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WPROWADZENIE

Dziekujemy za zakup systemu radiowego FASST-2,4GHz T8FG firmy Futaba®. Jest to cyfrowy,
proporcjonalny system zdalnego sterowania. taczy on w sobie prostote obstugi oraz zaawansowane
mozliwosci, dzieki czemu doskonale nadaje sie zaréwno dla poczatkujacych pilotéw, jak i dla profesjonalistéw.
Aby lata¢ bezpiecznie oraz mozliwie najlepiej wykorzysta¢ funkcje zakupionego sprzetu, przeczytaj doktadnie
instrukcje obstugi. Jezeli napotkasz jakies problemy, zajrzyj ponownie do instrukcji lub odwiedz dziat
Frequenty Asked Questions (Najczesciej Zadawane Pytania) na stronie internetowej firmy Futaba (w jezyku
angielskim). Mozesz rowniez skontaktowac¢ sie ze sprzedawca sprzetu lub lokalnym centrum serwisowym
firmy Futaba.

Ze wzgledu na mozliwe modyfikacje i uaktualnienia sprzetu, informacje zawarte w niniejszej instrukcji moga
ulec zmianie bez wcze$niejszej zapowiedzi.

Wsparcie techniczne i serwis: W celu zapewnienia petnej sprawnosci technicznej sprzetu, zalecamy
coroczng kontrole aparatury w centrum serwisowym.

Zastosowania, eksport oraz modyfikacja sprz  etu:

1. Aparatura zdalnego sterowania moze by¢ wykorzystywana z modelami latajgcymi, naziemnymi (samochdd,
robot) lub nawodnymi (16dz). Nalezy pamieta¢ o dobraniu wtasciwej czestotliwosci nadawania. Nie moze byé
ona uzywana do zadnych innych celow poza modelarstwem i zastosowaniami hobbystycznymi. Produkt ten
podlega odpowiedniemu rozporzadzeniu Ministra tacznosci, zostat on réwniez zarejestrowany wytacznie do
takiego uzytku.

2. Ostrzezenia odnosnie eksportu

(a) Kiedy niniejszy produkt zostaje wyeksportowany z kraju, w ktérym zostat wyprodukowany, korzystanie z
niego regulowane jest prawami obowigzujagcymi w kraju, gdzie bedzie on uzytkowany. Dotyczy to w
szczegoblnosci praw do nadawania w poszczegoélnych pasmach czestotliwosci radiowych. Jezeli zakupites
sprzet od sprzedawcy poza granicami twojego kraju, nie zas od autoryzowanego dystrybutora firmy Futaba,
skontaktuj sie ze sprzedawca, aby upewnic si¢ czy sprzet spetnia wymagania okreslone dla twojego kraju.

(b) Korzystanie z systemu zdalnego sterowania do celéow innych niz modelarskie wymaga stosownego
zezwolenia w kraju, gdzie bedzie on uzywany. W szczeg6lnosci zas chodzi o dobdr czestotliwosci
dopuszczonych do wykorzystywania w danym kraju.

3. Modyfikacja, przerdbki i wymiana czesci: Firma Futaba nie bierze odpowiedzialnosci za modyfikacje,
przerébki i wymiane elementéw aparatury sterujacej przez osoby nieupowaznione. Takie zmiany moga
spowodowac utrate gwaranciji.

Specjalne oznaczenia:

Akapity oznaczone w nastepujacy sposéb majg szczegolne znaczenie dla bezpieczenstwa:

UWAGA! — Wykonanie danej czynnosci w sposéb niezgodny z instrukcjg moze prowadzi¢ do zaistnienia
niebezpiecznych sytuacji, spowodowac powazne obrazenia, a nawet $mieré.

OSTRZEZENIE — Wykonanie danej czynnosci w sposob niezgodny z instrukcjag moze prowadzié do
zaistnienia niebezpiecznych sytuacji, spowodowa¢ powazne obrazenia, a nawet $mieré. W ten sposéb
oznaczone sg rowniez czynnosci, przy ktorych istnieje duze ryzyko uszkodzenia ciata lub zniszczenia mienia.
PAMIETAJ! — Czynnosci, ktére niosg za sobg bardzo niewielkie ryzyko zranienia uzytkownika, lecz w
przypadku wykonania ich w sposéb niezgodny z instrukcja, mogg powodowac¢ uszkodzenia ciata lub
zniszczenie mienia.

Ostrze zenie: Sprzet elektroniczny zawsze trzymaj z dala od matych dzieci.
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ZASADY BEZPIECZEN STWA

Aby zapewni € bezpiecze Astwo sobie i innym, przestrzegaj nast epujacych zasad:

Przeprowadzaj regularng konserwacje sprzetu. Mimo, ze aparatura 8FG zapisuje ustawienia modeli w pamieci
trwalej EEPROM (ktéra nie wymaga regularnej wymiany ani baterii), nalezy regularnie sprawdzac, czy
wszystko dziata poprawnie. Zalecamy, aby co roku po zakonczeniu sezonu oddawac aparature do centrum
serwisowego firmy Futaba w celu doktadnego sprawdzenia jej stanu technicznego i dokonania ewentualnych
napraw.

Korzystaj z funkcji Fail Safe, ktéra w przypadku utraty tacznosci lub wytadowania akumulatora odbiornika
obnizy predkos$¢ obrotéw silnika modelu do minimum.

Pomoze to zmniejszyé niebezpieczenstwo uszkodzenia ciata lub mienia w momencie utraty kontroli nad
modelem. Sposob konfiguracji funkcji Fail Safe opisany jest w odpowiednim rozdziale.

Akumulatory Ni-Cd/Ni-MH

Nataduj akumulator przed lotem! (Patrz rozdziat "tadowanie akumulatoréw Ni-Cd"). Przed kazdg serig lotéw
nataduj akumulatory nadajnika i odbiornika. Stabo natadowany akumulator bardzo szybko sie roztaduje, co
moze spowodowaé utrate kontroli nad modelem i wypadek. Przed rozpoczeciem serii lotow zresetuj
znajdujacy sie w aparaturze licznik czasu, a podczas latania kontroluj czas, przez jaki model znajduje sie w
powietrzu.

Gdzie lata ¢?

Zalecamy latanie na specjalnie do tego celu wyznaczonych terenach. O najblizsze kluby modelarskie oraz
lotniska mozesz zapyta¢ sprzedawce sprzetu.

Zasady bezpiecznej pracy z akumulatorami Ni-MH/Ni-Cd

WAZNE!!

Do tadowania akumulatora Ni-MH w nadajniku 8FG oraz akumulatora Ni-Cd odbiornika korzystaj jedynie ze
specjalnej tadowarki firmy Futaba znajdujgcej sie w zestawie z aparaturg lub z innych fadowarek
zalecanych przez firme Futaba.

Zapoznaj sie koniecznie z zasadami bezpiecznego postepowania z akumulatorami Ni-MH/Ni-Cd. Przed
uzyciem akumulatora przeczytaj specyfikacje techniczng znajdujaca sie na jego etykiecie oraz instrukcje
obstugi tadowarki. Niestosowanie sie do powyzszych zasad moze spowodowac uszkodzenie akumulatora i
znajdujacych sie w jego poblizu przedmiotéw, a nawet wywotaé POZAR!

ZASADY BEZPIECZE NSTWA
Nie wolno rozmontowywac¢ pakietéw Ni-MH/Ni-Cd ani otwiera¢ obudowy poszczegdlnych ogniw.
Nie wolno dopusci¢ do kontaktu akumulatora z wilgocig lub woda.

Akumulatory Ni-MH/Ni-Cd zawsze wymagajg zapewnienia odpowiedniej wentylacji - podczas tadowania,
roztadowywania, pracy, a takze w miejscu przechowania.

Nigdy nie pozostawiaj tadujgcego lub roztadowujacego sie akumulatora bez nadzoru.

Nigdy nie prébuj tadowa¢ akumulatoréw Ni-MH/Ni-Cd tadowarka nie przeznaczong do tego typu
akumulatoréw. Moze to spowodowac trwate uszkodzenie pakietu oraz tadowarki.
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tadowarke oraz tadowane akumulatory umieszczaj zawsze na powierzchni niepalnej. Nigdy nie taduj
akumulatoréw na dywanie, zasmieconym biurku, w samochodzie, w poblizu materiatéw papierowych,
plastikowych, winylowych, skorzanych, drewnianych. Przed tadowaniem zawsze wyjmij akumulator z modelu.
W pomieszczeniu, gdzie tadujesz akumulatory zamontuj czujnik dymu lub ognia.

Nigdy nie taduj akumulatoréw Ni-MH/Ni-Cd z predkoscig wiekszg niz 1C dla danego akumulatora (1C -
tadowanie pradem o natezeniu rownym podanej pojemnosci akumulatora).

Nie wolno dopusci¢ do przegrzania akumulatora. Akumulator, ktéry nagrzeje sie do temperatury wyzszej niz
60T nale zy pozostawi¢ w bezpiecznym miejscu do ostygniecia. Akumulatory Ni-MH/Ni-Cd nie natadujg sie do
petna, gdy temperatura otoczenia bedzie zbyt niska lub gdy akumulator bedzie juz wczesniej natadowany.

Nagrzewanie sie akumulatoréw podczas tadowania jest zjawiskiem normalnym, jednak kiedy tadowarka badz
akumulatory bedag zbyt gorgce, nalezy natychmiast przerwa¢ tadowanie i je odigczy¢. Przed ponownym
uzyciem przegrzanego akumulatora sprawdz, czy nie ulegt on uszkodzeniu. Jezeli zauwazysz jakiekolwiek
$lady uszkodzenia, nie uzywaj go.

Nie korzystaj z akumulatora Ni-MH/Ni-Cd, jezeli podejrzewasz, ze mogt on ulec fizycznemu uszkodzeniu.
Dokfadnie sprawdz, czy na akumulatorze nie ma peknie¢, dziur, zarysowan, a takze czy ztacza oraz przewody
sg nieuszkodzone. NIE WOLNO dopusci¢ do kontaktu elektrolitu z akumulatora z oczami ani skéra. Jezeli tak
sie stanie, dokfadnie sptucz elektrolit duzg iloscig biezacej wody. Jezeli podejrzewasz, ze z akumulatora moze
wydostawac sie elektrolit, potéz go na niepalnej powierzchni i zostaw na 30 minut.

Nie przechowuj akumulatoréw w poblizu grzejnika ani otwartego ognia.

Nie roztadowuj akumulatorow pradem o natezeniu wyzszym niz podano w ich specyfikacji techniczne;j.
Akumulatory Ni-MH/Ni-Cd zawsze przechowuj w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Zasady post epowania z kartami pami eci SD (Zestaw T8FG nie zawiera karty SD)
Nie wyjmuj karty ani nie wytaczaj zasilania nadajnika w trakcie procesu zapisywania danych.
Nie dopuszczaj do kontaktu karty z brudem, woda, lub innymi ptynami.

Nie wystawiaj karty na dziatanie silnego pola magnetycznego lub elektrycznego, gdyz moze spowodowaé to
utrate danych i trwate uszkodzenie karty.

Przy wkiadaniu i wyjmowaniu karty zawsze trzymaj jg za krawedzie.

Nie wystawiaj karty na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych, ani nie pozostawiaj w warunkach
wysokiej wilgotnosci powietrza.

Zawsze wkiadaj karte do gniazda wtasciwg strona.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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NA LOTNISKU

Zawsze zwracaj uwag € na zasady panuj ace na terenie przeznaczonym do lotow , rozmieszczenie widzéw, kierunek
wiatru oraz ewentualne przeszkody. Szczeg6lng ostroznosé zachowaj latajgc w poblizu linii wysokiego napiecia, wysokich
budynkéw lub urzadzen telekomunikacyjnych, poniewaz moga tam wystepowaé zakldécenia sygnatu radiowego. Jezeli
zamierzasz lata¢ na terenie nie przeznaczonym specjalnie do tego celu, upewnij sie, ze w poblizu nie znajdujg sie inni
modelarze, gdyz na skutek zakiécen mozesz straci¢ kontrole nad modelem albo spowodowaé utrate kontroli przez innego
modelarza.

Przed lotem upewnij si e, ze czestotliwo $¢, ktérej chcesz u zywaé nie jest aktualnie zaj eta. Jezeli w poblizu znajduje
sie wielu innych modelarzy dobrym pomystem moze by¢ przygotowanie tabliczki lub plakietki z numerem wybranej
czestotliwosci. Niemozliwe jest jednoczesne korzystanie z tej samej czestotliwosci przez dwa lub wiecej modeli. Nawet
mimo uzywania réznych typéw modulacji (AM, FM, PCM), z danej czestotliwosci moze korzysta¢ naraz tylko jeden model.

Nigdy nie lataj do catkowitego wyczerpania akumulatora. Nie polegaj w stu procentach na ostrzezeniu o niskim
napieciu w akumulatorze, ktére wyswietlane bedzie na ekranie nadajnika. Jest to jedynie wskazdowka, kiedy nalezy
ponownie go natadowac. Przed kazdym lotem sprawdz stan natadowania akumulatora nadajnika i odbiornika.

Aby zapobiec awarii sprz etu zawsze wit gczaj i wyt aczaj poszczegoélne urz adzenia w odpowiedniej kolejno  $ci:

1. Ustaw drazek gazu w pozycji wolnych obrotéw lub w inny sposéb zabezpiecz model przed przypadkowym startem.

2. Rozt6z catkowicie antene nadajnika.

3. Wigcz zasilanie nadajnika i poczekaj az wyswietli sie ekran gtowny.

4. Upewnij sie, ze wybrale$ wtasciwy zestaw ustawien dla modelu, ktérym zamierzasz latac.

5. Wiacz zasilanie odbiornika.

6. Sprawdz dziatanie wszystkich elementéw sterujgcych. Jezeli ktéry$ serwomechanizm dziata niewtasciwie, nie zaczynaj
latania zanim zidentyfikujesz przyczyne problemu. (W przypadku systeméw z modulacjg PCM: Sprawdz, czy ustawienia
funkcji Fail Safe sg poprawne. Po dokonaniu ustawien odczekaj co najmniej 2 minuty, wytacz nadajnik i sprawdz czy
powierzchnie sterowe/serwomechanizm gazu reaguja we wtasciwy sposob. Ponownie wigcz nadajnik).

7. Uruchom silnik.

8. Przeprowadz pelny test zasiegu.

9. Po zakonhczeniu latania sciggnij drazek gazu maksymalnie do siebie, uzyj przetgcznika wytaczajacego silnik, lub w inny
sposéb zabezpiecz silnik modelu przed przypadkowym uruchomieniem.

10. Wytacz zasilanie odbiornika.

11. Wytacz zasilanie nadajnika.

Jezeli nie zachowasz wiasciwej kolejnosci wigczania catego systemu, serwomechanizmy lub powierzchnie sterowe mogg
ulec zniszczeniu, mozesz zala¢ silnik, lub moze doj$¢ do jego przypadkowego wigczenia, co grozi uszkodzeniami ciata.

Jezeli podczas przygotowa n do lotu postawisz aparatur € na ziemi, uwa zaj, aby nie przewrdcit jej wiatr.  Jezeli sie
przewrdci, moze nastgpi¢ przypadkowe wychylenie drgzka gazu, co spowoduje wzrost obrotéw silnika. W tej sposob
mozesz réwniez uszkodzi¢ nadajnik.

Przed startem upewnij si e, ze antena jest catkowicie rozlo zona. Ztozona antena spowoduje zmniejszenie zasiegu
sygnatu radiowego i moze spowodowac utrate kontroli nad modelem. Unikaj celowania czubkiem anteny bezposrednio w
model, gdyz wzdtuz tej linii sygnat jest najstabszy.

Nie lataj podczas deszczu! Woda lub wilgo¢ moga dosta¢ sie do wnetrza nadajnika przez otwor przy antenie lub
drazkach i spowodowa¢ wadliwe dziatanie sprzetu. Jezeli podczas zawoddw bedziesz zmuszony lataé w deszczu, przykryj
nadajnik plastikowym woreczkiem lub w inny sposéb zabezpiecz go przed zamoczeniem. Nigdy nie lataj podczas burzy !

Nigdy nie wyt gczaj nadajnika w czasie lotu! Wylaczenie i ponowne wigczenie nadajnika w trakcie lotu moze skutkowaé
rozbiciem modelu, gdyz uruchomienie nadajnika i wczytanie systemu zajmuje pewien czas.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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PRZED PIERWSZYM UZYCIEM SPRZETU

CHARAKTERYSTYKA SYSTEMU

System FASST-2,4GHz

Nadajnik T8FG dziata w systemie FASST-2,4G. Moze on pracowa¢ zaréwno w trybie 7-kanatowym, jak i Multi-
channel (8 kanatéw proporcjonalnych + 2 kanaly zatgczane). Wyboru czestotliwosci dokonaé mozna w menu
ustawien funkcji Frequency. Szczegoétowe wskazdwki znajdziesz w opisie funkcji Frequency w dalszej czesci
niniejszej instrukcji. Parametry nadawania sygnatu dobiera sie w zaleznosci od zastosowanego w modelu
odbiornika. Odbiornik R6108SB wyposazony jest w system S-BUS - magistrale szeregowg zdolng obstuzyc
nawet 18 kanatéw serw. Dzieki temu stanowi on idealny odbiornik do duzych modeli. Wyjscia 1 - 8 obstugujg 8
standardowych serwomechanizméw analogowych lub cyfrowych. Odbiornik R6108SB posiada dwa tryby
pracy - dla serw analogowych (Normal) oraz cyfrowych (High Speed).

QOdbiornik: Tryb normalny (Normal) / szybki (High Speed)

W trybie "Normal" z odbiornikiem wspotpracowa¢ mogg dowolne serwomechanizmy, gdyz szybkos¢ transmisji
sygnatu sterujgcego dla wszystkich wyj$¢ kanatéw wynosi 14ms. W trybie "High Speed" dla kanatow 1-6
wymagane sg serwomechanizmy cyfrowe. Standardy te spetniajg m.in. serwomechanizmy z serii BLS, a takze
wiekszosé dostepnych zyroskopow i regulatoréw obrotéw do silnikéw bezszczotkowych. Szybkosé transmisji
sygnatu dla kanatéw 1-6 wynosi w tym trybie 7ms. Do pozostatych wyj$¢ odbiornika mozna podtgczyé dowolne
serwomechanizmy, gdyz niezaleznie od wybranego trybu pracy predkos¢ transmisji dla tych wyj$¢ wynosi
14ms.

Cechy systemu FASST-2,4GHz:

» System komunikacji radiowej 2,4GHz wykorzystujacy technologie widma rozproszonego (Spread Spectrum).
* Wzajemnemu zaktocaniu sie urzadzen pracujacych w systemie FASST zapobiegajg unikalne kody
identyfikacyjne nadawane poszczegolnym nadajnikom.

» Funkcja Fail Safe (w trybie 7-kanatlowym tylko dla kanatu przepustnicy) z dodatkowym alarmem niskiego
napiecia na akumulatorze odbiornika (Battery F/S).

» Podwadjna antena odbiornika (R6108HS)

* Wybor trybu pracy: "Normal” lub "High Speed" (R6108SB)

Kompatybilno $§¢ systemu T8FG-2,4GHz z poszczegdinymi odbiornikami

Odbiornik
Nadajnik RE0D4FF, RE16FFM, | oi0ooh:
R606FS R6106HF/HFC !
R607FS, R617FS RG008HS,
’ R6014FS/HS
Tryb Multi-ch — — OK
System T8FG 2,4G Tryb 7-ch oK A —

Typy modeli

Samoloty - dostepne s3 4 rodzaje usterzenia skrzydet i 3 rodzaje usterzenia ogonowego. Smigtowce - 6 typow
tarcz sterujgcych Szybowce - dostepnych jest 6 rodzajéw usterzenia skrzydet i 3 rodzaje usterzenia
ogonowego. Dodatkowe funkcje oraz miksery niezbedne dla kazdego typu modelu zostaly skonfigurowane
fabrycznie.

Wprowadzanie ustawie n
Duzy, graficzny wyswietlacz LCD oraz przyciski dotykowe nowego typu znacznie usprawniajg konfiguracje
urzadzenia.

Drazki
Nowy rodzaj drazkéw z mozliwoscia regulacji dlugosci i oporu.

Akumulator Ni-MH
Nadajnik T8FG zasilany jest akumulatorem niklowo-metalowo-wodorkowym 7,2 /1700 mAh.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Karta pami eci SD (nie uwzgl edniona w zestawie)

Dane modeli mogg byé zapisywane i przechowywane na karcie SD (32MB-2GB). Przy pomocy karty SD
mozna roéwniez aktualizowa¢ oprogramowanie nadajnika. Uaktualnienia udostepniane sg na stronie

producenta.

Zawarto $¢ zestawu i specyfikacja techniczna

(Specyfikacja techniczna moze ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia).

Zestaw 8FGA/8FGH/8FG zawiera nast epujace
elementy:

* Nadajnik T8FGA, T8FGH lub T8FG

* Odbiornik R608HS

» Akumulator HT6F1700B Ni-MH oraz tadowarke
» Wigcznik odbiornika z przewodem tadowania

» Pasek na szyje

(Dokfadna zawartos¢ zalezy od typu zestawu)

Nadajnik TSFGA/T8FGH/T8FG

(2 drgzki, 8 kanatéw, system FASST-2,4G)
Czestotliwos¢ sygnatu: pasmo 2,4GHz Modulacja:
Przetaczana: 2,4G 7-ch lub 2,4G Multi-ch

Akumulator 7,2V HT6F1700B Ni-MH

Odbiornik R6108SB

(System FASST-2,4G, podwdjna antena)
Napiecie zasilajace: 3,3 - 8,5 V (akumulator 1-2S
LiPo / 4-5 NC/NiMH)

Waga: 14 g

Wymiary: 47 x 25 x 14,3 mm

Sposob korzystania z trybu "High Speed” (R6108SB)

UWAGA!

Aby odbiornik R6108SB mogt dziata € w trybie "High
Speed"(HS), dla kanatéw 1-6 wymagane s aq
serwomechanizmy cyfrowe.

Podczas pracy w trybie HS serwomechanizm analogowy
poditaczony do ktéregokolwiek z pierwszych 6 wyj$¢ nie
bedzie dziatat poprawnie. Oprécz tego nalezy upewnic
sie, czy dodatkowy osprzet montowany w modelu jest
kompatybilny z trybem HS. Jezeli system nie bedzie
dziatat poprawnie, przetacz odbiornik ponownie w tryb
"Normal" i sprawdz dziatanie wszystkich urzadzen.

W trybie "High Speed"(HS) serwomechanizmy
analogowe podtaczy¢ mozna do kanatéw 7 i 8.

(Wybér trybu pracy: patrz strona 26)

Serwomechanizmy polecane do u zytku z
systemem 8FG

S9252 (Serwomechanizm cyfrowy)

System sterowania: Sterowanie szerokoscig
impulsu, punkt neutrum 1,52 ms

Zasilanie: 4,8 V (z odbiornika)

Moment obrotowy (sita): 6,6 kg/cm przy 4,8V
Predkosc¢: 0,14 sek/60°przy 4,8V

Wymiary: 40x20x36,6 mm

Waga: 509

S9255 (Serwomechanizm cyfrowy)

System sterowania: Sterowanie szerokoscig
impulsu, punkt neutrum 1,52 ms

Zasilanie: 4,8 V (z odbiornika)

Moment obrotowy (sita): 9,0 kg/cm przy 4,8V
Predkosc¢: 0,16 sek/60°przy 4,8V

Wymiary: 40x20x36,6 mm

Waga: 55¢

S3151 (Serwomechanizm cyfrowy, wymiar
standardowy)

System sterowania: Sterowanie szerokoscig
impulsu, punkt neutrum 1,52 ms

Zasilanie: 4,8 V (z odbiornika)

Moment obrotowy (sita): 3,1 kg/cm przy 4,8V
Predkosc¢: 0,21 sek/60°przy 4,8V

Wymiary: 40,5x20x36,1 mm

Waga: 42 g

S3001 (Serwomechanizm z tozyskiem kulkowym,
wymiar standardowy)

System sterowania: Sterowanie szerokoscig
impulsu, punkt neutrum 1,52 ms

Zasilanie: 4,8-6,0V (z odbiornika)

Moment obrotowy (sita): 3,0 kg/cm

Predkos¢: 0,22 sek/60°

Wymiary: 40,4 x 19,8 x 36 mm

Waga: 45,1g

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Akcesoria dodatkowe

Do systemu dokupi € mozna wymienione poni zej dodatkowe akcesoria. Wi ecej informacji na ich temat
znajduje si e w katalogu firmy Futaba lub na stronie jej polskiego dystrybutora www.rcskorpion.pl

» Zapasowy akumulator nadajnika HT6F1700B (1700mAh) Ni-MH. Podczas dluzszych ses;ji lotbw mozna
wymieni¢ akumulator bez koniecznosci tadowania go.

» Przewdd Trener-Uczen - dodatkowy przewdd do potaczenia nadajnikdéw instruktora i ucznia podczas nauki
latania. Pamietaj - nadajnik TBFG mozna potaczy¢ zaréwno z drugim identycznym nadajnikiem, jak i z innymi
modelami nadajnikéw firmy Futaba. Dostepne sg 3 r6zne rodzaje przewodoéw - w zaleznosci od tego, z jakim
nadajnikiem zamierzasz potgczy¢ system T8FG. (Dalsze informacje znajdujg sie w rozdziale poswieconej
funkcji TRAINER). Numer katalogowy przewodu Trener-Uczen to: FUTM4405.

 Pasek na szyje - ,smycz”. Do nadajnika T8FG przymocowa¢ mozna pasek na szyje. Utatwia on postugiwanie
sie nadajnikiem i zwieksza precyzje sterowania, gdyz ciezar nadajnika nie bedzie spoczywat w rekach pilota.

 Zlacza typu Y, przewody przediuzajace do serwomechanizméw, itp — Oryginalne przewody i ztgcza firmy
Futaba, w tym wersje przeznaczone do pracy przy wiekszych natezeniach pradu, przeznaczone dla wiekszych
modeli oraz do innych zastosowan.

« Zyroskopy — Dostepnych jest wiele typow oryginalnych zyroskopéw firmy Futaba, ktére moga pracowaé z
modelami samolotéw i helikopterow.

* Regulator obrotéw silnika spalinowego - Governor (GV1) — do uzytku w helikopterach. Automatycznie
dostosowuje pozycje serwa przepustnicy, co pozwala na utrzymanie statej predkosci obrotow gtowicy wirnika
niezaleznie od kata natarcia topat, obcigzenia, wiatru, itp.

» Odbiorniki — dostepnych jest wiele typoéw odbiornikéw przeznaczonych do pracy z r6znymi modelami.
(Dostepne sg odbiorniki z modulacjg FASST-2,4GHz dziatajace w trybie Multi-ch lub 7-ch).

» Dodatkowa tadowarka - Futaba CR-2000 - do tadowania akumulatoréw Ni-MH/Ni-Cd nadajnika i odbiornika.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Budowa nadajnika

Antena

Diody Led statusu __

Uchwyt

" Pokretta LD, RD

Przefaczniki (SA, SB, SE, SF) f =

B
a\ Przetaczniki (SC, SD, SG, SH)

Suwak
Suwak (RS)
(XS = *
—{} —_1
Drazek Drazek
(JSE:

(sz
<J8%1 )

<:]8'“'>(J4>

Trymery cyfrowe
(T1,T2)
Trymery cyfrowe — Czujnik dotykowy
(T3, T4) FUTAEA do. |08 45 (2. - SensorTouch™
ST1 @efFeq.a . 2 " (przyciski SYS, LNK,
STZ BOFAH.8 o MDL, S1, RTN)
EMULT }- MODEL-B1
+0 g g 39
+@
| P |

|_ Ekran LCD

Wiacznik zasilania J

Zaczep paska

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Antena nadajnika: Przetaczniki (SA-SH)

(Typy przetacznikow)

* SA : 3-pozycyjny, tristabilny, krétka dzwignia
* SB : 3-pozycyjny, bistabilny, dluga dzwignia
» SC : 3-pozycyjny, bistabilny, diuga dzwignia
» SD : 3-pozycyjny, tristabilny, krétka dzwignia
 SE : 3-pozycyjny, tristabilny, krétka dzwignia

Podobnie jak w przypadku innych systeméw
komunikacji radiowej, najwieksza sita sygnatu
wystepuje po bokach anteny nadajnika. Z tego
powodu nie nalezy celowa¢ czubkiem anteny
bezposrednio w lecacy model.

Jezeli podczas lotu zobaczysz, ze antena jest « SF : 2-pozycyjny, bistabilny, duga dzwignia
skierowana prosto w model, delikatnie przechyl jg * SG : 3-pozycyjny, tristabilny, krétka dzwignia
W Inng strone. * SH : 2-pozycyjny, chwilowy, dluga dzwignia

* Aby przypisa¢ przelacznik do ktérejs z funkciji,
wejdz w ustawienia tej funkciji.

Pokretta

Futaba N

UWAGA

Podczas sterowania modelem nie trzymaj za
anten e nadajnika.

Moze to spowodowaé pogorszenie jakosci
nadawanego sygnaiu.

RD|

TS |

Diody LED statusu Pokretta LD i RD:

Status pracy nadajnika wskazujg diody LED

znajdujace sie na dole po obu stronach logo Pokretta LD oraz RD sg pokrettami analogowymi.

"T8FG".
] * Nadajnik TBFG emituje dzwigk, gdy pokretto przechodzi przez
Lewa dioda pozycje centralna,
Ostrzezenie o aktywnym trybie lotu. . o Lo -
« Miga * Aby przypisa¢ pokretto do ktérej$ z funkcji, wejdz w ustawienia
g tej funkcii.

Wigczono zasilanie nadajnika, a ktorys z
przetgcznikow trybow lotu jest aktywny (ON).

Prawa dioda

Wskazuje status transmisji sygnaiu.
* Wylaczona

Sygnat nie jest nadawany (OFF).

* Swieci

Sygnal jest nadawany.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Suwaki Trymery cyfrowe

Trymery cyfrowe T1, T2, T3 T4:

LS (lewy), RS (prawy): Nadajnik jest wyposazony w 4 trymery cyfrowe. Za
) i ) kazdym nacisnieciem przycisku trymera wartos¢
Suwaki LS oraz RS sg suwakami analogowymi. trymowania zmienia sie o 1 skok. Przy

* Nadajnik T8FG emituje dzwiek, gdy suwak przechodzi przez

pozycje centraing, kilkukrotnym  nacisnieciu warto$¢ trymowania

zmienia sie szybciej. Kiedy warto$¢ trymowania

* Aby przypisaé suwak do ktorej$ z funkciji, wejdz w ustawienia zostanie wyzerowana, emitowany dzwiek sie

tej funkeji. zmieni.  Aktualne pozycije  poszczegdlnych
trymeréw wyswietlane sg w formie graficznej na
ekranie.

* Skok trymera oraz jednostke wyswietlania wartosci
trymowania skonfigurowa¢ mozna w ustawieniach
trymeréw T1-T4 w menu Linkage.

Pamietaj: Ustawione pozycje trymeréw

zapisywane s g w pami eci nadajnika i nie ulegn a
skasowaniu po jego wyt aczeniu.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Postugiwanie sie czujnikiem dotykowym

Dane oraz ustawienia wprowadza sie przy pomocy czujnika dotykowego.

Obstuga czujnika SensorTouchTM

Sytuacja

Efekt

W trybie wprowadzania danych.

E kmF;gjied():/ir:;)ze krotkie  dotkni  ecie Jezeli ekran skiada sie z kilku podstron. (np. ekran lﬁisn/;’srzzrzlienﬁrlﬁglg'r?g
-t € funkcji P-MIX) P ) el
podstrony.
S1 Jezeli ekran skiada sie tylko z 1 podstrony. K_ursor p(z_ec_hodm do
pierwszej linii ekranu.
W trybie wprowadzania danych, jezeli wybierana opcja | Wprowadzone dane zostajg
miga. anulowane.
. . Przejscie w tryb
W trybie poruszania kursorem. wprowadzania danych.
RTN W trybie wprowadzania danych. Erzejsme W tryb poruszania
ursorem.
\r/n\/iér;/ble wprowadzania danych, jezeli wybierana opcja Dane zostaja zapamietane.
Ekran gtéwny, menu System, menu Linkage, menu
e Podwdjne krotkie dotkni ecie Model, ekran wyboru przetacznika, ekrany funkcji
(-Klikni ecie) USER NAME, MODEL NAME, DISPLAY, INFO, ) . .
MODEL SELECT, MODEL TYPE, FREQUENCY, ieezr&c’;ri‘:;‘r'ﬁ przejscie do
DATA RESET, TIMER, ekrany wyboru funkcji Y ’
SYS g . : L
sterowania i elementow sterujgcych nadajnika,
SERVO MONITOR.
Bezposrednie przejscie do
Na ekranach ustawien wszystkich pozostatych funkcji. |ekranu funkcji Servo
Monitor .
LNK W dowolnym momencie Bezpos!’ednle przejscie do
menu Linkage .
MDL . Bezposrednie przejscie do
W dowolnym momencie menu Model .
* Dotkni gcie i przytrzymanie przez 1 . . Zablokowanie/odblokowani
sekund g przytrzym P s1 Na ekranie gtéwnym (HOME) e przyciskéw
. . . Bezposrednie przejscie do
W dowolnym miejscu oprocz ekranu gtéwnego ekranu glownego .
RTN ) . N . P -
W trybie wprowadzania danych, jezeli wybrana opcja |Przywrdcenie wartosci
nie miga. ustawionej fabrycznie.
* Przewijanie
Delikatne zakres$lanie tuku wokét przycisku RTN. Kursor porusza si¢ w
Wokot wybranym kierunku.
przycisku
RTN

Zwigkszenie lub
zmniejszenie wprowadzanej
wartosci.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej

zgody autora
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Poruszanie kursorem, wprowadzanie warto  $ci
lub wybor trybu pracy:

Aby poruszaé kursorem na ekranie menu lub na
ekranie ustawien funkcji, przesuwaj palec po
powierzchni czujnika w lewo lub w prawo - zgodnie
Z narysowanymi powyzej strzatkami. W ten sam
spos6b mozesz réwniez przejs¢ do kolejnej
podstrony (jezeli taka istnieje).

Opisany powyzej sposOb przewijania stuzy réwniez
do wprowadzania ustawien, wartoci, wybierania
trybu pracy, itp. Przykladowo: wprowadzanie
wartosci liczbowej, zmiana statusu funkcji: ON,
OFF, INH, ACT.

Przycisk RTN:

Dotknij przycisk RTN jezeli chcesz wyswietli¢
ekran konfiguracji jakiej$ funkcji lub przetaczyé¢ sie
miedzy trybem poruszania kursorem
(podswietlenie) a trybem wprowadzania danych
(ramka).

Przy pomocy tego przycisku mozna réwniez
potwierdzi¢ wyswietlany na ekranie komunikat.

Przycisk S1.:

Dotknij przycisk S1, by wyswietli¢ kolejng strone
menu lub kolejng podstrone ekranu konfiguracii.
Kursor ustawi sie automatycznie u gory nowej
strony.

Zamykanie ekranu konfiguracji:

Aby zakonczy¢ konfiguracje danej funkcji i
powr6ci¢ do menu, ustaw kursor w gornej linii
(tytutowej) i dotknij przycisk RTN.

Aby powrd6ci¢ bezposrednio do ekranu gtéwnego,
dotknij przycisk S1 i przytrzymaj przez 1 sekunde.
Aby wyj$¢ z menu i powréci¢ do ekranu giéwnego
ustaw kursor w gornej linii (tytutowej) i dotknij
przycisk RTN.

Pami etaj:

* Przewijanie: Zakres$laj tuk palcem wokét przycisku RTN
mozliwie blisko zewnetrznej krawedzi sensora. Jezeli ruch
bedzie zbyt krétki lub zatoczony okrag zbyt maly, czujnik moze
niewtasciwie odczytac kierunek ruchu.

* Czujnik SensorTouch™ nie bedzie dziata¢ ptynnie, jezeli
wyjdziesz palcem poza jego obreb.

Podczas przewijania zawsze zwracaj uwage na to,
by czubkiem palca dotyka¢ powierzchni czujnika.

EEEEEEw,

N

=1

+
[ ]
"
"
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| ]
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* Jezeli czujnik SensorTouch™ nie zareaguje na dotyk, lekko
stuknij palcem w jego powierzchnie i sprébuj ponownie.

* Nie obstuguj czujnika dotykowego w rekawiczkach. Moze on
nie zareagowac na dotyk.

UWAGA

Czujnik mo ze nie dziata ¢ prawidlowo w obr ebie
zaklécen elektromagnetycznych
wywotywanych m.in. przez  Swiece zaptonowe
silnikbw benzynowych. Je zeli to zauwa zysz,
odsu i nadajnik od zrédta zaktéce n.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Regulacja dr azkow

Regulacja dlugo $ci dr gzka

Dlugo$¢ drazka mozna dopasowaé¢ do wiasnych
preferencji. Wybierz diugo$¢ tak, aby poruszanie
drazkiem bylo mozliwie najwygodniejsze.

Czes¢ B

Czesé A

1. Przytrzymaj czes$¢ "B" drazka i obro¢ czesc "A"
w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara. Element zostanie poluzowany.

2. Ustaw pozadang diugo$¢ drazka, a nastepnie
ponownie dokre¢ czesé "A".

Regulacja sity centruj acej dr azka

Sita centrujgca sprezyn obu drazkéw jest zmienna i
mozna dostosowa¢ jg do indywidualnych
preferencji uzytkownika.

1. Otwoérz pokrywe schowka na akumulator
znajdujacego sie u dotu obudowy. Odtacz przewdd
akumulatora i wyjmij akumulator z nadajnika.

2. Przy pomocy S$rubokretu odkre¢ 5 Srub
mocujacych tylng czes¢ obudowy nadajnika.
Uwazaj, aby ich nie zgubi¢. Delikatnie zdejmij tylng
czes¢ obudowy.

Zobaczysz wnetrze nadajnika - jak na zdjeciu
ponize;j.

«Stick Tension (J2) [
Mode 2

p -.—.

3. Przy pomocy matego Srubokretu Phillips obracaj
Srubg regulujgcq site sprezyny centrujacej danego
drazka.

* Obrét w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara
zwieksza opor drgzka.

UWAGA: Jezeli za bardzo poluzujesz S$rube,
drazek moze przesta ¢ dziata ¢, gdyz bedzie sie
blokowat.

4. Po zakonczeniu regulacji ponownie zamontuj
tylng obudowe nadajnika.

Karta pamieci SD (nie uwzgledniona
w zestawie)

Dane poszczegélnych modeli mogg byé
przechowywane na kartach pamieci SD
dostepnych powszechnie w handlu. Przy pomocy
karty SD mozna réwniez  aktualizowac
oprogramowanie nadajnika. Uaktualnienia
udostepniane sg na stronie producenta. Nadajnik
T8FG moze obstuzyé karty pamieci o pojemnosci
32MB - 2GB.

Uwaga

Przed wio zeniem lub wyj eciem karty nale zy
koniecznie wyt aczy ¢ nadajnik.

Karta SD jest urz gdzeniem precyzyjnym i
delikatnym - wkiadaj j @ do gniazda z
wyczuciem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Zasady korzystania z kart SD z nadajnikiem
T8FG

Pamietaj o nastepujacych zasadach:
Karta SD:

*Przed rozpoczeciem pracy karte SD nalezy sformatowa¢ w
nadajniku - tylko wtedy bedzie on w stanie wykorzysta¢
znajdujace sie na niej dane. Swiezo zakupiona karta lub karta
uzywana wczeshiej w innym urzadzeniu nie bedzie dziata¢
jezeli nie zostanie sformatowana.

*Formatowanie powoduje usuniecie wszystkich danych
znajdujacych sie wczesniej na karcie.

*Na karcie sformatowanej w nadajniku T8FG nie mozna
zapisywac niczego bezposrednio z komputera (np. przenoszac
ikony plikéw na karte). Pliki nalezy konwertowac i przenosi¢ na
karte przy pomocy specjalnego oprogramowania. Urzadzenie
identyfikuje poszczegdlne pliki po ich numerze, nie po nazwie.
(Specjalne oprogramowanie do konwersji danych $ciagnac
mozna ze strony Futaba).
http://www.futaba-rc.com/sellsheets/downloads.html

Wkiadanie/wyjmowanie karty SD

1. Wylacz nadajnik i otwérz pokrywe schowka na
akumulator znajdujacego sie na dolnej $ciance.

2.

R

b1 SD Card Slot =1~ ¥

[Wkiadanie karty]

Uléz karte w taki sposob, aby jej etykietka
skierowana byla ku tylnej $ciance obudowy
nadajnika i wsun jg w gniazdo (SD Card slot).

*Wocisnij karte, az ustyszysz klikniecie.

[Wyjmowanie karty]

Docisniecie karty znajdujgcej sie w gniezdzie
powoduje odblokowanie zatrzasku - mozna jq
bezpiecznie wyjac.

3. Zamknij pokrywe schowka.

Formatowanie karty

Aby méc korzystaé z karty SD z nadajnikiem
T8FG, nalezy jg wczesniej sformatowaé. Karta raz
sformatowania nie wymaga ponownego
formatowania. Proces formatowania
przeprowadzany jest w nadajniku.

[WAZNE] - Wszystkie dane na formatowanej
karcie ulegaj q skasowaniu. Nie formatuj karty,
ktora zawiera wa zne dane.

[Procedura formatowania]
1. W16z karte do gniazda w nadajniku.

Wiacz zasilanie nadajnika. Jezeli wlozona karta
jest niesformatowana, na ekranie pojawi sie
ponizszy komunikat.

l
ITHIS CARD HAS

NOT BEEN INITIALIZED.

GERESN  FORMAT

3. Kiedy nadajnik jest juz gotowy do sformatowania
karty, ustaw kursor w polu [FORMAT] i dotknij
przycisk RTN. (Aby anulowa¢ formatowanie, ustaw
kursor w polu [CANCEL] i dotknij przycisk RTN.

SURE ?

CANCE L B S5

4. Ustaw kursor w polu [YES] i dotknij przycisk
RTN.

*Formatowanie sie rozpoczyna. Podczas formatowania na
ekranie widniej napis [NOW FORMATTING...] (formatowanie
trwa).

NOW FORMATTING...

(224 221 221 2V1 DS

*Po zakonczeniu formatowania wyswietlony zostaje komunikat
[FORMAT COMPLETED] (formatowanie zakonczone). W
zaleznosci od pojemnosci karty i jej predkosci odczytu
formatowanie moze trwaé¢ do kilku minut.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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\

|[FORMAT COMPLETED.

[WAZNE] Nie wytaczaj nadajnika dopoki nie
wyswietli sie komunikat o zako Aczeniu
formatowania [FORMAT COMPLETED].

5. Dotknij przycisk RTN by opusci¢ tryb
formatowania.

Czytnik kart SD

Czytnik pozwala na zapisanie na karcie
Sciggnietych lub skopiowanych ustawien modeli
lub  aktualizacji  oprogramowania  nadajnika
wydanych przez firme Futaba. Czytniki kart SD
dostepne sq w wiekszosci sklepow
elektronicznych.

Dane zapisane na karcie

Jezeli po dluzszym czasie uzytkowania zauwazysz
jakiekolwiek problemy z zapisem badZz odczytem
karty, zmien jg na inna.

*Firma Futaba ani jej dystrybutor nie przyjmuja na siebie
odpowiedzialnosci za utrate danych przechowywanych na
kartach SD. Pamietaj o wykonywaniu kopii zapasowych
najwazniejszych plikbw.

Gniazda nadajnika

eTrainer

*Battery
charge

Gniazdo przewodu Trener-Ucze n (Trainer)

Przy korzystaniu z funkcji Trenera gniazdo to stuzy
do podtaczenia przewodu Trener-Uczen tgczacego
oba nadajniki.

*Funkcje Trenera konfiguruje sie w menu systemowym ->
funkcja Trainer.

Gniazdo tadowania akumulatora (Battery
charge)

Gniazdo to stuzy do tadowania zainstalowanego w
nadajniku akumulatora NiMH HT6F1700B. Nie
korzystaj z Zzadnej innej fadowarki oprocz tej
dotaczonej do zestawu i przeznaczonej specjalnie
do tadowania akumulatoréw NiHM.

Ostrze zenie
Nie podtaczaj do tego gniazda zadnej innej
tadowarki ni z ta, ktér q znajdziesz w zestawie.

*Jezeli wyjmiesz akumulator z nadajnika, bedziesz mogt
natadowac¢ go inng, szybkg tadowarka przeznaczong do
akumulatoréw NiMH, np. CR-2000.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Wkiadanie i wyjmowanie
akumulatora HT6F1700B z nadajnika

Monta z akumulatora

1. Otwoérz pokrywe schowka na akumulator
przesuwajac jg lekko w prawo.

2. Umies¢ akumulator w uchwycie.

3. Podtacz przewodd akumulatora (gniazdo Battery
Connector).

e

4 . cem——e— .Battery o———

< I
P l"v.u: EE,A l

4. Zamknij pokrywe schowka.
Wyjmowanie akumulatora

Pamietaj: Jezeli wyjmiesz akumulator gdy
nadajnik b edzie wtaczony, ostatnio
wprowadzone i niezapisane dane zostan q
utracone.

1. Otworz pokrywe schowka.
2. Odtacz przewdd akumulatora.

3. Unies w gore prawg strone akumulatora i wyjmij
go.

4. Zamknij pokrywe schowka.
Ostrze zenie

Uwazaj, aby nie upu sci¢ akumulatora.

Po wytaczeniu nadajnika przed odt aczeniem
akumulatora upewnij si e, ze system zd azyt sie
zamknaé i na ekranie nie ma  zadnych
komunikatow.

*  Nieprzestrzeganie tej zasady mo ze
doprowadzi ¢ do uszkodzenia podt aczonych
urzadzen lub danych.

* Jezeli nastgpi utrata danych, przy nastepnym
wigczeniu nadajnika pojawi sie komunikat btedu
zapisu danych "Backup Error". W takiej sytuacji nie
korzystaj z nadajnika, lecz oddaj go do centrum
serwisowego w celu zdiagnozowania problemu.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Budowa odbiornika

Przed rozpoczeciem korzystania z odbiornika koniecznie przeczytaj informacje znajdujgce sie na kolejnych
stronach instrukcji.

S-BUS connection

"1-6": wyjscia kanatéw 1 - 6

(W trybie pracy "High Speed" mozesz do nich
poditaczyé¢ jedynie serwomechanizmy cyfrowe).

"7 - 8" : wyjscia kanatow 7 1 8

(Niezaleznie od wybranego trybu mozesz
podigczyé do nich serwomechanizmy cyfrowe lub
analogowe).

"B" : zlgcze zasilania.

"S-BUS" : magistrala szeregowa, max. 18 kanatéw
serwomechanizmow.

Nowo $¢€: Wyj $cie szeregowe S-BUS

System S-BUS obstuguje nawet do 18
programowalnych serwomechanizméw nowego
typu, jak roéwniez inne urzadzenia, np. modut
podwdjnego zasilania PSS2018, system stabilizaciji
HC-3 Xtreme, zyroskop GY 520 i inne. Kazde z
serw w systemie S-BUS posiada unikalny,
przypisany cyfrowo numer kanatu i reaguje jedynie
na polecenia skierowane do tego konkretnego
kanatu.

System S-BUS jest kompatybilny z systemem
transmisji 2,4 GHz FASST RF, modutami TM-8,
TM-10, TM-14 oraz nadajnikami FASST
obstugujacymi minimum 8 kanatéw lub tryb Multi-
channel.

Odbiornik R6108SB moze pracowa¢ w jednym z
dwéch opisanych nizej trybdw.

Tryb normalny (Normal) / szybki (High Speed)

W trybie normalnym do odbiornika mozesz
podigczy¢ dowolne serwomechanizmy i inne
urzadzenia, gdyz szybko$¢ transmisji sygnatu
wynosi woéwczas 14ms.

W trybie "High Speed" dla kanatéw 1-6 wymagane
sg serwomechanizmy cyfrowe. Standardy te
spetniajg m.in. serwomechanizmy z serii BLS, a
takze wiekszos¢ dostepnych zyroskopow i
regulatoréw obrotéw do silnikdbw bezszczotkowych.

Szybkos¢ transmisji sygnalu sterujgcego dla
kanatéw 1-6 wynosi w tym trybie 7ms. Do wyjs¢
kanaltbw 7 i 8 mozna podtaczy¢é dowolne
serwomechanizmy, gdyz predkos¢ transmisji dla
tych wyjs¢ wynosi 14ms niezaleznie od wybranego
trybu pracy.

UWAGA

Aby odbiornik R6108SB magt dziala € w trybie
"High Speed"(HS), do kanatow 1-6 nale zy
podt gczy ¢ serwomechanizmy cyfrowe.

Podczas pracy w trybie HS serwomechanizm
analogowy podigczony do ktéregokolwiek z
pierwszych 6 wyjs¢ nie bedzie dziatat poprawnie.
Nalezy upewni¢ sie, czy dodatkowy osprzet
montowany w modelu jest kompatybilny z trybem
HS. Jezeli system nie bedzie dziatat poprawnie,
przetagcz odbiornik ponownie w tryb "Normal" i
sprawdz dziatanie wszystkich urzgdzen.

W trybie "High Speed"(HS) serwomechanizmy
analogowe poditgczy¢ mozna do kanatoéw 7 i 8.
(Wybor trybu pracy odbiornika - patrz strona 26)

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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PODSTAWY OBStUGI SYSTEMU

t adowanie akumulatorow

Przed tadowaniem akumulatorow przeczytaj "Zasady bezpiecznej pracy z akumulatorami Ni-MH/Ni-Cd".

[Spos6b tadowania akumulatora]

Jak natadowaé¢ akumulator Ni-MH
HT6F1700B nadajnika oraz
akumulator Ni-Cd NR4F1500
odbiornika (sprzedawany

tadowarka specjalna
*podtacz do gniazdka
$ciennego

Dioda tadowania Dioda tadowania

oddzielnie). odbiornika nadainika
Uwaga |
Podtacz od akumulatora Podtacz do gniazda
) . odbiornika tad & . g
Akumulator Ni-MH HT6F1700B przeznaczony jest adowania
nadajnika T8FG

jedynie do pracy z nadajnikami T8FG i T12FG. Nie
uzywaj tego akumulatora do zadnych innych
celow.

1. Podtacz tadowarke do gniazdka $ciennego (prad

Nie korzystaj z zadnej innej tadowarki oprocz tej zmienny).

dotaczonej do zestawu 2. Podigcz ja do akumulatora odbiornika

NR4F1500 NiCd oraz/lub do gniazda tadowania

Jezeli wyjmiesz akumulator z nadajnika, bedziesz nadajnika T8FG.

mogt natadowaé go inng, szybka tadowarkg
przeznaczong do akumulatorow NiMH, np. CR-

2000. *Upewnij sie, ze diody LED odpowiadajace

poszczegolnym wyjsciom tadowania swieca.
*Wytgcz nadajnik na czas tadowania akumulatora.
3. Po 15 godzinach odigcz akumulator.

*t adowanie nie zakohczy sie automatycznie.
Odiacz akumulator oraz nadajnik od tadowarki,
odtacz tadowarke z gniazdka.

*Jezeli akumulator byt nieuzywany przez diuzszy
czas, zaleca sie "odswiezenie" go przez
przeprowadzenie kilku cykKli tadowania-
roztadowywania.

*Gdy akumulatory Ni-MH/NIiCd sg uzywane
sporadycznie lub dotadowywane zanim catkowicie
sie rozladuja, zaczynajg dziala¢ gorzej i tracg
efektywng pojemnos¢. Po zakonczeniu pracy warto
roztadowa¢ akumulator do zalecanego poziomu.
Akumulator najlepiej fadowa¢ bezposrednio przed
uzyciem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Jak wt gczyé/wyt gczyé nadajnik

Po wiaczeniu zasilania nadajnik T8BFG rozpocznie
nadawanie sygnatu radiowego automatycznie,
kiedy tylko przetestuje system nadawczy.

Nadajnik T8FG wyposazony jest rowniez w funkcje
automatycznego wytgczania.

Wiaczanie nadajnika

1. Wigcz zasilanie nadajnika

*Na ekranie przez chwile bedzie widniat napis
"CHECK RF CONDITION". W tym samym czasie
lewa dioda statusu bedzie migac.

ICHECK RF CONDITIOM...

D221 22200000000,

2. Pojawi sie ekran gtéwny i nadajnik zacznie
emitowac¢ sygnat.
Obie diody statusu zaswiecg sie na czerwono.

Wylgczanie nadajnika

1. Wylgacz zasilanie nadajnika.

*Nadajnik wylaczy sie od razu.

Alarm o niskim stanie akumulatora i
automatyczne wylg czenie

Gdy poziom napiecia w akumulatorze spadnie do
6,8V, nadajnik wyda ostrzegawczy sygnat
Powinienes$ natychmiast zakonczy¢ latanie.

Gdy poziom napiecia w akumulatorze spadnie do
5,5V, nadajnik automatycznie sie wylaczy.

* Jezeli nadajnik nie bedzie uzywany (nie uzyjesz
zadnego z dragzkow, przetacznikéw, pokretet, czy
przyciskéw) przez 30 minut, wyemituje on sygnat
dzwiekowy, a na ekranie pojawi sie komunikat
"PLEASE TURN OFF POWER SWITCH" (wylacz
zasilanie nadajnika).

Zapami etywanie nazwy
uzytkownika

Nadajnik TBFG moze zapamieta¢ podang nazwe
uzytkownika.

Ekran konfiguracji nazwy u  zytkownika
1. Nacisnij wigcznik zasilania nadajnika.
*Wyswietli sie ekran gléwny.

2. Dwukrotnie, w krétkich odstepach czasu, dotknij
przycisk SYS, aby przej$¢ do menu systemowego.

3. Wyhierz pole [USER NAME] z menu
systemowego i dotknij przycisk RTN.

*Wyswietli sie ekran konfiguracji nazwy.

ABCOEFGHI.T
ELMHOFGRET
LY S abed

rafahidklmn
POFArS LI
saE | UEERET

Pole wprowadzania nazwy
*Na ekranie widnieje aktualna nazwa uzytkownika.
Zmiana nazwy u zytkownika
1. Nazwe zmienia sie w podany nizej sposob:

[Poruszanie kursorem w polu wprowadzania
nazwy]
Wybierz pole [<—] lub [—>] i dotknij przycisk RTN.

[Kasowanie znaku]

Zaznaczenie pola [DELETE] i dotkniecie przycisku
RTN powoduje skasowanie znaku znajdujgcego
sie bezposrednio za kursorem.

[Dodawanie znaku]

Po wybraniu odpowiedniego znaku z tabelki i
dotknieciu przycisku RTN, znak ten wstawiany jest
bezposrednio za kursorem.

*Nazwa uzytkownika moze sklada¢ sie z
maksymalnie 10 znakow. (Spacja rowniez liczona
jest jako znak).

2. Gdy skonczysz wprowadzanie nazwy, zaznacz
pole [ENTER] i dotknij przycisk RTN. Jezeli chcesz
przerwaé procedure zmiany nazwy i przywrocié¢
starg nazwe, zaznacz pole [CANCEL] i dotknij
przycisk RTN.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Ekran gtbwny

Po ekranie gldbwnym poruszaj sie w lewo i w prawo przy pomocy czujnika dotykowego. Aby otworzy¢ ekran
konfiguracji danej funkcji, podswietl jedno z opisanych nizej p6l i dotknij przycisk RTN. W miejsce ekranu
gtéwnego wyswietli sie ekran konfiguracji.

Systemowy licznik czasu

* Laczny czas pracy nadajnika od ostatniego Blokada przyciskow
zresetowania licznika. (Godziny):(Minuty) * Aby zablokowac/odblokowa¢  dziatanie
» Aby zresetowac licznik, podswietl to pole, a przyciskow, dotknij przycisk S1 i przytrzymaj go
nastepnie dotknij przycisk RTN i przytrzymaj przez 1 sekunde.
go przez 1 sekunde. ] W trybie blokady klawiszy na ekranie bedzie

|| widniat symbol klucza.
Licznik czasu (ST1, ST2)’— odliczanie w gor e Wskaznik karty SD

lub w dét =
« 2 liczniki czasu (stopery) Stan akumulatora
Aby uruchomié/zatrzymac¢ licznik, ustaw kursor » Gdy poziom napigcia akumulatora
w polu [xx]:[xx.X] i dotknij przycisk RTN. spadnie do 6,8V, nadajnik wyda
» Aby otworzyé ekran konfiguracji ktérego$ z ostrzegawczy sygnat. Powinienes
licznikbw, zaznacz pole oznaczone ST1 lub natychmiast zakonczyé¢ latanie.
ST2 i dotknij przycisk RTN.
*Wigcej informacji na ten temat znajdziesz na koncu
niniejszej instrukcji.
Typ modelu

Nazwa uzytkownika —"FUTFIBFI o Bl:
! STl BRIEE,
2T BHIEE, B"i'

,-BHULT‘ ~ MODEL1
E1EI 515)

= — — -

Nazwa modelu
» Nazwa aktualnie
uzywanego modelu.
Aby wybrac¢ inny
model, ustaw kursor
w tym polu i dotknij
przycisk RTN.

Wskaznik nadawania sygnatu

_____

Tryb FASST

Licznik del
* Tryb pracy systemu FASST. icznik czasl pracy mode

taczny czas pracy nadajnika od ostatniego

i Aby ,WyéWietlié ekran wyboru_ zresetowania  licznika.  (oddzielnie dla
czestotliwosci, ustaw kursor w tym polu i kazdego modelu)

dotknij przycisk RTN. (Godziny):(Minuty)

» Aby zresetowac licznik, podswietl to pole, a
nastepnie dotknij przycisk RTN i przytrzymaj
go przez 1 sekunde

]
Trymery cyfrowe (T1 - T4)

« Aktualne pozycje trymeréw. —] Nazwa trybu lotu (Helikopter/Szybowiec)

e Skok trymera oraz jednostke Aby zmieni¢ tryb lotu ustaw kursor w tym polu
wyswietlania  wartosci  trymowania i dotknij przycisk RTN. Tryb lotu zmieni sie, a
skonfigurowa¢ mozna w ustawieniach jego nazwa zacznie migac.

trymeréw T1-T4 w menu Linkage. Kazdy z trybéw Ilotu posiada oddzielne

trymery cyfrowe.

L1 Drugi ekran gtéwny Ostrze zenie
Podswietl ikonke z zegarkiem i . . Lo
dotknij przycisk RTN, aby Przed rozpoc_zguem’la_tanla upewnij sie, ze na
wyswietlié drugi ekran gtéwny ekranie widnieje wlasciwa nazwa modelu.
(duze liczniki czasu). Czesto sprawdzaj napiecie akumulatora, staraj sie
tadowaé go wczesniej, zanim jeszcze bedzie

calkowicie roziadowany. Jezeli w nadajniku
aktywuje sie alarm o niskim poziomie natadowania

akumulatora, natychmiast laduj.
*Kontrast ekranu dostosowa¢ mozesz w menu systemowym ->
DISPLAY.

FUTAERA Co. Bl 12 (7. 24
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Odbiornik R6108SB

Petnozakresowy odbiornik 2,4 GHz dzialajacy w
systemie FASST, obstugujacy 8/18 kanatow. Jego
niewielka waga oraz waska obudowa sprawiaja, ze
Swietnie nadaje sie do modeli z waskim kadtubem.
Odbiornik wyposazony jest w system S-BUS -
magistrale szeregowg zdolng obstuzy¢ nawet 18
kanatdbw serw. Dzieki temu stanowi on idealny
odbiornik do duzych modeli. Wyjcia 1 - 8
obstugujg 8 standardowych serwomechanizmow
analogowych lub cyfrowych. Odbiornik R 6108SB
posiada dwa tryby pracy - dla serw analogowych
(Normal) oraz cyfrowych (High Speed). W trybie
High Speed transmisja sygnatu sterujacego dla
kanatldbw 1-6 przebiega znacznie szybciej, co
skraca czas reakcji serwomechanizmu.

Nowo $¢€: Wyj $cie szeregowe S-BUS

System S-BUS obstluguje nawet do 18
programowalnych serwomechanizméw nowego
typu, jak réwniez inne urzadzenia, np. modut
podwdjnego zasilania PSS2018, system stabilizaciji
HC-3 Xtreme, zyroskop GY 520 i inne. Kazde z
serw w systemie S-BUS posiada unikalny,
przypisany cyfrowo numer kanatu i reaguje jedynie
na polecenia skierowane do tego konkretnego
kanatu.

System S-BUS jest kompatybilny z systemem
transmisji 2,4 GHz FASST RF, modutami TM-8,
TM-10, TM-14 oraz nadajnikami FASST
obstugujacymi minimum 8 kanatéw lub tryb Multi-
channel.

System Easy Link (TBFG/R6108SB)

Kazdy nadajnik posiada wiasny, unikalny kod
identyfikacyjny. Aby odbiornik mégt wspétpracowac
z danym nadajnikiem, musi on otrzymac¢ i
zapamieta¢ kod ID tego nadajnika. Procedure
taczenia odbiornika z nadajnikiem wystarczy
wykonaé jeden raz, gdyz kod zostaje zapisany w
pamigci odbiornika. Nalezy jg powtdrzy¢ w sytuacii,
gdy odbiornik ma by¢ uzywany z innym niz
dotychczas nadajnikiem. Rowniez kolejny, nowo

zakupiony odbiornik R6108SB bedzie wymagat
wykonania procedury Easy Link.

* W trakcie procedury taczenia nalezy wylaczyc
wszystkie inne znajdujgace sie w poblizu nadajniki z
systemem FASST.

* Umies¢ nadajnik i odbiornik blisko siebie (50 cm.
lub blizej).

» Wigcz nadajnik.

» Wigcz odbiornik.

e Wcisnij przycisk Link/Mode odbiornika i
przytrzymaj go przynajmniej przez sekunde, a
nastepnie zwolnij. Odbiornik zapamieta unikalny
numer "swojego” nadajnika.

/ Futaba

Przycisk Link/Mode ,EASY LINK” Dioda LED

« W trakcie procedury taczenia dioda LED na
odbiorniku zaswieca sie na zielono. System
taczenia nadajnika z odbiornikiem przy pomocy
unikalnego kodu pozwala na najlepsza jak do tej
pory ochrone przed zaktéceniami. Znajdujacy sie w
odbiorniku cyfrowy filtr sygnatu wychwytuje jedynie
sygnaly sterujgce emitowane przez okreslony
nadajnik. Dzieki temu mozliwosé zakidcenia
komunikacji przez sygnaty plynace z innego
nadajnika zostata praktycznie wyeliminowana.

* Istnieje mozliwos¢ przypisania kilku odbiornikow
do tego samego nadajnika.

Status komunikacji z nadajnikiem (R6108SB)

Dioda zielona Dioda Status
czerwona
Wytgczona Swieci Brak sygnatu
Swieci Wytgczona |Odbiér sygnatu
Miga Wytgczona [Odbiér sygnatu,
nieprawidtowy numer ID
nadajnika

Miga naprzemiennie na czerwono i|Niezidentyfikowany btad
zielono

Ostrze zenie
Po zakohczeniu procedury tgczenia na wszelki
wypadek wylacz i ponownie wiacz odbiornik.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Upewnij sie, ze reaguje on na sygnhaly z
przypisanego mu nadajnika.

Przed wykonaniem procedury Easy Link odtacz
przewdd silnika od odbiornika. Nigdy nie wykonu;
jej przy wiaczonym silniku, gdyz w razie pomyiki
lub wystgpienia bledu moze by¢ to bardzo
niebezpieczne.

WYybor trybu pracy: Normal/High
Speed:

Fabrycznie odbiornik skonfigurowany jest do pracy
w trybie "Normal" - obstuga serwomechanizméw
analogowych. Aby zmieni¢ tryb pracy na "High
Speed”, ktéry zwieksza predkos¢ transmisji
sygnatu sterujacego dla serw cyfrowych na
wyjsciach 1-6, wykonaj opisane nizej czynnosci.
Zmiana trybu pracy z analogowego na cyfrowy:

1. Po przeprowadzeniu procedury laczenia z
nadajnikiem wytgcz zasilanie odbiornika.

2. Podczas wigczania odbiornika wcisnij i
przytrzymaj przycisk Link/Mode przez ponad 2
sekundy. Dioda LED bedzie miga¢ na czerwono.

3. Zwolnij przycisk Link/Mode. Dioda statusu
zaswieci sie na pomaranczowo.

4. Wylacz odbiornik. W tym czasie zapisane
zostang ustawienia nowego trybu pracy.

Zmian e trybu pracy z cyfrowego na analogowy
przeprowadza sie w sposob analogiczny. W trakcie

Podtaczanie serwomechanizmow do wyj

Warto wiedzieé:

przetagczania trybu dioda bedzie miga¢ na
czerwono i zielono, a po zwolnieniu przycisku
Link/Mode zaswieci sie na czerwono.

Legenda:

Dioda czerwona = tryb analogowy

Dioda pomara nczowa = tryb cyfrowy

Wazne:

W trybie High Speed predkos¢ transmisji sygnatu
zmienia sie jedynie dla kanatow 1-6 oraz wyjscia
S-BUS. Kanaly 7 i 8 zawsze dziatajg w trybie
analogowym. Z trybem High Speed kompatybilne
sq serwomechanizmy cyfrowe oraz
serwomechanizmy typu S-BUS.

Przy podigczaniu do wyjscia S-BUS
serwomechanizméw analogowych za pomocag
adaptera PWM, nalezy wybra¢ tryb analogowy. W
przeciwnym razie serwomechanizmy mogg ulec
uszkodzeniu. Przy zmianie  jakichkolwiek
parametréw pracy odbiornika nalezy upewni¢ sie,
Czy Sg one poprawne.

Podczas zmiany trybu w poblizu odbiornika nie
powinien znajdowac sie zaden wigczony nadajnik
FASST. W takiej sytuacji zamiast trybu pracy dioda
LED wskaze status komunikacji z nadajnikiem, co
moze wprowadzi¢ uzytkownika w btad.

s¢ sygnatu PWM

Jezeli w modelu ma sie znalez¢ wiele serwomechanizméw cyfrowych lub serwomechanizméw o duzym
poborze pradu, znajdujacy sie w zestawie wigcznik z przewodem ftadowania (dopuszczalny maksymalny ciggty
pobér pradu 3A) bedzie niewystarczajacy. Zajdzie wéwczas koniecznos$¢ podigczenia modutu podwdjnego
zasilania odbiornika i serwomechanizméw. W razie watpliwosci skontaktuj sie ze sprzedawca sprzetu.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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Wyjscia kanatow

1-8
B = zlgcze

akumulatora
odbiornika

Ijioda LETD_

Akumulator
odbiornika

W odbiorniku R-6108 SB kanaly zalgczane DG1+DG2
interfejsu S-BUS.

Programowanie kanatéw w systemie S-BUS

W przeciwienstwie do standardowych
serwomechanizméw, gdzie na kazde z wyjs¢
odbiornika generowany jest oddzielny sygnat
PWM, w systemie S-BUS wszystkie
serwomechanizmy podigczone sg do jednego,
wspolnego wyjscia.

Sygnaly sterujgce dla poszczegodlnych
serwomechanizméw sa zakodowane cyfrowo,
podobnie jak w przypadku nadajnikéw z systemem
PCM. Kazdy pakiet danych zawiera komendy dla
wszystkich 18 kanatléw serwomechanizméw.
Kazdy z serwomechanizméw posiada wiasny,
przypisany cyfrowo numer kanatu i wykonuje on
tylko polecenia skierowane do tego konkretnego
kanatu. Cyfrowy filtr zaklécen zwigksza odpornosc
serwomechanizméw na zaktocenia sygnaiu.

Procedur @ programowania numeréw kanatéw
mozna przeprowadzi ¢ na 3 sposoby:

(9 i 10) dostepne sg jedynie za posrednictwem

I. Przy pomocy samego odbiornika:

Zworka

1. Wybierz tryb Mode A lub Mode B (opis ponizej).
2. Podigcz serwomechanizm do odpowiedniego
wyjscia (patrz tabela alokacji kanatow S-BUS)

3. Wtoz zworke do gniazda "DATA" na odbiorniku.
4. Podigcz akumulator odbiornika i poczekaj ok. 3
sekundy. Serwomechanizm zapamieta przypisany
mu numer kanatu.

5. Odtgcz akumulator i wyjmij zworke z gniazda.
Zaprogramowany w ten sposéb serwomechanizm
mozna podigczy¢ do wyjscia S-BUS przy pomocy
przedtuzacza lub rozgaleznika S-BUS.

Przed lotem koniecznie upewnij sie, ze
serwomechanizm dziata poprawnie!

Do programowania kanatébw serw przy pomocy
wyj$¢ 1-8 odbiornika stuza 2 tryby:

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Mode A: numery S-BUS 1-8, Mode B: numery 9- 5. Wylacz odbiornik i wyjmij zworke z gniazda.
16.

II. Do przydzielania numeréw kanatéw serwom i
Tryb ustawia si e w nast epujacy sposob: adaptorom PWM stu zy rdéwnie z poreczny
1. Wi6z zworke do gniazda "DATA" na odbiorniku. programator SBC-1 (No. F1696).

Wyjscie |Kanat
lll. Procedur ¢ ta mozna przeprowadzi ¢ réwnie z
przy pomocy komputera. Specjalny program PC-

Mode A |Mode B

1 1 9 LINK dostepny jest bezptatnie na stronie firmy

2 2 10 Robbe w dziale Download.

3 3 11 Program ten pozwala dodatkowo na regulacje
punktu neutralnego serwomechanizmu, limitow

4 4 12 . s -
wychylen, predkosci ruchu, sposobu uruchamiania,

5 5 13 itp.

6 6 14 Wazne:

7 7 15 Do programowania serwomechanizméw oraz

3 8 16 przypisania im numeréw kanatléw przy pomocy
komputera niezbedny jest interfejs CIU-2 USB (No.
F1405).

3. Wiacz zasilanie odbiornika. W |

3. Sekwencja migania diody wskazuje aktualnie
wybrany tryb. Mode A: dioda miga trzykrotnie na
Czerwono

Mode B: dioda miga trzykrotnie na zielono

4. Aby zmieni¢ tryb, nacis$nij przycisk "LINK" i
przytrzymaj go przez ok. 2 sekundy. W momencie
przetgczania dioda miga na czerwono i zielono.

Po zwolnieniu przycisku "Link" miganie diody -
wskaze nowo ustawiony tryb. - R

1

Podtaczanie urzadzen do wyjscia S-BUS

Do wyjscia S-BUS mozna podigczy¢ szeregowo maksymalnie 18 (16 kanatéw proporcjonalnych, 2 kanaty
zatgczane) nowych, programowalnych serwomechanizmow S-BUS. Kazde z serw w systemie S-BUS posiada
unikalny, przypisany cyfrowo numer kanatu i reaguje jedynie na polecenia skierowane do tego konkretnego
kanatu.

Pami etaj:

Gdy serwomechanizmy potaczone sg szeregowo, wystepujg wieksze straty napiecia zasilajgcego. Zalecamy
korzystanie ze specjalnych przewodow z rozgaleznikiem, ktére dostarczaja napiecie zasilajagce do systemu S-
BUS. Aby podiaczy¢é serwomechanizmy do wyjscia S-BUS, nalezy wykorzysta¢ przewdd S-BUS No. F1697
lub F1698, albo przewdd "V" No. F1423.

Do wyj $cia szeregowego mo zna rownie z bezpo srednio podt aczy€é pojedynczy serwomechanizm S-
BUS.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Akku
R6108SB @

S.BUS Hub S.BUS Hub
T
SBUSAusgang—\ 7 7

SEUS SE0US
S.BUS Servo
Gniazdo
S-BUS

A
o
>
pr]
>

Podtaczanie urzadzen do obu typow wyj $¢

[1ch] [4ch]
R6108SB Kanal Ausgang/ SEUS SEUE
Akku Anschluss
S.BUS Hub_/ SBUSHW 7~
ﬁ 4—9 49
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Mozliwe jest jednoczesne wykorzystanie standardowych wyj$¢ odbiornika (kanaty 1...8) oraz wyjscia S-BUS.
Przyktadowo, aby wyeliminowa¢ koniecznos¢ uzycia przewodu "V", jeden serwomechanizm mozna podiaczyé
do normalnego wyjscia, a drugi do wyjscia S-BUS.

Pamietaj:

Maksymalna liczba kanatéw dostepnych w systemie S-BUS to 16+2. Liczba obstugiwanych kanatéw zalezy od
posiadanego nadajnika. Na chwile obecng nadajniki umozliwiajg obstuge 8+2 lub 12+2 kanatdw.

Wazne:

Podiaczenie akumulatora bezposrednio do odbiornika umozliwia staty pobdr pradu o natezeniu 2,5A oraz
pobor chwilowy 5A. Jezeli system wymaga wiekszego natezenia pradu, nalezy podtgczy¢ do odbiornika drugi
akumulator. Obcigzalno$¢ pradowa systemu zasilania wzrosnie do 5A (pobdr staty) i 10A (pob6r chwilowy).
Przy wiekszych poborach pradu zaleca sie zastosowanie systemu podwojnego zasilania PSS 2018 No.
F1660.

Informacje o pozostatych akcesoriach do systemu S-BUS uzyskaé mozna ze strony firmy Futaba lub od jej
dystrybutora.

Zalecane akcesoria:

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Adapter (dekoder) sygnatu S-BUS na PWM SBD-1, No. F1695 umozliwia zastosowanie nowego systemu S-
BUS w modelach z serwomechanizmami starszego typu. Pozwala on na wigczenie do systemu S-BUS trzech
standardowych serwomechanizméw. Dokonuje on konwersji sygnatu S-BUS na sygnaty PWM wysylane
oddzielnie do kazdego z wyj$é. Poszczegllnym wyjsciom mozna przypisa¢ rézne numery kanatdéw lub
wspélny numer. Programowanie kanatow wyjs¢ przeprowadza sie przy pomocy komputera z programem PC-
Link lub programatora SBC-1.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Test zasi egu systemu R/C

Przed kazdg serig lotéw koniecznie wykonaj test zasiegu systemu R/C. W ten spos6b upewnisz sie, ze
wszystkie elementy systemu radiowego pracujg wkasciwie i bedziesz mogt skupié sie na czystej przyjemnosci
latania modelem. Nadajnik T8FG wyposazony jest w specjalny system obnizajacy moc nadawania sygnatu, co

pozwala na proste wykonanie takiego testu.

Tryb testowania zasi egu (Range Check Mode)

Tryb ten stuzy do sprawdzenia zasiegu, gdy model
znajduje sie na ziemi. Aby go aktywowaé, dotknij
przycisk RTN i przytrzymaj go w czasie wigczania
nadajnika. Pojawi sie menu POWER MODE.

FOWER MODE

Aby wigczy¢ tryb "Range check", dotknij przycisk
RTN.
RAHGE CHECK

RAMGE CHECE MODE OH

B3 RESTHRET

W tym trybie moc nadawanego sygnatu zostaje
zredukowana, co pozwala na wykonanie
naziemnego testu zasiegu. Podczas, gdy tryb jest
aktywny, prawa dioda LED na obudowie nadajnika
miga, a co 3 sekundy emitowany jest sygnat
dzwiekowy.

Tryb "Range check" pozostaje aktywny przez 90
sekund, po tym czasie przywrocona zostaje
normalna moc nadawania sygnatu. Aby zakonczy¢
test przed uptywem tego czasu, ustaw kursor w
polu "RANGE CHECK" u gory ekranu i dotknij
przycisk RTN. Ze wzgledéw bezpieczenstwa test
zasiegu mozna wykonaé¢ tylko jeden raz po
wigczeniu nadajnika. Aby go powtérzy¢é musisz
wiec wytgczy¢ i ponownie wiaczy¢ nadajnik.
NIGDY nie rozpoczynaj latania, gdy tryb
testowania zasiegu jest aktywny.

Jezeli w trakcie wykonywania testu stwierdzisz, ze
potrzebujesz wiecej czasu, przed uptywem 90
sekund zaznacz pole "Restart" i dotknij przycisk
RTN.

Procedura testowania zasi egu

1. Po aktywacji trybu "Range check", trzymajac
nadajnik powoli odchodz od modelu, caty czas
sprawdzajac, czy reaguje on na ruchy drgzkow.
Popros kogos, by stat przy modelu i sprawdzat, czy
wszystkie powierzchnie sterowe poruszajg sie
prawidtowo. Jezeli mozesz oddali¢ sie od modelu
na okoto 30-50 krokéw bez utraty kontroli, oznacza
to, ze wszystko jest w porzadku.

2. Jezeli nie zaobserwowaliscie zadnych
probleméw z facznoscig, ponownie podejdz do
modelu. Odtéz na chwile nadajnik w bezpieczne
miejsce tak, abys magt tatwo po niego siegnac po
wigczeniu silnika modelu. Upewnij sie, ze drgzek
gazu jest Sciagniety w dot, nastepnie wiacz silnik.
Wykonaj kolejny test przy wigczonym silniku.
Popros pomocnika o przytrzymanie modelu i
sprawdz dziatlanie powierzchni sterowych przy
réoznych predkosciach pracy silnika. Jezeli ramiona
serwomechanizmoéw zaczng drga¢ lub samoistnie
sie porusza¢, oznacza to, ze pracujacy silnik
zaktoca komunikacje radiowa. Nie lataj dopdki nie
wyeliminujesz przyczyny problemu. Upewnij sie, ze
popychacze nie sg poluzowane, ani nie blokujg sie
przy poruszaniu ramieniem serwomechanizmu.
Sprawdz, czy akumulator modelu jest natadowany.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Potagczenia serwomechanizméw w zalez nosci od typu modelu

Nadajnik T8FG automatycznie dobiera optymalng sekwencje kanatow dla typu modelu wybranego przy
pomocy funkcji Model Type z menu Linkage. Domys$ina sekwencja kanatéw dla poszczegdéinych typéw modeli
przedstawiona jest w ponizszych tabelach. Wybierz sekwencje kanatéw odpowiednig dla posiadanego typu

modelu i zgodnie z nig podtgcz serwomechanizmy do odbiornika.
* Kanaly przypisane poszczegélnym funkcjom sterujgcym sprawdzi¢ mozna w menu Linkage -> Function. Istnieje mozliwos¢ zmiany
sekwencji kanatéw. Wiecej informacji na ten temat znajdziesz w rozdziale poswieconym menu Function.

Samoloty/szybowce

Opis:

Aileron — lotka

Elevator — ster wysokosci
Throttle — gaz

Rudder — ster kierunku

Flap — klapa

Camber —profil skrzydta
Butterfly — funkcja ‘Butterfly’
Gear —podwozie

Motor - silnik

Airbrake — hamulec aerodynamiczny

Normalne skrzydta i ogon typu V-tail

Kanat 1AIL(*1) 2AIL(*1) 2AIL+1FLAP(*1) 2AIL+2FLAP(*2) 2AIL+4FLAP(*3) 4AIL+2FLAP(*3)
odb.
Samolot [Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec | Samolot | Szybowiec
1 Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron - Aileron - Aileron
2 Elevator Elevator Elevator Elevator | Elevator Elevator | Elevator Elevator - Elevator - Elevator
3 Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor - Rudder - Rudder
4 Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder - Aileron2 - Aileron2
5 Gear AUX7 Gear AUX7 Gear AUX6 Gear AUX5 - Flap - Aileron3
6 AUX6 AUX6 Aileron2 | Aileron2 Flap Flap Aileron2 | Aileron2 - Flap2 - Aileron4
7 AUX5 AUX5 AUX6 AUX6 Aileron2 Aileron2 Flap Flap - Flap3 - Flap
8 AUX4 AUX4 AUX5 AUX5 AUX5 AUX5 Flap2 Flap2 - Flap4 - Flap2
VC1 AUX1 AUX1 Camber Camber Camber Camber Camber Camber - Camber - Camber
VC2 AUX1 AUX1 AUX1 Butterfly AUX1 Butterfly AUX1 Butterfly - Butterfly - Butterfly
VC3 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 - AUX1 - AUX1
VC4 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 - AUX1 - AUX1

» VC1~4 to kanaly wirtualne, ktére nie posiadajg przypisanych im na state wyj$¢ odbiornika. Wiecej informacji
na ten temat znajdziesz w rozdziale poswieconym menu Function.

» Dostepne typy skrzydet zalezg od aktualnie wybranego trybu pracy systemu FASST: Multi-channel lub 7
kanatow.

(*1) Te typy skrzydet dostepne sa w obu trybach. W trybie 7-kanatowym nie bedzie dziatat kanat 8.

(*2) Ten typ skrzydet dostepny jest w obu trybach. Poniewaz w trybie 7-kanatowym kanat 8 nie dziala, przypisz funkciji
"flap2" inny, nieuzywany numer kanatu.

(*3) Te typy skrzydet dostepne sg jedynie w trybie Multi-ch.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Ailvator (podwojny ster wysoko  $ci)
Kanat 1AIL(*1) 2AIL(*1) 2AIL+1FLAP(*2) 2AIL+2FLAP(*3)
odb.
Samolot Szybowiec Samolot Szybowiec Samolot Szybowiec Samolot Szybowiec
1 Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron
2 Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator
3 Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor
4 Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder
5 Gear AUX7 Gear AUX7 Gear AUX6 Elevator2 Elevator2
6 AUX6 AUX6 Aileron2 Aileron2 Flap Flap Aileron2 Aileron2
7 Elevator2 Elevator2 Elevator2 Elevator2 Aileron2 Aileron2 Flap Flap
8 AUX4 AUX4 AUX5 AUX5 Elevator2 Elevator2 Flap2 Flap2
VC1 AUX1 AUX1 Camber Camber Camber Camber Camber Camber
VC2 AUX1 AUX1 AUX1 Butterfly AUX1 Butterfly AUX1 Butterfly
VC3 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1
VC4 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1

» VC1~4 to kanaly wirtualne, ktére nie posiadajg przypisanych im na state wyj$¢ odbiornika. Wiecej informacji
na ten temat znajdziesz w rozdziale poswieconym menu Function.

» Dostepne typy skrzydet zalezg od aktualnie wybranego trybu pracy systemu FASST: Multi-channel lub 7
kanatow.

(*1) Te typy skrzydet dostepne sa w obu trybach. W trybie 7-kanatowym nie bedzie dziatat kanat 8.

(*2) Ten typ skrzydet dostepny jest w obu trybach. Poniewaz w trybie 7-kanatowym kanat 8 nie dziata, przypisz funkcji "elevator2" inny,
nieuzywany numer kanatu.

(*3) Ten typ skrzydet (w przypadku samolotu) dostepny jest jedynie w trybie Multi-ch. W przypadku szybowca jest on dostepny jest w obu
trybach. Poniewaz w trybie 7-kanatowym kanat 8 nie dziata, przypisz funkcji "flap2" inny, nieuzywany numer kanatu.

Latajace skrzydto, skrzydta typu Delta (Winglety)

Kanat 2AILTY 2AIL+1FLAP ™V 2AIL+2FLAP ™ 2AIL+4FLAP ) 4AIL+2FLAP ™Y
odb. Samolot [Szybowiec Samolot [Szybowiec Samolot [Szybowiec Samolot [Szybowiec Samolot [Szybowiec
1 Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron - Aileron - Aileron
2 Rudder2 Rudder2 Rudder2 Rudder2 Rudder2 Rudder2 - Aileron2 - Aileron2
3 Throttle Motor Throttle Motor Throttle Motor - Rudder - Aileron3
4 Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder Rudder - Rudder2 -- Aileron4
5 Gear AUX7 Gear AUX6 Gear AUX6 2 Flap - Rudder
6 Aileron2 Aileron2 Flap Flap Flap Flap - Flap2 - Rudder2
7 AUX6 AUX6 Aileron2 Aileron2 Aileron2 Aileron2 - Flap3 - Flap
8 AUX5 AUX5 AUX5 AUX5 Flap2 Flap2 - Flap4 - Flap2
VC1 Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator - Elevator - Elevator
VC2 Camber Camber Camber Camber Camber Camber - Camber - Camber
VC3 AUX1 AUX1 AUX1 Butterfly AUX1 Butterfly - Butterfly - Butterfly
VC4 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 AUX1 - AUX1 - AUX1

» VC1~4 to kanaly wirtualne, ktére nie posiadajg przypisanych im na state wyj$¢ odbiornika. Wiecej informacji
na ten temat znajdziesz w rozdziale poswieconym menu Function.

» Dostepne typy skrzydel zalezg od aktualnie wybranego trybu pracy systemu FASST: Multi-channel lub 7
kanatow.

(*1) Te typy skrzydet dostepne sa w obu trybach. W trybie 7-kanatowym nie bedzie dziatat kanat 8.

(*2) Ten typ skrzydet dostepny jest w obu trybach. Poniewaz w trybie 7-kanatlowym kanat 8 nie dziata, przypisz funkcji "flap2" inny,
nieuzywany numer kanatu.

(*3) Te typy skrzydet dostepne sa jedynie w trybie Multi-ch.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Helikopter

Opis:

Aileron — ster przechytu
Elevator — ster wysokosci
Throttle — gaz/przepustnica
Rudder —wirnik ogonowy
Gyro — zyroskop

Pitch — skok topat

Governor — governor (stabilizator obrotow silnika)

Needle — zawor iglicowy

* VC1~4 to kanaly wirtualne, ktére nie posiadajg
przypisanych im na state wyjs¢ odbiornika. Wiecej
informacji na ten temat znajdziesz w rozdziale

poswieconym menu Function.

e Poniewaz w trybie 7-kanalowym kanat 8 nie
dziata, jezeli nie korzystasz z governora, przypisz
funkcji "elevator2" (tarcze H-4, H4X) lub funkciji
"needle" (pozostate typy tarcz) kanat numer 7.

Kanat odb. | Tarcza H-4, H4X | Inne typy tarcz
1 Aileron Aileron
2 Elevator Elevator
3 Throttle Throttle
4 Rudder Rudder
5 Gyro Gyro
6 Pitch Pitch
7 Governor Governor
8 Elevator2 Needle
VC1 AUX1 AUX1
VC2 AUX1 AUX1
VC3 AUX1 AUX1
VC4 AUX1 AUX1

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej

zgody autora
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Zasady bezpiecze nstwa podczas montaz u odbiornika i

serwomechanizmow

Aby w poprawny spos6b zamontowa¢ serwomechanizmy, odbiornik i akumulator, postepuj zgodnie z

ponizszymi wskazdwkami.

Upewnij sie, ze akumulator, wigcznik oraz
przewody serwomechanizméw podtaczasz zgodnie
z oznaczeniami na wtyczkach i obudowie. Przy
odigczaniu zlgcz nigdy nie ciggnij za przewody,
lecz za plastikowa obudowe wtyczki.

« Jezeli serwomechanizm lotek (lub jakikolwiek
inny) znajduje sie zbyt daleko od odbiornika,
skorzystaj z przewodu przedtuzajacego.
Dodatkowe przewody przedtuzajgce firmy Futaba
(o roznych dlugosciach) zakupi¢ mozesz w
sklepach modelarskich. Dobierz odpowiednig
dtugos¢ przewodu, unikaj tgczenia ze sobg kilku
krétszych przewodow przediuzajacych. Jezel
odlegtos¢ serwomechanizmu od odbiornika jest
wieksza niz 45 cm, w modelu zamontowanych jest
wiele serwomechanizméw lub serwomechanizmy o
duzym poborze pradu, korzystaj z przewoddéw
Futaba z serii Heavy-Duty.

e Serwomechanizmy montuj zawsze przy pomocy
dotaczonych gumowych podkiadek. Nie dokr ecaj
érub zbyt mocno . Zadna cze$¢ obudowy
serwomechanizmu nie powinna bezposrednio
dotyka¢ uchwytu stuzagcego do jego montazu ani
jakiegokolwiek elementu kadiuba modelu. W
przeciwnym razie serwomechanizm bedzie
narazony na drgania, ktére mogg skrdoci¢ jego
zywotnosé lub doprowadzic do uszkodzenia
zywotnosé lub doprowadzi¢ do uszkodzenia.

2,

'é Gumowa
podktadka

711 Gumowa
= podkladka

FE

SRS

» Zwr6é uwage na cyfry (1, 2, 3, 4) umieszczone
na kazdym z ramion 4-ramiennego orczyka firmy
Futaba. Cyfry te oznaczajg o ile stopni kazde z
ramion odchylone jest od kata 90°. Moze to pomac
w eliminacji minimalnych réznic w sposobie pracy
powstatych  przy  produkcji  poszczegdlnych
serwomechanizmow.

* W celu wycentrowania serwomechanizmow
podiacz je do odbiornika, wiacz nadajnik, a
nastepnie odbiornik. Wycentruj trymery na
nadajniku, a nastepnie znajdz ramie
serwomechanizmu, ktére po zamontowaniu
popychacza bedzie do niego prostopadie.

TRYMERY NA NADAJNIKU POWINNY BY €
WYCENTROWANE.

* Po zamontowaniu serwomechanizmow, obré¢
kazdy z nich o peten zakres jego ruchu i upewnij
sie, ze popychacze ani ramiona serw nie stykajg
sie, oraz ze nic blokuje ich ruchu. Powierzchnie
sterowe powinny dziata¢ ptynnie i nie wymagac
uzycia nadmiernej sity. Jezeli serwomechanizm
pracuje podejrzanie gtosno, jest prawdopodobne,
ze powierzchnia sterowa stawia zbyt duzy opor.
Znajdz i wyeliminuj przyczyne problemu. Nawet
jezeli nie spowodowatoby to uszkodzenia
serwomechanizmu, bedzie on w takie sytuacji
pobierat wiecej pragdu i moze doprowadzi¢ do
przedwczesnego wyczerpania sie akumulatora.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora

Strona 35z 132



“robbe

Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

www.robbe.pl , www.futaba.com.pl , www.rcskorpion.pl

» Przy instalacji wigcznika odbiornika wykorzystaj
specjalng ptytke przeznaczong do jego montazu.
Odrysuj od niej ksztatt otworu na wigcznik i miejsca
otwor6w na $ruby. Wigcznik umiesé mozliwie
daleko od tlumika oraz w takim miejscu, aby
uniemozliwi¢ jego przypadkowe wigczenie Ilub
wylaczenie  podczas przechowywania  lub
transportu. Upewnij sie, ze nic nie blokuje ruchu
przetacznika oraz ze przetacza sie on swobodnie
miedzy pozycjami ON i OFF.

» Jezeli w modelu helikoptera korzystasz z
zewnetrznego wigcznika odbiornika z wyj$ciem
tadowania, zawsze korzystaj z ostony wigcznika.
Przymocuj wiagcznik i ostone do ramy modelu i
przykre¢ je przy pomocy srub. Wiasciwy sposéb
montazu  bedzie réwniez uzalezniony od
konkretnego modelu. W razie watpliwosci zajrzyj
do instrukcji obstugi modelu.

Aby przewody serwomechanizmoéw nie przerwaly
sie na skutek drgan, pozostaw je nieco diuzsze i
przyczep we wiasciwych miejscach do elementow
konstrukcji modelu. Regularnie sprawdzaj stan
przewodow serw.

Przymocuj przewod
serwomechanizmu do kadtuba
w odlegtosci okoto 5-10 cm od
zlacza

Przewéd nie moze by¢
naciaggniety

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Montaz anteny odbiornika

Jak zapewne zauwazytes$, odbiornik R6108SB rézni sie wygladem od typowych odbiornikéw firmy Futaba.
Wyposazony jest on w 2 anteny, z ktérych kazda odbiera nadawany sygnat niezaleznie od drugie;j.

— *IPowinna by¢ mozliwie maksymalnie
_Antena _rozorostowana

_ (¢
)

Przew6d kén‘cent'rf/czny

Odbiornik R6108SB
Zarzadzajacy antenami system Diversity w czasie rzeczywistym wybiera tg antene, ktora odbiera silniejszy
sygnat, dbajac o to, by tgcznos¢ byta caty czas zachowana.

Aby najlepiej wykorzystaé mozliwosci systemu
podwojnych anten, przestrzegaj nastepujacych
zasad:

1. Anteny muszg by¢ mozliwie najbardziej
rozprostowane. W przeciwnym razie efektywny
zasieg ich pracy zmniejszy sie.

Nie jest to jednak jedyny stuszny spos6b montazu -
najwazniejsze jest to, aby znajdowaty sie one od
siebie mozliwie daleko.

Wieksze modele mogq posiada¢ duze elementy
kadluba wykonane z metalu, co moze zakiocic¢
sygnat radiowy. W takim wypadku anteny nalezy

umiescic po obu stronach modelu. W takiej

2. Najlepiej, jak beda one znajdowa¢ sie pod sytuacji, niezaleznie od potozenia modelu w
katem 90°wzgl edem siebie. powietrzu, zapewniony bedzie mozliwie najlepszy
odbior.
80
/ \ 3. Anteny nie mogg dotyka¢ materiatow
przewodzacych — muszg znajdowaé sie w

odlegtosci co najmniej 1,5 cm od elementéw
wykonanych z metalu lub wiékna weglowego. Nie
dotyczy to czedci anteny wykonanej z przewodu
koncentrycznego. Nalezy jednak uwazaé, zeby
czesci tej nie zgina¢ pod zbyt ostrym katem.

4. Anteny powinny znajdowa¢ sie z daleka od
silnika, regulatoréw silnika ESC, oraz innych
potencjalnych zrédet zaktécen.

Anteny Anteny

*Najlepiej, jak bedg one znajdowac sie pod katem 90°wzgl edem siebie.

* Fotografie pokazujg przyktady wlasciwego rozmieszczenia anten.

*Ochrona odbiornika przed wilgociag i drganiami: Odbiornik zbudowany jest z precyzyjnych elementéw elektronicznych. Upewnij sie, ze
bedzie on chroniony przed drganiami, uderzeniami i skrajnymi temperaturami. Aby zapewni¢ wtasciwg ochrone odbiornika, owin go w
pianke lub inny materiat pochtaniajacy wibracje. Dobrym pomystem bedzie réwniez zabezpieczenie odbiornika przed wilgocig przez
wiozenie go do foliowej torebki i zamkniecie jej otworu gumka, a dopiero pézniej owiniecie go w pianke. Jezeli do odbiornika dostanie sie
wilgo¢ lub paliwo, moze to zakldci¢ jego dziatanie i spowodowa¢ wypadek. Jezeli masz jakie$ watpliwosci co do sposobu dziatania
odbiornika, skontaktuj sie z centrum serwisowym.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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PODSTAWOWA PROCEDURA KONFIGURACJI MODELU

Podstawowa konfiguracja samolotu/szybowca

1. Dodanie nowego modelu/wczytanie ustawie n
zapisanego modelu

Nadajnik T8FG przypisuje pierwszemu
skonfigurowanemu modelowi nazwe MODEL-01.
Do dodawania nowych modeli oraz wczytywania
ustawien modeli zapisanych wczesniej stuzy
funkcja Model Select w menu Linkage.

MODEL SEL. HMODEL-E1

T4 1 MODEL-&1
HEW

=5

GEEz 12

Nadajnik moze przechowywaé zapisane dane
maksymalnie 20 modeli. Dane modeli mogg by¢
zapisywane i przechowywane réwniez na karcie
SD.

Nazwa aktualnie wybranego modelu widnieje na
srodku ekranu gtéwnego. Przed lotem oraz przed
zmiang jakichkolwiek ustawien upewnij sie, ze
wybrany jest wlasciwy model.

Po dodaniu nowego modelu automatycznie
pojawia sie ekran wyboru typu modelu oraz ekran
wyboru czestotliwo$ci/trybu dziatania systemu
FASST. Pamietaj, ze w momencie zmiany modelu
wylgczana jest transmisja sygnatu.

AIRFLAMHE
WING HOREMAL
1AIL

HORMAL

ARER  GEMERAL
FREST MULT

2. Wyb6ér typu modelu
Wejdz w menu Linkage -> Model Type i wybierz
typ modelu, ktéry zamierzasz skonfigurowac.
Wybierz typ "airplane" dla samolotu lub "glider" dla
szybowca. Wybierz odpowiedni typ skrzydet i
usterzenia ogonowego modelu.

MODEL TYPE

AIREFLAME
HORMAL

LAIL
HOFEMAL

3. Konfiguracja funkgciji steruj acych modelu
Podigcz serwomechanizmy lotek, steru wysokosci,
gazu, steru kierunku, itp. do wyj$¢ odpowiednich

kanatéw odbiornika zgodnie z instrukcjg obstugi
modelu. Wiecej informaciji na ten temat znajdziesz
w rozdziale "Podtgczanie odbiornika i
serwomechanizmow".

Sekwencja kanalow mo ze sie r6zni¢ nawet w
obrebie tego samego typu modelu z innym
usterzeniem skrzydet i ogona. (Numery
kanatow odpowiadaj ace poszczegbinym
funkcjom mo zesz sprawdzi ¢ w menu Linkage -
> Function).

FUHCT IO

CTRL TRIM
JlT1
JZ TZ
Jz2 T2
J4 T4

» Jezeli kierunek dziatania serwomechanizmu jest
niewtasciwy, mozesz go zmieni¢ przy pomocy
funkcji Reverse z menu Linkage.

HORM ‘s ALAE HORM

HORM 7 ALIES HORM
HORM iz ALLG HORH

HOEM: os1 MORM
=GEAR HOREM ! oSz HOREM

» Wyreguluj neutralne pozycje serwomechanizméw
oraz  powierzchni  sterowych ~w  sposéb
mechaniczny w modelu. Ostatecznej, precyzyjnej
konfiguracji mozesz dokonaé przy pomocy funkcji
Sub Trim i End Point. Aby uchroni¢ popychacze
modelu przed uszkodzeniem lub zablokowaniem,
funkcja End Point pozwala na ustalenie limitu
ruchu serwomechanizmu. Funkcja ta pozwala na
wyznaczenie limitu i zakresu ruchu serwa w danym
kierunku dla kazdego kanatu.

125 168 168 1335
zELE 125188 188 175
125 188 18a 135
135 168 16E 135

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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4. Konfiguracja funkcji Throttle Cut (samoloty)
Funkcja ta pozwala na zgaszenie silnika jednym
przetagcznikiem bez zmiany pozycji trymera
przepustnicy.
Konfiguruje sie jg w menu Linkage -> Throttle Cut
Po aktywowaniu funkcji i wybraniu przetacznika,
ustaw takg pozycje przepustnicy, przy ktérej gaznik
jest calkowicie  zamkniety. Ze  wzgledéw
bezpieczenstwa funkcja ta dziata jedynie wtedy,
gdy drazek gazu wychylony jest o 1/3 lub mniej.

THR CUT!

AcT THH

Fos 17

sw -

5. Konfiguracja funkciji Idle Down (samoloty)
Funkcja ta pozwala na zmniejszenie predkosci
wolnych obrotéw silnika jednym przelgacznikiem
bez zmiany pozycji trymera przepustnicy.
Konfiguruje sie jag w menu Linkage -> Idle Down.
Po aktywowaniu funkcji i wybraniu przetacznika,
ustaw odpowiednig predkos¢ wolnych obrotéw. Ze
wzgledéw bezpieczenstwa funkcja ta dziata jedynie
wtedy, gdy drazek gazu znajduje sie w dolnej
czesci swego zakresu ruchu.

* Funkcja Idle Down nie bedzie dziata¢ gdy funkcja
Throttle Cut jest wigczona.

oOFFSET  @x
=0 ==

6. Charakterystyka sterowania 1 zakresy
wychyle i drazkéw (D/R)

Funkcja D/R stuzy do regulacji zakresu ruchu oraz
krzywej sterowania drazkéw (dla funkciji lotek, steru
wysokosci, kierunku i gazu). Krzywe mogg byé¢
aktywowane przetgcznikiem (samolot) lub wraz z
danym trybem lotu (szybowiec). Z reguty korzysta
sie z niej po skonfigurowaniu zakresu wychylen
serwomechanizméw przy pomocy funkcji End
Point.

(Samolot)

AIL 188 168
EXF +3  +@

(Szybowiec)

AIL 168 16@
ExF +8 +E
COMOITION
MOFHMAL
EcIT HORMAL

7. Hamulec aerodynamiczny (samolot)

Hamulec aerodynamiczny uzywany jest przy
ladowaniu lub pikowaniu. Funkcja ta dostepna jest
jedynie dla niektorych typéw usterzenia skrzydet.
Przyktadowo, nie bedzie ona dostepna w
modelach wyposazonych w pojedynczy
serwomechanizm lotek.

Uzycie przetacznika powoduje wychylenie steréw
wysokosci i klap.

Istnieje mozliwos¢ wyboru stopnia wychylenia
poszczegoélnych powierzchni sterowych. Mozliwe
jest  réwniez  wybranie  predkosci  ruchu
poszczegoblnych  powierzchni  sterowych. Do
wyboru jest réwniez tryb Auto, w ktorym hamulec
aerodynamiczny bedzie aktywowat sie
automatycznie po ustawieniu ktérego$ z drazkow,
pokretta lub przelacznika w wybranej pozyciji.
Jezeli nie chcesz, aby funkcja hamulca aktywowata
sie automatycznie, mozesz przypisac jej oddzielny
wigcznik.

8. Dodawanie trybow lotu (szybowiec)

Funkcja Condition automatycznie przypisuje
kazdemu modelowi tryb lotu "NORMAL"
"NORMAL" to domy$iny tryb lotu. Do nowego
modelu przypisywany jest automatycznie tylko ten
jeden tryb.

Jezeli zechcesz dodac¢ wiecej trybow lotu, patrz
opis funkcji Condition.

¥ HOREMAL
START

SFEED
OISTAHCE ——
LAMDIHG  ——

*Tryb NORMAL jest wigczony caly czas, az do momentu
aktywacji innego trybu lotu przy pomocy drazka, przetacznika,
itp. Jak skonfigurowa¢ przetacznik trybéw lotu dowiesz sie z
sekcji "Spos6b wyboru przetgcznika”, ktéra znajduje sie na
koncu niniejszej instrukciji.

* Sposéb przetaczania tryboéw lotu mozesz dostosowaé do
swoich preferenciji.

* Dla kazdego kanatu mozna zaprogramowaé opdznienie
(Condition Delay) aktywacji trybu lotu. Funkcja ta pozwala na
ptynne przetgczenie miedzy dwoma trybami bez nagtej zmiany
pozycji serwomechanizmow.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Podstawowa konfiguracja modelu helikoptera

Ponizsza sekcja przedstawia skrécony opis konfiguracji modelu helikoptera w nadajniku T8FG. Poszczegolne

parametry dobierz do posiadanego modelu.

1. Dodanie nowego modelu/wczytanie ustawie n
zapisanego modelu

Nadajnik T8FG przypisuje pierwszemu
skonfigurowanemu modelowi nazwe MODEL-01.
Aby doda¢ nowy model lub wczyta¢ uprzednio
skonfigurowane ustawienia, wejdz w menu Linkage

-> Model Select.

MODEL SEL. MODEL1
TH
HEW

=

G 2 GE

Wybér modelu bedzie wygodniejszy, jezeli
zapiszesz jego ustawienia pod odpowiednig
nazwa. Nadajnik moze przechowywa¢ zapisane
dane maksymalnie 20 modeli. Dane modeli mogg
by¢ zapisywane i przechowywane réwniez na
karcie SD.

Nazwa aktualnie wybranego modelu widnieje na
srodku ekranu gtéwnego. Przed lotem oraz przed
zmiang jakichkolwiek ustawien upewnij sie, ze
wybrany jest wiasciwy model.

Po dodaniu nowego modelu automatycznie
pojawia sie ekran wyboru typu modelu oraz ekran
wyboru czestotliwo$ci/trybu dziatania systemu
FASST. Wprowadz wiasciwe parametry lub
upewnij sie, ze wczytane parametry sg poprawne i
pasujg do modelu, ktérym zamierzasz latac.

HELICOFTER

AREA  GEHERAL
FRzsT MULT

2. Wyb6ér typu modelu i typu tarczy steruj  acej
Wybierz typ "helicopter" oraz typ tarczy sterujacej,
jaki znajduje sie w twoich modelu.

MODEL TYPE

TYFE HELICOFTER
EWASH HEZ

RESET OFF

* Na postawie podanych przez uzytkownika informaciji
oprogramowanie automatycznie dobiera najbardziej
odpowiednie dla danego modelu funkcje, miksery i sekwencje
kanatéw. Nadajnik obstuguje modele helikopteréw z 6 réznymi
typami tarcz sterujacych.

*Doktadny opis procedury wyboru typu tarczy znajduje sie w
sekcji poswieconej funkcji MODEL TYPE.

3. Dodawanie trybow lotu
Dla kazdego modelu skonfigurowa¢ mozna
maksymalnie 5 réznych trybéw lotu.

IOLEUF1

IOLEURZ
IDLEUFZ
HOLD

Funkcja Condition Select automatycznie przypisuje
kazdemu modelowi $migtowca 5 trybow lotu.
(Ustawienia poczatkowe)

* NORMAL

* IDLE UP1 (SW-E)

* IDLE UP2 (SW-E)

* IDLE UP3 (SW-F)

e HOLD (domysinie przetacznik trybu HOLD nie
jest zdefiniowany)

Pamietaj: Poniewa z w czasie sterowania modelem

istnieje ryzyko przypadkowej aktywacji jakiego $
trybu lotu, najlepiej b edzie jezeli skasujesz
nieu zywane i niepoprawnie skonfigurowane tryby

*Doktadny opis procedury kasowania trybu lotu znajduje sie w
sekcji poswieconej funkcji CONDITION.

Tryb "NORMAL" jest wigczony caly czas, chyba ze
uzytkownik aktywuje inny tryb lotu przez uzycie
odpowiedniego przetacznika.

Priorytet: Hold, Idle Up 3, Idle Up 2, Idle Up 1,
Normal. Najwyzszy priorytet ma tryb Throttle Hold.
Dla kazdego kanalu mozna zaprogramowaé
opo6znienie (Delay) aktywacji trybu lotu. Funkcja ta
pozwala na pltynne przetagczenie miedzy dwoma
trybami bez nagtej zmiany pozycji
serwomechanizmow.

(Przyktad konfiguraciji trybow lotu)

* Normal: (Domysiny, dziata gdy zaden przetgcznik
trybow lotu nie jest wigczony).

Uzywany przy starcie, lgdowaniu i zawisie.

 Idle up 1: (Przetacznik E w pozycji srodkowej)
Wykorzystywany przy wykonywaniu akrobacji 3D.

« Idle up 2: (Przetacznik E w pozycji do przodu)
Wykorzystywany przy wykonywaniu beczek.

« Throttle hold: (Przetacznik G w pozycji do przodu)
Wykorzystywany przy autorotacji.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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4. Podtaczanie serwomechanizméw

Podtacz serwomechanizmy steru przechytu, steru
wysokosci  (pochytu), skoku ogdlnego, steru
kierunku, itp. do wyj$¢ odpowiednich kanatow
odbiornika zgodnie z instrukcjg obstugi modelu.
Opis sposobu podiaczania znajduje sie w rozdziale
"Podtgczanie odbiornika i serwomechanizmow".

Pamietaj: (Numery kanaléw odpowiadaj ace
poszczegolnym funkcjom mo  zesz sprawdzi ¢ w

menu Linkage -> Function).

FUHCT I 0N IR
CTRL TRIM
g T1 =eFAFR

JZ T3 =EFAFR
J2 T2 =eFAr
J4 T4 =eFAFR

» Jezeli kierunek dziatania serwomechanizmu jest
niewlasciwy, mozesz go zmieni¢ przy pomocy
funkcji Reverse z menu Linkage. Jezeli korzystasz
z modelu z tarczg sterujgcg inng niz H-1,
skonfiguruj réwniez funkcje Swash AFR.

1AIL HORM:=PIT HORM
zELE HOREM ;7G0Y  HOREM
=THRE HORM i=HOL  HORM
4RUD HORM: osi HOEM
sGYRED HOEM | oGz

HEUTRAL
Fos  SHx

» Wybierz wlasciwy kierunek dziatania zyroskopu.
(sprawdz w instrukcji zyroskopu).

e Podtacz popychacz przepustnicy tak, by w
momencie, gdy trymer gazu znajdzie sie w pozycji
skrajnej, gaznik byt calkowicie zamkniety.

* W spos6b mechaniczny wyreguluj pozycje
neutralne wszystkich serw. Precyzyjnej regulacji
programowej mozesz dokona¢ poézniej przy
pomocy funkcji End Point i Sub Trim. Aby uchronié¢
popychacze modelu przed uszkodzeniem Ilub
zablokowaniem, funkcja End Point pozwala na
ustalenie limitu ruchu serwomechanizmu.

¥ [
1AIL 135 168 188 135
2ELE 135 188 1448 135
125 168 168 135
137 186 1688 135

» Regulacja tarczy sterujacej

(z wyjatkiem tarczy H-1)

* Jezeli zauwazysz, ze poruszanie ktéryms ze steréw powoduje
niepozadane ruchy tarczy w innych kierunkach, uzyj funkciji
SWASH.

5. Konfiguracja krzywej gazu/skoku ogdélnego
Funkcje te pozwalajg na stworzenie krzywej
opisujgcej prace serwomechanizmu gazu Ilub
skoku ogdlnego w zaleznosci od potozenia drazka.
Dla kazdego trybu lotu mozna skonfigurowaé
oddzielne krzywe.

THE CURVENCEGEG™
Ec1THOREMAL

»e 1888 (168

x4 T9.8 5.8

bz TH.GB DE.G
bz Z5.@ 25.4@
Y4 B.BC OB 3

<Przyktad konfiguracji krzywej gazu>
Odpowiednim przetacznikiem aktywuj tryb lotu, dla
ktérego chcesz stworzy¢ krzywa gazu.

* Krzywa dla trybu Normal

Podstawowa krzywa gazu. Przy optymalnej konfiguracji
powinna umozliwia¢ wykonanie zawisu przy drazku gazu
znajdujgcym sie w srodkowym potozeniu.

Krzywa tg ustawia sie razem z krzywg skoku ogdlnego
(Normal) tak, aby uzyskac¢ statg predkos¢ obrotéw silnika
i mozliwie najtatwiejszg kontrole goéra/dot.

» Krzywa dla trybu Idle Up

Krzywa ta zapewnia zwiekszenie obrotéw silnika w
dolnej czesci zakresu ruchu drazka gazu. Przeznaczona
jest do akrobacji powietrznych (petle, beczki, akrobacje
3D).

* Krzywa dla trybu Throttle hold. Wykorzystywana
podczas autorotacji.

Zwr6¢ uwage, aby wartos¢ dla skrajnego dolnego
potozenia dragzka (0%) wynosita 0% (domysine
ustawienia).

<Przyktad konfiguracji krzywej skoku ogélnego>
Odpowiednim przetacznikiem aktywuj tryb lotu, dla
ktérego chcesz stworzy¢ krzywg skoku ogélnego .

 Krzywa skoku ogolnego (Normal)

Przy wykonywaniu zawisu skok fopat powinien wynosié
ok +5%6°

Skok topat dla zawisu standardowo konfiguruje sie, gdy
drazek gazu wychylony jest 0 50%.

*Na stabilno$¢ helikoptera w zawisie ma wplyw réwniez
krzywa gazu. Najlepsze efekty uzyskuje sie przy
jednoczesnym wykorzystaniu obu tych funkcji.

* Krzywa skoku ogoélnego (ldle up 1)

Krzywa skoku ogélnego dla trybu Idle Up 1 uzywana jest
przy locie postepowym.

Standardowa warto$¢ skoku wynosi od -7°do +12°

» Krzywa skoku ogdlnego (ldle up 2)

Katy topat dla gornej potowy zakresu ruchu drgzka sg
nieco mniejsze niz w Idle Up 1. Za warto$¢ standardowag
przyjmuije sie +8°

* Krzywa skoku ogolnego (Hold)

Uzywana przy autorotacji.

[Przyktad konfiguracji krzywej skoku ogélnego]

Throttle hold: -7-~+12°

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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6. Charakterystyka sterowania 1 zakresy
wychyle i drazkéw (D/R)

Funkcja ta stuzy do ustawiania zakreséw wychylen
i krzywej sterowania dla steru przechyhu,
wysokosci i kierunku - oddzielnie dla kazdego trybu
lotu.

*Informacje na temat konfiguracji krzywej gazu/skoku og6lnego
znajdujg sie powyzej w sekcji "Konfiguracja krzywej
gazu/skoku ogdlnego".

Z funkcji D/IR z reguty korzysta sie po
skonfigurowaniu  limitbw i zakresu ruchu
serwomechanizméw przy pomocy funkcji End
Point.

DUAL RATE! r
AIL 166 18@

EXF 8 +8

COMDITION
MOFMAL
eciT HOREMAL

7. Czuto $¢ zyroskopu i tryb jego pracy
Czutos¢ zyroskopu oraz tryb jego pracy mozesz
dobraé¢ oddzielnie dla kazdego trybu lotu.

FCFRAL

COMDITION HORMAL — OH
TvFE GY AYCE

FATE 2@ % Ea-T-1

LR

Tryb Normal (zawis): Maksymalna czuto$¢
zyroskopu

Tryby Idle up 1/Idle up 2/Throttle hold: Minimalna
czutos¢ zyroskopu

W przypadku autorotacji modelem wyposazonym
w naped wirnika ogonowego regulacja czutosci
moze nie da¢ efektu.

8. Mikser skoku ogélnego->wirnika ogonowego
(Pitch->RUD)

Pamietaj; Jezeli w modelu zamontowany jest
zyroskop GY601, GY502, GY520, GY401, lub inny z
funkcj @ Heading Hold, mikser Pitch -> RUD jest
zbedny. Funkcj e niwelowania niepo zadanego obrotu
modelu przejmuje zyroskop. Je zeli zyroskop b edzie
dziatat w trybie AVCS, a mikser b edzie aktywny,
funkcja ta b edzie zakléca é normalng prace
zyroskopu .

1 MOFRAL
ectTHORMAL  COPY
yE HE%RT )

+i ACT

+E 5 THH
+8 %
i % -

Funkcja ta ma na celu zniwelowanie efektu
obracania sie modelu w czasie zmiany kata skoku
topat i predkosci obrotéw wirnika gtéwnego.
Ustawienia dobierz tak, aby nos modelu nie
obracat sie samoczynnie w kierunku przeciwnym
do kierunku obrotu wirnika gtéwnego. Nie korzystaj
z tego miksera jezeli tw6j model wyposazony jest
w zyroskop z funkcjg Heading Hold (AVCS).

Aby skonfigurowa¢ funkcje, otw6rz menu Model i
ekran ustawien Pitch->RUD. Skonfiguruj krzywg

miksera dla poszczegoinych trybow lotu.
(Domysinie funkcja ta jest nieaktywna - "INH". Aby
moc z niej korzysta¢, aktywuj jg wybierajac opcje
"ON").

<Przyktad konfiguracji krzywej>
Odpowiednim przetacznikiem aktywuj tryb lotu, dla
ktérego chcesz stworzyé krzywa. Przyklad konfiguracii
krzywej.
» Krzywa miksera Pitch -> RUD (tryb Normal)
Dostosuj wartosci na krzywej tak, aby model pozostawat
stabilny przy starcie, lgdowaniu, w zawisie i w pionowym
wznoszeniu ze stalg predkoscia.
* Krzywa miksera Pitch -> RUD (tryb Idle up 1)
Nos modelu nie powinien wykazywa¢ tendencji do
niekontrolowanych obrotéw przy wykonywaniu akrobaciji
ani podczas lotu pod wiatr.
« Krzywa miksera Pitch -> RUD (tryb Hold)
Krzywa ta ma na celu utrzymywanie kadtuba modelu w
linii prostej podczas lotu w autorotacji. Skok topat wirnika
ogonowego wynosi praktycznie 0°

9. Throttle Hold - Zablokowanie serwa gazu na
wolnych obrotach silnika

*Jezeli chcesz mie¢ mozliwosé korzystania z tej funkcji, jej
konfiguracja opisana jest w rozdziale THR HOLD.

HoLD Fos. 17% ¥

SFEED 5] &

10. Throttle Cut - Funkcja wyt gczenia silnika
Funkcja Throttle Cut pozwala w prosty sposéb -
przy pomocy jednego przetacznika zgasi¢ silnik
modelu. Dziala ona jedynie wtedy, gdy drazek
gazu znajduje sie w zakresie wolnych obrotow.
Pozwala to unikng¢ przypadkowego wiaczenia
funkcji w szybko lecgcym modelu. Aby méc
korzystaé z funkcji, nalezy wybra¢ dla niej
przetgcznik oraz ustali¢ kierunek jego wigczania.
Domysinie funkcja ta nie ma przypisanego
przetacznika.
THR CLT]
AcT THH

Fos 17x%

= —=

*Ustaw drazek gazu na wolne obroty silnika i wybierz taka
pozycje serwomechanizmu przepustnicy, przy ktérej silnik za
kazdym razem bedzie gasnat. Popychacz przepustnicy nie
moze sie jednoczesnie blokowac.

11. Funkcja Swash Mix - kompensacja
wzajemnych oddziatywa n steréw przechyiu,
wysoko $ci i skoku ogoélnego.

Funkcja ta stuzy do skonfigurowania tarczy
sterujgcej tak, aby dalo sie nig precyzyjnie
sterowa¢ w petnym zakresie jej ruchu. Za
posrednictwem mikserow mozna ustali¢ wartosci
kompensacji dla wszystkich sterow - przechytu

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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(skok okresowy - prawa i lewa strona), steru
wysokosci (skok okresowy - przdd i tyt) oraz skoku
ogolnego.

IR

ECIT
HORMAL FATEL RATES
AILFELE +Ex  +EH

ELE+AIL +Hm A
FIT#AIL +8x 40
FITHELE +Hxn  +Ax

12. Throttle Mix - Funkcja miksera przepustnicy
Mikser ten ustawia zalezno$¢ miedzy poleceniem
ruchu w osi przechyiu (aileron), obrotu (rudder) lub
skoku (elevator), a pozycja serwomechanizmu
przepustnicy. Jezeli przy wydawaniu komend
predkos¢ obrotow silnika spada, przeczytaj
rozdziat poswiecony funkcji THROTTLE MIX.

HOFMAL 13

ECIT
HORMAL FATEL RATES
AILSTHFR L

ELE4THF +H = +E
FUO#THF L

13. Inne miksery specjalne

« Mikser skoku topat->zaworu iglicowego (Pitch->
Needle)

Funkcja ta uzywana jest w modelach, ktore
umozliwiajg sterowanie zaworem iglicowym silnika
w trakcie lotu (regulacja sktadu mieszanki
paliwowej). Mozesz  skonfigurowa¢  krzywg
dziatania miksera.

» Mikser governora

Funkcja ta uzywana jest w modelach
wyposazonych w regulator obrotow silnika
spalinowego (governor) GV-1.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MENU "SYSTEM"

Menu systemowe pozwala na konfiguracje samego nadajnika, nie zawiera ono zadnych ustawien konkretnych
modeli.

 Aby otworzy¢é menu systemowe, dotknij przycisk SYS dwukrotnie, w krotkich odstepach czasu.

B e == TEM |'-1EH|
" owneon. zamacs pole | | TRAIMER:
[SYSTEM MENU] dotknij| OV I SPLAY
przycisk RTN USER HAME
HsW SET

IHFO

<SensorTouch™> o
p Przewijanie
Poruszanie kursorem

Otwarcie ekranu
ustawien funkciji

» Zaznacz funkcje, ktorg chcesz skonfigurowac i dotknij przycisk RTN, by otworzy¢ ekran jej konfiguraciji.

Lista funkcji Menu System

[TRAINER]: Uruchomienie i konfiguracja funkcji Trenera.

[DISPLAY]: Regulacja kontrastu i jasnosci podswietlenia ekranul].

[USER NAME]: Zapis hazwy uzytkownika nadajnika

[H/W SET]: Rewers sprzetowy elementdw sterujgcych i tryb pracy drazkow.

[INFOJ]: Wyswietlanie wersji oprogramowania, informacji o karcie SD, numeru seryjnego urzadzenia oraz
zmiana jezyka menu.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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TRENER [TRAINER]

Uruchomienie i konfiguracja funkcji Trenera.

Funkcja Trenera pozwala ustali¢, ktore funkcje
sterujqce(*l) i kanaly uczen bedzie moégt
obstugiwa¢ samodzielnie, ktére na zmiane z
instruktorem latania, a ktére pozostang pod peing

kontrolg instruktora. Pozwala to dostosowaé
trudnos¢ lekcji do umiejetnosci ucznia. Dwa
nadajniki musza by¢ potaczone specjalnym

przewodem Trener-Uczen, a nadajnik instruktora
musi dziata¢ w trybie pracy trenera.

Kiedy instruktor uzyje przelacznika trenera,
kontrola nad modelem przekazywana jest
uczniowi. Jezeli wiagczona jest opcja MIX lub
FUNC, instruktor moze dokonywa¢ korekty

sterowania nie odbierajgc kontroli uczniowi. Gdy
przetacznik trenera jest wylaczony, petna kontrola
nad modelem przekazywana jest instruktorowi.
Jest to bardzo przydatne w momencie, gdy uczen
nie bedzie w stanie wyprowadzi¢c modelu z
zaistniatej niebezpiecznej sytuacji.

Komendy sterujgce z nadajnika ucznia moga byé¢
przesytane do nadajnika instruktora w trybie
"FUNC" lub "MIX". Pozwala to na zapewnienie
kompatybilnodci z wiekszg liczbg dostepnych
modeli nadajnikéw i odbiornikow.

Kanaty wirtualne (VC) réwniez mogq dziala¢ w
trybie "FUNC" lub "MIX". System Trener-Uczeh
pozwala réwniez na sterowanie modelami typu
"latajgce skrzydto".

Specjalny przewdéd Trener-Ucze n do nadajnikéw T8FG/T12FG

Jezeli nadajnik T8FG ma dziala¢ jako nadajnik

ucznia, funkcji Trainer nie nalezy aktywowad.
(*1) Mozliwe jest wybranie réznych trybéw pracy dla
poszczegdlnych kanatow. (NORM/MIX/FUNC/OFF)

Pamietaj: Z funkcji Trenera korzysta ¢é mozna w
nast epujacy sposob:

1. Jezeli nadajnik T8FG t gczony jest z innym
nadajnikiem, nale zy upewni ¢ sie, ze sekwencja
kanatéw w obu nadajnikach jest identyczna.
Komendy steruj ace z nadajnika ucznia mog q
byé przesytane do nadajnika instruktora w
trybie "FUNC" lub "MIX".

2. Jezeli T8FG uzywany jest jako nadajnik
instruktora, modulacja w nadajniku ucznia

musi by € ustawiona na PPM.

Jako nadajnik ucznia T8FG
wspotpracowa € z nadajnikami, ktére akceptu;

sygnat przesytany w modulacji PPM. System
nadajnika T8FG zawsze wysyla na gniazdo
przewodu trenera sygnat w modulacji PPM.

mo ze
a

3. Przed lotem upewnij si e, ze wszystkie kanaty
w obu nadajnikach dziataj a poprawnie.

Jezeli T8FG lub T12FG uzywany jest jako nadajnik instruktora, do tgczenia obu urzgdzen uzyj specjalnego
przewodu u numerze katalogowym FUTM4405. Inny przewdéd moze spowodowaé niepoprawne dziatanie

systemu.
Instruktor Uczen Przewéd Trener-Ucze n
T8FG, T12FG T4EX, T6EX, T7C, T9C Specjalny przewdd Trener-Ucze n T12FG
T12Z, T14MZ, FX-40 Typowy przew6d Trener-Ucze n (wtyczka prostok atna x 2)
T4V Typowy przewod Trener- Uczen (wtyczka prostok atna i
okragta)
T6X, T7U, T8U i T9Z nie s 3 kompatybilne.
Inny niz T8FG, |T8FG, T12FG Typowy przewdd Trener-Ucze n (wtyczka prostok atna x 2)
T12FG Typowy przewdd Trener- Uczen (wtyczka prostok atna i
okragta)

*Jezeli T8FG lub T12FG uzywany bedzie jako nadajnik ucznia, a instruktor bedzie korzystat z innego modelu urzadzenia, do tgczenia

mozesz wykorzysta¢ typowy przewod.

*Specjalny przewdd Trener-Uczen T8FG/T12FG ma ustalony kierunek podtaczania. Wtyczke przeznaczong do podtaczania nadajnika
instruktora podiacz do T8FG lub T12FG, drugg wtyczke podtacz do nadajnika ucznia. Jezeli podiaczysz przewdd odwrotnie, nadajnik
ucznia nie wiaczy sie, nawet jezeli zasilanie nadajnika instruktora bedzie wtaczone.

*Jezeli w nadajniku instruktora T8FG lub T12FG nie aktywowano funkcji Trenera, nadajnik ucznia réwniez sie nie wiaczy, nawet jezeli

przewdd bedzie podtaczony prawidtowo.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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*W menu systemowym zaznacz pole [TRAINER] i dotknij przycisk RTN.

4 g | AIHEF! 14
oAby powrécic¢ do —
SYSTEM MENU, IMH MODE RATE ST CH § <sensorfouch™> orenianic
zaznaf:z polg [TRAINER] 1AIL OFF Poruszjanie kursorem
dotknij przycisk RTN = ELE DFF oY \évyb()lr tr_ybu s
= THE: l:IFF ‘ egulacja wartosci
4RUO OFF

Wybor trybu pracy i przet acznika

1. Dotknij przycisk S1 trzykrotnie, aby wej$¢ na 4
podstrone ustawien funkciji.

RICT IHH

=) ZH

1zoscH SC0H

2. Ustaw kursor w polu [ACT] lub [12/8CH] i dotknij
przycisk RTN, aby wejs¢ w tryb wprowadzania
danych.

3. Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
tryb pracy funkcji. Ustawiana opcja miga. Dotknij
przycisk RTN, aby zatwierdzi¢ ustawienia. (Aby
zrezygnowa¢ z wprowadzania zmian, dotknij
przycisk S1).

"ACT": Aby aktywowaé¢ funkcje, wybierz [OFF]
(bedzie aktywna, lecz w danej chwili wylaczona)
lub [ON].

"12/8 CH" Jezeli nadajnik ucznia to T12FG,
T14MZ, T12Z, FX40, wybierz [12CH]. W
przeciwnym razie wybierz [BCH].

Jezeli zechcesz zmienic przetacznik trenera:

4. Ustaw kursor w polu [SW] i dotknij przycisk
RTN, aby otworzy¢ ekran wyboru przetgcznika.
(Aby dowiedziec¢ sie, jak wybraé przelacznik, patrz
sekcja "Spos6b wyboru przetacznika" na koncu
niniejszej instrukciji).

"SW": Wybierz przetacznik trenera. Domyslnie: SH

*Na ekranie konfiguracji przelacznika mozesz
wybraé réwniez tryb jego pracy. Gdy wybierzesz
opcje [ALTERNATE OFF], przetacznik bedzie
dziatat w sposéb typowy - 2 pozycje -
wigczony/wylaczony. Jezeli wybierzesz opcje
[ALTERNATE ON], kazde uzycie przelacznika
bedzie na zmiane wlaczacé/wylacza¢ funkcje.
Pozwala to na tatwe wigczanie i wytaczanie funkcji
przy pomocy przetacznika chwilowego (SH).

Pamietaj: Przet gcznik trenera nie b edzie dziatat
dopdki pot aczenie mi edzy dwoma nadajnikami

nie zostanie nawi azane. Po podt aczeniu
przewodu trenera upewnij si e, ze wszystko
dziata prawidtowo.

Tryb  dziatania
steruj gcych:
(Ekran konfiguracji funkcji, podstrony 1 do 3)

poszczegOlnych  funkcji

MODE RATE STW. CH
OFF

OFF
OFF
OFF

1. Ustaw kursor w polu [MODE] dla kanatu, ktérego
ustawienia chcesz zmieni¢ i dotknij przycisk RTN.

2. Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
tryb pracy kanatu. Ustawiana opcja miga. Dotknij
przycisk RTN, aby zatwierdzi¢ ustawienia. (Aby
zrezygnowa¢ z wprowadzania zmian, dotknij
przycisk S1).

"MODE": Woybierz tryb pracy poszczeg6inych
kanatow.

NORM: W tym trybie sterowanie kanalem
przekazywane bedzie nadajnikowi ucznia.

MIX: W tym trybie, jezeli przetacznik trenera bedzie
wigczony (ON), zaréwno instruktor jak i uczen
bedg mogli sterowa¢ modelem jednoczesnie. (W
nadajniku ucznia wszystkie ustawienia modelu
zmien na wartosci domysine).

FUNC: W tym trybie sterowanie kanalem
przekazywane bedzie nadajnikowi ucznia, a
wszystkie ustawienia modelu bedg pobierane z
nadajnika instruktora. (W nadajniku ucznia
wszystkie ustawienia modelu zmien na wartosci
domysine).

OFF: Kontrole nad tym kanatem posiada wytacznie
instruktor.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Wspolczynnik reakcji serw na komendy z
nadajnika ucznia.

*W przypadku opcji [MIX] lub [FUNC] mozliwe jest dodatkowo
wybranie wspotczynnika (rate), wg. ktérego stopien wychylenia
drazka w nadajniku ucznia bedzie przeliczany na ruch
serwomechanizmu.

1. Ustaw kursor w polu [RATE] dla kanatu, ktérego
ustawienia chcesz zmienic¢ i dotknij przycisk RTN.

2. Wybierz warto$¢ wspofczynnika obracajac
pokrettem.

"RATE": Zakres wartosci: 0-100% Wartosc
poczatkowa: 100%

*Aby przywréoci¢ domysine ustawienia, dotknij przycisk RTN i
przytrzymaj go 1 sekunde.

3. Aby zakonczy¢é wprowadzanie ustawien i
powr6ci¢ do trybu poruszania kursorem, dotknij
przycisk RTN.

Dopasowanie sekwencji kanaldow z nadajnika
ucznia

*W przypadku wybrania opcji [MIX] lub [FUNC] mozliwe jest
dodatkowo ustawienie numeru kanatu w nadajniku ucznia, ktéry
odpowiada danemu kanatowi nadajnika instruktora.

1. Ustaw kursor w polu [STU. CH] dla kanatu,
ktérego ustawienia chcesz zmieni¢ i dotknij
przycisk RTN.

2. Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz
odpowiedni kanat. Ustawiana opcja miga. Dotknij
przycisk RTN, aby zatwierdzi¢ ustawienia. (Aby
zrezygnowa¢ z wprowadzania zmian, dotknij
przycisk S1).

"STU. CH": Dopasowanie sekwencji kanatow w
nadajnikach ucznia i instruktora.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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USTAWIENIA EKRANU [DISPLAY]

Regulacja kontrastu i jasno$ci pod$wietlenia ekranu

Nadajnik T8FG umozliwia dostosowanie kontrastu ekranu LCD, jasnosci podswietlenia, czasu dziatania

podéwietlenia do preferencji uzytkownika.

*W menu systemowym zaznacz pole [DISPLAY] i dotknij przycisk RTN.

e L [ 5L A"

* Aby powrdcic do
‘SYSTEM MENU, CORTRAZST
'zaznacz pole [DISPLAY]
dotknij przycisk RTN EFRIGHTHESS

OFF TIMEFR

Regulacja kontrastu wy $wietlacza .

1. Ustaw kursor w polu "CONTRAST" i dotknij
przycisk RTN. Dostosuj kontrast przy pomocy
czujnika dotykowego.

"CONTRAST": Ustaw kontrast tak, aby zawarto$¢
ekranu byta mozliwie czytelna.

Zakres wartosci: (jasniej) 0 - 15 (ciemniej) Warto$é
poczatkowa: 5

*Aby przywr6ci¢ warto$¢ poczatkows, dotknij przycisk RTN i
przytrzymaj go 1 sekunde.

2. Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢
konfiguracje i powrécic do trybu poruszania
kursorem.

Regulacja jasno $ci pod swietlenia

1. Ustaw kursor w polu "BRIGHTNESS" i dotknij
przycisk RTN. Dostosuj jasnos¢ przy pomocy
czujnika dotykowego.

"BRIGHTNESS": Ustaw podswietlenie tak, aby
zawartos¢ ekranu byta mozliwie czytelna.

Zakres wartosci: OFF (wytaczone), 1 - 20 (coraz
jasniej) Wartos¢ poczatkowa: 10

*Aby przywr6ci¢ warto$¢ poczatkowsa, dotknij przycisk RTN i
przytrzymaj go 1 sekunde.

2. Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢
konfiguracje i powr6ci¢ do trybu poruszania
kursorem.

5 TM~
<SensorTouch >przewijanie
1 B Poruszanie kursorem
A Regulacja wartosci
1A =ec

Czas dziatania pod $wietlenia

1. Ustaw kursor w polu "OFF TIMER" i dotknij
przycisk RTN. Wybierz czas przy pomocy czujnika
dotykowego.

"OFF TIMER™ Czas, przez jaki ma dziala¢
podswietlenie ekranu od momentu ostatniego
uzycia czujnika dotykowego.

Zakres wartosci: 10 do 240 sekund (regulacja o 10
sekund), OFF (podswietlenie ma dziata¢ caly czas)
Warto$¢ domysina: 10 sek

*Al rzywroci¢ domysine ustawienia, dotknij przycisk RTN i
by przywrécié domysl ienia, dotknij przycisk .
przytrzymaj go 1 sekunde.

2. Dotknij przycisk RTN, aby zakonczyc
konfiguracje i powréci¢ do trybu poruszania
kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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NAZWA UZYTKOWNIKA [USER NAME]

Zapis nazwy uzytkownika nadajnika

Za pomocg tej funkcji mozesz zapisa¢ swoje imie/wybrang nazwe.
*Nazwa uzytkownika moze sktadac sie z maksymalnie 10 znakéw. Spacja réwniez liczona jest jako znak.

*W menu systemowym zaznacz pole [USER NAME] i dotknij przycisk RTN.
Pole edycji nazwy

VA
7 o . 13

QEVNFSWFO‘;';?%C;;YS;E:\Q EQIEEE_EELE EEEHEEBE%% <SensorTouch™> o

[USER NAME] dotknij ne % Przewijanie

przycisk RTN CHHCEL VN E abicd ; Poruszanie kursorem
EMTEE refahidklnn
= :IZIF‘qI"‘StL,I'-.-'I.I.I}{
OELETE roz | HENET

Zapis nazwy u zytkownika nadajnika

(Tabela znakow, str 1/3)

13
TAECOEFGHIT
EUTHER_ L0 k) mhopoRaT

[Poruszanie kursorem w polu edycji nazwy] EWEEL !Eﬁﬁi“ﬁfﬁ?ﬁﬂ
&

Wybierz pole [<—] lub [—>] i dotknij przycisk RTN. ig;*ﬁ;g;gf

1. Nazwe zmienia sie w podany nizej sposob:

[Kasowanie znaku] (Tabela znakow, str 2/3)
Zaznaczenie pola [DELETE] i dotkniecie przycisku T
RTN powoduje skasowanie znaku znajdujgcego et BT LY L o 7

. , . CAMCEL tir=TL ]
sie bezposrednio za kursorem. EHTER i pOdaingy

TEEETT1ARER
Pt T < AT

£ 3
OELETE
[Dodawanie znaku]

Po wybraniu odpowiedniego znaku z tabelki i (Tabela znakow, str 3/3)

dotknieciu p_rzycisku RTN, znak ten wstawiany jest TR

bezposrednio za kursorem. BS ijeanaarak
EHTER: iTResEr 13

PO
P4 T fadu—

*Nazwa uzytkownika moze sktada¢ sie z maksymalnie 10
znakdw. (Spacja rowniez liczona jest jako znak).

2. Gdy skonczysz wprowadzanie nazwy, zaznacz
pole [ENTER] i dotknij przycisk RTN. Jezeli chcesz
przerwaé procedure zmiany nazwy i przywrocié
starg nazwe, zaznacz pole [CANCEL] i dotknij
przycisk RTN.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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REWERS SPRZETOWY [H/W SETTING]

Rewers sprzetowy elementow sterujgcych i tryb pracy drgzkow.

Rewers sprz etowy

Funkcja ‘HW REVERSE’' pozwala na zmiane
kierunku dziatania kazdego z elementéw
sterujgcych nadajnika, w tym drazkow i
przetgcznikow.

Pamietaj: Funkcja ta odwraca sygnat elementow

steruj acych w sposob sprz etowy. Je zeli wtaczysz
rewers dla danego steru, b edzie on dziatat
odwrotnie. Nie b edzie to miatlo zadnego wptywu na
wys$wietlan g na ekranie warto $€ (procent / znak +/-).
Jezeli nie uwa zasz zmiany za absolutnie konieczn a,

W menu System zaznacz pole [H/W SET] i dotknij przycisk RTN.

zalecamy pozostawienie wszystkich ustawie N w
trybie NORM.

Tryb pracy dr azkow

Funkcja ta zmienia tryb pracy drazkéw nadajnika.
Pamietaj: Zmiana ta nie ma wptywu na sposoéb pracy
drazka gazu ("grzechotka", slizgacz"). Sa to
modyfikacje  mechaniczne, ktérych  wykonanie
najlepiej zleci ¢ centrum serwisowemu Futaba.
Pamietaj: Zmiana trybu pracy dr azkéw dotyczy ¢
bedzie jedynie nowo skonfigurowanych modeli. Nie
bedzie ona miata wptywu na modele skonfigurowane
wcze sniej.

gH: W SET]

Aby powrdci¢ do ekranu

<SensorTouch™> -
Przewijanie

gtéwnego, zaznacz pole
[SYSTEM MENU] dotknij
przycisk RTN

H-W EEVERSE
STICE MODE

Wiaczenie rewersu elementow steruj acych
1. Zaznacz pole [H/W REVERSE] i dotknij przycisk
RTN.

=AMHOREM = HORM
w2 HORM =& HORM =F HORM
= HORM scHORM = HORM
=0 HORM =+ HORM

Lo HORM 71 HORM
L= HOEM T=HORM
RO HORM 1= HORM
Fz HORM T4 HOREM

2. Aby zmieni¢ kierunek pracy, ustaw kursor w polu
wybranego elementu sterujgcego i dotknij przycisk
RTN.

3. Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
tryb pracy tego elementu sterujgcego. Ustawiana
opcja miga. Po dotknieciu przycisku RTN, kierunek
dziatania wybranego elementu  sterujgcego
zostanie odwrdcony. (Aby zrezygnowaé¢ z
wprowadzania zmian, dotknij przycisk S1).
"NORM": Domysiny kierunek dziatania. "REV":
Odwrocony kierunku dziatania.

Poruszanie kursorem

Otwarcie ekranu
ustawien funkciji

Zmiana trybu pracy dr azkow
1. Zaznacz pole [STICK MODE] i dotknij przycisk
RTN.

STICK MooE MOODEL

2. Ustaw kursor w polu "STICK MODE" i dotknij
przycisk RTN.

3. Wybierz tryb pracy. Ustawiana opcja miga. Po
dotknieciu przycisku RTN zmiana zostanie
zatwierdzona. (Aby zrezygnowaé¢ z wprowadzania
zmian, dotknij przycisk S1).

( J3,G ( JQ)G
<]89(“) ¢80(J 1)

(Mode)
1 Aileron [Throttle |Elevator | Rudder

2 Aileron [Elevator | Throttle | Rudder
3 Rudder [Throttle |Elevator | Aileron
4 Rudder [Elevator | Throttle | Aileron

Aileron — lotki/przechyt
Rudder-ster kierunku
Throttle-gaz
Elevator-ster wysokoSci

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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INFORMACJE [INFO]:

Wyswietlanie wersji oprogramowania, informacji o karcie SD oraz numeru identyfikacyjnego urzadzenia.

Na ekranie informacji wyswietlana jest wersja
oprogramowania systemu T8FG, informacje o
karcie pamieci (maksymalna liczba modeli do
zapisania na karcie, wolna liczba modeli) oraz

numer identyfikacyjny nadajnika.
*Jezeli do nadajnika nie wiozono karty SD, informacje o karcie
nie wyswietlg sie.

Istnieje  mozliwos¢ wyboru jezyka wyswietlania
menu.

*W menu systemowym zaznacz pole [INFO] i dotknij przycisk RTN.

b do ek I
*Aby powrdci¢ do ekranu
gtéwnego, zaznacz pole FRODUCT B3] ZEEEE <SensorTouch™>
[SYSTEM MENU] dotknij | LAaHGUASE EMGLISH Przewijanie
przycisk RTN ‘ Poruszanie kursorem
VERSIOHN 5 \ Wybér trybu
ARERA AMERICAH
CARD SIZE HS10232

Informacje

"PRODUCT": Numer identyfikacyjny produktu.
"VERSION": Wersja oprogramowania.

"CARD SIZE": Liczba aktualnie zapisanych
modeli/Maksymalna liczba modeli, ktéra zmiesSci
sie na karcie.

Wybor j @zyka menu.
1. Ustaw kursor w polu "LANGUAGE" i dotknij
przycisk RTN.

2. Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz jezyk
wyswietlania menu. Ustawiana opcja miga. Po
dotknieciu przycisku RTN zmiana jezyka zostanie
zatwierdzona. (Aby zrezygnowaé¢ z wprowadzania
zmian, nacisnij przycisk S1).

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MENU "LINKAGE"

W menu Linkage znajdujg sie funkcje stuzace do
dodawania nowych modeli, aktywacji zapisanych
ustawien, konfiguracji czestotliwosci, ustalania
limitu ruchu serw, oraz inne funkcje podstawowe.

modelu.
tego menu.

» Aby otworzy¢é menu Linkage, dotknij przycisk LNK dwukrotnie w krétkich odstepach czasu.

R s - | HEAGE MERLU 1<2 §
Aby powrdci¢ do ekranu . <SensorTouch™>
gtéwnego, zaznacz pole SERVO ' SHUE-TRIM Przewijanie

[LINKAGE MENU] dotknij
przycisk RTN

MOOEL SEL. : REVERSE
MOOEL T%FE:FARIL SAFE
FREGLEHCY :EMO FOIMT
FUMCTION :THR CUT

Otwarcie ekranu
ustawien funkciji

252

L INKAGE MEHL
IOLE M

T1-T4 SET.
OATH REESET

* Pokazane ekrany menu
stanowig  jedynie  przyklad.
Dostepne funkcje zaleza od
wybranego typu modelu.

» Zaznacz funkcje, ktorg chcesz skonfigurowac i dotknij przycisk RTN, by otworzy¢ ekran jej konfiguracji.
Lista funkcji menu Linkage

[SERVO]: Test serwomechanizméw i wskazanie ich pozyciji

[MODEL SEL]: Dodawanie modelu, kasowanie, kopiowanie, zmiana nazwy

[MODEL TYPE]: Wybér typu modelu, skrzydel, typu tarczy sterujacej, itp.

[FREQUENCY]: Tryb pracy systemu FASST i wybér regionu

[FUNCTION]: Przypisanie funkciji sterujgcych modelu do poszczegdlnych kanatow
[SUB-TRIM]: Regulacja pozycji neutralnej serwomechanizméw

[REVERSE]: Odwrdcenie kierunkoéw ruchu serwomechanizmu.

[FAIL SAFE]: Ustawienia funkcji Fail Safe oraz Battery Fail Safe

[END POINT]: Zakres wychylen oraz limity ruchu serw

[THR CUT]: Zgaszenie silnika jednym przetacznikiem (tylko dla samolotéw i helikopterow)
[IDLE DOWN]: Obnizenie predkosci wolnych obrotéw silnika (tylko dla samolotéw)
[SWASH RING]: Ograniczenie zakresu wychylen tarczy sterujacej (tylko dla helikopteréw)
[SWASH]: Funkcja AFR dla tarczy sterujacej, korekcja wychylen serw (tylko dla helikopteréw)
[T1-T4 SET.]: Regulacja skoku i trybu pracy trymeréw cyfrowych

[DATA RESET]: Kasowanie wybranych ustawien modelu

Dostepne funkcje zaleza od wybranego typu
Ponizej przedstawiono typowy wyglad

Poruszanie kursorem

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej

zgody autora
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MONITOR PRACY SERW [SERVO MONITOR]

Test serwomechanizméw i wskazanie pozycji serwomechanizmow w formie graficznej.

Funkcja ta uzywana jest do testowania serwomechanizméw. Dostepne sg 2 rodzaje testow: "Moving Test"
(test ruchu wszystkich serwomechanizmoéw) i "Neutral Test" (test pozycji neutralnej serw). "Neutral Test"
doskonale nadaje sie do ustalenia pozycji neutralnej ramienia serwa podczas jego montazu w modelu.

* W menu Linkage zaznacz pole [SERVOY] i dotknij przycisk RTN.

SSERYVODIE ocil oszM
1 2 = 4 E & 7 &

,Aby powréei¢ do MENU
LINKAGE, zaznacz pole z
nazwg funkcji i dotknij
przycisk RTN

<SensorTouch™> L
Przewijanie

Poruszanie kursorem
-\ Wybér trybu

+[

- |00-100+100~-100+100

+0 +0

Test
serwomechanizmy w pozycji neutralnej

Przeprowadzanie testu [NEUTRAL]J: ustawiajacy wszystkie

1. Ustaw kursor w polu [OFF] i dotknij przycisk
RTN.
Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz typ

2. Ustaw kursor w polu [MOVING] lub [NEUTRAL] i
dotknij przycisk RTN.

testu i dotknij przycisk RTN. Ustawiana opcja miga.
Dotknij przycisk RTN, aby zatwierdzi¢ ustawienia.
(Aby zrezygnowaé¢ z wprowadzania zmian, dotknij
przycisk S1).
[MOVING]: Test ruchu
serwomechanizméw

poszczegodlnych

Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz opcje
[OFF] i dotknij przycisk RTN. Testowanie serw
zostanie zakonczone.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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WYBOR MODELU [MODEL SELECT]:

Funkcja ta pozwala na dodanie nowego modelu, wczytanie, kasowanie, kopiowanie zapisanych ustawien oraz zmiane

nazwy modelu.

Funkcja ta uzywana jest do wgrywania zapisanych
ustawien modelu do pamieci operacyjnej
nadajnika.

Ustawienia mozna wczyta¢ z wbudowanego
modutu pamieci nadajnika lub z karty SD (32MB-
2GB). Nadajnik moze przechowywac zapisane
dane maksymalnie 20 modeli.

Istnieje mozliwosé zmiany nazwy zapisanego w
pamieci modelu. Jest to bardzo przydatne do
rozrézniania ustawien poszczegoélnych zapisanych
modeli. Nazwa kazdego modelu moze sklada¢ sie

z maksymalnie 10 znakéw. Zawsze wyswietlana
jest ona na ekranie gtéwnym.

Funkcja Copy stuzy do kopiowania parametrow,
ustawien, itp. z jednego zestawu ustawien modelu
do innego. Moze by¢ ona przydatna podczas
konfiguracji modelu podobnego do jednego z
wczesniej posiadanych (zamiast zaczynania calej
konfiguracji od poczatku wystarczy wprowadzi¢
ewentualne réznice w ustawieniach). Moze ona
stuzy¢ rowniez do wykonywania kopii zapasowej
ustawien przed ich zmiana.

*W menu Linkage zaznacz pole [MODEL SELECT] i dotknij przycisk RTN.

Nazwa aktywnego modelu

»MOOEL SEL. MODEL-A1

. [
®*Aby powr6ci¢ do MENU T
LINKAGE, zaznacz pole z
nazwg funkcji i dotknij HEW

przycisk RTN E

AE: 12

Wybdér modelu

*Zapisane w pamieci nadajnika ustawienia modelu
mozna w dowolnej chwili wczyta¢. Nie ma mozliwosci
bezposredniego wczytania ustawieh modelu z karty SD.

1. Ustaw kursor w polu z nazwg wybranego
modelu i dotknij przycisk RTN.

2. Ustaw kursor w polu [SELECT].

3. Dotknij przycisk RTN. Wyswietli sie komunikat z
prosbg o potwierdzenie. Aby wczyta¢ ustawienia
wybranego modelu, dotknij przycisk RTN i

przytrzymaj go przez 1 sekunde.
EXECUTE: "ETH"{1sec2

T WCELECT
MODELL ! pEpAme
L Copy
! DELETE

A6 61

*Nadawanie sygnatu radiowego zostanie wstrzymane, a
po chwili rozpocznie sie¢ od nowa z uwzglednieniem
ustawieh nowo wczytanego modelu.

1 MODEL - 1 [

<SensorTouch™>

s ‘Przewijanie
Poruszanie kursorem
Wybér trybu

* Pokazany ekran stanowi jedynie
przyktad. Dostepne funkcje zalezg
od wybranego typu modelu.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Dodanie nowego modelu

*Dodanie nowego modelu do pamieci nadajnika.
Nowego modelu nie mozna zapisa¢ bezposrednio na
karcie SD.

1. Ustaw kursor w polu [NEW].

2. Dotknij przycisk RTN. Pojawi sie komunikat z
prosba o potwierdzenie.

Dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go przez 1
sekunde.

EXECUTE:! "RBTH" (1sac?
T AMODEL 1
[NEW|

*Automatycznie wyswietli sie ekran wyboru typu modelu
i czestotliwosci. Potwierdz lub zmieA typ modelu i
parametry nadawania sygnatu.

*Nadawanie sygnatu radiowego zostanie wstrzymane, a
po chwili rozpocznie sie od nowa z uwzglednieniem
ustawien nowego modelu.

*Nowo dodany model pojawi sie na liscie.

Kasowanie ustawie n modelu

*Zapisane w pamieci nadajnika lub na karcie SD
ustawienia modelu mozna skasowac.

*Dla bezpieczenstwa zablokowano mozliwos¢
skasowania ustawien aktualnie uzywanego modelu.

1. Wskaz miejsce, gdzie zapisane sg ustawienia
modelu ("TX" lub "CARD") i dotknij przycisk RTN.
[TX]: Pamie¢ wewnetrzna nadajnika [CARD]: Karta
SD

2. Ustaw kursor w polu z nazwg modelu, ktéry
chcesz skasowac¢ i dotknij przycisk RTN.

3. Ustaw kursor w polu [DELETE].

4. Dotknij przycisk RTN. Wyswietli sie komunikat z
pro$bha o potwierdzenie checi usuniecia wybranego
modelu. Aby skasowac ustawienia modelu, dotknij
przycisk RTN i przytrzymaj go przez 1 sekunde.

EXECUTE: "RTH"t15ac]

TH P SELECT
MODEL1 ! REHAME
-35;3 fCopy

:

GE: A3

Zmiana hazwy modelu

*Mozesz zmieni¢ nazwe modelu zapisanego w
pamieci nadajnika lub na karcie SD.

1. Jezeli danego modelu nie widzisz na liScie:
Wskaz miejsce, gdzie zapisane sg ustawienia
modelu ("TX" lub "CARD") i dotknij przycisk RTN.
[TX]: Pamie¢ wewnetrzna nadajnika

[CARD]: Karta SD

2. Ustaw kursor w polu z nazwg modelu, ktérg chcesz
zmieni¢ i dotknij przycisk RTN.

3. Ustaw kursor w polu [RENAME].
4. Dotknij przycisk RTN.
*Wyswietli sie ekran edycji nazwy. Pole edycji nazwy

{ABCDEFGHI.T
FLMHOPGRST

CAHCEL YWY Z abod
EMTER:

refshidklnn
£ # PRSI
OELETE par | HERET

4. Nazwe zmienia sie w podany nizej sposoéb:
[Poruszanie kursorem w polu edycji nazwy] Wybierz pole
[<—] lub [—>] i dotknij przycisk RTN.

[Kasowanie znaku]

Zaznaczenie pola [DELETE] i dotkniecie przycisku RTN
powoduje  skasowanie znaku znajdujacego  sie
bezposrednio za kursorem.

[Dodawanie znaku]

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Po wybraniu odpowiedniego znaku z tabelki i dotknieciu
przycisku RTN, znak ten wstawiany jest bezposrednio za
kursorem.

*Nazwa modelu moze sklada¢ sie z maksymalnie 10 znakéw.
(Spacja réwniez liczona jest jako znak).

5. Gdy skonczysz wprowadzanie nazwy, zaznacz pole
[ENTER] i dotknij przycisk RTN. Jezeli chcesz przerwaé
procedure zmiany nazwy i przywréci¢ starg nazwe,
zaznacz pole [CANCEL] i dotknij przycisk RTN.

Kopiowanie zapisanych ustawie n

*Wykonanie kopii ustawien modelu zapisanego w pamieci
nadajnika lub na karcie SD.

1. Jezeli danego modelu nie widzisz na liscie:
Wskaz miejsce, gdzie zapisane sg ustawienia modelu
("TX" lub "CARD") i dotknij przycisk RTN.

[TX]: Pamie¢ wewnetrzna nadajnika
[CARD]: Karta SD

2. Ustaw kursor w polu z nazwg modelu, ktérego
ustawienia chcesz skopiowaé i dotknij przycisk RTN.

2. Ustaw kursor w polu [COPY].

3. Dotknij przycisk RTN.

*Wyswietli sie ekran kopiowania.

MODEL SEL.
TH (e
MODEL1 PAOO-LIST

% 3333
COF

FA: A7

4. Jezeli ustawienia majg by¢ skopiowane w miejsce
innych ustawien zapisanych w pamieci nadajnika:

Ustaw kursor w polu [ADD-LIST] i dotknij przycisk RTN.
Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz miejsce,
gdzie chcesz wklei¢ skopiowane dane i dotknij przycisk
RTN.

[ADD-LIST]: dodanie modelu do listy

[(nazwa modelu)]: nadpisanie ustawien istniejgcego
modelu

*Mozesz nadpisa¢ ustawienia modeli zapisane na karcie SD.

Jezeli chcesz zmieni¢ lokalizacje danych:

Wskaz miejsce, gdzie majg by¢ one zapisane ("TX" lub
"CARD") i dotknij przycisk RTN.

5. Ustaw kursor w polu [COPY].
6. Dotknij przycisk RTN. Wyswietli sie komunikat z

prosbg o potwierdzenie. Aby skopiowa¢ ustawienia,
dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go przez 1 sekunde.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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TYP MODELU [MODEL TYPE]

Funkcja Model Type pozwala wybra¢ typ posiadanego modelu: samolot, szybowiec, lub helikopter.

Samoloty - dostepne sg 4 rodzaje usterzenia
skrzydet i 3 rodzaje usterzenia ogonowego.
Helikoptery - 6 réznych typéw tarcz sterujacych.
Szybowce - dostepnych jest 6 rodzajéw usterzenia
skrzydet i 3 rodzaje usterzenia ogonowego.
Dodatkowe funkcje oraz miksery niezbedne dla
kazdego typu modelu zostaly skonfigurowane
fabrycznie.

Pamietaj: Na postawie podanych przez u zytkownika

Tarcze steruj ace - grupa A:
H-1, H-3, HR3, i HE3
Tarcze steruj ace - grupa B:
H-4, H-4X

informacji oprogramowanie automatycznie dobiera
najbardziej odpowiednie dla danego modelu funkcje,
miksery i sekwencj e kanatow.

Zmiana typu modelu zawsze powoduje skasowanie
biezacych ustawie n (za wyjatkiem pewnych typow
tarcz steruj qcych). Przed zmian @ typu modelu
upewnij si e, ze zapisale § ustawienia, ktérych nie
chcesz utraci €.

Jezeli zmieniasz ustawienia tarczy steruj acej, a nowy
typ tarczy nale zy do tej samej grupy, co poprzednio
wybrany, wszystkie dane modelu poza ustawieniami
funkcji SWASH mog a pozosta ¢ bez zmian. Je zeli
nowy typ tarczy nale zy do innej grupy ni z stary,
konfiguracj e musisz rozpocz a¢ od nowa.

W menu Linkage zaznacz pole [MODEL TYPE] i dotknij przycisk RTN.

aMODEL TYPE

—
«Aby powrdci¢ do MENU

LINKAGE, zaznacz pole z | T%FE AIFEFLAHE <SensorTouch™> o
rycisk RIN. | WING MOREMAL ' Poruseanic kursarern
1AIL 2\, Wybor trybu
TAIL HOREMAL *

Wybér typu modelu

1. Ustaw kursor w polu, ktére chcesz edytowac i dotknij
przycisk RTN.

Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz odpowiednig
opcje i dotknij przycisk RTN. Pojawi sie komunikat z
prosba o potwierdzenie wyboru. Dotknij przycisk RTN i
przytrzymaj go przez 1 sekunde.

Ustaw kursor w polu [YES], dotknij przycisk RTN i
przytrzymaj go przez 1 sekunde.

(Jezeli chcesz przerwaé procedure zmiany typu modelu,
dotknij przycisk S1 lub zaznacz pole [NO] i dotknij
przycisk RTN.

"TYPE" Typ modelu (airplane - samolot,
szybowiec, helicopter - helikopter)
"WING " (samoloty/szybowce): Typ usterzenia skrzydet
"TAIL" (samoloty/szybowce): Typ usterzenia ogona
"SWASH" (helikoptery): Typ tarczy sterujacej

glider -

* Dostepne typy skrzydet zalezg od aktualnie wybranego trybu
pracy systemu FASST: Multi-ch lub 7-ch.

* Pokazany ekran stanowi jedynie
przyktad. Dostepne funkcje zalezg
od wybranego typu modelu.

2. Kasowanie ustawien przy zmianie typu tarczy

sterujacej:
MODEL THFE
THFRE HEL ICORTER:
EWAEH HEZ
FEZET OFF

(Helikopter)

Ustaw kursor w polu [OFF] i dotknij przycisk RTN.

Jezeli chcesz skasowaé ustawienia, przy pomocy
czujnika dotykowego wybierz opcje [ON] i dotknij
przycisk RTN. Pojawi sie komunikat z proshg o
potwierdzenie wyboru. Dotknij przycisk RTN.

Potwierdz wyb6r nowego typu tarczy. Ustawienia tarczy
sterujgcej zostang skasowane.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Wybér typu modelu (samolot/szybowiec)

*Typ skrzydet (Normalny)

1AILERON 2AIL ERON 2AIL + 1FLP
~Js AlL AlL2 AL ] A2
ALl FLP
2AIL + 2FLP 2AIL + 4FLP 4AIL + 2FLP
AlL F;w_llp LrD_FLpz ALL2 | Fu;w_‘| r-| FLP2 ALL3 A1 |i1 ;muznlu
AIL  FLP3FLP4 AIL2 FLP FLP2

(*) Typy [2AIL+4FLP] i [4AIL+2FLP] dostepne sg jedynie dla modeli szybowcow.

*Typ skrzydet ("Lataj ace skrzydto™)

Flying Wing 2AILERON Flying Wing  2AIL+1FLP Flying Wing  2AIL+2FLP
AIL AlL2 AIL \FI_P/ AILZ i AIL FLP YFLP2 AIL2
Flying Wing  2AIL+4FLP| Flying Wing  4AIL+2FLP|
AILFLP | ¥ | FLP2 | IL3aIL | ¥ | AIL2 |
FLP3FLP4 AIL2 FLP FLPZ AIL4

(*) Typy [2AIL+4FLP] i [4AIL+2FLP] dostepne sa jedynie dla modeli szybowcow.

*Typ steru kierunku

Mormal Rudder Winglet (2RUD)

i 2 i
\ RUD | RUD

*Typ usterzenia ogonowego

NORMAL V-TAIL AILEVATOR

ELE pup ELE ELE %RUD ELE pyp ELE2

Wybér typu modelu ( $migtowiec)

*Typ tarczy steruj gcej

H-1 Front H-4 ELE Front HR3 {1207 Front

& "o

Pure function W‘

H-3 Front
PIT L AIL

ELE ELE

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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CZESTOTLIWOSC [FREQUENCY]
Tryb pracy systemu FASST i wybor regionu

Tryb pracy systemu FASST

Wyboér pomiedzy trybem MULTI, a trybem 7-
kanatlowym zalezy od posiadanego odbiornika.
MULTI/7CH: Tryb pracy systemu FASST-2,4GHz (tryb
Multi-ch/tryb 7-kan.)

Dla wszystkich odbiornikéw Futaba FASST-2,4G
Multi-ch wybierz tryp MULT (niezaleznie od liczby
kanatéw). Przykladowe odbiorniki to: 6108SB,
R6014HS, R608FS, R6014FS. Dla wszystkich
odbiornikéw Futaba FASST-2,4G 7CH wybierz tryb
7CH (niezaleznie od liczby kanatow). Przyktadowe
odbiorniki to: R6004FF, R616FFM, R607FS,
R617FS.

Uaktualniana na biezaco lista modeli odbiornikéw
oraz informacje dotyczace ich kompatybilnosci
znajdujg sie na stronie:
http://2.4gigahertz.com/receivers/index.html

Wybdr regionu (zakres cz estotliwo sci)

Nadajnik T8FG zostat zaprojektowany tak, aby
mogt pracowaé w wielu roznych krajach. Dla
wszystkich krajow oprécz Francji obowigzuje
oznaczenie regionu "GENERAL". Jezeli
zamierzasz korzysta¢ z nadajnika we Francji,
wybierz "FRANCE". Obowigzujg tam specjalne
zasady korzystania z modelarskiego sprzetu
radiowego.

W menu Linkage zaznacz pole [FREQUENCY] i dotknij przycisk RTN.

- . ECILIEFCY
* Aby powréci¢ do MENU
LINKAGE, zaznacz pole z AREA GEHERAL <SensorTouch™>
nazwg funkcji i dotknij ; Przewijan_ie
przycisk RTN FassT MULT Poruszanie kursorem

Wybar trybu pracy systemu FASST

1. Ustaw kursor w polu "FASST" i dotknij przycisk
RTN.

Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz tryb
pracy systemu. Pojawi sie komunikat z prosbg o
potwierdzenie wyboru. Dotknij przycisk RTN, aby
zatwierdzi¢ ustawienia. (Jezeli chcesz przerwac
procedure zmiany trybu, dotknij przycisk S1).

At e 2oy Sure?
GEMERAL
7CH

AFREA

FRZZT

CHEI TMUVALID

*Nadawanie sygnatlu zostanie na moment wstrzymane, a
nastepnie rozpocznie sie ponownie z uwzglednieniem nowych
ustawien.

-3 Wybor trybu

* Pokazany ekran stanowi jedynie
przyktad. Dostepne funkcje zalezg
od wybranego typu modelu.

Wybor regionu

1. Ustaw kursor w polu "AREA" i dotknij przycisk
RTN.

Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
region. Pojawi sie komunikat z proshg o
potwierdzenie wyboru. Dotknij przycisk RTN, aby
zatwierdzi¢ ustawienia. (Jezeli chcesz przerwac
procedure zmiany regionu, dotknij przycisk S1).

*Nadawanie sygnatu zostanie na moment wstrzymane, a
nastepnie rozpocznie sie ponownie z uwzglednieniem nowych
ustawien.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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FUNKCJE STERUJACE [FUNCTION]

Menu to umozliwia przypisanie funkcji sterujgcych modelu do poszczegélnych kanatow.

Po wybraniu typu modelu, typu powierzchni
sterowych, tarczy sterujacej, odpowiednie funkcje
oraz kanaly serwomechanizméw dobierane sg
automatycznie. Mozna  oczywiscie  ustawic
wszystko  recznie - zmieni¢  przypisane
poszczeg6lnym funkcjom (lotki, ster wysokosci,
itp.) numery kanaléw odbiornika lub elementy
sterujgce nadajnika (drazki, przetaczniki, trymery).
*|stnieje réwniez mozliwos¢ przypisania jednej funkcji do kilku
serwomechanizméw, np. ster wysoko$ci moze poruszac
jednoczesnie serwomechanizmami kanatéw CH2 i CH3.

Zmiana sekwencji kanatow

Przy zmianie sekwencji kanatéw przypisane
danemu kanalowi ustawienia funkcji END POINT,
SUB-TRIM, REVERSE, F/S, i B-F/S rbéwniez
ulegajg zamianie.

*W menu Linkage zaznacz pole [FUNCTION] i dotknij przycisk RTN.

Kanaly VC1~VC4 (kanaly wirtualne)

Te 4 kanaly moga by¢ przypisane funkcjom
wirtualnym, ktére nie posiadajg wlasnych,
osobnych wyjsé odbiornika. Za ich pomocg mozna
sterowa¢ dowolng kombinacjg kanatéw (lotki, ster
wysokosci, itp.), mozna im rdéwniez przypisac
dowolne elementy sterujgce nadajnika (drazki,
przetaczniki, trymery).

Kanaly serwomechanizmaéw

W trybie FASST Mult-CH do dyspozycji
uzytkownika jest 8 kanatow liniowych i 2 kanaty
cyfrowe. W trybie FASST 7CH dostepne jest
jedynie 7 kanatéw liniowych.

*Kanaly DG1/2 (kanaly cyfrowe) przesytajg tylko 2 rodzaje
sygnatu - ON i OFF. Za ich pomocg mozna sterowa¢ dowolng
kombinacjg kanatéw serwomechanizmoéw (lotki, ster wysokosci,
itp.), mozna im réwniez przypisa¢ dowolne elementy sterujgce
nadajnika (drazki, przetgczniki, trymery).

Tryb pracy trymera
"COMB": Tryb globalny - trymer bedzie dziatat we wszystkich trybach lotu

"SEPAR": Tryb lokalny - trymer bedzie dziatat jedynie w aktualnie wybranym

trybie
—> FUMCTIOH HoOFRMAL 1l <Sensorfouch™>
e Aby powréci¢ do MENU o Przewijanie

LINKAGE, zaznacz pole z CTRL TRIM \, Poruszanie kursorem
nazwa funkcji i dotknij 1HIL J1 T1 =EFAR Aag. Wybor trybu
przycisk RTN 2 ELE Iz T2 =EFAF: | ! iRegulacja wartosci

3 THE J2  TZ =eEFAFR 1_

4 RLUO T4 T4 =EFAFR *Nastepna podstrona

Zmiana funkcji kanatu

1. Ustaw kursor w polu z nazwg funkcji danego

kanatu i dotknij przycisk RTN.
*Wyswietli sie ekran wyboru funkciji.

2. Wybierz odpowiednig opcje i dotknij przycisk
RTN.

*Nazwa funkcji zacznie migac.

3. Dotknij przycisk RTN, aby potwierdzi¢. (Jezeli
chcesz anulowac zmiane, dotknij przycisk S1).

*|stnieje mozliwos¢ przypisania jednej funkcji do kilku kanatow.

Zmiana elementu steruj acego

1. Ustaw kursor w polu "CTRL" dla danego kanalu i
dotknij przycisk RTN.

*WysSwietli sie ekran wyboru elementu sterujgcego.

J2ZSBEFROTZ

JESCSGLS T3
J4 S0 EH RS T4 —

2. Wybierz symbol odpowiedniego elementu
sterujgcego i dotknij przycisk RTN.

*|stnieje mozliwos¢ przypisania jednego elementu sterujagcego
do kilku kanatéw.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Ustawienia trymeréw

Ustaw kursor w polu "TRIM" dla danego kanatu i
dotknij przycisk RTN.

*Wyswietli sie ekran konfiguracji trymera.

JISASELDTL RATE
. +IE%
JZEESFREOTZ wooe

JZECEELETE  HORMAL
J4 50 5H RS T4 —

Bedzie mozna ustawi¢ tam nastepujace opcje:
Wybar trymera
elementu

Wybierz  symbol  odpowiedniego
sterujgcego i dotknij przycisk RTN.

*Element sterujacy trymera mozna dowolnie zmienic.
Ustawienia zakresu trymowania

Ustaw kursor w polu [RATE] i dotknij przycisk RTN.
Wybierz zakres trymowania przy pomocy czujnika
dotykowego.

Wartos$¢ domysina: +30%

Zakres wartosci: [-150~+150%]

(Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go
przez 1 sekunde, przywrdcona zostanie wartos¢
domysina).

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Wybér sposobu dziatania trymera

Ustaw kursor w polu [MODE] i dotknij przycisk
RTN.

Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz tryb
dziatania trymera. Pojawi sie komunikat z prosbg o
potwierdzenie wyboru. Dotknij przycisk RTN, aby
zatwierdzi¢ ustawienia. (Jezeli chcesz przerwac
procedure zmiany trybu, dotknij przycisk S1).

[NORM]: Tryb normalny. Zakres dziatania trymera
wokot punktu centralnego serwa jest symetryczny.

[ATL]: Tryb asymetryczny. Wartosci trymowania
zmieniajg sie jedynie po jednej stronie zakresu
ruchu elementu sterujgcego. Opcja ta najczesciej
uzywana dla trymera przepustnicy (trymer wolnych
obrotéw). Mozna roéwniez odwréci¢é kierunek
dziatania trymera tak, aby regulowat on najwyzsze
obroty silnika.

* Ustawienia [NORMAL]/[REVERS] dostepne dla opcji "ATL".
Zmiana sekwencji kanatow

Ustaw kursor w polu z numerem kanatu, ktory
chcesz zamieni¢ miejscami z innym i dotknij
przycisk RTN.

Wybierz numer kanatu docelowego przy pomocy
czujnika dotykowego. Pojawi sie komunikat z
prosbg o potwierdzenie wyboru. Dotknij przycisk
RTN, aby zatwierdzi¢ zmiane. (Jezeli chcesz
przerwaé¢ procedure zamiany kanatéw, dotknij
przycisk S1).

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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KOMPENSACJA PUNKTU NEUTRALNEGO SERW [SUB-TRIM]

Regulacja pozycji neutralnej poszczegélnych serwomechanizmow.

Funkcja Sub-Trim uzywana jest do wykonania
precyzyjnej regulacji pozycji neutralnej
serwomechanizméw po zamontowaniu i
potaczeniu wszystkich elementéw mechanicznych
(popychaczy, powierzchni sterowych, serw). Przy
instalowaniu  serwomechanizméw w  modelu
zawsze najlepiej jest zamontowac je tak, zeby w
momencie, gdy ramie serwomechanizmu znajduje
sie w pozycji neutralnej, przypisany mu element
sterujgcy réwniez znajdowat sie w neutrum.
Upewnij sie, ze trymery cyfrowe sg wycentrowane.

W menu Linkage zaznacz pole [SUB-TRIM] i dotknij przycisk RTN.

<SensorTouch™>

— | |E—TR
Aby powréci¢ do MENU g=tE-TF1M -
LINKAGE, zrﬁz.nacz p"ole z 1 Fl I |_ +E| '
nazwa funkcji i dotknij '
przycisk RTN =ELE +H 3
=THE +4 ;
4RO +4

Regulacja punktu neutralnego

1. Ustaw kursor przy odpowiednim kanale i dotknij
przycisk RTN.

2. Wybierz warto$¢ wspotczynnika obracajac
pokrettem. Warto$¢ poczatkowa: 0
Zakres wartosci: -240~+240 (krokow)

(Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go
przez 1 sekunde, przywrdcona zostanie warto$c
poczatkowa).

*Przed skorzystaniem z funkcji Sub-Trim dopasuj do siebie
potaczenia mechaniczne tak, aby ewentualna regulacja przy
pomocy tej funkcji byta minimalna.

3. Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢
konfiguracje i powr6ci¢ do trybu poruszania
kursorem.

4. Powtérz procedure dla pozostatych kanatow.

Przewijanie
Poruszanie kursorem

SGEHFI +EI -\ Regulacja wartosci
sHURE  +E

THIES  +A

= HL =4 * Pokazany ekran stanowi jedynie

przyktad. Dostepne funkcje zalezg
od wybranego typu modelu.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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REWERS SERWOMECHANIZMOW [REVERSE]:

Zmiana kierunku obrotu serwomechanizmu.

Ta funkcja odwraca kierunek ruchu
poszczegoblnych serwomechanizmow w reakcji na
ruch drazka.

Helikoptery z tarczg CCPM: przed wigczeniem
rewersu serw koniecznie przeczytaj informacje o
funkcji Swash AFR. Rewers serwomechanizmow
wilaczaj zawsze przed konfiguracja jakichkolwiek
innych funkcji. Jezeli w modelu samolotu lub
szybowca korzystasz ze  skonfigurowanych

fabrycznie funkcji sterujgcych kilkoma
serwomechanizmami jednoczesnie, ustalenie, czy
nalezy wigczyé rewers pojedynczego serwa, czy
calej funkcji, moze by¢ utrudnione. Szczeg6towe
informacje znajdziesz w opisie poszczegoinych
funkcji. Przed kazdym lotem zawsze sprawdz, czy
serwomechanizmy poszczegdlnych powierzchni
sterowych dziatajg poprawnie i we wihasciwych
kierunkach.

W menu Linkage zaznacz pole [REVERSE] i dotknij przycisk RTN.

e C/EFSE

<SensorTouch™>

Aby powrdci¢ do MENU
LINKAGE, zaznacz pole z
nazwa funkcji i dotknij
przycisk RTN

=GEAR HOREM :

1AIL HOEM =A< HOREM
zELE HOEM 7ALS HOREM
=THE HOREM :=All-4 HOREM
4EUD HOREM: DEi1
oz MOEM

Przewijanie
’\, Poruszanie kursorem
. Wybor trybu

HORM

* Pokazany ekran stanowi jedynie

Procedura rewersu

serwomechanizmu

wt gczania

*Po podtaczeniu powierzchni sterowych do serwomechanizméw
upewnij sie, ze serwomechanizmy podiaczone sg do
odpowiednich wyj$¢ odbiornika.

*Poruszajgc po kolei drazkami sprawdz, czy ktorys z
serwomechanizméw nie wymaga wiaczenia rewersu.

1. Jezeli chcesz wigczy¢ rewers, ustaw kursor przy
odpowiednim kanale i dotknij przycisk RTN.

2. Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
tryp pracy serwomechanizmu. Pojawi sie
komunikat z prosbg o potwierdzenie.

[NORM]: Tryb normalny [REV]: Rewers

3. Dotknij przycisk RTN, aby zatwierdzi¢
ustawienia. (Jezeli chcesz przerwa¢ procedure
wigczania rewersu, dotknij przycisk S1).

*Powtérz tg sama procedure dla wszystkich kanatéw, ktére
wymagaja wiaczenia rewersu.

przyktad. Dostepne funkcje zalezg
od wybranego typu modelu.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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FUNKCJA FAIL SAFE [FAIL SAFE]

Ustawienie serwomechanizméw w wybranych pozycjach w momencie przerwania komunikacji z nadajnikiem lub niskiego

stanu akumulatora odbiornika.

Funkcja Fail Safe pozwala ustalic reakcje
serwomechanizméw na problemy z tgcznoscig
radiowa.

Do wyboru sg 2 rodzaje reakcji: Hold -
serwomechanizm pozostaje w pozycji, w ktorej
znajdowat sie przed utratg taczno$ci. Failsafe -
serwomechanizm przyjmuje ustalong wczesniej
pozycje. Reakcje serwomechanizmu mozna
wybra¢ oddzielnie dla kazdego kanatu. (W trybie
FASST 7CH funkcj e Fail Safe mo zna przypisa €
wytacznie do kanatu 3)

System T8FG wyposazony jest w zaawansowane
funkcje pomiaru napiecia w akumulatorze
odbiornika. Jezeli napiecie bedzie zbyt niskie,
ostrzeze on uzytkownika ustawiajgc wybrane
serwomechanizmy w  ustalonych  wczes$niej
pozycjach. (W trybie FASST 7CH funkcj e Battery
Fail Safe mo zna przypisa € wytacznie do kanatu
3)

Alarm funkcji Battery FailSafe mozna chwilowo
dezaktywowac¢ przy pomocy wybranego elementu
sterujgcego. Po dezaktywacji alarmu natychmiast
wyladuj. Pamietaj: jezeli ster, do ktérego
przypisates alarm funkcji Battery FailSafe bedzie

reagowac¢ niezgodnie z wydawanymi komendami,
natychmiast laduj i sprawdz akumulator odbiornika.
Mozesz zdefiniowa¢ pozycje serwomechanizmow
na wypadek utraty tgcznosci oraz na wypadek
niskiego napiecia w akumulatorze odbiornika.

UWAGA:

Funkcja Fail Safe ma duze znaczenie dla
bezpieczenstwa. Jezeli uzywany przez ciebie
odbiornik jest z nig kompatybilny, koniecznie z nigj
korzystaj!

* Najlepsza opcjg jest ustawienie funkcji Fail Safe tak,
aby samolot zaczat tagodnie szybowac, a helikopter
wykonat zawis i powoli opadat w dét. Upadek szybko
lecacego modelu w momencie utraty tacznosci lub
chwilowych zaklécen sygnalu moze by¢ bardzo
niebezpieczny.

e Alarm funkcji Battery Fail Safe mozna chwilowo
dezaktywowac (np. na czas ladowania) przy pomocy
wybranego wczesniej elementu sterujgcego. Nie
wybieraj do tego celu drazka gazu, gdyz tatwo bedzie
przeoczy¢ aktywacje alarmu, uznajac ja za chwilowy
problem z silnikiem. Jezeli masz jakiekolwiek
watpliwosci co do sposobu dziatania modelu,
natychmiast laduj.

W menu Linkage zaznacz pole [FAIL SAFE] i dotknij przycisk RTN.

e 1L _SAFE]

1-3 <SensorTouch™>

Aby powrdci¢ do MENU

SPrzewijanie

LINKAGE, zaznacz pole z FA5 E«.FA5 FOZ S 'Poru§zanie kursorem
nazwa funkgji i dotknij 1 AIL HILDO OFF ey :\éVybolr tybu
przycisk RTN = ELE HI:ILD I:IFF H egulacja wartoscli

=THE HOLD OFF
4 FEUD HOLD OFF

\"'T;".NastQpna podstrona

Konfiguracja funkcji Fail Safe
1. Ustaw kursor w polu "F/S" dla kanatu, ktérego
ustawienia chcesz zmienic¢ i dotknij przycisk RTN.

2. Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
tryb "F/S". Pojawi sie komunikat z prosbg o
potwierdzenie wyboru.

*Ustawiana opcja miga.

3. Dotknij przycisk RTN. (Naci$nij przycisk S1, aby
anulowaé¢ zmiany).
*Funkcja F/S dla danego kanatu zostanie wigczona.

4. Ustaw kursor w polu "POS".
Ustaw element sterujgcy danego kanatu w pozyciji,

ktérg ma przyja¢ serwomechanizm w momencie

aktywacji funkcji Fail Safe, jednoczesnie dotykajac
przycisk RTN i przytrzymujac go przez 1 sekunde.

*Na ekranie wyswietli sie pozycja wybranego elementu
sterujacego w postaci procentowe;j.

*Jezeli chcesz, aby w momencie aktywacji funkcji Fail Safe
dany serwomechanizm po prostu sie zatrzymywat, ustaw kursor
w polu "F/S" i dotknij przycisk RTN. Wybierz opcje "HOLD". Na
ekranie pojawi sie komunikat z prosbg o potwierdzenie.
Ponownie dotknij przycisk RTN.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Konfiguracja funkcji Battery Fail Safe

Funkcje Battery Fail Safe dla poszczegoinych
kanatow konfiguruje sie w taki sam sposoéb, jak
normalng funkcje Fail Safe. Ustaw kursor w polu
"B.F/S" dla danego kanatu.

[ON]: Funkcja jest wigczona.

[OFF]: Funkcja jest wytaczona.

Element steruj acy dezaktywuj acy funkcj e
Battery Fail Safe

Funkcja ta chwilowo dezaktywuje alarm o niskim
poziomie napiecia w akumulatorze odbiornika.
Wybér elementu sterujgcego dezaktywujacego
alarm funkcji Battery Fail Safe:

1. Ustaw kursor w polu [RELEASE B.F/S] na
trzeciej podstronie ustawien.

2. Dotknij przycisk RTN.

*Wyswietli sie ekran wyboru elementu sterujacego.

*Doktadny opis procedury wyboru elementu sterujgcego oraz
kierunku jego wiaczania znajduje sie w sekcji "Spos6b wyboru
przetgcznika" na koncu instrukciji.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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ZAKRES RUCHU SERWOMECHANIZMOW [END POINT]

Wybor zakresu wychylen i limitu ruchu kazdego serwomechanizmu.

Funkcja End Point pozwala na regulacje zakresu
wychylen serwomechanizmu w obu kierunkach od
punktu neutralnego. Czasami zachodzi potrzeba
ograniczenia zakresu ruchu serwomechanizmu w
ktoryms kierunku, na przyktad aby uchroni¢ ramie
serwa przed obrotem o kat wykraczajacy poza
ograniczenia mechaniczne.

Wartos¢é procentowa zakresu wychylen (Travel)
moze wynosi¢ od 30% do 140%, oddzielnie dla

obu kierunkow ruchu i dla kazdego z 8 kanatow.
Punkt skrajny zakresu ruchu (Limit) moze
przyjmowaé warto$é od 0% do 155%.

*W menu Linkage zaznacz pole [END POINT] i dotknij przycisk RTN.

FEHD POINT

<SensorTouch™>

1.2

—
Aby powrdci¢ do MENU
LINKAGE, zaznacz pole z
nazwa funkcji i dotknij
przycisk RTN

4+
1 AIL 135 166
zELE 135 16A
=THE 135 164
4RUD 135 166

(limit point)

(travel)

Regulacja zakresu wychyle h
1. Ustaw kursor w polu odpowiadajacym zakresowi
ruchu w danym kierunku i dotknij przycisk RTN.

2. Wybierz odpowiednig warto$¢ obracajac pokretiem.
Wartos$¢ poczatkowa: 100%

Zakres wartosci: 30%~140%

(Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa).

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczyé konfiguracje i
powréci¢ do trybu poruszania kursorem.

3. Powtdrz procedure dla drugiego kierunku ruchu i dla
pozostatych kanatéw.

Regulacja limitu ruchu

1. Ustaw kursor w polu odpowiadajgcym punktowi
skrajnemu ruchu w danym kierunku i dotknij przycisk
RTN.

2. Wybierz odpowiednig wartos¢ obracajac pokrettem.
Wartos$¢ poczatkowa: 135%, Zakres wartosci: 0%~155%
(Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdocona zostanie warto$¢ poczatkowa).

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

3. Powtdrz procedure dla drugiego kierunku ruchu i dla
pozostatych kanatéw.

sPrzewijanie
Poruszanie kursorem
-} ‘Regulacja wartosci

b
166 135
166 135
188 135
18a 135

1 Nastepna podstrona

* Pokazany ekran stanowi jedynie
przyktad. Dostepne funkcje zalezg
od wybranego typu modelu.

(limit point)
(travel)

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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ZGASZENIE SILNIKA [THR CUT]:

Zgaszenie silnika jednym przetacznikiem (tylko dla samolotow i helikopteréw)

Funkcja Throttle Cut pozwala w prosty sposoéb -
przy pomocy jednego przefacznika zgasi¢ silnik
modelu. Dziala ona jedynie wtedy, gdy drazek
gazu znajduje sie w strefie wolnych obrotow

silnika. Pozwala to unikngé przypadkowego
wylgczenia silnika w trakcie szybkiego lotu.
Domysinie funkcja ta nie ma przypisanego
przetacznika.

W menu Linkage zaznacz pole [THR CUT] i dotknij przycisk RTN.

2 | HF CLIT

Aby powrdci¢ do MENU

LINKAGE, zaznacz pole z AT IHH
nazwa funkcji i dotknij
przycisk RTN FO=

Aktualna pozycja drgzka gazu

Konfiguracja funkcji Throttle Cut

1. Aktywuj funkcje:

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz

wiasciwy status funkciji.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

2. Procedura wyboru przetgcznika

Ustaw kursor w polu [SW] i dotknij przycisk RTN.
Wybierz przetacznik i kierunek jego wigczania
(ON).

*Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika oraz kierunku
jego dziatania znajduje sie w sekcji "Spos6b wyboru
przetgcznika" na koncu instrukcji.

- <SensorTouch™>

Przewijanie

’\, Poruszanie kursorem
. Wybor trybu

0} Regulacja wartosci

Punkt wytaczenia silnika

3. Pozycja serwomechanizmu gazu dla funkcji
wytgczenia silnika:
Ustaw kursor w polu [POS] i dotknij przycisk RTN.

Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz pozycje
serwomechanizmu  przepustnicy w  postaci
procentowe;.

Warto$é poczatkowa: 17%

Zakres wartosci: 0%~50%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

*Pozycje przepustnicy dobierz tak, aby uzycie przetgcznika za
kazdym razem gasito silnik (drazek gazu ma znajdowa¢ sie w
pozycji wolnych obrotéw).

Upewnij sie, ze ustawienie serwomechanizmu przepustnicy w
wybranej pozycji nie wywiera zbyt duzego nacisku na
potaczenia mechaniczne i na sam serwomechanizm.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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ZMNIEJSZENIE OBROTOW BIEGU JALOWEGO [IDLE DOWN]

Obnizenie predkosci wolnych obrotéw silnika (tylko dla modeli samolotow).

Funkcja Idle Down pozwala w prosty sposob - przy Pozwala to unikng¢ przypadkowego wigczenia
pomocy jednego przelgcznika obnizy¢ predkosc funkcji w szybko lecacym modelu. Domyslnie
obrotéw biegu jatowego silnika. Dziata ona jedynie funkcja ta nie ma przypisanego przetacznika.

wtedy, gdy drazek gazu jest Sciagniety w dot.

*W menu Linkage zaznacz pole [IDLE DOWN] i dotknij przycisk RTN.

. — ]l — < T h™> o
.Aby powrdci¢ do MENU IOLE DICWH RS Przewijanie
LINKAGE, zaznacz pole z o . Poruszanie kursorem
nazwa, funkcji i dotknij ACT IMH N\Wybortrybu
przycisk RTN i Regulacja wartosci
CFFSET B l

Aktualna pozycja drazka gazu
Konfiguracja funkcji Idle Down
Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
1. Aktywuj funkcije: powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.
Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz wiasciwy
status funkgciji.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczyé¢ konfiguracje i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

2. Procedura wyboru przetgcznika
Ustaw kursor w polu [SW] i dotknij przycisk RTN.
Wybierz przetacznik i kierunek jego wtgczania (ON).

*Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika oraz kierunku
jego dziatania znajduje sie w sekcji "Spos6b wyboru
przetgcznika" na koncu instrukcji.

3. Wybor wspotczynnika obnizenia obrotéw.
Ustaw kursor w polu [OFFSET] i dotknij przycisk RTN.

Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz o ile % ma
obnizy¢ sie predkos¢ obrotéw dla biegu jatowego.
Wartos$¢ poczatkowa: 0%

Zakres wartosci: 0%~100%

*Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

*Maksymalna warto$¢ dla pola [OFFSET] bedzie odpowiadac
najnizszym mozliwym obrotom silnika.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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LIMIT RUCHU TARCZY STERUJ ACEJ [SWASH RING]

Ograniczenie zakresu wychylen tarczy sterujacej. (tylko dla modeli helikopteréw)

Funkcja ta ogranicza maksymalne wychylenia
tarczy sterujacej. Chroni ona popychacze tarczy
przed uszkodzeniem w momencie jednoczesnhego
wychylenia steru przechylu i wysokosci. Funkcja

‘W menu Linkage zaznacz pole [SWASH RING] i
dotknij przycisk RTN.

Swash Ring przydaje sie gtéwnie w akrobatyce 3D,
gdzie czesto spotykane sg maksymalne
wychylenia steréw.

Gdy funkcja zostaje aktywowana, na wykresie przestawiajacym
peten zakres ruchu sterow przechylu i wysokosci pojawia sie
okrag. Wskazuje on dopuszczalny zakres wychylenia tarczy.

SWASH RIKMG
ACT HCT
FATE 166 %

Aby powréci¢ do MENU
'LINKAGE, zaznacz pole z
nazwa funkciji i dotknij
przycisk RTN

* Uktad wspétrzednych przedstawia zakres ruchu steréw:
Pionowo - ster wysokosci Poziomo - ster przechytu

Konfiguracja funkcji Swash Ring

1. Aktywuj funkcije:

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz wiasciwy
status funkgiji.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

2. Ustawienie maksymalnego wychylenia:

Ustaw kursor w polu [RATE] i dotknij przycisk RTN.
Wybierz warto$¢ przy pomocy czujnika dotykowego.
Wartos$¢ poczatkowa: 100%

Zakres wartosci: 50 to 200%.

*Wspétczynnik  [RATE] dobierz tak, by odpowiadat
maksymalnemu dopuszczalnemu wychyleniu tarczy w twoim
modelu.

*Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa).

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczyé konfiguracje i
powréci¢ do trybu poruszania kursorem.

<SensorTouch™> L
Przewijanie

Poruszanie kursorem
~ Wyb6r trybu
Regulacja wartosci

« Aktualna pozycja drgzka

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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USTAWIENIA TARCZY STERUJ ACEJ

[SWASH]

Funkcja AFR dla tarczy sterujacej, korekcja wychylen serw (tylko dla helikopteréw, z wyjatkiem tarczy H-1)

Punkt neutralny (Neutral Point)

Wykonaj  najpierw  mechaniczng  regulacje
serwomechanizmow i popychaczy. Gdy
serwomechanizm znajduje sie w pozycji neutralnej,
jego ramie powinno by¢ mozliwie prostopadie do
preta popychacza. Bardziej precyzyjna regulacje
przeprowadz przy pomocy funkcji Neutral Point.
Przesunie ona w spos6b programowy punkt
neutralny serwa do pozycji, w ktérej ramie jest
doktadnie prostopadte do popychacza. Funkcja ta
przesunie punkt neutralny serwa jedynie na
potrzeby opisanych nizej funkcji kompensacyjnych.
Zmiana nie bedzie miatla wplywu na pozostate
funkcje.

Wychylenia serw poruszaj
AFR)

Funkcja Swash AFR redukuje/zwieksza zakres
wychyleh tarczy dla funkcji steréw przechythu,
wysokosci i skoku ogoélnego. Dostosowuje ona
wychylenia oraz kierunek ruchu wszystkich serw
poruszajacych danym sterem.

acych tarcz g (Swash

Ustawienia mikserow tarczy (Mixing Rate)

Miksery te uzywane sg do korygowania
niepozadanych wychyleh tarczy przy poruszaniu
poszczegolnymi sterami. Dostepne sag nastepujace
miksery (na przykladzie tarczy typu HR3): PIT ->
AIL, PIT -> ELE, AIL -> PIT, ELE -> AIL, ELE ->
PIT. Pozwalajg one tak skonfigurowa¢ tarcze, aby
poruszanie konkretnym sterem nie miato wplywu
na pozostate stery.

Kompensacja nieliniowo $ci ruchu popychacza
(Linkage Compensation)

Mikser ten stuzy do korygowania niepozadanych
wychylen tarczy przy poruszaniu poszczegOlnymi
sterami przy minimalnej i maksymalnej wartosci
skoku ogolnego.

Kompensacja pr edkosci ruchu
serwomechanizmu (Speed Compensation)
Funkcja ta pozwala na zniwelowanie wzajemnego
wplywania na siebie funkcji sterbw zwigzanego z
réznicg drogi, jakg pokonujg poszczegdlne serwa.
W menu Linkage zaznacz pole [SWASH] i dotknij
przycisk RTN.

—_— e[ =5 < ™

Aby powrécié do MENU SWHSH 1 eSS Przewijanie
LINKAGE, zaznacz pole z HEUTFRAL AFF Poruszanie kursorem
nazwa funkciji i dotknij Fos SH=% AIL +5E = _ Wybor trybu

przycisk RTN

Procedura konfiguracji punktu neutralnego

Punkt neutralny bedzie punktem odniesienia dla
pozostatych funkcji korygujacych ruch tarczy.

*Jezeli dostosujesz potaczenia mechaniczne serwa tak, aby
punkt neutralny znajdowat sie mozliwie blisko pozycji 50%,
niezbedna korekta programowa bedzie mniejsza.

1. Konfiguracja punktu neutralnego

Ustaw kursor w polu [POS] i wychyl drazek skoku
ogélnego tak, aby ramie serwomechanizmu
znalazto sie pod katem prostym do drgzka
popychacza, dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go
przez 1 sekunde. Odczytana zostanie wartos¢

procentowa wychylenia serwa w punkcie
neutralnym.
Po ustaleniu punktu neutralnego mozesz

skonfigurowac¢ pozostate funkcje korekcyjne tarczy.

Regulacja wartosci

‘Nastepna podstrona

Konfiguracja funkcji Swash AFR

Funkcja Swash AFR stuzy do regulacji wychylen
serwomechanizméw przy poruszaniu sterami
przechytu [AIL], wysoko$ci/pochylu [ELE], oraz
skoku ogolnego [PIT].

1. Ustaw kursor przy nazwie funkcji, ktorej
ustawienia chcesz edytowa¢ i dotknij przycisk
RTN.

2. Wybierz odpowiednig wartos¢ AFR obracajac
pokrettem.

Warto$¢ poczatkowa: +50%

Zakres wartosci: -100%~+100%
(Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa).

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracije i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Konfiguracja mikseréw (Mixing Rate)

Procedura  konfiguracji  mikseréw  zostanie
wyjasniona na przykiladzie tarczy sterujgcej typu
HR-3. Procedura ta bedzie identyczna dla
pozostatych typéw tarcz, rézni¢ sie beda jedynie
ustawiane parametry.

MIXIHNG RATE

F4FD Crdd
FIT +AIL 1@@:x 166

+ELE 1@Ex 186 x%

*Ustaw drazek gazu w pozycji srodkowej. Wyreguluj dtugosc
preta popychacza tak, aby tarcza sterujgca znajdowata sie w
pozycji poziome;j.

*Precyzyjng regulacje mozna przeprowadzi¢ przy pomocy
funkcji Sub Trim.

*Ustaw krzywa skoku ogélnego tak, aby stanowita ona prostg
linie. Kat skoku topat na jej gérnym koncu powinien odpowiadaé
maksymalnemu skokowi, na jaki pozwala dany model.

*Ustaw kursor w polu, ktérego zawarto$¢ chcesz edytowacd i
dotknij przycisk RTN. Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢
konfiguracje i powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

1. Optymalizacje zaczyna sie od konfiguracji
miksera steru przechytu (AIL -> PIT).
Wspéiczynnik  efektu  miksera w  postaci
procentowej ustawic mozna oddzielnie dla
wychylenia serwa w prawa i w lewg strone. Ustaw
takie wartosci, aby maksymalne wychylenie drgzka
steru przechylu w ktérgkolwiek strone nie miato
wptywu na stery wysokosci i skoku ogélnego.

* Wybierz warto$¢ przy pomocy czujnika dotykowego.

*Mozesz ustawi¢ rozne wartosci dla wychylen w prawo i w lewo.

2. Nastepnym krokiem bedzie konfiguracja miksera
dla funkcji zwigzanych ze sterem wysokosci. (ELE
-> AlL i ELE -> PIT).

Ustaw takie wartosci, aby znajdujacy sie w obu
pozycjach skrajnych ster wysokosci nie miat
wptywu na stery przechytu i skoku ogélnego.

* Wybierz warto$é przy pomocy czujnika dotykowego.
Mozesz ustawi¢ rézne wartosci dla wychylen w gore i w doét.

3. Ostatnim krokiem bedzie ustawienie miksera dla
funkcji zwigzanych ze skokiem ogolnym (PIT ->
AIL i PIT -> ELE).

Ustaw takie wartosci, aby przy maksymalnym
wychyleniu dragzka gazu w ktorgkolwiek strone

tarcza sterujgca pozostawala w pozycji poziome;.
* Wybierz warto$¢ przy pomocy czujnika dotykowego.

Wspéiczynnik  efektu  miksera w  postaci
procentowej mozna ustawi¢ oddzielnie dla
wychylenia drazka gazu w gore i w doét.

Konfiguracja funkcji Linkage Compensation

* 7 funkcji kompensacji nieliniowoéci ruchu popychacza
skorzysta¢ nalezy dopiero po skonfigurowaniu mikseréw tarczy
(Mixing Rate).

* Funkcja Linkage Compensation niweluje efekt wzajemnego
wptywania na siebie funkcji steru przechytu i wysokosci przy
minimalnej i maksymalnej warto$ci skoku ogéinego.

COMFEMSAT IOH
oI

Fi. rLOW FITCH
AIL + Bx B
ELE + B Bu

SFEED gLt Cevd

* Wybierz pole, ktérego zawarto$¢ chcesz edytowac i dotknij
przycisk RTN. Dotknij przycisk RTN, aby zakonczyé
konfiguracje i powr6ci¢ do trybu poruszania kursorem.

1. Kompensacja dla steru przechytu [AIL]

Sciggnij drazek gazu maksymalnie do siebie.
Teraz porusz drgzkiem steru przechytu z lewej do
prawej strony, wzdtuz calego zakresu jego ruchu.
Ustaw wartos¢ kompensacji w taki sposéb, aby
wptyw tej funkcji na funkcje steru wysokosci i
skoku ogdélnego byt mozliwie minimalny.

* Wybierz warto$¢ przy pomocy czujnika dotykowego.
*Mozesz ustawi¢ ro6zne wartosci dla wychylehn w prawo i w lewo.

*Jezeli wraz ze wzrostem wartosci kompensacji wplyw
poruszania sterem na pozostate funkcje jest coraz bardziej
widoczny, zmien warto$¢ pola [DIR] (kierunek) na "-".

2. Kompensacja dla steru wysokosci [ELE]

Ustaw wartos¢ kompensacji w taki sposéb, aby
przy poruszaniu drgzkiem steru wysokosci wzdiuz
calego zakresu jego ruchu wptyw tej funkcji na
funkcje steru przechylu i skoku ogélnego byt
mozliwie minimalny.

3. Oba te kroki powtdrz jeszcze raz przy
maksymalnie wychylonym drgzku gazu.

Konfiguracja funkcji Speed Compensation

1. Ustaw kursor w polu "SPEED" i dotknij przycisk
RTN.

2. Ustaw drgzek gazu w pozycji neutralnej. Porusz
szybko drazkiem steru wysokosci. Wybierz
odpowiednig warto$¢ procentowg [SPEED] tak,
aby ruch dragzka nie miat wptywu na funkcje skoku
ogoblnego.

* Wybierz warto$¢ przy pomocy czujnika dotykowego.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonhczy¢ konfiguracije i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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USTAWIENIA TRYMEROW T1-T4 [T1-T4 SET.]:

Konfiguracja trymeréw cyfrowych

Funkcja ta umozliwia wybranie wartosci skoku trymera
oraz trybu jego dziatania (trymery T1~T4).

Jezeli wczesniej skonfigurowane zostaly tryby lotu,
mozna bedzie zdecydowaé, czy dany trymer ma dziataé
jedynie w aktywnym trybie lotu, czy tez we wszystkich.

« W menu Linkage zaznacz pole [T1-T4 SET.] i dotknij przycisk RTN.

Jednostka wys$wietlania wartosci trymowania uzywana
jest na ekranie gldbwnym nadajnika.

Trymery wyswietlane na ekranie gléwnym mozna
wycentrowa¢ bez zmiany wartosci trymowania zapisanej
w pamieci trymera.

Tryb pracy trymera
"COMB": Tryb globalny - trymer bedzie dziatat we wszystkich trybach lotu
"SEPAR™": Tryb lokalny - trymer bedzie dziatat jedynie w aktualnie wybranym

. — IR Rprybie L
Aby powr6ci¢ do MENU - Przewijanie
= UMIT 7 Poruszanie kursorem

LINKAGE, zaznacz pole z =TEF MODES
nazwa funkciji i dotknij Ti 4 SEFAR
PryeisicRIN T2 4 SEFAR |
= 4 SEPAR
T4 4 SEFAR !

Konfiguracja skoku (rozdzielczo $ci) trymera
1. Ustaw kursor w polu [STEP] i dotknij przycisk
RTN.

2. Wybierz wartos¢ skoku obracajgc pokrettem.
Warto$¢ poczatkowa: 4

Zakres wartosci: 1 - 200

*Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

*Wyzsza warto$¢ oznacza mniejsza precyzje trymera.

3. Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢
konfiguracje i powrécic do trybu poruszania
kursorem.

Wybar trybu pracy (separate/combination)
1. Ustaw kursor w polu [MODE] i dotknij przycisk
RTN.

2. Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
tryb pracy trymera. Pojawi sie komunikat z prosbhg
0 potwierdzenie wyboru.

*Ustawiana opcja miga.

[COMB]J: Tryb globalny Trymer jest wspolny dla
wszystkich trybéw lotu.

[SEPAR]: Tryb lokalny Trymer dziata oddzielnie dla
poszczegoblnych trybow lotu.

3. Dotknij przycisk RTN. (Jezeli chcesz przerwac
procedure zmiany trybu, dotknij przycisk S1).

Wybor jednostki trymera
1.Ustaw kursor w polu [UNIT] i dotknij przycisk
RTN.

2. Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz

-\ Wybor trybu
'Regulacja wartosci

Ti-T4
MEMOFR"
IHH 1=, INastepna podstrona
* Pokazany ekran stanowi jedynie przyktad.
Dostepne funkcje zalezg od wybranego typu

modelu.

jednostke. Pojawi sie komunikat z proshg o
potwierdzenie wyboru.

*Ustawiana opcja miga.

[--]: Wartos¢ trymowania na ekranie gtébwnym
wyrazona bedzie w postaci liczby skokéw trymera
(ile razy zostat uzyty trymer). Brak wyswietlanej
jednostki.

[ %]: Warto$¢ trymowania w postaci procentowej.
Jednostka: "%".

3. Dotknij przycisk RTN. (Jezeli chcesz przerwac
procedure zmiany jednostki, dotknij przycisk S1).

Pamieé¢ trymera
1. Ustaw kursor w polu [T1-T4 MEMORY] i dotknij
przycisk RTN.

2. Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
wlasciwy status funkcji. Pojawi sie komunikat z

prosba o potwierdzenie wyboru.
*Ustawiana opcja miga.

[INH]: Wytaczona

[ACT]: Wiaczona

3. Dotknij przycisk RTN. (Jezeli chcesz przerwac i
przywr6cic  poprzedni  status  funkcji, dotknij
przycisk S1).

4. Bedac na ekranie gtdwnym, ustaw kursor w polu
trymera, ktérego wartos¢ chcesz zapamietac.
Dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go przez 1
sekunde. Nadajnik zapamieta aktualng wartosc
trymowania, a pokazywana na ekranie pozycja

trymera zostanie wysrodkowana.
* Jezeli funkcja [T1-T4 MEMORY] bedzie wytaczona (INH),
pozycja trymera nie zostanie zapamigtana.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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KASOWANIE DANYCH [DATA RESET]

Kasowanie wybranych ustawien modelu

Kiedy zechcesz zmodyfikowa¢ dane aktualnie
uzywanego modelu, mozesz w wygodny sposéb
wymazaé catos$¢ lub czesd¢ ustawien. Dostepne sg
2 opcje kasowania danych:

T1~T4:

Reset trymerdéw cyfrowych.
* Zakres ani warto$¢ skoku trymera nie ulegajg skasowaniu.

All model setting:

Ta opcja kasuje wszystkie ustawienia z menu
Model i Linkage za wyjatkiem funkcji Frequency,
Model Select i Model Type.

W menu Linkage zaznacz pole [DATA RESET] i dotknij przycisk RTN.

Aby powrdci¢ do MENU

<SensorTouch™>

LINKAGE, zaznacz pole z
nazwa funkcji i dotknij
przycisk RTN

Ti-T4
ALL MODEL

Sposoéb kasowania danych

1. Wybierz odpowiednig opcje i dotknij przycisk
RTN.

*Pojawi sie komunikat z prosba o potwierdzenie wyboru.

2. Dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go przez 1
sekunde. (Naciénij przycisk S1, aby zrezygnowac z
kasowania ustawien).

[T1-T4]: Reset trymeréw cyfrowych T1-T4

[ALL MODEL SETTING]: Kasowanie wszystkich
danych modelu z menu Model i Linkage za
wyjatkiem funkcji "Frequency”, "Model Select",
"Model Type".

‘Przewijanie
‘Poruszanie kursorem

SETTIHG

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MENU "MODEL" (funkcje wspoine)

To menu zawiera ustawienia funkcji D/R, mikseréw
i innych funkcji wspdélnych dla wszystkich typéw
modeli.

Przed dokonaniem jakichkolwiek ustawien w tym
menu, wejdz w menu Linkage i skonfiguruj funkcje
Model Type. Wybierz typ pasujacy do posiadanego
przez ciebie modelu. Jezeli typ modelu zostanie
zmieniony juz po skonfigurowaniu funkcji z menu
Model , ustawienia tych funkcji zostang
skasowane.

Jezeli wybrany typ modelu to szybowiec lub
helikopter, cze$¢ funkcji z menu Model bedziesz
mogt skonfigurowaé oddzielnie dla poszczegdélnych
trybow lotu. Jezeli chcesz dobraé r6zne ustawienia
dla réznych trybéw lotu, w pierwszej kolejnosci

dodaj tryby lotu przy pomocy funkcji "Condition
Select". (mozesz korzysta¢ z maksymalnie 5
trybow)

Pamietaj: Menu nadajnika T8FG opracowane zostato w taki
spos@b, aby modele szybowcéw (oraz motoszybowcdow)
konfigurowalo si e w sposéb analogiczny do modeli
samolotbw o takim samym ukladzie powierzchni
sterowych.

Niniejszy  rozdziat podkre $la  analogie  pomi edzy
konfiguracj @ tych samych funkcji dla samolotéw i
szybowcdw, pomijaj ac funkcje charakterystyczne tylko dla
jednego z tych typéw modeli.

Funkcje dost epne w menu s a zalezne od wybranej
konfiguracji powierzchni sterowych i liczby
serwomechanizméw. Zamieszczone w niniejszej instrukcji
zdjecia ekranéw menu i ustawie n sa jedynie typowymi
przyktadami.

¢ Aby otworzy¢é menu Model, dotknij przycisk MDL dwukrotnie w krétkich odstepach czasu.

msma1O0OEL MEHLU

1.2

<SensorTouch™>

Aby powr6ci¢ do ekranu -
gtéwnego, zaznacz pole SERLO

[MODEL MENU] dotknij | COMOTITIOHN
przycisk RTN OUAL RFATE
FROG. MIX

« Zaznacz funkcje, ktérg chcesz skonfigurowac i dotknij
przycisk RTN, by otworzy¢ ekran jej konfiguracji.

: THE: CLIEVE
THE HOLO
SWASH MIx
THE MIx
FIT CURVE FIT+RUD

Przewijanie
.\ Poruszanie kursorem

\"Ti-NastQpna podstrona

*Dostepne funkcje zalezg od wybranego typu modelu

Lista funkcji menu MODEL wspdlnych dla wszystkich typéw modeli

*SERVO

Test serwomechanizmédw oraz  wysSwietlanie
aktualnej pozycji serwomechanizmow (doktadny
opis tej funkcji znajdziesz w rozdziale
poswieconym menu Linkage).

*CONDITION (tylko dla modeli szybowcow i
helikopterow)

Dodawanie, kasowanie, kopiowanie, zmiana
nazwy, wtgczanie op6znienia trybow lotu.

*DUAL RATE

Dodatkowa krzywa charakterystyki sterowania.
Mozna aktywowaé jg przy pomocy wybranego
przetacznika lub innego elementu sterujgcego
nadajnika.

*PROG. MIX

Oprogramowanie nadajnika T8FG pozwala na
zdefiniowanie 5 catkowicie dowolnych mikserow
programowalnych.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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USTAWIENIA TRYBOW LOTU [CONDITION]

Dodawanie, kasowanie, kopiowanie, zmiana nazwy, wigczanie opéznienia trybow lotu. (tylko dla modeli szybowcéw i

helikopterow)

Funkcja ta pozwala na skonfigurowanie 5
odrebnych tryboéw lotu. Nie jest ona dostepna w
przypadku modeli samolotéw silnikowych.

Pamietaj: Aby unikn a¢ przypadkowego wt gczenia
nieuzywanego trybu lotu gdy model znajduje si e w
powietrzu, ustaw przet gczniki nieu zywanych trybéw lotu na

-1

» Istnieje mozliwos¢ konfiguracji opdznienia
aktywacji trybu lotu. Nagte zmiany pozycji
serwomechanizméw lub réznice w predkosci

reakcji poszczegolnych kanatéw na zmiane trybu
lotu mogg spowodowac¢ niepozgdane zachowanie

*W menu modelu zaznacz pole [CONDITION] i dotknij przycisk RTN.

modelu w powietrzu. Dla kazdego kanalu mozna
wiec zaprogramowac opo6znienie (Delay) aktywaciji
trybu lotu.

Jezeli dla danego kanatu ustawione jest
opbznienie, zmiana sposobu pracy tego kanatu
nastgpi po uplywie okreslonego czasu od
momentu aktywacji trybu.

« Jezeli zaprogramujesz kilka trybéw lotu, mozliwe
bedzie ustawienie priorytetow dla poszczegdlnych
trybow.

(Nazwa aktualnie wybranego trybu lotu)

— Mg [RANENElE] HOFRRMAL 1.3 <SensorTouch™>
« Aby powr6ci¢ do ekranu ; Przewijanie
gtébwnego, zaznacz pole .‘ HDEHHL FRIORITY \ Poru§zanie kursorem
[MODEL MENU] dotknij IOLEUFR1 SE + 3§, Wybdrtrybu
przycisk RTN IOLELUF? SE PR Regulacja wartosci
IOLEUPE SF + &
H|:||_|:| — + . ‘Nastepna podstrona

(Nazwa trybu lotu)

Zmiana/kasowanie przet acznika trybu lotu

1. Ustaw kursor w polu z symbolem przetacznika,
ktérych chcesz zmieni¢/usuna¢ i dotknij przycisk
RTN. Woybierz przetacznik i kierunek jego
wigczania (ON).

*Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika oraz kierunku
jego dziatania znajduje sie w sekcji "Spos6b wyboru
przetgcznika" na koncu instrukcji.

Kopiowanie trybu lotu

DELFAY
L1 ALEL

| EOURCE
¢ MORMAL
Vo CORY
! CESTIM.
i IOLELF1

Lz ALE
wzALAL
14 ALlEL

(Ekran konfiguracji funkcji, podstrona 3)
1. Ustaw kursor w polu [SOURCE] i dotknij
przycisk RTN.
Wybierz tryb lotu, ktérego ustawienia chcesz
skopiowaé. Dotknij przycisk RTN.

2. Ustaw kursor w polu [DESTIN.] i dotknij przycisk
RTN.
Wybierz docelowy tryb lotu. Dotknij przycisk RTN.

* Trybem docelowym nie moze by¢ tryb, ktéry w danym
momencie jest wigczony.

(Przetacznik do aktywaciji trybu)

3. Ustaw kursor w polu [COPY] i dotknij przycisk
RTN. Pojawi sie komunikat z proshg o

potwierdzenie wyboru.
*Ustawiana opcja miga.

4. Dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go przez 1
sekunde. (Nacisnij przycisk S1, aby anulowac
kopiowanie).

Wybdér priorytetéw dla trybow lotu

1. Ustaw kursor w polu ze strzatka w goére (wyzszy
priorytet) lub w dét (nizszy) znajdujacym sie
naprzeciwko nazwy danego trybu lotu.

Priorytet dla danego trybu zostanie zmieniony
zgodnie z kierunkiem strzatki. (Najwyzszy priorytet
ma ostatnia pozycja pozycja na liscie).

* Nie mozna zmieni¢ priorytetu trybu Normal. Zawsze ma on
najnizszy priorytet.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Ustawianie opd znienia aktywacji trybu lotu

COHDITIONEEEREREM

f YR

fePIT
R E(H
O

(Ekran konfiguracji funkcji, podstrona 2)

1. Wybierz tryb lotu, ktérego ustawienia chcesz
edytowac.

2. Ustaw kursor w polu [0] dla kanatu, ktérego
opOznienie chcesz zmieni¢ i dotknij przycisk RTN.
Wybierz czas op6znienia przy pomocy czujnika
dotykowego.

Warto$¢ poczgtkowa: 0

Zakres wartosci: 0-27 (maksymalne opéznienie)

3. Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢

konfiguracje i powrécic do trybu poruszania
kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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PODWOJNE ZAKRESY WYCHYLEN DRAZKOW [DUAL RATE]

Charakterystyka pracy elementéw sterujgcych nadajnika [Wszystkie typy modeli]

Funkcja ta stuzy do ustawiania zakreséw wychylen Z funkcji Dual Rate z reguly korzysta sie po
i krzywej sterowania dla funkcji lotek (przechytu), skonfigurowaniu  limitbw i zakresu ruchu
wysokosci i kierunku. Dla kazdej z funkcji mozna serwomechanizméw przy pomocy funkcji End
skonfigurowaé 5 krzywych. W  przypadku Point. W przypadku funkcji miksujacych 2 kanaly,
korzystania z tryb6éw lotu mozna przypisa¢ po ustawienia D/R dla pierwszego kanatu bedg miaty
jednej krzywej do kazdego z 5 trybow. Dla modelu wptyw rowniez na prace drugiego kanatu.

samolotu dostepna jest jeszcze krzywa dziatania
funkcji gazu.

*W menu modelu zaznacz pole [DUAL RATE] i dotknij przycisk RTN.

Zakres wychylen w lewo/prawo (gora/dot)
Samolot Krzywa sterowania (lewo/prawo, géra doét)

—
Aby powr6ci¢ do ekranu

gtébwnego, zaznacz pole
[MODEL MENU] dotknij
przycisk RTN

>

Przewijanie
Poruszanie kursorem
ag, Wybor trybu
iRegulacja wartosci

Wybér Funkcji

“L’Nastepna podstrona

N ktualni b j
krl;?vs(;j axduainie wybraney Wybor przetacznika

Helikopter / szybowiec
: .
AIL 188 164 T
ExF +8  +H
COMOITION

MHOFMAL
eoiT HORMAL

Wybér sposobu aktywac;ji Wybor trybu fotu

OUAL EATE r -
AHIL 188 1686 T

ExF +6  +A@ 4
K1 2 3 4 5 ]

Wybor przetacznika
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Konfiguracja funkcji Dual Rate

1. Sposo6b wyboru funkcji sterujacej
Ustaw kursor w polu wyboru funkcji i dotknij
przycisk RTN.

Wybierz  funkcje, ktdérej ustawienia chcesz
edytowac.

Dotknij przycisk RTN, aby zatwierdzi¢ ustawienia.

2. Procedura wyboru przetgcznika

Ustaw kursor w polu z numerem krzywej i dotknij
przycisk RTN. Wybierz przetgcznik aktywujacy
dang krzywa oraz kierunek jego wigczania.

*Doktadny opis procedury wyboru przetacznika znajduje sie w
sekcji "Sposéb wyboru przetacznika" na koncu instrukciji.

3. Ustawienia zakresow wychylen sterow w
prawo/lewo (gére/dot)

* W pierwszej kolejnosci wybierz numer krzywej lub tryb lotu, do
ktérego ma by¢ przypisana dana krzywa.

Ustaw kursor w polu oznaczajagcym zakres
wychylenia steru w danym kierunku i dotknij
przycisk RTN.

Wybierz odpowiednig ~ warto$¢ obracajac
pokrettem. Warto§¢ 100% oznacza, ze wychylenie
drazka steru do pozycji skrajnej bedzie skutkowac
wychyleniem danej powierzchni sterowej o 100%.
Warto$¢ poczatkowa: 100%, Zakres wartosci:
0%~140%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie wartos¢ domysina.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Powtorz procedure dla drugiego kierunku ruchu i
dla kazdej z pozostatych krzywych, ktére
zamierzasz uzywac.

4. Wyznaczanie przebiegu krzywej (EXP).

* W pierwszej kolejnosci wybierz numer krzywej
lub tryb lotu, do ktérego ma byé przypisana dana krzywa.

Ustaw kursor w polu EXP dla danego kierunku
ruchu i dotknij przycisk RTN.

Wybierz odpowiednig ~ warto$¢
pokretlem. Warto$é poczatkowa: 0%
Zakres wartosci: -100%~+100%

obracajac

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ domysina.

* Korzystanie z krzywej typu wykladniczego pozwala na
uzyskanie bardziej precyzyjnej kontroli nad sterami w okolicy
pozycji srodkowej drazka - tam, gdzie wychylenia steréow sag
niewielkie. Tego typu krzywe wykorzystywane sg do opisywania
charakterystyki pracy lotek, steru wysokosci i kierunku, a w
przypadku modeli samolotéw silnikowych réwniez przepustnicy.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Powtorz procedure dla innych funkcji sterujacych
oraz pozostatych krzywych, z ktérych zamierzasz
korzystaé.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSERY PROGRAMOWALNE [PROG. MIX]

Miksery programowalne - definiowane przez uzytkownika. Dla kazdego modelu skonfigurowaé mozna 5 r6znych mikseréw
programowalnych. [Wszystkie typy modeli]

Gléwnym  celem  wprowadzenia  mikseréw uwzgledniane  réwniez w  pracy kanatu
programowalnych jest zniwelowanie wzajemnych, podporzadkowanego (ustawienia "Trim"). Istnieje
niekorzystnych wpltywow poszczegdlnych funkcji réwniez mozliwos¢ konfiguracji krzywej dziatania
sterujgcych w modelach. Moga by¢é one miksera (funkcja liniowa/krzywa 5-punktowa).
szczegolnie przydatne przy nietypowych Dany mikser mozesz wiaczac/wytgczac
rozwigzaniach konstrukcyjnych. "Mikser" to funkcja zdefiniowanym przetgcznikiem lub moze by¢ on
programowa, ktora ustala zaleznos$¢ miedzy praca wigczony caly czas.

dwéch (lub wiecej) funkcji sterujacych modelu. Miksery programowalne wyposazone sg w istotng
Powoduje on, ze uzycie funkcji nadrzednej (kanatu funkcje "Link", ktéra pozwala tgczy¢ je z funkcjami
nadrzednego, "master") pocigga za sobg okreslong specjalnymi lub z innymi mikserami
reakcje  funkcji  podporzadkowanej (kanatu programowalnymi. Funkcje "Link" mozna
podporzadkowanego, "slave"). skonfigurowa¢ oddzielnie dla kanatu nadrzednego i
Dodatkowo mozesz zdecydowaé, czy wartosci podporzadkowanego.

trymowania kanalu nadrzednego majg by¢

*W menu modelu zaznacz pole [PROG.MIX] i dotknij przycisk RTN.

<SensorTouch™>, -
Przewijanie

Poruszanie kursorem
A\ Wybor trybu
Regulacja wartosci

Aby powrécié do ekranu a0,

gtéwnego, zaznacz pole i IMH:=ARIL =ELE
proycsicRTN IMH:AIL +ELE

IMH:AIL +ELE
IMH:AIL
IMH:AIL

Nazwa miksera]

i Nastepna podstrona

n & L M

Ekran konfiguracji miksera
Ustaw kursor w polu z numerem miksera, ktory chcesz aktywowaé
i dotknij przycisk RTN

Wspétczynnik miksera (lewo/prawo, géra/dét) *

[Krzywa liniowa] Krzywa 5 - punktowa

FROG. MIx

LIMEARE + +@: FOIMT *1
Wybér typu krzywej Przesuniecie krzywej Wybor typu krzywej Wartosc¢ dla
! W uktadzie wsp6trzednych poszczegdlnych punktéw

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Numer aktywnego miksera  Wybor przetacznika
|_ eON/OFF
242

#1 AcTIHH — <«
LIME TRIM

mA=TER HIL OFF OFF
=LAvE  ELE

Kanat
podporzadkowany
Kanat nadrzedny

Funkcja Link

Czy uwzglednié'irymer
kanatu Master ?

Konfiguracja miksera programowalnego

*Aktywuj funkcj e.

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
wiasciwy status funkciji.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

*Mikser bedzie aktywny. (wyswietli sie ON lub OFF)

*Funkcja zostata aktywowana, lecz w dalszym ciggu nie ma ona
przypisanego przetgcznika.

*Wybierz przet gcznik

Ustaw kursor w polu [--] znajdujacym sie zaraz
obok pola ze statusem funkcji i dotknij przycisk
RTN. Woybierz przetagcznik i kierunek jego
wigczania (ON).

*Doktadny opis procedury wyboru przetacznika znajduje sie w
sekcji "Sposéb wyboru przetacznika" na koncu instrukciji.

*Jezeli w polu tym widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest
wigczona caly czas.

 Ustawienia kanatu nadrz ednego

1. Ustaw kursor w polu [MASTER] i dotknij przycisk
RTN.

Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
funkcje nadrzedna.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby zakornczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

2. Jezeli chcesz pofaczy¢ ten mikser z innymi
funkcjami miksujacymi, ustaw kursor na polu
[LINK] i dotknij przycisk RTN.

Wybierz tryb pracy funkgcji "Link" (+ albo -).

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby zakohczy¢ konfiguracije i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

* Po skonfigurowaniu miksera uruchom go i sprawdz, czy tryb
pracy funkcji "Link" jest poprawny. Jezeli efekt bedzie odwrotny
od zamierzonego, zmien znak na przeciwny.

*Funkcjg nadrzedng Master moze by¢ po prostu wychylenie
danego drazka steru, pokretta, itp. bez uwzgledniania
dodatkowych ustawien typu END POINT, D/R, czy ustawien
innych mikseréw. W takim przypadku jako funkcje Master
wskaz "H/W" i dotknij przycisk RTN. Wyswietli sie ekran wyboru
elementu sterujacego. Wybierz element sterujacy, ktéry bedzie
pelnit role kanatu Master. Jezeli zrezygnujesz z wyboru
elementu sterujacego, wybierz [--] i dotknij przycisk RTN.

« Ustawienia kanatu podporz adkowanego

1. Ustaw kursor w polu [SLAVE] i dotknij przycisk
RTN.

Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
funkcje podporzadkowana.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

2. Jezeli chcesz potaczy¢ ten mikser z innymi
funkcjami miksujgcymi, ustaw kursor na polu
[LINK] i dotknij przycisk RTN.

Wybierz tryb pracy funkciji "Link" (+ albo -).

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby zakohczy¢ konfiguracje i
powrdcic do trybu poruszania kursorem.

* Po skonfigurowaniu miksera sprawdz, czy wybrate$ wiasciwy
kierunek pracy funkcji "Link". Jezeli efekt jest odwrotny od
zamierzonego, zmien znak na przeciwny.

 Korzystanie z trymera kanatu Master

1. Przy pomocy czujnika dotykowego ustaw kursor
w polu [TRIM] i dotknij przycisk RTN.

Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz, czy
trymer kanalu Master ma by¢ uwzgledniany przy
obliczaniu wychylenia dla kanatu Slave.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby zakohczy¢ konfiguracije i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

* Jezeli chcesz, aby wartos¢ trymowania kanalu Master byta
uwzgledniana, wybierz "ON". Jezeli nie, wybierz "OFF".

* Opcja korzystania badz niekorzystania z trymera kanatu
nadrzednego dostepna jest jedynie wtedy, gdy jako kanat
nadrzedny wybrano funkcje sterujaca (nie zas sam przetacznik,
lub inny element sterujacy nadajnika).

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora

Strona 80 z 132



“robbe

Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

www.robbe.pl , www.futaba.com.pl , www.rcskorpion.pl

eKonfiguracja krzywej liniowej
[Ustalanie wartosci]

1. Ustaw kursor w polu z wartoscig
(wsp6tczynnikiem efektu) miksera i dotknij przycisk
RTN.

Wybierz odpowiednig ~ warto$¢
pokrettem. Warto$¢ poczatkowa: 0%
Zakres wartosci: -100%~+100%

obracajac

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie wartos¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

2. Powt6rz procedure dla wychylen drazkéw w
prawo/lewo (gore i dét)

[Przesuniecie krzywej w ukfadzie wspéirzednych
(w pionie lub w poziomie)]

1. Ustaw kursor w polu [OFFS] i dotknij przycisk
RTN.

Wybierz warto$¢ przesuniecia w osi X.

Wartos¢ poczatkowa: 0%

Zakres wartosci: -100%~+100%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakornczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

2. Powtérz procedure dla przesuniecia w osi Y.

«Konfiguracja krzywej 5-punktowej
[Ustawienie wartosci]

1. Ustaw kursor w polu z wartoscig
(wspétczynnikiem efektu) miksera dla jednego z 5
punktéw i dotknij przycisk RTN.
Wybierz odpowiednig ~ wartosé
pokrettem.

Wartos$¢ poczatkowa: 0%

Zakres wartosci: -100%~+100%

obracajac

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie wartos¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i powréci¢ do
trybu poruszania kursorem.

2. Powt6rz procedure dla pozostatych punktéw.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER MIESZANKI PALIWOWEJ [FUEL MIX]

Zarzadzanie sktadem mieszanki paliwowej w locie. [samoloty/helikoptery]

Funkcja ta przeznaczona jest do obstugi silnikow Pamietaj: Domy $lnie funkcja ta nie ma
umozliwiajacych zdalng kontrole sktadu mieszanki przypisanego kanatu sterowania. Aby méc z
paliwowej przy pomocy zaworu iglicowego. niej skorzysta €, wejdz w ustawienia sekwencji

kanatéw (Function) i przypisz funkcji Fuel Mix

nieuzywany kanat odbiornika. Ustaw warto $ci

pol [Control] i [Trim] na [--].
*W menu systemowym zaznacz pole [FUEL MIX] i

dotknij przycisk RTN. [model samolotu]

[model samolotu]

13

] IHH
#5+180 % LIMB T

<Sensorfouch™> L
[Przewijanie

[Poruszanie kursorem
A Wybor trybu
3  Regulacja wartosci

—

Aby powrdci¢ do ekranu
gtéwnego, zaznacz pole
[MODEL MENU] dotknij

przycisk RTN

k= +Hx TRIM

1 Nastepna podstrona

1 -10E %
«rymer wysokich
obrotéw silnika
FUEL MI= 25 FUEL MI= ST
ACT IHH (ulll} HISH
W T LIMMT FATE H = (55
CLF I MG 5
THR CUT 17 % ACT FOS 250% o
IDLE DO A : Cans

Ustawienia funkcji przyspieszenia

[model helikoptera]

FUEL MI= MHOFRMAL
EDITHDEHEL CoPy

172

Funkcja kopiowania krzywej miksera

+ A . . .
sE+laE 1HH Ustaw kursor w polu [COPY] i dotknij przycisk
Fd4 +0HE % MIx RTN. P ¥ otk o
b + - Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz
e —GiE u tryb lotu, do ktérego chcesz wklei¢ skopiowang

krzywg i dotknij przycisk RTN. Wybierz pole

#1=188 % [YES] i dotknij przycisk RTN.

FUEL MI = el ey
ACT IHH
BT MIA

THFR, CUT 17 =
HOLD FOsS. 17 =

Funkcja gaszenia silnika

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Spos6b konfiguracii

* Przed dokonaniem konfiguracji wejdz w menu Linkage i
ustawienia sekwencji kanatéw (Function). Przypisz funkcji
[FUEL MIX] nieuzywany kanat odbiornika.

*Aktywuj funkcj e.

1. Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk
RTN.

Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmien status
funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem. (wyswietli
sie opcja "ON")

2. Ustaw kursor w polu [MIX] i dotknij przycisk
RTN.

Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz tryb
dziatania funkciji.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby zakorczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

*Jezeli wybierzesz tryb [MIX], funkcja Fuel Mix bedzie pobiera¢
dane wejsciowe z krzywej gazu. W trybie [UNMIX] dane
wejsciowe to aktualna pozycja drgzka gazu.

» Konfiguracja krzywej 5-punktowej

1. Ustaw kursor w polu z wartoscig
(wspotczynnikiem efektu) miksera dla jednego z 5
punktéw i dotknij przycisk RTN.
Wybierz odpowiednig ~ warto$¢
pokrettem.

Warto$¢ poczatkowa: 0%

Zakres wartosci: -100%~+100%

obracajac

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i powrdci¢ do
trybu poruszania kursorem.

2. Powtorz procedure dla pozostatych punktow
krzywe;.

« Ustawienia trymera zaworu iglicowego dla
wysokich obrotow silnika.

1. Ustaw kursor w polu [--] znajdujgcym sie ponizej
pola [TRIM] i dotknij przycisk RTN. Wybierz
element sterujacy trymera.

*Doktadny opis tej procedury znajduje sie w sekcji "Spos6b
wyboru przelgcznika" na koncu instrukciji.

2. Ustaw kursor w polu [+0%] oznaczajgcym
zakres trymowania i dotknij przycisk RTN.

Wybierz odpowiednig ~ wartos¢ obracajac
pokrettem.

Wartosé poczatkowa: 0%

Zakres wartosci: -30%~+30%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i powréci¢ do
trybu poruszania kursorem.

* Trymer bedzie oddziatywa¢ na zakres wysokich obrotéw
silnika (spos6b dziatania identyczny, jak w przypadku trymera
asymetrycznego ATL).

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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« Ustawienia przyspieszenia silnika(Samoloty)

* Funkcja ta stuzy do ustawienia zaleznosci pomiedzy zmiang
obrotéw silnika, a reakcjg zawodu iglicowego. Powoduje ona
chwilowe wzmocnienie reakcji serwomechanizmu zaworu
iglicowego na ruch drazka gazu. W ten spos6b przy
gwattownym zwiekszeniu obrotéw silnik natychmiast otrzyma
bogatszg mieszanke paliwowa, a przy szybkim ich zmniejszeniu
- mieszanke ubozsza.

Funkcja ta pozwala zniwelowa¢ chwilowy efekt dostarczania
zbyt bogatej lub zbyt ubogiej mieszanki paliwowej do gaznika
wystepujacy przy dynamicznym przyspieszaniu i hamowaniu -
gdy zawdr iglicowy dziata zbyt wolno w stosunku do szybkich
ruchéw drazka gazu.

[Wartos¢ procentowa przyspieszenia (RATE)]

* Przyspieszenie regulowaé mozna oddzielnie dla wysokich
(High) i niskich (Low) obrotéw silnika.

[Ustawienia op6znienia (DUMPING)]

* Mozna ustawi¢ réwniez opéznienie (Dumping) - po jakim
czasie od momentu aktywacji funkcji przyspieszenia efekt jej
dziatania ma zanikac.

Ustaw kursor w polu, ktére chcesz edytowac i
dotknij przycisk RTN.

Wybierz odpowiednig ~ wartos$¢
pokrettem.

obracajac

(Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie wartos¢ domysina).

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

[Punkty aktywacji funkcji (ACT POS)]

* W polu "ACT POS" ustawi¢ mozna punkty zakresu ruchu
drazka, w ktorych funkcja ma sie aktywowac (punkt dla
przyspieszenia i hamowania). Jezeli drgzek zostanie wychylony
poza wybrany punkt, charakterystyka pracy zaworu iglicowego
chwilowo sig zmienia.

Ustaw kursor w polu [ACT POS] odpowiednio dla
przyspieszenia lub hamowania i ustaw drgzek
gazu w pozycji, w ktorej funkcja ta ma sie
aktywowac. Dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go
przez 1 sekunde.

Pamietaj: Je zeli zechcesz korzysta ¢ z funkgciji
przyspieszenia, pami etaj ze wymaga ona
duzych wychyle n serwomechanizmu

steruj gcego zaworem iglicowym. Upewnij si e,
ze popychacz ma swobod e ruchu i jest

zamontowany tak, ze nie bedzie sie blokowat w
zadnym momencie ruchu serwa.

« Ustawienia gaszenia silnika

* Funkcja ta moze dziata¢ jednoczesnie z funkcjami Throttle
Hold, Throttle Cut i Idle Down. Mozesz tutaj zaprogramowac
pozycje serwomechanizmu dla funkcji Throttle Cut. Ustaw takg
wartos¢, przy ktérej gaznik bedzie catkowicie zamkniety.

Ustaw kursor w polu [THR CUT] lub [IDLE DOWN]
i dotknij przycisk RTN, aby wejs¢ w tryb
wprowadzania danych.

Wybierz odpowiednig pozycje serwomechanizmu
przy pomocy czujnika dotykowego.

Wartosci poczatkowe: THR CUT: 17%, IDLE
DOWN: 0%

Zakres wartosci: THR CUT: 0-50%, IDLE DOWN:
0-100%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MENU "MODEL" (funkcje dla samolotéw i szybowcow)

Sekcja ta opisuje funkcje menu Model
dedykowane dla samolotéow i szybowcOw. Stang
sie one dostepne, gdy w menu Model wybierzesz
odpowiedni typ modelu. Przed dokonaniem
jakichkolwiek ustawien w tym menu, wejdz w menu
Linkage i skonfiguruj funkcje Model Type. Wybierz
typ pasujacy do posiadanego przez ciebie modelu.
Jezeli zmienisz typ modelu pozniej, wszystkie
ustawienia funkcji z menu Model zostang
skasowane.

W przypadku modeli szybowcéw wiele z
ponizszych funkcji mozna  skonfigurowac
oddzielnie dla kazdego trybu lotu. Jezeli chcesz
dobrac¢ r6zne ustawienia dla réznych trybéw lotu, w
pierwszej kolejnosci dodaj tryby lotu przy pomocy
funkcji "Condition Select". (mozesz korzysta¢ z

maksymalnie 5 trybéw)

Pamietaj: System nadajnika T8FG zaprojektowany
zostat tak, aby programowanie ustawien modeli
samolotéw i szybowcoéw o takich samych typach
powierzchni  sterowych przebiegalo mozliwie
podobnie.

Funkcje, ktére sa wspolne dla szybowcow i
samolotéw beda opisane bez wprowadzania
rozroznienia tych dwoéch typéw modeli. Jedyny
wyjatek stanowi kilka funkcji dedykowanych
specjalnie  dla samolotow Ilub  szybowcow.
Zamieszczone w niniejszej instrukcji ekrany menu i
ustawien funkcji stanowig jedynie przykiady.
Doktadny wyglad poszczegélnych ekrandéw oraz
dostepne funkcje zalezg od typu modelu, typu
usterzenia, liczby serwomechanizméw, itp.

 Aby otworzy¢ menu modelu, dotknij przycisk MDL dwukrotnie, w krétkich odstepach czasu.

e [1COEL MEFL

12 <SensorTouch™>

Aby powrdci¢ do menu SERVO

modelu, zaznacz pole z
nazwa funkcji i dotknij
przycisk RTN

‘AIL DOIFF.

DUAL RATE :FLAF SET.
FROG. MIX | AIL+CMEFLF
THR CURVE :RAIL+RUD
THR DELAY | CAMEBER MIX

Przewijanie
\, Poruszanie kursorem

\"T;".Nastepna podstrona

o Zaznacz funkcje ktorg chcesz

MODEL MEHLI

skonfigurowa¢ i dotknij przycisk
RTN.

28

RUO+AIL
RUO+ELE '
=HAF EOLL

-

Lista funkcji menu MODEL przeznaczonych dla samolotéw
i szybowcow

THR CURVE:

Funkcja ta pozwala na stworzenie krzywej opisujacej prace
serwomechanizmu gazu w zaleznosci od pozycji drgzka gazu.
[samoloty]

OPOZNIENIE REAKCJI GAZU [THR DELAY]

Funkcja ta pozwala na spowolnienie reakcji serwomechanizmu
gazu na ruch drgzka, np. aby zasymulowa¢ prace silnika
turbinowego. [samoloty]

ELE+CAMEEE  HIRERAKE
CMEFLF=+ELE: FUEL MIX
» YR
MOTOR:

*Dostepne funkcje zaleza od
wybranego typu modelu.

AIL DIFFERENTIAL

Mozesz ustawi¢ oddzielne wartosci wychylenia réznicowego
serwomechanizmu lotek w prawo i w lewo. W przypadku modeli
szybowcéw istnieje mozliwos¢ zaprogramowania wychylen
r6znicowych dla funkcji Butterfly.

[samoloty/szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

FLAP SETTING

Funkcja ta umozliwia ustalenie wartosci wychylen kazdego z
serwomechanizmoéw klap w gére i w dét. [samoloty/szybowce,
co najmniej 2 serwomechanizmy klap]

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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AIL -> CAMB.FLP

Mikser umozliwiajacy wykorzystanie klap w roli lotek. Pozwala
na zwiekszenie sterownosci modelu w osi wzdluznej.
[samoloty/szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy klap i 2
serwomechanizmy lotek]

AIL -> BRKFLP

Mikser umozliwiajacy wykorzystanie klap hamulcowych w roli
lotek. Pozwala na zwigkszenie sterownosci modelu w osi
wzdtuznej. [szybowce, 4 serwomechanizmy klap]

AIL->RUD

Mikser, ktéry w momencie wydania polecenia wychylenia lotek
(aileron), wychyla w tg sama strone réwniez ster(y) kierunku.
Pozwala on na wykonywanie ciasniejszych zakretow.
[samoloty/szybowce]

RUD -> AIL

Mikser ten sprawia, ze po wydaniu komendy steru kierunku
(rudder) zgodne z kierunkiem skretu wychylajg sie réwniez lotki
(aileron). Usprawnia to manewrowanie modelem w osi
wzdtuznej, np. przy akrobacjach typu "lot na ostrzu noza".
Szczegolnie  przydatny w  modelach  akrobacyjnych.
[samoloty/szybowce]

MIKSER PROFILU SKRZYDLA [CAMBER MIX]
Mikser profilu skrzydfa. Usprawnia dzialanie steru wysokosci.
[samoloty/szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

MIKSER STERU WYSOKOSCI->KLAP [ELE -> CAMBER]
Mikser ten przy wydaniu komendy steru wysokosci wychyla
jednoczesnie klapy, co zwieksza site nosng modelu.
[samoloty/szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

CAMB.FLP -> ELE

Mikser ten niweluje wpltyw wychylenia klap na wysokosc lotu
modelu (kompensacja sterem wysokosci). [samoloty/szybowce,
co najmniej 2 serwomechanizmy lotek i 1 serwomechanizm
klap]

BUTTERFLY (Crow)

Funkcja ta stuzy do szybkiego spowolnienia lecacego modelu,
jest takze przydatna przy pikowaniu. [szybowce: co najmniej 2
serwomechanizmy lotek (latajgce skrzydto: co najmniej 2
serwomechanizmy lotek i 1 serwomechanizm klap)]

RUDDER 1 AlL1

FLF 3
( Winglet ) {Main Aileron) (Brake Flap)

at Flying wing

AIL3 FLP1
{Chip Aileron) {Camber Flap)

V-TAIL

ELEVATOR )

(RUDDER 2)
RUDDER
(ELEVATOR 2)

FLP 4 AlL2
(Brake Flap) {Main Aileron) Winglet
(al Flying wing)

FLP 2 AlL4
{Camber Flap) {Chip Aileron)

AILYATOR

MIKSER FAZ LOTU [TRIM MIX]

Miksery faz lotu. Po uzyciu przetgcznika lub aktywacji trybu lotu
ustawiajg one serwomechanizmy lotek, klap i steru wysokosci w
wybranych  pozycjach. [Szybowce, co najmniej 2
serwomechanizmy lotek]

HAMULEC AERODYNAMICZNY [AIRBRAKE]
Hamulec aerodynamiczny - uzywany przy lgdowaniu lub
pikowaniu. [samoloty, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

GYRO
Funkcja ta dedykowana jest dla zyroskopéw z serii GYA.
[samoloty/szybowce]

V-TAIL

Funkcja ta stuzy do regulacji pracy steru wysokosci i kierunku w
modelach z ogonem typu "V". [samoloty/szybowce, ogon typu
"/

AILEVATOR (podwojny ster wysoko  $ci)

Funkcja ta stuzy do regulacji pracy steru wysokosci i lotek w
modelach z ukladem powierzchni sterowych AILEVATOR.
[samoloty/szybowce, typ Ailevator]

USTAWIENIA WINGLETOW [WINGLET]
Funkcja ta stuzy do regulacji pracy steru kierunku w modelach z
wingletami. [samoloty/szybowce, wyposazone w winglety]

USTAWIENIA SILNIKA [MOTOR]

Ustawienia silnika w modelach motoszybowcéw typu F5B i
innych motoszybowcow z napedem elektrycznym
uruchamianym przy pomocy przetgcznika. [samoloty/szybowce]

MIKSER STERU KIERUNKU->STERU WYSOKO $CI [RUD ->
ELE]

Mikser steru kierunku->wysokosci. Usprawnia manewrowanie
modelem w osi wzdtuznej, np. przy akrobacjach typu "lot na
ostrzu noza". [samoloty]

FUNKCJA SNAP ROLL [SNAP ROLL]

Automatyczne wykonanie figury akrobacyjnej -

zaprogramowane pozycje wszystkich powierzchni sterowych
aktywowane przetgcznikiem. Mozliwo$¢ dobrania predkosci
ruchu serw. [samoloty]

RUDDER 2

ELEVATOR ELEVATOR 2
(AILERON 5) {AILERON 6)

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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KRZYWA GAZU [THR CURVE]

[Typ modelu: samoloty]

Funkcja ta pozwala na stworzenie krzywej
opisujgcej prace serwomechanizmu gazu w
zaleznosci od pozycji drazka gazu.

Pamietaj: Gdy funkcja ta jest aktywna, nie ma
mozliwo $ci jednoczesnego korzystania z opciji

*W menu modelu zaznacz pole [THR CURVE] i dotknij przycisk RTN.

e | P CLIEYE
Aby powrdci¢ do menu
modelu, zaznacz pole z

kR *4 75.8 75
b= S5@.8 S6
2 25.8 25
1 @.8 ¢

selBd. 8 C1a8 a-

«H
«H
. |
g 2

THR-EXP znajdujacej sie w ustawieniach
funkcji DUAL RATE.
AacT IMH <SensorTouch™>
Przewijanie

Poruszanie kursorem
oy, Wybdr trybu
i Regulacja wartosci

Nastepna podstrona

*Warto$¢ wychylenia serwomechanizmu gazu
Spos6b konfiguracii
*Aktywuj funkcje.

1. Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk
RTN.

Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmien status
funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

 Konfiguracja krzywej 5-punktowej

[Ustawienie warto$ci]

1. Ustaw kursor w polu z warto$cig dla jednego z 5
punktoéw krzywej i dotknij przycisk RTN. Liczba ta
oznacza % wychylenia serwomechanizmu gazu.
100% = petny gaz.

Wybierz odpowiednig wartos¢ przy pomocy
czujnika dotykowego.

Wartos¢ poczatkowa: 0%

Zakres wartosci: 0%~100%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakornczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

* Punkt krzywej

2. Powtorz procedure dla pozostatych punktow
krzywej.

[Przesuwanie punktéw na krzywej]

1. Ustaw kursor w polu oznaczajgcym potozenie
danego punktu.

Dotknij przycisk RTN.

Mozesz przesuwac potozenie punktu na osi X.
Wartosé poczagtkowa: P1: (0%), P2: 25%, P3: 50%,
P4: 75%, P5: (100%)

Zakres wartosci: Kazdy z punktébw moze znalezé
sie odlegtosci minimum 2,5% od sasiedniego
punktu.

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonhczy¢ konfiguracije i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

2. Powtorz procedure dla pozostatych punktow
krzywej.

[Kasowanie/przywracanie punktéw na krzywej]
Ustaw kursor w polu z pozycjg danego punktu.

Dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go przez 1
sekunde, aby skasowac/przywréci¢ dany punkt.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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OPOZNIENIE REAKCJI GAZU [THR DELAY]

[Typ modelu: samoloty]

Funkcja ta pozwala na spowolnienie reakcji serwomechanizmu gazu na ruch drazka, np. aby zasymulowac

prace silnika turbinowego.

*W menu modelu zaznacz pole [THR DELAY] i dotknij przycisk RTN.

ray—
‘Aby powrdci¢é do menu
modelu, zaznacz pole z
nazwa funkciji i dotknij
przycisk RTN

g THE DELAY

Sposoéb konfiguraciji

» Wybor op6znienia

1. Ustaw kursor w polu [DELAY] i dotknij przycisk

RTN.

Wybierz odpowiednig warto$¢
czujnika dotykowego.
Wartosci poczatkowe: 0

przy pomocy

Zakres wartosci: 0-27 (maksymalne opdznienie)

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowac¢ funkcje i

powrdci¢ do trybu poruszania

kursorem.

<SensorTouch™> Przewijanie
Poruszanie kursorem
'\ Wybor trybu

|\ Regulacja wartosci

\"T;".Nastepna podstrona

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej

zgody autora
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WYCHYLENIA ROZNICOWE LOTEK [AIL DIFF]

[Typ modelu: samoloty/szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

Mozesz ustawi¢ oddzielne wartosci wychylenia
réznicowego serwomechanizmu lotek w prawo i w
lewo.

W  przypadku modeli szybowcéw istnieje
mozliwosé Zzaprogramowania wychylen
réznicowych dla funkcji Butterfly.

c_>

AlL1

AlL 2
(Main Aileron}

*W menu modelu zaznacz pole [AIL DIFF.] i dotknij et Aot

przycisk RTN.

(Chi o Ailo ) (Chi A,lo%|4 )
Ip Alleron Ip Alleron
[samolot (2A+2F)]

— <SensorTouch™> Przewijanie
‘Aby powrdci¢ do menu ‘Poruszanie kursorem
modelu, zaznacz pole z Wybor trybu

nazwa funkciji i dotknij

. Regulacja wartosci
przycisk RTN /

Wychylenie lotek przy poruszaniu
drazkiem w lewo/prawo

Ti.NastQpna podstrona

[szybowiec (4A+2F)] (Nazwa aktualnie wybranego trybu lotu)

AIL DIFF. GG
LEFT FRIGHT

AIL 1AA= 188=%
AILE: 18@A= 1686
AILE 1A@= 188
AIL4 1EEA== 1686=%
EUTTEFRFLY ADJUST

+H =%

Spos6b konfiguracii « Wychylenia r6 znicowe dla funkcji Butterfly.

* Ustawienia wychyle n poszczegoélnych lotek
Ustaw kursor w polu LEFT (lewa) lub RIGHT
(prawa) dla wybranego serwomechanizmu lotek
(AIL 1-4) i dotknij przycisk RTN.

Odpowiednie katy wychylenia dobierz wychylajac
drazek lotek maksymalnie w lewo lub w prawo.
Wartosci poczatkowe: 100%

Zakres wartosci: 0-120%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez
1 sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakornczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Ustaw kursor w polu [BUTTERFLY ADJUST] i
dotknij przycisk RTN.

Wybierz odpowiednig ~ wartosé
pokrettem.

Wartosci poczatkowe: 0%

Zakres wartosci: -120~+120%

obracajac

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go
przez 1 sekunde, przywrocona zostanie warto$é
poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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USTAWIENIA KLAP [FLAP SET.]

[Typ modelu: [samoloty/szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy klap]

Funkcja ta umozliwia ustalenie warto$ci wychylen
kazdego z serwomechanizméw klap w gore i w dot.
* Punkt odniesienia dla wychylen klap mozna
przesunaé przy pomocy opcji Offset.

Dla modeli wyposazonych w 4 serwa klap istnieje

> >

mozliwosé konfiguraciji mikseréw klap

hamulcowych oraz klap zwyktych (camber). FLP 3

(BRKFLP -> CMBFLP) (Brake Flap)

. . . : ; ; FLP 1

Mozna wybrac¢ przetgcznik aktywujacy funkcje. Camber Flap)| | ¢ Carﬁggrzﬂap)

*W menu modelu zaznacz pole [FLAP SET.] i dotknij

przycisk RTN.
Aby powrécié do menu FLAF =ET. <SensorTouch™>
modelu, zaznacz pole z Przewijanie
nazwa funkcji i dotknij CAMEEF, FLHP ‘Poruszanie kursorem
przycisk RTN FLAF FLFZz G, Wybor trybu

Wychylenia w gére i w dot
Dok

OFFZET

Punkt odniesienia

IF +1688 % +180E %
+1668 % +1808 %
+H %

| 'Regulacja wartosci

+H = “t— Nastepna podstrona

(Szybowiec: Nazwa aktualnie wybranego trybu lotu)

FLAF SET.
EFAKE FLAF
FLFZ

205
IMH

FLF4

F +18A = +186 %
+166 %= +188 =
+H =

(mlmlillg]

OFFSET +H =

Sposoéb konfiguraciji

» Konfiguracja wychyle n klap w gor e/dot
Ustaw kursor w polu "UP" (g6ra) lub "DOWN" (d6h)
dla wybranego serwomechanizmu klap (FLP1-4) i

dotknij przycisk RTN. Woybierz odpowiednig
wartos¢  wychylenia przy pomocy czujnika
dotykowego.

Wartosci poczatkowe: +100%
Zakres wartosci: -120~+120%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

» Regulacja punktu odniesienia

Ustaw kursor w polu [OFFSET] i dotknij przycisk
RTN. Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz, o
ile ma by¢ przesuniety punkt odniesienia dla
wychylen klap.

Wartosci poczatkowe: 0%

FLAFP SET. HDﬁLHL ST
EFEFLF + CMEFLF

LIF +188 @mcT IHH
Dt +188a =wm -

OFFSET +H

Zakres wartosci: -100~+100%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

eAktywacja miksera klap  hamulcowych->klap
zwyktych (camber) (BRKFLP -> CMBFLP).

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmien status
funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i powrdcic¢
do trybu poruszania kursorem. (wyswietli sie opcja "ON")

Aby wybraé przetacznik wigczajacy mikser, ustaw kursor
w polu [SW] i dotknij przycisk RTN. Wybierz przetacznik i
kierunek jego wigczania (ON). Jezeli w polu [SW]
widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wlgczona caty
czas.

*Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika znajduje sie na
koncu instrukcji.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER LOTEK->KLAP [AIL -> CMBFLP]

[Typ modelu: samoloty/szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek i 2 serwomechanizm klap]

Mikser ten umozliwia wykorzystanie klap (FLP1/2)
w roli lotek. Mikser ten w momencie wydania
polecenia wychylenia lotek (aileron), wychyla w
tym samym kierunku réwniez klapy (camber).
Poprawia on manewrowos¢ modelu w oOsi
podiuznej, gdyz klapy wspétpracujg z lotkami i
wspomagajg efekt ich dziatania, tym samym
generujac wiekszy moment obracajacy model.

» Wychylenia kazdego z serwomechanizméw klap
w reakcji na ruch drgzka lotek mozna ustawi¢
oddzielnie.

» Mozna wybrac¢ przetacznik aktywujacy funkcje.

» Dostepna jest opcja Link: umozliwia ona
potaczenie tego miksera z innymi funkcjami
miksujgcymi.

FLP 1

FLP 2
(Camber Flap)

(Camber Flap)
AlL1 AlL 2
(Main Aileron) (Main Aileron)

AIL 3
(Chip Aileron)

AlL 4
(Chip Aileron)

*W menu modelu zaznacz pole [AIL -> CMBFLP] i dotknij p;zycisk RTN.

) <SensorTouch™> L
Aby powr6ci¢ do menu . Przewijanie
modelu, zaznacz pole z LEFT FRIGHT Poruszanie kursorem
nazwg funkcji i dotknij FLAF +|a e +E n =X Wybor trybu
przycisk RTN v i 'Regulacja wartosci
yFLFZ +Hx +Hx
Regulacja wychylen
poszczegolnych klap AT IHH LIk IHH e
=l - * Nastepna podstrona

—

Spos6b konfiguracii

*Aktywuj funkcj e.

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmieh status
funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem. (wyswietli
sie opcja "ON")

Aby wybraé przetacznik wiaczajacy mikser, ustaw
kursor w polu [SW] i dotknij przycisk RTN. Wybierz
przetgcznik i kierunek jego wiaczania (ON). Jezel
w polu SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja
jest wigczona caty czas.

*Doktadny opis procedury wyboru przetacznika znajduje sie na
koncu instrukcji.

* Pokazany ekran stanowi jedynie przyktad.
Dostepne funkcje zalezg od wybranego typu
modelu.

» Regulacja wspotczynnika miksera

Ustaw kursor w polu "LEFT" (lewa) lub "RIGHT"
(prawa) dla wybranego serwomechanizmu Kklap
(FLP1-2) i dotknij przycisk RTN. Wybierz
odpowiednig wartos¢ wychylenia przy pomocy
czujnika dotykowego.

Wartosci poczatkowe: 0%

Zakres wartosci: -120~+120%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

« Konfiguracja opc;ji Link

Jezeli chcesz zsynchronizowaé ten mikser z innymi
funkcjami, ustaw kursor w polu [LINK] i dotknij
przycisk RTN. Postugujgc sie czujnikiem
dotykowym zmien status funkcji "Link" na ON.

*Ustawiana opcja miga.
Dotknij przycisk RTN, aby zakornczy¢ konfiguracije i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER LOTEK->KLAP HAMULCOWYCH [AIL -> BRAKEFLP]

[Typ modelu: szybowce, 4 serwomechanizmy klap]

Mikser ten umozliwia wykorzystanie klap
hamulcowych (FLP3/4) w roli lotek. Mikser ten w
momencie wydania polecenia wychylenia lotek
(aileron), wychyla w tym samym kierunku rowniez
klapy hamulcowe. Poprawia on manewrowos¢
modelu w osi podtuznej, gdyz klapy wspétpracuja z
lotkami i wspomagajg efekt ich dziatania, tym
samym generujgc wiekszy moment obracajacy
model.

« Wychylenia kazdego z serwomechanizméw klap w
reakcji na ruch drgzka lotek mozna ustawi¢ oddzielnie.

* Mikser mozna wigczy¢ lub wytgczyé w locie przy
pomocy wybranego przetacznika. Jezeli w polu [SW]
widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wigczona caly
czas.

. W menu modelu zaznacz pole [AIL -> BRKFLP]
i dotknij przycisk RTN.

« Dostepna jest funkcja Link: umozliwia ona potaczenie
tego miksera z innymi funkcjami miksujgcymi.

FLP 3 FLP 4
(Brake Flap) (Brake Flap)

AlL1 AL 2
(Main Aileron) (Main Aileron)
CAIL3 AlL 4
(Chip Aileron) (Chip Aileron)

o AIL+*BREFLFIZxIAEM <SensorTouch™> o

Aby powr6ci¢ do menu : Przewijanie

modelu, zaznacz pole z LEFT FISHT Poruszanie kursorem

nazwg funkcji i dotkni| FLPE= +H = +H = Wybér trybu

przycisk RTN g]Regulacja wartosci
FLF4 +Hdx +@x

Regulacja wychylen

poszczegdlnych klap ACT I HH LIKME I HH e
=1 _— T Nastepna podstrona

Sposoéb konfiguraciji

*Aktywuj funkcj e.

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmieh status
funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem. (wyswietli
sie opcja "ON")

Aby wybraé przelacznik wigczajacy mikser, ustaw
kursor w polu [SW] i dotknij przycisk RTN. Wybierz
przetgcznik i kierunek jego wigczania (ON). Jezel
pozostawisz tam [--], znaczy to, ze mikser bedzie
wigczony caly czas.

*Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika znajduje sie na
koncu instrukciji.

* Pokazany ekran stanowi jedynie przyktad.
Dostepne funkcje zalezg od wybranego typu
modelu.

 Regulacja wspétczynnika miksera

Ustaw kursor w polu LEFT (lewa) lub RIGHT
(prawa) dla wybranego serwomechanizmu Kklap
(FLP  3-4) i dotknij przycisk RTN. Wybierz
odpowiednig wartos¢ wychylenia przy pomocy
czujnika dotykowego.

Wartosci poczatkowe: 0%

Zakres wartosci: -120~+120%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonhczy¢ konfiguracije i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

 Konfiguracja opcji Link

Jezeli chcesz zsynchronizowacé ten mikser z innymi
funkcjami, ustaw kursor w polu [LINK] i dotknij
przycisk RTN. Postugujgc sie czujnikiem
dotykowym zmien status funkcji "Link" na ON.

*Ustawiana opcja miga.
Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracije i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER LOTEK -> STERU KIERUNKU [AIL->RUD]

[Typ modelu: samoloty/szybowce]

Mikser, ktory w momencie wydania polecenia
wychylenia lotek (aileron), wychyla w tg samag
strone rowniez ster(y) kierunku. Pozwala on na
wykonywanie ostrzejszych zakretow.

» Mikser mozna wiaczy¢ lub wytaczyé w locie przy
pomocy wybranego przetacznika. Jezeli w polu
[SW] widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest
wigczona caty czas.

e Dla kazdego z serwomechanizméw mozna
ustawi¢ wartosci wychylen w gére i w dot.

*W menu modelu zaznacz pole [AIL -> RUD] i
dotknij przycisk RTN.

AlL1
{Main Aileron)
AlL3

AlL2
{Main Aileron)
AlL3

{Chip Aileron) {Chip Aileron)
RUDDER 1 RUDDER 2
Winglet Winglet
(at Flying wing (at Flying wing

V-TAIL

RUDDER 2

RUDDER RUDDER

(Szybowiec: Nazwa aktualnie wybranego trybu lotu)

o —_— <SensorTouch™> -
Aby powréci¢ do menu ) Przewijanie
modelu, zaznacz pole z LEFT FRIGHT Poruszanie kursorem
nazwg funkcji i  dotknij + +A = -\ Wybor trybu
przycisk RTN E * B x Regulacja wartosci
ACT IHH
= -

Spos6b konfiguracii

*Aktywuj funkcj e.

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmieh status
funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem. (wyswietli
sie opcja "ON")

Aby wybraé przetacznik wiaczajacy mikser, ustaw
kursor w polu [SW] i dotknij przycisk RTN. Wybierz
przetgcznik i kierunek jego wiaczania (ON). Jezel
w polu SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja
jest wigczona caty czas.

*Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika znajduje sie na
koncu instrukcji.

"1 4 Nastepna podstrona

* Pokazany ekran stanowi jedynie przyktad.
Dostepne funkcje zalezg od wybranego typu
modelu.

» Regulacja wspotczynnika miksera

Ustaw kursor w polu LEFT (lewo) lub RIGHT
(prawo) i dotknij przycisk RTN. Przy pomocy
czujnika dotykowego wybierz odpowiednig warto$¢
wychylenia steréw kierunku.

Wartosci poczatkowe: 0%

Zakres wartosci: -100~+100%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakohczy¢ konfiguracije i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER STERU KIERUNKU -> LOTEK [RUD -> AlIL]

[Typ modelu: samoloty/szybowce]

Mikser ten sprawia, ze po wydaniu komendy steru
kierunku (rudder) zgodne 2z kierunkiem skretu
wychylajg sie réwniez lotki (aileron). Usprawnia to
manewrowanie modelem w osi wzdluznej, np. przy
akrobacjach typu "lot na ostrzu noza". Szczegdinie
przydatny w modelach akrobacyjnych. Funkcja ta
uzywana jest réwniez w modelach
wielkoskalowych, gdzie niezbedny jest system
sterowania maksymalnie zblizony do tego
zastosowanego w oryginalnej maszynie.

« Mikser mozna wigczy¢ lub wytaczy¢é w locie przy
pomocy wybranego przetacznika. Jezeli w polu [SW]
widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wigczona caly
czas.

« Dostepna jest funkcja Link: umozliwia ona pofaczenie
tego miksera z innymi funkcjami miksujgcymi.

 Mozna ustawi¢ oddzielne wartosci wychylen dla
skretow w prawo i lewo.

AL AlL 2
{Main Aileron) {Main Aileron)
AlL 3 AlL3
{Chip Aileron) {Chip Aileron}
RUDDER 1 RUDDER 2
Winglet Winglet
(at Flying wing) (at Flying wing)

V-TAIL

RUDDER 2

RUDDER RUDDER

*W menu modelu zaznacz pole [RUD -> AlL] i dotknij przycisk RTN.

(Szybowiec: Nazwa aktuzalnie wybranego trybu lotu)

Aby powréci¢ do menu_| W‘ M
modelu, zaznacz pole z > <Sens°rT°'T’ChTM>,Przewijan_ie
nazwg funkcji i  dotknij LEFT FRIGHT ‘Poruszanie kursorem
isk RTN A\ Wybor trybu
pravess +H X +i i Reygulacj); wartosci
.~ /
ARCT IHH | re IMH
= === i
" «Nastepna podstrona

Sposoéb konfiguraciji

*Aktywuj funkcj e.

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmieh status
funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem. (wyswietli
sie opcja "ON")

Aby wybraé przelacznik wigczajacy mikser, ustaw
kursor w polu [SW] i dotknij przycisk RTN. Wybierz
przetgcznik i kierunek jego wigczania (ON). Jezel
w polu SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja
jest wigczona caly czas.

*Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika znajduje sie na
koncu instrukcji.

- J, Pokazany ekran stanowi jedynie przyktad.

Dostepne funkcje zalezg od wybranego typu
modelu.

 Regulacja wspétczynnika miksera

Ustaw kursor w polu LEFT (lewo) lub RIGHT
(prawo) i dotknij przycisk RTN. Przy pomocy
czujnika dotykowego wybierz odpowiednig warto$¢
wychylenia steréw kierunku.

Wartosci poczatkowe: 0%

Zakres wartosci: -100~+100%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

« Konfiguracja opc;ji Link

Jezeli chcesz zsynchronizowaé ten mikser z innymi
funkcjami, ustaw kursor w polu [LINK] i dotknij
przycisk RTN. Postugujgc sie czujnikiem
dotykowym zmien status funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonhczy¢ konfiguracije i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER PROFILU SKRZYDtA [CAMBER MIX]

[Typ modelu: samoloty/szybowce, co nhajmniej 2 serwomechanizmy lotek]

Mikser ten powoduje jednoczesne wychylenie
wszystkich powierzchni sterowych skrzydta (lotek,
klap, klap hamulcowych), co ma na celu zmiane
profilu skrzydet ("spojler"). Wychylenie kazdej z

powierzchni
indywidualnie.

sterowych
Mikser

mozna
pozwala

dopasowaé
rébwniez na

skorygowanie niepozadanej zmiany wysokosci lotu

w momencie aktywacji funkcji.

*Funkcji tej domysinie przypisany jest lewy suwak nadajnika

(LS).

» Wychylenia kazdego z serwomechanizméw klap, lotek i
steru wysokosci mozna ustawi¢ oddzielnie dla obu
kierunkbw ruchu. Jezeli konstrukcja mechaniczna
modelu wymaga odwrdcenia kierunku dziatania miksera,
zmien znak stojacy przy danej wartosci na przeciwny (+
lub -).

e Mikser mozna wiaczy¢é lub wytaczyé w locie przy
pomocy wybranego przetacznika. Jezeli w polu SWITCH
widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wlgczona caty
czas.

« Istnieje mozliwo$¢ konfiguracji opdznienia wtaczenia
funkcji. Wybrany przetacznik moze wigczaé lub wytgczac
opo6znienie.

*W menu modelu zaznacz pole [CAMBER MIX] i dotknij przycisk RTN.

Aby powréci¢ do menu >
modelu, zaznacz pole z
nazwg funkcji i dotknij

przycisk RTN

Opédznienie aktywacji —H

funkcii
A

Przetgcznik anulujacy
opo6znienie

Wychylenia lotek

Wychylenia klap |:

Wychylenie steru ~ ~ T

wysokosci

<SensorTouch™>

=

COHD. DELAY H
CUT—S

Przewijanie
Poruszanie kursorem
A Wybor trybu

! Regulacja wartosci

\tNastQpna podstrona

CME CAIL » =it (Szybowiec: nazwa aktualnie
FATE1L FEETEZ IHH wybranego trybu lotu)

AIL +H % +H

AILE +H % +H %

AILE +H = +H =

AIL4 +H % +H =

CME CFLP gl T
FRATEL FRATEZ 1y

FLAF +l % +E %

FLFE +H = +E =

CME ‘ELE G G
RATEL RATEZ ppy
ELE +H = +H %

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Spos6b konfiguracii

*Aktywuj funkcj e.

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmien status
funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem. (wyswietli
sie opcja "ON")

Aby wybraé przelacznik wigczajacy mikser, ustaw
kursor w polu [SW] i dotknij przycisk RTN. Wybierz
przetacznik i kierunek jego wiaczania (ON). Jezel
w polu SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja
jest wigczona caty czas.

*Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika znajduje sie na
koncu instrukciji.

 Ustawienie op6 znienia funkcji

Ustaw kursor w polu [COND.DELAY] i dotknij
przycisk RTN. Wybierz odpowiednig wartos¢ przy
pomocy czujnika dotykowego. Im wieksza wartosc,
tym wolnigj serwomechanizmy beda
przemieszczaé sie na zaprogramowane pozycije.
Wartosci poczatkowe: 0

Zakres wartosci: 0 - 27

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

FLP_3
(Brake Flap}

FLP 1
(Camber Flap)

Jezeli chcesz skonfigurowac przetgcznik anulujacy
opoéznienie, ustaw kursor w polu [CUT-SW]
dotknij przycisk RTN.

Wybierz przetacznik i kierunek jego wiaczania
(ON). Jezeli pozostawisz tam [--], znaczy to, ze
mikser bedzie wigczony caly czas.

*Doktadny opis procedury wyboru przetacznika znajduje sie na
koncu instrukciji.

« Regulacja wychyle n

Wychylenia serwomechanizméw dla lotek, klap
oraz ster6bw wysokosci konfiguruje sie na
poszczegodlnych ekranach ustawien wybieranych z
ramki "RATE".

Ustaw kursor w polu RATEL lub RATEZ2 i dotknij
przycisk RTN. Wybierz odpowiednig wartos¢ przy
pomocy czujnika dotykowego.

Wartosé poczatkowa: 0%

Zakres wartosci: -100~+100%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

_ O

FLP 4
(Brake Flap

AlL1
(Main Aileron}

AIL 3
(Chip Aileron)

V-TAIL
ELEVATOR j

ELEVATOR 2

FLP 2
{Camber Flap})
AlL 2
(Main Aileron}

AlL 4
(Chip Aileron}

AILVATOR ‘q

ELEVATOR  ELEVATOR 2

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER STERU WYSOKOS CI->KLAP [ELE -> CAMBER]

[Typ modelu: samoloty/szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

Mikser ten przy wydaniu komendy steru wysokosci
wychyla jednoczesnie w gore lub w dot klapy.
Mozna skonfigurowa¢ go tak, by wychylenie
drazka steru wysokosci w goére powodowato
wychylenie klap w dét, co zwieksza site nosna.

« Mikser mozna wigczy¢ lub wytaczyé w locie przy
pomocy wybranego przetacznika. Jezeli w polu [SW]
widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wigczona caly
czas.

» Dla kazdego z serwomechanizméw mozna ustawié
wartosci wychylen w gore i w doét.

» Mozna ustali¢ zakres wok6t punktu centralnego drazka
steru wysokosci, w ktérym mikser pozostanie nieaktywny
(aktywacja po wychyleniu drazka poza okreslony punkt).
(tylko dla modeli szybowcdow)

Pamietaj: Mikser ten pozwala na obstug e steru
wysoko sci w modelu typu "lataj ace skrzydio".

*W menu modelu zaznacz pole [ELE -> CAMBER] i dotknij przycisk RTN.

(Szybowiec: Nazwa aktualnie wybranego trybu lotu)

<SensorTouch™>

——F

1.3

Przewijanie

Aby powréci¢ do menu
modelu, zaznacz pole z
nazwg funkcji i dotknij
przycisk RTN 1

AIL AILE
+6  +H

+6  +a

Sposob konfiguracii

*Aktywuj funkcj e.

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmien status funkcji
na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowac¢ funkcje i powréci¢ do
trybu poruszania kursorem. (wyswietli sie opcja "ON")

Aby wybraé przetgcznik wiaczajacy mikser, ustaw kursor w
polu [SW] i dotknij przycisk RTN. Wybierz przetacznik i
kierunek jego wigczania (ON). Jezeli pozostawisz tam [--],
znaczy to, ze mikser bedzie wigczony caly czas.

*Doktadny opis procedury wyboru przetacznika znajduje sie na
koncu instrukciji.

\ Poruszanie kursorem
3y, Wybor trybu
| Regulacja wartosci

IMH

1", Nastepna podstrona

 Regulacja wspotczynnika miksera

Ustaw kursor w polu 1 (goéra) lub 2 (dot) i dotknij
przycisk RTN. Wybierz odpowiednig warto$¢
przy pomocy czujnika dotykowego.

Wartos¢ poczatkowa: 0%

Zakres wartosci: -100~+100%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij  przycisk RTN, aby zakonczyé
konfiguracje i powrdci¢ do trybu poruszania
kursorem

e Ustawienia punktéw aktywacji
(szybowce)

funkcji

Ustaw kursor w polu [RANGE]. Wychyl drazek
steru wysokosci w goére lub w dét, jednoczesnie
dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go przez 1
sekunde.

*Mikser nie bedzie dziatat w przedziale miedzy potozeniem
neutralnym drazka a wybranym punktem (symetrycznie
wok6t punktu neutralnego).

Wartosci poczatkowe: 0%,
Zakres wartosci: 0-100%

Autorem | wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER KLAP -> STERU WYSOKOSCI [CMBFLP -> ELE]

[Typ modelu: samoloty/szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek i 1 serwomechanizm klap]

W niektérych modelach przy wychyleniu klap
obserwuje sie zmiane nachylenia modelu w osi
poprzecznej. Mikser ten pozwala na korekte tego
efektu przy pomocy odpowiedniego wychylenia
steru wysokosci.

e Mozna ustawi¢ oddzielne wartosci wychylen
serwomechanizméw steru wysokosci w gore i w
dot. e« Jezeli mikser dziata odwrotnie do
zamierzonego efektu, zmien znak + lub - stojacy
przy wartosci wychylenia na przeciwny.

* Mikser mozna wigczy¢ lub wylgczy¢ w locie przy
pomocy wybranego przetacznika. Jezeli w polu
SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest
wigczona caty czas.

A

P

FLP 1 FLP 2
(Camber Flap) (Camber Flap)

V-TAIL AILVATOR
ELEVATOR

ELEVATOR 2 ELEVATOR  ELEVATOR 2

*WW menu modelu zaznacz pole [CMBFLP -> ELE] i dotknij przycisk RTN.

(Szybowiec: Nazwa aktualnie wybranego trybu lotu)

A/ EFLFELE

<SensorTouchTM>

Aby powr6ci¢ do  menu

modelu, zaznacz pole z FATE1
nazwg funkcji i dotknij| ELE + =
przycisk RTN t 4

7

Wychylenia steru wysokosci ACT I |-._|H

Spos6b konfiguracii

*Aktywuj funkcj e.

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmien status
funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem. (wyswietli
sie opcja "ON")

Aby wybraé przelacznik wigczajacy mikser, ustaw
kursor w polu [SW] i dotknij przycisk RTN. Wybierz
przetgcznik i kierunek jego wigczania (ON). Jezel
w polu SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja
jest wigczona caly czas.

*Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika znajduje sie na
koncu instrukciji.

RATEZ
+H =

Przewijanie
Poruszanie kursorem
; 3 . Wybor trybu

h RegulaCJa wartosci

T_. Nastepna podstrona

* Pokazany ekran stanowi jedynie przyktad.
Dostepne funkcje zalezg od wybranego typu
modelu.

» Regulacja wspotczynnika miksera

Ustaw kursor w polu RATEL lub RATE2 i dotknij
przycisk RTN. Woybierz odpowiednig warto$¢
wychylenia  steru przy pomocy  czujnika
dotykowego.

Wartosci poczatkowe: 0%

Zakres wartosci: -120~+120%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakohczy¢ konfiguracje i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER BUTTERFLY [BUTTERFLY]

[Typ modelu:
serwomechanizmy lotek i 1 serwomechanizm klap]

Mikser ten daje bardzo silny efekt hamowania
przez jednoczesne wychylenie wszystkich lotek w
gore, natomiast klap w dot. Funkcja ta czasem
nazywana jest réwniez "CROW".

Funkcja ta jest szczegblnie przydatna przy
ladowaniu szybkim modelem na ograniczonej
przestrzeni. Dziata ona w nastepujacy sposéb:

1. Redukuje predko$¢ lotu modelu.

2. Nie blokuje przeptywu strug powietrza przy
koncowkach skrzydet, dzieki czemu ogranicza
tendencje modelu do wbijania sie skrzydiem w
ziemie przy ladowaniu.

Szybowce: co najmniej 2 serwomechanizmy lotek (latajgce skrzydto: co najmniej 2

3. Generuje wiekszg site nosng w centralnej czesci
skrzydta, dzieki czemu model moze lecie¢ wolniej.

e Mikser mozna wiaczy¢é lub wytaczyé w locie przy
pomocy wybranego przetacznika. Jezeli w polu SWITCH
widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wlgczona caty
czas.

e Mozesz zmieni¢ punkt odniesienia (OFFSET) dla
funkcji Butterfly.

e Predkos$¢ ruchu serwomechanizméw klap, steréw
wysokosci i lotek mozna ustawi¢ oddzielnie.

« Istnieje mozliwos¢ konfiguraciji wychylen réznicowych.
* Patrz ustawienia funkcji AIL DIFF.

*W menu modelu zaznacz pole [BUTTERFLY] i dotknij przycisk RTN.
(Nazwa aktualnie wybranego trybu lotu)

¥
Aby powr6ci¢ do  menu > PETMAL 1"-..3 <Sens°ﬂ°UchTM>Przewijanie
modelu, zaznacz pole z IMHH Poruszanie kursorem
nazwg funkcji i dotknij IL +H = BILE +H = -\ Wybor trybu
przycisk RTN 1 : Regulacja wartosci
IL? +Ex AIL4  +HEx

Wychylenia lotek / klap +B ” FLE= +E| ”

L}

._u'NastQpna podstrona

BUTTERF L ISl ST
IMMH
RATE
ELE +H % Wychylenia steru

wysokosci

Punkt odniesienia (OFFSET) dla funkcji Butterfly.

BUTTERF L EE=lal S S
AT IHH SFEED
- AIL H©
FLAF H Predko$¢ ruchu
serwomechanizméw
- OFFSET 15 ELE H
4 40N F

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Spos6b konfiguracii

*Aktywuj funkcj e.

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmien status
funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem. (wyswietli
sie opcja "ON")

Aby wybraé przelacznik wigczajacy mikser, ustaw
kursor w polu [SW] i dotknij przycisk RTN. Wybierz
przetacznik i kierunek jego wigczania (ON). Jezeli
w polu SWITCH widnieje [--], znaczy to, ze funkcja
jest wigczona caly czas.

*Dokfadny opis procedury wyboru przetgcznika znajduje sie na
koncu instrukciji.

» Regulacja wychyle n

Ustaw kursor w polu oznaczajgcym wychylenie
danego serwomechanizmu lotek, klap lub steru
wysokosci. Wybierz odpowiednig wartos¢ przy
pomocy czujnika dotykowego.

Wartos¢ poczatkowa: 0%

Zakres warto$ci: -200~+200% (Ster wysokosci: -
120~+120%)

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

FLP 3
FLP 1

AlL1
(Main Aileron)

AlL 3
(Chip Aileron)

(Brake Flap)

(Camber Flap)

» Regulacja punktu odniesienia

Ustaw kursor w polu [OFFSET]. Ustaw element
sterujgcy hamulca aerodynamicznego w wybranej
pozycji, jednoczesnie dotknij przycisk RTN i
przytrzymaj go przez 1 sekunde.

Wartosci poczatkowe: 0% (géra)

Zakres wartosci: 0-100%

» Wybor pr edko $ci ruchu serwa

Ustaw kursor w polu SPEED dla
serwomechanizméw lotek (AIL), klap (FLP) lub
steru wysoko$ci (ELE).

Wybierz odpowiednig warto$¢
czujnika dotykowego.

Wartos$é poczatkowa: 0

Zakres wartosci: 0-27 (maksymalne opdznienie)

przy pomocy

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowac funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

(Camber Flap)

AlL 2
(Main Aileron)

AlL 4
(Chip Aileron)

V-TAIL AILVATOR
ELEVATOR j

ELEVATOR 2

ELEVATOR  ELEVATOR 2

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER FAZ LOTU [TRIM MIX]

[Typ modelu: Szybowce, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

Mikser faz lotu ustawia serwomechanizmy lotek,
klap i steru wysokosci w wybranych pozycjach w
zaleznosci od aktywnego trybu lotu.

Funkcja ta moze zosta¢ wykorzystana do
zapewniania optymalnych ustawien powierzchni
sterowych w momencie wyciggania szybowca w
powietrze. Lekko opuszczone lotki i klapy oraz ster
wysokosci wychylony w gére zwiekszaja site nosng
modelu. Z kolei podczas szybkiego lotu lekko
uniesione lotki i klapy zmniejszg opér modelu w
powietrzu, a ster wysokosci wychylony nieco w dot
pozwoli szybowcowi przyspieszyc.

Aby unikng¢ nagtych, duzych zmian wychylen
powierzchni sterowych, mozliwie jest ustawienie

opoéznienia uruchomienia funkcji -
serwomechanizmy ustawig sie w nowych
pozycjach ptynnie i powoli. Mozna réwniez

zdefiniowac¢ przetagcznik anulujacy opdznienie.

Do dyspozycji jest rowniez tryb Auto, w ktérym
funkcja aktywowaé¢ sie bedzie automatycznie po
ustawieniu wybranego drazka, pokretta lub
przetacznika w odpowiedniej pozyciji.

Mozliwe jest rowniez wybranie predkosci ruchu
poszczegolnych powierzchni sterowych.

*W menu modelu zaznacz pole [TRIM MIX] i dotknij przycisk RTN.

Aby powr6ci¢ do  menu g IFIM MIx HD;HHL 1 < <Sensolfrouc:hTM}Przewijanie

modelu, zaznacz pole z AILZAIL AILZAIL4 IMH Poruszanie kursorem
nazwag funkcji i dotknij -\ Wybér trybu

przycisk RTN +4 +d +8 +d Regulacja wartosci

FLAF FLFZ 4
+E +H ,
T eNast dst
ELE +E astepna podstrona

Wychylenia poszczego6lnych
serwomechanizmow

TEIM MI xRSl e
) _ A-T THH 4 SFEED
Wybor przetacznika AIL B
- CoMD.DELAY H FLAFR & Predkosé ruchu

Opobznienie akt ac'ifunkc'i[
P PRI U -

AUTO—=1

Przetacznik AUTO

Spos6b konfiguracii

*Aktywuj funkcj e.

poszczegbinych
serwomechanizmoéw

ELE @

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN. Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmien status funkcji

na ON.
*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i powrdci¢ do trybu poruszania kursorem. (wyswietli sie opcja

"ON")

Aby wybrac przetacznik wigczajgcy mikser, ustaw kursor w polu [--] obok statusu funkcji i dotknij przycisk RTN.
Wybierz przetacznik i kierunek jego wigczania (ON). Jezeli pozostawisz tam [--], znaczy to, ze mikser bedzie

wigczony caly czas.

*Dokfadny opis procedury wyboru przetgcznika znajduje sie na koncu instrukciji.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora

Strona 101 z 132



“robbe

Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

www.robbe.pl , www.futaba.com.pl , www.rcskorpion.pl

» Regulacja wychyle n

Ustaw kursor w polu oznaczajgcym wychylenie
danego serwomechanizmu lotek, klap lub steru
wysokosci. Wybierz odpowiednig warto$¢ przy
pomocy czujnika dotykowego.

Wartos¢é poczatkowa: 0%

Zakres wartosci: -250~+250%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

* Ustawienie opd znienia funkcji

Ustaw kursor w polu [COND.DELAY] i dotknij
przycisk RTN. Wybierz odpowiednig wartos¢ przy
pomocy czujnika dotykowego. Im wieksza wartosc,
tym wolniej serwomechanizmy beda
przemieszczac sie na zaprogramowane pozycje.
Wartosci poczatkowe: 0, Zakres wartosci: 0 - 27

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakornczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Jezeli chcesz skonfigurowac przetgcznik anulujacy
opdéznienie, ustaw kursor w polu [CUT-SW] i
dotknij przycisk RTN.

Wybierz przelacznik i kierunek jego wigczania

FLP 3
FLP 1

AlL1
(Main Aileron)

AlL 3
(Chip Aileron)

V-TAIL

ELEVATOR
ELEVATOR 2

(Brake Flap)

(Camber Flap)

o o

FLP 4
(Brake Flap)

(ON). Jezeli pozostawisz tam [--], zhaczy to, ze
mikser bedzie wigczony caly czas.

*Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika znajduje sie na
koncu instrukciji.

* Wybor pr edko $ci ruchu serwa

Ustaw kursor w polu SPEED dla
serwomechanizmoéw lotek (AIL), klap (FLP) lub
steru wysokosci (ELE).

Wybierz odpowiednig wartos¢ przy pomocy
czujnika dotykowego.

Wartos¢ poczatkowa: 0

Zakres wartosci: 0-27 (maksymalne opdznienie)

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i
powrdéci¢ do trybu poruszania kursorem.

» Konfiguracja trybu Auto

Aby wybraé¢ element sterujgcy, ktéry bedzie
automatycznie wiaczat mikser, ustaw kursor w polu
[AUTO-SW] i dotknij przycisk RTN. Wybierz
przetgcznik i kierunek jego wiaczania (ON). Jezeli
pozostawisz tam [--], znaczy to, ze mikser bedzie
wigczony caly czas.

*Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika znajduje sie na
koncu instrukcji.

FLP 2
(Camber Flap)

AlL 2
(Main Aileron)

AlL 4
(Chip Aileron)
AILVATOR
ELEVATOR  ELEVATOR 2

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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HAMULEC AERODYNAMICZNY [ AIRBRAKE]

[Typ modelu: samoloty, co najmniej 2 serwomechanizmy lotek]

Hamulec  aerodynamiczny  zwieksza  opor

aerodynamiczny modelu. Jest on przydatny przy Ustawienia dla modeli klasy F3A i innych z funkcj a
ladowaniu, pikowaniu, itp. klapolotek.

Uzycie przetacznika powoduje wychylenie steréw (Jezeli ~ wybrany ~ typ ~ modelu  posiada 2

wysokosci i klap.

Istnieje  mozliwos¢ wyboru stopnia wychylenia
poszczegoblnych powierzchni sterowych. Mozliwe
jest  réwniez  wybranie  predkosci  ruchu
poszczegoblnych  powierzchni  sterowych. Do
wyboru jest réwniez tryb Auto, w ktorym hamulec
aerodynamiczny bedzie wigczat sie automatycznie
po ustawieniu ktéregos z drazkow, pokretta lub

serwomechanizmy lotek)

Wartosci wychylen:
AlL: [-35-45%)], AIL2: [-35-45%)], ELE: [+5~7%)]

Pamietaj: Podane liczby to warto $ci orientacyjne.
Dopasuj warto $ci wychyle a do posiadanego modelu.

Ustawienia trybu pracy:

przetacznika w wybranej pozycji. Jezeli nie chcesz, ACT: [ON]
aby funkcja hamulca wigczata sie automatycznie, Przetacznik [SW-C]
AUTO-SW: [--]:

mozesz przypisac jej oddzielny wigcznik.

*W menu modelu zaznacz pole [AIRBRAKE] i dotknij przycisk RTN.

| 1.2 § <sensorfouch™>
Aby powr6ci¢ do  menu - " Przewijanie
modelu, zaznacz pole z AIL AIL= LHH \ 'Poruszanie kursorem
nazwag funkcji i dotknij +|3 +E 3t :Wybér trybu
przycisk RTN FLAF FLEZ ! Regulacja warto$ci

+i
+H

+H

‘"‘ﬁ.NastQpna podstrona

Wychylenia poszczegélnych
serwomechanizmoéw

Wybor przetacznika

AUTO=—=11

Przetacznik AUTO

Predkosé ruchu
poszczegdblnych
serwomechanizmoéw

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Spos6b konfiguracii

*Aktywuj funkcj e.

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmien status
funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem. (wyswietli
sie opcja "ON")

Aby wybraé przelacznik wigczajacy mikser, ustaw
kursor w polu [--] obok statusu funkcji i dotknij
przycisk RTN. Wybierz przetgcznik i kierunek jego
wigczania (ON). Jezeli pozostawisz tam [--],
znaczy to, ze mikser bedzie wigczony caly czas.

*Doktadny opis procedury wyboru przetacznika znajduje sie na
koncu instrukcji.

» Regulacja wychyle n

Ustaw kursor w polu oznaczajgcym wychylenie
danego serwomechanizmu lotek, klap lub steru
wysokosci. Wybierz odpowiednig wartos¢ przy
pomocy czujnika dotykowego.

Wartos¢ poczatkowa: 0%

Zakres wartosci: -250~+250%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakornczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

FLP 3
(Brake Flap)

FLP 1
(Camber Flap)
AlL1

(Main Aileron)

AIL 3
(Chip Aileron)

* Wybor pr edko $ci ruchu serwa

Ustaw kursor w polu SPEED dla
serwomechanizméw lotek (AIL), klap (FLP) lub
steru wysoko$ci (ELE).

Wybierz odpowiednig wartosé
czujnika dotykowego.

Warto$¢ poczatkowa: 0

Zakres wartosci: 0-27 (maksymalne opdznienie)

przy pomocy

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonhczy¢ konfiguracije i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

« Konfiguracja trybu Auto

Aby wybraé element sterujacy, ktéry bedzie
automatycznie wigczat mikser, ustaw kursor w polu
[AUTO-SW] i dotknij przycisk RTN. Wybierz
przetacznik i kierunek jego wigczania (ON). Jezeli
pozostawisz tam [--], znaczy to, ze mikser bedzie
wigczony caly czas.

*Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika znajduje sie na
koncu instrukciji.

FLP 4
(Brake Flap)

FLP 2

(Camber Flap)

AlL 2
(Main Aileron)
AlL 4
(Chip Aileron)

V-TAIL AILVATOR
ELEVATOR j

ELEVATOR 2

ELEVATOR

ELEVATOR 2

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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USTAWIENIA ZYROSKOPU [GYRO]

[Typ modelu: samoloty/szybowce]

Funkcja ta uzywana jest, gdy w modelu zamontowany
jest zyroskop z serii GYA firmy Futaba. Zyroskopy stuzg
do stabilizacji modelu w jego trzech osiach. Czuto$¢ oraz
tryb pracy zyroskopu (Normal/AVCS) mozna przetgczaé
w czasie lotu.

« Do wyboru sg 3 poziomy czutosci
(Rate 1/Rate 2/Rate 3).

« W modelu mogg by¢ zamontowane maksymalnie 3
zyroskopy (Gyro/Gyro 2/Gyro 3) kontrolujace jego
potozenie w 3 osiach.

Pamietaj: Domy $lnie nie ma zdefiniowanego kanatu

do przet gczania czuto $ci zyroskopu. Je zeli chcesz
zdefiniowa ¢ kanat regulacji czuto $ci dla zyroskopéw
(Gyro/Gyro2/Gyro3), mo zesz to zrobi ¢ w menu

Linkage -> Function.
Ustaw warto $ci pol [Control] i [Trim] na [--].
*W menu modelu zaznacz pole [GYRO)] i dotknij przycisk RTN.

Ekran ustawien czutosci Rate 1 Numer aktywnych ustawien czutosci

¥

> <SensorTouch™>
Aby powr6ci¢ do  menu Przewijanie
modelu, zaznacz pole z # 1 avRo HWCE [ = Poruszanie kursorem
nazwg funkcji i dotknij L g, Wybor trybu
przycisk RTN A EYROE HUE? EI “ iRegulacja wartosci

- GawRo2  AVCES (55 4
Wybor ustawien czuto$¢i Rate 1-3 T 'FE Gl.l.l
P I |‘-|H ®Nastepna podstrona
Typ zyroskopu

e ACT/INH
‘Wybdr przetgcznika

Tryb pracy (AVCS/NOR)
Oraz czutosci zyroskopow

F:eran us?awieh,cmlnéci Rate 1 (Gyro/Gyro 2/Gyro 3)

ERN AN
# Bl RO AWCE @
avFRoz  AMCS H %
avFRoz AMCE M
TVFE G4
IHH
Ekran ustawien czutosci Rate 1
4RO
#EsvRo ALCS R
avRoz  AMCS M %
avrRo=z  AMVCS o
TYFE G4

IMH

(Przyktad) Konfiguracja zyroskopdéw dla trzech osi modelu przy wykorzystaniu
GYA352 (zyroskop stabilizuj acy 2 osie).

*Typ usterzenia skrzydet: 2 serwomechanizmy lotek

« Ustawienia kanatéw w menu Linkage -> Function: Gyro 1 (GYA351): CH5, Gyro 2 (GYA352): CH5, Gyro 3 (GYA352):
CHS.

« Konfiguracja zyroskopow:

Rate 1 [OFF][GY][SE][NORM][60%][NORM][60%][NORM][60%],

Rate 2 [INH],

Rate 3 [OFF][GY][SE][AVCS][60%][AVCS][60%][AVCS][60%)]

*Skonfiguruj przetacznik tak, aby czuto$¢ Rate 1 przypisana byta do dolnej pozycji przetacznika E, a Rate 3 do pozycji goérnej.
Poniewaz przetgcznik E wylgcza sie w pozycji srodkowej, czuto$¢ Rate 2 pozostaw w trybie [INH] - bedzie ona chwilowo wytaczac
zyroskop.

zyroskopu GYA351 oraz

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Spos6b konfiguracii

*W pierwszej kolejnosci musisz zdefiniowa¢ kanat regulaciji
czutosci dla zyroskopéw (Gyro/Gyro2/Gyro3). Mozna to zrobi¢
w menu Linkage -> Function.

Ustaw wartosci pél [Control] i [Trim] na [--].

» Wybor ekran konfiguracji czuto  $ci Rate |-3
Ustaw kursor w polu z numerem poziomu czuto$ci
(#1-3) i dotknij przycisk RTN. Postugujac sie
czujnikiem dotykowym wybierz numer poziomu,
ktorego ustawienia chcesz edytowac.

Dotknij przycisk RTN, aby wyswietlic wybrany
ekran ustawien.

*Aktywuj funkcj e.

Ustaw kursor w polu [INH] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmieh status
funkcji na ACT.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowac¢ funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Aby wybraé przetgcznik do aktywacji tego poziomu
czutosci zyroskopdw, ustaw kursor w polu [--] obok
statusu funkcji i dotknij przycisk RTN. Wybierz
przetgcznik i kierunek jego wiaczania (ON). Jezeli
pozostawisz tam [--], znaczy to, ze mikser bedzie
wigczony caly czas.

*Dokfadny opis procedury wyboru przetacznika znajduje sie na
koncu instrukciji.

* Wybor typu  zyroskopu

Ustaw kursor w polu [TYPE] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz typ
zyroskopu.

[GY]: Jezeli posiadasz zyroskop Futaba z serii
GYA.
[NORM]: Jezeli posiadasz zyroskop innego typu.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczyé¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

* Jezeli korzystasz z zyroskopu z serii GYA firmy Futaba i
wybierzesz typ [GY], wartosci czutosci bedg takie same
niezaleznie od aktualnie uzywanego trybu (AVCS lub NORM).

* Tryb pracy (zyroskopy GYA)

Ustaw kursor w polu wyboru trybu pracy
(AVCS/NORM) i dotknij przycisk RTN. Postugujgc
sie czujnikiem dotykowym wybierz odpowiedni
tryb.

[AVCS]: Tryb AVCS,
[NORM]J: Tryb normalny.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonhczy¢ konfiguracije i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

* Ustawianie czuto $ci
Ustaw kursor w polu ustawie czuto$ci danego
zyroskopu i dotknij przycisk RTN.

Wybierz
pokrettem.
Warto$¢ poczatkowa: 0%, Zakres wartosci: O-
100%

odpowiednig ~ wartos¢ obracajac

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakohczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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USTAWIENIA MODELI Z OGONEM TYPU V-TAIL [V-TAIL]

[Typ modelu: samoloty/szybowce, ogon typu "V"]

Mikser ten obstuguje modele z ogonem typu V-tail, WAL
gdzie powierzchnie sterowe ogona pehnig
jednoczesnie role steru wysokosci oraz kierunku.
Przy takim typie usterzenia 2 serwomechanizmy
steru wysokosci obstugujg réwniez funkcje steru
kierunku. Gdy obie powierzchnie sterowe ELEVATOR
wychylajg sie razem w goére lub w dot, dziatajg one (RUDDER 2)
jako stery wysokosci, gdy zas w przeciwnych RUDDER
kierunkach - jako stery kierunku. W samolotach z (ELEVATOR 2)
ogonem typu V taki uktad sterow nazywany bywa
"Ruddervator".
*W menu modelu zaznacz pole [V-TAIL] i dotknij przycisk RTN.
 — <SensorTouch™>
Aby powr6cié do  menu R " Przewijanie
modelu, zaznacz pole z|. ELEUHTDF?_ +%B +§E| Poruszanie kursorem
nazwa funkcji i dotknij] ELE fRLIDE: L " XayWybor trybu
przycisk RTN L RUD {ELEZ: +0E% +0E%  JIRegulacja wartosci
RUDDER: N A= :
ELE :<RUDZ: +2B%x +38%
1~ Nastepna podstrona
FUD <ELEZ: +oE=x +5H =

(Funkcja steru kierunku)
Wychylenia steréw kierunku w prawo i w lewo

(Funkcja steru wysokosci)
Woychylenia steréw wysokosci w gore i w dét

Spos6b konfiguraciji

» Regulacja wychyle n

Ustaw kursor w polu, ktére chcesz edytowac i
dotknij przycisk RTN.

Wybierz odpowiednig warto$¢ przy pomocy
czujnika dotykowego. Warto$¢ poczatkowa: +50%,
Zakres wartosci: -120~+120%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakornczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

* Jezeli konstrukcja mechaniczna modelu wymaga odwrécenia
kierunku dziatania miksera, zmien znak stojacy przy danej
wartosci na przeciwny (+ lub -).

* Jezeli ustawisz duze wartosci wychylen serw, przy
jednoczesnym wychyleniu obu dragzkéw steréow zadana wartosé
wychylenia bedzie wykracza¢ poza ograniczenia mechaniczne
serw, a popychacze mogq sie zablokowaé. Dobierz optymalne
wartosci wychylen serw tak, aby potaczenia mechaniczne

dziataty prawidiowo.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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STER WYSOKOSCI Z FUNKCJ A LOTKI [AILEVATOR]

[Typ modelu: samoloty/szybowce] (Model musi posiadaé 2 serwomechanizmy steru wysokosci)

Mikser ten obstuguje 2 stery wysokosci, ktore
wykorzystywane sg rowniez do generowania
momentu obrotowego wokot osi podtuznej modelu
- petnig funkcje lotek.

W  usterzeniu typu “Ailevator® kazdy z
serwomechanizméw steru wysokosci (w ogonie
typu konwencjonalnego lub  V-tail) dziala
niezaleznie - tak, jak lotki na skrzydtach. Gdy obie
powierzchnie sterowe wychylajg sie razem w gére
lub w dot, dziatajg one jako stery wysokosci, gdy
zas w przeciwnych kierunkach - jako lotki. W
przypadku samolotéw z ogonem typu V-tail taki
uklad sterbw nazywany bywa "Ruddervator”.
Najczesciej funkcja Ailevator sprzezona jest z
funkcjg lotek - usprawnia ona dziatanie lotek, co
jest szczegolnie przydatne w modelach o duzej

rozpietosci skrzydet.
Pamietaj: W ustawieniach funkcji Model Type

(typ modelu) wybierz "Ailevator". Sekwencja
kanatow zostanie dobrana automatycznie.
Jezeli chcesz sprawdzi ¢ nowa sekwencje
kanatow, wejd z w ustawienia funkcji
steruj gcych - Function.
ELEVATOR ELEVATOR 2
(AILERON 5) (AILERON 86)

*W menu modelu zaznacz pole [AILEVATOR] i dotknij przycisk RTN.

s
Aby powr6ci¢ do menu 2
modelu, zaznacz pole z| ELEUHTDE" +15E +1$E
nazwa funkcji i dotknif| ELE +AILEX * o

przycisk RTN

ELE <AILE:
ELEZ<AILE:

(Funkcja steru wysokosci)

« Konfiguracja wychylenia poszczegélnych powierzchni
sterowych przy poruszaniu drgzkiem steru wysokosci w
gore/w dot.

Spos6b konfiguracii

» Regulacja wychyle n
Ustaw kursor w polu, ktére chcesz edytowaé i
dotknij przycisk RTN.

Wybierz odpowiednig wartos¢ przy pomocy
czujnika dotykowego. Wartos¢ poczatkowa: ELE:
+100%,AlIL: 0%,Zakres wartosci: -120~+120%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

 ELEZ<AIL:s: +16068 % +1668 =
AILEROH =

<SensorTouch™> Przewijanie
p— Poruszanie kursorem

'\ Wybor trybu
. Regulacja wartosci

=)

"I Nastepna podstrona

(Funkcja lotek)
« Konfiguracja wychylenia poszczeg6lnych powierzchni sterowych
przy poruszaniu drgzkiem lotek w prawo/w lewo.

* Jezeli konstrukcja mechaniczna modelu wymaga odwrécenia
kierunku dziatania miksera, zmien znak stojacy przy danej
wartosci na przeciwny (+ lub -).

* Jezeli ustawisz duze wartosci wychylen serw, przy
jednoczesnym wychyleniu obu drazkéw steréw zadana wartosé
wychylenia bedzie wykracza¢ poza ograniczenia mechaniczne
serw, a popychacze mogg sie zablokowa¢. Dobierz optymalne
wartosci wychylen serw tak, aby potaczenia mechaniczne
dziataly prawidtowo.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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USTAWIENIA WINGLETOW [WINGLET]

[Typ modelu: samoloty/szybowce typu "latajgce skrzydto"]

Funkcja ta stuzy do regulacji pracy steru kierunku sprawnos¢ w powietrzu. Winglety efektywnie
w modelach z wingletami. zwiekszajg wspotczynnik wydtuzenia skrzydta bez
Winglety to skrzydetka aerodynamiczne zwiekszania ich rozpietosci.

umiejscowione na uniesionych ku goérze (pionowo
lub skosnie) koncéwkach skrzydet modelu
ptatowca. Zmniejszajg one op6r indukowany
skrzydta spowodowany wystepowaniem wir6w
brzegowych. RUDDER 1
Dzialajg tak samo jak konwencjonalny ster (at Fiying wing
kierunku, lecz najczesciej pracujg one bardziej

efektywnie, gdyz znajdujg sie poza petnym

RUDDER 2

zawirowan strumieniem powietrza wychodzacym (atFWEES'Sng
ze Smigla. Takie rozwigzanie redukuje opor
aerodynamiczny modelu i zwieksza jego

*W menu modelu zaznacz pole [WINGLET] i dotknij przycisk RTN.

|—> WIHGLET <SensorTouch"">F,rzewijanie
Aby powrécic do  menu | | RLIOOER = =+ : Poruszanie kursorem
modelu, zaznacz pole z| mippER  +1EE % +16E % Wyportybu
nazwa funkcji i dotknij . Regulacja wartosci
przycisk RTN FUDDEFRZ +166E = +1 808 =
1 |

(Ster kierunku 1/2)

« Konfiguracja wartosci wychylen obu steréw przy
poruszaniu drazkiem steru kierunku w prawo i w
» Regulacja wychyle n lewo.

Ustaw kursor w polu, ktére chcesz edytowac i

dotknij przycisk RTN.

Wybierz odpowiednig wartos¢ przy pomocy

czujnika  dotykowego. Wartos¢ poczatkowa:

+100%, Zakres wartosci: -120~+120%

Spos6b konfiguracii

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdocona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakornczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

* Jezeli mikser dziata odwrotnie do zamierzonego efektu, zmien
znak + lub - stojacy przy wartosci wychylenia na przeciwny.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora

Strona 109 z 132



“robbe

Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

www.robbe.pl , www.futaba.com.pl , www.rcskorpion.pl

USTAWIENIA SILNIKA [MOTOR]

[Typ modelu: samoloty/szybowce]

Ustawienia silnika w modelach motoszybowcow
typu F5B i innych motoszybowcow z napedem
elektrycznym  uruchamianym  przy  pomocy
przetgcznika. Funkcja ta umozliwia
zaprogramowanie dwéch réznych predkosci pracy
silnika - dla wolnych i szybkich lotéw (Speed
1/Speed 2). Moze ona roéwniez stluzy¢ jako
dodatkowa funkcja bezpieczenstwa wytaczajaca
silnik.

¢ Predko$¢ zwiekszania i zmniejszania obrotow
przy wigczaniu OUT) i wytgczaniu (IN) silnika w
obu zakresach predkosci (Speed 1/Speed 2)
ustawi¢ mozna oddzielnie. Przyktad: jezeli lecac
powoli wiaczasz silnik z predkoscig Speed 1,
wartos¢ OUT oznacza predkos¢, z jakag silnik
osiggnie docelowg warto$¢ obrotéw. Wartos¢ IN,
to predkos¢, z jaka obroty silnika spadng przy
jego wytgczaniu.

e Mozna réwniez przesuna¢ granice obu zakresow
predkosci.

W menu modelu zaznacz pole [MOTOR] i dotknij przycisk RTN.

e Ze wzgledéw bezpieczenstwa test predkosci
obrotéow silnika przy pomocy opcji ONE TIME
mozna wykonac¢ tylko raz. Test predkosci mozna
bedzie powtdrzy¢, jezeli przed jego zakonczeniem
silnik zostanie wytgczony przy pomocy
ustawionego przetacznika. Jezeli mimo tego
zechcesz powtérzy¢ test, wylacz opcje "ONE
TIME" i aktywuj ja ponownie ([INH], a nastepnie
[ON]).

« Do sterowania pracg silnika stuzy przetacznik
SW-G (szybowce: jest to opcja domyslna). Jezeli
zechcesz zmieni¢ element sterujacy, najpierw
dokonaj ustawien w menu Linkage->Function.

Pamietaj: Kanat do obstugi silnika nie jest
zdefiniowany domy $lnie. Je zeli chcesz to zrobi €,
sprawd z w menu Linkage -> Function, ktéry kanat
jest nieu zywany i przypisz go funkcji MOTOR.

Ustaw warto $ci pol [Control] i [Trim] na [--].

Pamietaj: Nowe ustawienia funkcji Motor zawsze
sprawdzaj bez zamontowanego $migta.

.—»III!II!I:S

Aby powréci¢ do menu

modelu, zaznacz pole z nazwg ACT IHH

funkciji i dotknij przycisk RTN =l . —
MoToR oFF  +H

Sposoéb konfiguracii

*Aktywuj funkcj e.

Ustaw kursor w polu [ACT/INH] i dotknij przycisk
RTN. Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz
opcje [ACT] i dotknij przycisk RTN.

Aby wybraé przetacznik, ustaw kursor w polu [SW]
i dotknij przycisk RTN. Wybierz przetgcznik i
kierunek jego wigczania (ON). Jezeli w polu [SW]
widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest wigczona
caly czas.

*Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika znajduje sie na
koncu instrukciji.

<SensorTouch™> L
e Przewijanie

Poruszanie kursorem
. Wybor trybu
i Regulacja wartosci

b

T>_Nast<-;;pna podstrona

» Skonfiguruj wyt acznik silnika

Ustaw kursor w polu [MOTOR OFF]. Ustaw
przetacznik funkcji MOTOR (np. SW-G) w pozyciji,
w ktorej silnik ma byé wytaczony, dotknij przycisk
RTN i przytrzymaj go przez 1 sekunde. Pozycja
przetacznika zostanie zapamietana. Zostanie ona
pokazana réwniez w formie graficznej.

Pamietaj:

« Najpierw ustal pozycj e przetacznika wyt aczajaca
silnik, dopiero potem konfiguruj pr edkosé. Kiedy
zmienisz ustawienia pozycji przet acznika, parametry
predko $ci zostan g skasowane.

» Zalecane jest, aby ustawiona pozycja przet acznika
byta taka sama, jak w przypadku funkcji Fail Safe.

* W razie potrzeby wt gcz rewers kanatu sterowania
silnikiem tak, aby sposéb dziatania funkcji pasowat

do uzytego w modelu regulatora obrotéw silnika.

» Koniecznie skonfiguruj opcj e MOTOR OFF (pozycj e
przetacznika do wyt gczania silnika).

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MOTOR]

SFEED

IHH 22

oHE TIME IHH

b
= IM COuUT
Them il & &

+8 =z 8 @

g

Aktualna pozycja przetgcznika/drazka Kierunek przetgczania ON/OFF

Spos6b konfiguracii

«Aktywuj funkcj e regulacji pr edko sci silnika
Przy pomocy czujnika dotykowego ustaw kursor w
polu [INH] na drugim ekranie ustawien i dotknij
przycisk RTN. Wybierz opcje [ACT] i dotknij
przycisk RTN.

* Przesuni ecie granicy obu zakreséw pr edko $ci
Ustaw kursor w polu [SPEED 1>2] i dotknij
przycisk RTN.

Wybierz odpowiednig warto$¢ przy pomocy
czujnika dotykowego.

Warto$¢ poczagtkowa: 0%

Zakres wartosci: -100~+100%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

* Wybor pr edko $ci zwi ekszania i zmniejszania
obrotéw

Ustaw kursor w polu [IN] (wiaczony->wytgczony)
lub [OUT] (wytaczony->wigczony) i dotknij przycisk
RTN. Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz
predkos¢ zmiany obrotow.

Warto$¢ poczatkowa: 0

Zakres wartosci: 0 - 27

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrocona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i powréci¢ do
trybu poruszania kursorem.

* Test pr edko Sci

Ustaw kursor w polu [ONE TIME] i dotknij przycisk
RTN.

Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz opcje
[ACT] i dotknij przycisk RTN.

* Jezeli zechcesz powtorzy¢ test, wylacz opcje "ONE TIME" i
aktywuj jg ponownie ([INH], a nastepnie [ON]).

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER STERU KIERUNKU->STERU WYSOKOSCI [RUD -> ELE]

[Typ modelu: samoloty]

Mikser ten po wydaniu komendy wychylenia steru
kierunku (rudder) powoduje réwniez lekkie
wychylenie steru wysokosci (elevator). Moze byé
on bardzo przydatny, gdyz wiele modeli ma
tendencje do lekkiego pikowania w momencie
poruszenia sterem kierunku. Funkcja ta moze
réwniez zainteresowac pilotéw modeli
akrobacyjnych.

« Mikser mozna wtaczy¢ lub wytgczy¢ w locie przy
pomocy wybranego przetgcznika. Jezeli w polu
[SW] widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest
wigczona caly czas.

« Dostepna jest funkcja Link: umozliwia ona
potaczenie tego miksera z innymi funkcjami
miksujgcymi.

*W menu modelu zaznacz pole [RUD -> ELE] i dotknij przycisk RTN.

e /CELE]

<SensorTouch™>

Aby powr6ci¢ do  menu LEFT EIGHT
+H %

LIiHE IKMH

modelu, zaznacz pole z
nazwa funkcji i dotknij +H =
przycisk RTN

AcT IHH
|

Sposoéb konfiguraciji

*Aktywuj funkcj e.

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmieh status
funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem. (wyswietli
sie opcja "ON")

Aby wybraé przetgcznik aktywujacy mikser, ustaw
kursor w polu [SW] i dotknij przycisk RTN. Wybierz
przetgcznik i kierunek jego wiaczania (ON). Jezel
w polu [SW] widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest
wigczona caty czas.

*Dokfadny opis procedury wyboru przetgcznika i kierunku jego
dziatania znajduje sie na koncu instrukcji.

Przewijanie
Poruszanie kursorem
(at. Wybor trybu

| Regulacja wartosci

““t—, {Nastepna podstrona

» Regulacja wychyle n

Ustaw kursor w polu LEFT (dla wychylen drazka
steru kierunku w lewo) lub RIGHT (w prawo) i
dotknij przycisk RTN. Woybierz odpowiednig
wartos¢ wychylenia steru wysoko$ci przy pomocy
czujnika dotykowego.

Warto$¢ poczatkowa: 0%

Zakres wartosci: -100~+100%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

« Konfiguracja opc;ji Link

Jezeli chcesz zsynchronizowaé ten mikser z innymi
funkcjami, ustaw kursor w polu [LINK] i dotknij
przycisk RTN. Postugujgc sie czujnikiem
dotykowym zmien status funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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FUNKCJA SNAP ROLL [SNAP ROLL]

[Typ modelu: samoloty]

Funkcja Snap Roll umozliwia wykonywanie
zdefiniowanej wczesniej figury akrobacyjnej
(sekwencji ruchow), ktora kazdorazowo
aktywowana bedzie przy pomocy wybranego
przetacznika na nadajniku.

« Dostepne sa 4 kierunki wykonywania akrobacji
(Right/up (prawo/go6ra), right/down (prawo/doét),
left/up (lewo/gora), left/down(lewo/dot))

e Tryb dziatania (mode): Jezeli wybierzesz tryb
[Master], akrobacje wykonywane bedg w
momencie uzycia przetagcznika [Master-SW], a ich
kierunek bedzie =zalezal od aktualnej pozycji
przetacznika/6w kierunku (konfiguruje sie je na 3
ekranie funkcji Snap Roll). W trybie [Single] kazdg
z akrobacji wykonuje sie bezposrednio przez
ustawienie przetacznika kierunku w wybranej

pozyciji.

rowniez
by¢ to

¢ Mozna zdefiniowaé
bezpieczehAstwa. Moze

przetacznik
na przyktad

przetacznik uzywany do wyciggania podwozia -
jezeli podwozie bedzie wyciggniete, funkcja Snap
Roll nie =zadziatla. Przelgcznik Master bedzie
aktywny  jedynie  wtedy, gdy  przetacznik
bezpieczenstwa  bedzie znajdowat sie w
odpowiedniej pozycji. Ma to na celu
zabezpieczenie przed przypadkowg aktywacjg
funkciji.

(Przyktad) Konfiguracja funkcji w modelu klasy
F3A

* Mode: [Master]

« Safety SW: [SW-G] (przetacznik bezpieczenstwa)

* Master SW: [SW-H] (przelacznik do wykonywania
akrobaciji)

* Przelgczniki kierunku:

* Przetaczniki dla 4 kierunkéw wykonywania akrobacji.
Prawo/géra: OFF [SD]

Prawo/dét: OFF [SD]

Lewo/gora: OFF [SA] Lewo/Dé6t: OFF [SA]

*W menu modelu zaznacz pole [SNAP ROLL] i dotknij przycisk RTN.

— 1.3 <SensorTouch™>
Aby powr6ci¢ do  menu iy Przewijanie
modelu, zaznacz pole z s Poruszanie kursorem
nazwg funkcji i dotknij Xag, Wybdr trybu

przycisk RTN

0} Regulacja wartosci

1" Nastepna podstrona

MODE
MASTEFR—=
SAFETY-—=M

MASTEE

Wybor trybu master / single

Przetgczniki kierunkéw

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Spos6b konfiguracii

*Wybor trybu pracy: Master/Single
Ustaw kursor w polu [MODE] i dotknij przycisk
RTN. Wybierz tryb.

*Ustawiana opcja miga.

[MASTER]: tryb Master,
[SINGLE]: tryb Single

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Aby wybra¢ element sterujgcy przetgcznika
Master, ustaw kursor w polu [MASTER-SW] i
dotknij przycisk RTN. Wybierz przetgcznik i
kierunek jego wigczania (ON).

*Doktadny opis procedury wyboru przetacznika i kierunku jego
dziatania znajduje sie na koncu instrukcji.

Aby wybraé przelgcznik bezpieczenstwa, ustaw
kursor w polu [SAFETY-SW] i dotknij przycisk
RTN. Woybierz przetagcznik i kierunek jego
wigczania (ON).

* Wybhor przet acznikéw kierunkéw

Ustaw kursor w polu [SW] dla wybranego kierunku
i dotknij przycisk RTN, aby otworzy¢ ekran wyboru
przetacznika. Wybierz przetgcznik i kierunek jego
wigczania (ON).

*Doktadny opis procedury wyboru przetacznika znajduje sie na
koncu instrukcji.

» Regulacja wychyle n

Ustaw kursor w polu AlL, ELE lub RUD dla danego
kierunku i dotknij przycisk RTN. Wybierz
odpowiednig wartos¢ wychylenia przy pomocy
czujnika dotykowego.

Warto$¢ poczatkowa: (zalezy od kierunku
wykonywania akrobacji)

Zakres wartosci: -150~+150%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonhczy¢ konfiguracije i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora

Strona 114 z 132



“robbe

Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

www.robbe.pl , www.futaba.com.pl , www.rcskorpion.pl

MENU "MODEL" (funkcje dla helikopterow)

Ponizsza sekcja opisuje ustawienia dostepne dla
modeli helikopterow. Omawia ona jedynie te
funkcje, ktére nie zostaly opisane juz wczesniej.
Funkcje dedykowane dla modeli samolotow i
szybowcOw opisane zostaly w poprzednich

Wyhierz typ pasujacy do posiadanego przez ciebie
modelu helikoptera.

Aktywuj tryby lotu, z ktérych chcesz korzysta¢. Aby
to zrobi¢, wejdz w ustawienia funkcji Condition.
(mozesz korzysta¢ z maksymalnie 5 trybéw lotu)

rozdziatach.
Przed dokonaniem konfiguracji w tym menu, wejdz
w menu Linkage i ustawienia funkcji Model Type.

Funkcja Dual Rate oraz inne funkcje wspolne dla
wszystkich typow modeli zostaly opisane juz
wczesdniej.

« Aby otworzy¢ menu modelu, dotknij przycisk MDL dwukrotnie w krotkich odstepach czasu.

I e DL HEHL 12
e e oo s | SERMO ' THR CLURVE
neava funkcji i downi| COMDITION | THR HOLD
prey OUAL RATE | SWASH MI

PROG. MIX | THR MIX
FIT CURVE PIT+RUD

<SensorTouch™>

Przewijanie
Poruszanie kursorem

"1, Nastepna podstrona

22

MODEL HMEHL
FUEL MIX
GYRO
GOVERHMOR

chcesz
przycisk

ktorg
dotknij

Zaznacz funkcje
skonfigurowaé i
RTN.

Lista funkcji menu MODEL przeznaczonych dla modeli helikopteréw

PIT CURVE: Ustawienia charakterystyki dziatania funkcji skoku ogélnego dla r6znych tryb6w lotu oraz trymer
skoku dla zawisu.

THR CURVE: Ustawienia charakterystyki dziatania funkcji gazu dla réznych trybéw lotu oraz trymer gazu dla
zawisu.

THR HOLD: Funkcji przetaczajgca silnik na wolne obroty - do ladowania autorotacyjnego.

SWASH MIX: Ustawienia tarczy sterujacej dla roznych trybow lotu.

THROTTLE MIX: Mikser przepustnicy. Zapobiega on spadkowi obrotéw wirnika podczas operowania sterami.
PIT -> NEEDLE: Kontrola sktadu mieszanki paliwowej w zaleznosci od wartosci skoku ogélnego dla réznych
trybéw lotu.

PIT -> RUD: Mikser skoku ogoélnego->steru kierunku. Zapobiega obracaniu sie modelu przy zmianach
wartosci skoku ogodlnego.

GYRO: Wybor czutosci zyroskopu.

GOVERNOR: Ustawienia regulatora obrotéw silnika spalinowego - urzadzenie to umozliwia uzyskanie statych
obrotéw wirnika gtéwnego.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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KRZYWA ORAZ TRYMER SKOKU OGOLNEGO [PIT CURVE/PIT TRIM]

Krzywa skoku “Ab § ) ) )

Aarfl I 4 y stworzy¢ podstawowg krzywa, wystarczy wskazac¢ np.
Krzy}Na PpISUcha prace fl.,!nijl Sk.Oku ogolnego w lub 3 jej punkty, podajac zadane wartosci dla tych punktow.
zaleznoscl od pozycji drazka gazu w Program sam wyznaczy odpowiedni przebieg krzywej oraz
poszczegobinych trybach lotu. pozostate wartosci.

*WW menu modelu zaznacz pole [PIT CURVE] i
dotknij przycisk RTN.
(Nazwa aktualnie xvybranego trybu lotu)

- T T CURVEREG D T
o vamacy poin s | EDITHORMAL — COPY
nazwa  funkgii i dotknij | ~5 F1EE  C1HE 274 a
przycisk RTN =4 +5E 75, A ___.-"
= +8  SH.H H
»z —0B  25.H6

Ai=180 ¢ H

Wartos¢ dla danego punktu

<SensorTouch™>

Przewijanie
Poruszanie kursorem
3 Wybor trybu

. |ojRegulacja wartosci

1_. 1Nastc-gpna podstrona

* Na wykres dodatkowo naniesiona zostaje
wartos¢ trymowania gazu dla zawisu.
Punkt krzywej | Kopiowanie krzywej

skoku ogélnego

Sposoéb konfiguraciji 2. Powt6rz procedure dla pozostatych punktéw.
» Konfiguracja krzywej 5-punktowej

[Ustawienie warto $ci]

1. Ustaw kursor w polu z warto$cig dla jednego z 5
punktoéw krzywej i dotknij przycisk RTN. Liczba ta
oznacza % wychylenia funkcji skoku ogolnego.
100% = maksymalny kat skoku.

Wybierz odpowiednig warto$§¢ przy pomocy
czujnika dotykowego.

Wartosci poczatkowe: P1: (-100%), P2: -50%, P3:
0%, P4: +50%, P5: +100%

Zakres wartosci: -100%~+100%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakornczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

2. Powtérz procedure dla pozostatych punktéw.

[Przesuwanie punktéw na krzywej]

1. Ustaw kursor w polu z pozycjg danego punktu
na krzywej i dotknij przycisk RTN.

Mozesz przesuwac potozenie punktu na osi X.
Wartosci poczatkowe: P1: (0%), P2: 25%, P3:
50%, P4: 75%, P5: (100%)

Zakres wartosci: Kazdy z punktdw moze znalezé
sie odlegto$ci minimum 2,5% od sasiedniego
punktu.

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie pierwotna pozycja punktu.

Dotknij przycisk RTN, aby zakornczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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[Kasowanie/przywracanie punktéw na krzywej]

1. Ustaw kursor w polu z pozycjg danego punktu.
Dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go przez 1
sekunde, aby skasowac/przywrdéci¢ dany punkt.

* Funkcja kopiowania krzywej skoku ogélnego

Ustaw kursor w polu [COPY] i dotknij przycisk
RTN. Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz
tryb lotu, do ktérego chcesz wklei¢ skopiowang
krzywa i dotknij przycisk RTN. Wybierz pole [YES] i
dotknij przycisk RTN.

Przyktady krzywych skoku ogélnego

Ponizej pokazano przyktady krzywych utworzonych
przez podanie wartosci skoku dla minimalnego,
Sredniego i maksymalnego wychylenia drazka (3
lub 5 punktéw).

* Krzywa skoku ogdlnego (Przyktady)
tryb Normal tryb Idle-up 1 tryb Idle-up 2 tryb Hold

Krzywa dla trybu Normal

Podstawowa krzywa skoku ogoélnego. Przy optymalnej
konfiguracji powinna umozliwiaé wykonanie zawisu przy
neutralnym potozeniu drazka gazu. Krzywa ta powinna
by¢ skonfigurowana w taki spos6b, aby razem z
odpowiednig krzywg gazu dla trybu Normal, pozwalata
ona na uzyskanie mozliwie najlepszej sterownosci
gOra/dot przy statych obrotach silnika.

Krzywa dla trybu Idle Up

Dla skrajnego maksymalnego wychylenia drazka
wybierz maksymalng warto$¢ skoku, ktéra nie powoduje
przecigzenia silnika. Dla mniejszych wychylen drazka
stwérz krzywa, ktéra pozwoli na mozliwie wygodne
wykonywanie beczek, petli i akrobacji 3D.

Krzywa dla trybu Throttle Hold

Wykorzystywana podczas autorotacji

Ostrze zenie:

Silnik wigczaj zawsze przy wytaczonym trybie Idle
Up. Nie wychylaj drazka gazu przed wigczeniem
silnika

Krzywe sg przeznaczone dla réznych trybéw lotu.
Sa to jedynie przyklady - dobierz ustawienia
optymalne dla posiadanego modelu.

Trymer skoku ogélnego (Zawis, wysokie i niskie warto $ci skoku)

[Ustawienia trymera skoku dla zawisu]

FIT CLURYE Ry

HOVEF: ecIT HORMAL
ACT aH LD
mooe CTEM

FATE +3H% roFEED
rAMGE 1HEX

Trymer skoku dla zawisu zawisu w réznych warunkach pogodowych.
Wartos¢ skoku dostosuj tak, aby utrzymaé

Funkcja ta trymuje skok ogélny w poblizu punktu
zawisu. Z reguty uzywana jest z trybem lotu
przeznaczonym do  wykonywania  zawisu.
Umozliwia ona dostosowanie wartosci skoku dla

mozliwie stale obroty wirnika. Funkcja ta przynosi
najlepsze rezultaty, gdy uzywana jest razem z
trymerem gazu dla zawisu (Throttle Trim).

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Spos6b konfiguracii

» Aktywuj funkcje, ustawiajgc wartos¢ pola [ACT]
na ON (opcja domysina).

» Wybierz suwak/pokretto trymera. Przyktadowo:
LD (domysinie)

* Tryb pracy trymera (MODE)

Tryb CTRM: Trymer dziala symetrycznie wokét
punktu S$rodkowego pokretta (zalecane). Wokot
tego punktu zmiany trymowania sg najszybsze.

Tryb NORM: Trymer dziatla symetrycznie wokoét
punktu srodkowego pokretta. Wartosci trymowania
zmieniajg sie proporcjonalnie wraz z ruchem
pokretta. Pozwala on na trymowanie punktu zawisu
bez zmiany catej krzywej.

* Mozesz zmienia¢ zakres pracy trymera oraz
kierunek jego dziatania (+/-).

» Zakres pracy trymera (Range)

Jezeli wybierzesz niewielki zakres, trymowanie
bedzie dziata¢ jedynie w okolicy srodkowej pozycji
drazka.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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[Trymery zakreséw ujemnych/dodatnich katow skokul]
MORMAL 3.3

Ec T MOEMAL
Lo FITCH HIGH FITCH
AcT IMH ——imAcT IMH —-
RATE +28% RATE +308%
LAY % e

Trymer skoku dla wysokich/niskich warto  $ci Sposob konfiguraciji
skoku ogolnego (LOW PITCH/HIGH PITCH)
« Aktywuj funkcje, ustawiajgc wartosé pola [ACT]
Stuzy on do trymowania funkcji skoku w zakresach na ON.
niskich/wysokich wartosci skoku.
« Wybierz suwak/pokretto trymera.
Przyktadowo: LS (HIGH PITCH), RS (LOW PITCH)

* Mozesz zmienia¢ zakres pracy trymera oraz
kierunek jego dziatania (+/-).

e Trymery beda oddziatywa¢ odpowiednio na
maksymalna/minimalng warto$¢ skoku. Ustawienie
trymera w pozycji srodkowej bedzie oznaczac
zerowg wartosé trymowania.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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KRZYWA ORAZ TRYMER GAZU [THR CURVE/THROTTLE HOVER TRIM]

Krzywa gazu

Funkcja ta pozwala na stworzenie krzywej
opisujgcej prace serwomechanizmu gazu w
zaleznosci od pozycji drazka gazu w
poszczegolnych trybach lotu.

Funkcja Throttle Hover Trim stuzy do trymowania
ustawien gazu w poblizu punktu zawisu. Z reguty
uzywana jest z trybem lotu przeznaczonym do

*W menu modelu zaznacz pole [THR CURVE] i dotknij przycisk RTN.
(Nazwa aktualnie Wy‘tl)'ranego tr)l/bu lotu)

wykonywania zawisu. Umozliwia ona
dostosowanie predkosci obrotéw wirnika dla
zawisu w réznych warunkach pogodowych. Ustaw
takie wartosci, aby obroty wirnika byty na mozliwie
stalym poziomie. Najlepsze rezultaty uzyskasz
jezeli razem z krzywg gazu skonfigurujesz jeszcze
krzywa skoku ogélnego dla zawisu.

* Na wykres dodatkowo naniesiona
zostaje warto$¢ trymowania gazu dla
zawisu.

— > IFCEIEE HoRMAL  [1-2 | <sensorfouch™s przewijanie
poy ook o' mens | EDITHORMAL  COPY ponszaiesorem
nazwa ’ funkcji i pdotknij } =3 IEIEI . B ': IEIEI :' ) 'Rggulacj); wartosci
przycisk RTN O R = B ‘
bz SE.8 SE.0 e | N0 _
; f Eg : E ¢ ES.BE' y ”“"ﬁ;NastQpna podstrona

Wartos¢ dla danego punktu

Sposoéb konfiguraciji
 Konfiguracja krzywej 5-punktowej

[Ustawienie warto $ci]

1. Ustaw kursor w polu z warto$cig dla jednego z 5
punktoéw krzywej i dotknij przycisk RTN. Liczba ta
oznacza % wychylenia serwomechanizmu gazu.
100% = petny gaz.

Wybierz odpowiednig warto$§¢ przy pomocy
czujnika dotykowego. Wartosci poczatkowe: P1:
(0%), P2: 25%, P3: 50%, P4: 75%, P5: 100%
Zakres wartosci: 0%~100%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakornczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

2. Powtoérz procedure dla pozostatych punktow.

[Przesuwanie punktéw na krzywej]

1. Ustaw kursor w polu z pozycjg danego punktu
na krzywej i dotknij przycisk RTN.

Mozesz przesuwac potozenie punktu na osi X.
Wartos¢ poczatkowa: P1: (0%), P2: 25%, P3: 50%,
P4: 75%, P5: (100%)

Zakres wartosci: Kazdy z punktdw moze znalezé
sie odlegto$ci minimum 2,5% od sasiedniego
punktu.

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie pierwotna pozycja punktu.

Dotknij przycisk RTN, aby zakorczy¢ konfiguracje i

®Punkt krzywej

Kopiowanie krzywej gazus

powrdcié do trybu poruszania kursorem.

2. Powt6rz procedure dla pozostatych punktéw.
[Kasowanie/przywracanie punktéw na krzywej]
Ustaw kursor w polu z pozycjg danego punktu.
Dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go przez 1
sekunde, aby skasowac/przywrdci¢ dany punkt.

« Funkcja kopiowania krzywej gazu

Ustaw kursor w polu [COPY] i dotknij przycisk
RTN. Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz
tryb lotu, do ktérego chcesz wklei¢ skopiowang
krzywa i dotknij przycisk RTN. Wybierz pole [YES] i
dotknij przycisk RTN.

Krzywa dla trybu Normal

Podstawowa krzywa gazu. Przy optymalnej
konfiguracji powinna umozliwia¢é wykonanie zawisu
przy srodkowym potozeniu drgzka gazu. Krzywa ta
powinna by¢ skonfigurowana w taki sposob, aby
razem z odpowiednig krzywg skoku dla trybu Normal
pozwalala ona na uzyskanie mozliwie najlepszej
sterownosci géra/dot przy statych obrotach silnika
Krzywa dla trybu Idle Up

Wartosci powinny zosta¢ zoptymalizowane w taki
sposob, aby obroty silnika (rpm) pozostawaly na
stalym poziomie niezaleznie od kata skoku ogolnego.
Krzywa powinna umozliwia¢é mozliwe wygodne
wykonywanie beczek, petli, a w razie potrzeby réwniez
akrobacji 3D.

Ostrze zenie:

Silnik wt aczaj zawsze przy wyt aczonym trybie
Idle Up. Nie wychylaj dr azka gazu przed
wiaczeniem silnika.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Przyktady krzywych gazu

Poszczegolne punkty krzywej w kazdym trybie lotu (Srodek), 75%, 100% (maksimum). Sg to jedynie
zostaly rozmieszczone na osi ruchu drazka w przykiady - dobierz ustawienia optymalne dla
nastepujacy sposob: 0% (minimum), 25%, 50% posiadanego modelu.

» Krzywa gazu (Przykfady)

tryb Normal tryb Idle-up 1 tryb ldle-up 2

e

 Trymer gazu dla zawisu
[Ustawienia trymera gazu dla zawisu]

THE CLIEYE RSl s Sy

HOVEFR: 1T HORMAL
ACT X FED
mooe CTREM

FATE  +2BX% A 5 e
FAMGE 1HEX

Spos6b konfiguracii

+ Aktywuj funkcje, ustawiajac warto$¢ pola [ACT]
na ON (opcja domysina).

» Wybierz suwak/pokretto trymera. Przyktadowo:
RD (domysinie)

* Tryb pracy trymera (MODE)

Tryb CTRM: Trymer dziata symetrycznie wokét
punktu $rodkowego pokretta (zalecane). Wokot
tego punktu zmiany trymowania sg najszybsze.
Tryb NORM: Trymer dziala symetrycznie wokot
punktu srodkowego pokretta. Wartosci trymowania
zmieniajg sie proporcjonalnie wraz z ruchem
pokretta.

 Mozesz zmienia¢ zakres pracy trymera oraz
kierunek jego dziatania (+/-).

 Zakres pracy trymera (Range)

Jezeli wybierzesz niewielki zakres, trymowanie
bedzie dziataé jedynie bardzo blisko $rodkowej
pozycji drazka.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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USTAWIENIA AUTOROTACJI [THR HOLD]

Funkcja ta umozliwia zdefiniowanie pozyciji
przepustnicy dla trybu autorotaciji. Istnieje réwniez
mozliwos¢é  dostosowania  predkosci  ruchu
serwomechanizmu przepustnicy. (Speed)

Pamietaj: Domy $lnie funkcja Throttle Hold nie ma
zdefiniowanego przet gcznika. Przetl gacznik najlepiej
zdefiniowa ¢ jeszcze przed konfiguracj a funkciji.
Mozesz to zrobi ¢ w ustawieniach funkcji Condition
stuzacej do konfiguracji trybow lotu. Znajduje si e
ona w menu modelu.

*W menu modelu zaznacz pole [THR HOLD] i dotknij przycisk RTN.

—— I

™M~ .. .
<SensorTouch Przewijanie

Aby powrécic do  menu
modelu, zaznacz pole z | |RCT OFF
nazwg funkcji i dotknij

przycisk RTN HoLD FoOs. 17

SFEED H

predkos¢ ruchu serwa

Docelowa pozycja
serwomechanizmu

Sposoéb konfiguraciji

» Wybor przet acznika dla trybu Hold
W menu Model wybierz funkcje Condition. Wybierz
przetacznik aktywujacy tryb Hold.
Przyktadowo: SG

dla

* Pozycja serwomechanizmu

Throttle Hold

funkcji

Ustaw kursor w polu [HOLD. POS] i dotknij
przycisk RTN.

Wybierz odpowiednig ~ warto$¢ obracajac
pokrettem. Wartos¢ poczatkowa: 17%, Zakres

wartosci: 0%~50%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Poruszanie kursorem
"\ Wybor trybu
Regulacja wartosci

Docelowa pozycja serwomechanizmu

Aktualna pozycja drazka

» Wybor pr edko $ci ruchu serwa

Ustaw kursor w polu SPEED i dotknij przycisk
RTN.

Wybierz odpowiednig ~ warto$¢
pokretlem. Warto$¢ poczatkowa: 0
Zakres wartosci: 0-27 (maksymalne opdznienie)

obracajac

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

Ostrze zenie:

Silnik wt aczaj zawsze przy wyt aczonym trybie
Idle Up. Nie wychylaj dr azka gazu przed
wiaczeniem silnika.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSERY TARCZY STERUJACEJ [SWASH MIX]

Funkcja ta stuzy do skonfigurowania tarczy
sterujgcej tak, aby dalo sie nig precyzyjnie
sterowa¢ w petnym zakresie jej ruchu. Mozna
ustalic kompensacje wzajemnych zaleznosci
miedzy wszystkimi jej podstawowymi funkcjami -
przechytem (aileron), sterem wysokosci (elevator)
oraz skokiem ogoélnym.

Pozwala ona na ustawienie oddzielnych wartosci
kompensacji dla obu kierunkéw ruchu steru
przechytu, wysokosci oraz skoku ogélnego w
kazdym z trybow lotu.

Przykiad wykorzystania
e Funkcje Swash Mix mozesz wykorzysta¢ do
zniwelowania wptywu funkcji przechylu na kat
pochylenia hosa modelu.
*Aktywuj mikser AlL->ELE (wlgczony=0ON).
Jezeli komenda przechylenia helikoptera w
prawo powoduje uniesienie nosa modelu, ustaw
odpowiednig warto$¢ kompensacji w polu Rate 2
- ster wysokosci zadziata tak, by nos modelu
pozostat poziomo. Wybierz odpowiednig wartosé
przy pomocy czujnika dotykowego.

*W menu modelu zaznacz pole [SWASH MIX] i dotknij przycisk RTN.

(Nazwa aktualnie wybranego trybu lotu)

4
o ——CASH MI=Egis . 1.4 <SensorTouch™> o
Aby powr6ci¢ do menu Przewijanie
modelu, zaznacz pole z EDIT Poruszanie kursorem
nazwg funkcji i dotknij HOREMAL FATEL FRATEZ =¥ Wybor trybu
przycisk RTN / BIL=+ELE +B n +E n iRegulacja wartosci
. ELE+AIL +ax AN
Wyhbor trybu lotu
FIT+AIL +Hx HA = -
FIT*ELE +H = +I4 = *Nastepna podstrona

Sposoéb konfiguraciji

*Aktywuj funkcj e

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmieh status
funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem. (wyswietli
sie opcja "ON")

[Procedura wyboru przetacznika]

Jezeli w polu przelgcznika pozostawisz [--], dany
mikser bedzie wiaczal sie automatycznie wraz z
trybem lotu, ktérego nazwa widnieje aktualnie na
ekranie.

Aby wybraé przelgcznik aktywujacy mikser, ustaw
kursor w polu [SW] i dotknij przycisk RTN. Wybierz
przetacznik i kierunek jego wigczania (ON).

*Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika znajduje sie na
koncu instrukciji.

» Regulacja wspotczynnika miksera

Ustaw kursor w polu, ktére chcesz edytowac i
dotknij przycisk RTN. Woybierz odpowiednig
wartos¢ przy pomocy czujnika dotykowego.
Warto$¢ poczatkowa: 0%

Zakres wartosci: -100~+100%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonhczy¢ konfiguracije i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

SWASH MIA 2
ACT =W TRIM
AIL+ELE IMH - OFF
ELE+AIL IMH — 0OFF
FIT+AIL IMH ——
FIT+ELE IHH

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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 Korzystanie z trymera kanatu nadrz  ednego
Przy pomocy czujnika dotykowego ustaw kursor w
polu [TRIM] i dotknij przycisk RTN.

Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz, czy
funkcja ta ma uwzglednia¢ warto$¢ trymowania
kanalu nadrzednego (przyktad: w przypadku
miksera AIL->ELE kanalem nadrzednym bedzie
AlL).

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

*Jezeli chcesz, aby mikser uwzgledniat wartosci trymowania
kanatu nadrzednego, wybierz [ON], jezeli nie, wybierz [OFF].

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER PRZEPUSTNICY [THROTTLE MIX]

Mikser ten zapobiega spadkowi obrotow silnika
spowodowanemu  przechylem  (aileron) lub
pochyleniem (elevator) tarczy sterujgcej, a takze
zmiang kierunku lotu (rudder). Funkcja ta pozwala
réwniez na zapobieganie niepozgdanym obrotom
modelu.

Przyktad konfiguraciji
Mikser AIL->THR zapobiega spadkowi obrotow
silnika w momencie uzycia steru przechyiu.
Niezbedng nadwyzke obrotéw silnika ustawia sie
oddzielnie dla wychylen drazka przechytu w lewo i w
prawo. Stuzg do tego parametry Rate 1 i Rate 2.

*W menu modelu zaznacz pole [THROTTLE MIX] i dotknij przycisk RTN.
(Nazwa aktualnie wxbranego trybu lotu)

—

MORMAL 1.2

< ™ L
Sensoﬂoqch Przewijanie

Aby powr6ci¢ do menu
modelu, zaznacz pole z
nazwg funkcji i dotknij
przycisk RTN /]

7

Wyboér trybu lotu

HOEMAL FATEL RATEZ
AIL+THF +H% A%

ELE=+THF: +E % +H =
FUD=+THF: +H = +E =

Poruszanie kursorem
A Wybor trybu
. Regulacja wartosci

"1 Nastepna podstrona

THRE MIx

28

ACT
AIL+THR IHH

ELE+THFR IHH
FUD+THFR IHH

=W MODE
-— LCTEM

-— CTEM
—— LCTEM

Sposoéb konfiquracii

*Aktywuj funkci e

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmieh status
funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem. (wyswietli
sie opcja "ON")

[Procedura wyboru przetgcznika]

Jezeli w polu przelgcznika pozostawisz [--], dany
mikser bedzie wiaczal sie automatycznie wraz z
trybem lotu, ktérego nazwa widnieje aktualnie na
ekranie.

Aby wybraé przetgcznik aktywujacy mikser, ustaw
kursor w polu [SW] i dotknij przycisk RTN. Wybierz
przetacznik i kierunek jego wigczania (ON).
*Doktadny opis procedury wyboru przetgcznika znajduje sie na
koncu instrukciji.

 Regulacja wspétczynnika miksera

Ustaw kursor w polu, ktére chcesz edytowaé i
dotknij przycisk RTN. Woybierz odpowiednig
wartos¢ przy pomocy czujnika dotykowego.
Wartosé poczatkowa: 0%

Zakres wartosci: -100~+100%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrocona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakohczy¢ konfiguracije i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

* Tryb dziatania (mode):

Ustaw kursor w polu [MODE] i dotknij przycisk
RTN.

Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
odpowiedni tryb.

*Ustawiana opcja miga.

Tryb CTRM: Korekta dziata tylko dla niewielkich
wychylen drazka.
Tryb LIN.: Korekta dziala w calym zakresie
wychylen drazka.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonhczy¢ konfiguracije i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER SKOKU OGOLNEGO->STERU KIERUNKU (REVO) [PIT -> RUD]

Funkcja ta ma na celu zniwelowanie efektu
obracania sie modelu na skutek zmiany kata skoku
topat oraz predkosci obrotow wirnika gtéwnego.
Nalezy skonfigurowac jg tak, aby przy poruszaniu
drazkiem gazu/skoku ogo6lnego nos modelu nie
obracat sie.

Pamietaj; Jezeli w modelu zamontowany jest
zyroskop z serii GY lub inny wyposa Zony w system
Heading Hold, nie nale zy korzysta ¢ z tego miksera,
gdyz zaktoci on poprawn @ prace zyroskopu. Je zeli
zyroskop dziata w trybie AVCS/Heading Hold, a
mikser Revo jest aktywny, pozycja neutralna serwa
wirnika ogonowego b edzie si @ zmienia €.

*W menu modelu zaznacz pole [PIT -> RUD] i dotknij przycisk RTN.
(Nazwa aktualnie Wyl_aranego trybu lotu)

e ' 1 T+F:LILI
Aby powrécic do menu | o T HORMAL
modelu, zaznacz pole z e +E "

nazwg funkcji i dotknij ]

przycisk RTN £ a3 +H =
b=  HHX
E tHx

1 FH% -

Sposoéb konfiguraciji
*Aktywuj funkcj e

Ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmien status
funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem. (wyswietli
sie opcja "ON")

 Konfiguracja krzywej 5-punktowej

Ustaw kursor w polu z wartoscig dla jednego z 5
punktoéw krzywej i dotknij przycisk RTN. Liczba ta
oznacza wspotczynnik wychylenia
serwomechanizmu wirnika ogonowego w reakciji
na ruch drazka gazu.

Wybierz odpowiednig wartos¢ przy pomocy
czujnika dotykowego.

Wartos¢ poczatkowa: P1-P5: 0%

Zakres wartosci: -100%~+100%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.
Powtérz procedure dla pozostatych punktéw

krzywej.

HOFMAL
COPY

<SensorTouch™>

Przewijanie
Poruszanie kursorem

HCT

 Funkcja kopiowania krzywej

Ustaw kursor w polu [COPY] i dotknij przycisk
RTN. Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz
tryb lotu, do ktérego chcesz wklei¢ skopiowang
krzywa i dotknij przycisk RTN. Wybierz pole [YES] i
dotknij przycisk RTN.

<Konfiguracja krzywej dla trybu Normal>
Wspo6tczynnik miksera na poczatku krzywej powinien
by¢ niewielki.
Jezeli wirnik gtéwny obraca sie w kierunku zgodnym z
ruchem wskazéwek zegara, przy zwiekszaniu kata
skoku mikser powinien mie¢ ten sam kierunek
dziatania. Najpierw dobierz wartosci dla zawisu.
1. Regulacja dla dolnej potowy zakresu ruchu drgzka.
Kilkukrotnie przec¢wicz start i wykonanie zawisu oraz
ladowanie z zawisu. Proby wykonuj w typowym dla
siebie tempie. Dobierz ustawienia tak, aby nos modelu
nie obracat sie ani przy wznoszeniu, ani przy opadaniu.
2. Regulacja dla goérnej potowy zakresu ruchu drazka.
Kilkukrotnie prze¢wicz wznoszenie i pikowanie z
zawisu. Préby wykonuj w typowym dla siebie tempie.
Dobierz ustawienia tak, aby nos modelu nie obracat sie
ani przy wznoszeniu, ani przy pikowaniu.

<Konfiguracja krzywej dla trybu Idle Up>
Dobierz wartos¢ miksera tak, aby przy szybkim
locie postepowym nos modelu skierowany byt na
wprost. Dobierz wtasciwe parametry miksera dla
wszystkich uzywanych trybéw lotu.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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CZULOSC ZYROSKOPU [GYRO]

Funkcja ta umozliwia skonfigurowanie roznych
ustawien czutosci zyroskopu. Czutos¢ oraz tryb

pracy zyroskopu (Normal/GY) mozna
skonfigurowaé oddzielnie dla kazdego trybu lotu.
Czutos¢ zyroskopu mozna przetgczaé

przetagcznikiem lub moze ona zmieniaé sie
automatycznie wraz z poszczegOllnymi trybami

lotu. (dostepnych jest 5 pozioméw czutosci)

Pamietaj: Funkcja Gyro przypisana jest do kanatu
CHS5 odbiornika.

W menu Linkage -> Function przy funkcji Gyro ustaw
parametry Control i Trim na [--].

*W menu modelu zaznacz pole [GYROQ] i dotknij przycisk RTN.

Spos6b wigczenia:
Z trybem lotu

Wybér ekranu ustawien

‘ Przy pomocy przetgcznika _| \ Aktuilnie wybrany tryb lotu - opcja domysina

<SensorTouch™> Przewijanie

— \NDHMHL
pOy powOcie 30 o™ | COMDITIOM MORMAL
nazwg funkcji i dotknij TFE G% ALCS

przycisk RTN
FIME[ TURHIMG

SO e

Poruszanie kursorem
'\ Wybor trybu
. Regulacja wartosci

oM~

//F:HTE ol

Typ zyroskopu
[GY]/NORM]

Czutosé zyroskopu

Sposoéb konfiguraciji
* Wybor typu zyroskopu

Ustaw kursor w polu [TYPE] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz typ
zyroskopu.

[GY]: Jezeli posiadasz zyroskop Futaba z serii
GYA.

[NORM]: Jezeli posiadasz zyroskop innego typu.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

* Jezeli korzystasz z zyroskopu z serii GYA firmy Futaba i
wybierzesz typ [GY], wartosci czutosci bedg takie same
niezaleznie od aktualnie uzywanego trybu (AVCS lub NORM).

* Tryb pracy ( zyroskopy GYA)

Ustaw kursor w polu wyboru trybu pracy
(AVCS/NORM) i dotknij przycisk RTN. Postugujac
sie czujnikiem dotykowym wybierz odpowiedni
tryb.

[AVCS]: Tryb AVCS,

[NORM]: Tryb normalny.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

D & el

Trymer zyroskopu

®*Tryb pracy zyroskopu
[AVCS]J/[NORM]

* Ustawianie czuto Sci

Ustaw kursor w polu regulacji czuto$ci (RATE) i
dotknij przycisk RTN.

Wybierz warto$¢
pokrettem.

Warto$¢ poczagtkowa: 80%, Zakres wartodci: O-
100%

odpowiednig obracajac

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrocona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

* Wybér trymera
Ustaw kursor w polu [--] i dotknij przycisk RTN, aby
otworzy¢ ekran wyboru. Wybierz element sterujacy

trymera.
*Doktadny opis tej procedury znajduje sie na koncu instrukcji.

Ustaw kursor w polu ustawien zakresu trymowania
i dotknij przycisk RTN.

Wybierz odpowiednig warto$¢
czujnika dotykowego.
Wartos¢ poczatkowa:
20~+20%

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢ poczatkowa.

przy pomocy

0%, Zakres wartosci: -

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MIKSER GOVERNORA [GOVERNOR]

Jezeli twoj model wyposazony jest w governor
(regulator obrotéw silnika spalinowego) GV-1 firmy
Futaba, mikser ten umozliwia uzyskanie stalej
predkosci obrotéw wirnika gtéwnego. Predkosc
obrotow gtowicy wirnika mozna przetacza¢ w locie
przy pomocy wybranego przetgcznika. Moze ona
réwniez zmienia¢ sie automatycznie wraz z trybem
lotu.

* Do przetgczania predkosci obrotéw wirnika przez governor
domyslInie wykorzystywany jest kanat CH7.

* Jezeli dodatkowo chcesz korzystaé z przelacznika
wlaczajacego/wytaczajacego  governor, poditacz  przewod
governora oznaczony jako AUX([ON)/[OFF]) do wyjscia kanatu
CH8 w odbiorniku, a nastepnie w menu Linkage -> Function
przypisz kanatowi 8 funkcje Governor2.

Pamietaj: W menu Linkage -> Function przy funkcji
Governor i Governor2 ustaw parametry Control i
Trim na [--].

*W menu modelu zaznacz pole [GOVERNOR] i dotknij przycisk RTN.

Wybér ekranu ustawien

Sposéb wigczenia: Z trybem lotu
Przy pomocy przetgcznika

Aktualnie wybrany tryb lotu

e ACT/INH: INH (Opcja domysina)

<SensorTouch™>

Aby powréci¢ do menu
modelu, zaznacz pole z COMOITION HORMAL
nazwg funkcji i dotknij

przycisk RTN UHIT -

FATE 2H.HB% < S@.ax>
FIME[ TUMIHMG

+H =

Jednostka wyswietlania
obrotow [%] / [RPM]

‘Obroty wirnika

Sposoéb konfiguraciji

*Aktywuj funkcj e

Ustaw kursor w polu [INH] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym zmien status
funkcji na ON.

*Ustawiana opcja miga.

Dotknij przycisk RTN, aby aktywowa¢ funkcje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem. (wyswietli
sie opcja "ON")

* Regulacja obrotéw

Ustaw kursor w polu ustawien obrotéw (RATE) i
dotknij przycisk RTN.

Wybierz odpowiednig wartos¢ przy pomocy
czujnika dotykowego.

Wartos¢ poczatkowa: 50% (1500rpm)

Zakres wartosci: OFF, 0-110% (OFF,
1000~2100rpm)

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywr6cona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakornczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

Przewijanie
Poruszanie kursorem
(ag. Wybor trybu

i Regulacja wartosci

IHH

“t-~ Nastepna podstrona

L HEXD

Trymer governora

* Wybor jednostki wy $wietlania obrotow

Ustaw kursor w polu [UNIT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
jednostke (% lub RPM).

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

* Wybor trymera

Ustaw kursor w polu [--] i dotknij przycisk RTN, aby
otworzy¢ ekran wyboru. Wybierz element sterujacy
trymera.

*Doktadny opis tej procedury znajduje sie na koncu instrukcji.

Ustaw kursor w polu ustawien zakresu trymowania
i dotknij przycisk RTN.

Wybierz odpowiednig warto$¢
czujnika dotykowego.

Warto$é poczatkowa: 0% (0 rpm)
Zakres wartosci: -20~+20% (-200~+200rpm)

przy pomocy

* Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywr6cona zostanie warto$¢ poczatkowa.

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdcié do trybu poruszania kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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STOPERY ST1/ST2 [TIMER ST1/ST2]

Ustawienia licznikdw czasu (stoperdow).

Funkcja Timer moze odlicza¢ r6zne odcinki czasu,
np. czas pracy silnka w modelu, czas
wykonywania danego zadania na zawodach, itp.
Dostepne sg 2 niezalezne od siebie liczniki. Kazdy
z zapisanych modeli posiada 2 wilasne timery.
Jezeli do pamieci zostang zatadowane ustawienia
innego modelu, automatycznie tez zmienig sie
wyswietlane liczniki.

Timery moga rozpoczynac¢ i przerywac odliczanie
automatycznie, np. gdy zostanie uzyty wybrany
przetacznik lub drazek. Kierunek wychylenia
drgzka lub uzycia przelacznika, ktéry ma
aktywowaé timer jest dowolny. Kazdy z licznikéw
moze odlicza¢ czas do 59 minut i 59 sekund.
Liczniki mogg dziata¢ w jednym z dwdch trybdw:
odliczanie w dét (down) oraz w goére (up).

Timer odliczajagcy w dét zaczyna odliczanie od
czasu podanego przez uzytkownika. Jezeli uptynie
podany odcinek czasu, wigczy sie brzeczyk.

Przez ostatnie 20 sekund nadajnik bedzie co 2
sekundy emitowal sygnat dzwiekowy. Przez
ostatnie 10 sekund nadajnik bedzie wydawat
dzwieki w odstepach 1-sekundowych. Po uplywie
tego czasu przez kilka sekund bedzie emitowany
sygnat ciggly. Od tego momentu przed
wyswietlanym czasem bedzie widniat znak "-".
Timer odliczajacy w gore réwniez emituje te same
sygnaty dzwiekowe. Po uptynieciu
zaprogramowanego odcinka czasu bedzie on
kontynuowat odliczanie az do momentu
zatrzymania.

Na ekranie gldbwnym zaznacz pole [ST1] lub [ST2] i dotknij przycisk RTN.

Aby powréci¢ do menu >m

<SensorTouch™>

modelu, zaznacz pole z
P =11

BE:EE.8 RESET

[Przewijanie
[Poruszanie kursorem

nazwg funkcji i  dotknij _ \Wybor trybu
przycisk RTN MODE |_|F- : Regulacja warto$ci
ALARM 18 : BB =TART ——
MEMOR OFF FRESET ——

Ustawienia licznika czasu
» Wybor odliczania w gér e lub w dét

Ustaw kursor w polu [MODE] i dotknij przycisk
RTN.

Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz tryb
odliczania i dotknij przycisk RTN.

[UP]: Odliczanie w gére

[DOWN]: Odliczanie w dot

 Ustawianie czasu alarmu

Ustaw kursor w polu [ALARM] i dotknij przycisk
RTN.

Ustaw czas, po uptywie ktérego alarm ma sie
aktywowagé. [00]:[00] = [min]:[sek]

Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem.

* Wybor przet acznika uruchamiaj acego /
zeruj acego stoper

Ustaw kursor w polu [START] lub [RESET] i dotknij
przycisk RTN. Wybierz przetgcznik i kierunek jego
wigczania (ON).

(Doktadny opis procedury wyboru przetacznika znajduje sie w
sekcji "Sposéb wyboru przetacznika" na koncu instrukciji).
[START]: Przetacznik uruchamiajacy/zatrzymujacy
licznik.

[RESET]: Przetacznik zerujacy licznik.

» Ustawienia pami eci stopera

Ustaw kursor w polu [MEMORY] i dotknij przycisk
RTN.

Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz tryb
dziatania funkcji pamieci i dotknij przycisk RTN.
[OFF]: Pamiec stopera wylgczona

[ON]:  Wylgczenie nadajnika lub wczytanie
ustawien innego modelu nie beda powodowaty
wyzerowania licznika.

Obstuga licznika

e Liczniki 1 i 2 uruchamia sie i zatrzymuje
wybranymi wczesniej przetacznikami.

* Aby zresetowa¢ licznik, uzyj wybranego
wczesniej przetacznika lub ustaw kursor w polu
[RESET] na ekranie danego licznik i dotknij
przycisk RTN.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Sposob wyboru przet agcznika

Nadajnik T8FG umozliwia wlaczanie rdznych
funkcji przy pomocy wybranych przetacznikéw. W
niniejszej instrukcji mianem "przetacznika" okresla
sie rowniez pozycje drazka, pokretta, suwaka, w
ktorej nastepuje aktywacja jakiej$ funkcji. Dlatego

Procedura wyboru przet acznika

tez, jezeli w ktérym$ miejscu instrukcji jest
wspomniane, ze dang funkcje wlacza¢ mozna
przetacznikiem, oznacza to, ze moze do tego
stuzy¢ réwniez drazek, pokretto, itp.

Jezeli wyboru przetacznika dokonujesz z poziomu ustawien jakiejs funkcji, pojawi sie nastepujacy ekran:
(Przyktadowy ekran wyboru przetacznika)

Wybor przet acznika
1. Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz symbol
danego elementu sterujgcego nadajnika i dotknij
przycisk RTN.
Symbol przetacznika miga.
2. Aby powrdcié do poprzedniego ekranu, ustaw kursor
w polu [H/W SELECT] u gory ekranu i dotknij przycisk
RTN.
Aby kontynuowaé, ustaw kursor w polu [ON/OFF] i
dotknij przycisk RTN.

Jezeli wybrate $ przetacznik
Wybierz pozycje, w ktérych ma on wiaczac/wytaczacé
funkcje (ON/OFF).

ALTERMATE OFF

Dla kazdej pozycji przetacznika na ekranie wyswietla
sie jego aktualnie ustawiony stan (ON/OFF).

1. Jezeli chcesz zmieni¢ kierunek dziatania
przelacznika, ustaw kursor w wybranym polu i dotknij
przycisk RTN. Postugujac sie czujnikiem dotykowym
wybierz opcje ON lub OFF.

*Ustawiana opcja miga.

3. Po dotknieciu przycisku RTN zmiana zostanie
zatwierdzona. (Dotknij przycisk S1, aby anulowacé
zmiane).

4. Aby powr6ci¢ do poprzedniego ekranu, ustaw
kursor w polu [ON/OFF] u gory ekranu i dotknij
przycisk RTN.

H-W SELEC

JISASELDTI
J2 5B 5F RO T2
JAEC 56 LS T3
J450D5HES T4 ==

OH-~0FF

Jezeli wybrate § drazek, suwak lub pokr etto
Jezeli jako przetacznik ma stuzy¢ drazek, suwak lub

SET
oA OFF MOREM
MODE LIH

ALTERHATE OFF

1. Ustaw kursor na polu [MODE] i dotknij przycisk
RTN. Wybierz tryb pracy przelgcznika przy pomocy
czujnika dotykowego, a nastepnie dotknij przycisk
RTN.

* Mode: [LINJ/[SYM]

* Wybierz punkty zakresu ruchu, w ktérych funkcja ma sie
wiaczac i wytaczac. Dokladniejszy opis obu trybdw znajduje
sie na hastepnej stronie.

Tryb przet gczania:

*ALTERNATE: [OFF]/[ON]

1. Ustaw kursor w polu [ALTERNATE] i dotknij
przycisk RTN.

2. Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz tryb
przelaczania. Gdy wybierzesz opcje [OFF],
przetacznik bedzie dziatat w sposob typowy - 2
pozycje - wigczony/wytgczony. Jezeli wybierzesz
opcje [ON], kazde uzycie przetacznika bedzie na
zmiane wiaczac/wytacza¢ funkcje. Pozwala to na
tatwe wigczanie i wylaczanie funkcji przy pomocy
przetacznika chwilowego.

*Ustawiana opcja miga.

3. Dotknij przycisk RTN. (Dotknij przycisk S1, aby
anulowa¢ zmiane).

4. Aby powrdci¢é do poprzedniego ekranu, ustaw
kursor w polu [ON/OFF] u gory ekranu i dotknij
przycisk RTN.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Tryb dziatania przet acznika (MODE):

Spos6b aktywacji funkcji przy pomocy drgzkéw,
suwakéw lub pokretet.

Tryb liniowy - [LIN]

OFF

[m]

Funkcja jest wylaczona, gdy element sterujacy
znajduje sie w strefie czarnej (OFF), a wigczona -
w strefie biatej (ON) swego zakresu ruchu.

Tryb symetryczny - [SYM]

OFF

OFE

Wychylenie drazka (lub suwaka, obrét pokretia)
poza wskazany punkt w ktérgkolwiek strone
wilgcza/wytgcza funkcje. Przykladowo, jezel
zechcesz wigczac funkcje D/R przy pomocy drazka
lotek, funkcja bedzie sie wigczaé przy wychyleniu
drazka poza wskazany punkt - niezaleznie od
kierunku wychylenia.

Zmiana punktéw wt gczenia/wyt aczenia funkcji.

Punkty ON/OFF mozesz ustawi¢ wedtug wiasnych
potrzeb.

OH-OFF CFF
J1

FoOs [SE TN

oM OFF HOREM

MODE LIH

FALTERMATE OFF

« Strefa czarna: Funkcja wylaczona
« Strefa biata: Funkcja wigczona

[Sposo6b konfiguracii]
1. Przy pomocy czujnika dotykowego ustaw kursor
w polu [POS].

2. Ustaw dany element sterujgcy w wybranej
pozycji i dotknij przycisk RTN. Punkt zalgczania
funkcji zostanie zmieniony.

3. Aby powrdci¢ do poprzedniego ekranu, ustaw
kursor w polu [ON/OFF] u goéry ekranu i dotknij
przycisk RTN.
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Przetacznik logiczny - Logic (tylko dla funkcji Condition Select)
Funkcja przelacznika logicznego pozwala wigcza¢ lub wytaczaé funkcje przy pomocy kombinacji dwdch
réznych przetacznikow.

Tryby pracy funkcji Logic

AND: Tryb wiacza sie, gdy oba przetgczniki znajdg
sie w pozycji ON.

OR: Tryb wiacza sie, gdy ktérykolwiek z
przetacznikow znajdzie sie w pozycji ON.

EOR: Tryb wigcza sie, gdy oba przetlgczniki
znajduja sie pozycjach réznych od siebie.

Wybor trybu pracy przet acznika
1. Ustaw kursor w polu [SINGLE] i dotknij przycisk
RTN.
2. Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
opcje [LOGIC].
*Opcja [LOGIC] miga.
3. Dotknij przycisk RTN, aby potwierdzi¢ nowy tryb
pracy.

(Ekran ustawien funkcji Logic)

[SWITCH

--  AMOD

Wybér trybu dziatania funkcji Logic

1. Ustaw kursor w polu znajdujgcym sie ponizej
napisu LOGIC i dotknij przycisk RTN.

2. Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
tryb dziatania funkcji Logic. [AND, OR lub EOR]
*Ustawiana opcja miga.

3. Dotknij przycisk RTN, aby potwierdzi¢ zmiane
funkciji logiczne;.

Wybor przet acznikéw

1. Wybierz dwa przetaczniki, ktére majg byé
potaczone funkcjg logiczng (po prawej i lewej
stronie). (Spos6b wyboru przetacznika opisane na
poprzednich stronach).

Aby powrdci¢ do poprzedniego ekranu, ustaw
kursor w polu [SWITCH] u gory ekranu i dotknij
przycisk RTN.
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