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Dla ufatwienia korzystania z niniejszej instrukcji zastosowane w niej zostaly specjalne kroje czcionek. Nazwy
funkcji i skroty podane zostaty w ten sam sposob, jak na ekranie nadajnika. W tekscie wyrdzniono je ODREBNYM
KROJEM CZCIONKI.

Nazwy elementéw sterujacych nadajnika wydrukowane zostaty natomiast TYM KROJEM CZCIONKI (np.
PRZELACZNIK A, DRAZEK GAZU).

Wstep

Dziekujemy za zakup systemu radiowego 7C-2.4GHz FASST* firmy Futaba. Jest to cyfrowy, proporcjonalny
system zdalnego sterowania. Jest on niezwykle wszechstronny i moze by¢é uzywany zarébwno przez
poczatkujacych, jak i zaawansowanych pilotéw. Aby lata¢ bezpiecznie oraz mozliwie najlepiej wykorzysta¢ funkcje
zakupionego sprzetu, przeczytaj doktadnie instrukcje obstugi. Jezeli napotkasz jakie$ problemy, zajrzyj ponownie
do instrukcji lub odwiedz dziat Frequenty Asked Questions (Najczesciej Zadawane Pytania) na stronie internetowej
firmy Futaba (w jezyku angielskim). Mozesz réwniez skontaktowac sie ze sprzedawcag sprzetu lub lokalnym
centrum serwisowym firmy Futaba.

*FASST (Futaba Advanced Spread Spectrum Technology) = technologia rozproszonego widma

Instrukcja uz ytkowania i dodatkowa pomoc techniczna

Niniejsza instrukcja zostata przygotowana tak, aby byla ona mozliwie pomocna dla uzytkownika. Wiele stron
poswiecono na opisy procedur konfiguracji oraz przyktady. Wskazéwki odnosnie uzytkowania aparatury mozesz
znalez¢é réwniez na naszej stronie internetowej. W niniejszej instrukcji znajdziesz opis sposobu konfiguracji
prostego, 4-kanalowego modelu samolotu. Wspomniana juz strona Frequently Asked Questions zawiera podobne
instrukcje konfiguracji wielu innych typoéw modeli, w tym modeli wielosilnikowych, modeli wyposazonych w ruchome
podwozie, zaawansowanych modeli akrobacyjnych wyposazonych w 7 serwomechanizmow, helikopteréw z tarczg
sterujgcqg 140°CCPM itp.
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Ze wzgledu na mozliwe modyfikacje techniczne i uaktualnienia oprogramowania sprzetu, informacje zawarte w
niniejszej instrukcji moga ulec zmianie bez wczesniejszej zapowiedzi.

Wsparcie Techniczne i Serwis: W celu zapewnienia petnej sprawnosci technicznej sprzetu, zalecamy coroczng
kontrole aparatury w centrum serwisowym.

Zastosowania, eksport oraz modyfikacja sprz  etu

1. Aparatura zdalnego sterowania moze by¢ wykorzystywana jedynie z modelami samolotéw, szybowcow i
$migtowcow. Nie moze by¢ ona uzywana do zadnych innych celéw poza hobbystycznymi zastosowaniami
modelarskimi. Produkt ten podlega odpowiedniemu rozporzadzeniu Ministra tacznosci, zostat on rowniez
zarejestrowany wytacznie do takiego uzytku.

2. Ostrzezenia odnosnie eksportu:

(a) Kiedy niniejszy produkt zostaje wyeksportowany z kraju, w ktérym zostat wyprodukowany, korzystanie z niego
regulujg prawa obowigzujgce w kraju, gdzie bedzie on uzytkowany. Dotyczy to w szczegdlnosci praw do
nadawania w poszczego6lnych pasmach czestotliwosci radiowych. Jezeli zakupite$ nadajnik od sprzedawcy poza
granicami twojego kraju, nie za$ od autoryzowanego dystrybutora firmy Futaba, skontaktuj sie ze sprzedawca, aby
upewnic sie, czy sprzet spetnia wymagania okreslone dla twojego kraju.

(b) Korzystanie z systemu zdalnego sterowania do celéw innych niz modelarskie wymaga stosownego zezwolenia
w Kraju, gdzie bedzie on uzywany. Nalezy jednak pamietac, ze sprzet zostat zaprojektowany wytgcznie do takich
zastosowan.

3. Modyfikacja, przerébki i wymiana czesci: Firma Futaba nie przyjmuje na siebie odpowiedzialnosci za
modyfikacje, przerobki i wymiane elementéw aparatury sterujacej przez osoby nieupowaznione. Tego typu
ingerencje skutkujg utratg gwaranciji.

Ostrzez enia:
(1) Przed rozpoczeciem korzystania ze sprzetu przeczytaj wszystkie zasady bezpieczenstwa zamieszczone w

niniejszej instrukcji i bezwzglednie sie do nich stosui.

(2) Podczas latania nigdy nie spuszczaj modelu z oczu. Lataj tak, aby model byt widoczny caly czas. Gdy model
znajdzie sie za jakim$ wiekszym obiektem, np. budynkiem, sterowanie nim bedzie utrudnione. Mogg réwniez
wystgpi¢ problemy z tgcznoscia radiowa.

(3) Podczas sterowania modelem nie trzymaj za antene nadajnika. Moze to spowodowaé pogorszenie jakosci
nadawanego sygnalu.

Specjalne oznaczenia

Akapity oznaczone w nastepujacy sposéb majg szczegdlne znaczenie dla bezpieczenstwa:

NIEBEZPIECZENSTWO! — Wykonanie danej czynnosci w sposéb niezgodny z instrukcjg moze spowodowaé
powazne obrazenia, a nawet Smierc.

OSTRZEZENIE — W ten sposéb oznaczone sg czynnosci, przy ktorych istnieje duze ryzyko uszkodzenia ciata lub
zniszczenia mienia.

UWAGA — Czynnosci, ktére niosg za sobg male ryzyko powazniejszego zranienia uzytkownika, lecz w przypadku
wykonania ich w sposob niezgodny z instrukcjga, mogg powodowac¢ niewielkie uszkodzenia ciata lub zniszczenie
mienia.
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Ostrze zenie: Sprzet elektroniczny zawsze trzymaj z dala od matych dzieci.
ZASADY BEZPIECZEN STWA
Aby zapewnié bezpieczenstwo sobie i innym, przestrzegaj nastepujacych zasad:

Przeprowadzaj regularn a konserwacj e sprz etu. Mimo, ze aparatura 7C zapisuje ustawienia modeli w pamieci
trwatej EEPROM (ktéra nie wymaga regularnej wymiany ani akumulatorow do jej podtrzymywania), nalezy
regularnie sprawdzac¢, czy wszystko dziata poprawnie. Zalecamy, aby co roku po zakoriczeniu sezonu oddawac
aparature do centrum serwisowego firmy Futaba w celu dokladnego sprawdzenia jej stanu technicznego i
dokonania ewentualnych napraw.

Akumulatory niklowo-kadmowe (NiCd)

Nataduj akumulator przed lotem!  (Patrz rozdziat "tadowanie akumulatoréw Ni-Cd"). Przed kazda serig lotow
taduj akumulator nadajnika i odbiornika przez co najmniej 15 godzin. Stabo natadowany akumulator bardzo szybko
sie roztaduje, co moze spowodowac utrate kontroli nad modelem i wypadek. Przed rozpoczeciem serii lotéw
zresetuj znajdujacy sie w aparaturze licznik czasu, a podczas latania kontroluj czas, przez jaki model znajduje sie
w powietrzu.

Nigdy nie lataj do catkowitego wyczerpania akumulatora. Nie polegaj w stu procentach na ostrzezeniu o niskim
napieciu w akumulatorze, ktére wyswietlane bedzie na ekranie nadajnika. Jest to jedynie wskazowka, kiedy nalezy
ponownie go natadowac. Przed kazdym lotem sprawdz stan natadowania akumulatora nadajnika i odbiornika.

Gdzie lata ¢?

Zalecamy latanie na specjalnie do tego celu wyznaczonych terenach. O najblizsze kluby modelarskie oraz lotniska
mozesz zapyta¢ sprzedawce sprzetu.

Zawsze zwracaj uwage na zasady panujgce na terenie przeznaczonym do lotéw, rozmieszczenie widzow, kierunek
wiatru oraz ewentualne przeszkody. Unikaj latania w poblizu linii wysokiego napiecia, wysokich budynkéw lub
urzadzen telekomunikacyjnych, poniewaz mogg tam wystepowac zaktdécenia sygnatu radiowego.

Na lotnisku
Aby zapobiec awarii sprzetu zawsze wtaczaj i wylaczaj poszczego6lne urzadzenia w odpowiedniej kolejnosci:

1. Ustaw drazek gazu w pozycji wolnych obrotow lub w inny spos6b zabezpiecz model przed przypadkowym
startem.

2. Wiacz zasilanie nadajnika i poczekaj az wyswietli sie ekran pracy.
3. Upewnij sie, ze wybrates$ wiasciwy zestaw ustawien dla modelu, ktérym zamierzasz latac.
4. Wiacz zasilanie odbiornika.

5. Sprawdz dziatanie wszystkich powierzchni sterowych. Jezeli ktoéry$s serwomechanizm dziata niewtasciwie, nie
zaczynaj latania zanim zidentyfikujesz przyczyne problemu.

(Sprawdz, czy funkcja Fail Safe dziata poprawnie. W tym celu wylgcz na chwile nadajnik i zaobserwuj zachowanie
serwomechanizmow. Ponownie wtacz nadajnik).

6. Uruchom silnik.

7. Przeprowadz petny test zasiegu.
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8. Po zakonczeniu latania $ciggnij drgzek gazu maksymalnie do siebie, uzyj przetacznika wytaczajacego silnik, lub
w inny sposo6b zabezpiecz silnik modelu przed przypadkowym uruchomieniem.

9. Wytacz zasilanie odbiornika.
10. Wyltacz zasilanie nadajnika.

Jezeli nie zachowasz wiasciwej kolejnosci wigczania catego systemu, serwomechanizmy lub powierzchnie sterowe
moga ulec zniszczeniu, mozesz zala¢ silnik, lub moze dojs¢ do jego przypadkowego wiaczenia, co grozi
uszkodzeniami ciata.

Jezeli podczas przygotowan do lotu postawisz aparature na ziemi, uwazaj, aby nie przewrocit jej wiatr. Jezeli sie
przewrdci, moze nastgpi¢ przypadkowe wychylenie drazka gazu, co spowoduje wzrost obrotow silnika. W tej
spos6b mozesz réwniez uszkodzi¢ nadajnik.

NIGDY nie rozpoczynaj latania, gdy tryb testowania zasi  egu jest aktywny.

W trybie tym zasieg systemu radiowego jest ograniczony, co moze spowodowac utrate kontroli nad modelem.
Unikaj celowania czubkiem anteny bezposrednio w model, gdyz wzdtuz tej linii sygnat jest najstabszy.

Nie lataj podczas deszczu! Woda lub wilgo¢é mogg dosta¢ sie do wnetrza nadajnika przez otwor przy antenie lub
drazkach i spowodowa¢ wadliwe dziatanie sprzetu. Jezeli podczas zawodow bedziesz zmuszony lata¢ w deszczu,
przykryj nadajnik plastikowym woreczkiem lub w inny sposob zabezpiecz go przed zamoczeniem. Nigdy nie lataj
podczas burzy!

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
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Szybkie wprowadzenie do systemu 7C

Dla utatwienia korzystania z niniejszej instrukcji zastosowane w niej zostaly specjalne kroje czcionek. Nazwy
funkcji i skroty podane zostaly w ten sam sposob, jak na ekranie nadajnika. W tekscie wyrézniono je ODREBNYM
KROJEM CZCIONKI. Nazwy elementow sterujgcych nadajnika wydrukowane zostaty natomiast TYM KROJEM
CZCIONKI (np. PRZELACZNIK A, DRAZEK GAZU).

NADAJNIK

» Posiada duzy, graficzny wyswietlacz LCD, cztery przyciski oraz pokretto nawigacyjne z przyciskiem, ktére
umozliwia szybka i wygodng konfiguracje urzadzenia.

» Wszystkie nadajniki obstugujg 3 typy modeli latajgcych i posiadajg specjalne funkcje dla nich przeznaczone:

» Samolot i szybowiec (ACRO)
« Ogon typu V" (V-TAIL)
 Obstuga dwo6ch serwomechanizmow lotek (FLAPRN)
* ELEVON
« Dwa serwa steru wysokosci (AILVATOR)
* Hamulec aerodynamiczny
« Funkcja Snap Roll

+ Smigtowiec (HELI) (6 typdw tarcz sterujgcych, w tym tarcze CCPM: H-1, H-2, HR3, HN3, H-3, HE3)
2 Tryby Idle-Up
» Krzywe gazu i skoku dla réznych trybéw lotu
 Mikser obrotéw (REVO).
» Mikser zyroskopu, w tym oddzielne ustawienia dla réznych trybéw lotu
 Mikser regulatora obrotow silnika spalinowego (Governora)

* Menu BASIC stuzgce do szybkiej konfiguracji mniej skomplikowanych modeli.
* Menu ADVANCE stuzace do dokonywania bardziej zaawansowanych ustawien.

e Cztery elektroniczne TRYMERY stuzace do szybkiej i precyzyjnej regulacji sterbw — brak koniecznosci
zapisywania ustawien trymowania dla kazdego modelu, koniec z trymerami przestawionymi przypadkowo w czasie
transportu!

* Funkcja TH-CUT (ACRO/HELI) (wytaczenie silnika) umozliwia precyzyjng kontrole silnika podczas startu i
ladowania.

« Wewnetrzna pamie¢ 10 kompletnych zestawéw ustawien modeli.
« Nowy rodzaj drazkéw z mozliwoscig regulacji dlugosci i oporu.

» Mozliwos$¢ skonfigurowania trzech zakreséw wychylen drazkéw (dual rate) dzieki zastosowaniu przetacznikéw 3-
pozycyjnych.

+ 6 PRZELACZNIKOW i POKRETLO VR, ktére mozna przypisa¢ do wybranych funkcji.

 System trenera z wygodna opcja ,F”, ktdra pozwala uczniowi na korzystanie z mikseréw aparatury 7C, ustawien
Smiglowca oraz innych funkcji nawet, jezeli bedzie on posiadat prostg 4-kanalowg aparature cwiczeniowa.
(Wymagany dodatkowy przewaod trenera).

 Trwata pamie¢ typu EEPROM, ktéra nie wymaga baterii podtrzymujacej.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Nadajnik 7CA przystosowany jest specjalnie do sterowania modelem samolotu lub szybowca. Przetacznik trenera
znajduje sie przy lewej rece, natomiast dragzek gazu posiada funkcje “grzechotki”, ktéra minimalizuje przypadkowe
zmiany wartosci gazu, np. przy obstudze steru kierunku. Domysinym typem modelu jest ACRO.

Nadajnik 7CH przystosowany jest specjalnie do sterowania modelem smigtowca. Przelacznik Idle-Up znajduje sie
przy lewej rece, natomiast drazek gazu posiada funkcje “slizgacza” (ptynny ruch, drazek nie powraca samoczynnie
do pozycji neutralnej), co jest bardzo przydatne przy wykonywaniu zawisu.

Domysinym typem modelu jest HELI (H-1).

ODBIORNIK R617FS

 Nieduzy i lekki, lecz solidny odbiornik R617FS 2.4GHz FASST firmy Futaba nadaje sie doskonale zaréwno do
duzych, jak i matych modeli.

Kompatybilno $§¢ systemoéw FASST z poszczegdlnymi odbiornikami

Nadajnik Odbiornik
R606FS|R617FS/R607FS

Modut TM-7 — OK
System T6EX 2.4G|OK OK

System T7C 2.4G |OK OK
Wazne: Modut TM-7 nie jest kompatybilny z odbiornikiem R606FS.

SERWOMECHANIZMY
« Specyfikacja techniczna danego serwomechanizmu znajduje sie w jego dokumentaciji.

» Znajdujacy sie w zestawie odbiornik jest kompatybilny z wszystkimi serwomechanizmami Futaba posiadajgcymi
ztgcza typu J-plug, w tym serwomechanizmami podwozia, wyciggarki oraz serwami cyfrowymi.

Zawarto $¢€ zestawu i specyfikacja techniczna
(Specyfikacja techniczna moze ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia).
Zestaw 7C-2.4GHz zawiera nastepujace elementy:

* Odbiornik R617FS

* Wigcznik odbiornika z przewodem tadowania

* Nadajnik T7C-2.4G:

7-kanatowa aparatura sterujgca pracujgca w systemie FASST.
Pasmo nadawania sygnatu: 2.4GHz

System sterowania: 2 drazki, 7 kanatow

Zasilanie: Akumulator 9,6V NT8S600B Ni-Cd

Pobér pradu: 170 mA

Do systemu dokupi ¢ mozna wymienione poni zej dodatkowe akcesoria.
Wiecej informacji na ich temat znajduje sie w katalogu firmy Futaba lub na stronie jej polskiego dystrybutora
www.rcskorpion.pl

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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e Zapasowy akumulator nadajnika NT8S (600mAh) Ni-Cd. Podczas dluzszych sesji lotbw mozna wymienié
akumulator bez koniecznosci tadowania go.

* Przewdd Trener-Uczen - akcesoryjny przewdd do potgczenia nadajnikéw instruktora i ucznia podczas nauki
latania. Pamietaj - nadajnik 7C mozna potaczyé zaréwno z drugim identycznym nadajnikiem, jak i z innymi
modelami nadajnikéw firmy Futaba. Aparatura 7C korzysta z prostokatnych ziacz nowszego typu. Dostepne sg
zarowno przewody zakonczone z obu stron nowym zigczem, jak réwniez takie, ktére z jednej strony posiadajg
nowe, a z drugiej strony stare — okragte ztacze.

« Pasek na szyje FTA8. Do nadajnika T7C przymocowa¢ mozna pasek na szyje. Utatwia on postugiwanie sie
nadajnikiem i zwieksza precyzje sterowania, gdyz ciezar nadajnika nie bedzie spoczywat w rekach pilota.

 Zlacza typu Y, przewody przedtuzajgce do serwomechanizméw itp. — Oryginalne przewody i ztacza firmy Futaba,
w tym wersje przeznaczone do pracy przy wiekszych natezeniach pradu, przeznaczone dla wiekszych modeli oraz
do zastosowan specjalnych.

« Pakiety 5 cel do zasilania odbiornika (6,0V) — Wszystkie elementy wyposazenia firmy Futaba, ktére przeznaczone
sgq do montazu w modelu (z wyjatkiem tych, na ktérych wyraznie zaznaczono, ze jest inaczej) zostaly
zaprojektowane do pracy z napieciem 4,8V (4 cele Ni-Cd) lub 6,0V (5 cel Ni-Cd lub 4 cele alkaliczne). Przy
korzystaniu z pakietu 6,0V zwieksza sie predkosc¢ reakcji i sita serwomechanizmoéw. Nalezy jednak pamieta¢, ze
wyzszy pobor pradu przez serwomechanizmy spowoduje, ze pakiet skladajacy sie z 5 cel wystarczy na okoto 3/4
czasu pracy pakietu 4 cel posiadajacego identyczng pojemnos¢ wyrazong w mAh.

« Zyroskopy — Dostepnych jest wiele typéw oryginalnych zyroskopéw firmy Futaba, ktére moga pracowaé z
modelami samolotéw i Smigtowcow.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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ELEMENTY STERUJACE NADAJNIKA - SAMOLOTY | SZYBOWCE

PRZELACZNIK F
Przetacznik trenera lub funkcji Snap

Roll
PRZELACZNIK E POKRETLO VR
Przelgcznik do obslugi podwozia

Trymer klap
/kanat 5

Steruje kanalem 6, a gdy
wigczony jest mikser Flaperon,
Uchwvt steruje on réwniez klapami.

PRZELACZNIK B
Przetgcznik funkcji Dual Rate dla steru
kierunku/kanat 7

Dioda LED zasilania*

PRZELACZNIK A

Przetgcznik funkcji Dual Rate dla steru
wysokosci lub funkcji TH-CUT/ P-MIX/
TIMER

PRZELACZNIK G
Przetacznik  miksera  steru
wysokosci-klap lub  hamulca
aerodynamicznego

PRZELACZNIK D
Przelgcznik funkcji Dual Rate
dla lotek

Drazek steru kierunku

/ gazu Drazek steru wysokosci/lotek

Trymer gazu Trymer steru wysokosci

Trymer steru kierunku Trymer lotek

Pokretto

Przyciski edycji ustawien Przyciski edycji ustawien
Zaczep’/paska Ekran'LCD

Wigcznik (pozycja gérna — wiaczony)

Powyzsze zdjecie przedstawia domysing, fabryczng konfiguracje elementéw sterujgcych nadajnika w trybie pracy
Mode 2.

Wiele z ustawionych domysinie pozycji przetacznikdw lub przypisanych im funkcji mozesz zmienié. Robi sie to z

poziomu menu ustawien danej funkcji. Przyklad: jezeli zamiast podwdjnych zakreséw wychylen dla lotek
potrzebujesz zakreséw potréjnych, przypisz funkcji DUAL RATE przetacznik G.

* Dioda LED zasilania miga kiedy aktywny jest ktéry$ z mikserow.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora

Strona 11 z 89



“robbe

Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-418 Lublin,

www.robbe.pl , www.futaba.com.pl , www.rcskorpion.pl

ELEMENTY STERUJACE NADAJNIKA - SMIGLOWCE

PRZELACZNIK B
Przetgcznik funkcji Dual Rate dla steru
kierunku/kanatu 7

PRZELACZNIK A

Przelacznik funkcji Dual Rate dla steru
pochylenia lub funkcji TH-CUT/ P-MIX/
TIMER

Uchwyt

POKRETLO VR

Trymer klap

Steruje kanalem 6, a gdy
wigczony jest mikser Flaperon,
steruje on réwniez klapami.

\

PRZELACZNIK E
Przelacznik trybow Idle Up
1 i 2/ kanatu 5/ funkcji
OFFSET lub GYRO

£
Drazek steru kierunku
/| gazu i  skoku
ogélnego

Trymer  gazu/skoku
ogélnego Doy
Trymer steru kierunku

Dioda LED zasilania*

Przyciski edycji ustawien

Zaczep paska
Wigcznik (pozycja gérna — wiaczony)

PRZEtACZNIK H
Przetacznik trenera

PRZELACZNIK G
Przetgcznik funkcji Throttle Hold

Antena

PRZELACZNIK D
Przelgcznik funkcji Dual Rate
dla steru przechytu

Drazek steru pochylenia /
przechytu

Trymer steru  pochylenia

Trymer steru przechytu

Pokretto

\ ‘
@
@ @
e —
i
= () ,‘:"b.w
. :
1H3
Przyciski edycji ustawien
Ekran LCD

Powyzsze zdjecie przedstawia domysina, fabryczng konfiguracje elementéw sterujacych nadajnika w trybie pracy
Mode 2. Wiele z ustawionych domysinie pozycji przetacznikéw lub przypisanych im funkcji mozesz zmieni¢. Robi
sie to z poziomu menu ustawien danej funkcji.

* Dioda LED zasilania miga kiedy aktywny jest ktéry$ z mikserow.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody

autora
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Diody LED

Gniazdo przewodu
trenera

Gniazdo tadowania ;

Zigcze
akumulatora Pokrywa schowka
na akumulator

Pamietaj: Jezeli musisz wymieni¢ lub wyja¢ akumulator nadajnika, nie ciagnij za przewody. Aby go odtaczyc,
chwy¢ za plastikowg obudowe wtyczki i delikatnie jg pociagnij.

Diody LED

Gdy nadajnik jest wlgczony, znajdujace sie z tylu jego obudowy diody LED wskazujg status pracy urzadzenia.
Ponizsza tabela przestawia znaczenie poszczegélnych wskazan.

Zielona Czerwona |Status

Swieci Swieci Uruchamianie (po wiaczeniu)

Migajg naprzemiennie |Test systemu radiowego

Swieci Wylgczona |[Nadawanie sygnatu witgczone

Swieci Miga Nadawanie  sygnalu  wlaczone. Tryb

testowania zasiegu (moc nadawanego
sygnatu jest zredukowana).

TABELA KONFIGURACJI ELEMENTOW STERUJ ACYCH

» Ponizsza tabela przedstawia domyslng konfiguracje elementéw sterujgcych przypisanych danym funkcjom w
trybie pracy Mode 2.

» Wiekszos¢ funkcji nadajnika 7C mozna w prosty sposéb przekonfigurowaé tak, aby przypisa¢ im inne elementy
sterujace.

« Elementéw sterujgce kanatéw 5 i 7 mozna szybko zmieni¢ w menu PARA. Przyktadowo, serwomechanizm
kanatu 5, ktéremu przypisany jest PRZEL ACZNIK E, domysinie stuzy do sterowania podwoziem. Mozna w prosty
sposéb zwolni¢ (NULL), aby dato sie go wykorzysta¢ na przyktad jako drugi serwomechanizm steru kierunku.
Mozna réwniez przypisa¢ mu inne pokretto lub przetacznik i wykorzysta¢ go do obstugi funkcji zrzucania bomb lub
dowolnej innej.

» Pamietaj, ze wiekszo$c¢ funkcji przed rozpoczeciem korzystania z nich wymaga aktywacji.
» Ustawienia w trybie Mode 1 wygladajg podobnie, jedynie niektdre funkcje zamienione sg miejscami. Zawsze

upewnij sie, ze podczas konfiguracji danej funkcji przypisate$ jej odpowiedni element sterujacy.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Przetacznik/Pokr etto [Samolot i szybowiec (ACRO) Smigtowiec (HELI)
Przetgcznik A Funkcja Dual Rate dla steru wysokosci Funkcja Dual Rate dla steru pochylenia
Przetgcznik B Funkcja Dual Rate dla steru kierunku Funkcja Dual Rate dla steru kierunku
Przetgcznik D Funkcja Dual Rate dla lotek Funkcja Dual Rate dla steru przechytu
Przetgcznik E lub G* |Podwozie/kanat 5 Funkcja Throttle Hold
Przetgcznik F lub H* |Funkcja Trenera lub Snap Roll Funkcja Trenera
Przetgcznik G lub E* |géra = funkcja ELE-FLP wiaczona Tryb Idle-Up 1 2,
dot = funkcja AIRBRAKE wigczona Kanat 5/OFFSET/GYRO
Pokr etto VR klapy/kanat 6 Trymer skoku dla zawisu (HOV- PIT)
(trymer klap, jezeli wigczona jest funkcja
FLAPERON)

* W nadajnikach 7CA dziatajacych w trybie Mode2 na gérze nadajnika po lewej stronie znajduje sie przetacznik chwilowy oraz przetgcznik 2-
pozycyjny. W nadajnikach 7CA (Mode 1) i nadajnikach 7CH po lewej stronie znajduje sie przetacznik 3-pozycyjny, natomiast przetgcznik
chwilowy umieszczony jest po prawej stronie.

Podtaczanie odbiornika i serwomechanizméw

Wyjscie odbiornika |Samolot i szybowiec (ACRO) Smigtowiec (HELI)

i numer kanatu

1 lotki/prawa klapa+lotka" ster przechytu

2 ster wysokosci ster pochylenia

3 gaz gaz

4 ster kierunku ster kierunku

5 kanat zapasowy/podwozie/lewa klapa + lotka ™ kanat zapasowy/zyroskop
6 kanat zapasowy/klapa(y)/lewa klapa + lotka™* skok ogélny

7 kanat zapasowy/lewa klapa + lotka ™ kanat zapasowy/governor

T Gdy wiaczona jest funkcja Flaperon
2W ustawieniach funkcji Flaperon drugi serwomechanizm lotek moze zostaé przypisany do kanatu 5, 6 lub 7.

t adowanie akumulatoréow Ni-Cd

1. Podigcz wtyczki tadowania akumulatora nadajnika oraz odbiornika do odpowiednich gniazd w fadowarce.
2. Podtacz tadowarke do gniazdka elektrycznego.

3. Upewnij sie, ze dioda LED tadowarki zaswiecita sie.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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tadowarka

TX: Wskaznik tadowania nadajnika
RX: Wskaznik tadowania odbiornika

& S Do gniazda tadowania nadajnika

Akumulator Ni-Cd odbiornika

Aby mie¢ pewnos¢, ze akumulatory sg w petni natadowane, pierwsze tadowanie, oraz kazde kolejne tadowanie
catkowicie roztadowanych akumulatoréw powinno trwaé¢ przynajmniej 18 godzin. tadowanie standardowych
akumulatoréw Ni-Cd typu NR-4J, NR-4RB lub NT8S700B powinno trwac okoto 15 godzin.

Zalecane jest korzystanie z fadowarki dotgczonej do zestawu. Korzystanie z szybszej tadowarki moze spowodowaé
przegrzanie akumulatoréw, a co za tym idzie - ich uszkodzenie lub zmniejszenie zywotnosci.

Aby unikn a¢ tzw. "efektu pami eci", akumulatory Ni-Cd nale zy raz na jaki § czas catkowicie roztadowa €.

Przyktadowo, jezeli w kazdej serii wykonujesz jedynie 2 loty, lub podczas regularnego korzystania z systemu
wykorzystujesz jedynie niewielkg czes¢ peinej pojemnosci akumulatora, efekt pamieci moze spowodowaé
zredukowanie pojemnosci akumulatora, nawet przy jego calkowitym natadowaniu. Cyklowanie akumulatoréw
przeprowadzi¢ mozesz przy pomocy tadowarki z funkcjg roztadowywania lub cyklowania, albo tez pozostawiajgc
system wigczony i poruszajac serwomechanizmami do momentu jego samoczynnego wylaczenia, nastepnie
tadujac i ponownie roztadowujac akumulator itd. Cyklowanie przeprowadzac¢ nalezy raz na 4-8 tygodni, rowniez w
zimie lub podczas dtuzszych okreséw, gdy lezy on nieuzywany. Przy kazdym cyklowaniu zwrd¢ uwage na aktualng
pojemnos¢ akumulatora. Jezeli po jakims$ czasie uzytkowania akumulatora zauwazysz znaczng utrate pojemnosci,
wymien go na nowy.

* Pamietaj, ze system 7C wyposazony jest w elektroniczny uktad zabezpieczajacy przez odwrotnym podigczeniem
biegunéw akumulatora lub skokami napiecia zasilajgcego. Na czas cyklowania akumulator musi byé wyjety z
nadajnika. Akumulator wyposazony jest w standardowa wtyczke i fatwo jest wyjaé go ze schowka.

Nigdy nie faduj 8-celowego pakietu nadajnika w gnie  zdzie tadowarki przeznaczonego do fadowania
akumulatoréw 4-celowych.

Regulacja dtugosci drazkow

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Aby dostosowac nadajnik do preferencji uzytkownika, istnieje mozliwos¢ regulacji dlugosci drazkéw sterujacych.
Aby skréci¢ lub wydtuzy¢ drazki nalezy przytrzymac czes¢ B i obréci¢ czesé A w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara. Nastepnie nalezy ustawi¢ pozadang dtugos¢ drazka. Po uzyskaniu odpowiedniej dtugosci
nalezy ponownie zablokowaé obie czesci, przytrzymujac czes¢ A i obracajac czesé B w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara.

Regulacja oporu dr azkow

Lotki
Ster wysokosci

Ster kierunku

Nadajnik pracujacy w trybie Mode 2 ze zdjetym tylnym panelem obudowy.

Istnieje rowniez mozliwos$¢ regulacji oporu drazkéw tak, aby uzyskac efekt, ktory bedzie najwygodniejszy dla pilota.
Aby wyregulowac sprezyny, nalezy zdja¢ tylny panel obudowy nadajnika.

W pierwszej kolejnosci zdejmij pokrywe schowka na akumulator. Odtacz przewdd akumulatora i wyjmij akumulator
Z nadajnika. Przy pomocy srubokretu odkre¢ 4 sruby mocujgce tylng czes¢ obudowy nadajnika. Uwazaj, aby ich
nie zgubié. Delikatnie zdejmij tylng czes¢ obudowy. Zobaczysz wnetrze nadajnika - jak na zdjeciu powyze;.

Przy pomocy niewielkiego srubokretu typu Phillips wyreguluj $ruby odpowiedzialne za site sprezyny kazdego
drazka. Opor zwiekszy sie, kiedy obrocisz srube w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara.

Kiedy ustalisz juz wtasciwy opér drazkéw, ponownie zamontuj tylny panel obudowy nadajnika. Upewnij sie, ze
znajdujaca sie w gornej czesci ptytka z uktadem elektronicznym znajduje sie w odpowiednim potozeniu.

Kiedy panel obudowy bedzie znajdowat sie we wilasciwym miejscu, przykre¢ z powrotem 4 Sruby mocujgce.
Zamontuj pokrywe schowka na akumulator.

Regulacja kontrastu wy swietlacza

Aby dokona¢ regulacji kontrastu wyswietlacza, w menu gtéwnym wecisnij i przytrzymaj PRZYCISK END. Obré¢
POKRETLO, trzymajac PRZYCISK END wcisniety:

Obr6t w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara - wigkszy kontrast

W kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara - mniejszy kontrast.

Po dobraniu odpowiednich ustawieh zwolnij PRZYCISK END.

Zmiana trybu pracy drazkow:

Wcisnij i przytrzymaj przyciski MODE i END, jednoczesnie wigczajac nadajnik. Na ekranie pojawi sie napis "STK-
MD". Wybierz odpowiedni tryb pracy drazkéw. Zmiana ta nie ma wplywu na sposéb pracy drazka gazu
("grzechotka" lub "$lizgacz"). Sg to modyfikacje mechaniczne, ktérych wykonanie najlepiej zleci¢ centrum
serwisowemu Futaba.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Montaz systemu radiowego w modelu

Aby w poprawny sposéb zamontowaé serwomechanizmy, odbiornik i akumulator, postepuj zgodnie z ponizszymi
wskazéwkami.

« Upewnij sig, ze akumulator, wiacznik oraz przewody serwomechanizméw podigczasz zgodnie z oznaczeniami na
wtyczkach i obudowie. Przy odiaczaniu ztacz nigdy nie ciggnij za przewody, lecz za plastikowg obudowe wtyczki.

« Jezeli przewody serwomechanizméw sg zbyt krétkie, mozesz skorzysta¢ z przewodow przedtuzajacych, ktére
nalezy dokupi¢ oddzielnie.

e Serwomechanizmy montuj zawsze przy pomocy dotgczonych gumowych podkiadek . Nie dokrecaj srub zbyt
mocno. Zadna cze$¢ obudowy serwomechanizmu nie powinna bezposrednio dotykaé uchwytu stuzacego do jego
montazu ani jakiegokolwiek elementu kadtuba modelu. W przeciwnym razie serwomechanizm bedzie narazony na
drgania, ktére moga skrdci¢ jego zywotnosc¢ lub doprowadzi¢ do uszkodzenia.

=

Gumowa
podktadka

Gumowa
podktadka

[SANRANSANGY

i

« Zwrd¢ uwage na cyfry (1, 2, 3, 4) umieszczone na kazdym z ramion 4-ramiennego orczyka firmy Futaba. Cyfry te
oznaczajq ilo$¢ stopni, o jakg kazde z ramion odchylone jest od kata 90°. Moze to poméc w eliminacji minimalnych
réznic w sposobie pracy powstatych przy produkcji poszczegolnych serwomechanizmaéw.

* W celu wycentrowania ramion serwomechanizmow podiacz je do odbiornika, witacz nadajnik, a nastepnie
odbiornik. Wycentruj trymery na nadajniku, a nastepnie znajdz ramie serwomechanizmu, ktére po zamontowaniu
preta popychacza bedzie do niego prostopadte.

TRYMERY NA NADAJNIKU POWINNY BYC WYCENTROWANE.

A

Rys.1 Kat wiekszy niz 90°

80°  Rys. 2 Kat prawidtowy

* Po zamontowaniu serwomechanizmow obr6¢ kazdy z nich o peten zakres ruchu i upewnij sie, ze popychacze ani
ramiona serw nie stykajg sie, oraz ze nic blokuje ich ruchu. Powierzchnie sterowe powinny dziata¢ ptynnie i nie
wymagac uzycia nadmiernej sity. Jezeli serwomechanizm pracuje podejrzanie gtosno, prawdopodobne jest, Zze
powierzchnia sterowa stawia zbyt duzy opor. Znajdz i wyeliminuj przyczyne problemu. Nawet jezeli nie
spowodowaloby to uszkodzenia serwomechanizmu, bedzie on w takie sytuacji pobierat wiecej pradu, co moze
doprowadzi¢ do przedwczesnego wyczerpania sie akumulatora.

* Przy instalacji wigcznika odbiornika wykorzystaj specjalng ptytk @ przeznaczong do jego montazu. Odrysuj od niej
ksztatt otworu na wigcznik i miejsca otworéw na sruby. Wigcznik umiesé mozliwie daleko od ttumika oraz w takim
miejscu, aby uniemozliwi¢ jego przypadkowe wiaczenie lub wytgczenie podczas przechowywania lub transportu.
Upewnij sie, ze wiacznik przet gcza sie on swobodnie miedzy pozycjami ON i OFF i nic nie blokuje jego ruchu.

« Jezeli w modelu smigtowca zamontowates zewnetrzny wiacznik odbiornika z wyjsciem ladowania, zawsze
korzystaj z ostony wigcznika. Przymocuj wigcznik i ostone do ramy modelu i przykreé¢ je przy pomocy Srub.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Wiasciwy spos6b montazu bedzie réwniez uzalezniony od konkretnego modelu. W razie watpliwosci zajrzyj do
instrukcji obstugi modelu.

Aby przewody serwomechanizméw nie przerwaty sie na skutek drgan, pozostaw je nieco diuzsze i przymocuj we
wihasciwych miejscach do elementéw konstrukcji modelu. Regularnie sprawdzaj stan przewoddw serw.

Aby przewod nie platat sie, przymocuj go do
elementu ramy w odlegtosci okoto 5-10 cm
od serwomechanizmu.

Przewdd nie moze by¢ naciagniety.

« WAZNE: Systemy 2.4GHz dziatajg w nieco inny spos6b niz konwencjonalne systemy 27MHz i 72MHz. Aby
korzysta¢ z nowego sprzetu we wtasciwy i bezpieczny sposéb, doktadnie zapoznaj sie z ponizszg sekcja instrukciji.

Monta z anteny odbiornika:

Odbiornik R617FS posiada 2 anteny. Dzialajg one niezaleznie od siebie, co zmniejsza ryzyko odebrania btednych
sygnatow. Poniewaz diugosc fali sygnatu 2.4GHz jest znacznie mniejsza, niz w przypadku konwencjonalnych
czestotliwodci 27MHz i 72MHz, system jest bardziej podatny na btedy w odbiorze i utrate sygnatu. Aby temu
zapobiec, odbiornik R617FS posiada dwie niezalezne anteny.

Aby anteny te mogty dziata¢ w optymalny sposaéb, zastosuj sie do ponizszych instrukciji.

b
i
Antenna Coaxial cable
T
I i 4

*Must be kept as straight as possible.

Odbiornik R617FS

1. Anteny muszg by¢ mozliwie najbardziej rozprostowane. W przeciwnym razie efektywny zasieg ich pracy
zmniejszy sie.

2. Najlepiej, gdy beda one znajdowac sie pod katem 90°wzgl edem siebie.
Nie jest to jednak jedyny stuszny sposdb montazu - najwazniejsze jest to, aby znajdowaty sie one od siebie
mozliwie daleko.

Wieksze modele moga posiada¢ duze elementy kadtuba wykonane z metalu, co moze zaktoci¢ sygnat radiowy. W
takim wypadku anteny nalezy umiesci¢ po obu stronach modelu. W takiej sytuacji, niezaleznie od potozenia
modelu w powietrzu, zapewniony bedzie mozliwie najlepszy odbior.

3. Anteny nie moga dotyka¢ materiatdw przewodzacych — muszg one znajdowac¢ sie w odlegtosci co najmniej 1,5
cm od elementéw wykonanych z metalu lub wiékna weglowego. Nie dotyczy to czesci anteny wykonanej z
przewodu koncentrycznego. Nalezy jednak uwazac, zeby czesci tej nie zgina¢ pod zbyt ostrym katem.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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4. Anteny powinny znajdowac sie z daleka od silnika, regulatoréw silnika ESC, oraz innych potencjalnych zrodet
zaklocen.

Anteny Anteny

*Najlepiej, gdy anteny beda znajdowac sie pod katem 90°wzgl edem siebie.
* Fotografie pokazujg przyktady wtasciwego rozmieszczenia anten.

Przy montazu odbiornika na state pamietaj, zeby owing¢ go w pianke lub inny materiat pochtaniajacy drgania.

Odbiornik zbudowany jest z precyzyjnych elementéw elektronicznych. Jest on najbardziej wrazliwym elementem
systemu radiowego znajdujgcego sie na poktadzie modelu. Aby zapewni¢ wiasciwg ochrone odbiornika, owin go w
pianke lub inny materiatl pochtaniajacy wibracje. Dobrym pomystem bedzie réwniez zabezpieczenie odbiornika
przed wilgocig przez wtozenie go do foliowej torebki i zamkniecie jej gumka, a dopiero pozniej owiniecie odbiornika
w pianke. Jezeli do odbiornika dostanie sie wilgo¢ lub paliwo, moze to zakiéci¢ jego dziatanie i spowodowac
wypadek. Zawiniecie odbiornika w foliowg torebke chroni go réwniez przed kontaktem z paliwem i spalinami, ktére
w wielu modelach czesto dostajg sie do wnetrza kadtuba.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Antena nadajnika

1. Polozenie anteny nadajnika mozna regulowaé, dlatego tez upewnij sie, ze
podczas lotu czubek anteny nigdy nie jest skierowany bezposrednio w strone
modelu. W takiej sytuacji sygnat odbierany przez odbiornik jest najstabszy.

2. Aby odbiornik mégt otrzymywaé silniejszy sygnat, utdéz antene prostopadle do
obudowy nadajnika. Oczywiscie jest to réwniez zalezne od sposobu trzymania
nadajnika, lecz w wielu przypadkach utozenie anteny w ten sposéb zapewnia
najlepsze rezultaty. Wiasciwg pozycje anteny dobierz na podstawie sposobu, w
jaki zwykle trzymasz nadajnik.

3. Podczas lotu NIGDY nie chwytaj rekg za antene, gdyz znacznie pogarsza to
jakos¢ sygnatu.

Tryb testowania zasiegu

Przed pierwszym lotem nowego modelu nalezy zawsze przeprowadzi¢ test zasiegu. Nie ma koniecznosci
powtarzania testu przed kazdym jednym lotem, lecz warto wykona¢ go na przykitad przed pierwszym lotem danego
dnia. Test zasiegu pozwoli na wykrycie ewentualnych problemoéw z tacznoscia i upewnienie sie, ze system dziata
poprawnie.

1. Nadajnik posiada specjalny tryb "Power Down", ktéry stuzy do sprawdzenia zasiegu, gdy model znajduje sie na
ziemi. Aby go aktywowac, wcisnij i przytrzymaj przycisk znajdujacy sie w pokretle, jednoczeénie wigczajgc
urzadzenie. W tym trybie moc nadawanego sygnaiu zostaje zredukowana, co pozwala na wykonanie naziemnego
testu zasiegu. Gdy tryb testowania zasiegu jest aktywny, czerwona dioda LED z tylu nadajnika miga, natomiast
zielona swieci. Co 3 sekundy nadajnik emituje réwniez ostrzegawczy sygnat.

181 | MDL-81 [
.} SEa: EIEI{.
16. Elu ________ 1H3Z

a1 S

Na ekranie pojawi sie mlgajqcy symbol trybu ,Power Down”

2. Po aktywacji trybu "Power Down" powoli odchodz od modelu, caly czas sprawdzajgc, czy reaguje on na ruchy
drazkéw nadajnika. Popros kogos$, by stat przy modelu i sprawdzal, czy wszystkie powierzchnie sterowe poruszajg
sie prawidiowo. Jezeli mozesz oddali¢ sie od modelu na okoto 30-50 krokdw bez utraty kontroli, oznacza to, ze
wszystko jest w porzadku.

3. Jezeli nie zaobserwowaliscie zadnych probleméw z tacznoscia, ponownie podejdz do modelu. Odt6z na chwile
nadajnik w bezpieczne miejsce tak, abys maogt tatwo po niego siegna¢ po wiaczeniu silnika modelu. Upewnij sie, ze
drazek gazu jest Sciggniety w dét, nastepnie wigcz silnik. Wykonaj kolejny test przy wilaczonym silniku. Popros
pomocnika o przytrzymanie modelu i sprawdz dziatanie powierzchni sterowych przy réznych predkosciach pracy
silnika. Jezeli ramiona serwomechanizmoéw zaczng drgac lub samoistnie sie poruszaé, oznacza to, ze pracujacy
silnik zakléca komunikacje radiowa. W takiej sytuacji nie wolno rozpoczyna¢ latanial Upewnij sie, ze popychacze
nie sa poluzowane, ani nie blokujg sie przy poruszaniu ramieniem serwomechanizmu. Sprawdz, czy akumulator
modelu jest natadowany.

4. Tryb "Power Down" pozostaje aktywny przez 90 sekund, po tym czasie przywrdcona zostaje normalna moc
nadawania sygnaiu.

Aby zakonczy¢ test przed uptywem tego czasu, wcisnij przycisk znajdujacy sie w pokretle. Ze wzgledow
bezpieczenstwa test zasiegu mozna wykona¢ tylko jeden raz po wiaczeniu nadajnika. Aby go powtdrzy¢, musisz
wylgczyé i ponownie wiaczyé nadajnik.

5. NIGDY nie rozpoczynaj latania, gdy tryb testowania zasiegu jest aktywny.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Procedura "Link" - 1 3gczenie odbiornika z nadajnikiem

Kazdy nadajnik posiada wiasny, unikalny kod identyfikacyjny. Aby odbiornik moégt wspétpracowa¢ z danym
nadajnikiem, musi on zapamieta¢ kod ID tego nadajnika. Procedure tgczenia odbiornika z nadajnikiem wystarczy
wykonag¢ jeden raz, gdyz kod zostaje zapisany w pamieci odbiornika. Nalezy jg powtérzyé w sytuacji, gdy odbiornik
ma by¢ uzywany z innym niz dotychczas nadajnikiem. Réwniez kolejny, nowo zakupiony odbiornik R617FS bedzie
wymagat wykonania procedury faczenia.

1. Umies¢ odbiornik w odlegto$ci maksymalnie 1 metra od nadajnika.

2. Wigcz zasilanie nadajnika.

3. Sprawdz, czy nadawany jest sygnat radiowy. Jezeli zielona dioda LED na obudowie nadajnik $wieci, transmisja
sygnatu jest wigczona.

4. Wiacz zasilanie odbiornika.

5. Wcisnij i przytrzymaj przycisk "Easy Link(ID SET)" przez ponad 2 sekundy, nastepnie zwolnij przycisk.
Odbiornik rozpocznie procedure taczenia.

6. Gdy proces taczenia z nadajnikiem zostanie ukonczony, dioda LED odbiornika zaswieci sie na zielono. Upewnij
sie, ze serwomechanizmy modelu reagujg na ruch drazkéw nadajnika. Ponizsza tabela wyjasnia znaczenie
poszczegoblnych wskazan diody LED odbiornika.

Brak sygnatu Czerwona: Swieci

Odbior sygnatu Zielona: Swieci

Odbiér sygnatu, nieprawidtowy numer ID|Zielona: Miga

nadajnika

Nieodwracalne uszkodzenie odbiornika|Diody migajg naprzemiennie
(np. pamieci EEPROM)

WYSWIETLACZ ORAZ PRZYCISKI NADAJNIKA

Przy wigczaniu nadajnika ustyszysz podwdéjny sygnat dzwiekowy i pojawi sie pokazany nizej ekran. Przed
rozpoczeciem lotéw, a nawet jeszcze przed wigczeniem silnika upewnij sie, ze na ekranie wyswietla sie wlasciwa
nazwa oraz typ modelu, ktérym zamierzasz lata¢. Jezeli zatadowane zostaly ustawienia innego modelu,
serwomechanizmy moga dziata¢ w niewtasciwym kierunku, a zakresy ruchu drazkéw i wartosci trymowania beda
niepoprawne. Rozpoczecie latania moze skutkowa¢ wypadkiem i zniszczeniem modelu.

Przyciski edycji ustawien i ekran pracy (pojawiajacy sie po uruchomieniu nadajnika):

Typ modelu Trymer steru wysokosci/pochylenia
Trymer gazu Numer modelyy Nazwa modelu

Przycisk MODE Przyciski SELECT Pokretto
Przycisk END Trymer steru kier§nku Trymer lotek/steru przechytu
Napiecie akumulatora

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Przycisk MODE/PAGE :

Wcisnij i przytrzymaj przycisk MODE przez 1 sekunde, aby przejs¢ do menu programowania ustawien. Wcisnij
przycisk MODE, aby przetaczyé miedzy menu podstawowym i zaawansowanym (BASIC i ADVANCE). Modele
helikopterow (HELI): W przypadku niektérych funkcji przycisk MODE stuzy do przetgczania miedzy poszczegdllnymi
trybami lotu.

Przycisk END :
Wcisniecie przycisku END powoduje powrét do poprzedniego ekranu. Stuzy on réwniez do wychodzenia z menu
konfiguracji poszczegélnych funkcji do menu gtéwnego lub ekranu pracy.

Przyciski SELECT/KURSOR :
KURSOR stuzy do konfiguracji poszczegélnych funkcji.
Nacisniecie przycisku KURSORA przewija catg strone menu.

POKRETLO:
Obrét POKRETLA przewija funkcje dostepne w kazdym menu.
POKRETLO stuzy réwniez do przewijania opcji dostepnych dla danej funkcji (np. wyboru przetacznika).

PRZYCISK POKR ETLA:

Nacisniecie POKRETLA otwiera menu ustawien wybranej funkciji.

Wcisniecie POKRETLA na 1 sekunde potwierdza istotne zmiany ustawien, np. wczytanie ustawien innego modelu
Z pamieci, kopiowanie ustawien, reset trymerdw, zapisywanie pozycji serwomechanizmu dla funkcji FailSafe,
zmiane typu modelu, skasowanie catego zestawu ustawien itp. System spyta, czy na pewno chcesz wprowadzié
zmiane. Ponowne naci$niecie POKRETLA spowoduje zaakceptowanie zmiany.

OSTRZEZENIA | KOMUNIKATY Bt EDOW

Alarm lub komunikat btedu moze pojawi¢ sie na ekranie nadajnika z wielu powod6éw, m.in. przy niskim stanie
natadowania akumulatora. Kazdemu komunikatowi btedu towarzyszy odpowiedni dzwiek ostrzegawczy emitowany
przez wbudowany brzeczyk.

NISKIE NAPIECIE AKUMULATORA

Dzwiek ostrzegawczy: Sygnat ciggly trwajacy do chwili wytaczenia nadajnika.

Kiedy napiecie akumulatora spadnie ponizej 8,5V, pole z aktualnym napieciem akumulatora zacznie migaé.
Oznacza to konieczno$¢ natychmiastowego ladowania, gdyz wyczerpanie akumulatora nadajnika powoduje utrate
kontroli nad modelem.

161 DLl 7

_____ 8a: 8
4 :'5.4(3—1*"32}—' miga
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OSTRZEZENIE O WL ACZONYCH MIKSERACH

Dzwiek ostrzegawczy: 5 sygnatow powtarzanych do momentu rozwigzania problemu lub wytaczenia alarmu
Komunikat ,MIX OFF!" wyswietlany jest za kazdym razem, kiedy przy wtgczeniu nadajnika aktywny jest ktorys z
mikseréw. Ostrzezenie zniknie, gdy wytaczysz funkcje, ktéra spowodowata aktywacje alarmu. Ponizej znajduje sie
lista funkcji, ktére moga wyzwalaé alarm. Przy wilgczaniu nadajnika ich przetaczniki musza znajdowacé sie pozycji
OFF:

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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F

MIX IOFFI—— miga

Tryb ACRO Throttle Cut, Snap Roll, Airbrake
Tryb HELI: Throttle Hold, Idle-Up

Jezeli wylaczenie przelgcznika nie spowoduje wylgczenia alarmu: Najprawdopodobniej ktores z  wyzej
wymienionych funkcji korzystajg z tego samego przelgcznika, a kazda z nich wiacza sie w innej jego pozyciji.
Krétko moéwigc - jeden z mikseréw w dalszym ciggu pozostaje wigczony. W takim wypadku mozesz skasowac
komunikat ostrzegawczy, naciskajac jednoczesnie oba przyciski KURSORA. Nastepnie zmien ustawienia ktorejs z
dwdch funkcji korzystajacych z tego samego przetacznika.

Bt AD PAMIECI

Dzwiek ostrzegawczy: 4 sygnaty powtarzane w sposob ciagty

Komunikat "BACK-UP ERR!" pojawi sie, jezeli z jakiegokolwiek powodu nastgpi utrata danych zapisanych w

pamieci nadajnika. Jezeli tak sie stanie, przy ponownym uruchomieniu nadajnika nastapi wyczyszczenie
wszystkich ustawien.

i:_u ]
pm
)
T
-
T
m
A
A
'_IFJ

-------------------- miga

Kiedy nadajnik wyswietli ten komunikat, nie prébuj lata¢ modelem, gdyz oznacza to, ze wszystkie ustawienia
zostaty utracone. Oddaj nadajnik do centrum serwisowego firmy Futaba.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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FUNKCJE MENU DLA MODELU SAMOLOTU | SZYBOWCA (ACRO)

Praktycznie wszystkie funkcje menu podstawowego (BASIC) dla samolotéw (ACRO) i $migtowcéw (HELI H-1/H-
2/HR3/HN3/H-3/HE3) sg identyczne.
Menu podstawowe dla $migtowcéw zawiera dodatkowo ustawienia tarczy sterujacej, krzywe gazu/skoku oraz
funkcje Revo dla normalnego trybu lotu. Funkcje te zostaly opisane w sekcji poswieconej Smigtowcom.

Aby wejs¢ do menu
BASIC, przytrzymaj
przycisk MODE
wcisniety przez 1

3

2

R R R e
=10 |Td4473 mo=
A=D  DIAm| (S

Ekran pracy

191 - MDL-B1 [
d SEAE: EIEIH.
IE B. 1H32

_H-_i ———

sekunde. %
(Ior one second)

MENU ACRO BASIC

(Basic Menu 1)

-
-
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r

“E:ExF El
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(Basic Menu 2)

W
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A
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m

CUT
IL SAFE

(Basic Menu 3)

RAMETE

=
m

i n
| o |

=

M

.

AlA (Al [k

Nacisnij przycisk kursora,
aby przelacza¢ kolejne
podstrony menu.

Aby  powr6ci¢ do
ekranu pracy, wcisnij
END.

ACRO
ADVANCE

Menu

Nacisnij przycisk MODE/PAGE, aby przetaczyé
miedzy menu podstawowym i zaawansowanym
(BASIC i ADVANCE).

Obréé pokretto, by zaznacza¢ kolejne funkcje w
menu. Nacisnij przycisk pokretta, aby wejs¢ w
menu konfiguracji wybranej funkcji.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody

autora
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KROTKI PRZEWODNIK: KONFIGURACJA PROSTEGO, 4-KANALOWEGO MODELU
SAMOLOTU

Ten przewodnik ma na celu zaznajomienie uzytkownika z systemem sterowania radiowego i umozliwienie mu jak
najszybszego przejscia do uzywania nadajnika. Zawiera on rowniez kilka pomystéw, w jaki sposéb mozna
osiggnaé jeszcze wiecej niz mozna by oczekiwac od systemu sterowania. Przewodnik zostat przygotowany w taki
sam spos0b, jak pozostale instrukcje programowania: cele, ktére chcemy osiggna¢, opis czynnosci oraz instrukcje
do wykonania krok po kroku.

Dodatkowe informacje na temat dziatania poszczeg6linych funkcji zostaly opisane w sekcjach instrukciji
poswieconym tym funkcjom.

CELE CZYNNOSCI

Przygotuj swoj model. Zamontuj wszystkie serwomechanizmy, przetgczniki, odbiorniki zgodnie
z instrukcjg swojego modelu. Wigcz nadajnik, a nastepnie odbiornik.
Wyreguluj wszystkie potgczenia mechaniczne tak, aby powierzchnie
sterowe znajdowaly sie w pozycjach neutralnych, a dilugosé pretow
popychaczy pozwalata na ich prawidlowe wychylenia. Sprawdz kierunek
obrotu serwomechanizmow.

Zapamietaj, ktére elementy beda wymagaty dodatkowej konfiguracji,
trymowania, itp.

Nadaj modelowi nazwe. Wiacz zasilanie nadajnika. Otwérz menu BASIC, przytrzymujac przycisk
MODE wcisniety przez 1 sekunde, nastepnie wejdz w menu MODEL.

[Funkcja ta nie wymaga potwierdzenia
ani zapisania wprowadzonych danych.
Potwierdzenia wymagajg jedynie funkcje
wprowadzajgce powazne zmiany w
konfiguracji, np. funkcja MODEL
RESET].

Przejdz do funkcji MODEL NAME. (Pod$wietla sie pierwszy znak nazwy
modelu).

Podaj nazwe modelu. Biezacy znak zmienia sie przez obrot pokretta, a
pomiedzy poszczegolnymi znakami porusza sie przy pomocy kursora.
Zamknij menu MODEL, naciskajac przycisk END.

W razie potrzeby wilgcz rewers|W menu BASIC wybierz funkcje REVERSE.
serwomechanizmow. (Przejdz kursorem do linii REVERSE i wcisnij przycisk w pokretle).

Wybierz odpowiedni serwomechanizm i odwrédé kierunek jego ruchu.
(Przyktad: rewers serwomechanizmu steru kierunku).

Aby to zrobi¢, przejdz do linii CH4: RUDD. Podswietl opcje REV.
Powtérz procedure dla wszystkich serwomechanizméw, ktére tego
wymagaja. Aby zakonczy¢, wcisnij END.

Dopasuyj zakresy wychylen|W menu BASIC wybierz funkcje END POINT.
serwomechanizmow. Maksymalne|(Przejdz kursorem do linii E.POINT i wcisnij przycisk w pokretle).
wartosci wychyleh powierzchni

sterowych czesto podane sg w instrukcji
obstugi modelu.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Ustaw zakresy wychylen dla poszczegblnych kierunkéw ruchu
serwomechanizmu. Przykiad: serwomechanizm gazu.

Wybierz numer kanatu odpowiadajacy funkcji gazu. Wychyl drazek gazu
w doét i obracaj pokrettem do momentu, gdy przelot gaznika sie zamknie.
Nastepnie wychyl drazek w goére i obr6¢ pokretto tak, aby przy
maksymalnym wychyleniu dragzka w goére przelot gaznika byt catkowicie
otwarty.

W razie potrzeby powt6rz procedure dla pozostatych kanatdéw, ktére

tego wymagaja. Zamknij funkcje, naciskajac przycisk END.

Poniewaz system wyposazony jest w cyfrowe trymery, do wylgczania silnika nie musisz uzywac trymera gazu.
Woystarczy skonfigurowac funkcje wytgczania silnika (TH-CUT).

CELE

CZYNNOSCI

Funkcja TH-CUT stluzy do wytaczenia
siinika przy pomocy pojedynczego
wytgcznika.

Z menu BASIC wybierz funkcje TH-CUT. Aby to zrobi¢, ustaw kursor w
linii TH-CUT i wcisnij przycisk w pokretle.

Aktywuj funkcje i przypisz jej odpowiedni przetacznik.

Ustaw kursor w polu INH i obré¢ pokretto w lewo, az pojawi sie tam
OFF.

Ustaw kursor w polu SW i obr6¢ pokretto w prawo, az wyswietli sie
symbol wiasciwego przelgcznika. Domysinie silnik wylgcza sie
przetacznikiem A w pozycji dolnej.

Przejdz do linii RATE i ustaw przetgcznik A w pozycji dolnej. Wychyl
drazek gazu w dot i obracaj pokrettem w prawo do momentu, gdy gaznik
zostanie catkowicie zamkniety.

Skonfiguruj podwojne/potréjne zakresy
wychyleh drazkow oraz funkcje Expo
(D/R, EXP).

(Nazwa  aktualnie  konfigurowanego
kanatu oraz biezgca pozycja
przetgcznika wys$wietlane sg na $rodku
ekranu. Do kazdego kanatu przypisac
mozna dwa lub trzy zakresy wychylen.
Aby to zrobi¢, wystarczy wybrac
przetgcznik oraz skonfigurowacé wartosci
procentowe dla kazdej z jego pozycji (2
lub 3).

Z menu BASIC wybierz funkcje D/R, EXP (nhajedz na nig kursorem i
wcisnij przycisk w pokretle).

Wybierz powierzchnie sterowg, ktéra chcesz skonfigurowac. Ustal
pierwszy (szerszy) zakres wychylen.

Ustaw przet gcznik A w gornym potozeniu. Przesun kursor do linii CH>,
nastepnie obr6¢ pokretto w prawo i wybierz kanat CH>2 (ster
wysokosci). Przesun kursor do linii D/R, nastepnie obr6¢ pokretto, aby
wybra¢ zakres wychylen steru.

Przejdz kursorem do linii EXP i w identyczny sposéb ustaw warto$¢

funkcji Expo.

Ustal drugi (wezszy) zakres wychylen.
Ustaw przetgcznik A w dolnym potozeniu. W opisany juz wyzej sposéb

skonfiguruj odpowiednie wartosci.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody

autora
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Opcjonalnie: mozesz zmieni¢ przetgcznik ~ funkcji  D/R.
Przyktadowo, przelgcznikiem dla steru wysokosci moze byc¢
przetacznik 3-pozycyjny G (7CA) lub E (7CH).

Aby to zrobié¢, przejdz kursorem do linii SW. Obro¢ pokretto w prawo i
wybierz przelgcznik G lub E. Ustaw wybrany przetacznik w pozyciji
srodkowej. Powt6rz powyzsze kroki, aby skonfigurowac trzeci zakres
wychylen. Wcisnij dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

Jezeli zechcesz, mozesz skonfigurowa¢ jeszcze inne funkcje, ktére
uznasz za przydatne:

- Funkcja trenera: TRAINER.

- Jezeli model posiada wiecej niz 1 serwomechanizm skrzydel/ogona.
Patrz typy skrzydet i usterzenia ogona.

- Miksery programowalne: Ster wysokosci-klapy, Ster kierunku-lotki,
klapy-ster wysokosci i inne.

- Wysuwane podwozie, klapy obstugiwane przy pomocy przetacznika,

systemy wytwarzania dymu, przetacznik wytaczania silnika oraz inne

funkcje dodatkowe (ustawienia kanatéw CH5 i CH7).

MENU PODSTAWOWE DLA SAMOLOTOW | SZYBOWCOW (ACRO

BASIC)

Menu MODEL:

zawiera ono 3 funkcje stuzgce do zarzadzania pamiecig modeli: MODEL SELECT, MODEL COPY i MODEL
NAME. Poniewaz funkcje te sg ze sobg powigzane oraz nalezg do funkcji podstawowych - uzywanych w
wiekszosci modeli, znajdujg sie one w podmenu MODEL, do ktérego wchodzi sie z menu podstawowego - BASIC.

MODEL

SEL . kA1
COFY>HA1+a1
HAME.-MDL-A1

Wyboér modelu (SEL.): = Funkcja ta pozwala wczytaé jeden z 10 zestawéw ustawierr modeli zapisanych w
pamieci nadajnika. Kazdy z zapisanych zestawow ustawien moze dotyczy¢ catkowicie innego modelu.

CELE

CZYNNOSCI

Wybierz Model nr 3.

UWAGA: Jest to jedna z kilku funkciji,
w przypadku ktérych nadajnik wymaga
potwierdzenia checi dokonania zmiany.

Otworz menu BASIC (wciskajac przycisk MODE przez 1 sekunde), a
nastepnie przejdz do menu MODEL .

Wybierz model nr 3, obracajac pokretto w prawo, az pojawi sie wtasciwy
numer.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody

autora
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Przytrzymaj przycisk w pokretle wcisniety przez 1 sekunde. Pojawi sie
komunikat ,SURE?" Aby potwierdzi¢ che¢ dokonania zmiany, wcidnij
ponownie przycisk.

Zamknij menu, wciskajgc dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Nazwij model - NAME.

Zmien typ modelu (samolot, helikopter) - TYPE.

Ustaw rewers serwomechanizméw — REVERSE.

Ustaw zakresy ruchu serwomechanizméw — E.POINT.

Skonfiguruj funkcje TH-CUT, ktéra steruje pracg serwomechanizmu
gazu.

Kopiowanie ustawien modelu (COPY):  Kopiowanie biezacego zestawu ustawie modelu do innego
miejsca w pamieci nadajnika. Dla zachowania przejrzystosci wyswietlany jest numer kopiowanego zestawu
ustawien i numer docelowego zestawu.

Uwagi:
« Dane, w miejsce ktorych kopiujesz aktualne ustawienia zostang bezpowrotnie stracone. Dotyczy to réwniez
nazwy i typu modelu.

Przykiady zastosowania:

* Gdy konfigurujesz ustawienia nowego modelu, ktéry jest podobny do ktéregos z uprzednio zapisanych.

« Jezeli zamierzasz eksperymentowac ze zmiang ustawien, mozesz wykonac kopie zapasowa biezgcych ustawien.
« Jezeli zamierzasz lata¢ w innych niz dotychczas warunkach (np. lot helikopterem przy wykorzystaniu ciezszych
lopat, lot samolotem na wiekszych niz dotychczas wysokosciach).

CELE CZYNNOSCI

Skopiuj zestaw ustawien nr 3 na|Otworz menu BASIC, a nastgpnie menu MODEL. (Wcisnij przycisk MODE

miejsce ustawien nr 5. przez 1 sekunde, a nastepnie przejdz kursorem do linii MODEL i wci$nij
przycisk w pokretle).

UWAGA: Jest to jedna z kilkuiupewnij sig, ze zatadowany jest whasciwy zestaw ustawien (tu: 3). Jezeli w
funkcji, w przypadku ktérych nadajnik|jinii SEL. nie wyswietla sie cyfra 3, skorzystaj z funkcji SEL.
wymaga potwierdzenia checi

dokonania zmiany. Przejdz kursorem do linii COPY i wybierz numer zestawu ustawien, ktory
chcesz zastgpi¢ biezacymi ustawieniami (tu: 5). Numer ten wybiera sie
obracajac pokrettem.

Przytrzymaj przycisk wcisniety przez 1 sekunde. Potwierdz che¢ dokonania
zmiany: gdy pojawi sie komunikat ,SURE?"” ponownie wciénij przycisk.*

Zamknij funkcje, wciskajac dwukrotnie przycisk END.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Co dalej? Zataduj wykonang przed chwilg kopie ustawien — SEL.
Zmien nazwe kopii ustawien (w tej chwili nazywa sie ona identycznie jak
zrédiowy zestaw ustawien).

*Nadajnik wyswietla na ekranie postep procesu kopiowania. Pamietaj, ze jezeli wylaczysz nadajnik zanim proces kopiowania sie zakonczy,
dane nie zostang skopiowane.

Nazwa modelu (NAME): Nadanie nazwy biezacemu zestawowi ustawien modelu. Kazdemu zestawowi
warto nada¢ charakterystyczng nazwe, gdyz ulatwi to szybki wybor whlasciwych ustawien i zminimalizuje
niebezpieczenstwo pomyiki, co mogtoby skutkowaé wypadkiem i rozbiciem modelu.

MODEL

SEL . »E1
COPY>H1
HAMEMMD

+H1]
L-81

Dostepne znaki:

 Dlugos$c¢ nazwy to max. 6 znakow.

* Znakiem moze by¢ litera, cyfra, spacja lub symbol.

« DomyslIna nazwa zestawu ustawien to MDL-xx. (MDL-01 oznacza pierwszy zestaw zapisany w pamieci, itd.)

UWAGA: Przy kopiowaniu jednego zestawu ustawien na miejsce innego skopiowane zostajg wszystkie
ustawienia, w tym jego nazwa. Jezeli zmienisz typ modelu (TYPE) lub skorzystasz z funkcji RESET, skasowane
zostang wszystkie ustawienia, w tym nazwa. Dlatego tez od razu po skopiowaniu zestawu ustawien, zmianie typu
modelu lub rozpoczeciu konfiguracji nowego modelu nalezy zmienié nazwe zestawu ustawien.

CELE CZYNNOSCI

Zestawowi ustawien nr 3 nadaj nazwe
.CAP 01"

Otwo6rz menu MODEL .

Upewnij sie, ze zatadowany jest wlasciwy zestaw ustawien (tu: 3). Jezeli
w linii SEL. nie wyswietla sie cyfra 3, skorzystaj z funkcji SEL.

Przejdz do linii NAME i zmien pierwszy znak nazwy. (tu: M na C). Aby to
zrobié, ustaw kursor na literze M i obracaj pokretto w lewo.

Przesun kursor, aby rozpocza¢ edycje kolejnego znaku.

Powtarzaj powyzsze czynno$ci, az cata nazwa zostanie zmieniona.

Zamknij funkcje, wciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz:

- Zmieni¢ typ modelu (TYPE) na $migtowiec.

- Ustawi¢ rewers serwomechanizmoéw - REVERSE.

- Wyregulowac zakresy ruchu serwomechanizméw — E.POINT.

- Ustawi¢ podwojne/potréjne zakresy wychylen oraz wartos¢ Expo
(D/R,EXP).

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Menu PARAMETER:

To menu zawiera ustawienia modelu, ktére zazwyczaj wybiera sie jednorazowo i nie zmienia ich p6zniej.

PRRA.
RESETPEXEC.
TYPE:ACRO

L2

Fl

HEH
CHS
CHY

oo

=1
=11

Po wybraniu odpowiedniego modelu skonfiguruj jego parametry:

« Jakiego typu jest to model (TYPE)?

* Ktore przetaczniki majg stuzy¢ do obstugi kanatéw 5 i 7 (CH5-SW i CH7-SW)?

Wazne jest, aby na poczatku skasowac¢ wszystkie stare ustawienia modelu. Uzywa sie w tym celu funkcji RESET.

Kasowanie ustawie n (RESET)

. Funkcja ta catkowicie kasuje wszystkie ustawienia biezgcego modelu.

Nie ma jednoczesnie ryzyka przypadkowego skasowania wszystkich modeli zapisanych na nadajniku, gdyz jedynie
serwis posiada mozliwos¢ wyczyszczenia catej pamieci nadajnika w jednaj chwili (np. przy sprzedazy nadajnika).

Aby skasowac¢ wszystkie modele, musisz
ustawienia.

kolejno wybra¢ kazdy z nich przy pomocy funkcji SEL. i skasowa¢ jego

Jezeli kopiujesz jeden zestaw ustawien modelu na miejsce drugiego przy pomocy funkcji COPY, nie ma
koniecznosci kasowania ustawien znajdujacych sie w docelowej pamieci modelu. Polecenie COPY catkowicie
zastepuje wszystkie poprzednio zapisane dane, w tym réwniez nazwe modelu. Zmiana typu modelu przy pomocy
funkcji TYPE powoduje skasowanie wszystkich ustawien poza nazwa.

CELE

CZYNNOSCI

Skasuj pamieé ustawien modelu nr 1.

UWAGA: Jest to jedna z kilku funkcji,
w przypadku ktérych nadajnik wymaga
potwierdzenia checi dokonania zmiany.

Upewnij sie, ze zaladowany jest wtasciwy zestaw ustawien (tu: 1). Na
ekranie pracy w pierwszej linii znajduje sie nazwa modelu i jego numer.
Jezeli dane sie nie zgadzaja, skorzystaj z funkcji SEL.

Przejdz do menu PARAMETER (PARA). W tym celu wcisnij przycisk
MODE na 1 sekunde. Wcisnij przycisk kursora, aby przejs¢ na 3
podstrone menu. Ustaw kursor w linii PARAMETER i wcisnij przycisk w
pokretle.

Skasuj pamie¢ ustawien — wcisnij przycisk pokretta na 1 sekunde.

Potwierdz zmiane ustawien. Gdy pojawi sie komunikat ,SURE?”, wcinij
przycisk pokretta*.

Zamknij funkcje, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody

autora
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Co dalej? Po skasowaniu pamieci modelu przywrdcona zostata nazwa domysina
(np.

MDL-01).

Mozesz teraz:

- Nada¢ modelowi nowg nazwe — NAME.

- Przekopiowac¢ w to miejsce dane innego modelu - COPY.

- Przej$¢ do innej pamieci modelu, edytowac lub usuna¢ jg - SEL.

- Zmienié typ modelu na $migtowiec - TYPE.

- Ustawi¢ rewers serwomechanizméw - REVERSE.

- Wyregulowac¢ zakresy ruchu serwomechanizméw — E.POINT.

- Ustawi¢ podwdjne/potrojne zakresy wychylen oraz wartosé Expo
(D/R,EXP).

* Nadajnik wyswietla na ekranie postep procesu kasowania. Pamietaj, ze jezeli wylaczysz nadajnik zanim proces kasowania sie zakonczy,
proces ten zostanie anulowany.

Typ modelu (TYPE): pozwala on ustali¢, jakich funkcji programowania bedzie wymagat dany model.
Aparatura 7C posiada pamie¢ ustawien 10 modeli.

FPHEH.
FEESETHEXE
TYFPEMACE

C
0

-

Dostepne sg nastepujace typy:

« samolot z napedem silnikowym lub szybowiec (ACRQ) z r6znymi rodzajami skrzydet i usterzenia ogona. Patrz
opisy funkcji FLAPERON, ELEVON oraz V-TAIL.

» szes¢ typow Smigtowcow (rézne typy tarcz sterujacych, w tym tarcza CCPM). Szczegdty — patrz

ustawienia funkcji TYPE dla $migtowcéw (HELLI).

Jezeli posiadany przez ciebie model to $migtowiec, odszukaj w instrukcji rozdziat poswiecony $migtowcom. Bedg
tam zawarte dodatkowe wskazéwki odnosnie konfiguracji. Pamietaj, ze zmiana typu modelu (TYPE) powoduje
skasowanie wszystkich jego ustawien, w tym réwniez nazwy.

CELE CZYNNOSCI

Wybierz wiasciwy typu modelu - TYPE.Wiacz nadajnik. Otworz menu BASIC, a nastgpnie menu PARAMETER.

Tu: ACRO. W tym celu wcisnij przycisk MODE na 1 sekundg. Wcisnij przycisk

UWAGA: Jest to jedna z kilku funkcji strzatki w dét. Ustaw kursor w linii PARAMETER i wcisnij przycisk w
' "|pokretle.

w przypadku ktérych nadajnik wymaga
potwierdzenia checi dokonania zmiany.

Ustaw kursor w linii TYPE.

Wybierz wiasciwy typ modelu (tu: ACRO). W tym celu obr6é pokretto
w prawo, az zobaczysz napis ACRO. Wcisnij przycisk w pokretle na 1
sekunde. Pojawi sie komunikat ,SURE?” Wcisnij ponownie przycisk,
aby potwierdzié. Wcisnij przycisk END, aby powr6cic do menu
podstawowego.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Przelaczniki dla kanatéw 5i 7 (CH5-SW i CH7-SW)

FAEA.
CHI-SLIkG
CHA-SL-B

Dostepne opcje:

e Kanatom 5 i 7 mozna przypisa¢ przetaczniki A-H. Mozesz na przyktad skonfigurowaé przetgcznik rozktadajacy
klapy. Konfiguracja tej funkcji nie jest konieczna, jezeli nie zamierzasz obstugiwac¢ kanatléw 5 i 7 przy pomocy
oddzielnych przetgcznikow.

* Jeden przelgcznik moze obstugiwaé jednoczesnie kilka funkciji.

» Kanaly, ktérym nie zostal przypisany zaden z przetacznikow obstugiwa¢é mozna jedynie przy pomocy funkcji
miksujacych.

CELE: CZYNNO SCI:

Przypisz kanatowi 5 przetgcznik D . Otwérz menu BASIC, a nastepnie menu PARAMETER. W tym celu
wcisnij przycisk MODE na 1 sekunde. Wcisnij przycisk strzatki w dot.
Ustaw kursor w linii PARAMETER i wcisnij przycisk w pokretle.

Ustaw kursor w linii CH5-SW.

Obracaj pokrettem, az pojawi sie na ekranie symbol przetacznika D.

Wciénij przycisk END dwukrotnie.

Pamietaj, ze przypisanie ktoregos z przetgcznikéw do kilku funkcji jednoczesnie sprawi, ze za kazdym razem, gdy
bedziesz obstugiwac jedng z nich, druga réwniez bedzie reagowac na uzycie tego przetgcznika.

Rewers serwomechanizmu (REVERSE): odwrécenie  kierunku  ruchu  danego
serwomechanizmu. Przy wychyleniu drgzka steru serwomechanizm bedzie poruszatl sie w odwrotnym niz
dotychczas kierunku.

W przypadku modeli $migtowcow z tarcza CCPM przed wigczeniem rewersu ktoregokolwiek z serw przeczytaj
rozdziat poswiecony funkcji SWASH AFR.

FEUERSE
F

U _
CH: 1234567
HOR:-ooooaoo

Rewers serwomechanizméw nalezy skonfigurowa¢ zawsze przed programowaniem pozostatych funkcji. Nie
dotyczy to jedynie SmiglowcOw z tarczg sterujgca typu CCPM. Jezeli zamierzasz korzysta¢ z funkgji takich jak
FLAPERON lub V-TAIL, ktdre kontrolujg prace kilku serwomechanizmoéw jednoczesnie, ustalenie czy lepiej bedzie
wlgczy¢ rewers serwa, czy tez odwrdéci¢ kierunek dziatania funkcji moze by¢ nieco skomplikowane. Wskazéwki na
ten temat znajdziesz przy opisach poszczegdinych funkciji.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Przed kazdym lotem upewnij si e, czy serwomechanizmy dziataj g we wia$ciwych kierunkach. Pami etaj tak ze
0 sprawdzeniu, czy wybrate $§ wiasciwe dla danego modelu ustawienia oraz czy dziatat aczno$¢ miedzy
nadajnikiem i odbiornikiem.

UWAGA: Istnieje réwniez specjalna funkcja TH-REV. Odwraca ona catkowicie kierunek dziatania drazka gazu,
zmienia réwniez sposob dziatania trymera tego drazka — bedzie on regulowat gorng czes¢ zakresu ruchu drazka.
Aby skorzysta¢ z tej funkcji, wylacz nadajnik. Nastepnie wigcz nadajnik, przytrzymujac przyciski MODE i END
wcisniete. Przejdz kursorem w dét do linii TH-REV i obré¢ pokretto, aby pojawita sie wartos¢ REV. Wytacz i wiacz
nadajnik. Zmiana ta bedzie dotyczyé wszystkich modeli zapisanych w pamieci nadajnika.

CELE CZYNNOSCI
Odwréé  kierunek dziatania  serwo-| Wcisnij przycisk MODE na 1 sekunde. Ustaw kursor w linii REVERSE i
mechanizmu steru wysokosci. wcisnij przycisk w pokretle.

Wybierz wiasciwy numer kanatu (ELE). Nastepnie obré¢é pokretto w
lewo, aby wlaczyé jego rewers.

WYyjdz z menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz:

- Wyregulowa¢ zakresy ruchu serwomechanizméw — E.POINT.

- Ustawi¢ podwojne/potréjne zakresy wychylen oraz wartos¢ Expo
(D/R,EXP).

- Skonfigurowac liczniki czasu lotu - TIMER.

- Skonfigurowac funkcje trenera - TRAINER.

Zakresy ruchu serwomechanizmow (E.POINT):  najbardziej uniwersalna z funkgji stuzacych
do regulacji wychylen serwomechanizmoéw. Umozliwia ona ustalenie zakresu ruchu w obu kierunkach, oddzielnie
dla kazdego serwomechanizmu. W przypadku modelu $migtowca z tarcza sterujgcg typu CCPM pamietaj, aby
przed konfiguracjag funkcji END POINT zapoznac sie ze sposobem dziatania funkcji SWASH AFR.

Opcje konfiguracji:

» Oddzielna konfiguracja dla obu kierunkéw ruchu.

« Dostepne wartosci: min - 0% (serwomechanizm nie rusza sie wcale), max - 140%. Przy ustawieniu 100% kat, o
jaki porusza sie ramie serwomechanizmu wynosi okoto 40°dla kanatéw 1-4 i okoto 55°dla kanatéw 5-8.

e Zmniejszenie wartosci procentowej powoduje zmniejszenie zakresu ruchu serwa w danym kierunku.

E.POINT
EH:lES#EE?

180K +1 085

Przykiady:

*Mozliwos¢ precyzyjnej regulacji serwomechanizmu gazu tak, aby zapobiec zacinaniu sie popychacza przy
gazniku przy maksymalnej wartosci gazu, natomiast przy wychyleniu serwomechanizmu w kierunku przeciwnym
zapewni¢ catkowite zamkniecie gaznika.

*Mozliwos¢ regulacji wychylen klap w taki sposéb, aby ograniczy¢ ich wychylenia w goére przy jednoczesnym

zachowaniu petnego zakresu ruchu klap w dét.

*Wartos¢ E.POINT mozna ustawi¢ na 0, jezeli zachodzi potrzeba, aby wybrany serwomechanizm nie poruszat sie
wcale w danym kierunku. Moze by¢ to przydatne na przykiad wtedy, gdy nie chcemy, by klapy dziataty
jednoczesnie jako spojlery.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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«Gdy ruchy serwomechanizméw sterujgcych wysuwaniem podwozia nie sg symetryczne, zmiana wartosci
E.POINT moze pom6c wyréwnac tg réznice.

Funkcja E.POINT zmienia ustawienia pojedynczego serwomechanizmu. Nie bedzie ona miata wptywu na prace
zadnego innego serwomechanizmu, ktéry na skutek dziatania miksera lub innej funkcji (np. FLAPERON) ma
porusza¢ sie jednoczesnie z tym serwomechanizmem. Umozliwia to precyzyjng konfiguracje kazdego
serwomechanizmu z osobna, co pozwoli na usuniecie probleméw zwigzanych wytacznie z tym jednym serwem.
Aby dokonac¢ regulacji wszystkich serwomechanizméw obstugujgcych dang funkcje, np. FLAPERON, lepiej bedzie
zrobi¢ to bezposrednio w ustawieniach tej funkcji. W przypadku modeli helikopteréw z tarcza typu CCPM regulaciji
tej dokonuje sie w menu SWASH AFR.

Czy lepiej dokona¢ regulacji potaczen mechanicznych, czy funkcji E.POINT? W wigkszosci przypadkéw lepiej
bedzie wyregulowaé potgczenia mechaniczne tak, aby ograniczenie zakresu ruchu przy pomocy funkcji E.POINT
bylo mozliwie minimalne. Im wiekszy bedzie dopuszczalny zakres ruchu w ustawieniach funkcji E.POINT, tym
wieksza bedzie precyzja ruchu serwa oraz jego sita (nie dotyczy serw cyfrowych). Wyzsza warto$¢ E.POINT
oznacza tez dluzszy czas ruchu serwa w zadanym kierunku, gdyz wykorzystywana bedzie wigksza czes¢ petnego
zakresu jego ruchu. (Przyktad: E.POINT o warto$ci 50% pozostawia jedynie potowe zakresu ruchu, co oznacza, ze
kazdy skok trymera bedzie miat 2 razy silniejszy efekt, a serwomechanizm bedzie osiggat koniec zakresu ruchu w
dwukrotnie krotszym czasie).

*Funkcja END POINT + regulacja potgczen mechanicznych = wiekszy moment obrotowy i precyzja, diuzszy czas
ruchu.

« Funkcja END POINT zamiast regulacji potaczen mechanicznych = krétszy czas ruchu, mniejsza sita i precyzja.

CELE CZYNNOSCI

Zmniejsz zakres ruchu|Otwérz menu ustawien funkcji E.POINT. W tym celu wcisnij przycisk
serwomechanizmu klap w gére do 5%,|MODE na 1 sekunde. Ustaw kursor w linii E.POINT i wcisnij przycisk w
co pozwoli jedynie na trymowanie ich|POKretle.

pozycji, jednoczesnie pozostawiajac
85% zakresu ruchu w dot.

Wybierz wtasciwy numer kanatu (FLAP). Obré¢ pokretto stuzace do
obstugi klap w lewo (domysinie VR(A)). Obrd¢ pokretto gtéwne w lewo,
aby ustawi¢ wartos¢ 5%.*

Obro¢ pokretto VR(A) w prawo. Obroé pokretto gidwne w lewo, aby
ustawi¢ wartos¢ 85%.

Wyjdz z menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz

- Przypisaé przetaczniki kanatom 51 7.

- Skonfigurowac funkcje TH-CUT do wytaczania silnika.

- Ustawi¢ podwojne/potréjne zakresy wychylen oraz wartos¢ Expo
(D/R,EXP).

- Skonfigurowac liczniki czasu lotu.

- Skonfigurowac funkcje trenera

- Skonfigurowac dwa serwomechanizmy lotek (FLAPRN).
*Aby przywréci¢ wartosci fabryczne, wcisnij przycisk pokretta na 1s.

Funkcja gaszenia silnika (TH-CUT) : wykorzystuje ona cyfrowy trymer gazu i zapewnia prosty
sposOb na zgaszenie silnika jednym przetacznikiem. Dziata ona jedynie wéwczas, gdy drazek gazu znajduje sie w
strefie wolnych obrotéw, co zapobiega przypadkowemu zgaszeniu silnika w czasie lotu. W trybie HELI funkcja ta
posiada jedng dodatkowg opcje (patrz strona 68).

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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TH-CUT _>IHH
EATEF B

SLHa

CELE CZYNNOSCI:

Ustaw takg wartosé¢ funkcji TH-CUT, aby|Wejdz w ustawienia funkcji TH-CUT. W tym celu wcisnij przycisk MODE
silnik dato sie zatrzymaé przy pomocy|na 1l sekunde. Ustaw kursor w linii TH-CUT i wcisnij przycisk w pokretle.
Aktywuj funkcje — ustaw kursor w polu INH i obré¢ pokretto w lewo.
Pojawi sie tam ON lub OFF w zaleznosci od pozycji przetacznika
(Domysinie: PRZELACZNIK A w pozycji|obstugujacego funkcje. Wybierz odpowiedni przetacznik (SW). Obré¢
dolnej). pokretlo w prawo, az pojawi sie odpowiedni przetacznik oraz wtasciwa
jego pozycja.

Ustaw PRZELACZNIK A (lub inny wybrany) w potozeniu dolnym.
Wychyl DRAZEK GAZU w d6t. Ustaw kursor w linii RATE. Obracaj
pokrettem w prawo, az uzyskasz wartos¢ przy ktorej gaznik zamyka sie,
a nie nastepuje jeszcze zablokowanie popychacza.*

Wyjdz z menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

przetgcznika.

Co dalej? Mozesz:

- Skonfigurowaé funkcje trenera (TRAINER).

- Ustawi¢ podwajne/potréjne zakresy wychylen oraz wartosé Expo (D/R,
EXP).

- Skonfigurowaé dwa serwomechanizmy lotek (FLAPRN).

* Z reguly jest to wartos¢ ok. 10 - 20%. Aby dobra¢ wtasciwg warto$¢, obserwuj gaznik do momentu, gdy zamknie sie on catkowicie. Nastepnie
sprawdz, czy pracujacy silnik zgasnie po uzyciu przetgcznika.

Podwojne/potréjne zakresy wychylen oraz Expo (D/R,EXP): zakresy wychylen
drazkéw oraz charakterystyka sterowania.

DR, ExXP SL:D

)
L
v
—
I

I
b=
sl
.
C |
—r

Podwdéjne/potréjne zakresy wychyle n: zwiekszenie/redukcja zakresu ruchu serwomechanizmu za pomoca
przetacznika (W trybie ACRO réwniez w momencie ustawienia wybranego drazka we wtasciwej pozycji). Regulacja
ta obejmuje dang funkcje sterujaca (np. lotki), nie zas pojedynczy serwomechanizm. Przykiad: W przypadku
mikseréw takich jak FLAPERON, ELEVON oraz w modelach $migtowcéw z tarczag CCPM warto$é D/R ustawiona
dla funkcji lotek (steru przechytu) bedzie dotyczy¢ obu serwomechanizmoéw lotek (steru przechytu).

Aktywacja:

* Funkcji mozesz przypisa¢ dowolny PRZELACZNIK (A-H). Jezeli wybierzesz przetgcznik 3-pozycyjny, bedziesz

mie¢ mozliwos$¢ ustawienia potréjnych zakres6w wychylen steru (patrz przyktad).

*Funkcja moze tez zatgczac sie przy odpowiednim wychyleniu drgzka (ACRO). Przyktad: W przypadku steru
kierunku z reguty wykorzystuje sie jedynie Srodkowe ¥ zakresu ruchu drgzka. Wyjatek stanowig akrobacje, np.
korkociag. Dopoki nie zostanie przekroczone 90% maksymalnego wychylenia DRAZKA STERU, ster kierunku
bedzie reagowat tagodnie (mniejszy zakres), co zwiekszy precyzje sterowania. Po przekroczeniu 90% (np. przy

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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wykonywaniu ranwersu) bedzie on reagowat znacznie gwattowniej - wilgczy sie wiekszy zakres wychylen.
Wartos¢ 90% wychylenia dla wiekszego zakresu jest znacznie wiekszym wychyleniem niz wartos¢ 89% dla
zakresu mniejszego.

100%90% 0% 90%100%
l ] l ] I
T >
wiekszy z. mniejszy z. wiekszy z.
OI% 3?% 1 OIO%
- - g

mniejszy zakres wiekszy zakres

Ustawienia:
« Zakres: 0 - 140% (0 oznacza catkowity brak reakcji na ruch elementu sterujgcego). Wartos¢ poczatkowa=100%

Exponential: Funkcja ta zmienia site reakcji serwomechanizmu na wychylenie drgzka w zaleznosci od wartosci
tego wychylenia. W okolicach neutralnego potozenia drazka serwomechanizm steru kierunku, lotek, steru
wysokosci lub gazu (w przypadku $miglowca do ustawienia tego ostatniego stuzy krzywa gazu THROTTLE
CURVE) moze reagowac z mniejszg lub wieksza sita.

Do czego moze przydac sie funkcja Expo? W przypadku wielu modeli do wykonania bardziej skomplikowanych
akrobacji wymagane sg znaczne wychylenia serwomechanizméw. Bez ustawienia tego parametru modele te w
normalnym locie beda bardzo silnie reagowac na stery, co znacznie utrudni wykonywanie minimalnych korekt toru
lotu. Dla kazdego z zakreséw wychylen mozesz ustawi¢ takg warto$¢ Expo, aby model reagowat na niewielkie
wychylenia steréw w taki sam sposéb, niezaleznie od tego, ktéry z zakres6w bedzie aktywny w danej chwili.
Opisuje to ponizszy przyktad.

Funkcje Expo najtatwiej jest zrozumie¢ w praktyce:

*Przed dokonaniem jakichkolwiek ustawien w menu D/R,EXP ustaw PRZEL ACZNIK D w pozycji dolnej.

« Ustaw kursor w linii EXP i obro¢ pokrettem, aby ustawi¢ wartosé +100%.

«Ustaw PRZELACZNIK D w pozycji gornej. Przytrzymaj DRAZEK LOTEK w ¥ zakresu jego ruchu i przetacz
PRZELACZNIK D w pozycje dolng.

* Sprébuj zaobserwowac, o ile zmniejszyto sie wychylenie serwomechanizmu.

«Zrob to samo przy drazku wychylonym o 3/4 zakresu ruchu. Wychylenie serwomechanizmu bedzie bardzo
podobne lub identyczne.

Ustawienia:
*Wieksza czutosé wokot potozenia neutralnego - wartosci dodatnie, patrz przykiad.
* Mniejsza czuto$¢ wokét potozenia neutralnego - wartosci ujemne, patrz przykfad.

W przypadku gazu funkcja Expo reguluje reakcje serwomechanizmu w dolnej cze$ci zakresu ruchu drazka. W
modelach z silnikami spalinowymi pozwala to na zachowanie liniowej charakterystyki sterowania gazem. W takim
przypadku kazde kolejne wychylenie drazka o % zakresu ruchu zwiekszy obroty silnika 0 25% catkowitej wartosci.
(Dla wiekszosci silnikow bedzie to wartos¢ Exp z zakresu 5-60%.)

CELE: CZYNNOSCI:

Ustaw podwojne zakresy wychylen i|Wejdz w ustawienia funkcji D/R,EXP. W tym celu wci$nij przycisk
parametr Expo dla modelu samolotu| MODE na 1 sekunde. Ustaw kursor w linii D/R,EXP i wcisnij przycisk w

(ACRO). pokretle.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Wybierz odpowiedni kanat (CH>), przetacznik (SW), oraz jego pozycije.

Wybierz pierwszy zakres wychylen (np. wiekszy zakres = 95%). Ustaw
wartos¢ parametru EXP (np. -15%).

Ustaw przetgcznik w drugiej pozycji.

Wybierz drugi zakres wychylen (np. mniejszy zakres = 70%). Ustaw
wartos¢ parametru EXP (np. -3%).

Opcjonalnie: jezeli korzystasz z przetgcznika 3-pozycyjnego, mozesz
ustawic trzeci zakres.

Wyjdz z ustawien funkcji, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

CELE:

CZYNNOSCI:

Ustaw podwdjne zakresy wychyleh i
parametr Expo dla modelu $migtowca
(HELI).

Pamietaj: W trybie HELI uzycie
przetagcznika podczas konfiguracji nie
przetacza konfigurowanego zakresu

wychyleA. W tym celu musisz uzy¢
przycisku MODE.

Wejdz w ustawienia funkcji D/R,EXP. W tym celu wciénij przycisk MODE
na 1 sekunde. Ustaw kursor w linii D/R,EXP i wcisnij przycisk w pokretle.

Wybierz odpowiedni kanat (CH>), przetacznik (SW), oraz jego pozycije.

Wybierz zakres wychylen (np. 95%).

Ustaw wartos¢ parametru EXP (np. -15%).

CELE:

CZYNNOSCI:

Ustaw potrojne zakresy wychylen
serwomechanizmu lotek i przypisz im
PRZELACZNIK G. Zastosuj
nastepujace ustawienia: 75% (normalny
lot), 25% (powolne beczki) oraz 140%
(ekstremalne akrobacje). Wartosci Expo
odpowiednio 0%, +15% i -40%.

Uwaga: Wartos¢ Expo dla normalnego
lotu wynosi 0, przez co sterowanie
przebiega liniowo i naturalnie. Wartosé
dla powolnych beczek jest dodatnia (z
reguty nie uzywa sie takich wartosci),
dzieki czemu serwomechanizmy reagujg
mocniej w  okolicach potozenia
neutralnego drgzka. Taka kombinacja
ustawien sprawia, ze w obu zakresach
w poblizu s$rodkowej pozycji drazka
serwomechanizm reaguje podobnie oraz
pozwala na wykonywanie powolnych i
precyzyjnych beczek przy maksymalnie
wychylonym drazku.

Wejdz w ustawienia funkcji D/R,EXP. W tym celu wcisnij przycisk MODE
na 1 sekunde. Ustaw kursor w linii D/R,EXP i wcisnij przycisk w pokretle.

Wybierz kanat,
aileron).

ktérego ustawienia chcesz skonfigurowaé (lotki

Opcjonalnie: mozesz zmieni¢ przetgcznik. W tym przykiadzie wybierz
przetacznik 3-pozycyjny G.

Ustaw przetgcznik w gérnym potozeniu. Wybierz zakres wychylen 75%.

Ustaw przetgcznik w srodkowym potozeniu. Wybierz zakres wychylen
25%.

Ustaw przetgcznik w potozeniu dolnym. Wybierz zakres wychylen 140%.

Opcjonalnie: Zamiast korzysta¢ z przetgcznika, mozesz ustali¢, aby
poszczegoblne zakresy aktywowaly sie w zaleznosci od potozenia drgzka.
Aby sprawdzié, jak to dziata, zmien warto$¢ dla normalnego lotu na 25%.
W linii SW jako przetgcznik wybierz ,1.” (drazek lotek). Wychyl drazek
lotek w prawo i zaobserwuj, jak zmienia sie wychylenia
serwomechanizmu, gdy wychylenie drgzka przekracza 90%.

Mozesz réwniez zmieni¢ punkt zakresu ruchu drazka, w ktorym
charakterystyka sterowania ma sie przetgczy¢. W tym celu ustaw drgzek
w wybranej pozycji, wcisnij przycisk w pokretle i przytrzymaj go przez
chwile.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody

autora
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Wartoéci D/R dla akrobacji 3D sg|Ustaw wartosci EXP dla kazdego zakresu wychylen (odpowiednio: 0%,
praktycznie 2 razy wieksze niz w|*t15%, -40%). Ustaw kursor w polu EXP. Ustaw przetacznik G w gérnym
potozeniu. Upewnij sie, ze EXP wynosi 0. Ustaw przetagcznik G w dolnym
potozeniu i wybierz warto$é +15%. Ustaw przetgcznik G w potozeniu
Srodkowym i ustaw wartos¢ EXP na -40%.

przypadku normalnego lotu.
Jednoczes$nie zastosowanie wysokiej
ujemnej wartosci Expo pozwala na

zlagodzenie reakcji serwomechanizméw

. . . |[Mozesz réwniez zaprogramowac warto$ci D/R i EXP dla steru wysokosci
wokét srodkowej pozycji drazka. Utatwia prog wy

i steru kierunku.

to znacznie sterowanie modelem. WYyjdz z menu, naciskajgc dwukrotnie przycisk END.
Wielu uzytkownikdéw decyduje sie na
ustawienie potrojnych zakresow
wychylen na pojedynczym przetgczniku
3-pozycyjnym. Daje to 3 tryby lotu:
"powolny i precyzyjny”, "normalny", oraz
"tryb ekstremalnych akrobacji". Aby
zrobi¢ to samo, ustaw 3 zakresy
wychylen i przypisz je do tego samego
przetgcznika.

Co dalej? Mozesz:

- Skonfigurowaé liczniki czasu lotu (stopery).

- Skonfigurowac funkcje trenera.

- Ustawi¢ wartos¢ skoku trymerow.

- Skonfigurowaé dwa serwomechanizmy lotek (FLAPRN).

- Ustawi¢ miksery programowalne dostosowane do potrzeb konkretnego
modelu.

Funkcja stopera (TIMER): elektroniczny stoper, ktéry moze mierzyé czas lotu podczas zawod6w, czas
lotu na jednym zbiorniku paliwa, czas lotu na jednym akumulatorze itp.

INH| [181-€HDL-a1 |
0 Mae. TrEa
il

TIMEE b
TIMEK 162
MODE:UFP

Sl Ha

Dostepne opcje:

*Odliczanie w dot (DOWN): rozpoczyna odliczanie od ustawionego czasu i pokazuje czas, ktory pozostat. Po
przekroczeniu wybranego odcinka czasu kontynuuje on odliczanie ponizej zera.

+Odliczanie w gore (UP): stoper ten zaczyna od 0 i mierzy uptyw czasu. Maksymalnie 99 min. i 59 sek.

« Stoper odlicza czas dla kazdego modelu z osobna. Przetgcza sie on automatycznie wraz ze zmiang modelu.

*W kazdym trybie pracy licznik czasu wydaje sygnat dzwiekowy raz na minute. Przez ostatnie 20 sekund, dzwiek
powtarzany jest co 2 sekundy, natomiast przez ostatnie 10 sekund co sekunde. Po uptywie ustawionego czasu
emitowany jest sygnat ciggty.

« Aby wyzerowac licznik, zaznacz jego pole na ekranie pracy i przytrzymaj PRZYCISK POKR ETLA wcisniety przez

1 sekunde.

«Stoper mozna uruchamiaé dowolnym PRZELACZNIKIEM (A-H) lub DRAZKIEM (1-4). Ustawienie DRAZKA
GAZU jest wygodne przy zliczaniu czasu lotu na pojedynczym zbiorniku paliwa/akumulatorze.

«Aby szybko wyzerowac licznik z ekranu pracy, wciskaj przycisk strzatki w dét, az pole stopera zacznie migac.

Wcisnij przycisk w pokretle.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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CELE: CZYNNO SCi:

Ustaw stoper, aby odliczat w do6t czas|Wejdz w ustawienia funkcji TIMER. W tym celu wcisnij przycisk MODE
45 min. Ma sie on wlaczaé przy|hal sekunde. Wcisnij przycisk kursora, aby przejs¢ na 3 strone menu.

odpowiednim  wychyleniu  DRAZKA Ustaw kursor w linii TIMER i wcisnij przycisk w pokretle.
GAZU. Stoper bedzie stuzyt do zliczania
czasu lotu na pojedynczym zbiorniku
paliwa/akumulatorze.

Aktywuj funkcje w polu INH.

W linii TIME ustaw czas 4:30. Upewnij sie, ze wigczone jest odliczanie
w dot (DOWN).

Przypisz stoperowi drazek gazu i wybierz punkt zakresu ruchu drazka, w
ktérym stoper ma sie wigczaé. Ustaw kursor w polu SW i ustaw wartosé
3" (jezeli stoper ma sie wigcza¢ ponizej wybranego punktu, strzatka
powinna wskazywa¢ w dof). Wychyl DRAZEK GAZU w gére do
wybranej pozycji (np. ¥ zakresu ruchu) i przytrzymayj przycisk w pokretle
wcisniety przez 1 sek.

WYyjdz z menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Po pierwszym locie testowym mozesz ustawi¢ wartoéci E.POINT.
- Mozesz przypisa¢ funkcje kanatom dodatkowym.
- Mozesz skonfigurowa¢ funkcje trenera.

Funkcja trenera (TRAINER): - funkcja stuzaca poczatkujacym pilotom do nauki latania. Wykorzystuje
ona przewdd trenera (do dokupienia oddzielnie), ktéry tgczy ze sobg 2 nadajniki. Istnieje mozliwos¢ okreslenia
poziomu kontroli nad modelem, jakg bedzie miat uczen.

TRAIMER > IHH

CH: 1234567
Mk FEFF———

Konfiguracja:

.N": Gdy PRZELACZNIK TRENERA znajduje sie w pozycji ON, kontrole nad danym kanalem bedzie posiadat
uczen. System bedzie korzystat z ustawien w nadajniku ucznia.

.F" 1 Gdy PRZELACZNIK TRENERA znajduje sie w pozycji ON, kontrole nad danym kanalem bedzie posiadat
uczen. System bedzie korzystat z ustawien w nadajniku instruktora.

. - Uczen nie bedzie miat kontroli nad kanatem pracujagcym w tym trybie, nawet gdy PRZE£ ACZNIK TRENERA
bedzie znajdowat sie w pozycji ON. Peing kontrole nad wybranym kanalem posiada instruktor.

* Przefacznik: wigczanie przy pomocy chwilowego przetgcznika F(7CA) lub H(7CH). Brak mozliwosci zmiany.

« Kompatybilnos¢: Aparatura 7C moze stuzy¢ zaréwno jako nadajnik ucznia jak i trenera. Mozna jg potaczy¢ z
dowolnym innym nadajnikiem firmy Futaba, ktéry posiada odpowiednie gniazdo przewodu trenera. Aby maéc
pracowac w tym trybie, wystarczy podigczyé przewdd do obu nadajnikéw (w przypadku nadajnikéw z serii 7C nie
znajduje sie on w zestawie) i postepowac zgodnie z ponizszg instrukcja.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Przykiady:

*Obstuga 5-kanatowego modelu $migtowca przy pomocy 4-kanalowego nadajnika ucznia jest mozliwa woéwczas,
gdy gaz oraz skok ogolny pracowaé bedg w trybie ,F”.

< Aby nadajnik ucznia mogt obstugiwaé model samodzielnie, dokonaj konfiguracji wszystkich ustawien modelu w
tym wtasnie nadajniku. W nadajniku instruktora ustaw tryb ,N” dla wszystkich funkcji i sprawdz, czy wszystkie
ustawienia sg poprawne.

*Pracujac w trybie ,N” na nadajniku ucznia mozesz ustawi¢ mniejsze zakresy ruchu, inne wartosci Expo oraz w
inny sposéb przypisa¢ kanaty dodatkowe (jezeli nadajnik posiada takie funkcje).

*Na poczatku nauki mozesz udostepni¢ uczniowi jedynie kanaty steru wysokosci i lotek, a pozostale kanaly
ustawi¢ w tryb ,—" i kontrolowac je samodzielnie.

Zasady bezpieczenstwa:

*Nigdy nie wigczaj zasilania nadajnika ucznia.

*W nadajniku ucznia zawsze korzystaj z modulacji PPM (jezeli korzystasz z nadajnika konwencjonalnego typu).

«Upewnij sie, ze oba nadajniki posiadajg identyczne ustawienia trymerow oraz zakresy wychylen. Mozesz to
sprawdzi¢ wigczajac i wytaczajac przetacznik trenera przy wychylonych drgzkach.

< Antena nadajnika instruktora powinna byé CALKOWICIE roztozona. Zt6z antene w nadajniku ucznia (nie dotyczy
modulacji 2.4GHz).

« Zawsze wyjmuj modut nadawczy z nadajnika ucznia (jezeli jest to nadajnik wyposazony w wyjmowany modut RF).

*Podczas, gdy funkcja TRAINER jest aktywna, funkcja SNAP ROLL nie bedzie dziata¢. Inne funkcje przypisane do
tego samego przetacznika (np. TH-CUT) nie ulegajg dezaktywacji. Przed korzystaniem z funkcji Trenera zawsze
doktadnie sprawdz, do jakich przetacznikéw przypisane sg pozostate funkcije.

«Po wczytaniu ustawien innego modelu ze wzgledoéw bezpieczenstwa funkcja TRAINER dezaktywuje sie.

CELE: CZYNNOSCI:

Wiacz funkcje TRAINER i skonfiguruj jg|Wejdz w menu funkeji TRAINER . W tym celu wcisnij przycisk MODE na
tak, aby uczen miat kontrole nad lotkami 1 sekunde. Wcisnij przycisk kursora, aby przejs¢ na 3 strone menu.
i mégt korzystaé z funkcji FLAPERON |, a Ustaw kursor w linii TRAINER i wci$nij przycisk w pokretle.

takze miat kontrole nad sterem kierunku|Aktywuj funkcje — obr6¢ pokretio, az pojawi sie warto$é OFF.

ze zmniejszonym zakresem ruchu (do i . : — i :
ustawienia na nadajniku ucznia). W tym Wybierz odpowiednie kanaty i sposéb ich kontroli w trybie trenera.

przypadku ze wzgledéw bezpieczenstwa Funkcje AIL i ELE mozesz zostawi¢ bez zmian — wartos¢ domysla jest
nie powinien mie¢ on kontroli nad|POoPrawna. Ustaw kursor przy funkcji THR i obro¢ pokretto, az pojawi sie
kanatem gazu. wartos¢ ,-" . Ustaw kursor przy funkcji RUD i obro¢ pokretto, az pojawi
sie wartos¢ ,N” .

Wyjdz z menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Przed lotem koniecznie sprawd z, czy nadajnik ucznia dziata
poprawnie!

Co dalej? - Mozesz ustawié parametry (D/R,EXP) na nadajniku ucznia.

- Mozesz wycentrowac trymery na nadajniku ucznia.

Ustawienia trymeréw (TR||V|)Z to menu umozliwia regulacje oraz reset elektronicznych trymerow.

TRIM CH1x84

2% B4
PCLR 3504
45> B4

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Aparatura 7C wyposazona jest w cyfrowe trymery, ktére r6znig sie od trymer6w majacych postac
konwencjonalnych suwakéw. Kazdy z TRYMEROW w rzeczywistosci jest dwukierunkowym przelgcznikiem. Z
kazdym nacisnieciem TRYMERA warto$¢ trymowanie zwieksza sie o ustalong liczbe. Jezeli przytrzymasz
TRYMER wcisniety, warto$¢ trymowania bedzie zmienia¢ sie szybciej. Biezgca pozycja trymera wyswietlana jest w
formie graficznej na ekranie pracy. Menu TRIM zawiera dwie funkcje, ktére stuzg do konfiguracji trymerdéw.

Modele smigtowcéw: W dodatkowych trybach lotu (Idle-Up) dostepna jest rowniez funkcja OFFSET. Gdy funkcja ta
jest nieaktywna (INH), regulacja TRYMEROW bedzie miata wplyw na wartosci trymowania we wszystkich trybach
lotu. Natomiast gdy funkcja OFFSET jest aktywna, zmiana warto$ci trymowania w obrebie danego trybu lotu bedzie
miata wpltyw tylko na ten jeden tryb lotu.

Reset trymera (CLR): funkcja, ktéra przywraca domysine wartosci trymowania. Nie kasuje ona ustawien funkcji
SUB-TRIM, ani wartosci skoku trymera (STEP).

CELE:
Wiasnie dokonate$ regulacji potgczen

CZYNNO SCI:
Wejdz w menu funkcji TRIM. W tym celu wcisnij przycisk MODE na 1

mechanicznych  przy  serwomecha-|Sekunde. Ustaw kursor w linii TRIM i wcisnij przycisk w pokretle.
nizmach. Teraz musisz wyzerowac
trymery.

UWAGA: Jest to jedna z kilku funkciji,
w przypadku ktérych nadajnik wymaga
potwierdzenia checi dokonania zmiany.

Musisz wybrac i potwierdzi¢ che¢ wyzerowania trymerdw. Przytrzymaj
przycisk w pokretle wecisniety na 1 sekunde. Uslyszysz sygnat
dzwiekowy.

Zamknij menu, wciskajgc dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz:

- Ustawi¢ wartosci kompensaciji punktu neutralnego serw (SUB-TRIM).

- Ustawi¢ warto$¢ skoku trymera (STEP): patrz nizej.

- Ustawi¢ podwdjne/potrojne zakresy wychylen oraz wartosé Expo
(D/R,EXP).

- Ustawié limity wychylen serw (E.POINT).

Skok trymera (STEP): wartos¢, o ktérg ma zmienic¢ sie trymowanie przy jednorazowym uzyciu TRYMERA. Moze
ona wynosi¢ od 1 do 40 jednostek, w zalezno$ci od charakterystyki danego modelu. Przy wigkszo$ci typowych
modeli najlepiej sprawdzajg sie wartosci od 2 do 10 jednostek. Wieksze wartosci skoku trymera stosuje sie w
modelach o wiekszym zakresie ruchu serwomechanizméw oraz przy pierwszych lotach danym modelem, aby mie¢
pewnosé, ze trymery zapewnig wystarczajgce mozliwosci korekty ustawien powierzchni sterowych. Mniejszego
skoku trymera uzywa sie przy dokonywaniu precyzyjnych korekt podczas lotu.

CELE:

Zamierzasz wykona¢  pierwszy lot
modelem akrobacyjnym. Zwieksz skok
TRYMERA LOTEK, aby mie¢ pewnos¢,
ze w razie potrzeby bedziesz mogt
dokonac¢ niezbednej korekty.

CZYNNOSCI:

Wejdz w menu funkcji TRIM. W tym celu wcisnij przycisk MODE na 1
sekunde. Ustaw kursor w linii TRIM i wciénij przycisk w pokretle.

Wybierz trymer, ktérego skok chcesz zmieni¢ i wprowadz wiasciwg
wartos¢. Ustaw kursor w linii CH1 i obré¢ pokretto w prawo, az pojawi
sie wartosc¢ 8 (przyktadowo).

W razie potrzeby powtdrz te same czynnosci dla innych kanatow.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Zamknij menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz:

- Ustawi¢ wartosci kompensaciji punktu neutralnego serw (SUB-TRIM).

- Ustawi¢ podwdjne/potrojne zakresy wychylen oraz wartosé Expo
(D/R,EXP).

- Ustawi¢ limity wychyleh serw (E.POINT).

Kompensacja punktéw neutralnych serwomechanizméw (SUB-TRIM): funkcja
stuzaca do wprowadzania minimalnych korekt pozycji neutralnej serwomechanizmow. Dostepny zakres to -120 do
+120. Wartoscig domysing jest 0 — brak jakiejkolwiek korekty.

sSUE-TEIM
EH=123456?

HILEME B&

Przed ustawieniem warto$ci SUB-TRIM zalecamy wyzerowanie trymeréw — pozwoli to na ustawienie mniejszych

wartosci funkcji SUB-TRIM. Wysokie wartosci spowoduja, ze zakresu ruchu serwomechanizmu w ktéryms kierunku
bedzie ograniczony.

Zalecamy postepowanie wedtug nastepujacej procedury:

ezmierz i zapamietaj prawidtowa pozycje danej powierzchni sterowej;

»wyzeruj wartosci obu funkcji trymeréw (TRIM i SUB-TRIM);

e zamontuj orczyki serwomechanizméw i popychacze w taki sposéb, aby powierzchnia sterowa znajdowala sie
mozliwie blisko swej pozycji neutralnej;

» dokonaj precyzyjnej korekty przy pomocy funkcji SUB-TRIM.

CELE: CZYNNO SCI:

Zamierzasz  skorzysta¢ z  funkcji|Wejdz w menu funkcji SUB-TRIM. W tym celu wcisnij przycisk MODE na
FLAPERON, gdzie klapy pracujg|l sekunde. Ustaw kursor w linii SUB-TRIM i wcisnij przycisk w pokretle.
jednoczesnie z lotkami. Korzystajac z
funkcji SUB-TRIM wycentruj
serwomechanizm Kklap, aby jego punkt
neutralny zgadzat sie z punktem
neutralnym serwomechanizmu lotek.

Wybierz kanat, dla ktérego chcesz dokona¢ korekty — ustaw kursor przy
kanale FLAP. Obracaj pokrettem, az powierzchnie sterowe znajdg sie w
tym samym potozeniu.

W razie potrzeby dokonaj korekty pozostatych kanatow.

Zamknij menu, wciskajgc dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz:

- Ustawi¢ wartos¢ skoku trymera (STEP): patrz poprzednia strona.

- Ustawi¢ podwojne/potréjne zakresy wychylen oraz wartos¢ Expo
(D/R,EXP).

- Ustawi¢ limity wychylen serw (E.POINT).

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Funkcja F/S (FAIL SAFE): zabezpieczenie na wypadek utraty tacznosci radiowej oraz alarm niskiego
napiecia akumulatora odbiornika.

Dostepne opcje:

Funkcje Fail Safe mozna skonfigurowac¢ jedynie dla kanatu gazu (kanat 3).

Opcja NOR (Normal) — serwomechanizm zatrzymuje sie w pozycji, w ktérej znajdowat sie w momencie wystapienia
problemu.

Opcja F/S (FailSafe) — serwomechanizm ustawia sie w zaprogramowanej wczesniej pozyciji.

UWAGA: Zaprogramowana pozycja F/S dla funkcji Battery F/S (alarm niskiego napiecia) bedzie identyczna, jak
dla funkcji FAIL SAFE.

FAIL SAFE
FS>
CH:
R

o~

Przykiady:

« Skonfiguruj kanat gazu w taki sposob, aby w przypadku zakiécenia sygnatu silnik przetgczat sie na wolne obroty
(ACRO). Pozwoli to na oddalenie sie od miejsca, w ktorym wystgpity zaktocenia, a w przypadku kraksy
zminimalizuje szkody.

*W przypadku modeli $migtowcow z reguty najlepszym rozwigzaniem bedzie opcja NOR.

Aktualizacja ustawie n F/S: Po wprowadzeniu ustawien funkcji F/S nadajnik automatycznie przesyta te ustawienia
do odbiornika. Po skonfigurowaniu funkcji F/S upewnij sie, ze dziata ona poprawnie — wylacz na chwile nadajnik i
sprawdz czy powierzchnie sterowe zareagowaty we wtasciwy sposob.

CELE: CZYNNOSCI:

Zmien ustawienia Fail Safe dla kanatu 3|Wejdz w menu F/S . W tym celu wcisnij przycisk MODE na 1 sekunde.
tak, aby serwomechanizm ustawit sie w|Ustaw kursor w linii F/S i wcisnij przycisk w pokretle.

wybranej pozycji. Ustaw drazek gazu w odpowiedniej pozycji (w trybie ACRO bedzie to
strefa wolnych obrotéw). Obr4¢ pokretto w lewo, zaznaczajac opcje F/S.
Aby potwierdzi¢ che¢ dokonania zmiany, przytrzymaj przycisk w
pokretle wcisniety przez 1 sekunde.

Wyjdz z menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

UWAGA: Jest to jedna z kilku funkciji,
w przypadku ktérych nadajnik wymaga
potwierdzenia checi dokonania zmiany.

Co dalej? - Upewnij sie, ze ustawienia sg poprawne.

- Przeczytaj informacje na temat funkcji Battery FailSafe.

- Mozesz dokonac¢ korekty wartosci E.POINT lub SUB-TRIM, aby mie¢
pewnosé, ze funkcja F/S bedzie dziata¢ poprawnie.

Battery FailSafe (F/S): Funkcja ostrzegajgca o niskim napieciu akumulatora odbiornika (wbudowana w odbiornik
2.4GHz). Gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej 3,8V, funkcja F/S ustawia serwomechanizm gazu w ustalonej
wczesdniej pozycji. Gdy funkcja sie wigczy, a uzytkownik nie dokonat wczesniej wyboru odpowiedniej pozycji
serwomechanizmu gazu, silnik przejdzie na wolne obroty. Gdy zauwazysz, ze funkcja sie wilgczyta, musisz
natychmiast ladowaé. Mozesz wytaczyé alarm na okoto 30 sekund, ustawiajgc na chwile DRAZEK GAZU w pozycji
wolnych obrotéw. Po uptywie tego czasu alarm wigaczy sie ponownie.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Dostepne opcje:

*NOR F/S — w przypadku aktywacji funkcji Battery F/S, serwomechanizm gazu ustawia sie w pozycji
odpowiadajacej maksymalnemu wychyleniu DRAZKA GAZU w d6t przy wyzerowanym trymerze.

*POS F/S — serwomechanizm gazu ustawi sie w takiej samej pozycji, jakg skonfigurowano dla normalnej funkcji
F/S (patrz wyzej).

I Jezeli korzystasz z 6V akumulatora odbiornika (5 cel), moze sie zdarzy¢, ze akumulator roztaduje sie bardzo
szybko - jeszcze zanim funkcja Battery FailSafe zdazy sie aktywowaé. Jezeli korzystasz z pakietu zlozonego z 5
cel, nie polegaj wylgcznie na funkcji F/S, gdyz moze ona nie by¢ w stanie kazdorazowo uchroni¢ modelu przed
wypadkiem na skutek wyczerpania akumulatora.

MENU ZAAWANSOWANE DLA SAMOLOTOW | SZYBOWCOW
(ACRO ADVANCE)

Typy skrzydet w modelach samolotéw i szybowcow (ACRO):

Istniej @ 3 podstawowe typy skrzydet:

* Proste. Model wykorzystujacy jeden serwomechanizm lotek (lub kilka serwomechanizméw podtaczonych do
jednego kanatu odbiornika przy pomocy przewodu typu “Y”) i posiadajacy ogon. Jest to konfiguracja domysina,
ktéra nie wymaga specjalistycznej procedury programowania.

«Z dwoma serwomechanizmami lotek. Model posiada 2 oddzielne serwomechanizmy lotek oraz ogon. Patrz: Dwa

serwomechanizmy lotek.
» Model nie posiadajacy ogona (latajgce skrzydto). Posiada on 2 serwomechanizmy skrzydet, ktére wspotpracujg
ze soba, dziatajac jako ster wysokosci i lotki. Patrz ELEVON.

Dwa serwomechanizmy lotek (oraz ogon)  (ACRO): Wiele z obecnie uzywanych modeli wykorzystuje dwa
serwomechanizmy lotek podigczone do dwoéch osobnych kanatow odbiornika. (Jezeli posiadasz model typu
“latajgce skrzydto” bez oddzielnych steréw wysokosci, patrz funkcja ELEVON).

Korzysci:
* Mozliwos¢ precyzyjnego ustawienia punktéw neutralnych i limitdw wychylen kazdego z serwomechanizméw.
W przypadku awarii jednego z serwomechanizméw podczas lotu, zawsze pozostaje jeszcze drugi.
«tatwos¢ montazu, wieksza sita serwa przypadajaca na dang powierzchnie sterowa. Brak koniecznosci uzycia
dodatkowych popychaczy umozliwiajgcych obstuge 2 powierzchni sterowych przez 1 serwomechanizm.
* Mozliwos¢ ustawienia wiekszego wychylenia lotek w gore niz w dét, jest to bardzo pomocne przy skrecaniu —
wychylenia réznicowe lotek (definicja w stowniczku na koncu instrukciji).
 Dwie lotki moga by¢ wykorzystywane rowniez jako klapy - FLAPERON.

Dostepne opcje:

» Odbiornik 5-kanatowy - Przed konfiguracjg funkcji FLAPERON musisz skonfigurowac¢ funkcje AIL-2.

* FLAPERON:
* Drugi serwomechanizm wykorzystuje kanat 6 (aby wykorzystac¢ kanat 5 lub 7, patrz funkcja AlL-2.)
« Lotki moga petni¢ réwniez funkcje klap.
 Funkcja FLAP-TRIM pozwala na regulacje punktéw neutralnych klapolotek, co pomaga w utrzymaniu
statej wysokosci lotu.
» Mozliwos$¢ zaprogramowania wychylen réznicowych lotek.

Kanat 6 = normalne klapolotki, 2 serwomechanizmy moga pracowac jednoczesnie jako klapy

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Kanat 5 lub 7 = umozliwia skonfigurowanie wychylen réznicowych lotek (w bardziej zaawansowanych nadajnikach
stuzy do tego specjalna funkcja). Kanat 6 w dalszym ciggu steruje klapami, 2 lotki bedg petni¢ funkcje klap jedynie
w momencie korzystania z funkcji hamulca aerodynamicznego.

Uwaga: Jednoczesnie mozna korzysta¢ tylko z jednej z dwdch funkcji zwigzanych z uktadem powierzchni
sterowych (FLAPERON lub ELEVON). Aby aktywowac ktoras z nich, te uzywang wczesniej nalezy dezaktywowac.

CELE: CZYNNOSCI:
Wytacz funkcje FLAPERON, aby moc|{Wejdz w ustawienia funkcji FLAPERON. W tym celu wcisnij przycisk
aktywowac funkcje ELEVON. MODE na 1 sekunde. Jezeli wyswietli sie menu podstawowe, wcisnij

przycisk MODE jeszcze raz, aby pojawito sie menu ADVANCE. Ustaw
kursor w linii FLAPERON i wcisnij przycisk w pokretle.

Dezaktywuj funkcje. Ustaw kursor w pierwszej linii i obro¢ pokretto, az
pojawi sie tam warto$¢ INH.

WYyjdz z menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Skonfiguruj funkcje ELEVON.

Funkcja klapolotek (FLAPRN)

FLAFEM > IMH

DIFFrE B
AIL-2>CH&

Funkcja FLAPERON wykorzystuje dwa serwomechanizmy lotek, ktére beda petni¢ zaréwno funkcje lotek jak i klap.
Aby osiagna¢ efekt dziatania klap, lotki wychylajg sie w gore/w doét jednoczesnie. Oczywiscie dalej sg one w stanie
petni¢ réwniez funkcje lotek (wychylenia w przeciwnych kierunkach).

Gdy funkcja FLAPERON jest aktywna, przy kazdym programowaniu kanatu 6 lub funkcji klap (flap) (np. w
przypadku miksera ELE-FLAP), system traktuje oba serwomechanizmy jako klapy. Dostepny jest réwniez trymer
(FLAP-TRIM) stuzacy do wyrownania punktow neutralnych obu powierzchni lub do niewielkich zmian kata
wychylenia klap. Funkcje E.POINT i SUB-TRIM w dalszym ciggu traktujg kazdy z serwomechanizmow osobno.

Drugi serwomechanizm lotek (AIL-2):  Drugi serwomechanizm lotek domyslnie przypisany jest do kanatu 6.
Umozliwia to wykorzystanie obu serwomechanizméw zaréwno w roli klap, jak i lotek (klapolotki). Po wybraniu
kanatu 5 lub 7 oba serwomechanizmy lotek mogg petni¢ jedynie funkcje lotek, a kanat 6 pozostaje przypisany
klapom. Wyjatkiem jest mikser A.BRAKE (hamulec aerodynamiczny). W przypadku tej funkcji serwomechanizm
klap (kanat 6) oraz serwomechanizmy lotek (kanat 1 i kanat 5 lub 7) bedg pracowaty razem.

CELE: CZYNNOSCI:

Aktywuj funkcje FLAPERON. Wejdz w ustawienia funkcji FLAPERON. W tym celu wcisnij przycisk
MODE na 1 sekunde. Jezeli wyswietli sie menu podstawowe, wcisnij
Ustaw wychylenia réznicowe lotek tak,|przycisk MODE jeszcze raz, aby pojawito sie menu ADVANCE. Ustaw
aby wychylenia w goére byly wieksze o|kursor w linii FLAPERON i wcisnij przycisk w pokretle.*

10%.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w pierwszej linii i obré¢ pokretto, az
pojawi sie tam warto$¢ ACT.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
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Wyreguluj wychylenia r6znicowe. Ustaw kursor w linii DIFF i wybierz
wartos¢ + 10%.

Opcjonalnie: Jezeli korzystasz z odbiornika 5-kanatowego, drugi
serwomechanizm lotek (AIL-2) mozesz przypisac¢ do kanatu 5 (CH5).
Wyjdz z menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Mozesz:

- Skonfigurowac funkcje FL-TRIM.

- Skonfigurowac¢ hamulec aerodynamiczny (A.BRAKE ).

- Zobaczyé¢ przyktadowe konfiguracie modeli na stronie www.futaba-

rc.com/fag/fag-7c.html
*Jezeli funkcji nie da sie aktywowag¢, sprawdz, czy wytaczytes uprzednio funkcje ELEVON.

Ustawienia klap (FL-TRIM):

FL-TEIM >IMH
ETrE Q=

" E
OFS:SET

Funkcja FLAP-TRIM umozliwia wybér elementu sterujgcego [domysinie pokretto VR], ktory bedzie stuzyt do
sterowania pracg klap. Inng funkcjg, ktoéra rozktada klapy jest A.BRAKE - hamulec aerodynamiczny, ktéry
obstuguje sie przy pomocy przetacznika. Mozna réwniez skonfigurowa¢ mikser programowalny, ktéry bedzie
sterowat funkcjg klap. Aby mikser taki pozwalat na obstuge klap przy pomocy przetacznika, jako funkcje nadrzedng
(master) nalezy ustawi¢ odpowiednig pozycje przetgcznika (offset).

CELE: CZYNNOSCI:
Skonfiguruj funkcje FLAP-TRIM, aby umozliwi¢|Wejdz w ustawienia funkcji FLAP-TRIM. W tym celu wcisnij
opuszczenie klapolotek o 30% podczas lotu. przycisk MODE na 1 sekunde. Jezeli wyswietli sie menu

podstawowe, wcisnij przycisk MODE jeszcze raz, aby pojawito
sie menu ADVANCE. Ustaw kursor w linii FLAP-TRIM i wcisnij
przycisk w pokretle.

Funkcja aktywowana jest automatycznie razem z funkcjg
FLAPERON. Ustaw pokretto VR w pozyciji, jaka ma odpowiadac¢
zerowym wychyleniom klapolotek (maksymalnie w lewo).

Ustaw kursor w linii OFS, i nacis$nij przycisk pokretta gtéwnego,
by system zapamietat pozycje pokretta VR.

Do ich obstugi uzywane bedzie pokretto VR.

Funkcja FLAPERON musi by¢ aktywna, a drugi
serwomechanizm lotek powinien by¢ przypisany
do kanatu 6.

Obro¢ pokretto VR do pozycji, w ktérej klapolotki majg byé
maksymalnie roztozone (maksymalnie w prawo). Przejdz do linii
powyzej i ustaw warto$§¢ maksymalnego wychylenia na 30%.
WYyjdz z menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

* Gdy funkcja FL-TRIM jest nieaktywna (INH), domysinym elementem sterujacym klap jest pokretto VR. Jezeli model posiada tylko jeden
serwomechanizm klap, do konfiguracji wychylen serwa mozesz wykorzysta¢ funkcje E.POINT. Jezeli korzystasz z funkcji klapolotek dla kanatéw
CH1 i CH®, funkcja FL-TRIM musi by¢ aktywna.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
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Typy ogonéw w modelach samolotow i szybowcéw (ACRO):

W modelach samolotéw i szybowcdw wyst  epuja 4 typy ogonow:
*Prosty. Model z jednym serwomechanizmem steru wysokosci i jednym serwomechanizmem steru kierunku
(lub kilkoma serwami podtaczonymi do jednego wyjscia odbiornika za pomocg przewodu typu “Y”). Jest to
ustawienie domysine.
«Dwa serwomechanizmy steru wysokosci. Patrz AILVATOR (ACRO).
*Model bez ogona. Dwa serwomechanizmy skrzydet petnig funkcje steréw wysokosci i lotek. Patrz ELEVON
(ACRO).
eUsterzenie typu V-TAIL. Ogon z dwoma powierzchniami sterowymi ustawionymi pod katem. Pracujg one
razem petnigc funkcje steréw kierunku i wysokosci (ACRO).
Uwaga: Jednoczesnie mozna korzystac tylko z jednej z trzech dostepnych konfiguracji ogona (AILVATOR, V-TAIL,
ELEVON). Aby aktywowac inng konfiguracje nalezy dezaktywowaé konfiguracje uzywang do tej pory.

Lotki z funkcja steru wysokosci (ELEVON):

Funkcja ta uzywana jest w przypadku modeli ze skrzydtami typu ,delta”, modeli typu “latajace skrzydio” oraz w
innych modelach nie posiadajacych ogona. W funkcji ELEVON dwa serwomechanizmy dzialajg razem, petigc
funkcje steru wysoko$ci oraz lotek. Istnieje mozliwos¢ oddzielnej konfiguracji wychylen kazdego z
serwomechanizméw w zaleznosci, czy dziata on w danym momencie jako lotka, czy jako ster wysokosci. Funkcja
ta jest réwniez przydatna w przypadku modeli naziemnych, takich jak czotgi, w ktérych podczas jazdy do przodu
oba silniki dziataja w jednym kierunku, natomiast przy skrecaniu silniki pracujg w przeciwnych kierunkach. Funkcja
ta pozwala réwniez na konfiguracje wychylen r6znicowych lotek.

ELELOM _» IMH
AILk+ SEX%
ELE>+ 5&

DIFF-* ©

iy

Opcje konfiguracji:

*Funkcja wymaga wykorzystania kanatéw 1 i 2.

*Mozliwos¢ konfiguracji wychylen réznicowych lotek.

*Mozliwo$¢ zastosowania roznych wartosci wychylen steru wysokosci i lotek.

UWAGA: Gdy funkcja ELEVON jest aktywna, nie ma mozliwosci aktywacji funkcji FLAPERON ani AILVATOR.
Aby aktywowac inng funkcje, nalezy dezaktywowac funkcje uzywang do tej pory.

UWAGA: Podczas dokonywania ustawienn pamietaj, aby maksymalnie wychyla¢ drazki steru kierunku i
wysoko §ci. W przeciwnym razie przy jednoczesnym wychyleniu obu drazkéw serwomechanizmy moga sie
zablokowac.

(Szczegobtowe informacje na temat konfiguracji skomplikowanych modeli akrobacyjnych, np. typu "statek
kosmiczny", znajdziesz na stronie www.futaba-rc.com\fag\fag-7c.html Zamieszczono tam réwniez wiele innych
przyktadowych konfiguracji).

CELE: CZYNNO SCi:

Aktywuj funkcje ELEVON. Wejdz w ustawienia funkcji ELEVON. W tym celu wcisnij przycisk
MODE na 1 sekunde. Jezeli wyswietli sie menu podstawowe, wcisnij
Skonfiguruj wychylenia réznicowe lotek |Przycisk MODE jeszcze raz, aby pojawito si¢ menu ADVANCE . Ustaw
tak, aby wartosé wychylenia w gére byta kursor w linii ELEVON i wciénij przycisk w pokretle.

0 10% wieksza.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
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Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w polu INH i obr6¢ pokretto, az pojawi
sie tam wartosé ACT.

Opcjonalnie: Wyreguluj warto$¢ wychylen roznicowych (tu: +10%).
Ustaw kursor w linii DIFF. Obroé pokretto w prawo, az pojawi sie
warto$¢ +10%.

Opcjonalnie: Wyreguluj wychylenia serwomechanizméw dla funkcji
steru wysokosci (ELE) i lotek (AIL).

WYyjdz z menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz:

- Dokonac¢ korekty wartosci E.POINT lub SUB-TRIM.

- Ustawi¢ podwdjne/potrojne zakresy wychylen oraz wartos¢ Expo
(D/R,EXP).

- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-
rc.com\fag\fag-7c.html

Ster wysoko $ci z funkcja lotek (AILVATOR):

Wiele modeli posiada 2 serwomechanizmy steru wysokosci podigczone do oddzielnych kanatow odbiornika.
(Modele typu ,latajace skrzydio”, ktére nie posiadaja oddzielnego mechanizmu lotek wykorzystujg funkcje
ELEVON. Z kolei modele z ogonem typu ,V” korzystajg z funkcji V-TAIL).

AILVATOR
»IMH

AIL3k- S@%
3r— SE% -

HAILUATOR

ELE1k+188%
2x—108% =~

Korzy$ci ptyngce z takiej konfiguraciji:

» Mozliwo$¢ precyzyjnego ustawienia punktéw neutralnych i limitbw wychylen kazdego z serwomechanizméw z
osobna.

statwosé montazu. Brak koniecznosci uzycia dodatkowych popychaczy umozliwiajacych obstuge dwoch
powierzchni sterowych przez jeden serwomechanizm.

« Stery wysokosci mogg dziata¢ jako lotki przy lotach wyczynowych lub przy symulacji lotu samolotem odrzutowym.

Konfiguracja:

« Kierunek ruchu kazdego serwomechanizmu mozna odwrdcié¢ przy pomocy funkcji REVERSE lub bezposrednio w

ustawieniach funkcji AILVATOR - ustawiajgc ujemne wartosci procentowe.

* Mozliwosé oddzielnego ustawienia wychylen dla funkcji steru wysokosci (zaréwno kierunku ruchu jak i wartosci

wychylen).

e Funkcja moze stuzy¢ rowniez jako lotki (domysinie wychylenie 50%). Niemozliwe jest wigczenie/wytgczenie
reakcji serw na komendy lotek podczas lotu. Ustawienie wartosci AIL3 i AlL4 na O sprawia, ze serwomechanizmy
w ogole nie beda reagowaty na komendy drazka lotek.

«Uwaga: Aby zyska¢ mozliwosé wiaczania/wytaczania trybu, w ktdrym stery wysokosci dziatajg jako lotki, przy
pomocy przetacznika, musisz wykorzysta¢ do tego celu dwa miksery. Ustaw wartosci AIL3 i AlL4 na 0. Wiacz

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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miksery AIL-ELEV i AIL-AUX2 (przyporzadkuj im przetacznik). Dzieki temu serwomechanizmy steru wysokosci
beda dziata¢ jako lotki jedynie, gdy wybrany przetacznik bedzie wiaczony.

Funkcja AILVATOR wykorzystuje dwa serwomechanizmy steru wysokosci, ktdre moga dziata¢ zaréwno jako ster
wysokosci, jak i lotki (chyba, ze wychylenie lotek ustawione zostanie na 0%). Podczas pracy w roli lotek obie
powierzchnie sterowe wychylajg sie w przeciwnych kierunkach.

Gdy funkcja AILVATOR jest aktywna (a wychylenie lotek w opcjach jej konfiguracji nie zostanie ustawione na 0),
za kazdym razem, gdy wychylony zostanie drgzek lotek lub uzyta zostanie inna funkcja sterujagca praca lotek (np.
mikser RUD-AIL), obie powierzchnie sterowe zareaguijg jak lotki. Jezeli nie chcesz, aby tak byto, ustaw wychylenia
lotek na 0%. W ten sposéb obie powierzchnie sterowe bedg petni¢ jedynie role steru wysokosci.

Podczas dokonywania ustawien pamietaj, aby przetestowaé zachowanie powierzchni sterowych przy
maksymalnym wychyleniu drazkéw steru wysokosci i lotek i dobra¢ wlasciwe wartosci wychylen. Jezeli bedg one
zbyt duze, przy jednoczesnym wychyleniu obu drazkéw moze nastgpic¢ blokada serwomechanizméw.

CELE: CZYNNO SCiI:

Aktywuj funkcje AILVATOR. Wejdz w ustawienia funkcji AILVATOR. W tym celu wcisnij przycisk
MODE na 1 sekunde. Jezeli wyswietli sie menu podstawowe, wcisnij
Skonfiguruj obie powierzchnie sterowe|Przycisk MODE jeszcze raz, aby pojawito si¢ menu ADVANCE. Ustaw
tak, aby nie petnity one funkcii lotek. kursor w linii AILVATOR i wcisnij przycisk w pokretle.

W zaleznosci od budowy twojego
modelu, niezbedna moze by¢ zmiana
kierunku dziatania jednego z serw lub
ustawienie ujemnej wartosci
procentowe;.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w polu INH i obré¢ pokretto az pojawi
sie wartos¢ ACT.

Opcjonalnie: Wyreguluj wychylenia obu serw dla funkciji lotek (tu: 0).
Ustaw kursor w linii AIL3. Obrd¢ pokretto w prawo, az pojawi sie
0%. Ustaw kursor w linii AlL4. Obrd¢ pokretto w prawo, az pojawi
sie 0%.

Opcjonalnie: Wyreguluj wychylenia serwomechanizméw dla funkcji
steru wysokosci. (Przyktad: prawy 98%, lewy 96%). Ustaw kursor w
linii ELE1 (prawy). Obrd¢ pokretto w lewo, az pojawi sie 98%. Ustaw
kursor w linii ELE2 (lewy). Obrd¢ pokretto w lewo, az pojawi sie 96%.
Wyjdz z menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz:

- Dokona¢ korekty wartosci E.POINT lub SUB-TRIM.
- Skonfigurowaé hamulec aerodynamiczny (A.BRAKE ).
- Skonfigurowaé funkcje FLAPRN.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Ustawienia ogona typu ,V” (V-TAIL):

U-THIL _*IHH
ELEF+ SHX
RUD>+ SAX

CHx>2~4CH

Mikser V-TAIL wykorzystywany jest w modelach samolotéw z ogonem typu “V”. Dwie powierzchnie sterowe
znajdujgce sie na ogonie mogqg dziata¢ zaréwno jako ster wysokosci, jak i ster kierunku. Dla kazdej z powierzchni
ustawi¢ mozna oddzielnie wartosci wychylen w sytuacjach, gdy dziata ona jako ster kierunku i jako ster wysokosci.

UWAGA: Gdy funkcja V-TAIL jest aktywna, nie ma mozliwosci aktywacji funkcji ELEVON, ani AILVATOR. Aby
aktywowac inng funkcje, nalezy dezaktywowac funkcje uzywang do tej pory.

UWAGA: Podczas dokonywania ustawien pamietaj, aby przetestowa¢ zachowanie powierzchni sterowych przy
maksymalnym wychyleniu drazkoéw steru wysokosci i steru kierunku. Jezeli bedg one zbyt duze, przy
jednoczesnym wychyleniu obu drazkéw moze nastgpic¢ blokada serwomechanizmow.

Konfiguracja:

* Mozliwos¢ ustalenia r6znych wartosci wychylen dla obu funkgiji.

*CH (2/1 CH): Opcja ta pozwala na wykorzystanie funkcji V-TAIL w modelu z ogonem typu "V", gdzie funkcje steru
wysokosci i lotek pelnig te same serwomechanizmy, np. w pozbawionym lotek modelu ze skrzydtami o podwdjnym
wzniosie. W takim przypadku prawy drazek bedzie sterowat jednoczesnie funkcja lotek i steru kierunku.

(Sposéb konfiguracji bardziej skomplikowanego modelu, np. z usterzeniem typu “V” i z mozliwoscig sterowania
przednim kotem opisany zostat na stronie www.futaba-rc.com\fag\fag-7c.html. Znajdziesz tam réwniez wiele innych
przyktadéw konfiguraciji).

CELE: CZYNNO SCI:

Aktywuj funkcje V-TAIL. Wejdz w ustawienia funkcji V-TAIL. W tym celu wejdz w menu
ADVANCE. Ustaw kursor w linii V-TAIL i wcisnij przycisk w pokretle.

Skonfiguruj wybrane wartosci wychylen
serw dla funkcji steru wysokosci i
kierunku.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w polu INH i obrd¢ pokretto, az pojawi sie
tam warto$¢ ACT.

Wyreguluj wychylenia serwomechanizméw dla funkcji steru
wysokosci (ELE) i kierunku (RUD).

Opcjonalnie: Mozesz zmieni¢ kanat nr 4 (CH>2/4CH) na kanat nr 1
(CH>2/1CH).

WYyjdz z menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Mozesz:

- Dokona¢ korekty wartosci E.POINT lub SUB-TRIM.

Co dalej? - Ustawi¢ podwojne/potrojne zakresy wychylen oraz wartos¢ Expo
(D/R,EXP).

- Skonfigurowaé mikser ELEV-FLAP .

- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-
rc.com\fag\fag-7c.html.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Figura akrobacyjna (beczka autorotacyjna) aktywowana przet gcznikiem
(SNAP-ROLL / SNAP):

SHAF »THH
AILkK+188%
ELE>+188%
RUD>+1B88%

Funkcja ta umozliwia wykonanie figury akrobacyjnej, ktorg aktywuje sie pojedynczym przetgcznikiem. Za kazdym
razem serwomechanizmy otrzymujg identyczne komendy. Eliminuje to koniecznosé przestawiania zakresow
wychylen wszystkich trzech kanatéw przed wykonaniem akrobacji, gdyz funkcja SNAP-ROLL zawsze ustawia
serwomechanizmy w jednakowych pozycjach. Jest to niezalezne od uzywanych zakres6w wychylen, wychylen
drazkéw w momencie uzycia przetacznika itp.

Uwaga: Kazdy model wykonuje beczke w nieco inny sposéb. Jest to zalezne od jego parametréw, zakreséw ruchu
powierzchni sterowych, zachowania w powietrzu itp. Niektére modele wykonujg beczke bez uzycia lotek, w innych
wystarczy sam ster wysokosci. W przypadku wiekszosci modeli manewr ten wychodzi najlepiej przy zastosowaniu
kombinacji wychylen wszystkich trzech powierzchni sterowych. Na sposéb wykonania beczki bedzie mie¢ réwniez
wptyw predkosé oraz przyspieszenie modelu. Informacje na temat wykorzystania w samolotach zyroskopéw, ktére
umozliwiajg wykonywanie bardziej precyzyjnych, ,czystszych” manewréw znajdujg sie w osobnej sekciji.

Opcje konfiguracji:

«Wartos¢ wychylenia: Ustaw wartosci, o jakie ma wychyli¢ sie automatycznie kazdy ze steréw.

«Zakres: -120 do +120 dla kazdego z 3 kanatéw. Domyslnie jest to 100% wartosci wychylenia kazdego z kanatéw.

«Kierunek: Mozna skonfigurowaé maksymalnie 4 oddzielne akrobacje, kazdg w innym kierunku (géra/prawo,
dotprawo, géra/lewo doblewo). Dla kazdej z nich mozna ustawi¢ oddzielne wartosci i kierunki wychylenia
powierzchni sterowych kazdego kanaiu.

AlL ELE |RUD
W prawo/w goére + + i
W prawo/w doét + - -
W lewo/w gére - + -
W lewo/w doét - - +

Uwaga: Przed aktywacjg funkcji SNAP ROLL nalezy dezaktywowac¢ funkcje Trenera (TRAINER).

CELE: CZYNNO SClI:

Aktywuj funkcje SNAP-ROLL .|Wejdz w ustawienia funkcji SNAP-ROLL. W tym celu wejdz w menu
Skonfiguruj  wykonanie  beczki w|ADVANCE. Ustaw kursor w linii SNAP-ROLL i wecisnij przycisk w
gorelprawo, przy ktorej ster wysokosci|Pokretle.

wychyla sie o 55%, a ster kierunku o
120%.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w polu INH i obr6¢ pokretto, az pojawi
sie tam warto$¢ ON lub OFF.

Ustaw wartosci wychylen wedtug potrzeb. (Przykiad: ster wysokosci
55%, ster kierunku 120%). Ustaw kursor w linii ELE. Obrdé¢ pokretio,
az pojawi sie tam 55%. Ustaw kursor w linii RUD. Obro¢ pokretto, az
pojawi sie tam 120%.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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WYyjdz z menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz:

- Skonfigurowac miksery programowalne.

- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-
rc.com\faq\fag-7c.html.

MIKSERY

Miksery sa specjalnymi programami zapisanymi na stale w pamieci aparatury sterujgcej. Umozliwiajg one
przekazanie sygnatdéw sterujacych do kilku kanatow jednoczesnie w reakcji na wychylenia drazka, uzycia suwaka
czy pokretia.

Istniejg rozne typy mikserow:

Liniowe (Linear): Wiekszos¢ mikseréw to miksery liniowe. Mikser liniowy ze wspoétczynnikiem 100% sprawia, ze
serwomechanizm podporzadkowany (slave) wykonuje doktadnie taki sam ruch jak serwomechanizm nadrzedny
(master). Przykiadem takiego miksera jest FLAPRN (mikser klapolotek) - po wychyleniu drazka lotek
serwomechanizm klap porusza sie dokfadnie w taki sam sposéb, jak serwomechanizm lotek. Mikser liniowy ze
wspoitczynnikiem 50% dziata w taki sposdb, ze w chwili, gdy drazek kanatu nadrzednego wychylony jest w 100%,
serwomechanizm podporzadkowany osigga punkt 50% petnego zakresu ruchu.

Miksery zadanej wartosci (Offset): Mikser OFFSET jest to szczegdlny typ miksera liniowego. Po wigczeniu
takiego miksera (z reguly do ich obstugi uzywa sie przetgcznika), serwomechanizm podporzgdkowany wykonuje
ruch o okre$lony procent swego zakresu, czyli zadang wczesniej przez uzytkownika warto$¢. Przyktadem moze
by¢ hamulec aerodynamiczny — A.BRAKE , gdzie jeden przetacznik wychyla jednoczesnie klapy, klapolotki i stery
wysokosci.

W zasadzie kazda funkcja aparatury sterujacej jest mikserem. Wiekszos¢ z nich jest skonfigurowana fabrycznie i
od razu gotowa do uzytku. Oprécz tego, aparatura 7C posiada 3 w petni programowalne miksery liniowe, ktére
umozliwiajg konfiguracje wkasnych funkcji. Mogg one poméc w rozwigzaniu specyficznych problemoéw zwigzanych
ze sterowaniem danym modelem lub stuzy¢ do obstugi dodatkowych systeméw modelu.

Przyjrzyjmy sie teraz przyktadom kilku funkcjom, ktére zostaty juz opisane wczesniej i zastanéwmy sie, jakie typy
mikseréw reprezentuja.

EXPO (exponential) jest zaprogramowanym fabrycznie mikserem, ktérego dziatanie mozna opisa¢ przy pomocy
krzywej. Powoduje on, ze reakcja serwomechanizmow w zakresie niewielkich wychylen drazka jest silniejsza (+)
lub stabsza (-). Jest on dostepny razem z funkcjg podwojnych zakreséw wychylen D/R,EXP, ktéra reguluje
calkowity zakres wychyleh drgzka (jest to mikser liniowy).

TH-CUT to mikser zadanej warto$ci (OFFSET). Powoduje on, ze przy odpowiednio niskiej warto$ci gazu (wolne
obroty) na komende przetacznika serwomechanizm przepustnicy zamyka gaznik.

Mikser ELE-FLP jest zaprogramowanym fabrycznie mikserem liniowym, ktéry wychyla klapy proporcjonalnie do
ruchu dragzka steru wysokosci, co pozwala modelowi na wykonywanie ciasniejszych petli.

Na nastepnych stronach opisane zostaty miksery zaprogramowane fabrycznie (poszczegélnym mikserom z gory

przypisano obstugiwane kanaty, co przyspiesza i utatwia ich konfiguracje). W kolejnej sekcji zas znajda sie
miksery, ktére mozna zaprogramowac w catkowicie dowolny sposéb.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Mikser steru wysokosci i klap - ELE-FLP:

ELE+FLF >IMH

ETk+ SAX
SW>E"

Mikser ELE-FLP przy wychyleniu DRAZKA STERU WYSOKO SCI wychyla w gére lub w dét réwniez klapy modelu.
Pomaga on w wykonywaniu ciasniejszych zakretéw lub ostrzejszych zwrotéw w réznych akrobacjach. Z reguty przy
zwiekszaniu wysokosci klapy wychylane sg w dét.

Konfiguracja:

*Rate (RT) (wartos¢ procentowa): -100% (petne wychylenie klap w gére) do +100 (petne wychylenie klap w dot),
warto$¢ domysina to +50% (przy maksymalnym $ciggnieciu DRAZKA STERU do siebie klapy wychylajg sie o

potowe swego zakresu ruchu w dét).

«Switch (SW) (przetacznik): dowolny przetgcznik lub brak przetacznika — NULL (mikser bedzie wOwczas dziatat

caly czas).

CELE:

CZYNNOSCI:

Aktywuj  mikser ELE-FLP.  Ustaw
wychylenia klap w taki sposob, aby przy
maksymalnie $ciggnietym drazku steru
wysokosci klapy wychylaly sie 0 45%.

Jako przelgcznik ustaw NULL, gdyz
mikser ma by¢ aktywny caty czas.

Wejdz w ustawienia funkcji ELE-FLP. W tym celu wejdz w menu
ADVANCE. Ustaw kursor w linii ELE-FLP i wcisnij przycisk w pokretle.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w polu INH i obré¢ pokretto, az pojawi
sie warto$¢ ON.

Wyreguluj wychylenia serwomechanizméw klap (tu: 45%).
Ustaw kursor w linii RT. Obré¢ pokretto, az pojawi sie wartos¢ 45%.

Opcjonalnie: Mozesz wybra¢ przetgcznik do wigczania/wylgczania
funkcji. Tutaj oddzielny przetacznik nie bedzie potrzebny. Ustaw kursor
w linii SW i wybierz wartos¢ NULL.

Wyjdz z menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

Mozesz:

- Wyregulowac¢ wychylenia klapolotek (FLAPRN).

- Skonfigurowac¢ mikser hamulca aerodynamicznego (A.BRAKE ).

- Skonfigurowac miksery programowalne.

- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-
rc.com\faq\fag-7c.html.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody

autora
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Mikser klap i steru wysoko $ci (FLP-ELE):

FLF+ELE *>IMH

ETk+ SHX
OFS>SET

Mikser FLP-ELE razem z klapami modelu wychyla w goére lub w dét ster wysokosci. Niektéore modele majg
tendencje do unoszenia lub opuszczania dzioba przy wychyleniu klap, a co za tym idzie, do zmiany wysokosci lotu.
Funkcja ta ma za zadanie temu zapobiegac.

Konfiguracja:

*Rate (RT) (warto$¢ procentowa): -100% (ster wysokosci maksymalnie w gére) do +100 (ster wysokosci
maksymalnie w dét), wartos¢ domysina to +50% (przy maksymalnym wychyleniu klap ster wysokosci wychyla sie o
potowe swego zakresu ruchu).

« Offset (OFS): Przesuniecie punktu neutralnego steru wysokosci wzgledem klap.

CELE: CZYNNOSCI:

Aktywuj  mikser FLP-ELE. Ustaw|WejdZz w ustawienia funkcji FLP-ELE. W tym celu wejdz w menu
wychylenia steru wysokosci w taki|ADVANCE. Ustaw kursor w linii FLP-ELE i wcisnij przycisk w pokretle.
spos6b, aby jego ruch stanowit 45%

wychylenia klap. Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w polu INH i obrd¢ pokretto, az pojawi sie
warto$¢ ON.

Wyreguluj wychylenia serwomechanizmu steru wysokosci (tu: 45%).
Ustaw kursor w linii RT. Obro¢ pokretto, az pojawi sie 45%.

WYyjdz z menu, naciskajgc dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie
www.futaba-rc.com\fag\fag-7c.html.

Mikser lotek — steru kierunku (AIL-RUD):

AIL=+RUD >IHH
ETk+ 58%

AIL-RUD to zaprogramowany fabrycznie mikser liniowy. Stuzy on do automatycznej koordynacji pracy steru
kierunku i lotek, co pozwala na fatwiejsze wykonywanie realistycznych zakretow skoordynowanych. Jest to
szczegolnie przydatne w przypadku modeli makietowych, zwlaszcza tych o wiekszej rozpietosci skrzydet.

Konfiguracja:
« Rate (RT): Zakres wartosci od -100% do +100. Wartos¢ domysina to +50% (przy maksymalnym wychyleniu
drazka lotek ster kierunku wychyla sie o0 50%).

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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CELE: CZYNNOSCI:

Aktywuj  mikser AIL-RUD.  Ustaw|Wejdz w ustawienia funkcji AIL-RUD. W tym celu wejdz w menu
wychylenia steru kierunku w taki sposob, | ADVANCE. Ustaw kursor w linii AIL-RUD i wcisnij przycisk w pokretle.
aby jego ruch stanowit 45% wychylenia

lotek. Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w polu INH i obrd¢ pokretto, az pojawi sie
wartos¢ ACT.

Wyreguluj wychylenia serwomechanizmu steru kierunku (tu: 45%).
Ustaw kursor w linii RT. Obré¢ pokretto, az pojawi sie tam wartosé 45%.

WYyjdz z menu, naciskajgc dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie
www.futaba-rc.com\faq\fag-7c.html.

Mikser hamulca aerodynamicznego (A.BRAKE):

H.EREHKE > IMH A

y
ELEF- 18% __H_j:(;j;i__:"

FLFP>+ S@%

Podobnie jak funkcja klapolotek (FLAPRN), funkcja A.BRAKE skfada sie z kilku fabrycznie zaprogramowanych
mikserow. W przypadku szybowcow czesto nazywana jest ona "crow" lub ,butterfly”. Funkcja hamulca
aerodynamicznego wychyla jednoczesnie klapy oraz stery wysokosci modelu, co daje silny efekt hamowania.
Najczesciej uzywana jest przy wykonywaniu stromych zejs¢ lub w lotach nurkowych i ma na celu ograniczenie
predkosci lotu.

Funkcja ta jest rOwniez czesto uzywana w modelach, ktére nie posiadajg klap, gdyz pozwala na tatwe
korzystanie z klapolotek.

Konfiguracja:

« Aktywacja: Po uzyciu Przetgcznika G powierzchnie sterowe ustawiajg sie w wybranych pozycjach. Nie ma
mozliwosci regulacji wychylenia powierzchni sterowych w locie.

*Wykorzystywane kanaly: Ster wysokosci oraz klapy. Mozna skonfigurowac je niezaleznie od siebie. Warto$¢ 0
oznacza, ze dana powierzchnia sterowa pozostanie nieruchoma.

Gdy aktywna jest funkcja FLAPERON (FLAPRN), a drugi serwomechanizm lotek przypisany jest do kanatu 5
lub 7, w ustawieniach funkcji A.BRAKE pojawia sie mozliwos¢ dobrania oddzielnych wartosci wychylen
klapolotek oraz klap.

CELE: CZYNNOSCI:

Aktywuj funkcje hamulca aero-|Upewnij sie, ze funkcja FLAPRN jest aktywna. Patrz ustawienia funkcji
dynamicznego (A.BRAKE) w modelu|FLAPRN.

wykorzystujagcym  funkcje  klapolotek
(FLAPRN). Klapy majg wychyla¢ sie o
50%, natomiast ster wysokosci 0 -10%.

Wejdz w ustawienia funkcji A.BRAKE. W tym celu wejdz w menu
ADVANCE. Ustaw kursor w linii A.BRAKE i weci$nij przycisk w

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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pokretle.

Aktywuj funkcje. Ustaw PRZELACZNIK G w pozycji gornej. Ustaw
kursor w polu INH i obré¢ pokretto, az pojawi sie tam wartos¢ OFF.
Dobierz odpowiednie warto$ci wychylen. Ustaw kursor w linii FLP.
Obrd¢ pokretto, az pojawi sie tam warto$¢ 50%. Ustaw kursor w linii
ELE. Obro¢ pokretto, az pojawi sie tam wartos$c -10%.

WYyjdz z menu, naciskajgc dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz:

- Wyregulowac¢ wychylenia klapolotek petniacych role klap(FLAPRN).

- Skonfigurowa¢ mikser ELE-FLP.

- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-
rc.com\ faq\fag-7c.html.

Miksery programowalne (P-MIX1-3)

P-MIx1 IHH P-MIX1 MkIMH
ETr: QX MAS>CH1
| R SLLL-CH4

OFS>SET - Shi>Ha e

Aparatura 7C posiada 3 miksery programowalne. Miksery te mogg mie¢ wiele réznych zastosowan, a niektore z
nich opisano ponizej.

Do czego moggq przydac sie miksery programowalne?

* Aby skorygowac niekorzystne tendencje modelu do pewnych zachowan w powietrzu (np. przychylanie sie modelu
podczas korzystania ze steru kierunku).

* Aby wprowadzi¢ automatyczne poprawki zachowan modelu (np. lekkie wychylenie steru wysokosci w goére przy
wychylaniu klap w dét, co pozwoli zachowac statg wysokosé lotu).

* Aby skonfigurowac¢ ktéry$ z kanatéw tak, aby reagowat na polecenia innego kanatu (np. zwiekszanie ilosci
wytwarzanego dymu przy dodawaniu gazu - oczywiscie tylko wtedy, gdy przetacznik wytwarzania dymu bedzie
wigczony).

* Aby celowo wylgczyé silnik lub ktoérys z serwomechanizméw (np. symulacja awarii jednego z silnikow w
samolocie 2-silnikowym).

Programowanie:
* Ustawienia domys$lne:
Wszystkie miksery programowalne (P-MIX1-3) ustawione sg domysinie jako miksery lotek->steru kierunku stuzace

do wykonywania zakretéw skoordynowanych.

» Obstugiwane kanaly: Wszystkie 3 miksery mogq obstugiwac¢ kanaty 1-7. Jako kanat nadrzedny mozna przyjac
réwniez wybrany element sterujacy - offset (patrz nizej).

« Master - kanat nadrzedny: Kanat, na ktérego polecenia bedzie reagowat kanat podporzadkowany.

» Funkcja sterujgca: W przypadku wiekszosci mikseréw kanatem nadrzednym jest ktérys z gtdwnych
kanatow steréw.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Przykiad: mikser steru kierunku->lotek, 25%, brak przetacznika, dziatanie: koryguje niepozadany przechyt
modelu przy skrecaniu

MAS SLV SW RT OFS

RUD AIL NULL 25% O

« Element sterujgcy jako kanat nadrzedny (OFFSET): W takiej sytuacji kanat podporzadkowany bedzie
reagowat na uzycie wybranego elementu sterujgcego.

Przykiad: Ustawienie przet gcznika A w pozycji dolnej ma powodowa¢ wychylenie klap o 20%

MAS SLV SW RT

OFST CH6 Adét 20%

 Slave - kanal podporzagdkowany: Kanat, ktory reaguje automatycznie w odpowiedzi na polecenie wydane dla
kanatu nadrzednego. W nazwie miksera jest on wymieniany jako drugi (np: w mikserze lotek->steru kierunku
kanatem podporzadkowanym bedzie ster kierunku).

» Wigczanie/wytgczanie miksera:
PRZELACZNIK: do wigczania miksera moze stuzy¢ dowolny z 5 przelacznikbw. Opcje Up&Cntr i
Cntr&Dn umozliwiajg wigczenie miksera przetgcznikiem 3-pozycyjnym. W takim przypadku mikser bedzie
wigczony sie w 2 z 3 dostepnych pozyciji.
NULL: Mikser jest wigczony caty czas, nie da sie go wytaczy¢ przetgcznikiem.

» Wspotczynnik efektu miksera (rate): Wskazuje o ile procent petnego zakresu ruchu poruszy sie serwomechanizm
podporzadkowany przy maksymalnym wychyleniu serwomechanizmu kanatu nadrzednego.

Przykiad: mikser RUD-AIL 50%. Gdy ster kierunku wychylony jest maksymalnie w dang strone, lotki
wychylajg sie o potowe swego zakresu ruchu.

MAS SLV SW RT OFS

RUD AIL  NULL  50% 0

» OFS: Przesuniecie pozycji neutralnej serwomechanizmu kanatu slave wzgledem kanatu master.

Przyktad: Gdy wiacznik dymu bedzie znajdowat sie w pozycji ON, zawér regulujgcy doptyw oleju bedzie
otwiera¢ sie szerzej w stosunku do pozycji serwa przepustnicy. Pozycja neutralna serwomechanizmu systemu
wytwarzania dymu, ktéra do tej pory odpowiadata $rodkowej pozycjii DRAZKA GAZU odpowiadaé bedzie
skrajnemu dolnemu potozeniu dragzka.

MAS SLV SW RT OFS

THRO CH7 Edét 0% (Goéra) srodek zakresu ruchu dr agzka gazu (domy $inie)

100% (Dot

CELE: CZYNNOSCI:

Skonfiguruj system wytwarzania dymu: |Wejdz w ustawienia nieuzywanego miksera programowalnego
System ma sie wigczacé, gdy przet acznik |(Przyktad: P-MIX3). W tym celu otwérz menu ADVANCE. Ustaw kursor
E znajdzie sie w pozycji dolnej. w linii P-MI1X3 i wcisnij przycisk w pokretle.

Aktywuj funkcje.

*Przed konfiguracjg tego miksera ustaw Wybierz kanaty Master i Slave:
przetagcznik kanatu CH7 na ,-" (patrz| MAS — CH3
strona 31). SLV - CH7

Przypisz funkcji odpowiedni przetacznik. W linii SW wybierz przetacznik
E w pozyciji dolnej.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Ustaw odpowiednie wartosci wychylen. D6t +100%, Goéra: 0%.
Wychyl drazek gazu w dot poza pozycje srodkowa. Obr6¢ pokretio, az
pojawi sie tam warto$s¢ 100%. Wychyl drazek gazu w goére poza
pozycje srodkowa. Obré¢ pokretto, az pojawi sie tam wartos¢ 0%.

W razie potrzeby ustaw przesuniecie pozycji neutralnej funkcji (OFS) -
punktu zakresu ruchu drazka gazu, w ktorym funkcja bedzie sie
wigcza¢. Domyslinie jest to potowa. Aby zmieni¢ te wartos¢, ustaw
kursor w linii OFS, ustaw drgzek gazu w wybranej pozycji i
przytrzymaj przycisk wcisniety przez 1 sekunde.

WYyjdz z menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz zobaczyé przyktadowe konfiguracije modeli na stronie
www.futaba-rc.com\ faqg\fag-7c.html.

Inne przyktady mikseréw programowalnych:

¢ RUD-THR (HELI): Przy wydaniu polecenia skretu w prawo do skierowania ogona modelu w lewo niezbedna jest
wieksza moc silnika niz w przypadku skrecania w lewo. Aby utatwi¢ sterowanie modelem, mozna skonfigurowaé
mikser steru kierunku->przepustnicy przyjmujacy wartos$ci dodatnie przy wychyleniu drgzka steru kierunku w prawo
oraz ujemne przy wychyleniu w lewo.

* RUD-ELE (ACRO): Mikser steru kierunku->steru wysokosci pozwala zniwelowaé niepozadane zmiany wysokosci
lotu modelu wystepujace przy korzystaniu ze sterow kierunku.

e ELE-PIT (HELI): Mikser steru pochylenia->skoku ogélnego pozwala na automatyczne zwiekszenie sity nosnej,
ktéra zmniejsza sie samoistnie przy pochylaniu modelu.

Dodatkowe funkcje oraz wyposa zenie stosowane w silnikowych
modelach samolotow

Zyroskopy: Gdy model samolotu znajduje sie na pasie startowym, moment obrotowy $migta obraca go dookota. W
modelach $migtowcow sita ta musi zosta¢ zréwnowazona, gdyz w przeciwnym razie znajdujacy sie w powietrzu
model obracatby sie wokdt wlasnej osi przy kazdorazowym dodaniu gazu. Od wielu lat w modelach $migtowcow w
tym celu stosuje sie zyroskopy. Przydatnos¢ zyroskopow w akrobacyjnych modelach samolotéw doceniono dopiero
niedawno. Doktadniejsze informacje na temat typéw zyroskopow znajdujg sie w oddzielnej sekcji.

Podczas wykonywania akrobacji powietrznych zyroskopy stabilizujgce ster kierunku i wysokosci pilnujg, by model
zatrzymat obrét w odpowiednim punkcie (beczki, korkociagi) oraz powstrzymujg wahania ogona przy przewrotach
(stall-turn). W sprzedazy jest rowniez zyroskop 2-osiowy - GYA-352 firmy Futaba. Zyroskopy pracujace w trybie
AVCS znacznie utatwiajg rowniez akrobacje typu 3D wykonywane ponizej predkosci przeciggniecia. W modelach
makietowych zyroskopy utatwiajg start oraz lgdowanie, utrzymujac model prosto podczas dodawania gazu.

Zachowaj szczegdlng ostrozno$¢ przy korzystaniu z zyroskopu w trybie heading-hold/AVCS. Zyroskop osi
kierunkowej bedzie korygowat wszystkie zmiany potozenia modelu w tej osi, ktére nie wynikajg bezposrednio z
uzycia steru kierunku (np. zakret przy uzyciu samych lotek i steru wysokosci). Z reguty tryb AVCS wykorzystywany
jest tylko przy konkretnych manewrach, np. przy starcie czy akrobaciji typu ,$lizg na ogon z beczkami” (torque roll),
a normalnie pozostaje on wytgczony.

Poniewaz aparatura 7C nie posiada odrebnej funkcji do obstugi zyroskopu w trybie ACRO, regulacje czutosci
wykonaé mozna przy pomocy funkcji END POINT (E.POINT) skonfigurowanej dla kanatu zyroskopu. Szczegétowe
informacje na temat zyroskopdw stosowanych w modelach $migtowcéw, konfiguracji czutosci i innych opcji
znajdujg sie w rozdziale poswieconym funkcji GYRO (HELI).

Podwozie: Wciggane podwozie czesto stosowane jest w realistycznych modelach makietowych oraz w modelach
akrobacyjnych, gdzie pozwala ono na zmniejszenie oporu powietrza. Serwomechanizm podwozia najczesciej
podiaczany jest do kanatu 5, ktéry obstuguje sie przy pomocy przetacznika 2-pozycyjnego.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Wciggane podwozie wymaga zastosowania specjalnego serwomechanizmu, ktéry nie posiada sterowania
proporcjonalnego. Taki serwomechanizm pozwala jedynie na maksymalne wychylenie w jedng lub w druga strone,
a nastepnie blokuje podwozie w wybranej pozycji. Typowy serwomechanizm wykorzystany do tego celu bedzie
caly czas pobierat prad, co moze prowadzi¢ do jego przegrzania lub szybkiego zuzycia akumulatora.
Serwomechanizmu podwozia nie da sie regulowac przy pomocy funkcji E.POINT.

Podwoziem pneumatycznym porusza standardowy serwomechanizm. Taki serwomechanizm steruje zaworem
powietrza, ktéry wypuszcza lub zasysa powietrze, co powoduje wcigganie i rozktadanie podwozia. Podwozia
pneumatyczne sa fatwiejsze w montazu, lecz system pneumatyczny wymaga dodatkowych zabiegéw
konserwacyjnych.

Klapy podwozia: Niektére z modeli makietowych wyposazone sg réwniez w oddzielne klapy podwozia, ktorymi
mozna sterowa¢ niezaleznie od samego podwozia. Przykiad takiej konfiguracji mozna znalezé na stronie:
www.futaba-rc.com\fag\fag-7c.html.

Systemy wytwarzania dymu : Wiele modeli makietowych oraz modeli akrobacyjnych wyposazonych jest w
systemy wytwarzania dymu. Zwieksza to realizm lotu lub daje widowiskowe efekty na pokazach. Dostepnych jest
wiele typow systemoéw wytwarzania dymu. Wiekszos$¢ z nich wykorzystuje serwomechanizm, ktéry steruje dyszg
wtryskowg regulujaca doptyw oleju dymnego do kolektora wydechowego silnika.

Ze wzgledoéw bezpieczenstwa warto skonfigurowa¢ system tak, aby wstrzymywat doptyw oleju, gdy drazek gazu
bedzie wychylony o mniej niz potowe. Szczegodtowy opis konfiguracji systemu wytwarzania dymu znalez¢ mozna
na stronie: www.futaba-rc.com\fag\fag-7c.html.

Przetaczniki gaszenia silnika : Ze wzgledéw bezpieczenstwa w modelach z silnikami spalinowymi zaleca sie
montaz elektronicznych przetacznikdéw stuzacych do gaszenia silnika. W przypadku wystgpienia jakichkolwiek
probleméw w trakcie lotu (awaria $migta, odpadniecie rury wydechowej na skutek wibracji, awaria serwa gazu,
zaki6cenia radiowe) pilot bedzie mégt szybko zgasi¢ silnik. Dodatkowo zaleca sie skonfigurowanie funkcji FailSafe
(FIS) tak, aby przy powaznych zaktéceniach sygnatu gasita ona silnik.

Przetacznik taki zapobiega rowniez sytuacjom przypadkowego startu silnika, gdy model znajduje sie na ziemi.
Systemy zrzucania ,bomb”, desant ,spadochroniarzy” i podobne funkcje : Wiele modeli posiada takie wtasnie

dodatkowe funkcje. Najczesciej steruje sie nimi przy pomocy mikroprzetacznika podigczonego do kanatu 7.
Przetacznik wybiera sie w menu PARAMETER.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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FUNKCJE MENU SMIGLOWCA (HELI)

Praktycznie wszystkie funkcje z menu podstawowego (BASIC) $miglowca sag takie same, jak w przypadku
samolotu (ACRO). Funkcje, ktére pozostajg identycznie niezaleznie od typu modelu zostaly opisane doktadnie w
rozdziale poswieconym modelom samolotow. Menu podstawowe $miglowca zawiera dodatkowo funkcje krzywych
gazu oraz skoku ogdlnego oraz mikser obrotéw wirnika (revo). Ustawienia trybow Idle-Up oraz funkcji Throttle Hold
znajdujg sie w menu zaawansowanym — ADVANCE.

KONFIGURACJA PROSTEGO MODELU SMIGEOWCA W TRYBIE BASIC

Ten przewodnik ma na celu zaznajomienie uzytkownika z systemem sterowania radiowego, udzielenie wskazéwek
co do sposobu konfiguracji prostego modelu $miglowca (H-1) i umozliwienie jak najszybszego przejscia do
uzywania nadajnika. Zawiera on réwniez kilka pomystéw, ktére pokazuja, w jaki sposéb mozna wykorzystac¢ peten
potencjat nadajnika. Rozdziat zostat przygotowany w sposéb analogiczny do wczesniejszych instrukciji
programowania: cele, ktére chcemy osiggnag, opis czynnosci oraz instrukcja ich wykonania krok po kroku.

Typowy $migtowiec posiada nast epujace stery:

« Ster przechylu (czasami potocznie zwany lotkg): Element sterowania okresowego, ktory przechyla $migtowiec w
osi wzdtuznej. Dziata on na zasadzie pochylenia tarczy sterujacej w prawo lub w lewo. Kanat 1.

Ster pochylenia: Element sterowania okresowego, ktéry nachyla $miglowiec w osi poprzecznej, zmieniajac jego
kat natarcia (nos smigtowca nachyla sie w gore lub w dof). Dziata on przez pochylenie tarczy sterujacej w przéd lub
w tyl. Kanat 2.

Ster kierunku: Zmienia kat natarcia topatek wirnika ogonowego, co skutkuje odchyleniem $smigtowca w prawo lub
w lewo (0$ kierunkowa). Kanat 4.

*Skok ogélny: Zmienia on skok ogdlny gtéwnego wirnika $migtowca (kat natarcia topat). Zwiekszenie wartosci
skoku ogblnego powoduje wznoszenie sie $miglowca. Skokiem ogdlnym steruje sie przy pomocy DRAZKA GAZU .
Kanat 6.

Przepustnica: Otwiera/zamyka gaznik. Steruje sie nig przy pomocy DRAZKA GAZU, tak samo jak w przypadku
skoku ogélnego. Kanat 3.

*Mikser REVO: mikser, ktory stabilizuje wirnik ogonowy, dziatajac na zasadzie sprzezenia z funkcjg skoku
0golnego. Pozwala to unikng¢ obracania sie $migtowca wokét osi wirnika przy zwiekszaniu wartosci skoku lub
momentu obrotowego silnika. (Nigdy nie korzystaj z miksera REVO, gdy zyroskop modelu pracuje w trybie
heading-hold/AVCS. Zyroskop w tym trybie sam petni funkcje miksera REVO).

CELE: CZYNNO SCI:

Przygotuj swoj model. Zamontuj wszystkie serwomechanizmy, przetaczniki oraz odbiornik
zgodnie z instrukcjg budowy modelu. Wszystkie trymery i pokretta ustaw
w pozycjach neutralnych.

Upewnij sie, ze wszystkie popychacze zamontowane zostaty pod katem
90° (lub inaczej, zgodnie z instrukcjg) wzgledem orczyka
serwomechanizmu, oraz ze w polaczeniach nie wystepuja luzy.
Wyreguluj wszystkie potaczenia mechaniczne w taki sposob, by
zapewnialy one mozliwie poprawne sterowanie i nie zahaczaly o siebie
wzajemnie podczas ruchu.

Wybierz odpowiedni typ modelu (TYPE)|Wiacz nadajnik.

(tu: HELI H-1). Otwérz menu BASIC, przyciskajac przycisk MODE na 1 sekunde,
nastepnie przejdz do menu PARAMETER. Aby to zrobi¢, podswietl linie
[UWAGA: Jest to jedna z Kilku funkcji, w|PARAMETER i wci$nij przycisk w pokretle.

przypadku ktérych nadajnik wymaga
potwierdzenia checi dokonania zmiany.
Ze wzgledow bezpieczenstwa
najwazniejsze funkcje wymagajq
dodatkowego potwierdzenia].

(Jezeli odpowiedni typ modelu wyswietlit

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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sie od razu, skorzystaj z funkcji RESET,
by skasowac wszystkie stare
ustawienia).

Przejdz do menu wyboru typu modelu, ustawiajgc kursor w linii TYPE.

Wybierz odpowiedni typ modelu (tu: H-1). Obrdé pokretto, az pojawi sie
odpowiedni typ. Przytrzymaj przycisk w pokretle wcisniety przez 1
sekunde. Pojawi sie komunikat ,Sure?”. Wcisnij przycisk w pokretle, a
nastepnie END, aby wr6ci¢ do menu podstawowego.

Nadaj modelowi nazwe (NAME).

[Pamietaj, Zze nazwy nie trzeba
zapisywac, zostanie ona zapamietana
automatycznie].

Z menu BASIC przejdz do menu MODEL. Aby to zrobi¢, podswietl
linie MODEL i wciénij przycisk w pokretle.

Przejdz do linii NAME.
(podswietli sie pierwszy znak nazwy modelu).

Podaj nazwe modelu. Biezacy znak zmienia sie przez obrot pokretta, a
miedzy poszczegélnymi znakami porusza sie przy pomocy kursora. Po
wprowadzeniu nazwy zamknij menu MODEL, naciskajac przycisk END.

W razie potrzeby wlacz rewers
serwomechanizméw (REVERSE).
Przykltad:  Jezeli przy  wychyleniu
DRAZKA STERU KIERUNKU w lewo
krawedz natarcia topaty wirnika porusza
sie w lewo, wigcz rewers.

W menu BASIC wybierz funkcje REVERSE (przejdz kursorem do linii
REVERSE i wcisnij przycisk w pokretle).

Wybierz odpowiedni serwomechanizm i odwré¢ kierunek jego ruchu.
(Przykfad: rewers serwomechanizmu steru kierunku). Aby to zrobic,
przejdz do linii CH4: RUD. Obracajgc pokretto, podswietl opcje REV.
Powtorz procedure dla wszystkich serwomechanizmoéw, ktére tego
wymagajg. Aby wyjs¢, weisnij END.

Dopasuj zakresy wychylen
mechanizmow.

W instrukcji modelu z reguly zalecane
warto$ci oznaczone sa jako ,high rates”.

Serwo-

W menu BASIC wybierz funkcje END POINT - przejdz kursorem do
linii E.POINT i wcisnij przycisk w pokretle.

Ustal punkty skrajne zakresu ruchu kazdego serwomechanizmu.
Przykiad: serwomechanizm steru pochylenia. Ustaw kursor w linii ELE i
wychyl DRAZEK STERU POCHYLENIA w dét (do siebie). Reguluj
zakres przy pomocy pokretta, az osiggniesz whasciwg wartosc
maksymalng. Powtérz to samo, wychylajac DRAZEK STERU
POCHYLENIA w gére (od siebie). Ponownie dokonaj regulacji. W razie
potrzeby powtérz procedure dla pozostatych serwomechanizmow.
Zamknij funkcje, naciskajac przycisk END.

Aktywuj funkcje TH-CUT.

Z menu BASIC wybierz funkcje TH-CUT. Aby to zrobi¢,
ustaw kursor w linii TH-CUT i wci$nij przycisk w pokretle.

Aktywuj funkcje, przypisz jej odpowiedni przetacznik oraz dokonaj jej
konfiguraciji.

Ustaw kursor w polu INH i obré¢ pokretto w lewo do pozycji OFF. Ustaw
kursor w linii SW i obro¢ pokretto, az wyswietli sie przetgcznik A — doét.

Ustaw przetgcznik A w pozycji dolnej. Wychyl DRAZEK GAZU w dét
(zakres wolnych obrotéw) i ustaw kursor w linii RT. Obracaj pokretto w
lewo do momentu, gdy gaznik zostanie catkowicie zamkniety. Upewnij

sie, ze popychacze nie zacinajg sie’. Aby zakonczyé, nacisnij przycisk
END.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody

autora
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Skonfiguruj dlia
Normal.?
(Z reguly robi sie to po wykonaniu

pierwszego lotu testowego).

krzywg gazu trybu

Wejdz w ustawienia funkcji THR-CV (N). Aby to zrobi¢, ustaw kursor w
linii THR-CV (N) i wcisnij przycisk w pokretle. Ustaw kursor w linii P5> i
obré¢ pokretto na wartos¢ 95%. Przejdz kursorem do ustawien
kolejnego punktu krzywej. Skonfiguruj w ten sposob wszystkie punkty
(od ostatniego do pierwszego). Wcisnij przycisk END, aby wrdcié do
menu.

Skonfiguruj krzywa skoku ogdlnego dla

trybu Normal.

Kat natarcia topat: Poczatek krzywej -4,
srodek +5, koniec +8 do +10 stopni
jezeli planujesz wykonywanie akrobacji.?

Wejdz w ustawienia funkcji PIT-CV (N). Aby to zrobi¢, ustaw kursor w
linii PIT-CV (N) i wcisnij przycisk w pokretle. Ustaw wartosci dla
wszystkich punktow, aby stworzyly wkasciwg krzywa (przykiad: punkt 5=
89%).Ustaw kursor w linii P5> i obro¢ pokretto na wartos¢ 89%. Przejdz
kursorem do ustawien kolejnego punktu krzywej. Skonfiguruj w ten

sposob wszystkie punkty (od ostatniego do pierwszego). Wcisnij
przycisk END, aby wréci¢ do menu.

Wejdz w ustawienia funkcji REVO. Aby to zrobi¢, ustaw kursor w linii
REVO i wecisnij przycisk w pokretle. Aktywuj funkcje. Skonfiguruj
warto$¢ dla pierwszego punktu krzywej (np. 10%). W tym celu ustaw
kursor w linii LO i obro¢ pokretto na wartos¢ 10%. Przejdz kursorem

do ustawien drugiego punktu (HI) i skonfiguruj go w analogiczny
sposob. Wcisnij dwukrotnie przycisk END, aby wrdci¢ do menu.

Przy wigczonym systemie radiowym przesun rekg ogon $migtowca w
prawo. Zyroskop powinien zareagowaé, wychylajac krawedzie natarcia
topatek wirnika ogonowego w lewo. Jezeli wychylajg sie one w
przeciwnym kierunku, wiacz rewers zyroskopu.

(Jezeli dopiero zaczynasz nauke latania,
popro$ o pomoc instruktora).

Skonfiguruj mikser Revo dla trybu
Normal. (Jezeli posiadasz zyroskop typu
AVCS/ heading-hold, upewnij sie, ze
mikser jest nieaktywny).

Upewnij sie, ze kierunek dziatania
zyroskopu jest poprawny. (Uwaga: jezeli
posiadasz zyroskop typu AVCS/heading-
hold, skorzystaj z funkcji GYRO.

Zawsze przestrzegaj instrukcji obstugi modelu. Pami etaj o doklad nym sprawdzeniu modelu przed lotem,
torowaniu topat itp. Zawsze upewnij si ¢, ze topaty s 3 odpowiednio wywa zone.

Upewnij sie, ze akumulator odbiornika jest natadowany! Przed kazdym uruchomieniem silnika zmierz napiecie
akumulatora przy pomocy woltomierza. Nigdy nie zaktadaj z goéry, ze jezeli akumulator tadowat sie catg noc, to
wszystko jest w porzgdku i model jest gotowy do lotu! Zbyt niskie napiecie w akumulatorze, zacinajgce sie
popychacze i inne problemy techniczne mogg spowodowac wypadek i powazne uszkodzenia ciata lub mienia.

Upewnij sie, ze tarcza sterujgca wirnika jest wypoziomowana. W razie potrzeby dokonaj niezbednych poprawek.

Wychyl drgzek gazu/skoku maksymalnie od siebie i sprawdz, czy tarcza sterujgca w dalszym ciggu pozostaje w
poziomie, a popychacze nie zacinajg sie. Jezeli tarcza sterujgca przechyla sie w ktora$ strone, dokonaj poprawek
w konfiguracji funkcji E.POINT. Przeprowadz taki sam test przy maksymalnie wychylonych sterach przechytu i
pochylenia i sprawdz, czy tarcza nachyla sie we wiadciwg strone i nie wystepujg zadne niepozadane ruchy.

Pamietaj: Zanim przystapisz do konfiguracji funkcji Throttle Hold, trybow Idle-Up itp., upewnij sie, ze normalny tryb
lotu modelu skonfigurowany jest poprawnie.

Przed startem: Sprawd z napiecie ak umulatora! Przeprowad 2z wszystkie testy zasi egu nadajnika. Pod okiem
instruktora powoli dodawaj gazu, a 2z $miglowiec zacznie odrywa € sie od ziemi. Zobacz jak model
zachowuje si @ w powietrzu i wyreguluj wszystkie trymery. Je  zeli ogon $migtowca drga, znaczy to , ze
ustawiona jest zbyt du za czuto $€ zyroskopu.

Co dalej?

Inne funkcje, ktére mogg okazac sie przydatne:

Funkcja THROTTLE HOLD (TH-HOLD).

Funkcja SUB-TRIM oraz oddzielne trymery dla poszczegélnych trybow lotu (OFFSET).
Funkcja IDLE-UP.

Mikser SWASH-THR

Mikser steru kierunku-przepustnicy i inne miksery programowalne.

1°0d czasu do czasu przetestuj dziatanie funkcji wychylajac drazek maksymalnie w gére i w doél, aby upewni¢ sig, ze ustawienia

serwomechanizmoéw sag poprawne.
2 W czasie konfiguraciji krzywych skoku i gazu, pokretta VR musza by¢ wysrodkowane!

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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MENU PODSTAWOWE DLA SMIGLOWCOW (HELI BASIC)

Typ modelu (TYPE): funkcja ta znajduje sie w menu PARAMETER. Pozwala ona na wyb6r typu modelu,
co umozliwia automatyczny dobdr najbardziej odpowiednich funkcji programowania. Typu modelu jest pierwszg
rzecza, ktorg nalezy skonfigurowac przy pracy z nowym modelem. W przypadku nadajnika 7CA domyslnym typem
modelu jest ACRO, natomiast w nadajniku 7CH jest to typ HELI (H-1).

RODZAJE TARCZ STERUJ ACYCH WYSTEPUJACE W MODELACH SMIGLOWCOW:

Aparatura 7C pozwala na obstuge 6 podstawowych typdw tarcz sterujgcych, w tym najprostszej i najczesciej
spotykanej - H-1, oraz 5 typow tarcz CCPM (cyclic and collective pitch mixing). Do sterowania tarcza typu H-1
wykorzystywane sg 3 serwomechanizmy, po jednym do obstugi kazdej z funkcji (ster przechytu, ster pochylenia,
skok ogélny). W tarczach typu CCPM rozmieszczone w odpowiedni sposéb serwomechanizmy wspétpracujg ze
sobg tak, aby umozliwi¢ obstuge kazdej z funkcji sterujgcych. Istnieje 5 podstawowych typéw tarcz CCPM.
Schematy ich budowy przedstawiono ponizej. Jedng z zalet tarcz CCPM jest ich prostsza budowa mechaniczna.
Ponadto, w sytuacji gdy kilka serwomechanizméw pracuje jednoczesnie (np. w przypadku tarczy HR3, gdzie
sterem pochylenia poruszaja jednoczesnie wszystkie 3 serwa), mozliwe jest uzyskanie wyzszej tacznej sity serw,
jak réwniez bardziej precyzyjna regulacja calego mechanizmu.

Niektére modele zaliczajace sie do typu HR3 lub HN3 réznig sie miedzy soba. Przykladowo, tarcza Kyosho®
Caliber (HR3) posiada dwa utozone réwnolegle serwomechanizmy, ktére nie znajdujg sie z przodu modelu, lecz z
tylu. Jezeli tarcza sterujgca twojego modelu jest obr6cona o 180°% wciaz mozesz korzystaé¢ z konfiguracji tego
samego typu, lecz dodatkowo musisz wykorzysta¢ funkcje SWASH AFR, ktéra pozwoli na poprawng obstuge
tarczy. Do obstugi innych, nie wymienionych tutaj typéw tarcz CCPM mozna wykorzysta¢ miksery programowalne.
Patrz dziat FAQ na stronie www.futaba-rc.com\fag\fag-7c.html.

Tarcza steruj aca dziata w niewla $ciwy sposdb? Byé moze niezbedne bedzie wigczenie rewersu niektorych
funkcji (SWASH AFR) lub poszczegoélnych serwomechanizméw (REVERSE). Szczegoély — patrz sekcja SWASH
AFR.

Typy tarcz steruj acych oraz procedura wyboru typy tarczy:

HELI H-1: Oddzielne serwomechanizmy dla steréw przechytu, pochylenia i skoku og6lnego. Wiekszo$é gotowych
zestawOw posiada tarcze sterujgce tego typu.

HELI H-2: Popychacze rozmieszczone w sposOb przedstawiony na schemacie. Sterem y e
pochylenia porusza oddzielny serwomechanizm. Ster przechytu obstugujg serwa przechyiu P'fh ARoron

i skoku, pochylajac tarcze w lewo lub w prawo. Skokiem ogolnym sterujg te same dwa ' '
serwa, tym razem unoszac i opuszczajac tarcze.

./'

Elevator
.

HELI HE3: Popychacze rozmieszczone w sposob przedstawiony na schemacie. Ster _ _ Font
przechylu obstugujg serwa przechytu i skoku, pochylajgc tarcze w lewo lub w prawo. Aleron Ly Pieh
Sterem pochylenia sterujg wszystkie 3 serwomechanizmy, nachylajac tarcze w przéd w tyt. (Pt} e erom

/
.//

Skok ogélny obstugujg rowniez wszystkie 3 serwa.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Front

(Aileron) / (Ritch)

HELI HR3: Popychacze rozmieszczone w sposOb przedstawiony na schemacie. Ster pen) o ) *-‘D\ s AMarcn
przechytu obstugujg serwa przechytu i skoku, pochylajac tarcze w lewo lub w prawo. Sterem L vk - ‘
pochylenia sterujg wszystkie 3 serwomechanizmy, nachylajac tarcze w przod w tyt. Skok \ A4
0golny obstugujg réwniez wszystkie 3 serwa. *Elevator
Pitch Alleron
(Alleron) P .|p.|d—,,

Front

HELI H-3: Popychacze rozmieszczone w sposéb przedstawiony na schemacie. Tarcza ta
dziata praktycznie tak samo, jak tarcze HR3, r6znigc sie jedynie kgtem rozmieszczenia serw. EL &

i ..Ei-':\.‘:l[f.-f
Elevator
HELI HN3: Popychacze rozmieszczone w sposOb przedstawiony na schemacie. Ster y U
przechylu obstugujg wszystkie 3 serwa, pochylajgc tarcze w lewo lub w prawo. Ster Aleron SESHEE ST
pochylenia obstugujg serwomechanizmy pochylenia i skoku, nachylajac ja w przéd u w tyt. 20/
Skokiem ogoélnym sterujg wszystkie 3 serwomechanizmy. *piten

CELE CZYNNOSCI:

Zmien ustawienia modelu nr 3 z|Upewnij sie, ze wczytany jest odpowiedni zestaw ustawien (tu: 3).
samolotu na smigtowiec (HELI) z tarcza|Nazwa oraz numer modelu znajdujg sie na ekranie pracy w goérnej linii.
CCPM 120° HRS. Jezeli numer modelu nie zgadza sie, skorzystaj z funkcji SELECT.

Otworz menu BASIC, przyciskajgc przycisk MODE na 1 sekunde,
nastepnie przejdz do menu PARAMETER. Aby to zrobi¢, podswietl linie
PARAMETER i wcisnij przycisk w pokretle.

Przejdz do linii TYPE. Obré¢ pokretto, aby wybra¢ odpowiedni typ
modelu (HELI). Przytrzymaj przycisk w pokretle wcisniety przez 1
sekunde. Pojawi sie komunikat ,Sure?” Wcisnij przycisk w pokretle.
Ustaw odpowiedni typ tarczy sterujgcej (tu: HR3.). Ustaw kursor w linii
SWASH, Obré¢ pokretto, aby wybra¢ odpowiedni typ tarczy sterujacej —
HR3. Przytrzymaj przycisk w pokretle wcisniety przez 1 sekunde. Pojawi
sie komunikat ,Sure?”. Wocisnij przycisk w pokretle, aby potwierdzic.

Zamknij funkcje, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Jezeli kierunek dziatania ktérego$ 2z serwomechanizméw jest
niepoprawny, wigcz funkcje rewersu (REVERSE).

Jezeli kierunek dziatania ktérej$ z funkcji sterujacych jest niepoprawny
(np. steru pochylenia), skorzystaj z funkcji SWASH AFR.

Jezeli masz watpliwosci, co do poprawnego dziatania tarczy sterujgcej,
sprawdz ustawienia funkcji SWASH AFR.

W trakcie trwania procedury zmiany typu modelu aparatura pokazuje postep procesu. Jezeli wytaczysz zasilanie
przed jego ukonczeniem, typ modelu pozostanie niezmieniony.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Funkcja SWASH AFR (niedost epna w konfiguracji HELI H-1).

Funkcja SWASH AFR (swashplate function rate), w skrécie SWASH, pozwala na zwiekszenie lub zmniejszenie
zakresu ruchu funkcji sterujgcych, takich jak ster przechytu, pochylenia czy skoku ogélnego. Umozliwia ona
rowniez odwrdcenie kierunku ich dziatania. Ustawienia dokonywane za posrednictwem funkcji SWASH majg wplyw
na ruch wszystkich serwomechanizméw biorgcych udzial w obstudze danego steru. Poniewaz w tarczach
sterujgacych typu CCPM czes$¢ funkcji sterujgcych obstugiwana jest przez kilka serw, regulacja parametrow
pojedynczego serwomechanizmu (jak w przypadku funkcji REVERSE czy E.POINT) nie przyniostaby
oczekiwanego rezultatu. Tarczg sterujgca typu H-1 poruszajg 3 niezalezne serwomechanizmy, dlatego tez funkcja
SWASH AFR jest w takim przypadku zbedna.

Dziatanie tej funkcji wydaje sie by¢é skomplikowane, lecz mozna je fatwo zaobserwowac i zrozumie¢. Wyjasnimy je
na przykfadzie tarczy sterujgcej Kyosho® Caliber. Przygotuj model do lotu zgodnie z jego instrukcja obstugi.
Wybierz typ modelu HELI(HR3). Teraz przystapimy do konfiguracji tarczy sterujacej.

W pierwszej kolejnosci sprawdz dziatanie funkcji przechylu. Moze zdarzyé sie, ze oba serwomechanizmy
obstugujace ten ster dziatajg poprawnie (nie wymagajg zadnych zmian), oba dziatajg w niewtasciwym kierunku
(wlacz rewers funkgciji), lub tez jeden dziata dobrze, a drugi odwrotnie (wiacz rewers pojedynczego serwa).

Sprawdz dziatanie steru pochylenia. W tym momencie serwomechanizmy steru przechytu dziatajg juz poprawnie,
wiec jezeli ster pochylenia dziata Zle, moze to dzia¢ sie z dwoch przyczyn: nalezy wiaczy¢ rewers catej funkcji lub
pojedynczego serwomechanizmu (tego, ktéry nie bierze udziatu w obstudze steru przechytu).

Teraz sprawdz skok ogolny. Jezeli dwie pozostale funkcje dziatajg poprawnie, jedyng mozliwoscig bedzie
odwrécenie kierunku dziatania catej funkcji. W naszym przyktadowym modelu tarcza HR3 jest obrécona o 180° W
zwigzku z tym moze sie zdarzy¢, ze czesc funkcji bedzie dziata¢ niepoprawnie. Jezeli funkcja skoku ogélnego
dziatla odwrotnie, to odwrocenie kierunku dziatania wszystkich 3 serwomechanizméw odwréci rowniez kierunek
dziatania ster6w przechytu i pochylenia. W takim przypadku nalezy zmieni¢ warto$¢ skoku z +50% na -50% -
zmieni to kierunek dziatania funkcji skoku ogélnego bez wptywu na pozostate funkcje.

SWASH CHR3)
AILk+ 5@
ELE>+ 5@
FIT:+ S@%

TEST POPRAWNEGO DZIALANIA TARCZY STERUJ ACEJ TYPU HR3

Funkcja steruj gca Prawidtowe dziatanie Nieprawidtowe dziatanie Jak to naprawi é7?
Wychyl drazek steru Tarcza pochyla sie w prawo. | Tarcza pochyla sie w lewo. W menu SWASH
przechytu w prawo. ustaw warto$é AlL na
-50%.

Tylna czes$c¢ tarczy podnosi | Wiacz rewers serwa

sie. kanatu 6 (REVERSE).
Tylna cze$¢ tarczy obniza | Wigcz rewers serwa
sie. kanatu 1 (REVERSE).
Wychyl drazek steru Przednia czes¢ tarczy obniza Tarcza porusza sie w Odwra¢ kierunek
pochylenia maksymalnie sie, tylna za$ podnosi sie. przeciwnym kierunku. funkcji ELE (przykfad:
od siebie. +50 na -50).
Cata tarcza podnosi sie. Wiacz rewers serwa

kanatu 2 (REVERSE).

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Wychyl drazek steru Krawedzie natarcia topatek | Krawedzie natarcia obracajg | Wigcz rewers serwa
kierunku w prawo. obracaja sie w lewo. sie w prawo. ogonowego
(REVERSE).
Wychyl drazek gazu/skoku Cala tarcza podnosi sie. Tarcza obniza sie. W menu SWASH
ogblnego maksymalnie od odwr6¢ kierunek
siebie. funkcji PIT.
CELE: CZYNNOSCI:

W modelu z tarcza typu HR3 zmien|Otworz menu BASIC, przyciskajac przycisk MODE na 1 sekunde,
kierunek i wartos¢ wychylenia wszystkich|nastepnie przejdz do menu SWASH. Aby to zrobié, podswietl linie
serwomechanizméw  funkgcji skoku|SWASH i wcisnij przycisk w pokretle.

0godlnego z +50% na -23%.

Ustaw wychylenie steru skoku ogélnego (PIT) na -23%. Ustaw kursor w
linii PIT i obro¢ pokretlo, by uzyska¢ wartosé¢ -23%.
Zamknij funkcje, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Upewnij sie, ze przy neutralnym potozeniu steréw tarcza znajduje sie w
poziomie. W razie potrzeby wyreguluj diugos¢ popychaczy.

Upewnij sie, ze tarcza pozostaje w poziomie przy maksymalnej wartosci
skoku ogolnego. Jezeli tak nie jest, zmien zakresy wychylen
serwomechanizmoéw (E.POINT).

Skonfiguruj funkcje dla normalnego trybu lotu (TH-CV (N), PI-CV (N),
REVO).

Skonfiguruj funkcje D/IR,EXP.

Konfiguracja normalnego trybu lotu:

Normalny tryb lotu (Normal) najczesciej uzywany jest do wykonywania zawisOw. Krzywe gazu oraz skoku
konfiguruje sie w taki sposéb, aby zapewnic stale obroty silnika niezaleznie od zmiany skoku fopat. Zapobiega to
spadkowi obrotéw silnika przy zbyt duzym obcigzeniu (sytuacja poréwnywalna do przyspieszania samochodem
pod gorke na 5 biegu) lub nadmiernemu wzrostowi obrotéw przy nieduzym obcigzeniu (tak, jak przy wciskaniu
gazu “do dechy” przy wcisnietym sprzegle). Obie te sytuacje mogq prowadzi¢ do uszkodzenia silnika. Poniewaz
obie omawiane krzywe oraz funkcja miksera obrotéw sg ze sobag wzajemnie powigzane, najpierw wyjasnimy do
czego stuzy kazda z nich, a nastepnie pokazemy przyktadowy sposob ich konfiguraciji.

Krzywe gazu, skoku i miksera obrotéw dla normalnego trybu lotu (NORM) znajdujg sie w menu podstawowym
(BASIC). Mozna edytowa¢ je réwniez w menu zaawansowanym, gdzie dodatkowo znajdujg sie jeszcze opcje
konfiguracji takich krzywych dla pozostatych 3 trybow lotu: Idle-Up 1 (IDL1), Idle-Up 2 (IDL2), oraz Throttle Hold
(HOLD). Pamietaj: Krzywe gazu i skoku dla trybu normalnego sg wigczone na state, nie da sie ich wylgczy¢é. W
przypadku pozostatych 3 tryb6w mozna wybraé, czy krzywe oraz funkcja HOLD majg by¢ wiaczone, czy tez nie.
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» Krzywa gazu TH-CV(N): Krzywa gazu dla trypou NORM. Jest to krzywa reakcji silnika na wychylenie
DRAZKA GAZU (z reguly reakcja ta nie jest liniowa), Punkt 3 krzywej stuzy do regulacji obrotéw w $rodkowym
punkcie zakresu wychylenia dragzka — jest to najlepszy moment do wykonania zawisu. Pozostale 4 punkty stuzg
do regulacji predkosci obrotéw przy maksymalnym wychyleniu dragzka w obu kierunkach tak, aby zapewnié¢ ptynne
przejscie miedzy poszczegélnymi predkosciami obrotow.

«Krzywa skoku ogoélnego PI-CV(N):  Krzywa skoku ogéinego dla trybu NORM. Ma ona zapewni¢ jak
najlepsza prace silnika w celu wykonania zawisu. Krzywg skoku konfiguruje sie razem z krzywg gazu tak, aby
zapewni¢ maksymalnie dobrg sterownos¢ modelu w pionie, zachowujac jednoczesnie mozliwie state obroty
silnika. DomysIne katy natarcia topat wirnika gtéwnego to -4° na pocz atku krzywej, +5° przy pozycji neutralnej
drazka, oraz +8°do +10°na ko ncu krzywej*. Krzywa moze sktada¢ sie z 5 punktéw, co umozliwia doktadny opis
relacji miedzy wychyleniem DRAZKA GAZU a skokiem topat.

+Mikser REVO : Jest to mikser skoku ogélnego i steru kierunku (PITCH-RUDDER). Ma on na celu
zapobieganie obracaniu sie modelu wokét osi wirnika gtéwnego przy zmianie wartosci skoku. Mikser REVO jest
bardzo przydatny w modelach, ktére nie posiadajg zyroskopow typu heading hold/AVCS, a takze, gdy funkcja
AVCS jest wylaczona. Doktadne informacje na temat tego miksera oraz jego wykorzystania w modelach z
wirnikiem obracajgcym sie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara i w kierunku odwrotnym znajdujg sie w sekciji
poswieconej funkcji REVO.

*Wartosci domysine podano z zatozeniem, ze zamierzasz lata¢ normalnie — z nosem modelu ustawionym w
kierunku lotu. Jezeli dopiero uczysz sie obstugi modelu helikoptera, poradz sie instruktora. Niektérzy instruktorzy
zalecajg, aby przy nauce latania kat natarcia dla pierwszego punktu krzywej miat wartos¢ +1° dzi eki czemu model
opada wolniej niz normalnie, nawet przy zbyt mocnym wychyleniu dragzka gazu/skoku w doét.

CELE:

CZYNNOSCI:

Skonfiguruj krzywe gazu i skoku ogoinego oraz

mikser Revo dla normalnego trybu lotu.

Punkt poczgtkowy: Ustaw pierwszy punkt krzywej gazu
tak, aby stojacy na ziemi model miat stabilne obroty
silnika. Pierwszy punkt krzywej skoku ustaw tak, by kat
topat wirnika wynosit -4°. Stopniowo dodawaj gazu do
momentu, gdy model zaraz bedzie miat sie uniesé nad
ziemie. Pierwszy punkt krzywej REVO ustaw tak, aby
nos modelu nie obracat sie.

Otwoérz menu BASIC, przyciskajac przycisk MODE na
1 sekunde, nastepnie przejdz do menu funkcji TH-
CV(N). Ustaw warto$¢ dla pierwszego punktu krzywej
gazu (tu: 5%). W tym celu ustaw kursor w linii P1 i
obré¢ pokretto, az pojawi sie tam wartosé 5%. Wcisnij
END.

Przejdz do menu funkcji PI-CV(N). Ustaw wartos$¢ dla
pierwszego punktu krzywej skoku ogolnego (tu: 8%).
Ustaw kursor w linii P1 i obr6é¢ pokretto, az pojawi sie
wartos¢ 8%. Wcisnij END.

Przejdz do menu funkcji REVO. Przykladowe
ustawienia do wprowadzenia to Hi: 5%, Lo: 10%.
Wartosci ustawia sie w taki sam sposéb, jak w
przypadku pozostatych funkciji.

Punkt zawisu: Skok fopat ustaw na +5° Wykonaj zawis,
a nastepnie wyladuj i wytacz silnik. Wyreguluj krzywg
gazu oraz trymer steru kierunku. Docelowo model

Wejdz w ustawienia funkcji TH-CV(N) i powtorz
powyzsze czynnosci dla kolejnych punktow krzywej.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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powinien wykonywa¢ prawidtowy zawis w potowie petnej
wartosci gazu. Nastepnie  gwaltownie  zwieksz
wychylenie drgzka z ¥ do Y2. Wyreguluj wartosci funkcji
REVO tak, aby model nie obracat sie wokét osi wirnika
przy gwattownym dodaniu gazu.

Wejdz w ustawienia funkcji PI-CV(N) i powto6rz
powyzsze czynnosci dla kolejnych punktéw krzywe;j.

Punkt koricowy: Skok fopat wirnika powinien wynosic¢ ok.
+8 do +10 stopni. Wykonaj zawis, a nastepnie
gwattownie dodaj gazu. Jezeli silnik bedzie miat zbyt
matg moc, zwieksz wartos¢ na krzywej gazu. Jezeli
obroty silnika beda zbyt wysokie, zwieksz wartosci na
krzywej skoku w punktach 4 lub 5. Wykonaj zawis, a
nastepnie wychyl dragzek gazu na maksimum, po czym
wré¢é do zawisu. Wyreguluj wartosci funkcji REVO tak,

Wejdz w ustawienia funkcji TH-CV(N) i powt6rz
powyzsze czynnosci dla kolejnych punktéw krzywe;.

aby model nie obracat sie wokot osi wirnika.

Wejdz w ustawienia funkcji PI-CV(N) i powt6rz
powyzsze czynnosci dla kolejnych punktow krzywej.

Co dalej?

Skonfiguruj zyroskop (GYRO).

W razie potrzeby mozesz skonfigurowaé funkcje
HOV-THR, HOV-PIT i Throttle Hold (HOLD).

Mozesz skonfigurowac¢ funkcje TH-CV, PI-CV, REVO
dla trybow Idle-Up 1i 2.

Mozesz ustawi¢ podwodjne zakresy wychylen oraz
Expo - D/IR,EXP.

Funkcja gaszenia silnika (TH-CUT):

TH-CUT _ > IHH

RATEM+ @3
THR> 5%
S Ala

Funkcja TH-CUT stuzy do wylaczania (gaszenia) silnika po zakonczeniu lotu. Mozna zrobi¢ to jednym
wytgcznikiem, bez koniecznosci przestawiania trymera gazu i ponownego trymowania przepustnicy przed kolejnym
lotem. Funkcja TH-CUT dla $migtowca umozliwia wybor pozycji drazka gazu, w ktorej silnik ma by¢ gaszony (z
reguly nieco powyzej skrajnego dolnego potozenia drgzka). Aby moc ponownie uruchomi¢ zgaszony w ten sposob
silnik, nalezy raz jeszcze wychyli¢ drazek poza wybrany punkt. Pozwoli to na unikniecie gwattownego wzrostu
obrotéw silnika po jego uruchomieniu. Wiecej informacji na temat funkcji THROTTLE CUT znajduje sie w sekc;ji

poswieconej samolotom (ACRO).

Uwaga: Pamietaj, zeby ustawi¢ punkt aktywacji funkcji. Ustaw kursor w linii THR, nastepnie wychyl DRAZEK
GAZU do wybranej pozycji i przytrzymaj przycisk w pokretle wcidniety przez 1 sekunde. Nie ma mozliwosci

wigczenia rewersu funkcji THR-CUT.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody

autora
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MENU ZAAWANSOWANE DLA SMIGLOWCOW (HELI ADVANCE)

Ustawienia autorotacji (TH-HOLD)

Funkcja ta stuzy do przelaczenia silnika w tryb wolnych obrotéw. Gdy przetacznik aktywujgacy funkcje jest wigczony
(PRZELACZNIK E (7CH) lub G (7CA)), silnik bedzie pracowat na wolnych obrotach niezaleznie od pozycji
DRAZKA GAZU . Funkcja ta jest czesto wykorzystywana do éwiczenia ladowan w trybie autorotacii.

TH—HD&DE}IHH
E—DF}IHH

.'-‘.I

Przed przystgpieniem do konfiguracji funkcji TH-HOLD zamontuj popychacz serwa gazu w taki sposéb, by przy
maksymalnym wychyleniu drazka gaznik byt catkowicie otwarty. Nastepnie wyreguluj trymer wolnych obrotow
silnika. Aby skonfigurowac¢ funkcje TH-HOLD prawidtowo, w linii POS musisz dobra¢ takg warto$¢ procentowa, by
po wigczeniu funkcji osiggna¢ stabilne wolne obroty silnika. Aby sprawdzi¢, czy funkcja dziata poprawnie, sprébuj
ja kilkukrotnie wigczyé¢ i wytaczy¢, obserwujac przy tym zachowanie silnika. Jezeli chcesz zmniejszy¢ predkosé
wolnych obrotéw lub wytaczy¢ silnik catkowicie, podaj mniejszg wartos¢.

Opcje konfiguracji:

» Pozycja serwomechanizmu przepustnicy (POS): W przedziale od -50% do +50% wokot punktu, w ktérym
zaczynajq sie wolne obroty silnika.

» Zmiana skoku topat wirnika ogonowego (R-OF): Zmiana skoku topat w momencie wigczenia funkcji. Zapobiega
ona obracaniu sie modelu wokot osi wirnika gtéwnego.

* Przetgcznik: Domysinie funkcja wiacza sie w dolnej pozycji przetacznika G (7CA) lub E (7CH). Brak mozliwosci
zmiany przetacznika.

» Krzywa gazu: Poniewaz serwomechanizm gazu ustawia sie w zaprogramowanej wczes$niej pozycji, krzywa gazu
nie jest potrzebna.

» Krzywa skoku ogoélnego: Oddzielna krzywa, ktéra aktywowana jest automatycznie razem z funkcjg TH-HOLD. Z
reguty konfiguruje sie jg tak, aby uzyskac katy natarcia topat -4°, +6° +12°

» Mikser Revo: Poniewaz mikser ten ma na celu reagowanie na zmiany obrotoéw silnika, w przypadku funkcji TH-
HOLD nie jest on potrzebny.

* Priorytet: Funkcja TH-HOLD ma wyzszy priorytet niz tryby IDLE-UP. Przed uruchomieniem silnika upewnij sie, ze
przetaczniki funkcji TH-HOLD oraz trybéw IDLE-UP znajdujg sie w odpowiednich pozycjach. Dla bezpieczenstwa
warto uruchamia¢ silnik w trybie TH-HOLD.

CELE: CZYNNO SCI:

Skonfiguruj funkcje TH-HOLD. Otwérz menu ADVANCE przyciskajac przycisk MODE na 1 sekunde,
nastepnie przejdz do menu ustawien funkcji TH-HOLD.

Ustal, przy jakiej pozycji drazka gazu|Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w polu INH i obré¢ pokretto, az pojawi sie
obroty silnika sg najbardziej|wartos¢ OFF.

odpowiednie,  nastgpnie  wyreguluj|Ustaw kursor w linii POS i dobierz takg warto$¢ procentowa, przy ktorej
funkcjg TH-HOLD, ustawiajac warto$¢|silnik osiagat bedzie wiasciwe obroty.

procentowa  odpowiadajaca  danej|Opcjonalnie: Skonfiguruj warto$é, o jakg ma zmieni¢ sie skok topat
pozycji. wirnika ogonowego (R-OF) w momencie wigczenia funkcji.

Zamknij menu ustawien funkcji, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Co dalej? Mozesz:

- Skonfigowac krzywa skoku ogdlnego (PI-CRV) dla funkcji TH-HOLD.

- Skonfigowaé zyroskop (GYRO).

- Skonfigurowac¢ tryby IDLE-UP 1 i 2 (wraz z ustawieniami funkcji TH-
CRV, PI-CRV, REVO dla kazdego z trybow).

- Skonfigurowac podwdjne zakresy wychylen oraz Expo - D/R,EXP.

Krzywe gazu i skoku ogolnego (TH-CRV i PI-CRV)

Sa to dwie 5-punktowe krzywe stuzace do dostosowania kata skoku topat wirnika gtownego i predkosci obrotow
silnika tak, aby zachowac¢ stale, optymalne obcigzenie silnika w pelnym zakresie ruchu drgzka gazu. Istnieje
mozliwos¢ ustawienia oddzielnych krzywych dla poszczeg6lnych trybéw lotu: Normalnego, Idle-Up 1 oraz Idle-Up
2. Dodatkowo mozna jeszcze skonfigurowa¢ krzywag skoku ogélnego na potrzeby funkcji Throttle Hold.
Przyktadowe krzywe zostaly zaprezentowane przy opisach konfiguracji poszczegoélinych trybow lotu.

Sugerowane wartosci:

*Tryb Normal: Krzywa skoku ogoélnego, przy ktorej katy skoku topat w punktach 1, 3 i 5 wynosza odpowiednio -4,
+5, (+8 do +10)* stopni. Krzywa gazu o wartosciach 0, 30, 50, 70, 100%.

* Tryb Idle-Up 1: Tryb Idle-up 1 z reguly r6zni sie od trybu normalnego trybem pracy zyroskopu (wiaczony tryb
heading-hold/AVCS). W tym trybie zwiekszana jest predkos¢ wolnych obrotéw silnika, co pozwala na osiggniecie
wyzszych obrotow w calym zakresie ruchu drazka i zapewnia stabilniejszy lot modelu. Krzywa skoku bedzie
podobna do krzywej dla trybu normalnego.

 Tryb Idle-Up 2: Krzywa skoku ogdlnego, przy ktérej katy skoku topat w punktach 1, 3 i 5 wynoszg (-8 do -10), O,
(+8 do +10) stopni. Krzywa gazu o wartosciach 100, 75, 50, 75, 100 pozwala na wykonywanie manewrow w pozycji
odwrdconej przy petnym gazie.

» Krzywa skoku dla funkcji Throttle Hold (TH-HOLD): Konfiguracje zacznij od krzywej identycznej, jak w trybie
Normal. Do wykonywania autorotacji w pozycji odwréconej za krzywa wyjsciowg przyjmij te z trybu Idle-Up 2. Kat
skoku w ostatnim punkcie krzywej powinien by¢ wiekszy o 1-2°% aby umo zliwi¢ ptynne ladowanie.

*Wartosci domy$ine podano z zatozeniem ze zamierzasz lataé modelem w pozycji normalnej (przodem). Jezeli
dopiero uczysz sie obstugi modelu helikoptera, poradz sie instruktora. Niektorzy instruktorzy zalecajg, aby przy
nauce latania kat skoku w pierwszym punkcie krzywej byt wiekszy o 1 dzieki czemu model opada wolniej niz
normalnie, nawet przy zbyt mocnym wychyleniu drazka gazu/skoku w doét.

Opcje konfiguracji:

« Dla wygody krzywe dla trybu Normal znajdujg sie w menu podstawowym.

e Z poziomu menu zaawansowanego mozna skonfigurowac¢ wszystkie krzywe — zaréwno dla trybu Normal, jak i dla
pozostatych trybow.

» Krzywa wiacza sie automatycznie wraz z odpowiednim trybem lotu.

* Krzywe dla trybow Idle-Up zaprogramowac¢ nalezy w taki sposéb, aby zachowa¢ stalg predkos¢ obrotéw silnika
nawet w sytuacji, gdy zmniejszy sie wartos¢ skoku (rowniez przy lataniu w pozycji odwrdconej).

* Aby przej$¢ do edycji krzywej dla innego trybu lotu, nacisnij przycisk MODE/PAGE lub ustaw kursor w pierwszej
linii menu ustawien i wybierz krzywa, ktorg chcesz edytowac.

* Aby zachowac przejrzystosé, nazwa aktualnie wybranego trybu lotu (wlgczonego przetgcznikiem nadajnika)
wyswietlana jest w nawiasie zaraz za nazwa trybu, ktérego krzywg uzytkownik aktualnie edytuje.

» Krzywe skoku ogdlnego dla trybéw Idle-Up oraz funkcji Throttle Hold mozna edytowa¢ nawet wéwczas, gdy dany
tryb lotu jest nieaktywny, lub tez gdy jest aktywny, lecz w danym momencie wytgczony.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Mikser skoku topat wirnika ogonowego (REVO): Jest to mikser liniowy, ktéry automatycznie
reguluje kat skoku topat wirnika ogonowego w reakcji na zmiane wartosci gazu lub kata skoku topat wirnika
gtébwnego. W ten sposob przeciwdziata on niepozadanym obrotom modelu wokét osi wirnika.

Opcje konfiguracji:

« Dostepne sg 2 oddzielne ustawienia: dla trybu Normal (start, lgdowanie, zawis) oraz wspoine dla trybdow Idle-Up 1
i2.

* Dla wygody ustawienia dla trybu Normal znajdujg sie w menu podstawowym. Z poziomu menu zaawansowanego
mozna edytowac wszystkie ustawienia, rowniez te dla dodatkowych trybow lotu.

» Wykres dziatania miksera Revo przyjmuje postac linii przechodzacej przez 2 wybrane punkty. W przypadku
wirnikbw obracajacych sie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, przy zwiekszaniu wartosci skoku ogdélnego
mikser zwieksza kat skoku topat wirnika ogonowego. W przypadku wirnikbw obracajgcych sie w kierunku
przeciwnym przy zwiekszaniu skoku ogdlnego skok topatek wirnika ogonowego zmniejsza sie. Zmiana kierunku
dziatania miksera polega na zmianie znakOw stojgcych przy poszczegdlnych wartosciach na krzywej: plus (+) na
minus (-) i odwrotnie.

» Krzywe miksera Revo dla tryb6w Idle-Up czesto maja ksztalt litery V, co pozwala na uzyskanie wtasciwej pracy
steru kierunku przy ujemnych wartosciach skoku oraz wysokich wartosciach gazu w lotach w pozycji odwrdconej.
Reakcja steru kierunku jest niezbedna zawsze, gdy zwieksza sie moment obrotowy silnika. Podczas lotu w pozycji
odwrdconej obroty silnika w dolnej czesci zakresu ruchu drazka sg wysokie, natomiast warto$¢ skoku jest ujemna.
Z tego powodu w momencie wychylenia dragzka gazu w dét moment obrotowy silnika zwiekszy sie, na skutek czego
$migtowiec zacznie sie obracac. Dlatego tez niezbedna jest wlasciwa konfiguracja miksera Revo.

Tryby IDLE-UP:

Sa to dodatkowe tryby lotu przeznaczone specjalnie dla modeli $migtowcéw. Umozliwiaja one konfiguracje
oddzielnych krzywych gazu, skoku oraz trymerdw, co utatwi $migtowcowi wykonywanie niektorych manewréw. Dla
kazdego trybu mozna rowniez skonfigurowa¢ oddzielne ustawienia zyroskopu oraz podwadjne zakresy wychylen.

Modelarze czesto decydujg sie na konfiguracje trybu, ktéry pozwala na tatwe przejscie miedzy lotem w pozycji
normalnej i odwrdconej. Ustawia sie go w taki sposéb, by kat skoku w potowie zakresu ruchu drazka wynosit 0°,
powyzej tego punktu warto$¢ skoku byla dodatnia (wznoszenie sie w pozycji normalnej), natomiast ponizej -
ujemna (wznoszenie sie w pozycji odwrdconej). Krzywa gazu reguluje sie w taki sposob, aby obroty silnika byly
state niezaleznie od zmiany skoku ogoélnego.

Dodatkowe tryby Idle-Up mozna wykorzysta¢ do poprawy parametrow lotu smigtowca, np. przy szybkim locie na
wprost przodem lub tytem, a takze przy wykonywaniu pewnych akrobacji (petle, beczki, przewroty). Tryby lotu
mogg byé¢ réwniez takie same i rozni¢ sie jedynie ustawieniami zyroskopu (tryb Heading-hold/AVCS lub Normal).
Aparatura 7C umozliwia konfiguracje 2 trybéw Idle-Up oraz trybu normalnego.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Opcje konfiguraciji:

» Do przelaczania miedzy trybami NORM, IDL1 i IDL2 stuzy PRZELACZNIK G (7CA) lub E (7CH). Nie ma
mozliwosci zmiany przetgcznika.

« Tryby aktywujg sie automatycznie wraz z odpowiednig krzywg gazu (TH-CRV).

TH=CEL
IDL1kIMH
IDL2> IMH

» Krzywe skonfigurowac¢ nalezy w taki sposob, by zapewni¢ stale obroty silnika takze podczas lotu w pozyciji
odwrdcone;j.

« Ustawienia zyroskopu dla kazdego trybu Idle-Up moga by¢ inne.

* Po aktywacji funkcji OFFSET TRYMERY dla poszczegdlnych trybdw lotu dzialajg niezaleznie od siebie.

« Istnieje mozliwos¢ zamiany podwéjnych zakreséw wychylen poszczegoélnych steréw na zakresy potréjne.

Przyktadowe konfiguracje krzywych gazu, skoku oraz miksera wirnika ogonowego (REVO) — patrz Konfiguracja
Normalnego Trybu Lotu.

Dodatkowe trymery (OFFSET):

Funkcja ta uaktywnia dodatkowe zestawy trymerow, ktdre dziataja niezaleznie od trymeréw dostepnych w
normalnym trybie lotu. Wartosci trymowania poszczegélnych steréw s$miglowca wczytywane sg automatycznie
wraz ze zmiang aktualnie uzywanego zestawu trymeréw lub trybu lotu. Smiglowce z wirnikiem obracajacym sie
zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara majg tendencje do zbaczania w prawo przy duzych predkosciach
lotu. Aby temu zapobiec, mozna lekko przestawi¢ trymer steru przechytu tak, by kierowat model w lewo.
Odpowiednia wartos¢ trymowania steru pochylenia moze réznic¢ sie w zaleznosci od budowy modelu, dlatego tez
przed jej ustawieniem nalezy zaobserwowaé zachowanie modelu przy duzych predkosciach lotu. Na prace steru
kierunku przy wtaczonej funkcji OFFSET majg wptyw zaréwno mikser Revo, jak i trymer.

OFFSET *1
HILM: B
ELE-* &
EUD>+ B

{-7| [OFFSET »IKH
% SWHE
a

Opcje konfiguracji:

 Funkcji mozna przypisa¢ dowolny przetacznik. Dodatkowo opcja CONDITION automatycznie przetacza pomiedzy
warto$ciami trymowania przypisanymi poszczegdlnym trybom lotu.

« Gdy funkcja OFFSET jest wigczona (przelacznik znajduje sie w pozycji ON), regulacja TRYMEROW powoduje
zmiane aktualnego wczytanego zestawu trymerdéw, nie zas wartosci trymowania dla normalnego trybu lotu.

» Gdy funkcja OFFSET jest wytaczona (przelacznik znajduje sie w pozycji OFF), regulacja trymeréw nie daje
zadnych efektéw (model korzysta z ustawien trymowania dla aktualnie uzywanego trybu lotu).

 Gdy funkcja OFFSET jest nieaktywna (INH — opcja domysIna), regulacja trymeréw w dowolnym trybie lotu bedzie
miata wptyw na wartosci trymowania wszystkich trybow — jest tylko jeden wspélny zestaw trymeréw.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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UWAGA: W modelach z zyroskopami typu heading-hold/AVCS nie zaleca sie korzystania z funkcji OFFSET oraz
miksera REVO, gdyz uniemozliwiajg one poprawng prace systemu AVCS.

CELE: CZYNNO SCI:
Skonfiguruj oddzielne zestawy trymerow|Otworz menu ADVANCE, weciskajac przycisk MODE na 1 sekunde,
dla trybow Idle-Up 1 2. nastepnie przejdz do menu funkcji OFFSET.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w polu INH i obr6¢ pokretto, az pojawi sie
Trymer steru kierunku dla trybu Idle-Up 2 |warto$é OFF.

ustaw w taki sposob, by przy duzych|Do wigczania funkcji ma stuzy¢ przetacznik (SW) E.

predkosciach lotu model nie zbaczat z _ — — _ _
W pierwszej linii ustawien funkcji wybierz tryb IDL2 (2).

kursu.
Ustaw odpowiednie wartosci trymowania. (Przykiad: ster kierunku
(RUD) +8%).
Wyjdz z menu, naciskajac dwukrotnie przycisk END. Upewnij sie, ze
réznica w wartosciach trymowania trybu normalnego i Idle-Up 2 jest
widoczna.
Ustaw przetgcznik E (7CH) lub G (7CA) w pozycji gornej (zmiana z
tryou NORMAL na tryb IDL2). Zaobserwuj zmiane trymowania steru
kierunku.

Co dalej? - Mozesz skonfigurowa¢ funkcje TH-HOLD.

- Mozesz skonfigurowaé tryby Idle-Up 1 i 2 (wraz z ustawieniami funkcji
TH-CRYV, PI-CRV, REVO).

Ustawienia zawisu (HOV-THR i HOV-PIT)

Ustawienia gazu oraz skoku ogolnego umozliwiajace doktadng konfiguracje krzywych pod katem wykonywania
zawisu. Majg one wptyw jedynie na $rodkowg czes¢ zakresu wychylen drazka. Funkcje te pozwalajg na
dokonywania regulacji krzywych takze w czasie lotu — w zawisie.

HOU=-THR _>0OM HOL-PIT >0OM
ETk B ETk 5
LIE:OFF LIE: 0N € @
MO MORML MO HORML

Opcje konfiguracji:

* Funkcja HOV-THR pozwala na tatwa regulacje obrotdéw silnika, gdyz te moga zmienia¢ sie w zaleznosci od
temperatury, wilgotnosci, wysokosci oraz innych warunkéw zewnetrznych.

* Obie funkcje mozna w razie potrzeby tatwo wytaczyc.

* Istnieje mozliwo$¢ zapamietania ustawionej wartosci, a nastepnie ponownego wycentrowania pokretel. Pozwala
to na tatwe trymowanie kilku modeli. (Pamietaj, ze kazde zapamietanie ustawien w momencie, gdy pokretio nie jest
wycentrowane, powoduje dodanie biezgcej wartosci trymowania do wartosci uprzednio zapamietanej).

» Ustawienia mozna fatwo wyzerowaé, obracajac pokretto tak, aby wartos¢ trymowania wyniosta 0%, nastepnie
zapamietujac jg i ponownie centrujgc pokretto trymera.

« Pamietaj, ze w ustawieniach tych funkcji, podobnie jak we wszystkich innych, za punkt zawisu przyjmuje sie
potowe zakresu ruchu drgzka.

« Funkcje te dostepne sa tylko w trybie NORMAL (domysiny tryb do wykonywania zawisu).

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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CELE: CZYNNOSCI:

Uzywajac opisanych tu funkcji, ustaw|Otwérz menu ADVANCE, przyciskajac przycisk MODE na 1 sekunde,
optymalne parametry do zawisu.|nastepnie przejdz do menu funkcji HOV-PIT. Aktywuj funkcje.

Pamietaj, ze bedag one dziata¢ tylko w|Dokonaj regulaciji krzywej skoku ogélnego przy pomocy funkcji HOV-PIT
trybie normalnym. w locie przy pomocy pokretta VR. Przytrzymaj przycisk w pokretle
wcisniety przez 1 sekunde, by zapisa¢ wartosci trymowania. Wycentruj
Ustaw krzywe gazu i skoku ogéinego|pokretio VR.

tak, aby model wykonywat zawis bez|zmien ustawienia opcji VR z ON na OFF. Wci$nij przycisk END.

iek bl . Gd del bedzi
Wigkszego probiemu y mocet beazie Przejdz do menu funkcji HOV-THR.

znajdowat sie w powietrzu, wyreguluj _ _
obie krzywe przy pomocy pokretet funkcii Przypisz funkcji pokretto VR (VR z OFF na ON)

HOV-THR i HOV-PIT. Dokonaj regulacji funkcji HOV-THR w locie przy pomocy pokretta VR.
Przytrzymaj przycisk w pokretle wcisniety przez 1 sekunde, by zapisaé¢
Po wyladowaniu zapisz ustawienia|Wartosci trymowania. Wycentruj pokretio VR.

krzywych. Zamknij funkcje, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Mozesz skonfigurowa¢ funkcje THR-HOLD lub podwdjne zakresy
wychylen (D/R,EXP).

- Mozesz skonfigurowaé tryby Idle-Up 1i 2 (wraz z funkcjami TH-CRYV,
PI-CRV, REVO).

Mikser tarczy steruj gcej-gazu (SWASH-THR):

SWASHTHE. SLASH+THE
AIL-Hr B« | |ELE-HF @x«
1> WX 1> Bx =

Mikser SWASH-THR zapobiega spadkowi predkosci obrotow silnika na skutek przechylania badz pochylania
tarczy sterujgce;.

Funkcja ta pozwala na automatyczne zwiekszenie obrotéw silnika podczas poruszania sterami przechytu (AIL)
badz pochylenia (ELE). Ustawienia dla poszczeg6lnych trybow lotu (Normal, Idle-Up 1, 2) wprowadza sie
oddzielnie.

Regulacja:
* Wartosé: 0% do 100%, domysinie 0%.

e Funkcja SWASH-THR nie da zadnego efektu, gdy drazek gazu bedzie wychylony na maksymalng wartosé
obrotéw.

SUASH+THE
MIxkIMH =

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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CELE: CZYNNOSCI:
Aktywuj mikser SWASH-THR. Ustaw|Otwérz menu ADVANCE, przyciskajac przycisk MODE na 1 sekunde,
wartos¢ miksera (AIL-N) na 10%. nastepnie przejdz do menu funkcji SWASH-THR.

Aktywuj funkcje w linii MIX (zmieniajgc wartosé INH na ACT).

Ustaw odpowiednie wartosci mikseréw. Tutaj: AIL-N na 10%.

Zamknij funkcje, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz zobaczy¢ przykladowe konfiguracje modeli na stronie
www.futaba-rc.com\faq\fag-7c.html.

Zyroskopy oraz regulatory obrotéw do silnikdw spalinowych (governory): Urzadzenia
elektroniczne, ktére utatwiajg konfiguracje oraz sterowanie modelem w locie.

Zyroskop jest to urzadzenie elektroniczne, ktére wykrywa ruch modelu oraz dokonuje niezbednej korekty jego
potozenia przez wydanie komend odpowiednim sterom. Przyktadowo, przy mocnym podmuchu wiatru ogon
helikoptera obraca sie w lewo. Zyroskop wykrywa ten ruch, upewnia sie, ze uzytkownik nie wydat komendy skretu i
dokonuje odpowiedniej korekty.

W jaki spos6b Zzyroskop utatwia konfiguracje modelu? Dobry zyroskop catkowicie eliminuje koniecznosc
korzystania z miksera Revo. Urzgdzenie samo wykrywa oraz eliminuje niepozgdane ruchu modelu, przez co nie
ma konieczno$ci konfigurowania dodatkowej funkciji.

Typy czujnikdw stosowane w zyroskopach: Istnieje wiele rodzajow zyroskopdéw. Pierwsze z nich byly mechaniczne
— posiadaly obracajacy sie element podobny do wspéiczesnych zabawek zyroskopowych. Kolejna generacja
zyroskopow wykorzystywata kwarcowy czujnik piezoelektryczny, ktéry wykrywat ruch i generowat impuls
elektryczny. Najnowsza dostepna obecnie na rynku generacja zyroskopow oparta jest na technologii SMM (silicone
micro machines). Sg to ukfady scalone, ktére potrafia wykrywa¢ ruch. Technologia ta jest znacznie bardziej
precyzyjna i mniej podatna na warunki zewnetrzne, np. temperature.

Tryby pracy zyroskopu:

e Tryb Normalny: wykrywa ruch i dokonuje jego korekty (wydaje komende wykonania takiego samego ruchu w
kierunku przeciwnym).

» Heading-hold/AVCS: oblicza kat, o jaki obrécit sie model i dokonuje korekty do momentu, gdy obréci model z
powrotem o taki sam kat.

» Priorytet drazka: funkcja spotykana w najnowoczesniejszych zyroskopach. Im mocniej wychylony zostanie
drazek sterujacy kanatem stabilizowanym przez zyroskop, tym bardziej zmniejsza sie czulos¢ zyroskopu. W ten
spos6b jezeli uzytkownik wychyli drazki mocniej, np. przy wykonywaniu przewrotu, zyroskop na moment sie
wylaczy i nie bedzie prébowat powstrzymac¢ obrotu modelu. Gdy drazek powréci do pozycji wyjsciowej, czutosé
zyroskopu wzrosnie ponownie, co pozwoli mu znéw kontrolowac¢ tor lotu modelu. Jezeli posiadany przez ciebie
zyroskop nie posiada takie funkcji, mozesz stworzy¢ jg samemu przy pomocy odpowiednich mikseréw. Opis
wykonania takiej konfiguracji znajdziesz na stronie www.futaba-rc.com\ faq\fag-7c.html.

Wybor odpowiedniego typu zyroskopu w zaleznosci od rodzaju modelu, umiejetnosci pilota oraz zasobnosci
portfela:

» Mechaniczny: Na rynku wciaz znajduje sie kilka modeli takich zyroskopow. Sg one bardzo trudne w konfiguracji i
mniej skuteczne niz zyroskopy piezoelektryczne czy SMM.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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« Zyroskop piezoelektryczny bez mozliwosci pracy w trybie Heading-Hold: Tani, skuteczny i tatwy w obstudze
zyroskop. Niektére z modeli umozliwiajg ustawienie dwoch przetagczanych wartosci czutosci lub zdalng jej
regulacje. Nie posiadajg one funkcji Heading-hold, ktéra zwieksza precyzje sterowania.
« Zyroskop piezoelektryczny z funkcjg Heading-Hold: Do niedawna byt to najlepszy dostepny typ zyroskopu. Jest
on nieco drozszy i trudniejszy w konfiguraciji. Zyroskop taki rozpoznaje oraz utrzymuje kierunek lotu modelu. Jest
on dosy¢ wrazliwy na temperature (ustawienia zmieniajg sie nieznacznie w miare nagrzewania sie urzadzenia).
«Zyroskop typu SMM z funkcjg Heading-Hold: Zyroskop na miare XXI wieku. Bardzo wytrzymaly i prosty w
konfiguracji, jednak w tej chwili dosy¢ drogi. Znacznie mniej wrazliwy na temperature od swego poprzednika.
Wsréd dodatkowych opcji znalazta sie usprawniona obstuga serwomechanizmow cyfrowych. Przyktady:

GY401: Prosty w konfiguracji. Doskonaty do nauki akrobacji 3D.

GY502: Zapewnia lepszg precyzje na potrzeby bardziej skomplikowanych akrobacji. Powszechnie

uzywany w zawodach Class .

GY611: Wyjatkowa precyzja dziatania i btyskawiczny czas reakcji. Wymaga zastosowania specjalnego

typu serwomechanizmu.

Ustawienia zyroskopu (GYRO) : Funkcja ta upraszcza procedure ustawiania czutosci zyroskopu.
Umozliwia ona korzystanie z 2 lub wiecej ustawien czutosci. Wyzsza czutos¢ zyroskopu oznacza wiekszy stopien
kontroli urzgdzenia nad modelem. Model prowadzi sie bardziej “gtadko”, w mniejszym stopniu reaguje on na stery.
Funkcja ta doskonale nadaje sie do obstugi wiekszosci zyroskopow z mozliwoscig zdalnej regulacji czutosci.

Opcje konfiguracji:

* Funkcja regulaciji czuto$ci zyroskopu wykorzystuje kanat 5 odbiornika (brak mozliwo$ci zmiany kanaitu).

+ Zyroskop moze pracowa¢ w trybie standardowym (STD) lub AVCS (GY). Pozwala to uprosci¢ konfiguracje
zyroskopow typu AVCS/Heading-hold.

« Do przelgczania czutosci moze stuzy¢ dowolny przelacznik. Moze ona réwniez zmieniaé sie automatycznie wraz z
trybem lotu (opcja COND).

» Czutos¢ zyroskopu moze wynosi¢ od 0 do 100%.

* W przypadku zyroskopow, ktére posiadajg 2 tryby pracy (Heading-hold/AVCS i normalny), tryb pracy przetacza
sie poprzez zmiane znaku stojacego przy wartosci czutosci. Wartosci ujemne oznaczajg normalny tryb pracy,
natomiast dodatnie — tryb AVCS.

* Wyzsza warto$¢ procentowa oznacza wiekszg czutos$¢ zyroskopu.

* Drzenie lub wahanie sie ogona modelu oznacza, ze ustawiono zbyt duzg czuto$¢. Zredukuj czuto$¢ do wartosci,
przy ktdrej ogon przestaje drgac.

Przyktad konfiguracji czuto  $ci zyroskopu typu GY:

GYRO_ CSLI-E2 GYRO Lulg
LIFk o sll-E
i MODE: &Y

CELE: CZYNNO SCI:

Skonfiguruj zyroskop AVCS tak, aby w|Otwdrz menu ADVANCE, przyciskajgc przycisk MODE na 1 sekunde,
trybie Normal i Idle-Up 1 dziatat on w{nastepnie przejdz do menu ustawien funkcji GYRO.

trybie AVCS, natomiast w trybie Idle-Up
2 w zwykly sposéb.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w polu INH i obré¢ pokretto, az pojawi sie
tam warto$¢ ON.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Opcjonalnie: Zmien typ zyroskopu na zyroskop Heading-hold (GY).
Ustaw kursor w linii MODE i obrdc¢ pokretto, az pojawi sie tam warto$¢
GY.

Opcjonalnie: Zmien przetgcznik przypisany tej funkcji. Przykiad:
przetacznik E
Ustaw kursor w linii SW i obré¢ pokretto, az pojawi sie tam wartos$¢ E.

Ustaw czutosé zyroskopu. (Mozesz zacza¢ od nastepujgcych wartosci:
trypb NORM: A80%, tryb IDL1: A70%, tryb IDL2: N70%).

Ustaw kursor w linii UP i obr6¢ pokretlo, az pojawi sie tam wartosé
A80%.

W ten sam sposéb ustaw czuto$¢ dla pozostatych trybéw lotu.

Zamknij funkcje, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

Mozesz skonfigurowa¢ funkcje D/R,EXP (podwojne  zakresy
wychylen/Expo).

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody

autora
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GOVERNORY (regulatory obrotow silnikow spalinowych):

Podtgczanie governora GV-1

Czujnik magnetyczny

)

Serwomechanizm gazu

Panel sterowania

Serwomechanizm skiadu
mieszanki.

Podtacza sie go jedynie wowczas,
gdy uzywana jest funkcja regulaciji
sktadu mieszanki paliwowe;.

Kanat ustawiania predkosci
Podtacz, jezeli zamierzasz regulowac
predkos¢ z poziomu nadajnika (CH7).

Kanat
gazu

Kanat wigczania Governora / regulacji sktadu
mieszanki (nie podtaczony).

Odbiornik

Czym jest governor? Governor jest to urzadzenie, ktére posiada szereg czujnikow odczytujacych predkos¢ obrotow
gtowicy wirnika oraz uktad sterujacy, ktéry automatycznie kontroluje serwomechanizm gazu, co pozwala na
zachowanie statej predkosci obrotéw wirnika niezaleznie od skoku topat, warunkéw pogodowych itp. Governory
uzywane sg bardzo czesto w modelach biorgcych udziat w zawodach, gdyz pozwalajg na uzyskanie stabilniejszych
parametréw lotu.

W jaki sposéb wptywa on na konfiguracje modelu smigtowca? Posiadanie governora znacznie upraszcza proces
konfiguracji modelu. Poniewaz automatycznie pilnuje on statej predkosci obrotéw wirnika, eliminuje to koniecznos¢
ustawiania krzywej gazu, co pozwala zaoszczedzi¢ sporo czasu i pracy.

Ustawienia governora (GOVERNOR): Funkcja stuzaca do obstugi Governora GV-1 firmy Futaba.
Pozwala ona na zdalny wybor jednej z trzech predkosci obrotéw wirnika (rS1, rS2, rS3) podczas lotu. Jezeli
posiadasz governor innego producenta, postepuj zgodnie z instrukcjg obstugi urzadzenia.

GEOUVERHOR GOUERHOR
LIPp Eg = MIxkIHH
[i

CT» 94
DH> 188 - DIR>+LIMIT=

i
()
=
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m
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Opcje konfiguraciji:
» Do wigczania i wylgczania urzadzenia oraz przetaczania predkosci mozna wykorzysta¢ ten sam przetacznik.
* Do przelgczania predkosci wykorzystuje sie kanat CH7 odbiornika.

W czasie, gdy governor GV-1 jest wiaczony, kontroluje on serwomechanizm gazu. Z tego powodu
serwomechanizm nie bedzie reagowat na polecenia funkcji FailSafe. Aby ominaé ten problem, w ustawieniach
funkcji FailSafe dla kanatu governora wybierz opcje wytaczania governora. W ten spos6b wigczenie funkcji
FailSafe bedzie powodowa¢ automatyczne wylaczenie regulatora, dzieki czemu serwomechanizm gazu bedzie w
stanie poprawnie zareagowac na polecenia funkcji FailSafe.

Wskazéwka dla zaawansowanych: Magnesy czujnika governora GV-1 z reguty montuje sie do wentylatora, lecz w
wielu modelach $miglowcow lepszym rozwigzaniem bedzie zamontowanie ich do kota zebatego gtéwnego (lub

posredniego).

Przykitad konfiguracji - Wigczanie governora i przetaczanie predkosci przy pomocy pojedynczego przetacznika:

Predko $¢ obrotow Pozycja przet acznika |Wartosé (%) |Regulacja z poziomu nadajnika
(Przet. B lub E)
RS1: OFF GORA (NORM) 0 0%.
(Odczyt predkosci na governorze: ,off")
RS2: 1400 SRODEK (IDL1) 50 Mozliwosé  redukcji lub  zwiekszenia
predkosci.
RS3: 1700 DOL (IDL2) 100 Mozliwosé redukciji predkosci.

* Powyzsza tabela przedstawia sposéb przyporzadkowania predkosci RS1~RS3 do odpowiednich pozycji
przetacznika.

* Przy korzystaniu z funkcji Throttle Hold zawsze wytaczaj governor. Jezeli po wylgczeniu urzadzenia predkosé
obrotow wzrasta, oznacza to nieprawidtowy kierunek dziatania funkcji. W linii DIR zmien opcje +LIMIT na —LIMIT.

CELE: CZYNNO SCI:

Skonfiguruj governor GV1 tak, aby|Otworz menu ADVANCE przyciskajgc przycisk MODE na 1 sekunde,
predkos¢ obrotow przelgczata sie|nastepnie przejdz do menu funkcji GOVERNOR.

automatycznie wraz ze zmiang trybu
lotu.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obré¢ pokretto, az pojawi sie
tam warto$¢ ON.
Governor sam w sobie posiada funkcje Opcjonalnie: mozesz zmienic¢ przetgcznik stuzgcy do zdalnego wyboru

Battery Fail Safe oraz kilka innych. Byé predkosci obrotéw. Przyktad: Ten sam przelgcznik, ktory stuzy do
' zmiany trybéw lotu.

Aby zmieni¢ przetgcznik, ustaw kursor w linii SW i obr6¢ pokretto, az
pojawi sie symbol przetgcznika E.

Wybierz predkos¢ obrotéw dla kazdej z pozycji wybranego przetacznika.
(Przyktad: mozesz zachowa¢ wartosci domysine). Ustaw kursor w linii
odpowiadajacej kazdej z pozycji przelacznika i obrd¢ pokretto, aby
wybra¢ wlasciwg wartosc.

Zamknij funkcje, naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz:

- Skonfigurowac zyroskop (GYRO), funkcje FailSafe (F/S).

- Skonfigurowac funkcje D/R,EXP i E.POINT/SWASH AFR.

moze lepiej bedzie skonfigurowaé te
funkcje z poziomu governora niz
nadajnika.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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SEOWNICZEK POJEC

3D: Popularne okreslenie nazywajgce pewne rodzaje akrobacji powietrznych. Samoloty: latanie ponizej predkosci
przeciagniecia, np. $lizg na ogon z beczkami. Smigtowce: potaczenie 2 lub wiecej akrobacii, np. petla z beczka.

4,8V: pakiet akumulatoréw o napieciu 4,8 V ztozony z 4 cel Ni-Cd o napieciu 1,2V. Patrz Akcesoria .
5 cel: pakiet akumulatoréw o napieciu 6,0 V zlozony z 4 cel alkalicznych lub 5 cel Ni-Cd. Patrz Akcesoria .

6V (6Volt) : pakiet akumulatorow ztozony z 4 cel alkalicznych lub 5 cel Ni-Cd. Patrz Akcesoria .

Akcesoria : dodatkowe elementy nie wchodzace w skiad zestawu, ktére mozna uzywac razem z systemem 7C.

ACRO: typ modelu obejmujgcy samoloty silnikowe i szybowce. Wyboru typu modelu dokonuje sie w menu PARA
w sekcji TYPE.

ACT. Active [aktywny]. Symbol ten oznacza, ze dana funkcja jest aktywna. Funkcje dezaktywuje sie wybierajgc
opcje INH. Jedynie czes¢ funkcji daje mozliwos¢ ich aktywacji/dezaktywacii.

Adjustable Function Rate : patrz SWASH AFR.

ADVANCE [menu zaawansowane]: Menu dajace uzytkownikowi dostep do bardziej zaawansowanych funkcji
aparatury sterujacej dla kazdego typu modelu.

AFR: Adjustable function rate. Funkcja wykorzystywana w modelach HELI z gtowicami typu CCPM. Patrz SWASH
AFR.

AlL-2: Kanat przypisany drugiemu serwomechanizmowi lotek. Patrz Dwa serwomechanizmy lotek

Aileron [lotka]: powierzchnia sterowa, ktéra kontroluje przechyt modelu w osi wzdtuznej. W $migtowcach ster ten
okresla sie mianem steru przechyiu.

Aileron-flap [mikser lotek-klap]: Mikser, ktéry umozliwia wykorzystanie klap w roli lotek, co zwieksza powierzchnie
lotek, a tym samym ich skutecznos¢. Nie jest zaprogramowany fabrycznie. Patrz Mikser programowalny

Aileron-rudder  [mikser lotek-steru kierunku] Mikser, ktéry powoduje automatyczne wykonanie zakretu
skoordynowanego. Nie jest zaprogramowany fabrycznie. Patrz Mikser programowalny

Aileron Differential [wychylenia réznicowe lotek]: Zmniejszenie stopnia wychylenia lotki w dot w stosunku do
stopnia wychylenia w goére. Minimalizuje to efekt ,ciggniecia” skrzydta znajdujacego sie w dole i tworzy wiekszy
moment obrotowy w osi wzdtuznej. Patrz Dwa serwomechanizmy lotek

AILVATOR: (ACRO) Dwa serwomechanizmy steru wysokosci podigczone do 2 oddzielnych kanatéw, stuzg do
wykonywania komend steru wysokosci, dodatkowo mogg réwniez stuzyé jako lotki wspomagajace prace lotek
gtéwnych.

A.BRAKE : (ACRO) Funkcja hamulca aerodynamicznego taczaca w sobie prace steru wysokosci i klap. Stuzy do
gwattownej redukcji predkosci modelu w powietrzu, np. przy ladowaniach na ograniczonej przestrzeni. Moze by¢
ona wigczana automatycznie przy ustawieniu DRAZKA GAZU w okre$lonej pozyciji.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Antena z dtawikiem : zwana rowniez anteng biczowg (Whip antena). Rodzaj anteny dostepny na rynku czesci
zamiennych. Firma Futaba nie poleca korzystania z tego typu sprzetu.

AST: Adjustable Servo Travel. Patrz: E.POINT.

ATL: Adjustable Travel Limit. Typowy trymer gazu/przepustnicy. Dziata on tylko w dolnej czesci zakresu ruchu
drazka (wolne obroty). Typowe trymery majg wptyw na pelen zakres ruchu serwomechanizmu (np. trymery steru
wysokosci). Daje to mozliwos¢ regulacji serwomechanizmu na wolnych obrotach silnika bez wptywu na jego
zachowanie przy petnym gazie.

ATV: Starsze, mniej precyzyjne okreslenie regulacji punktow skrajnych. Patrz E.POINT.

Autorotacja : Zjawisko umozliwiajagce bezpieczne lagdowanie helikoptera przy wytaczonym lub niesprawnym silniku.
Do stworzenia sity no$nej wykorzystuje ona energie obrotu topat wirnika.

BACKUP ERROR: Komunikat sygnalizujacy utrate danych zapisanych trwale w pamieci nadajnika. Wymaga
oddania nadajnika do serwisu.

BASIC [menu podstawowe]: Menu zawierajgce najczesciej uzywane ustawienia dla kazdego typu modelu.

Bateria podtrzymuj aca: bateria stuzaca do podtrzymywania pamieci danych zapisanych na nadajniku po wyjeciu
z niego baterii gléwnej. W wigkszosci systeméw sterowania radiowego firmu Futaba, w tym 7C wykorzystywana
jest pamie¢ EEPROM, ktéra nie wymaga baterii podtrzymujace;.

Battery FailSafe : funkcja pozwalajagca na wybdr sposobu, w jaki znajdujacy sie w powietrzu model ma
sygnalizowa¢ niskie napiecie akumulatora odbiornika. Wartos¢ domys$ina: gaz na 56%, aby chwilowo wytgczy¢
alarm (w celu wylagdowania), nalezy na moment przetgczy¢ silnik na wolne obroty. Inny sposéb sygnalizowania
ostrzezenia skonfigurowa¢ mozesz w ustawieniach funkcji F/S.

Blokowanie serwomechanizmu : tarcie wystepujgce w momencie, gdy serwomechanizm usituje przesunaé sie
poza punkt, w ktérym pojawia sie ograniczenie mechaniczne. Serwomechanizm w dalszym ciggu prébuje obrécié
sie poza ten punkt, co skutkuje gwattownym wzrostem zuzycia energii.

Buddy Box : prosty nadajnik stuzacy do nauki latania modelem.

CCPM: Cyclic and Collective Pitch Mixing. System sterowania helikopterem polegajacy na tym, ze Kkilka
serwomechanizmoéw sterujgcych praca gtowicy wirnika dziata jednoczesnie, umozliwiajac tym samym realizacje
funkcji sterujacych. Przykitad: 3 serwomechanizmy ustawione pod katem 120° b edace w stanie obstuzy¢ catg
glowice. W glowicy typu HR3 2 serwomechanizmy znajdujgce sie z przodu moga dziata¢ jednoczesnie, co
pozwala im na jednoczesng zmiane kata natarcia topat i przechytu. Patrz typ modelu HELI.

Charge [tadowanie]: zwiekszenie energii elektrycznej zawartej w pakiecie akumulatoréw mierzonej jako napiecie.
Patrz Ladowanie i eksploatacja akumulatorow

Condition [tryb lotu]: (HELI) oddzielne ustawienia parametréw lotu dla danego modelu. Moga one znacznie r6znié¢
sie od ustawien podstawowych. Patrz tryby IDLE-UP 1, 2, i funkcja THR-HOLD.

COPY: funkcja kopiowania zestawu ustawien modelu.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
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CROW: Patrz A.BRAKE .

Delta-peak (typ tadowarki): Popularne okreslenie specjalistycznej tadowarki przeznaczonej do tadowania zaréwno
ogniw NiMH jak i NiCd , jej doktadna nazwa to Zero Delta V Peak Charger. Patrz tadowanie i eksploatacja baterii.

Dioda: element elektroniczny, ktéry pozwala na przeptyw pragdu wytgcznie w jednym kierunku. Stuzy do ochrony
wyposazenia radiowego przed naglymi skokami napiecia i skutkami odwrotnego podiaczenia biegunow przy
tadowaniu akumulatorow.

Discharge [roztadowywanie]: zmniejszanie ilosci energii elektrycznej zgromadzonej w pakiecie akumulatorow,
najczesciej do minimalnego poziomu napiecia, przy ktérym nie nastepuje jeszcze uszkodzenie akumulatora.
Rozladowywanie akumulatoréw przeprowadza sie przed diuzszym okresem ich przechowywania lub jako regularng
czynnos$é konserwacyjng. Patrz tadowanie i eksploatacja akumulatorow

Dwa serwomechanizmy lotek : (ACRO) do sterowania lotkami wykorzystywane sg 2 serwomechanizmy pracujgce
na 2 kanatach. Konfiguracja taka umozliwia korzystanie z klapolotek oraz wychylen réznicowych lotek.

Dwa serwomechanizmy steru wysoko $ci: (ACRO) do poruszania sterem wysokosci wykorzystywane sg 2
serwomechanizmy pracujgce na 2 kanatach. Konfiguracja taka umozliwia wykorzystanie steru wysoko$ci w roli
lotek (ELEVON), wystepuje réwniez w modelach z usterzeniem ogona typu ,V” (V-TAIL) lub w modelach typu
Jlatajgce skrzydio” (AILVATOR).

D/R,EXP: Funkcja stuzgca do zmiany charakterystyki sterowania modelu przy wykonywania réznorodnych
manewrow. Nadajnik 7C umozliwia korzystanie z podwojnych lub potrojnych zakreséw wychylen — wystarczy
przypisa¢ ta funkcje do przetacznika 3-pozycyjnego. Funkcja ta posiada réwniez parametr Expo, ktéry reguluje site
reakcji serwomechanizmu na ruch drazka w okolicy jego srodkowego potozenia. Patrz EXP.

Elevator [ster wysokosci]: powierzchnia sterowa, ktéra kontroluje opadanie i wznoszenie sie modelu w powietrzu.
W $migtowcach zwany réwniez skokiem cyklicznym.

Elevator-flap [mikser steru wysoko$ci-klap]: (ACRO) Mikser ten zwieksza site nosng, wspomagajac prace steru
wysokosci jednoczesnym odchyleniem klap. Pozwala on modelowi na lot z mniejsza predkoscig, wykonywanie
ciasniejszych petli, zakretow itp.

Elevator-pitch [mikser steru wysokosci-skoku ogo6lnego]: (HELI) Mikser ten dostosowuje warto$¢ skoku ogoélnego,
aby zrownowazyé zmniejszenie kata natarcia topat wystepujace przy wydaniu komendy steru wysokosci. Nie jest
on zaprogramowany fabrycznie. Patrz Mikser programowalny

ELEVON: ukiad powierzchni sterowych wystepujacych w modelu typu “latajgce skrzydio”. W takim modelu 2
serwomechanizmy pracujg synchronicznie, dziatajgc zar6éwno jako lotki jak i ster wysokosci. Patrz Dwa
serwomechanizmy steru wysoko Sci.

END (przycisk): przycisk programowania, ktérego nacisniecie powoduje powrét do poprzedniego menu lub
catkowite jego zamkniecie.

E.POINT: Funkcja ta stuzy do regulacji catkowitego zakresu ruchu serwomechanizmu w obu kierunkach,
niezaleznie od zakres6w ustalonych dla odpowiadajgcemu mu elementu sterujgcego. Przyktad: regulacja
wykonana dla kanatu AIL wptynie jedynie na prace serwomechanizmu podigczonego do kanatu 1, takze wowczas,
gdy steruje on jedng badz dwoma klapolotkami lub petni role steru wysokosci (elevon). Uwaga: Odpowiednio

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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ustawiony mikser moze spowodowaé, ze serwomechanizm mimo wszystko przemiesci sie poza wyznaczony
zakres.

EPA: Patrz E.POINT.

EXP (D/R,EXP): Funkcja stuzaca do ustalania proporcji miedzy wychyleniem drazka sterujacego a wychyleniem
ramienia serwomechanizmu. Najczesciej uzywana w modelach wyjatkowo czutych na ruch powierzchni sterowych.
Pomaga ona uzyskac¢ ptynniejszg kontrole nad modelem przy niewielkich wychyleniach drgzkow.

FailSafe (F/S): Funkcja stuzaca do ustawiania serwomechanizmu w ustalonej wczesniej pozycji na wypadek
wystapienia zakiécenia lub utraty sygnatu. Zawiera w sobie réwniez ustawienia Battery FailSafe , ktore stuzg do
sygnalizacji niskiego poziomu energii w akumulatorze odbiornika.

Flap-aileron [mikser klapy-lotki]: (ACRQO) Mikser ten stuzy do stworzenia jednolitej powierzchni sterowej z klapy
oraz lotki. Bedzie ona reagowa¢ na polecenia wychylenia klap. Nie jest on zaprogramowany fabrycznie. Patrz
Mikser programowalny

Flap-elevator [mikser klapy-ster wysokosci]: (ACRO) Mikser ten stuzy do skorygowania niepozadanych zmian
wysokosci lotu wystepujacych w momencie wychylenia klap. Nie jest on zaprogramowany fabrycznie. Patrz Mikser
programowalny .

FLAPRN, FLAPERON [klapolotka]: dwie lotki, kazda z oddzielnym serwomechanizmem, podtaczone do kanatéw 1
i 6, ktore dziatajg zaréwno jako lotki jak i klapy. Patrz Dwa serwomechanizmy lotek

FLAP-TRIM: Funkcja stuzaca do trymowania pozycji neutralnej klapolotek. Domysinie przypisana do kanalu 6
obstugiwanego przy pomocy POKRETLA. Pokretlo to moze réwniez stuzyé jako gtowny lub jedyny ster klapolotek
petnigcych funkcje klap.

.F" : jeden z trybow pracy kanatu dostepnych w trybie Trenera (TRAINER). Pozwala ona nadajnikowi ucznia na
korzystanie z konfiguracji oraz funkcji zaprogramowanych na nadajniku trenera. Pozwala ona uczniowi
posiadajagcemu nadajnik 4-kanalowy na sterowanie modelem akrobacyjnym wyposazonym w 8
serwomechanizmow lub $migtowcem wyposazonym w 5 serwomechanizméw. Patrz: TRAINER.

Gain [czuto$¢]: czutos¢ zyroskopu, lub inaczej stopieh kontroli zyroskopu nad lotem modelu. Przy wysokiej czutosci
zyroskop jest bardzo aktywny i ingeruje w przebieg praktycznie kazdego manewru. Ustawienie zbyt wysokiej
czutosci moze wywotac drzenie modelu w locie, gdyz zyroskop w zbyt duzym stopniu stara sie skorygowac tor lotu.
Patrz: GYRO.

GHz: Gigaherc. Jednostka, w ktérej mierzona jest czestotliwosé pracy systemow radiowych.

Governor [regulator predkosci obrotow]: urzadzenie elektroniczne, ktére odczytuje predkos¢ obrotéw gtowicy
wirnika i reguluje prace serwomechanizmu przepustnicy, co pozwala na zachowanie statej predkosci obrotéw
wirnika.

GOVERNOR: (HELI) funkcja, ktéra utatwia konfiguracje governora GV-1 .

GV-1: elektroniczny regulator obrotéw firmy Futaba. Szczeg6ly — patrz rozdziat Zyroskopy i governory oraz
konfiguracja funkcji GOVERNOR.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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GYRO (HELI): funkcja stuzaca do programowania czutosci zyroskopu. Ufatwia ona konfiguracje oraz
wykorzystanie zyroskopéw w modelach $miglowcow. W rozdziale Zyroskopy i governory  znajdujg sie
szczegotowe opisy typow zyroskopow.

Heading-hold [typ zyroskopu]: zyroskop, ktéry mierzy kat niepozgadanego odchylenia modelu w powietrzu i wysyta
komendy majgce zrownowazyé to odchylenie az do momentu, w ktérym model powréci do pozycji wyjsciowe;.
Patrz Zyroskopy i governory.

HELI: typ modelu — $migtowiec. Patrz funkcja TYPE. Nadajnik do sterowania helikopterem: nadajnik, w ktorym
utozenie elementéw sterujgcych i przelgcznikébw zostato zoptymalizowane w kierunku sterowania modelem
helikoptera. Jest on w stanie wspétpracowa¢ z modelem helikoptera o co najmniej 5 kanatach. Zaréwno nadajnik
10CA super, jak i 10CH posiadajg odpowiednie do tego celu funkcje. Nadajnikiem specjalnie przystosowanym do
sterowania helikopterem jest nadajnik 10CH (ze wzgledu na rozmieszczenie przetacznikéw i brak “grzechotki” na
drazku przepustnicy, co utatwia wykonanie zawisu).

Hover [zawis]: utrzymywanie stalej pozycji wzgledem podtoza.

HOV-PITCH, HOV-THR: Ustawienia zawisu - regulacja krzywych skoku i przepustnicy wykonywana w czasie lotu
przy DRAZKU GAZU ustawionym mozliwie blisko pozycji neutralnej (idealny punkt dla wykonania zawisu).

IDLE-UP: Specjalne tryby lotu umozliwiajgce latanie w pozycji odwrdconej oraz wykonywanie manewrdw, ktérych
wykonanie w trybie normalnym bytoby utrudnione. Uwaga: tryby Idle-Up aktywuje sie przez aktywacje ich krzywych
gazu. Dostepna jest rowniez funkcja OFFSET, ktéra pozwala na stworzenie kilku wariantéw trymowania w obrebie
danego trybu lotu.

INH: Opcja stuzaca do dezaktywacji danej funkcji. Kiedy funkcja jest nieaktywna, nie bedzie ona dziata¢, nawet
jezeli przypisany jej przetacznik bedzie znajdowat sie w pozycji ON. Opcja ta wytgcza dang funkcje bez kasowania
jej ustawien. Dostepna jest jedynie w przypadku niektorych funkcji.

Instalacja : Montaz i konfiguracja radiowego systemu sterowania.

Inverted [lot w pozycji odwréconej]: latanie modelem w pozycji ptozami do gory.

Kasowanie danych : kasowanie wszystkich ustawien danego modelu. Patrz RESET.

Klapy podwozia: pokrywy wcigganego podwozia modelu. W niektérych typach modeli klapami mozna sterowac
niezaleznie od samego podwaozia.

Kursor : Patrz rozdziat Wy $wietlacz oraz przyciski nadajnika.

Litowa, bateria : Patrz Bateria podtrzymuj aca.

LOW BATTERY [ostrzezenie o niskim napieciu akumulatora]: napiecie akumulatora nadajnika spadto ponizej
bezpiecznego poziomu. Nataduj akumulator jak najszybciej. Patrz rozdziat Komunikaty bt edéw.

tadowanie i eksploatacja akumulatorow  (Patrz rozdziat tadowanie akumulatoréw Ni-Cd ).

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
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Master : nadrzedny element sterujacy lub kanal. Patrz Miksery programowalne

Mechaniczny zyroskop : wykorzystuje on konwencjonalny mechanizm zyroskopowy (taki jak w zabawkach), ktory
wykrywa zmiane potozenia. Patrz rozdziat Zyroskopy i governory

Menu podstawowe : Patrz BASIC.
Menu zaawansowane : Patrz ADVANCE.

Mikser liniowy : mikser, ktéry w obrebie catego zakresu swojego dziatania zachowuje stalg proporcje miedzy
dziataniem funkcji nadrzednej i podporzadkowanej. Przykiad: mikser, ktéry zachowuje proporcje 100% miedzy
pracg 2 serwomechanizméw klap powoduje, ze drugi serwomechanizm przemieszcza sie réwno z pierwszym z
nich. Patrz Mikser programowalny

Mikser programowalny: stuzy on do konfiguracji specyficznej reakcji serwomechanizméw w odpowiedzi na
konkretne sygnaty. Patrz rozdziat Miksery programowalne

Mikser, wspotczynnik miksera : Patrz rozdziat Miksery programowalne

Mikser zadanej warto $ci: mikser, ktory porusza przypisany mu serwomechanizm o ustalony procent catego
zakresu jego ruchu. Ruch ten jest niezalezny od jakichkolwiek warunkéw nadrzednych. Patrz Miksery
programowalne.

MIX OFF!. Ostrzezenie, ktére powiadamia uzytkownika o tym, ze ktérys z mikseréw jest aktywny, co przy rozruchu
silnika jest sytuacjg niekorzystna. Patrz rozdziat Komunikaty bt edow.

Mode [tryb pracy drazkéw]: konfiguracja, ktora przypisuje poszczegolne kanaty odpowiednim ruchom DRAZKOW.
Ustawieniem domysinym dla aparatury 10C jest tryb Mode 2, w ktérym prawy drazek stuzy do obstugi steru
wysokosci i lotek. Instrukcja zmiany trybu pracy drazkéw znajduje sie na stronie www.futaba-rc.com.

MODE (przycisk): przycisk, ktéry spetnia réznorodne funkcje podczas procedury programowania nadajnika.

.N" : funkcja trybu Trenera, ktéra sprawia, ze ustawienia danego kanatu pobierane sg z nadajnika ucznia. Patrz
TRAINER.

NAME: polecenie nadania zestawowi ustawienn danego modelu 6-znakowej nazwy, co ulatwia orientacje w
zapisanych zestawach ustawien. Znajduje sie ono w menu MODEL.

Napiecie: odczyt napiecia akumulatora nadajnika wyswietlany na ekranie pracy.

NiCd: Akumulator niklowo-kadmowy. Najczesciej uzywany typ akumulatora zasilajgcego nadajnik i odbiornik. Patrz
tadowanie i eksploatacja akumulatorow.

NiMH: Akumulator niklowo-wodorkowy. Wykorzystuje technologie nowoczesniejszg niz akumulatory Ni-Cd.
Zapewnia dluzszg prace, lecz wymaga specjalistycznej tadowarki (takiej jak (Zero) Delta Peak, przeznaczonej
specjalnie do tadowania ogniw NiMH).

NT8S: typowy pakiet akumulatoréw nadajnika. Patrz Akcesoria .

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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OFFSET: (HELI) funkcja wiaczajaca oddzielne trymery dla poszczegdlnych trybéw lotu. Moga one przetaczac sie
razem z trybem lotu lub niezaleznie — przy pomocy oddzielnych przelgcznikéw. Kiedy funkcja jest wigczona,
trymery znajdujace sie na nadajniku zmieniajg wartosci trymowania funkcji OFFSET, nie zas wszystkich trybdéw lotu
jednoczesnie.

PARAMETER (menu): stuzy do ustawiania poszczegolnych parametrow pracy modelu, w tym kasowanie ustawien,
typ modelu, przelgczniki dla kanatéw 5 7.

Pasek na szyj e, “smycz”: dodatkowy pasek, ktory umozliwia zawieszenie nadajnika na szyi. Numer katalogowy
firmy Futaba: # FTA8. Patrz Akcesoria .

Piezo, zyroskop piezoelektryczny : zyroskop, ktéry wykrywa zmiane polozenia przy pomocy czujnika
piezoelektrycznego. Patrz rozdziat Zyroskopy i governory

Pitch-rudder [mikser skoku ogélnego-steru kierunku]: patrz REVO.

PIT-CV: (HELI) krzywa skoku ogélnego. Krzywa, ktéra wyznacza sposéb reakcji serwomechanizmu skoku
ogodlnego na ruch drazka gazu/skoku ogélnego. Mozna ustawi¢ jg oddzielnie dla normalnego trybu lotu, dwdéch
trybow Idle-Up oraz dla funkcji Throttle Hold. Zapewnia ona wtasciwg reakcje topat wirnika przy wykonywaniu
réznych typéw manewréw. Krzywa dla normalnego trybu lotu ustawi¢ mozna w menu podstawowym (BASIC). W
menu zaawansowanym (ADVANCE) natomiast skonfigurowa¢ krzywe dla wszystkich trybéw lotu.

Pokretto: Obrotowy element sterujgcy nadajnika potgczony z przyciskiem. Wykorzystywane podczas
programowania nadajnika. Oprécz tego nadajnik posiada drugie pokretto (VR), ktére moze stuzy¢ do obstugi
ktorejs z funkciji.

Przetacznik ,Kill" : przelacznik wytaczajacy silnik przez zamkniecie gaznika (patrz TH-CUT)

Przewdd trenera : przewod stuzacy do taczenia ze sobg 2 kompatybilnych nadajnikéw. Stuzy do nauki latania
przez poczatkujacych pilotéw. Patrz Akcesoria.

Rate [wspoéiczynnik dziatania funkciji]: Przyktad: patrz rozdziat Miksery programowalne
Regulacja dr azka: zmiana dtugosci i oporu drazka.

RESET: funkcja stuzagca do skasowania wszystkich ustawien modelu aktualnie znajdujacego sie w pamieci.
Uzytkownik nie ma mozliwosci skasowania wszystkich danych zapisanych w nadajniku. Dokona¢ tego mozna
jedynie w centrum serwisowym. Funkcja ta znajduje sie w menu PARAMETER.

Rewers serwomechanizmu : patrz REVERSE.

REVERSE: rewers serwomechanizmu. Funkcja ta stuzy do odwrocenia kierunku pracy serwomechanizmu, co
ufatwia jego montaz i konfiguracje.

Rudder-aileron [mikser steru kierunku-lotek]: (ACRO) stuzy do przeciwdziatania niepozgdanemu efektowi
przechytu modelu, ktéry wystepuje przy wydaniu komendy steru kierunku, szczegdlnie przy manewrach typu “lot na
ostrzu noza”. Powoduje on wychylenie lotek, ktére réwnowazy niechciany przechyt modelu. Nie jest mikserem
ustawionym fabrycznie. Patrz Miksery programowalne

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
autora
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Rudder-elevator [mikser steru kierunku-steru wysoko$ci]: stuzy do przeciwdziatania niepozadanemu efektowi
pochylenia modelu, ktéry wystepuje przy wydaniu komendy steru kierunku, szczegdlnie przy manewrach typu “lot
na ostrzu noza”. Nie jest mikserem ustawionym fabrycznie. Patrz Miksery programowalne

Rudder-throttle  [mikser steru kierunku-przepustnicy]: (HELI) mikser ten automatycznie dodaje gazu w celu
zrbwnowazenia obcigzenia wyniklego ze wzrastajacego kata natarcia topatek ogonowych. Pozwala na zachowanie
statej predkosci lotu podczas wydawania komendy steru kierunku. (W wiekszosci modeli niekorzystny efekt jest
bardzo minimalny z reguty nie ma koniecznosci uzycia tego miksera). Nie jest mikserem ustawionym fabrycznie.
Patrz Miksery programowalne

Rx: skrét od ,receiver” - odbiornik.

SELECT: polecenie wyboru zestawu ustawien modelu, ktéry chcesz zmodyfikowa¢ lub uzyé w danej chwili.
Znajduje sie ono w menu MODEL.

Slave [podporzadkowany]: kanat, ktérego serwomechanizm porusza sie w odpowiedzi na komende wydang przez
kanat nadrzedny (Master). Patrz Mikser programowalny

SNAP ROLL : (ACRO) funkcja, ktéra taczy w sobie jednoczesny ruch steru ogonowego, steru wysokosci i lotek, co
pozwala modelowi na wykonanie danej akrobacji (np. beczki, korkociggu) po uzyciu pojedynczego przelacznika.
Nadajnik 7C pozwala na konfiguracje 4 réznych figur akrobacyjnych, ktérym przypisa¢ mozne rdzne pozycje
przetacznikow.

SUB-TRIM: trymer wykorzystywany do precyzyjnej regulacji pozycji centralnej (neutralnej) kazdego z
serwomechanizmow.

SWASH AFR: (HELI, gtowica typu CCPM) stuzy do regulacji wychylen wszystkich serwomechanizmow bioragcych
udzial w obstudze danej funkcji sterujgcej. Funkcja ta nie ma wplywu na zachowanie tych samych
serwomechanizmow w czasie obstugi innej funkcji. Przyktad: rewers skoku ogélnego nie ma wptywu na kierunek
dziatania pozostatych funkcji sterujgcych.

SWASH-THR (HELI): funkcja ta stuzy do zapobiegania zmianom wysokosci lotu modelu przy przechylaniu wirnika
przy wykonywaniu komend sterujacych.

Sterowanie okresowe : sterowanie smigtlowcem w ptaszczyznie horyzontalnej. Skok okresowy z reguty okreslany
jest mianem pochylenia lub steru wysokosci. Ster kontrolujacy przechyt helikoptera nazywany jest niekiedy
potocznie ,lotkg”".

Sygnat d zwiekowy : wydawany jest przez nadajnik w ré6znych sytuacjach. Patrz rozdziat Komunikaty bt edéw.

System wytwarzania dymu : system, ktory wtryskuje specjalny rodzaj oleju w gorgce spaliny, co powoduje
wytworzenie smug dymu podobnych do tych spotykanych na pokazach lotniczych.

Szybowiec : samolot nie posiadajacy silnika.

Tarcza steruj gca: Element glowicy wirnika odpowiedzialny za zmiane kata natarcia topat wirnika w
Smigtowcach.
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Test zasiegu: stuzy do sprawdzania stopnia kontroli nadajnika nad modelem w zaleznosSci od dzielgcej je
odlegtosci. Przeprowadza sie go na ziemi, aby przed lotem upewni¢ sie, czy komunikacja nadajnika z odbiornikiem
przebiega poprawnie.

THR-CV: (HELI) krzywa gazu. Reguluje ona reakcje serwomechanizmu na ruch DRAZKA GAZU zgodnie z 5-
punktowg krzywa. Dostepne sg oddzielne krzywe dla poszczegélnych trybow Idle-Up oraz dla trybu normalnego.
Krzywg dla trybu normalnego mozna edytowa¢ z poziomu menu podstawowego (BASIC). Menu zaawansowane
pozwana na edycje wszystkich krzywych w jednym miejscu.

THR-HOLD: (HELI) funkcja ta powoduje, ze serwomechanizm gazu przestaje reagowaé na ruchy DRAZKA GAZU
i silnik caly czas pracuje na wolnych obrotach. Stuzy do éwiczenia lgdowania w trybie autorotacji. UWAGA: Funkcje
THR-HOLD nalezy najpierw aktywowac, a nastepnie odpowiednio skonfigurowaé krzywa skoku dla trybu HOLD.

Throttle-rudder [mikser gazu-steru kierunku]: mikser, ktory kontroluje ster kierunku w momencie dodawania gazu.
Nie jest on mikserem zaprogramowanym fabrycznie. Patrz Miksery programowalne

TIMER: funkcja licznikbw czasu — stoperéw. Stuzy on np. do zliczania czasu lotu na jednym zbiorniku paliwa.
Istnieje mozliwo$¢ wyboru przetacznika, ktory bedzie stuzyt do wigczania/wytgczania stopera.

TRAINER (Trener): funkcja, ktére umozliwia potaczenie nadajnikdw ucznia i nauczyciela przy pomocy specjalnego
przewodu, co utatwia poczatkujgcym nauke latania. Pozwala ona na przekazywanie kontroli nad niektérymi badz
wszystkimi sterami miedzy nadajnikiem instruktora i ucznia.

TRIM (menu): regulacja skoku trymera, funkcja wyzerowania wszystkich trymerow elektronicznych.

Triple rate (potréjne zakresy wychylen): trzeci zakres ruchu elementéw sterujacych. Istnieje mozliwosé
przetaczania zakres6w w locie. Patrz D/R,EXP.

Tryb lotu: (HELI) oddzielne ustawienia parametrow lotu dla danego modelu. Moga one znacznie rézni¢ sie od
ustawien podstawowych. Patrz tryby IDLE-UP 1, 2, i funkcja THR-HOLD.

TYPE: wybor typu modelu. Dostepne typy to samolot oraz 6 rodzajow smigtowcow.

Tx (transmitter): nadajnik

VR: pokretto, ktére moze stuzy¢ do obstugi ktérejs z funkciji.

V-TAIL: (ACRO) funkcja stuzaca do obstugi powierzchni sterowych modelu z ogonem typu ,V”, gdzie 2
serwomechanizmy sterujg 2 powierzchniami sterowymi petnigcymi jednoczesnie role steru kierunku i steru
wysokosci. Patrz Dwa serwomechanizmy steru wysoko  $ci.

Wytaczenie silnika : TH-CUT. (ACRO / HELI) Mikser, ktéry w momencie uzycia odpowiedniego przelgcznika
wylgcza silnik poprzez ustawienie serwomechanizmu gazu w odpowiedniej pozycji. Nie wymaga on zmieniania
ustawien trymeréw.

Wychylenia r6 znicowe lotek : Zmniejszenie stopnia wychylenia lotki w dét w stosunku do stopnia wychylenia w
gore. Minimalizuje to efekt ,ciggniecia” skrzydta znajdujgacego sie w dole i tworzy wiekszy moment obrotowy w osi
wzdluznej. Patrz Dwa serwomechanizmy lotek

Wysuwane podwozie : podwozie, ktére podczas lotu pozostaje schowane.

Autorem i wiascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
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WWW, strona : www.futaba-rc.com. Wyczerpujace informacje techniczne na temat produktow firmy Futaba.

Zawis : utrzymywanie statego potozenia wzgledem podioza.

Zyroskop, zyro: urzadzenie, ktére wykrywa niepozadane zmiany kierunku ruchu modelu i wysyta do odpowiednich
ster6w polecenia ruchu majace te zmiany zréwnowazy¢. Typy zyroskopéw oraz ich wykorzystanie w modelach
helikopteréw — patrz opis funkcji GYRO.

© Kamila Lech, RC SKORPION 2011
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