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Programowalny zyroskop do modeli helikopterow

Dzigkujemy za zakup zyroskopu AVCS GY611.

Przed rozpoczgciem uzytkowania nowego zyroskopu przeczytaj doktadnie niniejsza
instrukcje obstugi. Uzytkuj Zyroskop w sposob bezpieczny 1 zgodny z zaleceniami. Po
przeczytaniu instrukcji zachowaj ja na przysziosé.

WSTEP
Zyroskop GY611 opracowany zostat z my$lag o modelach helikopteréw. Jest on wyposazony
w system AVCS (System Kontroli Predkosci Katowe;j).

Cechy zyroskopu GY611:

e Sygnat sterujacy o szerokosci impulsu 760us znacznie skraca czas reakcji
serwomechanizmow. Zyroskop pracuje z cyfrowym serwomechanizmem S9256.

e Szybkie przetwarzanie danych przez procesor sterowania znacznie skraca czas reakcji
zyroskopu.

e 12-bitowy przetwornik analogowo-cyfrowy o wysokiej rozdzielczosci precyzyjnie
przeksztalca dane z czujnika na format cyfrowy.

e Zastosowanie nowoczesnego czujnika SMM (Silicon Micro Machine) oraz obudowy z
systemem amortyzacji zmnigjsza wrazliwos¢ zyroskopu na wibracje 1 zapewnia
poprawny odczyt polozenia.

e Panel sterowania posiada wyswietlacz LCD, co pomaga w precyzyjnej konfiguracji
zyroskopu.

Serwomechanizm S9256:
e Serwomechanizm zaprojektowany specjalnie do wspolpracy z zyroskopem GY611.
e Kompatybilny z sygnatem sterujacym o szerokosci impulsu 760us.
e Szybki czas reakcji (0,06 sekundy/60°)
e Wykonana z anodowanego aluminium obudowa z radiatorem efektywnie odprowadza
ciepto.

PAMIETAJ!

! Z zyroskopem GY611 wspolpracuje jedynie serwomechanizm S9256!

Zyroskop ten dziata tylko w potaczeniu z serwomechanizmami o waskim impulsie (760us).
Kazdy inny serwomechanizm moze ulec uszkodzeniu!

Ostrzezenie: Ten produkt zawiera substancje chemiczng, ktéra moze powodowac
powstawanie nowotworow, uszkodzenia ptodu lub zaburzenia ptodnosci.

e Zadna cze$é niniejszej instrukcji nie moze byé powielana w jakiejkolwiek formie bez uprzedniej zgody
wydawcy.

e Tres¢ niniejszej instrukcji moze ulec zmianie bez powiadomienia.

e Niniejsza instrukcja zostala przygotowana przez firm¢ Futaba, przettumaczona przez sklep
RCSkorpion. Jezeli uwazasz, ze wymaga ona poprawek — napisz do nas.

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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ZASADY BEZPIECZENSTWA

Aby mie¢ pewnos¢, ze uzytkujesz zyroskop w sposob bezpieczny, przestrzegaj ponizszych
zasad.

Specjalne oznaczenia:

UWAGA! — Wykonanie danej czynno$ci w sposob niezgodny z instrukcjg moze prowadzi¢
do zaistnienia niebezpiecznych sytuacji, spowodowac powazne obrazenia, a nawet $mierc.

OSTRZEZENIE — Wykonanie danej czynnosci w sposob niezgodny z instrukcjg moze
prowadzi¢ do zaistnienia niebezpiecznych sytuacji, spowodowaé powazne obrazenia, a nawet
Smier¢. W ten sposob oznaczone s3g rdwniez czynnosci, przy ktorych istnieje duze ryzyko
uszkodzenia ciata lub zniszczenia mienia.

PAMIETAJ! — Czynno$ci, ktore niosa za sobg bardzo niewielkie ryzyko zranienia

uzytkownika, lecz w przypadku wykonania ich w sposéb niezgodny z instrukcja, moga
powodowac uszkodzenia ciata lub zniszczenie mienia.

Oznaczenia symboli: ® - Zabronione ! - Obowigzkowe

Zasady montazu/uzytkowania

OSTRZEZENIE:

! Wtyczki przewodow podlaczaj dokladnie i do konca.

Jezeli podczas lotu wtyczki poluzuja si¢ na skutek wibracji, mozesz straci¢ kontrol¢ nad
modelem, co wywota powazne zagrozenie bezpieczenstwa.

! Zyroskopu GY611 uzywaj wraz z systemem sterowania PCM.

Przy korzystaniu z systemu proporcjonalnego FM zakldcenie czgstotliwosci moze
spowodowac, ze zyroskop btednie zapamigta pozycj¢ neutralna.

PAMIETAJ:

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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'

o Do montazu zyroskopu w modelu zawsze uzywaj zalaczonej w zestawie gabkowej
tasmy samoprzylepnej.
W ten sposob niepozadane wibracje kadtuba modelu nie beda przenosity si¢ bezposrednio na czujnik.

'

o Podczas montazu pozostaw pewien luz, aby przewody czujnika zyroskopu nie byly
naciagniete.

Jezeli przewody beda naciggnigte, zyroskop nie bedzie pracowat z pelng efektywnoscig. Jezeli
zyroskop odklei si¢, nastapi utrata kontroli nad modelem, co wywota powazne zagrozenie.

'

o Czujnik i panel sterowania zainstaluj w taki sposob, aby elementy wykonane z metalu

lub innych przewodzacych materialow nie dotykaly ich obudowy.

W zyroskopie GY611 zastosowano obudowe z przewodzacego tworzywa, co pozwala na redukcje
zaktocen elektromagnetycznych. Poniewaz powierzchnia obudowy jest przewodzaca, metalowe
przedmioty stykajace si¢ z obudowa moga spowodowac zwarcie.

!

e Czujnik zyroskopu i serwomechanizm zamontuj w odleglosci co najmniej 2 cm od
siebie.

Jezeli korzystasz z governora GV-1, musi on znajdowac sie w odleglosci co
najmniej 5 cm od czujnika.

Jezeli korzystasz z zyroskopu GY611 w modelu z silnikiem elektrycznym, mi¢dzy
czujnikiem a silnikiem napedu gléwnego musi by¢ co najmniej 10 cm odleglosci.

Zaktocenia z silnika serwomechanizmu, sterownika GV-1 oraz silnika napgedu moga powodowaé
btedne dziatanie zyroskopu.

Srodki ostroznosci przy wlaczaniu modelu.
W trakcie procesu uruchamiania (inicjalizacji) na wyswietlaczu GY611 pojawia si¢ napis ,,-
Hello-".
® Dopoki napis nie zniknie, nie wolno porusza¢ helikopterem (okolo 3 sekundy).

W tym czasie nie wolno réwniez wychyla¢ drazka steru ogonowego z pozycji
neutralnej.

'

o Zawsze sprawdz kierunek dzialania serwomechanizmow.

Jezeli podejmiesz probe latania modelem z serwomechanizmami dziatajacymi w niewlasciwym
kierunku,. kadlub helikoptera zacznie obraca¢ si¢ szybko w jedna strong, co wywola powazne
zagrozenie.

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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'

e Za kazdym razem, kiedy regulacja popychacza spowoduje zmian¢ pozycji neutralnej

steru ogonowego, aby tryb AVCS mogl d ziala¢ poprawnie, system bedzie musial
ponownie odczytaé pozycje neutralng steru.

Sposob ponownego odczytu pozycji neutralnej:

Wilacz nadajnik w trybie AVCS, a nastepnie wiacz zyroskop. Drugi sposob: przy wiaczonym
nadajniku przelacz przelacznik kanatu czulosci migdzy trybem AVCS a Normalnym co najmniej
trzykrotnie w krotkich odstepach czasu (ponizej 1 sek), a nastepnie pozostaw go w pozycji AVCS.
Spowoduje to zapamigtanie przez zyroskop nowej pozycji steru ogonowego.

'

o Unikaj gwaltownych zmian temperatury

Gwaltowne wahania temperatury powoduja zmian¢ pozycji neutralnej. Przyktadowo: nie lataj
modelem natychmiast po wyjeciu go z nagrzanego samochodu w czasie zimy, lub z samochodu z
klimatyzacjg w czasie upalnego lata. Zanim wilaczysz zasilanie zyroskopu, odczekaj okoto 10 minut,
aby pozwoli¢ na ustabilizowanie temperatury wewnatrz urzadzenia. Miej rowniez na uwadze nagte
zmiany temperatury, gdy zyroskop bedzie wystawiony na stofice lub gdy bedzie zainstalowany blisko
silnika. Staraj si¢ nie wystawia¢ zyroskopu na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

'

e W trakcie dokonywania regulacji sprawdz czas pracy akumulatoréw zasilajacych
odbiornik, zyroskop i serwomechanizmy, oraz ustal ile lotow mozesz jeszcze wykona¢.

® W trybie AVCS nigdy nie korzystaj z trymera steru ogonowego.

Jezeli w czasie lotu zmienisz warto$ci trymowania, zmieni si¢ rOwniez pozycja neutralna steru.

! Podczas korzystania z zyroskopu GY611 w trybie AVCS wylacz mikser skoku

ogolnego (pozycja OFF).

Uwagi odnosnie kadluba modelu

PAMIETAJ!
'

e Do przeniesienia napedu wirnika ogonowego uzywaj specjalnej rury ogonowej lub
innego materialu o duzej wytrzymalosci na skrecanie.

! Podczas dokonywania przegladow i regulacji wez pod uwage sile¢ wirnika ogonowego.

Parametry dziatania zyroskopu maja duzy wpltyw na poziom drgan kadtuba, rozmiar, rodzaj i sposob
zaczepu wirnika, oraz na powstawanie luzoéw na wirniku ogonowym.

Poniewaz mozliwe staje si¢ wykorzystanie wigkszej niz dotychczas czulosci zyroskopu, wirnik
ogonowy bedzie dzialal bardziej efektywnie, jednoczesnie jednak wzrosnie jego obcigzenie.

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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! Aby uzyskac najlepsze efekty zawsze pamietaj o czynnosciach konserwacyjnych.
Duzy wplyw na dziatanie zyroskopu ma sztywno$¢ ogona modelu.

e Ogranicz drgania kadluba do minimum.
Drgania kadtuba majg negatywny wplyw na dziatanie zyroskopu.

Uwagi dotyczace korzystania z serwa S9256

PAMIETAJ!

Serwomechanizmu S9256 nie uzywaj razem z zyroskopami innymi niz GY611.
Serwomechanizm ten zostat zaprojektowany wytacznie do wspoétpracy z GY611 1 nie bedzie dziatal w
innych konfiguracjach. Moga wowczas pojawi¢ si¢ rowniez inne problemy.

® Nie dotykaj obudowy serwa bezposrednio po zakonczeniu lotu.
Radiator bedzie bardzo goracy i moze spowodowac oparzenia.

! Podczas montazu na pokladzie modelu zwr6¢ uwage, aby obudowa S9256 nie stykala

sie¢ z obudowami innych serwomechanizmoéw, ani z metalowymi elementami ramy
helikoptera.

e Obudowa posiada aluminiowy radiator, ktory przy zetknigciu si¢ z innym elementem wywotla
duze ilosci zaktocen elektrycznych. Spowoduje to problemy w odbiorze sygnatow z nadajnika, co
bedzie bardzo niebezpieczne.

e Pobor pradu:

Serwo S9256 zostato zaprojektowane wylacznie do wspotpracy z zyroskopem GY611, szczegdlnie

jezeli chodzi o prace przy duzych predkosciach. Dlatego tez dzialanie serwa powoduje przeplyw pradu

o duzym natezeniu, a co'za tym idzie — duzy pobor pradu. Stale kontroluj pozostaly czas pracy baterii

NiCd i ustal ile lotow mozesz jeszcze bezpiecznie wykona¢. Pamigtaj o nastepujacych rzeczach:

e Zawsze korzystaj z -akumulatorow NiCd. Akumulatory innego typu nie begda si¢ dobrze
sprawdzaty do tego celu.

e Podczas korzystania z S9256 z systemem RC posiadajaca funkcje fail-safe na wypadek
wyczerpania si¢ baterii, wartos¢ napigcia odcigcia bedzie do$¢ wysoka. Wez to pod uwage
podczas obliczania pozostatego czasu lotu, gdyz czas ten ulegnie wowczas skroceniu.

e Zamontuj serwomechanizm w taki sposob, aby jego ruch nie kolidowal z ruchem popychacza.
Serwo nie moze si¢ rowniez obluzowac — nawet kiedy jego ramiona beda przemieszczaly si¢ o ich
catkowity zakres ruchu. Jezeli na serwomechanizm bedzie dziata¢ duza sita zewngtrzna, znacznie
zwigkszy si¢ pobor pradu. Spowoduje to skrocenie czasu zywotno$ci serwa oraz szybsze
zuzywanie akumulatorow.

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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PRZED UZYCIEM

Z.awartosc zestawu

Po rozpakowaniu zestawu GY611 upewnij si¢, ze zawiera on nastepujace elementy:

Panel sterowania GYé611

S (x1)

Tasma do montazu
czujnika (x3)

Miniaturowy Srubokret (x1)

e

Serwomechanizm S9156
(x1)
(tylko w zestawach z
serwomechanizmem)

Autorem i wlaScicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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ZYROSKOP AVCS

Roéznice miedzy zyroskopem AVCS a zyroskopem konwencjonalnym

W porownaniu do zyroskopu konwencjonalnego, zyroskop AVCS posiada znacznie wigksze
mozliwo$ci kontroli ogona. Dziatanie takiego Zyroskopu rézni si¢ rowniez od dzialania
zyroskopu konwencjonalnego w kilku aspektach.

Ponizej opisano kolejno dziatanie Zyroskopu konwencjonalnego 1 AVCS.

Zyroskop konwencjonalny

Konwencjonalny zyroskop wykrywa ruch ogona helikoptera 1 wysyta sygnaty do serwa
ogonowego w taki sposdb, aby ogon si¢ zatrzymat.

Wyobrazmy sobie sytuacje, kiedy helikopter jest w zawisie przy wiejacym bocznym wietrze —
ogon si¢ obraca. Kiedy ogon zaczyna si¢ obracac, zyroskop wykrywa predkos¢ katowa obrotu
ogona i powoduje ruch serwomechanizmu w takim kierunku, aby zatrzyma¢ ogon. Kiedy
ogon przestaje si¢ poruszac, zyroskop przestaje go kontrolowac¢. Poniewaz model w dalszym
ciggu wystawiony jest na wiatr, ogon zndw zaczyna si¢ obraca¢, a zyroskop ponownie stara
si¢ go zatrzymac. Operacja ta powtarzana jest w kotko, a ogon caty czas probuje obrocic si¢
zgodnie z kierunkiem wiatru. Im wyzsza bedzie czuto$¢ zyroskopu, tym krétsze ruchy bedzie
wykonywat ogon, jednak gdy ustawimy zbyt duza czuto$¢, model zacznie drgaé. Z tego
powodu przewidziano limit czutosci sterownika zyroskopu.

Obrot modelu zostaje zatrzymany

-~ T 1‘ ‘l‘ "7 Kierunek lotu

Boczny wiatr

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Zyroskop AVCS

W takiej samej sytuacji — gdy na znajdujacy si¢ w zawisie helikopter dziala boczny wiatr,
zyroskop AVCS zachowa si¢ inaczej. Kiedy $migtowiec dostanie boczne uderzenie wiatru,
ogon zaczyna si¢ obraca¢. Zyroskop wysyla sygnal sterujgcy do serwomechanizmu, aby
zatrzyma¢ ruch ogona — w taki sam sposob jak zyroskop konwencjonalny. Jednocze$nie,
zyroskop caty czas odbiera sygnaly z czujnika i obraca ogon w kierunku przeciwnym (tak,
zeby wrocil on do poprzedniej pozycji). Krotko méwige, konwencjonalny zyroskop jedynie
powstrzymuje obrét ogona, natomiast system AVCS opréocz powstrzymania tego ruchu,
przywraca rowniez ogon do pozycji wyjsciowej. Ta dodatkowa funkcja systemu AVCS
poprawia trymowanie steru ogonowego. Innymi stowy, zyroskop automatycznie trymuje ster
ogonowy uwzgledniajagc dzialanie bocznego wiatru, Dziala to rdwniez przy lataniu tytem.
Jezeli helikopter leci do przodu lub do tytu, odpowiednio wczesniej zmienia si¢ trymowanie
ogona. Natomiast z systemem AVCS zmiana wartosci trymowania dokonuje si¢ w sposob
automatyczny i natychmiastowy, przez co ogon pozostaje stabilny nawet podczas lotow tytem
przy duzych predkos$ciach.

System AVCS wymaga zastosowania bardzo precyzyjnego czujnika predkosci katowej. W
zyroskopie GY611 udato si¢ to osiggnac dzieki zastosowaniu nowego typu czujnika. W
efekcie zauwazalne sg jedynie nieznaczne ruchy ogona. Ogranicza to rowniez zmiany pozycji
neutralnej steru ogonowego podczas lotu i eliminuje konieczno$¢ trymowania steru, kiedy

model znajduje si¢ w powietrzu.
Ogon pozostaje wyjatkowo stabilny

R s SN N
- ~ /
v N ! \
, -
5 i ! — -‘E i:" -
I \ p ¢

\
/ ~ e

\ - = 7 .
~_ 7 ’I ’I ’I Kierunek lotu

Boczny wiatr

Roznice w sposobie kontroli steru ogonowego
Ponizej opisano réznice w sposobie, w jaki zyroskop konwencjonalny i zyroskop AVCS
kontroluja ster ogonowy.

Konwencjonalny Zzyroskop przekazuje sygnaly sterowania ogonem z nadajnika do
serwomechanizmu ogonowego i1 rozpoczyna ruch ogona. Kiedy ogon zaczyna si¢ poruszac,
zyroskop wykrywa ten ruch i wysyta sygnat majacy na celu zatrzymanie go. Jezeli mimo tego
ogon dalej si¢ porusza, nadajnik musi wysta¢ sygnal silniejszy, niz ten z zyroskopu. W
zwigzku z tym, faktyczny ruch ogona bedzie wynikat z réznicy sily sygnatéw wysylanych

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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przez nadajnik i usitujacych powstrzymac ten ruch sygnaléw wysylanych przez zyroskop.
Sterownik zyroskopu z reguty kilkakrotnie wzmacnia sygnat steru ogonowego i balansuje go
z sygnalem sterujagcym zyroskopu tak, aby ruchy drazkéw mnadajnika odpowiadaty
rzeczywistym ruchom sterow.

System AVCS wykorzystuje inng metod¢ kontroli steru ogonowego. Jak opisano to w
poprzedniej sekcji, posiada on dodatkowe funkcje ,,dazenia do przywrocenia ogona do
pozycji wyjsciowej” i generowania predkosci katowej proporcjonalnej do sily sygnatu
sterujgcego. Wpraktyce oznacza to, ze system potrafi kontrolowaé predkos¢ obracania si¢
ogona. Stad tez wziglo si¢ okreslenie AVCS (Angular Vector Control System) — system
kontroli predkosci katowe;.

e (Gdy zyroskop dziata w trybie AVCS, a helikopter nie porusza sig¢, jezeli wychylony
zostanie drazek steru ogona, serwo ogonowe bedzie dziata¢ do momentu, kiedy ogon
osiggnie wlasciwg predkos¢ obrotu.

e Zmiana trymowania sygnatu sterujgcego réwniez odbierana jest jako polecenie ruchu
ogona. W zwigzku z tym nawet najmniejsza zmiana trymowania spowoduje obrot
ogona. Dlatego tez nalezy zachowa¢ jednakowa warto$¢ trymowania steru ogonowego
dla wszystkich trybow lotu. Warto$§¢ ta musi odpowiadaé sygnatowi neutralnemu
znajdujagcemu si¢ aktualnie w pamigci zyroskopu. Metoda odczytu neutralnego
sygnatu steru ogonowego przez zyroskop opisana bedzie w osobnym rozdziale.

e Poniewaz sygnaly miksowania kanalu serwa ogonowego réwniez odbierane sg jako
polecenia obrotu ogona, nalezy wylaczy¢ wszelkie funkcje miksowania sygnatow
steru.

e W trybie AVCS zyroskop trymuje ster ogonowy automatycznie, w zwigzku z czym
nie bedzie on w stanie wykry¢ zmian dokonanych w uktadzie popychacza. Dlatego tez
na samym poczatku, aby odczyta¢ pozycj¢ neutralng popychacza steru ogonowego,
zyroskop trymuje ster podczas lotu w trybie Normalnym. W tym czasie wysrodkowuje
on popychacz oraz zapisuje w pamigci jego pozycj¢ neutralng.

To wlasnie ta metoda odczytu sygnalu neutralnego steru, oraz kontrola ruchéw ogona w
odniesieniu do tego  sygnalu odrdznia system AVCS od konwencjonalnego systemu
zyroskopowego.

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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USTAWIENIA

Nazwa oraz funkcja kazdej czesci zyroskopu

Panel sterowania GY611
Wyswietlacz LCD

Pokazuje aktualnie zmieniane ustawienia (1 linia, 8 znakow)

GYE11 &omszs .l

Eutabo

Ztacza wejscia/wyijscia

Wejscie czujnika zyroskopu

Wyjscie sygnatu do serwomechanizmu

ZYacza odbiornika

Wejscie sygnatu zdalnego
ustawiania czulo$ci
Wejscie sygnatu steru

Przyciski zmiany ustawien
Wykorzystywane podczas dokonywania
zmian w ustawieniach. Naciska si¢ je za
pomoca  dofgczonego / miniaturowego ~ O0ZONOWEZO
srubokretu.

Trymer kontrastu wyswietlacza.
Pozwala na regulacje kontrastu tak, aby obraz na wyswietlaczu byt jak najbardziej czytelny.
Reguluje si¢ go przy pomocy miniaturowego $rubokretu.

Czujnik zyroskopu GY611

Podtacz do panelu sterowania

e T B3

Przyklej go do kadluba modelu przy pomocy

O \ _l O dotaczonej tasmy klejacej.
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Wyswietlacz LCD i przyciski zmiany ustawien

Wyswietlacz LCD

Umozliwia kontrole dokonywanych ustawien i
wskazuje tryb pracy zyroskopu.

GYB11 £S7E85% Przyciski zmiany ustawien

Wywolanie ekranu ustawien

Przy pomocy przyciskow FUNC+ i FUNC- mozna
wyswietlic  kolejne ekrany ustawien. Kolejnos¢
pojawiania si¢ poszczegdlnych ekranow pokazana
jest na mapie funkcji.

Zmiana ustawien

Dokonuje si¢ jej przy pomocy przyciskow DATA+ i
DATA-. Nacisnigcie przycisku DATA+ powoduje
zwickszenie aktualnie ustawianej wartosci, natomiast
naci$nigcie  przycisku DATA- powoduje jej
zmniejszenie. Za pomoca tych samych przyciskow
przelacza si¢ rowniez tryb pracy zyroskopu.

Autorem i wlaScicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Mapa funkcji
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Ekran pracy [ : 1

Przycisk FUNC (+) |

Ekr ital
Rewers zyroskopu an powitalny

Regulacja czutosci zyroskopu

Czutos¢ steru ogonowego

Opbznienie sterowania [

Opoznienie sterowania D

#, 1 ,,Sledzenie” czuloSci

Wybdr trybu pracy

Tryb lotu
Czutos¢ AVCS

Ustawienia zakresu ruchu
serwomechanizmu
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Funkcje GY611 i ich ustawienia

Ekran powitalny

Kiedy po wlaczeniu nadajnika wiaczy si¢ zasilanie zyroskopu, na wyswietlaczu przez okoto 3
sekundy bedzie migal napis ,,-Hello-”. Oznacza to, Ze trwa proces rozruchu/inicjalizacji
zyroskopu. Nie wolno w tym czasie dotykac¢ helikoptera, ani porusza¢ dragzkami nadajnika.
Jezeli niechcacy poruszysz drazkami sterowania badz helikopterem, dane sygnalu neutralnego
steru ogonowego nie zostang wczytane poprawnie.

Ekran pracy
| IL 1l |
| |
Aktualna czuto$¢ zyroskopu Warto$¢ napigcia zasilania

W trakcie wykonywania operacji resetowania pozycji

neutralnej steru wyswietlane sa 4 gwiazdki ****.
Tryb pracy: W trakcie wykonywania operacji resetowania
NSQuryb Nofmalny serwomechanizmu steru ogonowego przy pomocy

N tryb AVCS drazka steru wyswietlane jest ----.
l- kompensacja punktu

neutralnego

Alarm niskiego poziomu baterii

Napis LOW BATT wyswietli sig, kiedy napigcie zasilania spadnie ponizej 3,8 V. Gdy pojawi
si¢ ten komunikat, natychmiast przerwij korzystanie z modelu i nataduj akumulator NiCd.

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora

16/42



Wylaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,

“robbe

www.robbe.pl, www.futaba.com.pl, www.rcskorpion.pl

RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

Rewers zyroskopu
Warto$¢ poczatkowa: NOR

Ustala kierunek dziatania Zyroskopu. Do wyboru jest opcja NOR 1 REV. Wybierz taka opcje,
aby przy obracaniu ogona helikoptera w jedng strone, topatki wirnika wychylaty si¢ w
kierunku przeciwnym — w celu kompensacji wykonanego obrotu (wychylenie +/- kata
natarcia topatek).

Regulacja czulosci zyroskopu
Wartos$¢ poczatkowa 100%

Ustala czuto$¢ zyroskopu w zakresie od 0 do 120%.

Mozliwe jest rowniez zapisanie dwoch ustawien czutosci (G:1 1 G:2). Jezeli wyswietlana jest
litera A, zyroskop pracuje w trybie AVC, natomiast jezeli widnieje tam litera N, zyroskop
pracuje w trybie normalnym. Dana litera wyswietlana si¢ w zalezno$ci od tego, ktory tryb
zostal wybrany.

Czulos¢ steru ogonowego
Wartosci poczatkowe: ACG: 120%, NCG: 130%

Reguluje czulo$¢ pracy drazka steru ogonowego. Mozliwy zakres wartosci to 0 —250%.
Czutos¢ dla trybu AVCS i1 Normalnego skonfigurowa¢ mozna oddzielnie. Litery ACG na
wyswietlaczu oznaczaja konfiguracj¢ dla trybu AVCS, natomiast NCG - dla trybu
Normalnego. W zaleznosci od kierunku wychylenia drazka wyswietlacz automatycznie
zmienia zakres A — B, mozna tez ustawi¢ czuto$¢ dla obu kierunkéw dziatania. Ta funkcja
wykorzystywana jest przy ,,sledzeniu” czutosci steru przy przelaczaniu migdzy trybem AVCS
1 Normalnym.

Opoznienie sterowania I
Warto$¢ poczatkowa 0%

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Ustala warto$¢ opdznienia przy wychyleniu drazka steru. Dopuszczalny zakres to 0-100%.
Mozna ustawi¢ osobne wartosci dla wychylenia drgzka steru w lewo lub w prawo.

Opoznienie sterowania D
Warto$¢ poczatkowa 0%

Ustal warto$¢ opdznienia przy powrocie drazka z wychylenia. Dostgpny zakres to 0-100%.
Mozna ustawi¢ osobne warto$¢ dla wychylenia drazka steru w prawo lub w lewo.

»Sledzenie” czulosci
Wartos¢ poczatkowa: 0%

Funkcja ,,$ledzenia” czuto§ci hamowania ogona dla prawej i lewej strony. Dostepny zakres to
-20% do +20%.

Jezeli po wykonaniu pelnego obrotu w lewo przy zatrzymywaniu helikoptera odczuwalne sa
drgania, lub helikopter dryfuje po wykonaniu obrotu w prawo, zwigksz wartos¢ Trk. Jezeli
jest odwrotnie, zmniejsz ja.

Ustawienia trybu pracy
Poczatkowo: CMT

Funkcja ustawiania trybu pracy zyroskopu. Do wyboru sg opcje NOR, AVC i CMT. W trybie
AVC zaréwno ustawienia G1 jak 1 G2 dziatajg w trybie AVCS. W trybie CMT Gl dziata w
trybie AVCS, natomiast G2 w trybie NOR. Z kolei w trybie NOR urzadzenie zachowuje si¢
jak zyroskop konwencjonalny. Jezeli wybierzemy opcje AVC, zyroskop caty czas bedzie
dziatat w trybie AVCS, natomiast opcja CMT umozliwia korzystanie z zyroskopu GY611
zarowno w trybie AVCS jak 1 NOR.
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Tryb lotu
Poczatkowo: F3C

Funkcja ta stuzy do przetaczania tryboéw lotu. Dostepne tryby to F3C i 3D.

W trybie F3C szczegodlny nacisk kladziony jest na kontrolg ogona i hamowanie. W trybie 3D
obie te czynnos$ci wykonuje si¢ nieco trudniej, ale za to mozliwe jest wykonywanie obrotow o
predkosci catkowicie proporcjonalnej do wychylen drazkow. Tryb ten nadaje si¢ dobrze
réwniez do wykonywania akrobacji 3D.

<Ustawienia kata w trybie 3D>

W trybie 3D zakres kata ustawiony jest na 100%, natomiast predkos$¢ obrotow modelu wynosi
okoto 500°sekundg. Zaleca si¢, aby poczatkowo ustawia¢ wartos¢ kata, ktora pozwoli na
zachowanie wiasciwego poziomu kontroli ogona (Na okoto 70%).

Predkos¢ obrotow jest proporcjonalna do wychylenia dragzka bez wzgledu na wybrang czutosé
zyroskopu.

Czulos¢ AVCS
Warto$¢ poczatkowa: 100%

Stuzy do regulacji stopnia kontroli steru ogonowego w trybie AVCS. Dostepne wartosci to
50-150%.

Sprawdz, jak model si¢ prowadzi oraz jak hamuje, a nast¢gpnie ustaw odpowiednig wartosc.
Jezeli latasz w trybie 3D, warto$¢ ta staje si¢ wartoscig standardowa dla piruetu.

Ustawienia zakresu ruchu serwomechanizmu
Warto$¢ poczatkowa: 100%

Ustala zakres ruchu serwomechanizmu ogonowego.

Poruszaj serwomechanizmem przy pomocy ruchéw drazka. Naciskajac przyciski + 1 - ustaw
taka warto$¢, aby umozliwi¢ ruch serwomechanizmu steru ogonowego tylko w takim w
zakresie, na jaki pozwala sposob montazu popychacza. W ten sposob ustal zakresy dla ruchu
w obu kierunkach. Podczas dokonywania ustawien poruszaj serwomechanizmem
zdecydowanie — tak, aby kat steru automatycznie wyniost 200%, co utatwi ustalenie limitu
mechanicznego. Litery A 1 B oznaczajg limity dla ruchu w prawo i w lewo.
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Uwaga: Gdy wys$wietla si¢ ten ekran ustawien, dziatanie zyroskopu GY611 jest wstrzymane.
Aby sprawdzié, jak dziata zyroskop, wro¢ do ekranu poczatkowego.
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Funkcja zdalnego ustawiania czulosci

Funkcja ta umozliwia pilotowi regulacj¢ czutosci zyroskopu w trybie AVCS i Normalnym,
oraz przetaczanie miedzy trybami pracy zdalnie — przy pomocy nadajnika. Wykorzystywany
do tego celu kanal nazywany jest ,.kanatem zdalnego ustawiania czutosci”.

(Funkcja zdalnego ustawiania czulo$ci) /Odbiornik
Nadajnik / GY611
Wybor czutosci/trybu Ustawienia trybow
e  Przetacznik CHS e Tryb Normalny (NOR)
e  Przetgcznik idle-up e Tryb AVCS (AVC)
(T9Csuper) e Tryb wyboru (CMT)
* Tiyblotu (T,l iz, 1) Ustawienia czuto$ci
Ustawienia czutosci Sy e Regulacja czulosci
e Funkcja End Point (ATV) zyroskopu

e Miksowanie zyroskopu
(T14MZ, T9Z, T9Csuper)

Kanat zdalnego ustawiania czutosci (np. CHS5)
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Korzystanie z funkcji miksowania czulosci zyroskopu w nadajniku T9Z
World Champion

Funkcja miksowania czuto$ci zyroskopu (GYR) pozwala pilotowi na ustawianie dwoch
wartosci czutosci dla poszczegdlnych trybow lotu. Ustaw czuto$¢ dla kazdego z trybow lotu.

[Ustawienia zyroskopu GY611]
Przy pomocy ekranu trybu pracy wybierz tryb pracy zyroskopu. (AVC, NOR, CMT).

[Ustawienia nadajnika]
Funkcja ATV:
Na ekranie ustawief funkcji ATV dla kanalu 5 (GYR) nadajnika ustaw wartosci RATE A i
RATE B na 100%.
Funkcja miksowania czuto$ci zyroskopu:
1. Na ekranie ustawien miksowania czutosci zyroskopu w nadajniku wybierz tryb Dual
Mode (DUO).
2. Ustaw warto$ci czutosci dla GAIN1 1 GAIN2.
(Ponizej pokazano przykladowe ustawienia dla trybu CMT.)

[WysSwietlanie czulosci]
Na ekranie pracy zyroskopu GY611 wyswietlana jest obecnie ustawiona czuto$¢ zyroskopu.
Ponizsza tabelka ukazuje zalezno$ci pomigdzy ustawieniami nadajnika i zyroskopu.

[Zalezno$ci pomiedzy ustawieniami nadajnika i Zyroskopu]|
Ustawienia nadajnika o o o
(GAINT/GAIN2): 0% - 350% - 100%
|
NOR: Tryb normalny
Ustawienia trybu GY611 AVC: T bTryb AVCS
CMT: Y Tryb AVCS
normalny
(G2) (G1)

Czutos¢ faktyczna: 100% - 0% - 100%

[Przykladowe ustawienia]
Na ckranie ustawien miksowania czutosci zyroskopu ustaw czulo$¢ zyroskopu dla
poszczegolnych trybow lotu.

Przyktadowe ustawienia dla trybu CMT.

Wybierz tryb Dual Mode (DUO).

GYRO SENS 01.MODEL-01. NORMLHEL PCM 0:23:17

IEl 0DuAaL - MODE
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Korzystanie z funkcji miksowania czulosci zyroskopu w nadajniku T14MZ

Funkcja miksowania czutosci zyroskopu (Gyro) pozwala pilotowi na ustawienie trzech
warto$ci czutosci dla poszczegdlnych trybow lotu. Ustaw czutos¢ dla kazdego z trybow lotu.

[Ustawienia zyroskopu GY611]
Przy pomocy ekranu trybu pracy wybierz tryb pracy zyroskopu. (AVC, NOR, CMT).

[Ustawienia nadajnika]
Funkcja End Point (ATV):
Na ekranie ustawien funkcji End Point ATV dla kanatu 3 (Gyro) nadajnika oba zakresy
ruchow ustaw na 100%. (Glowica typu H4: Ustawienia czuto$ci przypisane sg do kanatu 7.)
Funkcja miksowania czuto$ci zyroskopu:

1. Aktywuj funkcj¢ na ekranie ustawien miksowania czutosci zyroskopu w nadajniku.
(Jezeli aktywowane zostang 2 lub 3 warto$ci, wybierz rowniez przelacznik zmiany
tych wartosci.)

2. Ustaw typ zyroskopu na GY.

3. Wskaz wybrany tryb pracy (AVCS lub Nor) i ustal warto$¢ czutosci.

(Ponizej pokazano przyktadowe ustawienia dla trybu CMT.)

[Wyswietlanie czulosci]
Na ekranie pracy zyroskopu GY611 wyswietlana jest obecnie ustawiona czuto$¢ zyroskopu.
Ponizsza tabelka ukazuje zalezno$ci pomiedzy ustawieniami nadajnika i zyroskopu.

[ZaleznoS$ci pomiedzy ustawieniami nadajnika i zyroskopu]
. . Nor AVCS
Ustawienia nadajnika: 100% ° 0% - 100%
NOR: Tryb normalny
Ustawienia trybu GY611 - T bTryb AVCES
CMT: ™y Tryb AVCS
normalny
Czuto$¢ faktyczna: 100% - 0% - 100%

[Przykladowe ustawienia]
Na ekranie ustawien miksowania czulo$ci zyroskopu ustaw czuto$¢ zyroskopu dla
poszczegblnych trybow lotu.

Przyktadowe ustawienia dla trybu CMT.

Aktywuj funkcje.

__ Wskaz wybrany tryb pracy (AVCS lub Nor) i

ustaw czuto$¢.
Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorp
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Korzystanie z nadajnika T9Csuper

Funkcja miksowania czutosci zyroskopu (GYRO SENS) pozwala pilotowi na ustawienie
czutosci dla poszczegolnych pozycji przetacznika trybow lotu.

[Ustawienia zyroskopu GY611]
Przy pomocy ekranu trybu pracy wybierz tryb pracy zyroskopu. (AVC, NOR, CMT).

[Ustawienia nadajnika]
Funkcja miksowania czuto$ci zyroskopu:
1. Aktywuj funkcje na ekranie ustawien miksowania czutosci zyroskopu (GYRO SENS).
2. Wybierz przetacznik trybow lotu (Cond.), ktory bedzie sthuzyl do wyboru wartosci
czulosci.
3. Ustaw czulosci dla NORM, IDL1, IDL2, IDL3 i HOLD.
(Ponizej pokazano przykladowe ustawienia dla trybu CMT.)

[Wyswietlanie czulosci]
Na ekranie pracy zyroskopu GY611 wyswietlana jest obecnie ustawiona czuto$¢ zyroskopu.
Ponizsza tabelka ukazuje zaleznos$ci pomigdzy ustawieniami nadajnika i zyroskopu.

[ZaleznoS$ci pomiedzy ustawieniami nadajnika i zyroskopu]
. o NOR AVC
Ustawienia nadajnika: 100% - 0% - 100%
|
NOR: Tryb normalny
Ustawienia trybu GY611 AVC: T bTryb AVCS
CMT: ™y Tryb AVCS
normalny
Czutos¢ faktyczna: 100% - 0% - 100%

[Przykladowe ustawienia]

Ustaw czuto$¢ zyroskopu na ekranie ustawien miksowania czulosci zyroskopu (GYRO
SENS).

Przyktadowe ustawienia dla trybu CMT.

Aktywuj funkcje.
i Ustaw typ zyroskopu na GY.

AN

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Korzystanie z funkcji End Point (AVT) w nadajniku.

Funkcja End Point (AVT) pozwala pilotowi na ustawienie czulosci dla kazdej pozycji
przetacznika zmiany trybow lotu.

[Ustawienia zyroskopu GY611]
Przy pomocy ekranu trybu pracy wybierz tryb pracy zyroskopu. (AVC, NOR, CMT).

[Ustawienia nadajnika]
Funkcja End Point (ATV):
Ustaw warto$ci przy pomocy ekranu ustawien funkcji End Point (ATV) dla kanatu zdalnego
ustawiania czuto$ci (CHS itp.) nadajnika

[Wyswietlanie czulo$ci]
Na ekranie pracy zyroskopu GY611 wys$wietlana jest obecnie ustawiona czutos¢ zyroskopu.
Ponizsza tabelka ukazuje zalezno$ci pomiedzy ustawieniami nadajnika i zyroskopu.

[ZaleznoS$ci pomiedzy ustawieniami nadajnika i zyroskopu]
Przetacznik Przetacznik
Ustawienia nadajnika: (Pozycja — Do (Pozycja
Wartosci funkeji End Point (AVT) przodu) srodkowa)
90% - - 0% - 90%
NOR: Tryb normalny
Ustawienia trybu GY611 - T bTryb AVCS
CMT: ™y Tryb AVCS
normalny
(G2) (G
Czutos$¢ faktyczna: 100% - 0% - 100%

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Korzystanie z funkcji regulacji czulosci zyroskopu w GY611.

[Ustawienia nadajnika]
Przy pomocy funkcji End Point (ATV) dla kanatu zdalnego ustawiania czutosci (CHS itp.) w
nadajniku ustaw obie wartosci End Point (ATV) na 90%.

[Ustawienia zyroskopu GY611]

Funkcja wyboru trybu pracy:

Przy pomocy ekranu trybu pracy wybierz tryb pracy zyroskopu. (AVC, NOR, CMT).
Funkcja regulacji czuto$ci zyroskopu:

Na ekranie ustawien G:x zyroskopu GY611 ustaw wartoSei czutosci dla G:1 1 G:2.

[ZaleznoS$ci pomiedzy ustawieniami nadajnika i Zyroskopu]

Przetacznik Przetacznik

Ustawienia nadajnika: (POZEIZC(J) ZLT)DO égzglizaz)
Wartosci funkcji End Point (AVT) 0[,/1’ -
0 0

(Wart.stata) |(Wart.sta1a)

NOR: Tryb normalny
Ustawienia trybu GY611 AVE: T bTryb AVCS
CMT: Y Tryb AVCS
normalny
(G2) (GD)
Skala regulacji GY611: 100% - 0% - 100%

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Uruchamianie

Dziatanie trybu AVCS opiera si¢ na zapami¢tanej przez zyroskop GY611 pozycji neutralnej
steru ogonowego. Przy korzystaniu z zyroskopu po raz pierwszy, lub gdy pojawi si¢ rdznica
pomiedzy danym znajdujagcymi si¢ w pamigci, a neutralng pozycja dragzka nadajnika (na
przyktad po dokonaniu zmiany trymowania pozycji neutralnej drazka), niezbedne bedzie
ponowne wczytanie pozycji neutralne;j.

[Wlaczanie]
Kiedy wlaczony zostanie przycisk zasilania, zyroskop GY611 uruchamia si¢ i automatycznie
otrzymuje sygnat do dokonania korekcji ustawien funkcji AVCS.
e Jezeli zyroskop zostanie wlaczony w trybie Normalnym, nie dokonuje on korekcji
ustawien uprzednio zapamigtanej pozycji neutralnej steru.
e Jezeli zyroskop zostanie wiaczony w trybie AVCS, zapamigtuje on neutralny sygnat
steru 1 dokonuje korekeji uprzednich ustawien.

Srodki ostroznos$ci przy wlaczaniu zasilania
W trakcie procesu uruchamiania/inicjalizacji na wyswietlaczu GY611 pojawia si¢ napis
,,-Hello-".

Pamietaj:

Nie poruszaj helikopterem dopoki ten komunikat nie zniknie (przez okolo 3
sekundy).

W tym czasie nie wychylaj rowniez drazka steru ogonowego w nadajniku z pozycji
neutralnej.

[Uzytkowanie]

Jezeli wykonasz korekt¢ trymowania steru ogonowego w trybie Normalnym, a nowa warto$¢
trymowania bgdzie miata rowniez wptyw na dziatanie trybu AVCS, zyroskop GY611 musi
ponownie zapamig¢ta¢ neutralng pozycje steru.

Metoda ponownego odczytu pozycji

Po ustawieniu neutralnej pozycji trymowania w trybie Normalnym, przetacz przetacznik
zdalnego ustawiania czuto$ci na nadajniku pomigedzy trybem Normalnym i AVCS co
najmniej trzykrotnie w krotkich odstepach czasu (ponizej 1 sekundy) i pozostaw go w pozycji
AVCS. Spowoduje to zapamigtanie przez zyroskop nowej pozycji neutralnej steru
0gONOWego.

Jezeli nadajnik posiada funkcje ustawiania roznych wartosci trymowania dla poszczegoélnych
trybow lotu, jak ma to miejsce w przypadku nadajnikow T9Z i T14M, trymowanie pozycji
neutralnej dla trybu AVCS jest state i nie wymaga korekty.

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Pamietaj:

Nigdy nie korzystaj z trymowania steru ogonowego w nadajniku, jezeli Zyroskop
pracuje w trybie AVCS.
Jezeli ster bedzie trymowany podczas lotu, zmieni si¢ pozycja neutralna.

! Przy korzystaniu z zyroskopu GY611 w trybie AVCS wylacz funkcj¢ miksowania
skoku ogolnego (revolution mixing).

e Jezeli neutralna pozycja steru ogonowego zostanie zmieniona przez regulacje

polaczenia z popychaczem, przed korzystaniem z zyroskopu w trybie AVCS nalezy
zawsze dokona¢ ponownego odczytu pozycji neutralnej.

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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MONTAZ I REGULACJA

Przy montazu i dokonywaniu regulacji zyroskopu GY611 zawsze postgpuj zgodnie z

ponizszymi zasadami.

==

Regulacji ustawien GY611 dokonuj
zawsze przy pomocy dolaczonego
miniaturowego srubokretu i nie stosuj
zbyt duzej sity.

Montaz na kadlubie

1. Montaz czujnika i panelu sterowania

Czujnik GY611

P =

(Loze zyroskopu)

Zamontuj czujnik w taki sposob, aby
spod obudowy czujnika byt prostopadty
do osi walu wirnika glownego
helikoptera. Odchylenia od tej osi
spowoduja zmiany w zachowaniu
modelu przy korzystaniu ze sterow
przechytu i wysokosci.

Zamontuj czujnik GY611 na kadlubie przy pomocy dolaczonej taSmy samoprzylepnej z
gabka. Regularnie sprawdzaj stan taSmy i zmien ja, kiedy zostanie zabrudzona olejem lub

zacznie si¢ odrywac.

* Spod czujnika oraz miejsce montazu mozna oczysci¢ z oleju przy pomocy zwyktego srodka czyszczacego.

SrodKi ostrozno$ci przy montazu czujnika
e Do montazu czujnika zawsze uzywaj dotaczonej tasmy samoprzylepnej z gabka.
Czujnik unie$é na srodku kawatka tasmy.

o Jezeli wystgpig silne wibracje helikoptera, gagbka na rogach tasmy moze si¢ oderwac.
Jezeli bedziesz w dalszym ciagu korzystal z helikoptera, taSma moze pochtaniaé
wibracje w niedostatecznym stopniu, co moze spowodowac odpadnigcie czujnika.

Przed lotem za kazdym razem sprawdz stan mocowania czujnika. Jezeli gabka bedzie
podarta, zmien tasme.

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Montaz panelu sterowania
e Po zamontowaniu panelu sterowaniu i dokonaniu ustawien, zabezpiecz panel przed
wibracjami owijajac go gabka, tak jak robi si¢ to z odbiornikiem.

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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2. Polaczenia

Ostrzezenie!

! Wtyczki przewodow podlaczaj dokladnie i do konca.

Jezeli podczas lotu wtyczki poluzuja si¢ na skutek wibracji, mozesz straci¢ kontrole nad
modelem, co wywota powazne zagrozenie bezpieczenstwa.

Potacz zyroskop GY611 z odbiornikiem i serwomechanizmem w nastepujacy sposob:

Podtacz czujnik do wejscia czujnika na

panelu sterowania (,, GYRO”) (Wylacznie serwo S9256)

-

L
o

(-SX")

Podlacz zlacze wejScia sygnatu steru
ogonowego (,,RX, 1-4”)do kanalu steru

ogonowego w odbiorniku. o .
zdalnego  ustawiania  czulosci

I Iodbiorniku.

Do-'c-)dbiorni.ka

PAMIETAJ!

! Z zyroskopem GY611 wspolpracuje jedynie serwomechanizm S9256!

Zyroskop ten dziata tylko w polaczeniu z serwomechanizmami o waskim impulsie (760us).
Kazdy inny serwomechanizm moze ulec uszkodzeniu!

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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3. Wybor trybu pracy zyroskopu.

Jezeli zamierzasz korzysta¢ z zyroskopu wylacznie w trybie
NOR, wybierz opcje NOR, a jezeli tylko w AVCS, wybierz
AVC. Jezeli planujesz korzysta¢ z obu trybow pracy
zyroskopu, wybierz opcje CMT.

* Pamietaj, ze kiedy zyroskop pracuje w trybie CMT, czutosé¢ dla trybow
AVCS i NOR ustawi¢ nalezy w trakcie zawisu oraz lotu. Dlatego tez
niezbedne begdzie posiadanie nadajnika z funkcja miksowania czutosci
zyroskopu (np. T14MZ, seria T9Zwc, seria T9Csuper)

Wylaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,

RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

e Aby zobaczy¢, w jaki sposob nalezy skonfigurowaé nadajnik, patrz sekcja ,,Funkcja zdalnego

ustawiania czulosci”.

4. Sprawdzenie popychacza serwomechanizmu ogonowego

Popychacz podlaczaj w trybie NOR. Wykonaj regulacj¢ mechaniczna, a nastgpnie
przeprowadz minimalne korekty trymowania za pomocg nadajnika.

Sprawdz dziatanie popychacza w trybie NOR w nast¢pujacy sposob:

e Przy drazku steru znajdujacym si¢ w _pozycji neutralnej, podtacz popychacz w taki sposob,
aby ramig¢ serwa i pret popychacza byly do siebie prostopadte.

Kat prosty

Pret popychacza

Dhugo$¢ ramienia serwomechanizmu ustaw zgodnie z instrukcja producenta helikoptera.

Wychyl ‘drazek steru w prawo i w lewo i sprawdz kierunek dziatania wirnika ogonowego.
Jezeli topatki wirnika wychylaja si¢ w niewlasciwym kierunku, odwrdo¢ go korzystajac z

funkcji rewersu na nadajniku.

5. Sprawdzenie kierunku dzialania zyroskopu

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Kierunek dziatania zyroskopu jest prawidtowy, jezeli podczas poruszania nosa helikoptera w
prawo, serwomechanizm wirnika ogonowego wychyla si¢ w lewo.
Jezeli serwomechanizm wychyla si¢ w prawo, zmien kierunek przy pomocy funkcji GDir.

Gdy wirnik glowny obraca si¢ w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara 1 probujemy
lata¢ z zyroskopem dziatajagcym w odwrotnym kierunku, nos modelu zacznie obracaé si¢
gwaltownie w lewg strone, co doprowadzi do zaistnienia bardzo niebezpiecznej sytuacji.

6. Ustawienie zakresu ruchu serwomechanizmu

Dokonaj regulacji zakresu ruchu serwomechanizmu poruszajac drgzkiem steru w lewo i
prawo tak, aby przy maksymalnym dopuszczalnym kacie wychylenia ramienia serwa, rami¢
nie stykato si¢ z popychaczem.

e Podczas lotu rami¢ serwomechanizmu nie wychyli si¢ poza ustalony limit, co
stanowi¢ bedzie ochrong polaczenia z popychaczem. Jezeli jednak pozostawisz zbyt
maty zakres ruchu, skutecznos$¢ dziatania zyroskopu spadnie.

e W tym trybie dziata jedynie drazek steru, sam Zyroskop jest nieaktywny.

7. Ustawienie czulosci zyroskopu (orientacyjnie)

Czutos¢ zyroskopu GY611, zarowno dla G1, jak 1 G2, ustawiona jest poczatkowo na 100%.
Jezeli zamierzasz dokonywac regulacji czulo$ci z poziomu nadajnika, pozostaw ta warto$¢
bez zmian jako warto$¢ odniesienia.

Ponizej opisano kryteria doboru czutosci. Jako przyktad podano ustawienia przy korzystaniu z
nadajnika z serii T14MZ. Jezeli korzystasz z innego nadajnika, patrz sekcja ,,Funkcja
zdalnego ustawiania czutosci”.

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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(Ustawienia nadajnika T14MZ)
e Przywolaj ekran ustawien zyroskopu (Gyro) na nadajniku.
e Ustaw czuto$¢ dla zawisu na 80%, zarowno po stronie AVCS jak i po Normalne;j.
e Ustaw czuto$¢ dla lotu na 60%, zaréwno po stronie AVCS jak i po Normalne;.
e Po dokonaniu tych ustawien wskazywana czuto$¢ zyroskopu GY611 bedzie wynosita 80% dla
zawisu 1 60% dla lotu.

Jezeli twoj nadajnik nie posiada funkcji przetaczania czulo$ci zyroskopu, podiacz zlacze
ustawiania czuto$ci do nieuzywanego kanatu. Nastepnie przy pomocy ekranu ustawien
czulo$ci zyroskopu wybierz wartosci G1 i G2. Trymowania czulo$ci dokona¢ mozna za
pomoca funkcji End Point (ATV) w nadajniku.

8. Sprawdzenie ustawien nadajnika

SprawdzZ ustawienia nadajnika w trybie AVCS. Upewnij sig, Ze zmiana ustawien nadajnika
nie spowodowata zmiany pozycji neutralne;j.

(Ustawienia nadajnika)
e  Wszystkie funkcje miksowania kanatlu steru ogonowego ustaw na INH.
e Trymery steru ogonowego dla zawisu 1 lotu ustaw w jednakowej pozycji.
e Zawsze ustawiaj warto$¢ End Point (ATV) na 100%.
e Jezeli korzystasz z nadajnika T14MZ lub T9Z, funkcj¢ op6znienia ustaw na INH.

Jezeli na ekranie pracy zawsze widnieje litera ,,A”, odchylenie neutralne jest wiasciwe. Jezeli
pokaze si¢ tam ,,.”, reguluj wartosci trymowania dla danego trybu lotu do momentu, az
pojawi si¢ tam litera ,,A”.

9. Sprawdzenie pozycji neutralnej steru ogonowego

W trybie AVCS zyroskop nie zna pozycji neutralnej serwa ogonowego. Sprawdz pozycje
neutralng przelaczajac zyroskop w tryb NOR, lub szybko poruszajac drazkiem steru (co
najmniej trzykrotnie) i pozostawiajac go w pozycji neutralnej. Ta procedura spowoduje
tymczasowy reset pozycji neutralnej serwa ogonowego.

Autorem i wlascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Ustawienia lotu

1. W trybie AVCS najpierw wlacz nadajnik, a nastgpnie zasilanie Zzyroskopu i
odbiornika. Spowoduje to odczytanie neutralnego sygnatu steru ogonowego przez
zyroskop.

e Podczas, gdy na wyswietlaczu zyroskopu miga napis ,,-Hello-” (okoto 3 sekundy) nie wolno
porusza¢ modelu ani dragzka steru ogonowego w nadajniku.

2. Wykonaj zawis w trybie Normalnym i wyreguluj pozycje neutralng steru.

e W trybie AVCS neutralna pozycja steru ogonowego ustawiana jest automatycznie, dlatego tez
system nie ma mozliwosci zweryfikowania zmian dokonanych w potaczeniach
mechanicznych. Regulacje punktu neutralnego przeprowadz najpierw w trybie Normalnym.

e  Porusz dzwignia trymera na nadajniku i zresetuj pozycj¢ neutralng. Kiedy pozycja neutralna
serwa steru ogonowego zmieni si¢ znacznie, dokonaj regulacji mechanicznych.

3. Po zmianie trymowania steru ogonowego na nadajniku zyroskop GY611 musi
odczyta¢ nowa pozycje neutralng steru. Dlatego tez za kazdym razem nalezy wykonac
nastepujace czynnosci:

e Przelacz przelacznik czulosci na nadajniku migdzy trybem AVCS a Normalnym co najmniej
trzykrotnie ( w odstgpie 1 sekundy). Na ekranie LCD pojawi sig¢ ,,****” co oznacza, ze
zyroskop wilasnie zapisuje dane. Nigdy nie zmieniaj pozycji drazka steru podczas trwania tej
operacji, (ok 1 sekundy po zmianie pozycji przetacznika) — dotyczy to sytuacji, kiedy model
znajduje sie na ziemi. Zyroskop zapisze nowe dane jedynie wtedy, gdy przelacznik czulo$ci
bedzie znajdowal si¢ w pozycji AVCS.

4. Ustaw taka czuto$¢, aby w zawisie ani podczas lotu nie pojawiaty si¢ drgania ogona.
e Jezeli ogon helikoptera drga, zmniejsz czulo$¢ zyroskopu. Czuto$¢ zwigkszaj i zmniejszaj
stopniowo, sprawdzajac jednoczesnie reakcje modelu.
e Jezeli pomimo ustawienia czuto$ci na 100% nadal bedzie ona niewystarczajaca, zwigksz
dlugo$¢ ramienia serwomechanizmu. Czuto$¢ mozna regulowaé na ekranie regulacji czutosci
(nawet do 120%), lub tez przez zwigkszenie warto$¢ End Point (ATV) dla kanatu czutosci w
nadajniku. Aktualnie ustawiona czuto$¢ wyswietlana jest na ekranie pracy zyroskopu.
5. Dokonaj regulacji dziatania steru ogonowego w zawisie i w podczas lotu przy pomocy
funkcji D/R lub AFR nadajnika.
e Nie przeprowadzaj tej regulacji przy pomocy funkcji End Point (ATV). Jezeli skorzystasz z tej
funkcji, moze zmieni¢ si¢ trymowanie.
6. (W razie potrzeby) Jezeli wyczuwasz réznice w dziataniu steru ogonowego w trybie
AVCS i1 Normalnym, wyreguluj czuto$¢ sterowania ogonem w zyroskopie.

e Metoda regulacji
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Jezeli po dokonaniu regulacji przy pomocy funkcji D/R lub AFR nadajnika dziatanie steru
ogonowego w trybie AVCS i Normalnym r6zni si¢, wyrdwnaj ta réznic¢ przy pomocy parametru
NCGx.
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7. Ustaw parametry opoOznienia i ,$ledzenia”. Majg one wplyw na to, w jaki sposéb
model zatrzymuje si¢ po wykonaniu piruetu w prawa i w lewa strong.
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e Regulacji opoéznienia mozesz roéwniez dokonaé wykorzystujac odpowiednie funkcje
nadajnikow T14MZ i T9Z. Poniewaz sposob hamowania modelu jest w duzym stopniu zalezny
od czutosci zyroskopu, regulacje ta wykonaj dopiero po ustawieniu czulosci.

8. Podczas pracy w trybie AVCS wyreguluj czuto$¢ systemu AVCS zyroskopu (kat
sterowania, poziom kontroli ogona przez zyroskop, sposob zatrzymywania si¢ po
wykonaniu piruetéw). Ma to wpltyw na sposodb prowadzenia modelu przy pomocy
steru ogonowego.

9. Jezeli w trybie Normalnym zechcesz korzysta¢ z miksowania steru ogonowego,
skonfiguruj nadajnik tak, aby mikser dziatal wylacznie w tym trybie. Nigdy nie
korzystaj z miksera steru ogonowego w trybie AVCS.
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DANE REFERENCYJNE

Specyfikacja techniczna:

* Specyfikacja techniczna moze ulec zmianie bez powiadomienia.
Zyroskop GY611

Programowalny zyroskop do modeli helikopterow
Wyswietlacz: 8-znakowy, ciektokrystaliczny, punktowy
Zakres napigcia pracy: 3,8 V-6V DC

Pobor pradu: 70mAh (przy 5,0 V; wliczajac czujnik)
Wymiary panelu sterowania: 57x32x15mm

Wymiary czujnika: 30x30x18mm

Waga: 34 g (panel sterowania) + 30 g (czujnik)

Serwomechanizm S9256:

Wymiary: 40x20x36,6mm

Waga: 57 g

Predkosé: 0,06 sek/60° (przy 4,8V)

Moment obrotowy(sita): 3.4kg/cm przy 4.8V
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Definicje skrotow

Ponizej umieszczono utozone w porzadku alfabetycznym definicje skrétow 1 symboli
uzywanych w niniejszej instrukcji. Petne nazwy funkcji znajduja si¢ na stronach z ich
opisami.

3D Tryb 3D H

A Hello Ekran powitalny

ACGA/B Czuto$¢ sterowania ogonem High Gorna strona
(AVCS) I

AFR Funkcja AFR IDLE Nadajnik wytaczony

ATV Funkcja ATV. Regulacja kata INH Wstrzymanie dziatania funkcji
sterowania L

AVC Tryb AVCS LCD Wyswietlacz ciektokrystaliczny

AVCS System AVCS, tryb AVCS LmtA/B Ustawienie  zakresu ruchu

AVS Czutos¢ systemu AVCS serwomechanizmu

C Low Dolna strona

CMT Przetagczanie migdzy trybami LOW BAT Blad - roztadowana bateria
NOR i AVC M Wybor trybu pracy

D Mode

D1DA Opoznienie sterowania N Czulo$¢ sterowania ogonem

DI1IA Opdznienie sterowania NCGA/B (tryb Normalny)

D/R Funkcja Dual Rate (podwdjny Tryb Normalny. Strona
zakres wychylen) NOR Normalna

DUO Tryb dwupunktowej . regulacji R
czutosci w nadajniku T9Z REV Rewers

E T

End Point Funkcja regulacji kata Trk ,.Sledzenie” czutosci
sterowania

F

F3C Tryb F3C

Fmod Tryb lotu

G

G:1A/N Czulo$¢ zyroskopu, wartosc 1

G:2A/N Czulos¢  zyroskopu, warto§¢ 2

GDir Rewers zyroskopu

Gyro Miksowanie czulo$ci zyroskopu
w nadajniku T14MZ

GYRO SENS(E) - Miksowanie czutosci zyroskopu
w nadajnikach T9C 1 T9Z
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Tablica parametrow GY611

Model helikoptera: ......... ..o s

*do skopiowania

Data: ........................
Parametr Wartos¢ Wartos¢ Uwagi
poczatkowa | ustawiona
GDir
NOR NOR/REV
Rewers zyroskopu
G:xx
‘ ‘ G:1 100% 0-120%
Regulacja czutosci
G:2 100% 0-120%
zyroskopu
ACGx, NCGx ACGA 120% 10-250%
Czuto$¢ sterowania ACGB 120% 10-250%
ogonem NCGA 130% 10-250%
NCGB 130% 10-250%
D1Ix DIIA 0% 0-100%
Opdznienie sterowania | DI1IB 0% 0-100%
D1Dx DIDA 0% 0-100%
Opoznienie sterowania D D1DB 0% 0-100%
Trk
, +0% -20 do +20%
,.Sledzenie” czulosci
Mode (Tryb)
CMT CMT/NOR/REV
Tryb pracy
Fmod
F3C F3C/3D
Tryb lotu
AVS
100% 50-150%
Czutos¢ systemu AVCS
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Lmtx LmtA 100%
Zakres ruchu serwa LmtB 100%
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Producent:

FUTABA CORPORATION

Makuhari Techno Garden Bldg., B6F 1-3 Nakase, Mihama-ku, Chiba 261-8555, Japan
Tel: (043) 296-5119, Fax: (043) 296-5124
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