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SRODKI OSTRQZNOSCI

Specjalne Oznaczenia
Akapity oznaczone w nagtujacy sposéb majszczegdllne znaczenie dla bezpiéstea:

NIEBEZPIECZENSTWO! — Wykonanie danej czynnosci w sposéb niezgodny z instrukcjg moze spowodowaé
powazne obrazenia, a nawet sSmier¢.

UWAGA! — W ten spos6b oznaczone sg czynnosci, przy ktérych istnieje duze ryzyko uszkodzenia ciata lub
Zniszczenia mienia.

PAMIETAJ — Czynnosci, ktére niosg za sobg mafte ryzyko powazniejszego zranienia uzytkownika, lecz w
przypadku wykonania ich w sposéb niezgodny z instrukcja, moga powodowac niewielkie uszkodzenia ciata lub
zniszczenie mienia.

UWAGA!

Niestosowanie si e do poni zszych zasad grozi uszczerbkiem na zdrowiu u  zytkownika modelu lub os6b
postronnych.

* Przed rozpoczeciem korzystania z urzadzenia nalezy koniecznie przeczyta¢ instrukcje obstugi.

PRZED KAZDYM LOTEM:

» Zawsze sprawdz stan natadowania akumulatoréw nadajnika i odbiornika i upewnij sie, ze sg wystarczajaco
natadowane.

* Przed rozpoczeciem latania zawsze zamykaj tryb programowania zyroskopu.

« Zyroskop GY701 przeznaczony jest do pracy z systemami 2.4GHz - Futaba FASST™ |ub PCM. Korzystanie
z systemu FM nie jest zalecane, gdyz ewentualne zakidcenia radiowe moga spowodowaé¢ wadliwg prace
systemu.

Ostrzéenia odngnie korzystania Zyroskopu:[ZYROSKOP]

« Zyroskop GY701 rozpoczyna prac e po ok. 5-10 sekundach od momentu wt  gczenia. W tym czasie nie
wolno porusza ¢ modelem ani dr gzkiem steru kierunku, gdy z moze to spowodowa ¢ wadliwe dziatanie
urzadzenia. Po zako nAczeniu procesu uruchamiania rami e serwomechanizmu wirnika ogonowego
wychyli si e do skrajnego lewego, a nast epnie skrajnego prawego poto zenia. Sekwencja ta powtarzana
jest dwukrotnie. Je zeli wtagczony b edzie tryb AVCS, dioda statusu pracy za $wieci Si @ na czerwono,
natomiast w przypadku trybu Normal - na niebiesko.

» Upewnij sie, ze zyroskop dziata prawidtowo.

e Przed wystartowaniem upewnij sie, ze kierunek dziatlania zyroskopu jest poprawny. Jezeli kierunek
kompensacji bedzie niewtasciwy, po wzniesieniu w powietrze model zacznie obracac sie z duzg predkoscig w
niekontrolowany sposob, co jest bardzo niebezpieczne.

» Upewnij sie, ze zyroskop dziata we wtasciwym trybie.
» Upewnij sie, ze podktadki, na ktérych zamontowany jest zyroskop sg w dobrym stanie.
» Upewnij sie, ze przewody zyroskopu nie stykajg sie z rama modelu.

» Typ serwomechanizmu zadeklarowany w ustawieniach urzadzenia musi zgadzac sie ze stanem faktycznym.
Wybor niewlasciwego typu serwomechanizmu moze skutkowac¢ uszkodzeniem zyroskopu lub samego
serwomechanizmu i spowodowac utrate kontroli nad lecacym modelem.

« Dbaj o to, aby przewody zyroskopu nie byly naciggniete. Zyroskop zawsze montuj na dotgczonych
podkfadkach, nie zas bezposrednio do elementéw konstrukcji modelu. Nie przypinaj niczego do zyroskopu
przy pomocy paskéw, gdyz moze to spowodowac jego wadliwe dziatanie.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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» Przed lotem zawsze odczekaj chwile, az temperatura urzadzenia wyréwna sie z temperaturg otoczenia.
Duze rdznice temperatur na zewnatrz i wewnatrz urzadzenia mogg spowodowaé problemy z poprawnym
funkcjonowaniem, np. dryfowanie modelu w powietrzu.

Czujnik zyroskopu umieszczony jest w wytrzymatej aluminiowej obudowie. Zwré¢ uwage na to, aby zaden
element konstrukcji ani wyposazenia modelu nie dotykat obudowy zyroskopu, gdyz moze to wywotaé zwarcie.

* Przy przetagczaniu miedzy trybem normalnym i AVCS w locie pamietaj, ze zyroskop musi zapamieta¢ sygnat
pozycji neutralnej drgzka. W tym celu uzyj przetacznika czutosci na nadajniku, przetaczajac miedzy trybem
normalnym i AVCS trzykrotnie w ciggu 1 sekundy (Normal>AVCS>Normal>AVCS). Gdy nowa pozycja
zostanie zapamietana, serwomechanizm wirnika ogonowego ustawi sie w pozycji centralnej.

» Gdy zyroskop pracuje w trybie AVCS, wszelkie miksery wirnika ogonowego i trymery wirnika ogonowego dla
poszczegolnych trybow lotu musza by¢ wytgaczone.

» Gdy zyroskop pracuje w trybie AVCS, po puszczeniu drazka steru kierunku serwomechanizm nie powrdci
samoczynnie do pozycji neutralnej. Jest to normalne w tym trybie pracy. Gdy model jest przenoszony na
miejsce startu przy wilgczonym systemie odbiorczym, serwomechanizm moze rowniez samoczynnie sie
porusza¢. Przed startem serwomechanizm wirnika ogonowego nalezy wycentrowaé. W tym celu wychyl
szybko drazek steru maksymalnie w lewo, w prawo i znéw w lewo (to wszystko w ciagu 1 sekundy), po czym
pozwél drazkowi samoczynnie powr6ci¢é do pozycji srodkowej. Serwomechanizm mozesz wycentrowacé
réwniez przez wysrodkowanie $lizgacza skoku wirnika ogonowego "na oko", postugujac sie drazkiem steru
kierunku.

* Nie wolno dopusci¢ do upadku zyroskopu na twardg powierzchnie ani narazaé go na silne wstrzasy, gdyz
moze doprowadzi¢ to do uszkodzenia czujnika.

Zawsze korzystaj z dotgczonych do zestawu podkiadek montazowych lub dokup zapasowe podkfadki Futaba
w sklepie modelarskim.

Ostrzé&enia odnanie korzystania z governorfGOVERNOR]

Nalezy zawsze korzysta¢ z funkcji Battery Fail Safe (ostrzezenie o niskim napieciu akumulatora odbiornika)
dostepnej w ustawieniach zyroskopu GY701. Poniewaz urzgdzenie to kontroluje kanat przepustnicy, funkcja
Battery Fail Safe wbudowana w odbiornik nie bedzie dziatata.

Funkcja Fail Safe dla kanatu przepustnicy (konfigurowana w nadajniku): Najpierw skonfiguruj funkcje Fail Safe
dla kanatu wigczania governora tak, aby w momencie wystapienia probleméw z tgcznoscig governor sie
wytaczat. Pozwoli to odbiornikowi na ustawienie serwomechanizmu przepustnicy w wybranej wczesniej pozycji
Fail Safe.

Jezeli zamierzasz korzysta¢ z funkcji Condition Hold (w nadajniku), wybrana pozycja serwomechanizmu
przepustnicy nie powinna przekracza¢ punktu, w ktérym zalacza sie governor. W zaleznosci od sytuacji
pozwoli to na wiaczenie governora, ktory bedzie pilnowal, aby obroty silnika nie przekroczyly ustalonej
wartosci - takze podczas korzystania z funkcji Condition Hold.

Na poczatku lotu governor powinien by¢ wytaczony - ustaw drazek gazu w pozycji dolne;.

Gdy model znajduje sie na ziemi, zredukuj warto$¢ skoku ogolnego tak, aby nie prébowat sie on wznosi¢ w
powietrze. Caly czas obserwuj $miglowiec. Gdy governor zadziata i predkos¢ obrotow glowicy wirnika
wzrosnie, wzrosnie réwniez sita nosna i model bedzie prébowat oderwac sie od ziemi. Sita nosna zalezy
zaréwno od wartosci skoku ogélnego, jak i predkosci obrotow wirnika.

Poprawnosc¢ dziatania czujnika obrotéw sprawdzaé nalezy regularnie, nie tylko w momencie jego montazu.
Poniewaz magnes governora obraca sie z duzg predkoscig, dziata na niego duza sita odsrodkowa. Stan
magnesu halezy sprawdzac¢ srednio raz na 10 lotéw.

Jezeli podczas pracy model zaczyna drgaé, wytacz governor. Nierbwnomierna praca silnika moze wynikaé
m.in. z budowy gaznika. Jezeli to nastgpi, obniz maksymalng dopuszczalng wartos¢ obrotéw do poziomu, przy
ktérym problem nie wystepuje.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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WSTEP

Futaba GY701 to usdlzenie, ktéredczy w sobiezyroskop z funkey AVCS (heading hold) oraz
governor - regulator obrotéw silnika spalinowegaufbik wykonany w technologii MEMSMicro-
Electro-Mechanical System), ultraszybkie przetwarzanie danych oraz zaawaasgwegulator PID
(Proportional-Integral-Device) sprawiag, ze pozostawia on daleko w tyle infigroskopy tej klasy -
zarowno pod wzgdem wymiaréw, jak i skuteczéa dziatania. Urzdzenie zostato
zoptymalizowane podatem modeli aywanych na zawodach.

CHARAKTERYSTYKA SYSTEMU

* GY701 to dwa urgdzenia w jednym zyroskop oraz governor. Istnieje miovo$¢ korzystania z
obu funkgcji jednoczaie lub tylko z jednej z nich. Najlepsze gggizapewnia stosowanie obu funkcji
jednoczénie.

* Urzadzenie jest niedie i lekkie, posiada obud@w niskim profilu.

» Do obstugi obu funkcji urgdzenia stdy pojedynczy panel sterowania. Jego wymiary to 429X
12 mm, way on 13 g.

* Panel sterowania posiada wbudowanyswigtlacz graficzny OLED (oparty na organicznych
diodach elektroluminescencyjnych) w kolorze biatymrozdzielczéci 128 x 36 pikseli, digj
jasndaci i kontracie.

* Podziat menu na funkcje podstawowe (Basic) i zasmewane (Expert) utatwia konfiguracj
urzadzenia. W menu Expert znajdupic funkcje stiace do bardziej precyzyjnej konfiguracji
zyroskopu.

» Oprogramowanie usglizenia aytkownik maze samodzielnie zaktualizowaStuzy do tego interfejs
Clu-2.

« Zyroskop jest kompatybilny z systemem S-BUS. Wysatarpodhczyé go do odbiornika przy
pomocy pojedynczego przewodu.

« Zyroskop:

» Zaawansowany algorytm kontroli PID,;

* Niedwy i ptaski czujnikzyroskopu w aluminiowej obudowie z dwoma kolorowyaimdami LED.
Jego wymiary to 21 x 21 x 8 mm, a waga — 14,5 g;

» Szeroki zakres pdkaosci katowej (+/- 1200°/sek.);

» Wspotpraca z 3 typami serwomechanizmow;

» Dwa tryby pracy: 3D i F3C,;

» Funkcja Feed Forward optymalizuje pragyroskopu dziki odczytowi sygnatu skoku ogélnego.
(dostpna tylko w modelach z systemem S-BUS).

* Nowy algorytm pracy zapewnia ptynniejszy obrotdalu i lepsz kontrok nad sterem kierunku.

» Governor:

» Zaawansowany algorytm kontroli PID;

» Duza szybké¢ pracy;

 Szeroki zakres daginych obrotéw wirnika (1000-3000 obr/min);

* Mozliwos¢ wspétpracy z serwomechanizmem cyfrowym lub analogo;

» Doskonata wydajni@ dzieki scistej wspoétpracy z funkgjzyroskopu;

» Do wyboru tryb regulacji pdkosci obrotow lub tryb ograniczeniagatkosci obrotow;
* Nowy algorytm pracy pozwaksjy na szybsgi ptynniejsz kontrok obrotow;

* Mozliwos¢ wyboru typu czujnika (0S-91, OS-55, OS-50).

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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* Pozostate funkcje:
* Mozliwo$¢ zapamgtania najwyszej osignictej predkasci obrotéw;
* Mozliwos¢ zapamgtania czasu pracy silnika;
* Wyswietlacz OLED z trybem oszedzania pgdu;
» Mozliwos¢ wiaczenia lub wydczenia sygnalizacji statusu pracy przy pomocy digd.

ZAWARTOSC ZESTAWU

Typy zestawow i ich zawagi€i

« Zyroskop, governor i serwomechanizm BLS251 (panel sterowania, plastikowy wkretak, 3 zatyczki
ochronne, czujnik zyroskopu, 3 podkladki montazowe, czujnik governora, 2 magnesy, czesci montazowe
czujnika governora, przewody, serwomechanizm BLS251, orczyk i podkiadki montazowe serwomechanizmu)

« Zyroskop i governor (panel sterowania, plastikowy wkretak, 3 zatyczki ochronne, czujnik zyroskopu, 3
podkitadki montazowe, czujnik governora, 2 magnesy, cze$ci montazowe czujnika governora, przewody)

» Sam governor (panel sterowania, plastikowy wkretak, 3 zatyczki ochronne, czujnik governora, 2 magnesy,
czesci montazowe czujnika governora, przewody)

» Sam zyroskop (panel sterowania, plastikowy wkretak, 3 zatyczki ochronne, czujnik zyroskopu, 3 podktadki
montazowe, przewody)

ELEMENTY ZESTAWU

Panel sterowania GY701 Zatyczka ochronna  (3szt) Wkretak regulacyjny

- =1

Zowe grubo $é 2mm (3 szt.) Czujnik governora (pr edko sci)

magnesy a
e

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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Elementy monta zowe czujnika Serwomechanizm BLS251
© o —

Przewody (czarny i czerwony)

SENS THAO  MKTR

T T T _—

tpmi rpm2 cpmd
mim  GO¥on GOV of

w/df  rpm  THRO

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Szerokai¢:

(Panel sterowania):29 mm

(Czujnik zyroskopu): 21 mm

(Czujnik governora): 7.5 mm

Dlugos¢:

(Panel sterowania):44 mm

(Czujnik zyroskopu): 21 mm

(Czujnik governora): 16 mm

Wysokosé:

(Panel sterowania):12 mm

(Czujnik zyroskopu): 8 mm

(Czujnik governora): 10 mm

Waga:

(Panel sterowania):13 g

(Czujnik zyroskopu): 10 g

(Czujnik governora): 4 g

Maksymalne* napigcie zasilapce: od 3.8V do 8.4V DC

Pobdr pradu: 80 mA

Czestotliwosé pracy serwomechanizmu (do wyboru):70 Hz, 280 Hz lub 570 Hz (tylko dla
zyroskopu)

Punkt neutralny serwa: 1520 pS (dla egtotliwosci pracy 70 Hz i 280 Hz)
Tryb lotu: Do wyboru F3C lub 3D (dlayroskopu)

Rozdzielczd¢ predkosci obrotéw silnika: 0.1 Hz(6 obr/min)

Stabilnosé predkosci obrotow: +/- 1%

Zakres predkosci obrotow: 1000-3000 obr/min (gdkaos¢ obrotow wirnika)
Zakres temperatur pracy: (-10 °C do +45 °C)

System sterowaniaZaawansowane sterowanie cyfrowe

Czujnik: Zyroskop wykonany w technologii MEMSyroskop) / Czujnik magnetyczny (governor)
Zakres predkosci katowej: £1200 °/sek.Zyroskop)

*Podane tu maksymalne napie zasilajce odnosi s wytacznie dozyroskopu GY701. Przed dobraniem wacinaptcia zasilajcego upewnij s, ze
odbiornik, serwomechanizmy, agdznik odbiornika i inne elementy elektroniczrgszystosowane do pracy przy danym rejoi.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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ZALECANE SERWOMECHANIZMY

Smigtowce spalinowe klasy .91

Serwomechanizm cyfrowy Futaba S9254 (280Hz/1520us): 1-F1266

Szybki serwomechanizm cyfrowy Futaba S9256 (560Hz/760us)

Serwomechanizm z silnikiem bezszczotkowym Futaba BLS251 (560Hz/760us): 1-F1396

CZESCI ZAMIENNE | DODATKOWE AKCESORIA

Komputerowy interfejs Futaba CIU-2 do programowania zyroskopu GY520 i innych urzadzen: 1-
F1405

PODEACZANIE ZYROSKOPU GY701 DO ODBIORNIKA

Ekran OLED —— (1) Gyro: [ZYROSKOP]

Wyswietla ustawiane
parametry i status pracy

 Podtacz czujnik zyroskopu.
*Zwré¢ uwage, by wtyczka podtaczona byta solidnie i nie
wypadata z gniazda.

(2) Rsen: [GOVERNOR]
* Podtacz czujnik predkosci.

(3) Rin/SB:
* Odbiornik S-BUS: Podigcz do wyjscia S-BUS
odbiornika.
* Inny odbiornik: Podiacz do wyjscia kanatu
L I steru kierunku. [ZYROSKOP]
Przyciski ustawie A | (4) Tin: [GOVERNOR]

Stuzg do wprowadzania ustawien. P . .
» Podlacz do wyjscia kanatu przepustnicy.
Wygodnie naciska sig¢ je przy a 4 przep y

pomocy miniaturowego wkretaka. (5) Gain: [ZYROSKOP]
* Podiacz do wyjscia kanatu czutosci
zyroskopu.
* Podiacz zyroskop do odbiornika (6) rpm: [GOVERNOR]
przy pomocy odpowiednich e Podtacz do wyjscia kanatu sterowania
przewodow (3-6). predkoscig obrotow.

* W przypadku odbiornika S-BUS (7) Tout: [GOVERNOR]

przewody 4-6 sg zbedne.  Podtacz serwomechanizm przepustnicy.

* Wymagane napiecie zasilajace:

4.8 V (z odbiornika). (8) Rout: [iYROSKOP]
* Podtacz serwomechanizm steru kierunku.

PODLACZANIE:

Podhcz znajduyyce sk w zestawie przewody do panelu sterowatyi@skopu. Poprowadprzewody
wewnmntrz kadtuba modelu i pogitz je do odpowiednich w§¢ odbiornika. Jeeli nie jesté pewien,
ktorych wygé uzyé, zajrzyj do instrukcji obstugi nadajnika. Przewopsowadace do odbiornika
przypnij w kilku miejscach do elementow konstrukejodelu przy pomocy zapinek do przewodow,
paskow zapinanych na rzep itp. Poprowvadzewody tak, aby nie miaty one migvosci zaphtania

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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si¢ w ruchome elementy modelu, ani nie ocieraty gielementy wykonane z metali lub wtokna
weglowego, gdy maze to prowadz do ich uszkodzenia.
Po zamontowaniu systemu w modelu przejd rozdziatu p&wigconego programowaniiyroskopu.

WSKAZANIA DIODY LED

Dioda LED statusu

N\ 7

SYTUACJA WSKAZANIE DIODY / ZNACZENIE

Uruchamianie Podwdéjne migniecie na czerwono: Brak kontaktu z odbiornikiem lub btgd czujnika

Powolne miganie na niebiesko: Uruchamianie

Szybkie miganie na niebiesko: Uruchamianie czujnika

Powolne miganie na czerwono: Ostrzezenie governora

Programowanie Pojedyncze migniecie na niebiesko: Tryb programowania
Powolne miganie na niebiesko: Tryb ustawiania limitu ruchu serwomechanizmu steru
kierunku

Normalna praca Swiecenie na niebiesko: Tryb Normal - gotowy do lotu

Swiecenie na czerwono: Tryb AVCS - gotowy do lotu

Powolne miganie na fioletowo: Serwomechanizm nie znajduje sie w pozycji neutralnej
(AVCS)
Szybkie miganie na niebiesko lub czerwono: Zyroskop wykrywa ruch

Powolne miganie:1/2 sekundy lub wolniej
Szybkie miganie:1/4 sekundy lub szybciej

PRZED MONTAZEM

UWAGA!

* Najnowsze serwomechanizmy i inne elementy systemu radiowego charakteryzuj a sie sporym
poborem pr adu. W przypadku korzystania z regulatora z uktadem BEC nale zy upewni ¢ sie, ze jest on w
stanie zapewni ¢ wlasciwe zasilanie dla wszystkich urz adzen na pokiadzie modelu. Dodatkowo nale zy
zwroci € uwage, by wszystkie przewody oraz wt acznik byly przystosowane do pracy przy danym
poborze pr adu.

* Nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie elementy mechaniczne modelu dziatajg poprawnie i sg wiasciwe
zamontowane. Przed montazem zyroskopu GY701 i pierwszym lotem testowym upewnij sie, ze ponizsze
warunki zostaty spetnione:

» Zyroskop GY701 wspotpracuje jedynie z wirnikami ogonowymi wyposazonymi w sztywny system napedu.
Wymagania te spetniajg praktycznie wszystkie wspdiczesne systemy napedu wirnika z watkiem pednym lub
paskiem zebatym.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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e Upewnij sie, ze kofa zebate, walek napedu, kota napedu, pasek, tozyska i osie sg w dobrym stanie
technicznym. Jezeli ktorykolwiek z elementéw jest uszkodzony lub zuzyty, nalezy go niezwtocznie wymienic.

e Aby zyroskop dziatat poprawnie, pret popychacza, dzwignia katowa wirnika ogonowego, slizgacz skoku
wirnika i okucia topat musza pracowac ptynnie i bez taré. Jezeli wystepujg problemy w pracy ktéregokolwiek z
elementéw, nalezy je rozwigza¢ od razu. Niepoprawna praca elementéw systemu sterowania wirnikiem
ogonowym zmniejsza wydajnos¢ pracy zyroskopu i moze prowadzi¢ do przedwczesnego zuzycia
serwomechanizmu. Przed montazem zyroskopu warto zatem poswieci¢ troche czasu i upewnic sie, ze cala
mechanika wirnika ogonowe dziata poprawnie- bez zacieé i taré. [ZYROSKOP]

* Drgania modelu réwniez majg negatywny wpltyw na prace zyroskopu. Wszystkie obracajace sie elementy
modelu powinny by¢ odpowiednio wywazone, co minimalizuje powstawanie drgan w czasie ich pracy. Upewnij
sie, ze silnik pracuje ptynnie, a cata konstrukcja modelu zostata odpowiednio zabezpieczona przed wibracjami
powstajacymi przy pracy silnika.

EKRAN STARTOWY

Po whczeniu zasilaniayroskop GY701 wiwietla ekran startowy, a naphie rozpoczyna proces
uruchamiania. Zawar§é ekranu startowego wygla jak poniej. W gornej linii znajduje sinumer
identyfikacyjny uradzenia, a w dolnej numer wersji oprogramowania.

ID:65535
Ver:1.01

Ekran uruchamiania

Podczas procesu uruchamiania na ekrani@weglana jest obracaga st sylwetkasmigtowca. Po
zakaiczeniu procesu uruchamiania ranserwomechanizmu wychylagsmaksymalnie w jedn a

nastpnie w drug strorg (zgodnie z ruchem wskazowek zegara->przeciwnieudbu wskazowek).
Nastpnie pojawia si ekran pracy. Podczas procesu uruchamiania nieoygrnuszéa modelem.

| = [ a3 | [ & |

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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EKRAN PRACY

Po zakdczeniu procesu uruchamiania agizenia wywietlany jest ekran pracy. Wygl ekranu
rézni sie w zaleznosci od wybranego trybu pracy.

Podstawowy ekran pracy
* Tryb zyroskopu i governora

2. Szybsze zatrzymywanie obrotu 3. Tryb pracy zyroskopu
1. Kompensacja pozycji neutralnej 4. Czutosc zyroskopu

GNEA1OOX%

G %Y4 . 9vEl

1 L

5. Governor wt./wyt. 8. Wskaznik
6. Kompensacja 7. Napigcie akumulatora

podczas obracania sie

modelu
» Tryb samegayroskopu » Tryb samego governora
9 . b dkosé
SuEg 30X & 1498 5ron AR

1. Kompensacja pozyciji neutrainej [ZYROSKOP]
Symbol ten pojawia gj gdy funkcja kompensacji pozycji neutralnej jedlyana. Gdy funkcja ta jest
nieaktywna, w tym miejscu nie yietla st zaden symbol.

2. Szybsze zatrzymywanie obrotu  [ZYROSKOP]

Symbol ten pojawia §j gdy funkcja szybszego zatrzymywania obrotu j&sgvena. Gdy funkcja ta
jest nieaktywna, w tym miejscu vwyietla st symbol "G".

3. Tryb pracy zyroskopu [ZYROSKOP]
Symbol ten wskazuje tryb pragyroskopu: Normalny lub AVCS. Litera "A" wyietlana na biatym
tle oznaczaze punkt neutralny serwomechanizmu steru kierunistiat @rzesunty.

v A 4
MEa100%MGNEN S99% MG RENLOOX

W trybie AVCS W trybie Normal Przesuniecie punktu neutralnego w trybie AVCS

Po whczeniu trybu AVCS wychyl deek steru kierunku maksymalnie w lewo i w prawo krognie
w przecagu 1 sekundy, a naginie pozostaw go w pozycji neutralnej. Serwomedransteru
kierunku ustawia si w pozycji neutralnej. W trakcie tej procedury nkranie pojawi sg

..
linia "------ :
Reset trybu AVCS

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Przytrzymaj dgzek steru kierunku w pozycji neutralnej i w przgpi jednej sekundy przgiz
czutas¢ zyroskopu w nagpujacy sposob: Normal—>AVCS—>Normal—>AVCS. W ten sposob
zapamgtana zostanie neutralna pozycjaata steru kierunku. Procedura ta jest przydatna przy
przehczaniu z trybu Normal w tryb AVCS. Po zakzeniu tej procedury na ekranie pojawd knia
mekkeekkxt - Je zeli w momencie uruchamianiayroskopu whczony jest tryb AVCS,zyroskop
GY701 zawsze automatycznie zapeije pozycg neutrala steru. Podczas uruchamianiaoskopu
drazek steru kierunku musi znajdodvaic w pozycji neutralnej.

o sk ok o e
G 0lv 4 . SVEY

Reset pozycji neutralnej drazka
4. Czulo $¢ zyroskopu [ZYROSKOP]
Czutacs¢ pracyzyroskopu.

5. Governor wt aczony/wyt aczony (on/off) [GOVERNOR]
Symbol ten wskazuje pozycyvtacznika governora. Governor jestaszony, gdy na ekranie widnieje

symbol "On".
GNEAL1QOX%
%4 . SviEl

6. Kompensacja obrotéw wirnika podczas obracania si e modelu [GOVERNOR]

Symbol ten pojawia gj gdy funkcjakompensacji obrotéw wirnika podczas obracania si ¢ modelu jest
aktywna. Gdy funkcja ta jest nieaktywna, w tym reoej nie wywietla sk zaden symbol.

7. Napiecie akumulatora
Wyswietlane jest nagcie akumulatora odbiornika. Gdy nagie spadnie powej 3.8 V, na ekranie
pojawia s¢ komunikat ostrzegawczy "Low Batt".

8. Wskaznik utatwiaj acy orientacj e
Pomaga szybko zorientowaic w obstudze urmzenia. Nagniecie przycisku, na ktéry wskazuje
strzatka powoduje przgjie do trybu programowania.

9. Wybrana pr edko $¢ obrotéw wirnika [GOVERNOR]

Wskazanie zaprogramowaneg@kosci obrotow wirnika. Pojawia siona na ekranie jedynie wtedy,
gdy aktywny jest tryb regulacji gakosci.

Predkos¢ obrotOw[GOVERNOR]

Gdy uruchamiany jest silnik, w miejscu napa akumulatora automatycznie $wietlana jest
predkos¢ obrotéw silnika lub wirnika (do wyboru). Po zgasiesilnika ponownie w§wietlane jest
napkcie.

Gdy governor zaczyna prgcsymbol "rpm" zaczyna powoli migaGdy obroty osigna ustalor
wartas¢ +/-2%, symbol miga szybko. Gdy gdzenie pracuje w trybie regulacji obrotéw, zmiana
wartasci obrotow o +/- 1% sygnalizowana jest przez symibmin” wyswietlany na biatym tle.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Gdy uradzenie pracuje wygtznie w trybie governora (bez funkdjyroskopu), w czasie pracy
silnika wart@¢ obrotow wywietlana jest w gérnej linii ekranu.

G 1511
G % 4.9%

Inne informacje i ustawienia dogpne z ekranu pracy

W dolnej linii ekranu pracy wiwietli¢ mazna informacje takie jak maksymalne odnotowane gbrot
silnika, czy czas pracy silnika. Moa réwnie wybra tryb pracy wywietlacza OLED, tryb pracy
diody LED oraz tryb pracy usglzenia. Aby wywietli¢ kolejno wszystkie dogpne informacje i
ustawienia @yj przyciskow ,Mode +" i ,-”

1. Maksymalne obroty silnika [GOVERNOR]

G 00%

al
el IMrem

=]

]
P
W tym miejscu wywietlana jest informacja o maksymalnej zmierzoredkosci obrotow silnika.
Aby ja odczyt& nalery nacisnaé przycisk ,Mode +” na ekranie pracy. Informacjgtaechowywana

jest w pamgci urzadzenia. Aby skasowazapamgtam wartas¢ nalezy przytrzyma przycisk ,Data
+” lub ,-” wci $nigty przez ponad 1 sekuad

2. Czas pracy silnika [GOVERNOR]

GNEal1QO%
OH52M19

Na ekranie wgwietlany jest 4czny czas pracy silnika. Aby go odczytaa ekranie pracy nalg
dwukrotnie nacisgt przycisk ,Mode +”. Do momentu, gdydzny czas pracy wyniesie 100 godzin
na ekranie w§wietlane g rowniez sekundy: xxHxxMxx, powsej 100 godzin wiwietlane g
wytacznie godziny i minuty: xxxxHxxM. Aby skasowaapamgtam wartas¢ nalery przytrzyma
przycisk ,Data +” lub ,-” wcknigty przez ponad 1 sekuad

3. Tryb pracy wy swietlacza OLED [domy $Inie: Saver]

OLED .MD OLED.MD
Saver Ligh

Wybor trybu pracy wiwietlacza. Tryb oszeziny - "Saver" powoduje zmniejszenie ja&tio

wyswietlania danych po uptywie 60 sekund od ostatniggaia ktoregokolwiek z przyciskow. Aby
zwigkszy¢ jasn@¢ wystarczy nacisgt dowolny przycisk. W trybie jasnym - "Light" dane
wyswietlane g§ caly czas z pelpjasndcia.

4. Tryb pracy diody LED [domy $lnie: ON]

Wybor trybu pracy diody LED znajdagej sk ha obudowie czujnikayroskopu. Gdy wybrana jest
opcja "ON", dioda LEDswieci, sygnalizugc prag urzadzenia, opcja "OFF" natomiast powoduje
wytaczenie diody na state, co oszdza pad. Tryb pracy diody zmienia giprzez nadinigcie
przycisku ,Data +” lub ,-".

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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5. Tryb pracy urz adzenia [domy $Inie: Gyro+Gov]
Opr .Mode@Orr . Mode@OrPr . Mode

Tutaj wybiera si tryb pracy urzdzenia GY701. Jeli korzystasz wycznie z funkcji governora,
wybierz opcg "Governor”, jeeli wytacznie zzyroskopu - opg "Gyro". Jeeli chcesz korzystaz
obu trybéw jednoczmie i czujniki obu urzdzen s3 podhczone, wybierz opej"Gyro+Gov". Tryb
pracy uradzenia zmienia giprzez nadiiccie przycisku ,Data +” lub ,-". Po zmianie trybu gmy
zmienia s¢ rowniez wyglad ekran pracy. Jeli wybierzesz tryb "Gyro" lub "Gyro+Gov", a czujni
zyroskopu nie bdzie podiczony, na ekranie vgwietli sic komunikat bédu czujnika "SensorER".
Aby zmient tryb pracy na "Governor", ngaij ktérykolwiek przycisk, a nagpnie wybierz tryb
"Governor".

Po zmianie trybu pracy wdzenie nalgy ponownie uruchondi Nie ma maliwosci zmiany trybu
podczas pracy ugdzenia.

OSTRZEZENIA | KOMUNIKATY Bt EDOW

Ostrzé&enie o wkczonym governorzgGOVERNOR]

GNEAL1QOX%
G %v4 . 9vEl

Jezeli podczas wiczania systemu governokdzie whczony, w dolnej linii ekranu wivietli si¢
ostrzegawczy symbol. Podczasag#ania systemu i uruchamiania silnika governor miogi
wytaczony. System wvgczy sk | bedzie dziatat normalnie, jeli wytaczysz governor z poziomu
nadajnika.

Btqgd sygnatu[ZYROSKOP]

NO Input

Brak sygnatu steragego prag serwa steru kierunku lub przepustnicy. a&dizenie nie mae
funkcjonowa poprawnie.

Btqd czujnika[ZYROSKOP]

SensorER

Czujnik zyroskopu nie dziata. Uszlzenie nie mge funkcjonowd poprawnie.

Komunikat ten pojawia gj gdy napicie akumulatora odbiornika spadnie pa)i3.8 V. Jeeli stan
niskiego napicia utrzymuje si przez wecej niz 1 sekund, funkcja governora zostaje automatycznie
wytaczona. Gdy widczy st funkcja B/FS (Battery Fail Safe), serwomechanizaawgustawi s w
wybranej wczéniej przez aytkownika pozycji. Aby wydczy¢ ostrzeenie na czas 30 sekund ngle

Niskie napkcie akumulatora

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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na chwik maksymalnie wychyi drazek gazu w dét. Umdiwi to odzyskanie kontroli nad
serwomechanizmem przepustnicy. Po 30 sekundacim alé&gcza s¢ ponownie. Sytuacja tagbzie
si¢ powtarzé do momentu catkowitego wyczerpania akumulatoray @&ohkcja B/FS si wiaczy,
nalezy niezwitocznie wyldowa.

PROGRAMOWANIE URZADZENIA

Aby z ekranu pracy prz& do menu programowania najenacisnaé¢ przycisk ,Data +” lub ,-".
Kolejne nadinigcia przycisku powodugjwyswietlenie menu podstawoweggroskopu (Gyro basic),
governora (Governor basic) i systemu B-BUS (S.Bwsid). Menu podstawowe sh do
wprowadzenia najwaniejszych ustawie przed pierwszym lotem testowym. Gdy na ekranie
wyswietlane jest dane menu podstawowe, $wiecie i przytrzymanie przycisku ,Mode +” lub ,-”
przez ponad jednsekund powoduje przdécie do menu zaawansowanego (Expert), gdzienao
dokon& bardziej precyzyjnych ustawieurzadzenia. Wdinigcie i przytrzymanie przycisku ,Mode
+” lub ,-” przez ponad jedpn sekund powoduje ponowne wyietlenie menu podstawowego. Gdy
urzadzenie pracuje w trybie sameggroskopu lub samego governora, menu ustavdeugiej z
funkcji GY701 nie jest w§wietlane.

Naciniccie przycisku ,Mode +” lub ,-” gdy na ekranie wietlany jest ekran tytutowy danego
menu podstawowego lub zaawansowanego powodujéwietyanie kolejnych parametréw
programowania dogbnych w danym menu.

Nacknigcie przycisku ,Mode +” lub ,-” na ekranie pracy poduje wywietlenie nasipujacych
informacji i ustawi@: maksymalne odnotowane obroty silnika->czas prsittyika-> tryb pracy
wyswietlacza OLED-> tryb pracy diody LED->tryb pracszadzenia.

Sekwencja wiwietlania poszczegolnych menu oraz informacji ausén przedstawiona zostata na
schemacie na naginej stronie. Schemat przedstawia sytglagdy uradzenie dziata w trybie
"Gyro+Gov" ¢yroskop i governor).

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Nacisnij przycisk  Nacisnij przycisk

DATA +/- MODE +/-
Maksymalne obroty silnika
GHEA1QOX MG NEAL1 Q0%
G,%F4 . SVEY 21248&m
Ekran A * Czas pracy silnika
pracy GnEA100%
OHS52M19
* Tryb pracy wyswietlacza
OLED.MD PPWQOLED.MD
Saver Light
* Tryb pracy diody LED
LED.Slct LED.S1ct
N 0i:
* Tryb pracy urzadzenia
-
Grro+Gov Governotr
| amm
Grro
Gyro Basic Gyro Expert
-
Basic E gl Exrert
Governor Basic Governor Expert
Basic B B! Exrert
S.Bus Basic
S.Bus + — R i
j przycisk MODE
Basic +/- na 1 sekunde.

USTAWIENIA PODSTAWOWE ZYROSKOPU (GYRO BASIC)

W tym menu ustawia sipodstawowe parametry pragyroskopu. W pierwszej kolejdoi nalery
skonfigurowa Limit ruchu serwomechanizmu (4)

| Nacisni praycisk (1) Ekran tytutowy menu
Ekrany ustawien kolejnych parametréw przewija sie przy pomocy przyciskéw ,Mode
+” H _H
Basic
S * \1/ S T S T J
ervolxp ervolx>e ervolxp
DG: 15204 DG: 780

(2) Typ serwomechanizmu [doiipie: DG:1520]
Wybor typu serwomechanizmu steru kierunku. Poszczegélne typu serwomechanizmoéw (Digital 1520,

Digital 760, Analog) przetacza sie przy pomocy przyciskéw ,Data +" i ,-".
DG 760: BLS251, S9256, S9251
DG 1520: BLS254, BLS257, S9254, S9257

UWAGA!
Wybor niewtasciwego typu serwomechanizmu moze skutkowaé uszkodzeniem zyroskopu lub samego

serwomechanizmu i spowodowac utrate kontroli nad lecagcym modelem.

!

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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(3) Kierunek pracyzyroskopu [domyinie: Normal]

Wybor kierunku pracy zyroskopu (kierunku kompensacji obrotu ogona modelu). Kierunek ustawiony jest
poprawnie wowczas, gdy obrécenie smigtowca w lewo skutkuje wychyleniem serwomechanizmu w prawo.
Aby zmienié¢ kierunek pracy zyroskopu nalezy wcisnaé przycisk ,Data +" lub ,-".

UWAGA!

Przed wystartowaniem upewnij sie, ze kierunek dziatania zyroskopu jest poprawny. Jezeli kierunek
kompensaciji obrotu ogona modelu bedzie niewtasciwy, po wzniesieniu w powietrze model zacznie obraca¢
sie z duzg predkoscig w niekontrolowany sposéb, co jest bardzo niebezpieczne.

(4) Limit ruchu serwomechanizmu [dondinie: 100%, zakres ustawie 50 ~ 150%]

Ustawienia limitu wychylen serwomechanizmu steru kierunku. Aby ustawi¢ limit wychylenia steru w danym
kierunku:

Wychyl drazek steru maksymalnie w dang strone. Wybierz odpowiednig warto$¢ limitu przy pomocy
przyciskéw ,Data +" i ,-"

UWAGA!

Przed pierwszym uzyciem urzgadzenia oraz po dokonywaniu zmian w wartosciach wychylen
serwomechanizmu koniecznie ustaw limit wychylen.

y
FLT.ModelFLT . Mod
LT3R T B0

(5) Styl latania [domyinie: F3C]
Wybér stylu latania modelem. W trybie F3C kontrola nad sterem kierunku jest bardziej precyzyjna,
natomiast w trybie 3D - agresywniejsza. W trybie tym wyzsza jest rowniez predkos¢ obrotéw modelu. Aby

zmienic¢ styl latania nalezy wcisng¢ przycisk ,Data +" lub ,-".

Predko $¢ obrotéw przy AFR / D/R = 100% i maksymalnym wychyl  eniu dr azka:
F3C = 450%sek

3D = 7207sek

1
MONTAZ CZUJINIKA ZYROSKOPU

Czujnik powinien by zamontowany na stabilnej powierzchni w odlégtaco najmniej 15 cm od
silnika spalinowego. Nie ma konieczeo montau zyroskopu w pobliu gtbwnego watu wirnika,
wybrane miejsce monta musi jednak by sztywne i stabilne. Informacje na temat zalecanego
miejsca montau zyroskopu znajdziesz w instrukcji obstugi modelu.

Montaz czujnika
W komplecie zzyroskopem GY701 znajdwjsi¢ trzy samoprzylepne podkiadki montave o

grubagci 2 mm. W przypadku monta zyroskopu w daym modelu elektrycznym lub modelu
spalinowym klasy .50 do .91 zaleca siykorzystanie daiczonej podkiadki moniawe;.

Czujnik zyroskopu

Podktadka monta zowa 2 mm _.I:l
Powierzchnia monta zu —» |

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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PROBLEMY W DZIALANIU ZYROSKOPU

Jezeli zyroskop dziata nieprawidiowo (model dryfuje w powietrzu, ogon nie jest utrzymywany w prawidtowym
potozeniu lub predkos¢ obrotéw modelu nie jest stata), wykonaj nastepujace czynnosci:

1. Upewnij sie, ze system napedu i sterowania wirnikiem ogonowym dziata poprawnie.

2. Sprawdz, czy problemy w pracy zyroskopu nie sg spowodowane zakidéceniami elektromagnetycznymi.
Zakitécenia mogg powodowaé réwniez nieprawidtowg prace serwa ogonowego. Jezeli problemem sg
zaktocenia, przenie$ czujnik w inne miejsce w modelu - z dala od elektronicznych regulatoréw predkosci,
serwomechanizmow i silnika napedu.

3. Problemem moga by¢ rowniez drgania modelu. Upewnij sie, ze wszystkie ruchome elementy modelu sg
odpowiednio wywazone. Jezeli problem nie znika, sprébuj zamontowaé zyroskop w innym miejscu.

MONTAZ | KONFIGURACJA SERWOMECHANIZMU WIRNIKA OGONOWEGO

Zaprogramuj ustawienia nadajnika w opisany 3@ sposob. W razie gtpliwosci co do sposobu
programowania i dogipnych opcji zajrzyj do instrukcji obstugi nadajnika

» Aktywuj funkcje obstugizyroskopu.
» Jako tryb pracyyroskopu wybierz ,AVCS” (GY).

* Dla trybéw lotu Normal i Hold czukg zyroskopu ustaw na 70% AVCS, natomiast dla

trybow Idle Up 40% AVCS. Wicej informacji na temat ustawiania czédbznajduje si w
rozdziale "Ustawianie czudoi" na kaicu niniejszej instrukciji.

* Ustaw limity wychylé serwa wirnika ogonowego (ATV/EPA/END POINT) w obu
kierunkach ruchu na 100%.

e Ustaw zakresy wychytedrazkéw (D/R / DUAL RATE) w obu kierunkach ruchu na 75%
Spowoduje to zmniejszenie maksymalnejediosci obrotdw modelu. Po wykonaniu
pierwszego lotu testowego wyreguluj jeszcze razyasee funkcje wedtug potrzeb.

» Zalecane jest ztagodzenie reakcji serwomechaniznokalicy srodkowej pozycji dgzka. W
tym celu w ustawieniach charakterystyki sterowak@natu wirnika ogonowego néle
ustawt wartasci Expo na ok. 30%.

UWAGA!

Nie wolno podiagcza¢ serwomechanizmu do zyroskopu zanim wybrany zostanie wihasciwy typ
serwomechanizmu. Rozpoczecie pracy na niewtasciwych ustawieniach moze prowadzi¢ do uszkodzenia
serwomechanizmu lub zyroskopu.

Po dokonaniu ustawie w nadajniku widcz odbiornik i poczekaj za zyroskop uruchomi si
Postpujac zgodnie ze wskazowkami z rozdzidlBodstawowe ustawienigyroskopu” wybierz
odpowiedni typ serwomechanizmu. Na zagzenie wydcz odbiornik.

e Zamontuj serwomechanizm wirnika ogonowego w modelpodiacz go do zyroskopu.
Odkre¢ srube trzymapca orczyk serwa. Wicz odbiornik i poczekajzazyroskop uruchomi
sic. Wejdz w menu "Gyro Basic" i przejdz do edycji parametru4) "Limit ruchu
serwomechanizmu!" Podczas, gdy menu ustawidimitu jest otwarte, serwomechanizm
pozostaje w pozycji neutralnej.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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* Dobierz odpowiednie rami orczyka, upewniag Sk, ze popychacz duzie do niego
prostopadty - jak na powgzym szkicu. Ustuniepotrzebne ramiona orczyka.

* Do ramienia serwomechanizmu zamontuj kutikd snapa znajdaga sic w zestawie razem z
modelem. W przypadku wkszych modeli elektrycznych Iumigtowcow spalinowych kukk
naleey umieci¢c 13.5 mm od érodka. Po zamontowaniu kulki undée orczyk
serwomechanizmu z powrotem na swoim miejscu, upegamsk, ze rame jest prostopadte
do peta popychacza. Przy srube mocupca orczyk serwa.

|

13.5mm

* Postpujac zgodnie z instrukgj programowaniazyroskopu, ustaw limity wychyfe
serwomechanizmu wirnika ogonowego. Przed dobratimmu rozepnij snap popychacza i
przytrzymaj popychacz serwaky, trzymapc go nad kulk. Pomae to unikmé uszkodzenia
serwomechanizmu w razie pomyiki. Po ustaleniusen@aego limitu przypnij popychacz do
ramienia serwa. Przy korzystaniu z trybu AVCS zahexjest, aby przy neutralnym paémiu
serwa kit skoku topatek wirnika wynosit 0°. Daginy zakres ruchu powinien &yjak
najwickszy, lecz nie mege on powodowamechanicznego zacinania slementow.

* Po zakdczeniu konfiguracji wyicz i ponownie wgcz odbiornik. Gdyzyroskop zakaczy
fazg uruchamiania, wychyl dg¢ek steru kierunku w prawo i upewnij¢size krawedzie
natarcia topat wirnika ogonowego obrécitye s prawo (zgodnie z ruchem wskazéwek)
zegara. Jeeli jest odwrotnie, koniecznesthzie whczenie rewersu kanatu wirnika ogonowego
na nadajniku.

» Podnig model, trzymajc go za wal wirnika gtdbwnego i ohidcaty kadiub w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazowek zegara (patrad gory).Zyroskop powinien zareagowa
przez zmiagn skoku topat wirnika ogonowego w kierunku zgodnymuzhem wskazowek
zegara. Jeeli w takiej sytuacji skok topat wirnika ogonowegmnieni s¢ w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazowek zegara, n¢elrla lzdzie zmiana kierunku pracyroskopu
- patrz menuiGyro Basic” .

Jezeli zamierzasz latawylgcznie w trybie AVCS, nmiesz zakaczy konfiguracje Zyroskopu w tym
momencie.

CZYNNOSCI DO WYKONANIA PRZED LOTEM

Upewnij sk, ze:

* Akumulatory nadajnika i odbiornika €atkowicie natadowane.

» Podkiadki montzowe zyroskopu g w dobrym stanie technicznym.

* Przewodyzyroskopu nie $ naciagnicte i nie zostalty poprowadzone bezpalnio przy ramie
modelu.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Wiacz nadajnik i odbiornik. Poczekaj; ayroskop uruchomi gi

Upewnij Sk, ze:

* Typ serwomechanizmu wybrany w ustawieniagfoskopu GY701 zgadzaest typem serwa
zamontowanego w modelu.

 Ramk serwa wirnika ogonowego jest prostopadte dgigopopychacza, glizgacz skoku jest
wysrodkowany.

* Przy maksymalnym wychyleniu gitka w prawo lub w lewo serwomechanizm nie blokuje
sig.

« Zyroskop pracuje we wiaiwym trybie (AVCS lub Normal).

» Kierunek dziatania steru jest zgodny z kierunkiegthylenia dazka.

* Przy obracaniu modeluwyroskop reaguje wychylag topatki wirnika ogonowego we
wiasciwym kierunku.

o Czutai¢ i tryb pracyzyroskopu w kadym z trybow lotu g poprawne.

REGULACJA PODCZAS LOTU TESTOWEGO

UWAGA!

Przy ustawianiu zakreséw wychylen drazka i limitow ruchu serwa przy pomocy funkcji D/R lub END POINT na
nadajniku po przekroczeniu 100% wartosci nalezy zwieksza¢ bardzo ostroznie i stopniowo (kazdorazowo o
1%). Powyzej 100% istnieje ryzyko przekroczenia dopuszczalnego zakresu wykrywalnej predkosci katowej
zyroskopu (+/- 1200° na sekund €). W takiej sytuacji zyroskop nie bedzie w stanie kontrolowaé predkosci ani
przebiegu obrotéw modelu.

Jezeli masz ochote poeksperymentowa¢ z wykonywaniem bardzo szybkich piruetéw, upewnij sie, ze
akumulator modelu lub zbiornik paliwa sg odpowiednio zamontowane i przystosowane do wykonywania tego
typu akrobacji. Upewnij sie rowniez, ze system napedu wirnika ogonowego bedzie w stanie wytrzymac takie
uzytkowanie.

Znajdupca st w ustawieniach nadajnika funkcja AFR lub D/R dén&tu wirnika ogonowego sty
do ustawiania mdkosci obrotéwsmigtowca. Przyktadowo, po ustawieniu D/R na 100%syanalna
predkos¢ obrotéw trybie F3C ddzie wynosita 450° na sekuqidJezeli chciatby, aby smigtowiec
mogt wykonywa jeszcze szybsze obroty, 2ksz wartéé¢ AFR lub D/R dla tego kanatu. Z&i ma
on obraca si¢ wolniej, zmniejsz wart@ AFR lub D/R.

Czulds¢ zyroskopu mana zweksza& do momentu, w ktérym ogon modelu zacznie drgaduwa

czestotliwoscia. Gdy to nasipi zmniejsz czutéc o kilka procent i przeprowadkolejny lot testowy.
Ustaw czuté¢ dla kazdego z trybdéw lotu. Najezciej czuta¢ dla trybdw Idle Up 1 i 2 &dzie nizsza,

gdyz w trybach tych zwiksza s¢ predkos¢ obrotéw gtowicy wirnika gtownego. Czué dla trybu

Hold maze by¢ wyzsza nk w pozostatych trybach lotu, gélypredkos¢ obrotow gtowicy wirnika oraz
drgania wywotywane pragcsilnika s znacznie mniejsze.

Na wydajnd¢ pracy wirnika ogonowego maja rownievptyw takie czynniki jak wspoétczynnik
przetazenia nagpdu, zakres #6w skoku topat wirnika oraz ich diugo Optymalna czuka
zyroskopu dla poszczegolnych modeli raanacznie girozni¢. Przy porownywaniu skuteczém
roznychzyroskopow nie naley zatem bré pod uwag konkretnych warteci czutasci stosowanych w
poszczegolnych modelach. Istotny jest efekt pigtgskopu podczas lotu.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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KORZYSTANIE Z ZYROSKOPU GY710 W TRYBIE NORMAL

Wiekszas¢ pilotbw modeli korzysta obecnie z trybu AVCS.z8e dopiero rozpoczynasz Swioj
przygod: z modelamimigtowcow, zalecamy korzystanie vagiznie z trybu AVCS. Ze wzgllu na
to, ze w trybie AVCS sterowanie modelem jest znacznieiggsze, tryb Normalny zywany jest
rzadziej. W trybie AVCSyroskop automatycznie trymuje ster ogonowy.

Jezeli zechcesz skorzystaz trybu Normal, konieczneellizie ustawienie wszystkich mikseréw i
trymerow kcznie. W takim przypadku niegthha edzie rownie zmiana kilku ustawie
mechanicznych. Skok wirnika ogonowego w pozycjitrednej serwa powinien wynasilO stopni
(aby zrownoway¢ moment obrotowy powstgjy przy pracy wirnika gtdwnego). W przypadku
wirnika gtbwnego obracagego st w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara kopat
wirnika ogonowego powinny ldyustawione pod d¢em 10 stopni w prawo. Oprocz tego konieczne
bedzie ustawienie miksera skoku ogolnego->skoku patirnika ogonowego lub miksera Revo,
ktéry powstrzymuje niekontrolowane obroty modelzypezmianie skoku topat gtownych. ¥dej
informacji na temat konfiguracji niegbnych mikseréw znajdziesz w instrukcji nadajnika.

Jezeli zechcesz przgtzat tryb pracyzyroskopu w locie (pomgidzy trybem normalnym a AVCS), po zmianie
trybu zyroskop ledzie musiat zapangia¢c sygnat pozycji neutralnej gitka. Aby zyroskop zapamtat pozycg
neutral, uzyj przehcznika czutéci na nadajniku, przet¢zapc miedzy trybem normalnym i AVCS
trzykrotnie w cigu 1 sekundy. Gdy pozycja zostanie zaptania, serwomechanizm wirnika ogonowego
ustawi s¢ w pozycji centralnej.

USTAWIANIE CZULOSCI

Wiegksza¢ nowoczesnych aparatur zdalnego sterowania possmmaiowan funkcje do obstugi
zyroskopu. Jeeli twoj nadajnik § posiada, wskazowki odsioie programowania funkcjiyroskopu
znajdziesz w instrukcji nadajnika. Z reguty funkdgka daje #ytkownikowi mazliwos¢ wyboru
trybu pracy i czutéci zyroskopu dla kilku trybow lotu. Zeli tylko jest to maliwe, warto z niej
korzyst&. Ponkej znajduj si¢ zalecane ustawienia funkéjyroskopu.

Zalecane ustawienia dla funkcgyroskopu:

2-Position @
Switch Przetacznik 2-pozycyjny
A B
Gym Maode NORMAL AVO§ Tryb pracy iyroskopu
Galn Ghannol | S 70% Warto ¢ funkcji ATV lub EPA
—— (END POINT) dla kanatu czuto $ci
Normal Side | | | AVCS Side |
108% 1\ -
©
=
g Czuto $¢ (%)
8% ' .
+100% Neutral -100%
®%

Przelacznik: Condition (razem z trybem lotu)
Typ zyroskopu: GY lub AVCS

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Czulas¢

Tryb Normal: 70% A (AVCS)
Tryb Idle Up 1: 40% A (AVCS)
Tryb Idle Up 2: 40% A (AVCS)
Tryb Hold: 70% A (AVCS)

Jezeli twoj nadajnik nie jest wypogany w funkcg obstugizyroskopu, do sterowania poziomem
czutcéci konieczne bdzie wykorzystanie funkcji ATV lub END POINT.

Kanatowi czutdci zyroskopu z reguty przypisujecsprzehcznik, ktory umaliwia wybranie dwoch
wartasci czutdsci. Gdy nie ma oddzielnej funkciyroskopu, wystarczy ustaswwartas¢ funkcji ATV

lub END POINT dla kanatayroskopu tak, aby odpowiadata ona wybranemu pozwincautosci i
przypis& funkcji odpowiedni przekcznik. Poniewa dla danego trybu pracyyroskopu dosipna
bedzie tylko jedna wart@ czutdsci, konieczne bdzie wybranie najiiiej spaérod wartdgci zalecanych
dla poszczegolnych trybow lotu (np. tej dla tryhlilel Up 2). Przy korzystaniu z tego sposobu
przehczania czutéci w jednej z pozycji przetznikazyroskop kdzie dziatat w trybie AVCS, a w
drugiej w trybie normalnym. Przed lotem zawsze upgsie, ze przeicznik trybu pracyzyroskopu
znajduje si we wiaciwej pozycji. Uwaaj, aby w czasie lotu nie praeky¢ trybu pracyzyroskopu
przypadkowo.

USTAWIENIA PODSTAWOWE GOVERNORA (GOVERNOR BASIC)

W tym menu ustawia sipodstawowe parametry pracy governora. W pierwkakgjncsci nalezy
skonfigurow& Limit ruchu serwomechanizmu (9)

ALl (1) Ekran tytutowy menu
Ekrany ustawien kolejnych parametréw przewija sie przy pomocy przyciskéw

.Mode +"i ,-"
Basic

N

RPMse RP t :FPANRPMset 1 K]
1100 Pm Pm 1850rem

2) Obroty wirnika [zakres: 1000 ~ 3000 rpm

Wybor predkosci obrotéw wirnika gtéwnego modelu. Obroty obliczane sg na podstawie predkosci obrotéw
silnika i przetozenia przektadni gtéwne;.

* Przeczanie pedkaosci obrotow przy pomocy przgiznik 3-pozycyjnego
Upewnij sk, ze przy zmianie pozycji przgtznika zmienia gi rowniez numer w rogu ekranu: 1
2, 3. Przy pomocy przyciskéw ,Data +” i ,-” wybieqredkosci obrotéw dla kadej z pozycji
przehcznika.

* Przelczanie pedkasci przy pomocy miksera governora na nadajniku

Aktywuj mikser governora (daginy mkdzy innymi w nadajnikach T14MZ i T12FG) i dobierz
odpowiednie pgdkasci obrotow.

l

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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7.92 ¢

(3) Przetagenie przektadni gtébwnej [domsinie: 8.00, zakres: 3 ~ 30]

Przy pomocy przyciskéw ,Data +" i ,-” wprowadz wspoétczynnik przetozenia przektadni gtéwnej.

Uwagi:

» Jezeli przetozenie nie bedzie wprowadzone poprawnie, wskazywana predkos¢ obrotéw nie bedzie
odpowiadaé predkosci faktycznej.

» Wspotczynnik przetozenia powinien byé podany w instrukcji obstugi smigtowca. Jezeli nie podano tej
informacji, wspoétczynnik mozna obliczy¢ samodzielnie, liczac zeby obu két przektadni:

Kolo zgbate silnika N2 Koto zebate wirnika N1

Wspoétczynnik przetpenia = N1/N2

» Wartos¢ zaokraglij w gore do trzeciego miejsca po przecinku.

l

Analog DG:1520

4) Typ serwomechanizmu [dorigie: Analog

Wybierz typ uzywanego w modelu serwomechanizmu przepustnicy. Serwomechanizmy cyfrowe
charakteryzujg sie krétszym czasem reakcji. Aby zmieni¢ typ serwa, nalezy wcisng¢ przycisk ,Data
+" lub ,-".

UWAGA!

Wybor niewtasciwego typu serwomechanizmu moze skutkowa¢ uszkodzeniem zyroskopu lub samego
serwomechanizmu i spowodowag utrate kontroli nad lecgcym modelem.

ON 30%E! Inhibitk

(5) Wigczanie governora dzkiem gazu [domyinie: 30%]

Governor moze wilaczac sie i wylgcza¢ w okreslonych potozeniach drgzka gazu. Ustaw drgzek gazu w
pozycji, w ktérej governor ma sie wilaczaé¢ i nacisnij przycisk ,SET”. Ustawiona pozycja zostanie
zapamietana. Po naci$nieciu przycisku ,RSET” funkcja sie dezaktywuje. Gdy funkcja wigczania governora
przetgcznikiem (parametr 6 - patrz nizej) jest nieaktywna, funkcja wiaczania governora drazkiem gazu
automatycznie sie aktywuje.

Wiqczanie i wygczanie governora przy pomocyqdka gazu
Poniej opisano sposob dziatania tej funkciji:

(Punkt wigczania governora)

Ustawiona predkosc¢ obrotow

. / N Punkt wigczania governora i 60% ustawionej
k predkosci obrotow

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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» Jezeli drazek gazu zostanie wychylony do tego punktu lub dalej i predkos¢ obrotow silnika bedzie
wynosi¢ przynajmniej 60% ustawionej wartosci obrotéw -> governor wiaczy sie
« Jezeli drgzek gazu zostanie cofniety poza punkt wigczania ->governor wylgczy sie

_-100%

/; o Wybrany punkt lub nizej (strefa OFF)

(Governor wytgczony)

(6) Wiczanie governora przeeznikiem [domylnie: Inhibit]

Funkcja ta pozwala na konfiguracje oddzielnego wiacznika governora. Aby aktywowac funkcje nacisnij
przycisk ,SET” (Data +). Kierunek dziatania przetacznika zmienia sie przez ponowne nacisniecie przycisku
+SET". Aby dezaktywowa¢ funkcje nacisnij przycisk ,RSET” (Data -). Funkcja ta jest dostepna tylko w
przypadku odbiornikéw wyposazonych w system S-BUS. Jezeli wykryty zostanie jedynie system PWM, na
ekranie pojawi sie komunikat "Invalid".

Wigczanie i wygczanie governora przgéznikiem (tylko w przypadku systeméw S.BUS)

Governor wicza s¢, gdy przedcznik zostaje ustawiony w pozycji ,ON”. Paej znajduje si
opis sposobu dziatania tej funkcji.

A

v

Governor mozna wiaczyc¢ i wytaczy¢ przy pomocy przetgcznika

* Przetacznik w pozycji ,ON” i obroty silnika na poziomie 60% ustawionej wartosci -> governor wigcza sie
» Drazek gazu sciggniety maksymalnie do siebie -> governor pozostaje wigczony
* Przetacznik w pozycji ,OFF” -> governor wytgczony

AR < YT
(7) Funkcja Battery Failsafe [domgnie: Inhibit]

Gdy napiecie akumulatora odbiornika spadnie ponizej 3.8 V, urzadzenie przetacza sie w tryb Failsafe. W
trybie tym dziatanie governora zostaje wstrzymane, a serwo przepustnicy ustawia sie w wybranej
wczesniej pozycji B/FS. Aby wylgczy¢ alarm funkcji B/FS na 30 sekund, wychyl na chwile dragzek gazu
maksymalnie w dét. Pozwoli to na odzyskanie kontroli nad przepustnica i wylagdowanie. Po 30 sekundach
serwomechanizm ponownie ustawi sie w pozycji alarmowej.

Ustaw drazek gazu w pozycji, w ktére ma znalez¢ sie serwomechanizm przepustnicy w momencie
wigczenia alarmu B/FS i naci$nij przycisk ,SET”. Nacisniecie przycisku ,RSET” powoduje dezaktywacje
funkcji.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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(8) Kompensacja obrotéw wirnika podczas obracaniamodelu [domylnie: CW/ TOP]
Parametr ten pozwala na integracje pracy zyroskopu i governora. Podaje on funkcji governora kierunek, w
jakim zamontowany jest w modelu czujnik zyroskopu. Dostepne kierunki: CW/TOP, CW/BOTM,
CCW/TOP, CCW/BOTM. W celu wybrania kierunku nacisnij przycisk ,SET”. Nacisniecie przycisku ,RSET”
powoduje dezaktywacje funkcji.

Jezeli urzadzenie pracuje wylacznie w trybie governora, funkcja ta jest nieaktywna.

CW — obrécony zgodnie z ruchem wskazéwek zegara

CCW — obrécony przeciwnie do ruchu wskazéwek

TOP - normalny kierunek montazu

BOTM - spodnig strong do géry

r
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9) Limit ruchu serwomechanizmu

Ten parametr definiuje zakres wychylerh serwomechanizmu przepustnicy. Jego ustawienie jest niezbedne
do prawidtowej pracy governora. Limit wychyleh nalezy skonfigurowaé jeszcze przed konfiguracjg
pozostatych parametrow pracy. Limit nalezy skonfigurowa¢ ponownie po kazdej modyfikacji konstrukcji
mechanicznej popychacza lub po zmianie trymowania serwomechanizmu przepustnicy.

W pierwszej kolejnosci ustawiany jest limit dolny - dla wolnych obrotéw, a nastepnie gérny - dla
maksymalnych obrotéw silnika. Aby zapamieta¢ wybrang warto$¢ nalezy nacisna¢ przycisk ,Data +”
lub ,-". Gdy limity zostang juz ustawione, na ekranie pojawi sie komunikat "*Finish". Jezeli ustawione
wartosci beda zbyt wysokie (pozostaty zakres wychylen ponizej 50% petnego zakresu), na ekranie
wyswietlony bedzie komunikat btedu "*Error*".

Przed pierwszym uzyciem urzgadzenia oraz po dokonywaniu zmian w wartosciach wychylen
serwomechanizmu koniecznie ustaw limit wychylen.

s e

(10) Test limitu wychylg
Opcja ta stuzy do testowania ustawionych limitbw wychylen. Po naci$nigciu przyciskow ,Data +" i -
serwomechanizm ustawia sie kolejno w dwéch wybranych pozycjach skrajnych.

11) Test czujnika obrotow

Test pracy czujnika obrotéw. Obracajac silnik reka, sprawdz site pola magnetycznego odczytywanego
przez czujnik. Po lewej stronie znajduje sie aktualna sita pola, natomiast po prawej maksymalna odczytana
sita. Aby czujnik obrotéw mégt dziata¢ poprawnie, odczytywana warto$é musi przekraczac 60 %.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MONTAZ MAGNESU | CZUJNIKA

Magnes czujnika umé na wentylatorze silnika, a czujnik zamontuj do sgmsilnika.

Wentylator Magnes (wklejony w wentylator).

Czujnik (zamontowany do kotnierza silnika przy pomocy dot  gczonego
uchwytu).
Zalecany montaod strony pokazanej na rysunku.

Ustalenie kierunku montéau magnesu
* Przytrzymaj magnes w pobl koncowki czujnika i sprawg ktdéra strora powinien by on

zamontowany.
Czujnik  Magnes

Wejdz w menu"Governor Basic" i ustawienia funkcji testu czujnika obrotéw. \ava strona
magnesu to ta, ktéra powoduje wzrostswietlanej na ekranie wadoi. Zamontuj magnes tak, aby
byt on skierowany w stranczujnika wigciwa strora. Prawidiowa strorg magnesu maesz na czas
monta&u oznaczy markerem.

Przerdbka wentylatora
*  Wywier¢ otwor w ptycie wentylatora w miejscu, gdzie ma mamontowany magnes. Otwor
powinien mi¢ srednic; ok. 4.1 mm i gtbokas¢ 1.5 - 1.7 mm.
* Umies¢ magnes wisciwa strora w otworze. Przyklej go przy pomocy kleju epoksy@ow o
czasie utwardzania pot godziny lubeagj. Nie wywaj klejow epoksydowych zawietgych
metale (typu "ptynny metal").

Od strony czujnika magnes nie powinien

Magnes wystawac ponad krawedz wentylatora.

* Jeeli po zamontowaniu magnesu wyst objawy ziego wywaenia wentylatora — na
przyktad ledzie on drgat w czasie pracy, do wentylatora haleamontowa zapasowy
magnes, umieszcz@ go po symetrycznie po drugiej jego stronie. Paavinby on
skierowany w strofi czujnika biegunem przeciwnym do Wavego magnesu czujnika,
dzieki czemu nie bdzie on fatszowat odczytow gatkosci.

Montaz czujnika
Sposob montau czujnika zalgy od konkretnego modekmigtowca i wytego w nim silnika.
» Zamontuj czujnik na datzonym uchwycie (tymczasowo).

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Wywieré otwor w obudowie wentylatora naprzeciwko miejsca
montau czujnika tak, aby odgd micdzy czujnikiem a magnesem
po zamontowaniu wynosit ok. 1-2 mm. .
* Umies¢ uchwyt czujnika przy kotnierzu moriawym silnika
(tymczasowo).
e Ustal najwildciwszy sposéb monta czujnika. Czujnik nie
powinien dotyké ramy ani innych oagci modelu. Prowizorycznie

zamontuj czujnik i wybierz odpowiednie miejsce dmntau O
magnesu.
* Przyke¢ czujnik do uchwytu monimwego przy pomocy O

dofaczonychsrub i podkiadek.
* Przymocuj uchwyt czujnika do silnikaa tsana $ruba, ktora
przykrecony jest silnik.

Regulacja potdenia czujnika
» Dopasuj ostateczne pafenie czujnika tak, aby w deie czujnika uzyskiwa sit¢ pola
magnetycznego na poziomie co najmniej 60&of{rernor Basic" / Test czujnika - patrz opis
w instrukcji).

Czu1n|k\ Magnes

.—-_-ﬁ* 1

Srodek czujnika nie pokrywagske
srodkiem jego obudowy

« Srodek czujnika nie pokrywa size srodkiem jego obudowy - natg to uwzgkdni¢ przy
montau czujnika.
Jezeli odczyt testu czujnika jest asizy niz 60%, mimoze magnes znajdujeesbezpgrednio pod
czujnikiem, naley zblizy¢ nieco czujnik. Prawidtowa odlegi czujnika od magnesu to ok. 1-2 mm.
Jezeli odczyt ledzie nizszy niz 60% nawet wowczas, gdy czujnikdzie blisko magnesu, me to
znaczy, ze srodek czujnika jest przesuty wzgledemsrodka magnesu.
* Po ustaleniu odpowiedniego peémia czujnika dok mocno wszystkigruby, ktore do tej
pory byly przykecone prowizorycznie.
* Ponownie sprawdodczyt czujnika.

WSKAZOWKI ODNOSNIE POZOSTALYCH ELEMENTOW MODELU

Popychacz serwomechanizmu przepustnicy
Aby governor moégt dziata poprawnie, podczas pagdkania popychacza przepustnicy péaji o
ponizszych zaleceniach:
» Zakres ruchu serwomechanizmu powiniert Inyozliwie najwigkszy. Zakresy funkcji END
POINT (EPA, ATV) oraz DUAL RATE (AFR) dla kanatu gernora powinny w miar

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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mozliwosci wynost 100%. Governor nie golzie dziatat, gdy pozostaly zakres wychyle
bedzie mniejszy i 50%.

* Wykonaj lot testowy z wyiczonym governorem i wyreguluj zawor iglicowy silaikak, aby
reagowat on ptynnie na ruchadka gazu.

o Jeeli w ktoryms punkcie zakresu ruchu ghka reakcja silnika znagzo odbiega od
spodziewanej, co nie by skutkiem zastosowania zbyt bogatej lub zbyt ujogieszanki
paliwowej, governor niedalzie pracowat z pefwydajnacia.

Minimalizowanie drgai generowanych przez silnik

Jezeli rama modelu ma zbyt delikatrkonstrukcg lub toze silnika jest znieksztalcone allite
zamontowane, silnik dolzie wpadat w drgania. Nadmierne drgania silnikaganprowadz¢ do
niestabilnej pgdkosci obrotdéw, a co za tym idzie - do mniej wydajneqqy governora. Upewnij i
ze silnik jest maksymalnie zabezpieczony przed degan a ganik pracuje prawidtowo. Governor
nie jest w stanie skorygowg@roblemdéw zwizanych z niewlkciwa praa silnika.

Korzystanie z ttumika rezonansowego
Korzystanie z tlumika tuningowego typu rezonansawegwe znacznie zmieticharakterystyk
pracy silnika w poréwnaniu do pracy z ttumikiem kamcjonalnym.

Wyreguluj zawor iglicowy i dobierz odpowiedniwielkos¢ ttumika tak, aby zmiana gikosci
obrotow silnika byta proporcjonalna do stopnia atviea przepustnicy. Zeli charakterystyka pracy
silnika nie lzdzie liniowa, governor niegolzie dziatat z peklpwydajndcia.

DZIALANIE GOVERNORA

Dziatanie governora

Governor GY701 pozwala na uzyskanie obrotow wirrgkawnego na poziomie od 1000 do 3000
obr/min. Aby mégt on jednak zadziétasilnik musi osigmna¢ okreslone obroty. W momencie startu
silnika oraz w czasie pracy na wolnych obrotachegoer jest wydczony.

Governor utrzymuje state obroty wirnika gtdwnego poprzezbdizacje obrotow silnika na
odpowiednim poziomie.

Uruchamianie governora
Dla celéw bezpieczsstwa funkcja governora wdza s¢ jedynie wowczas, gdy spetnione zostan
ponizsze warunki:
* Podczas uruchamiania silnikaaeznik governora lub przggznik trybu lotu, razem z ktérym
governor st wkacza musi znajdowasie w pozycji ,OFF”.
* W przypadku wdczania governora eltkiem gazu, governor pracuje, gdyagkkk gazu jest
wychylony poza zdefiniowarnwczeniej pozycg ,ON”.
* W przypadku wdczania governora przgiznikiem, governor pracuje, gdy praetnik
znajduje st w pozycji ,ON".
* Funkcja regulujca pedkos¢ obrotéw musi by wtaczona.
» Governor zajcza s¢, gdy pedkos¢ obrotéw silnika wynosi minimum 60% skonfigurowanej
predkaosci obrotow.
* Czujnik predkosci obrotow musi dzialaprawidtowo.

Opisane niej efekty nieswiadcz o nieprawidtowej pracy governora:

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Wzrost pedkasci obrotow silnika w okrélonych warunkach:
W stromych lotach nurkowych gikos¢ obrotow silnika mee wzrosiaé¢ powyzej ustalonej warti.

Predkasé wzrostu obrotéw silnika a punkt wezania governora:

Jezeli predkos¢ obrotdw silnika szybko przekroczy 60% ustalonejrtoéei, a pedkos¢ obrotéw
wirnika oskagnie wybrany poziom, nmme wydawé& Sig, ze governor wicza s¢ pézniej, niz

wynikatoby to z pozycji dizka gazu. W celu zapewnienia ptysabpracy systemu ngdowego w
takiej sytuacji stosowane jest gpienie zadczenia urzdzenia. Nie oznacza tag wybrany punkt
zahczania zostat przesugty.

Odchylenia od ustalonej pdkasci:

Urzadzenie GY701 stabilizuje obroty silnika z doktadicia pozwalajca na uzyskanie obrotow
wirnika na wybranym poziomie £ 1%. Przykladowa;gk ustawiona pydkos¢ obrotéw wirnika to
1500rpm, dopuszczalne wahania o +15rpm. W praktyce takamia jest zupetnie nieodczuwalna.

REGULACJA PR EDKOSCI OBROTOW

Aby mdc przeicza predkosé obrotow w locie, do wégia oznaczonego jako "rpm" nalepolaczy¢

przewod biegacy od wygcia kanatu odbiornika shicego do zdalnej regulacji obrotow.zéé

governor ma b§ wiaczany oddzielnym przatznikiem, funkcja"(6) Wigczanie governora
przekcznikiem" z menu"Governor Basic" musi by aktywna (jest ona dagina wyhcznie w
systemie S.BUS).

Przegczanie pedkasci przy pomocy miksera governora w nadajniku
» Dostkpna w niektorych nadajnikach (np. T14MZ i T12FGegplna funkcja do obstugi
governora pozwala na fatwe praetanie pgdkosci obrotow glowicy wirnika. Ridkosé
obrotow mana przeicza w locie przy pomocy wybranego przetnika. Pedkos¢ moze
rowniez zmienia si¢ automatycznie wraz z trybem lotu.
*Doktadny opis dziatania funkcji governora znajdsje w instrukcji obstugi danego nadajnika.

Przegczanie pedkasci obrotow przy pomocy przgiznik 3-pozycyjnego
W ustawieniach parametr(2) Obroty wirnika" znajdujcego s¢ w menu "Governor
Basic" wybrat nalezy predkos¢ obrotéw dla kadej z pozycji przeicznika.

Ustawianie pedkosci — uwagi

» Jezeli zakres (EPA, ATV, AFR) kanatu przelgczania predkosci obrotow ograniczony bedzie do 20% lub
mniej, dobdr predkosci dla punktéw 1 i 3 bedzie niemozliwy.

» Maksymalna dostepna predkos¢ obrotéw wirnika zalezy od maksymalnej dopuszczalnej predkosci obrotow
silnika.

* Przetestuj model w locie z wylgczong funkcjg regulacji obrotow. Odczytaj predkos¢ obrotow wirnika w locie
poziomym. Bedzie to maksymalna predko$¢ mozliwa do osiggniecia przy danym silniku i ustawieniach skoku
topat. Maksymalna predkos¢ obrotéw ustawiona na governorze powinna by¢ o ok. 50 obr/min mniejsza od
maksymalnej zmierzonej predkosci (Przyklad: Jezeli maksymalna predko$é obrotow to 1800 rpm, na
governorze nalezy ustawi¢ wartos¢ 1750).

» Maksymalng predkosé obrotéw silnika mozna odczyta¢ z ekranu pracy (Mrpm). Odczyt ten jednak nie
zawsze jest reprezentatywny, gdyz moze on odnosi¢ sie do jednostkowej sytuacji, w ktérej predkosc¢ byta
wyzsza niz normalnie.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Regulacja pedkasci przy pomocy funkcji End Point (EPA) w nadajniku

Funkcja EPA dla kanatu przgizania pgdkosci pozwala do pewnego stopnia wyreguldvpeedkosci
dla punktow 1 oraz 3. Daginy zakres regulacji zalg od r&nicy predkosci obrotéw w punkcie 2
oraz w punktach 1 lub 3. Przyktadowozgé w punkcie 1 pgdkos¢ obrotéw wynosi 1300 rpm, a w
punkcie 2 — 1500 rpm, zmiana wauo funkcji EPA dla tego kanatu z 20 do 100% spowedu
zmiarg wartasci obrotébw w punkcie 1 z 1460 na 1300 rpm. FunkKERA nie ma praktycznie
zadnego wptywu na pdkos¢ obrotéw w punkcie 2.

' Punkt 3

Predkos¢

Punkt 2

Punkt 1
'

/ Zakres wychylen kanatu przetaczania
Pozycja neutralna  predkosci

Predkos¢ obrotéw zmienia siliniowo zgodnie z krzywtaczaca punkty 1, 2 i 3.

USTAWIENIA PODSTAWOWE S-BUS (S.BUS BASIC)

Menu to stdy do przypisania poszczegbélnym numerom kanatow stesyie S-BUS konkretnych
funkcji. Konfiguracja ta jest niezkdna w przypadku korzystania z odbiornika z syster8eBUS. W
systemie tym wszystkie serwomechanizmyappbne g z odbiornikiem przy pomocy pojedynczego
przewodu S-BUS. Urdlzenie GY701 réwnie podhczone jest do odbiornika jednym przewodem.
System S-BUS umitiwia dodatkowo konfiguragj oddzielnego wicznika governora oraz
korzystanie z miksera F/F. Funkcje teréedostpne w przypadku standardowych odbiornikow z
systemem sterowania PWM.z@& podczas konfiguracji poszczegoélnych kanatow ($SBnatrafisz
na kanat, z ktdrego nie korzystasz, w miejscu numeanatu pozostaw "INH". System S-Bus
pozwala na obstgg 16 kanatow proporcjonalnych, 2 kanatow cyfrowyan daje 4cznie 18
kanatéw. Maksymalna liczba depnhych kanatéw zals od wywanego nadajnika.

Nacisnij przycisk
MODE +/-

(1) Ustawienia S.Bus: ekran tytutowy menu

Ustawienia dla poszczegolnych kanatow przetacza sie przy pomocy przyciskéw ,Mode +" i ,-".
Dostepne numeru kanatéw: 1 ~ 16ch, DG1, DG2

RUD: 2ch

(2) Ustawienia S.Bus: Kanat steru kierunku [dorsipie: 4ch]
Aby zmienié numer kanatu steru kierunku nacisnij przycisk ,Data +” lub ,-".

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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(3) Ustawienia S.Bus: Czuk@ zZyroskopu [domyinie: 5ch]
Aby zmieni¢ numer kanatu czuto$ci zyroskopu naciénij przycisk ,Data +” lub ,-".

(7) Ustawienia S.Bus: Kanat skoku ogolnego [dosinje: INH]
Aby zmieni¢ numer kanatu sterowania skokiem og6lnym nacisnij przycisk ,Data +” lub ,-".

RESET# #RESET #* #RESET#*
S$.Bus E!Exec.’?‘?E!

8) Kasowanie ustawieS.Bus

Funkcja ta powoduje przywrécenie domysinych ustawien S.Bus. Po nacisnieciu przycisku ,Data +” lub ,-"
na ekranie pojawia sie komunikat "Exec.??" - urzadzenie czeka na potwierdzenie checi skasowania
ustawien. Po ponownym nacisnieciu przycisku ustawienia zostang skasowane, a na ekranie wyswietli sie

komunikat "-Exec.—". Po skasowaniu ustawien na wyswietlaczu pojawi sie ekran tytutowy menu. Aby
anulowa¢ kasowanie ustawien, w odpowiedzi na komunikat "Exec.??" nacisnij przycisk ,Mode +" lub ,-".
I

Komunikat btedu (gdy wykryty
zostanie jedynie system PWM)
USTAWIENIA ZAAWANSOWANE ZYROSKOPU (GYRO EXPERT)

W tym menu znajddj sie zaawansowane ustawienigyroskopu przeznaczone dla bardziej
doswiadczonych modelarzy. Aby z menu podstawowegojfiz menu zaawansowanego (Expert)
wcisnij przycisk ,Mode +” lub ,-" i przytrzymaj go prze co najmniej 1 sekurd Wcisnigcie i
przytrzymanie przycisku ,Mode +” lub ,-" przez pahgedra sekung¢ w menu zaawansowanym
powoduje ponowne wéyvietlenie menu podstawowego.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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(1) Ekran tytutowy menu

Gr¥ro
B Expert

Poszczegblne parametry w menu przewija @izy pomocy przyciskéw ,Mode +" i ,-". Gdy
wyswietlany jest ten ekran, wariiecie i przytrzymanie przycisku ,Mode +” lub ,-” przeponad
jedm sekund powoduje ponowne vgwietlenie menu podstawowego.

(2) Punkt neutralny serwomechanizmu steru kierunku

+0 usS
domy $lnie: 0 uS
zakres: -140 ~ +140 uS
Ustawienia punktu neutralnego serwomechanizmu dtenunku. Aby przeswg punkt neutralny
serwa naénij przycisk ,Data +” lub ,-".

(3) Podstawowa czusd zyroskopu

domy slnie: 100 %
zakres: 50 ~ 120 %

Podstawowy poziom czuoi zyroskopu. Aby zmierdi wartg¢ nacknij przycisk ,Data +” lub ,-".
(4) Funkcja Exponential dla steru kierunku

EXP .GYH EXP .83
-40 % -10 %

domy slnie: -60% (F3C-AVCS), -40% (F3C-Normal), -20% (3D- AVCS), -20% (3D-Normal)

zakres: -100%~ +100%

Funkcja ta zmienia charakterystylsterowania z liniowej na wyktadnigz Gdy wartd¢ ta jest
ujemna, przy niewielkich wychyleniachadka ster kierunku reaguje tagodniej mprzy wigkszych
wychyleniach, co zwksza precyzj drobnych korekt toru lotu. Gdy waktbjest dodatnia, model jest
bardziej czuty na niewielkie wychyleniaadka. Aby zmiené wartas¢ nacknij przycisk ,Data +”
lub ,-".

(5) Opd@nienie reakcji steru kierunku
D1¥.Mode @D 1> .Mode
domy slnie: Function

Dostpne g dwie opcje: ,Function” i ,Constant”. W trybie ,Fetion” ster kierunku pracuje
tagodniej i ptynniej. W trybie ,Constant” charakystyka sterowania jest liniowa, a reakcja sterti jes
szybsza. Wybierz opgj ktora bardziej pasuje do twojego stylu latania.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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(6) Op@nienie reakcji przy wychyleniu serwa
CNT.D1In
: 20 n

domy slnie: F3C=12, 3D=15
zakres: 0 ~ 20

Op&nienie reakcji serwomechanizmu przy wychyleniu vavpo lub w lewo z pozycji neutralne;.
Wartcici dla wychylér w obu kierunkach ustawiacsbddzielnie. Wysza liczba oznacza tagodniejsz
reakcy, steru kierunku. Aby zmieaiwartg¢ nacknij przycisk ,Data +” lub ,-".

(7) Opd@nienie reakcji przy powrocie serwa

domy slnie: F3C=10, 3D=12
zakres: 0 ~ 20

Op&nienie reakcji serwomechanizmu przy powrocie doyppzneutralnej. Wartéci dla obu
kierunkow ruchu ustawia gbddzielnie. Wysza liczba oznacza tagodniejseakcg steru kierunku.
Aby zmient wartas¢ nacknij przycisk ,Data +” lub ,-".

(8) Opd@nienie zatrzymania
Ftop.Dlr
120 %

domy sinie: 120%
zakres: 100%~ 400%

Op&nienie reakcji steru kierunku przy zatrzymywaniuraibh ogona modelu. Wksza wartéc
procentowa oznacza ptynniejsze zatrzymanie ogohg.zAnient wartas¢ nacknij przycisk ,Data +”
lub ,-".

(9) Tryb pracyzyroskopu

Wrk.ModelWr k. MMode llWr k . Mode
Normal AVCS
domy slnie: CMT

Do wyboru g trzy tryby pracyzyroskopu: CMT, Normal i AVCS. Tryb CMT pozwala ndatne
przehczanie trybu pracy rmadzy AVCS i Normal z poziomu nadajnika (poprzez kacautcsci
zyroskopu). Opcja Normal oznaczae zyroskop ldzie pracowat caly czas w trybie Normal,
natomiast opcja AVCS - w trybie AVCS. Aby zmiénvartas¢ nacknij przycisk ,Data +” lub ,-".

(10) Predkasé obrotu modelu

G:450d
+0d

D
==

domy slnie: 4507sek (F3C), 7207sek (3D)
zakres: 100 ~ 999 stopni/sek

Regulacja pgdkosci obrotu modelu przy wychyleniu steru kierunku. md@ine ustawienia to
450°/sek w trybie F3C i 720°/sek w trybie 3D przgkaymalnym wychyleniu d¢ka. W dolnej linii

wskazywana jest aktualnacgpkos¢ obrotu. Gdy wart& ta przekroczy 1200°/selkyroskop nie

bedzie w stanie dalej kontrolowabbrotu modelu, co nmx@ by bardzo niebezpieczne. Aby zmiéni
wartas¢ nacknij przycisk ,Data +” lub ,-".

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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(11) Op@Gnienie wzrostu czukri
CG.?IInc

domy slnie: 12
zakres: 1 ~ 50

Op&nienie wzrostu czukei podczas przetzania mgdzy trybem Idle Up a zawisem. Zyliszenie
tej wartgci moze pomoc w wyeliminowaniu denia ogona podczas zkszania czuléci. Aby
zmieni wartas¢ nacknij przycisk ,Data +” lub ,-".

(12) Opénienie spadku czukci

3 Fr
domy sinie: 3
zakres: 1 ~ 50
Op&nienie spadku czudoi podczas przetzania mgdzy trybem zawisu a trybem Idle Up.
Zmniejszenie tej wartei moze pomoc w wyeliminowaniu denia ogona podczas zmniejszania
czutcéci. Aby zmiené wartas¢ nacknij przycisk ,Data +” lub ,,-".

(13) Martwa strefa dgzka

domy $lnie: 6 pS
zakres: 0 ~ 50 uS

Parametr ten ustala zakres wokét punktu neutraloegda, w ktorym nie bdzie zadnej reakcji ze
strony steru kierunku. Aby zmienwarta¢ nacknij przycisk ,Data +” lub ,,-".

(14) Sledzenie czulgci

domy sinie: 0 %
zakres: -20%~ +20%

W pocatkowej fazie wykonywania piruetzyroskop stara gipowstrzyma obrét modelu. Parametr
,G.Track” okresla sik tego efektu. Aby zmietiwarta¢ nacknij przycisk ,Data +” lub ,-".

(15) Mikser F/F (dosgpny tylko w systemie S.Bus)
i
domy slinie: off

Aktywacja miksera F/F (Feed Forward). Funkcja tazytuje sygnatu skoku ogélnego i konfiguruje
wiasny mikser skoku ogoélnego->steru kierunku, kt@rychamiany jest jeszcze przed $cisva
reakch zyroskopu, co zwiksza skuteczrig dziatania urzdzenia.

Aby funkcja mogta dziaka poprawniezyroskop GY701 musi mée mazliwos¢é odczytu sygnatu
sterupcego skoku ogélnego. W tym celu niedhe ldzie skonfigurowanie w nadajniku
programowalnego miksera skoku->kanatu AUX i wpronere sygnatu kanatu AUX dgyroskopu.
Funkcja ta dogpna jest jedynie w systemie S.Buszelewykryty zostanie wycznie system PWM,
na ekranie pojawi sikomunikat "Invalid". Aby aktywowafunkcje nacknij przycisk ,Data +” lub -

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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(16) Wspotczynnik miksera F/F

F/F .Rate
W: +0 %

domy sinie: 0 %

zakres: -100%-~ +100%

Wspoitczynnik dziatania miksera F/F. Istnieje #n@os¢ ustalenia oddzielnej wadao
wspotczynnika dla niskich (L) i wysokich (Hatow skoku ogolnego (graricstanowi punkt, gdzie
skok wynosi 0). Aby zmiekiwartas¢ nacknij przycisk ,Data +” lub ,-".

(17) Zwigkszenie przyspieszenia dla miksera F/F

domy sinie: 0 %
zakres: 0 ~ 200 %

Parametr ten reguluje zgliszenie przyspieszenia dla miksera Feed Forwarg. Zaent wartasé
nacknij przycisk ,Data +” lub ,-".

(18) Sygnat sterujcy dla zerowegodta skoku

domy slnie: 1520 puS

Parametr ten zapaatije sygnat stergpy dla punktu zakresu ruchuadka, w ktorym skok ogélny
wynosi 0. Ustaw dizek w odpowiedniej pozyciji i naaij przycisk ,Data +” lub ,-". Sygnat zostanie
zapisany w pamgci zyroskopu. W momencie ustawiania parametru na eknaidnieje symbol "!".
Parametr ten jest niegtny do korzystania z funkcji F/F.

(19) Sygnat sterujcy dla minimalnego kta skoku ogolnego
Pit.Low
11939 us

domy sinie: 1940 pS

Parametr ten zapastilje sygnat stergpy dla punktu zakresu ruchuadka, w ktorym skok ogélny

ma najmniejsz wartas¢. Ustaw dazek w odpowiedniej pozycji i naij przycisk ,Data +” lub ,-".

Sygnat zostanie zapisany w panii zyroskopu. W momencie ustawiania parametru na e&rani

widnieje symbol "!".

Parametr ten jest niegtny do korzystania z funkcji F/F.

(20) Sygnat sterujcy dla maksymalnegogta skoku ogélnego

P i
1

155858

domy slnie: 1100 pS

Parametr ten zapaatije sygnat stergpy dla punktu zakresu ruchuadka, w ktorym skok ogoélny
ma najweksza wartas¢. Ustaw dgzek w odpowiedniej pozycji i namij przycisk ,Data +” lub ,-".
Sygnat zostanie zapisany w paoii zyroskopu. W momencie ustawiania parametru na e&rani
widnieje symbol "!".

Parametr ten jest niegtny do korzystania z funkcji F/F.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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(21) Tryb pracy czujnika

HPTE TG
domy sinie: Middle
Parametr ten okéta predkos¢ wysytania sygnatu przez czujnikyroskopu, czyli pgdkos¢ jego
reakcji. Dosgpne g 3 opcje: Moderate (wolna), Middlgrédnia), Quick (szybka). Im wksza
szybka¢ reakcji czujnika, tym mniejsza stabiktomodelu. Wybierz opegj ktdra najlepiej pasuje do
konkretnegamigtowca. Aby zmierd wartas¢ nacknij przycisk ,Data +” lub ,-".

(22) Kompensacja pozycji neutralnej
Ntr .Obsr@@Ntr .Obsr
domy sinie: ON (F3C), Off (3D)

Funkcja ta przywraca pozycjneutralm serwa steru kierunku, co pomaga w skutecznym
zatrzymywaniu ruchu ogona. Aby funkcja mogta dziadgkonaj zawis na ok. seku@d zapamgtaj
pozyck neutralm serwa. W przypadku modeli przeznaczonych do akjol®D ruchy ogona $
zwykle bardzo szybkie, przez co funkcja tazamie dawé wiasciwego efektu. Sprawl jaki efekt
daje whczenie i wyhczenie tej funkcji w danym modelu. Aby aktywaosMainkcje nacknij przycisk
,Data +" lub ,-".

(23) Lagodna reakcja steru kierunku

Off ON
domy slnie: ON (F3C), Off (3D)

Parametr ten oké& sposob reakcji steru kierunku. Gdy funkcja tst @laczona, ster poruszagsi
tagodniej i precyzyjniej. Gdy Zajest wyhczona, ster reaguje gwattowniej. Wybierz epdjtéra
bardziej odpowiada twojemu stylowi latania.

(24) Szybsze zatrzymywanie obrotu

StpBoost

0ff 150 %

domy slinie: off
zakres: off ~ 200%
Funkcja ta powoduje chwilowe zgkiszenie czuléci zyroskopu w momencie zatrzymywania
modelu. Pozwala ona na szybsze zatrzymanie rucbhnaogfAby zmierd wartg¢ nacinij przycisk
.Data +" lub ,-".

(25) Kasowanie ustawiezyroskopu

*¥RESET % *¥RESET % ¥RESET %
Grro EEMExec.?70l@-Exec.——

Funkcja ta powoduje przywrocenie domyslnych ustawien zyroskopu. Po nacisnieciu przycisku ,Data +” lub ,-"
na ekranie pojawia sie komunikat "Exec.??" - urzgdzenie czeka na potwierdzenie checi skasowania ustawien.
Po ponownym nacisnieciu przycisku ustawienia zostang skasowane, a na ekranie wyswietli sie komunikat "-
Exec.—". Po skasowaniu ustawien na wyswietlaczu pojawi sie ekran tytutowy menu. Aby anulowa¢ kasowanie
ustawien, w odpowiedzi na komunikat "Exec.??" nacisnij przycisk ,Mode +”" lub ,-".

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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USTAWIENIA ZAAWANSOWANE GOVERNORA (GOVERNOR EXPERT)

W tym menu znajdagj Sig zaawansowane ustawienia governora przeznaczonebalidziej
doswiadczonych modelarzy. Aby z menu podstawowegojfiizi menu zaawansowanego (Expert)
wecisnij przycisk ,Mode +” lub ,-” i przytrzymaj go prze minimum 1 sekungd Wocisnigcie i
przytrzymanie przycisku ,Mode +” lub ,-” przez pahgedra sekung¢ w menu zaawansowanym
powoduje ponowne wéyvietlenie menu podstawowego.

(1) Ekran tytutowy menu

Eouernor
Expert

Poszczegllne parametry w menu przewija @izy pomocy przyciskéw ,Mode +” i ,-". Gdy
wyswietlany jest ten ekran, wariiecie i przytrzymanie przycisku ,Mode +” lub ,-” przeponad
jedm sekund powoduje ponowne véwietlenie menu podstawowego.

(2) Tryb pracy governora
Wrk.Mcde
Governor Rev.Lmt
domy slnie: Governor

Parametr ten oké& tryb pracy governora. Daegine g 2 tryby: ,Governor” - utrzymywanie statych
obrotow silnika i ,Rev.Lmt” - limit pedkosci obrotow. W drugim z trybow ugglzenie pilnuje, aby
predkos¢ obrotéw silnika nie przekroczyla podanej wacdiogranicznej. Aby zmieii tryb pracy
nacknij przycisk ,Data +” lub ,-”. Po wybraniu trybu "&.Lmt" niezlgdna jest wiéciwa
konfiguracja parametr(6) , Tryb odczytu sygnatu przepustnicy’nalezy wybrat opcg "Tx.Curve".

(3) Tryb wywietlania obrotow

Rotor Engi
domy slnie: Rotor

Urzadzenie mae wyswietla¢ predkos¢ obrotow wirnika (Rotor) lub silnika (Engine). Abyybrat
ktoras z opcji nadinij przycisk ,Data +” lub ,-".

(4) Predkosé reakcji governora

Moderate Middle Buick
domy sinie: Middle

Wybor predkosci reakcji governora na zmiambrotow silnika. Wybierz opej ktéra najlepiej pasuje
do silnika zamontowanego w modelu. Aby wybkaoras z opcji nadinij przycisk ,Data +” lub ,-".
Zalecane ustawienia: silnikiarowe -> Middle, silniki benzynowe -> Moderate, ketgczne silniki
bezszczotkowe -> Quick.

(5) Czuta¢ governora
Gv.Gain
40 %

domy slnie: Moderate=30%, Middle=40%, Quick=60%
zakres: 10-100%
Parametr ten shy do ustawienia czukoi reakcji governora. Wargé tego parametru zmieniagsi

automatycznie wraz ze zmiarparametru 4 (gdkosci reakcji). Tutaj mana jeszcze doktadniej

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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dobr& poziom czutéci. Najlepiej jest dobra mazliwie najwicksza wartasé, przy ktérej nie
wystepuja jeszcze wahania obrotéw. Aby zmiémiartas¢ nacknij przycisk ,Data +” lub ,-".

(6) Tryb odczytu sygnatu przepustnicy
THR .Mode @ THR . Mode BIITHR . Mode
R
domy slnie: Optimize

Parametr ten okéa sposob, w jaki usrlzenie ma pobietasygnat steruicy przepustnicy. Aby
zmienk tryb nacgnij przycisk ,Data +” lub ,-".

Optimize:

Urzadzenie GY701 samo optymalizuje sygnat steyjprzepustnicy. Ustawianie krzywej gazu na
nadajniku jest zédne.

Fixed:

Liniowa charakterystyka pracy silnika. Sygnat sigry powhzany jest bezpwoednio z pedkoscia
obrotéw. Opcja ta jest zalecana w przypadku silnilketektrycznych.

Tx.Curve:

Urzadzenie GY701 odbiera sygnat przepustnicy z uadigkeniem ustawie nadajnika. Niezédna
jest prawidtowa konfiguracja krzywej gazu na nadajnOpcja ta jest konieczna gdy governor ma
pracowa w trybie "Rev.Lmt".

(7) Op@&nienie wzrostu obrotéw

Rv.UpD1ly
10 Frm
domy sinie: 8
zakres: 2 ~ 20
Parametr ten okéa op&nienie wzrostu obrotow. Aby zmignivartags¢ nacknij przycisk ,Data +”
lub ,-".
(8) Op&nienie spadku obrotéw
Rv.DnD1ly
10 Frm
domy slnie: 10
zakres: 2 ~ 20
Parametr ten okéa op&nienie spadku obrotow. Aby zmiénwartas¢ nacknij przycisk ,Data +”
lub ,-".

(9) Op&nienie startu governora
{ St
domy $inie: 5
zakres: 2 ~ 20
Parametr ten oké& op&nienie zmiany obrotéw w momencie uruchamiania govex. Aby zmierd

wartas¢ nacknij przycisk ,Data +” lub ,-".

(20) Minimalny gaz dla zawisu
LLme g0y

domy slnie: 25 %
zakres: 0 ~ 80 %

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Parametr ten ustala dolny limit otwarcia przepustrw zawisie, co zapobiega sytuacji, w ktorej
mieszanka paliwowagdzie zbyt uboga. Aby zmiehivartas¢ nacknij przycisk ,Data +” lub ,-".

(11) Minimalny gaz dla trybu Idle up

LLmtIdu

Idupe
40 %

domy sinie: 45 %

zakres: 10 ~ 80 %

Parametr ten ustala dolny limit otwarcia przepustrw trybie Idle Up, co zapobiega sytuacji, w
ktorej mieszanka paliwowagtizie zbyt uboga. Aby zmiehiwarta¢ nacknij przycisk ,Data +” lub

”

(12) Kasowanie ustawiegovernora

*¥RESET % *¥RESET % *¥RESET %
Gowv. Exec.?7CIlM-Exec . ——

Funkcja ta powoduje przywrdcenie domysinych ustawien governora. Po nacisnieciu przycisku ,Data +” lub ,-"
na ekranie pojawia sie komunikat "Exec.??" - urzgdzenie czeka na potwierdzenie checi skasowania ustawien.
Po ponownym nacisnieciu przycisku ustawienia zostang skasowane, a na ekranie wyswietli sie komunikat "-
Exec.—". Po skasowaniu ustawien na wyswietlaczu pojawi sie ekran tytutowy menu. Aby anulowa¢ kasowanie
ustawien, w odpowiedzi na komunikat "Exec.??" naciénij przycisk ,Mode +” lub ,-".
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