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ZASADY BEZPIECZE NSTWA

NALEZY ICH BEZWZGLEDNIE PRZESTRZEGAC!
Przed przystapieniem do korzystania z urzadzenia
nalezy dokladnie przeczyta¢ niniejszg instrukcje,
szczegblng uwage zwracajagc  nha  zasady
bezpieczenstwa. Jezeli dopiero zaczynasz swojq
przygode ze zdalnie sterowanymi modelami
samolotow lub helikopteréw, popro$ o asyste
doswiadczonego modelarza, gdyz na poczatku z
pewnoscig bedziesz potrzebowac¢ porad i pomocy.

Opisywany tu radiowy system sterowania zostat
zaprojektowany oraz zatwierdzony wytacznie do
uzytku ze zdalnie sterowanymi modelami. Firma
Robbe Modellsport nie bierze na siebie
jakiejkolwiek odpowiedzialnosci za konsekwencje
wykorzystania sprzetu do innych celow.

Zdalnie sterowane modele nie sg zabawkami w
typowym rozumieniu tego stowa i nie powinny ich
uzywaé osoby ponizej 14 roku zycia, chyba ze
bedzie sie to odbywato w obecnos$ci osoby dorostej
posiadajgcej doswiadczenie w obstudze takiego
sprzetu. Budowa oraz obstuga modelu latajacego
wymaga specjalistycznej wiedzy technicznej,
zdolnosci manualnych, ostroznego postepowania i
bezwzglednego przestrzegania zasad
bezpieczenstwa. Btedy lub zaniedbania popetnione
podczas budowy Ilub obstugi modelu moga
spowodowa¢ powazne obrazenia |1 szkody
majatkowe.

Ani producent, ani sprzedawca sprzetu nie majg
wplywu na to, w jaki sposéb uzytkownik konstruuje
i eksploatuje swoje modele. Dlatego tez jedynym
mozliwym rozwigzaniem jest wyrazne ostrzezenie
przed potencjalnymi zagrozeniami. Firma Robbe
ani dystrybutorzy jej sprzetu nie moga przyja¢ na
siebie odpowiedzialnosci za szkody wynikte z
niewtasciwego postepowania uzytkownika sprzetu.

Usterki techniczne, zaréwno natury elektrycznej jak
i mechanicznej, mogg spowodowaé przypadkowe
uruchomienie silnika elektrycznego modelu. W
takiej sytuacji zle zamontowane elementy modelu
moga sie obluzowac¢ lub odpa$¢, a lecac z duzg
predkoscig, moga one wywotaé szkody. Wigczenie
odbiornika przy wylagczonym nadajniku moze
réwniez spowodowac przypadkowy start silnika. W
obu przypadkach istnieje powazne ryzyko
uszkodzenia ciata.

Smigta, wirniki helikopteréw i wszystkich inne
obracaj ace sie elementy nap edzane przez
silniki elektryczne lub spalinowe zawsze
stanowi g zagro zenie i s g potencjalnym zrédtem

obrazen. Nalezy wunikaé dotykania ww.
elementow modelu, gdy istnieje ryzyku
przypadkowego uruchomienia silnika. Warto
zdawaé sobie spraw e z tego, ze $migto
obracaj ace sie z duza predkoscia jest w stanie
odci ¢ palec.

Kiedy silnik elektryczny podiaczony jest do
akumulatora napedu, nalezy unika¢ zblizania sie
do elementow modelu, ktére stanowi¢ moga
najwieksze zagrozenie, szczegOlnie za$ smigiet i
innych obracajgcych sie czesci. W zasiegu
obracajacych sie $migiet, czy wirnikéw nie mogq
znalez¢ sie réwniez zadne przedmioty. Radiowy
system sterowania nalezy chroni¢ przed kurzem,
brudem i wilgocia. Nie wolno wystawia¢ sprzetu na
dziatanie zbyt wysokich Iub zbyt niskich
temperatur, ani wibracji. Radiowe systemy
zdalnego sterowania uzytkowa¢ mozna jedynie w
"normalnych" warunkach, tj. w zakresie temperatur
od -15C do 55<T.

Nalezy uzywaé wytgcznie zalecanych

tadowarek i kontrolowa ¢ przebieg procesu

tadowania akumulatorow. Nale zy bezwzgl ednie
przestrzega ¢ zasad bezpiecze nstwa podczas

tadowania akumulatoréw.

Przetadowanie lub zastosowanie niewla $ciwej
metody fadowania mo ze spowodowa ¢ pozar, a
nawet wybuch akumulatora. Przy podt aczaniu
akumulatoréw do tadowarki nale zy zwrécié
uwag e na zachowanie wta $ciwej biegunowo $ci!

Nalezy unika¢ kltadzenia ciezkich przedmiotéw na
obudowie urzadzenia. Nalezy regularnie
sprawdza¢, czy obudowa i okablowanie urzadzenia
nie ulegly uszkodzeniu. Jesli urzadzenie zostanie
zamoczone lub uszkodzone w wyniku wypadku,
nie nalezy wilaczaé go ponownie, nawet po
wysuszeniu i powierzchownym  obejrzeniu.
Jedynym bezpiecznym rozwigzaniem bedzie
oddanie sprzetu do centrum serwisowego Robbe
celem sprawdzenia go i wymiany uszkodzonych
elementow.

Osoba niedoswiadczona moze nie zdawac sobie
sprawy z uszkodzen spowodowanych przez wilgo¢
lub silny wstrzas, lecz w przypadku dalszej
eksploatacji sprzetu takie uszkodzenia mogg
prowadzi¢ do powaznej awarii. Nalezy korzysta¢
jedynie z czesci i akcesoriow wyraznie zalecanych
przez firme Robbe Futaba oraz zawsze korzysta¢ z
oryginalnych  wtyczek. Niedopuszczalna jest
modyfikacja jakichkolwiek elementéw systemu.
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Wazne:

Systemy radiowe w technologii 2,4 GHz FASST
mozna wykorzystywa € do sterowania modelami
lataj acymi, je zdzacymi i ptywaj gcymi.

RUTYNOWA KONTROLA PRZED LOTEM

» Przed korzystaniem z modelu catkowicie rozi6z
antene nadajnika i sprawdz, czy jest ona dobrze
zamontowana w swoim gniezdzie.

* Przed wigczeniem odbiornika upewnij sie, ze
drazek gazu znajduje sie w pozycji "stop".

» Zawsze w pierwszej kolejnosci wigczaj nadajnik,
a nastepnie odbiornik.

» Najpierw wylgczaj odbiornik, a dopiero potem
nadajnik.

* Przed lotem zawsze przeprowadz test zasiegu.

» Upewnij sie, ze wczytane zostaly ustawienia
wiasciwego modelu.

» Przetestuj wszystkie pracujace systemy modelu.
Upewnij sie, czy wszystkie powierzchnie sterowe
reagujg na ruchy drgzkéw we wiasciwy sposob
(ruch drazka w prawo = ruch steru w prawo), a
zakresy wychylen zostaty dobrane prawidtowo.

e Sprawdz, czy funkcje i elementy sterujgce
nadajnika zostaty prawidtowo skonfigurowane.

e Sprawdz, czy akumulatory sg wystarczajgco
natadowane.

» Jezeli masz jakiekolwiek w atpliwo $ci — nie
lataj, gdy Zz moze to stanowi ¢ zagrozenie dla
ciebie i innych o0s6b znajduj acych sie w

pobli zu.

KORZYSTANIE Z MODELU

* Nigdy nie lataj nad gtowami widzéw lub innych
pilotow.

* Nigdy nie lataj w jakikolwiek sposéb, ktéry
mogtby zagrozi¢ ludziom lub zwierzetom.

 Nie lataj w poblizu rozpietych w powietrzu
przewodow oraz w strefach zamieszkania.

* Nie uzywaj modelu w okolicy kanatéw, sluz, lub
innych urzadzen wodnych.

* Nie korzystaj z modelu w okolicach drog
publicznych, autostrad, Sciezek, placow, itp.

Nigdy nie u zywaj sprz etu podczas burzy.

Nie celuj czubkiem anteny bezpo srednio w
lecacy model. Sygnal generowany przez

nadajnik jest najstabszy wila $nie wzdtu z linii
prostej b edacej przediu zeniem anteny. Pilot
powinien ustawi € sie w taki sposéb, aby antena
skierowana byta bokiem do modelu.

UBEZPIECZENIE

Sterowanie modelami  pojazdéw naziemnych
zwykle  objete  jest standardowg  polisg
ubezpieczeniowg od odpowiedzialnosci cywilnej.
Upewnij sie, ze twoja polisa pokryje roéwniez
potencjalne szkody w przypadku korzystania z
modelu latajgcego. W razie potrzeby wykup
dodatkowe ubezpieczenie.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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1. Zawarto $¢ zestawu

FX-20 2,4 GHz No. F 8072

1 x nadajnik FX-20 G 2,4 GHz FASST

1 x akumulator nadajnika 7,2 V 3400 mAh LiPo
1 x odbiornik R-6108 SB 2,4 GHz FASST

1 x wigcznik odbiornika z przewodem tadowania
1 x fadowarka akumulatoréw litowych 12V, 2A

1 x zasilacz 230V SPS do tadowarki

ZALECANE AKCESORIA

Przewdd Trener-Uczen FF9 > FF9  No. F1591
Specjalny przewod Trener-Uczen  No. F1314
Futaba 12FG

Przewdd do symulatora lotu- No. 8239
adapter 6pin/Jack

Przewdd tadowania T8FG, FX-20  No. 8260
Akumulator odbiornika 4,8V 1400  No. 4551
mAh

Zapasowy akumulator nadajnika No. 4846
LiPo 7,2V 3400 mAh

Bezprzewodowy system Trener- No. F1414
Uczen

Przewdd tadowania akumulatora No. F1416
odbiornika

Torba na nadajnik No. F9906
Aluminiowa walizka na nadajniki No. 8899
Drazki z przetgcznikami FX-20 No. 8051-8053
Krétki drazek do nadajnika No. F1526

Stelaz z paskiem na szyje FX-30 No. 8384
Stelaz z paskiem na szyje FX-30 + No. 8381
podpérki pod nadgarstki z wiékna

weglowego

Pulpit do nadajnika z wibkna No. 8491
weglowego

2. OGOLNA
CHARAKTERYSTYKA

Nowy nadajnik FX-20 rozszerza game nadajnikéw
pulpitowych firmy Robbe-Futaba. Stanowi on
doskonate potaczenie korzystnej ceny z najnowszg
technologia 2,4GHz. System FASST dziala w
oparciu o technologie rozproszonego widma z
przeskokiem czestotliwosci

(FHSS).

2.1 Nadajnik FX-20

e System FASST dziata w oparciu o technologie
rozproszonego widma z przeskokiem
czestotliwosci (FHSS - Frequency-hopping spread
spectrum) Maksymalna moc wyjsciowa EIRP
nadajnika wynosi 100 mW. Pozwala ona na
sterowanie zaréwno matymi, jak i bardzo duzymi
modelami, a takze modelami 2z napedem
odrzutowym.

e Zastosowany system transmisji sygnalu
zapewnia maksymalng mozliwg ochrone przed
zaktoceniami  od  innych  urzadzeh  oraz
niewrazliwos$¢ na smog elektromagnetyczny.

e Nadajnik posiada duzy wyswietlacz graficzny o
rozdzielczosci 128 x 64 z podswietleniem.
Zapewnia on doskonatg czytelnosc¢ tekstu i grafiki.

* Dzieki zastosowaniu nowego systemu przyciskow
dotykowych Cap-Touch, obudowa ma elegancki i
nowoczesny wyglad. Panel wokét wyswietlacza
jest gtadki, pozbawiony wystajacych pokretet i
przyciskow.

» Wygodny interfejs uzytkownika oraz przejrzysta
struktura menu wzorowana na systemie FX-30
utatwia procedure programowania.

» Dostepnych jest 8 jezykO6w menu: angielski,
niemiecki, francuski, wioski, hiszpanski, czeski,
rosyjski i holenderski.

» Mechanizm drazka posiada dwa tozyska kulkowe
i jest zaprojektowany w sposéb uniwersalny.
Umozliwia to  uzytkownikowi  samodzielng
konwersje drgzka gazu (przepustnica w lewym lub
prawym drazku).

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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* Nadajnik FX-20 wyposazony jest w nowe,
obrotowe trymery cyfrowe. taczg one zalety
trymera cyfrowego i tradycyjnych trymerow
analogowych. Wystarczy jeden ruch, by ustawic¢
wartos¢ trymowania, ktéra zostanie réwniez
automatycznie zapamietana.

» Dwa suwaki idealnie nadajg sie do obstugi funkcji
dodatkowych, jak np. zyroskopy, klapy, regulatory
predkosci, itp.

» System udostepnia 10 kanatow sterowania (8
kanatéw proporcjonalnych i 2 kanaly zalaczane).
Kanaly mozna przypisa¢ dowolnie wybranym
funkcjom.

e Nadajnik wyposazony jest w 2 pokretla
analogowe, 2 suwaki i 6 przetagcznikow.

e Zaawansowane oprogramowanie uwzglednia
wszystkie funkcje niezbedne do sterowania
modelami samolotow, szybowcow oraz
helikopterow, a takze mozliwosé programowania
wiasnych funkcji dodatkowych.

* Wiele z dostepnych funkcji posiada mozliwo$¢
konfiguracji 5-punktowej krzywej, dzieki czemu
moga one dziata¢ niezwykle precyzyjnie.

 Wbudowany system Trener-Uczen umozliwia
przekazanie uczniowi kontroli nad wybranymi
funkcjami modelu. Istnieje mozliwos¢ konfiguraciji
dowolnej sekwencji kanatéw w nadajnikach ucznia
i trenera.

 Gniazdo kart SD umozliwia aktualizacje
oprogramowania nadajnika.

* Wewnetrzna pamieé ustawien 20 modeli z
mozliwoscig rozszerzenia jej przy pomocy karty SD
(karta 2GB=3862 modeli).

2.2 Odbiornik R-6108 SB

Petnozakresowy odbiornik 2,4 GHz dzialajacy w
systemie FASST, obstugujacy 8/18 kanatow. Jego
niewielka waga oraz waska obudowa sprawiaja, ze
Swietnie nadaje sie do modeli z waskim kadtubem.
Odbiornik wyposazony jest w system S-BUS -
magistrale szeregowg zdolng obstuzy¢ nawet 18
kanatéw serw. Dzieki temu doskonale sprawdzi sie
on w duzych modelach. Wyjscia 1 - 8 pozwalajg na
poditagczenie 8 standardowych serwomechanizméw
analogowych lub cyfrowych. Odbiornik R 6108SB
posiada dwa tryby pracy - dla serw analogowych
(Normal) oraz cyfrowych (High Speed).

W trybie High Speed transmisja sygnatu
sterujgcego dla kanatéw 1-6 przebiega znacznie
szybciej, co skraca czas reakcji
serwomechanizmu.

Nowo $¢€: Wyj $cie szeregowe S-BUS

System S-BUS obstuguje nawet do 18
programowalnych serwomechanizméw nowego
typu, jak réwniez inne urzadzenia, np. menedzer
zasilania PSS2018, system stabilizacji HC-3
Xtreme, zyroskop GY 520 i inne. Kazde z serw w
systemie S-BUS posiada unikalny, przypisany
cyfrowo numer kanalu i reaguje jedynie na
polecenia skierowane do tego konkretnego kanaiu.

System S-BUS jest kompatybilny z systemem
transmisji 2,4 GHz FASST RF, modutami TM-8,
TM-10, TM-14 oraz nadajnikami FASST
obstugujacymi minimum 8 kanatéw lub tryb Multi-
channel.

2.3 Laczenie odbiornika z
nadajnikiem

Ogdélne informacje na temat systemow
sterowania radiowego 2,4 GHz.

System 2,4 GHz dziata inaczej niz starsze
nadajniki pracujace w pasmie 27-40 MHz.

e Nadawany sygnat rozchodzi sie w liniach
prostych, dlatego tez istotne jest, aby model caty
czas pozostawat w zasiegu wzroku.

e Duze obiekty znajdujace sie w linii miedzy
nadajnikiem a odbiornikiem mogg pogorszy¢ lub
catkowicie uniemozliwi¢ odbiér sygnatu.

» W bliskiej odlegtosci od ziemi zasieg sygnatu jest
stabszy, niz w przypadku nadajnikéw pracujacych
w pasmie 27-40 MHz.

* Mgta lub wilgotne podtoze moga zmniejszy¢
zasieg naziemny nadajnika.

» Jezeli model lata tuz nad ziemia, lub miedzy
nadajnikiem a odbiornikiem znajdzie sie jaki$
obiekt, pojazd lub osoba, zasieg réwniez bedzie
mniejszy.

Procedura tg czenia "EASY LINK"

Przycisk "Link/Mode" pozwala na zapamietanie
przez odbiornik unikalnego kodu przypisanego
nadajnikowi. Po przeprowadzeniu procedury
taczenia odbiornik bedzie reagowal jedynie na
sygnaty pochodzace od tego konkretnego
nadajnika.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Status komunikacji z nadajnikiem (R6108SB)

Dioda zielona Dioda Status
czerwona

Wytaczona Swieci Brak sygnatu

Swieci Wytgczona |Odbiér sygnatu
Odbiér sygnatu,

Miga Wytgczona |nieprawidtowy numer
ID nadajnika

Miga naprzemiennie na Niezidentyfikowany

czerwono i zielono biad

« W trakcie procedury taczenia nalezy wytaczyc
wszystkie inne znajdujace sie w poblizu nadajniki z
systemem FASST.

* Umie$¢ nadajnik i odbiornik blisko siebie (50 cm
lub blizej).

» Wigcz nadajnik.

» Wiacz odbiornik.

e Wcisnij przycisk Link/Mode odbiornika i
przytrzymaj go przynajmniej przez sekunde, a
nastepnie zwolnij. Odbiornik zapamieta unikalny
numer "swojego” nadajnika.

Dioda LED

Przycisk Link/Mode ,EASY LINK”

W trakcie procedury taczenia dioda LED na
odbiorniku zaswieca sie na zielono. System
taczenia nadajnika z odbiornikiem przy pomocy
unikalnego kodu pozwala na najlepsza, jak do tej
pory, ochrone przed zaktdceniami. Znajdujacy sie
w odbiorniku cyfrowy filtr sygnatu wychwytuje
jedynie sygnaly sterujgce emitowane przez
okreslony nadajnik. Dzieki temu mozliwo$c
zaktocenia komunikacji przez sygnaly ptynace z
innego nadajnika zostata praktycznie
wyeliminowana.

* Istnieje  mo zliwo$é przypisania  kilku
odbiornikébw do tego samego nadajnika.

Procedure 1aczenia odbiornika z nadajnikiem
wystarczy wykona¢ jeden raz, gdyz kod zostaje
zapisany w pamieci odbiornika. Nalezy jgq
powtérzy¢ w sytuacji, gdy odbiornik ma byc¢
uzywany z innym niz dotychczas nadajnikiem.

WYBOR TRYBU PRACY:
SERWOMECHANIZMY
ANALOGOWE LUB CYFROWE

Fabrycznie odbiornik skonfigurowany jest do pracy
w trybie "Normal" - obstuga serwomechanizméw
analogowych. Aby zmieni¢ tryb pracy na "High
Speed", ktory zwieksza predkos¢ transmisji
sygnatu sterujgcego dla serw cyfrowych na
wyjsciach 1-6, wykonaj opisane nizej czynnosci.
Zmiana trybu pracy z analogowego na cyfrowy:

1. Po przeprowadzeniu procedury laczenia z
nadajnikiem, wytacz zasilanie odbiornika.

2. Podczas wlaczania odbiornika wcisnij i
przytrzymaj przycisk Link/Mode przez ponad 2
sekundy. Dioda LED bedzie miga¢ na czerwono.

3. Zwolnij przycisk Link/Mode. Dioda statusu
zaswieci sie na pomaranczowo.

4. Wylacz odbiornik. W tym czasie zapisane
zostang ustawienia nowego trybu pracy.

Zmiane trybu pracy z cyfrowego na analogowy
przeprowadza sie w sposob analogiczny. W trakcie
przetagczania trybu dioda bedzie miga¢ na
czerwono i zielono, a po zwolnieniu przycisku
Link/Mode zaswieci sie na czerwono.

Legenda:
Dioda czerwona = tryb analogowy
Dioda pomara nczowa = tryb cyfrowy

Warto wiedzie ¢:

W trybie High Speed pr edkos$¢ transmisji
sygnatu zmienia si e jedynie dla kanatow 1-6
oraz wyj$cia S-BUS. Kanaly 7 i 8 zawsze
dziatajg w trybie analogowym. Z trybem High

Speed kompatybilne s g serwomechanizmy
cyfrowe oraz serwomechanizmy typu S-BUS.

Przy  podtaczaniu do  wyj scia  S-BUS
serwomechanizméw analogowych za pomoc a
adaptera PWM, nale zy wybra ¢ tryb analogowy.
W przeciwnym razie serwomechanizmy mog aq
ulec uszkodzeniu. Przy zmianie jakichkolwiek
parametréw pracy odbiornika nale zy upewni ¢
sie, czy s one poprawne.

Podczas zmiany trybu w pobli  zu odbiornika nie
powinien znajdowa ¢ sie zaden wiaczony
nadajnik FASST. W takiej sytuacji zamiast trybu
pracy dioda LED wska ze status komunikacji z
nadajnikiem, co mo ze wprowadzi ¢ uzytkownika
w btad.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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2.4 Podt gczanie
serwomechanizméw do wy] $¢é
sygnatu PWM

Podtaczanie serwomechanizméw i zrodia
pradu: Odbiornik R-6108 SB 2,4 GHz

Wyjécia 1...7: Kanaty proporcjonalne 1-7

Gniazdo B = Akumulator odbiornika / kanat 8

W osmiokanatowym odbiorniku R-6108 SB kanaty
zalgczane DG1+DG2 (9 i 10) dostepne sg jedynie
za posrednictwem interfejsu S-BUS.

Wazne:

Jezeli w modelu ma sie znalez¢ wiele
serwomechanizmow cyfrowych lub
serwomechanizméw o duzym poborze pradu,
znajdujacy sie w zestawie wigcznik z przewodem
tadowania (dopuszczalny maksymalny ciagty poboér
pradu 3A) bedzie niewystarczajgcy. Zajdzie
wowczas  konieczno$¢  podigczenia  modutu
podwdjnego zasilania odbiornika i
serwomechanizméw. W  razie  watpliwosci
skontaktuj sie ze sprzedawca sprzetu.

Wyjscia kanatéw
1-8

B = zlgcze
akumulatora
odbiornika

Dioda LED
5
Akumulator
odbiornika
6
‘m. i 7

PROGRAMOWANIE KANALOW W SYSTEMIE
S-BUS

W przeciwienstwie do standardowych
serwomechanizméw, gdzie na kazde z wyjsé
odbiornika generowany jest oddzielny sygnat
PWM, w systemie S-BUS wszystkie
serwomechanizmy podigczone sg do jednego,
wspolnego wyjscia.

Sygnaly sterujgce dla poszczegodlnych
serwomechanizméw sa zakodowane cyfrowo,
podobnie jak w przypadku nadajnikéw z systemem
PCM. Kazdy pakiet danych zawiera komendy dla
wszystkich 18 kanatéw serwomechanizméw.
Kazdy z serwomechanizméw posiada wiasny,
przypisany cyfrowo numer kanatu i wykonuje on
tylko polecenia skierowane do tego konkretnego
kanatu. Cyfrowy filtr zakiécehn zwieksza odpornos¢
serwomechanizmow na zaktécenia sygnatu.

Procedur @ programowania numeréw kanatéw
mozna przeprowadzi ¢ na 3 sposoby:

I. Przy pomocy samego odbiornika:

Zworka

1. Wybierz tryb Mode A lub Mode B (opis ponizej).

2. Podiacz serwomechanizm do odpowiedniego
wyjscia (patrz tabela alokacji kanatow S-BUS)

3. Wtoz zworke do gniazda "DATA" na odbiorniku.

4. Podigcz akumulator odbiornika i poczekaj ok. 3
sekundy. Serwomechanizm zapamieta przypisany
mu numer kanatu.

5. Odtgcz akumulator i wyjmij zworke z gniazda.
Zaprogramowany w ten sposéb serwomechanizm
mozna podigczy¢ do wyjscia S-BUS przy pomocy
przedtuzacza lub rozgaleznika S-BUS.

Przed lotem koniecznie upewnij sie, ze
serwomechanizm dziata poprawnie!

Do programowania kanatéw serw przy pomocy
wyj$¢ 1-8 odbiornika stuzg 2 tryby:

Mode A: numery S-BUS 1-8, Mode B: numery 9-
16.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Tryb ustawia si @ w nast epujacy sposob:
1. Wi6z zworke do gniazda "DATA" na odbiorniku.

Kanat

Mode A Mode B

1 9
10
11
12
13
14
15
16

Wyjscie

O |IN|O(O|BA~[W[IN|PF
|IN[([OOjJOaA~|WDN

2. Wigcz zasilanie odbiornika.

3. Sekwencja migania diody wskazuje aktualnie
wybrany tryb. Mode A: dioda miga trzykrotnie na
czerwono

Mode B: dioda miga trzykrotnie na zielono

4. Aby zmieni¢ tryb, nacisnij przycisk
"LINK/MODE" i przytrzymaj go przez ok. 2
sekundy. W momencie przelgczania dioda miga na
czerwono i zielono.

Po zwolnieniu przycisku "LINK/MODE" miganie
diody wskaze nowo ustawiony tryb.

5. Wylacz odbiornik i wyjmij zworke z gniazda.

Il. Do przydzielania numeréw kanatéw serwom i
adaptorom PWM stu zy rownie z poreczny
programator SBC-1 (No. F1696).

[ll. Procedur e ta mozna przeprowadzi € rownie z
przy pomocy komputera.

Specjalny program PC-LINK dostepny jest
bezptatnie na stronie firmy Robbe w dziale
Download.

Program ten pozwala dodatkowo na regulacje
punktu neutralnego serwomechanizmu, limitow
wychylen, predkosci ruchu, sposobu uruchamiania,

itp.
Wazne:
Do programowania serwomechanizméw oraz

przypisania im numeréw kanatéw przy pomocy
komputera niezbedny jest interfejs ClIU-2 USB (No.
F1405).

"ﬂn—in«- - -]

PODLACZANIE URZADZEN DO WYJSCIA S-
BUS

Do wyj$cia S-BUS mozna podiaczyé szeregowo
maksymalnie 18 (16 kanatéw proporcjonalnych, 2
kanaly zalagczane) nowych, programowalnych
serwomechanizméw S-BUS. Kazde z serw w
systemie S-BUS posiada unikalny, przypisany mu
cyfrowo numer kanalu i reaguje jedynie na
polecenia skierowane do tego konkretnego kanaiu.

Aby podiaczyé serwomechanizmy do wyjscia S-
BUS, nalezy wykorzysta¢ przewod S-BUS No.
F1697 lub F1698, albo przewod "V" No. F1423.

Warto wiedzie é: Do wyj$cia szeregowego

mozna roéwnie z bezposrednio podt aczyé
pojedynczy serwomechanizm S-BUS .
Akku
R6108SB @ SEUS
ﬁ SBUSHUW / SBUSHW
S.BUS 7 7 —
S.BUS Ausgar\gj ﬁ
SEGS SEUS
S.BUS Servo

Gniazdo
S-BUS

| (Re108s5E) -,

T
EASST S e,
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PODLACZANIE URZADZEN DO OBU TYPOW
wYJ$€

R6108SB

S.BUS Ausgang J

Kanal Ausgang/
Akku Anschluss

S.BUS Servo
Servos Kanal 1-8

Mozliwe jest  jednoczesne wykorzystanie
standardowych wyj$¢ odbiornika (kanaty 1...8) oraz
wyjscia S-BUS. Przyktadowo, aby wyeliminowaé
koniecznos¢ uzycia przewodu "V", jeden
serwomechanizm mozna podtaczyé do
normalnego wyjscia, a drugi do wyjscia S-BUS.

Wazne:

Maksymalna liczba kanatow dostepnych w
systemie S-BUS to 16+2. Liczba obstugiwanych
kanatow zalezy od posiadanego nadajnika. Na
chwile obecng nadajniki umozliwiajg obstuge 8+2
lub 12+2 kanatow.

Wazne:
Podtaczenie  akumulatora  bezposrednio do
odbiornika umozliwia staty pobdér pradu o

natezeniu 3 A oraz pob6r chwilowy 6 A.

Przewdd S-BUS HUB z rozgateznikiem, No. F1697

max. staly pobor pradu 3 A / pobér chwilowy 6 A

Jezeli system wymaga wiekszego natezenia pradu,
nalezy podtaczy¢ do odbiornika drugi akumulator.
Obcigzalnosé pradowa systemu zasilania wzrosnie
do 6A (pobdr staty) i 12A (pobdér chwilowy). Inne
systemy zasilania interfejsu S-BUS sg obecnie w
przygotowaniu.

Przy wiekszych poborach pragdu =zaleca sie
zastosowanie menedzera zasilania PSS 2018 No.
F1660.

Przewdd S-BUS HUB-3 z rozgateznikiem, 30 cm, No. 88830030

Przewdd S-BUS HUB-4 z gniazdem zasilania, No. 8884

F?'-E

——-—p—u

max. current 6 A/ 12 A contmuos

max. staly pobor pradu 6A /12 A

Akcesoria:

Adapter (dekoder) sygnatu S-BUS na PWM

SBD-1, No. F1695 umozliwia zastosowanie
nowego systemu S-BUS w modelach z
serwomechanizmami starszego typu. Pozwala on
na wigczenie do systemu S-BUS trzech
standardowych serwomechanizmoéw. Dokonuje on

konwersji sygnalu S-BUS na sygnaty PWM
wysytane oddzielnie do kazdego z wyjsé.
Poszczegb6lnym wyjsciom mozna przypisa¢ rézne
numery kanatow lub wspolny numer.

Programowanie kanatow wyjsé przeprowadza sie
przy pomocy komputera z programem PC-Link lub
programatora SBC-1.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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2.5 Sekwencja kanatow dla modeli samolotow i szybowcéw

Typ modelu: Samolot
oc\j/\k?i/(])rsr::ifa 1 aileron 2 aileron 2 ail + 1 flap 2 ail + 2 flap
1 Aileron Aileron Aileron Aileron
2 Elevator Elevator Elevator Elevator
3 Throttle Throttle Throttle Throttle
4 Rudder Rudder Rudder Rudder
5 Retract Retract Retract Retract
6 Wolny Aileron 2 Flap Aileron 2
7 Wolny Wolny Aileron 2 Flap
8 Tylko w trybie Multi Tylko w trybie Multi Tylko w trybie Multi Flap 2
9 V1 Spoiler V1 Spoiler V1 Spoiler
Typ modelu: Szybowiec
oc\j/\k?i/(])rsr::ifa 1 aileron 2 aileron 2 ail + 1 flap 2 ail + 2 flap 2 a|2I ;riljleasp *
1 Aileron Aileron Aileron Aileron Aileron
2 Elevator Elevator Elevator Elevator Elevator
3 Throttle Throttle Throttle Throttle Rudder
4 Rudder Rudder Rudder Rudder Aileron 2
5 Wolny Wolny Wolny Wolny Camber Flap
6 Wolny Aileron 2 Camber Aileron 2 Camber 2
7 Wolny Wolny Aileron 2 Camber Brakes
8 Tylko w trybie Tylko w trybie Tylko w trybie Tylko w trybie Brakes 2
Multi Multi Multi Multi
9 V1 Spoiler V1 Spoiler V1 Spoiler V1 Spoiler
Legenda: konfiguracie. W miare mozliwosci zalecamy
Aileron - lotka _ stosowanie domys$inej konfiguracji. W razie
Elevator — ster wysokosci potrzeby istnieje mozliwo$é zmiany sekwencji i
;E:joég‘f:gtzf/f(’irgreu‘;ﬁt”'ca przypisania dowolnej funkcji sterujacej dowolnego
Retract - podwozie numeru kanau.
Spoiler - spojler . . .
Flap - klapa W menu "FUNCTION" mozna sprawdzi¢ aktualnie
Camber — profil skrzydta wybrang sekwencje funkcji, upewni¢ sie ktéry
Brakes — hamulce aerodynamiczne serwomechanizm nalezy podigczy¢ do danego
kanatu, a takze skonfigurowac elementy sterujgce
Typy modeli: dla poszczegdinych funkcji. Pojedynczej funkgji
L Ail: 1 serwomechanizm lotek przypisaé mozna réwniez 2 lub  wiecej
g AlliA?l sefrlwo.mechanlzmy lotek o ./ serwomechanizmow.
lilap: 2 SeoliESelgIiRy lotek ™1 1 W ramach danego typu modelu konfiguracja
serwomechanizm klap . S L :
2 Ail+2flap 2 serwomechanizmy lotek i 2 bedzie r6zni¢ sie w niewielkim stopniu. Na

przykitad, jezeli w modelu wystepuje wieksza ilos¢

serwomechanizmy klap ! : o WY ;
powierzchni sterowych, ilos¢ uzywanych kanatéw

2 Ail+2flap+2brakes: 2 serwomechanizmy lotek, 2

serwomechanizm klap i 2 serwomechanizmy hamulcéw
aerodynamicznych/spojleréw

V1 Spoiler: Kanat wirtualny 1-4, do funkcji dodatkowych,
np. Ailvator.

Nowy system alokacji funkcji steruj  gcych

Sekwencja funkcji przypisanych do
poszczegdblnych kanatdbw powigzana jest z typem
modelu. Po wybraniu typu modelu aparatura
automatycznie zaproponuje optymalng

wzrosnie.

Zupelnie inaczej bedzie w sytuacji, gdy zmieni sie
typ modelu. Gdy zmienisz typ modelu z samolotu z
normalnym ukladem ogona na taki, gdzie
wystepujg dwa serwomechanizmy steru wysokosci
(Ailvator), sekwencja funkcji bedzie zdecydowanie
inna.

Podobnie bedzie z rdéznymi rodzajami modeli
szybowcow (z silnikiem i bez) oraz z modelami
typu ,latajgce skrzydio”.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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3. Specyfikacja techniczna

3.1 Nadajnik FX-20

Liczba kanatow sterowania: 8+2 kanaty

Pasmo czestotliwosci: 2,4 - 2,4835 GHz
Czestotliwosci alternatywne: 2,4 - 2 454 GHz
System sterowania: FSK

Odstep miedzykanatowy 2048 kHz

Zasilanie: Akumulator LiPo 7,2V / 3,4Ah

Pobér pradu przy transmisji sygnatu: ok. 220 mA
Wymiary: 205 x 220 x 55 mm

Waga (z akumulatorem): ok. 885 g

4.Budowa nadajnika FX-20

Pokretto LD

Przetacznik SE

Przetacznik SB

Przelacznik SA

Dioda LED
Suwak LS

Drazek gazu/
steru kierunku

Trymer gazu
Trymer steru kierunku

Wiacznik zasilania

Ekran LCD

3.2 Odbiornik R-6108 SB 2,4 GHz

Napiecie zasilajace: 4,8 - 6 V (4-5 cel NC/NiMH)
Pob6r pradu: ok. 50 mA

Liczba kanatow: 8/18

Odstep miedzykanatowy 2048 kHz

Pasmo czestotliwosci: 2,4...2,4835 GHz
Czestotliwosci alternatywne: 2,4 - 2 454 GHz
Kanaty: 36/22

System sterowania: FSK

Waga: 14 g

Wymiary: 47 x 25 x 14,3 mm

Dopuszczalny zakres temperatur: -15/+55 C
Diugos¢ anteny: ok. 13 cm

Zasieg:

Ziemia-ziemia Ponad 2000 metrow (odbiornik na
wysokosci 1,5 m nad ziemig w zasiegu wzroku)
Ziemia-powietrze Ponad 3000 metréw (w zasiegu
wzroku)

Antena

Pokretto RD

Przelacznik SD

Przetacznik SG

Przelacznik SH

wysokosci/lotek

Trymer steru wysokosci

Trymer lotek

—Przycisk "LKN"

Hemem—Przycisk "MDL"
—Czujnik dotykowy

Przycisk "RTN"
Przycisk "S1"
N—

Przycisk "SYS"

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej

zgody autora
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4.1 Wigczanie i

nadajnika

* Przesun wiacznik zasilania nadajnika w prawo.

» Nadajnik przeprowadzi test nadawania sygnaiu,
nadawanie sygnatu rozpoczyna sie automatycznie.
Prawa dioda LED nadajnika zaswieca sie na
czerwono.

* Na ekranie pojawia sie symbol
transmisji sygnatu.

wyt gczanie

aktywnej

sz ollics-co M

W danej lokalizacji mo ze jednocze $nie
pracowa ¢ 36 nadajnikbw z systemem FASST.
Jezeli cate pasmo jest zaj ete, nadawanie
sygnatu zostanie wstrzymane, a po chwili
nadajnik ponownie podejmie préb e transmisji.

Warto wiedzie ¢€:

Jezeli w gniezdzie nadajnika znajduje sie karta SD,
wilgczanie zajmuje nieco wiecej czasu, gdyz
system musi odczyta¢ dane z karty.

Uwaga!

Nie wylgczaj nadajnika w fazie jego uruchamiania
(lewa dioda LED miga na czerwono), gdyz moze to
spowodowacé utrate ustawien.

Wytaczanie nadajnika

* Przesun wigcznik zasilania nadajnika w lewo.

» Transmisja sygnatu zostanie wstrzymana. Dane z
pamieci operacyjnej zostang zapisane w
wewnetrznej pamieci nadajnika lub na karcie SD.
Jezeli w fazie zapisywania ustawie N nadajnik
zostanie ponownie wt aczony, faza zapisu
danych jest pomijana.

4.2 Diody LED

Na przedniej $cianie nadajnika znajdujg sie 2 diody
LED wskazujace status pracy urzadzenia.

Swieci

Sygnat RF jest
nadawany

Miga

Nadajnik pracuje w
trybie Trener-Uczen

Swieci :
Nadajnik witaczony

Miga:

Niskie napiecie
na akumulatorze
nadajnika

moNITOR

Nie swieci

Sygnat RF

nie jest nadawany

4.3 Regulacja dr gzkow

Nadajnik FX-20 wyposazony jest w nowoczesne
dwuosiowe drazki z tozyskami kulkowymi i

wytrzymatymi potencjometrami 0 jakosci
przemystowej. Przy projektowaniu tych drgzkéw
zwrécilismy szczegdélng uwage na plynnag,
precyzyjng kontrole w okolicy ich pozycji
neutralnej.

Regulacja dtugosci drazka

Dlugos¢ drazkéw mozna regulowac i dostosowaé
idualnych preferencji uzytkownika.

jg doind

Czes¢ A Czesé B
-

Regulacja sity centrujacej drazka

Sita centrujgca sprezyn obu dragzkow jest zmienna i
mozna dostosowac jg do preferencji uzytkownika.
Zwolnij  zatrzask tylnej $cianki nadajnika
przesuwajgc go w goére (zgodnie ze strzaikg) i
zdejmij $cianke. Przy pomocy niewielkiego
srubokreta krzyzakowego wyreguluj site centrujgcq
sprezyn.

Poluzuj czesci A i B. Ustaw
koncowke drazka na pozadanej
wysokosci. Ponownie dokre¢ oba
elementy

Obrot w

kierunku zgodnym z ruchem
wskazowek zegara zwi eksza site centruj acq
drazka.

Uwaga: Jezeli za bardzo poluzujesz
drazek mo ze przesta ¢ dziata €.

srube,

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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4.4. Ekran ciektokrystaliczny LCD

Duzy, graficzny ekran LCD o rozdzielczosci
128x64 i wysokim kontrascie wyswietla wszystkie
informacje niezbedne do programowania i obstugi
systemu.

FUTAREA Co. 11:56

ST1 00:00.0R
ST2 0@:00.0 %

BMULT w5 NEWe
+a ga: a7
+@

Blokada przyciskéw

Aby unikngé przypadkowej zmiany ustawien w
czasie lotu, istnieje mozliwos¢ zablokowania
przyciskéw i czujnika dotykowego przy pomocy
przycisku S1. Aby zablokowac¢/odblokowaé
przyciski, dotknij przycisk S1 i przytrzymaj go przez
1 sekunde (patrz ilustracja ponizej). Doktadny opis
znajduje sie w sekcji 7.

Blokada
przyciskéw

4.5 Trymery cyfrowe

Nadajnik jest wyposazony w 4 obrotowe trymery
cyfrowe znajdujace sie przy drazkach sterujagcych.
Moga one stuzyc¢ jako trymery drazkéw, lub mozna
je przypisa¢ innym, wybranym funkcjom.

Za kazdym uzyciem trymera wartos¢ trymowania
zmienia sie o 1 jednostke. Kiedy warto$¢
trymowania ponownie osiggnie 0 (pozycja
Srodkowa trymera), wyemitowany zostanie sygnat
dzwiekowy.

Aktualne pozycje poszczegllnych trymeréw
wyswietlane sg w formie graficznej na ekranie.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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4.6 Drazek gazu - tryb " Slizgacza"
| "grzechotki"

Do sterowania modelami latajacymi drazek gazu z
reguty wyposazony jest w specjalng plytke, ktora
utrzymuje go w wybranej pozycji, uniemozliwiajac
sprezynie jego samoczynne wycentrowanie. Aby
unies¢ sprezyne centrujacg, dokre¢ Srube
znajdujgcy sie na tylnej sciance obudowy drazka.
W obudowie drazka fabrycznie zamontowana jest
ptytka "grzechotki", ktéra bedzie utrzymywac
drazek w ustalonej pozycji. Bedzie on poruszat sie
drobnymi skokami. W celu zmniejszenia sity
niezbednej do wychylenia drazka delikatnie
podegnij ptytke grzechotki do goéry. Do sterowania
modelami helikopteréw z reguly wykorzystuje sie
tzw. "Slizgacz", ktora sprawia, ze drazek porusza
sie w sposGb catkowicie ptynny. Plytke Slizgacza
nalezy zamontowa¢ w miejsce piytki "grzechotki".
Plytke przykreci¢ nalezy po wewnetrznej stronie
obudowy drazka.

Wejdz w menu systemowe i ustawienia "H/W
Setting". Wybierz odpowiedni tryb pracy drazkow
(STICK MODE). Jezeli w sposéb mechaniczny
zmienisz tryb pracy drazka z Mode 2 (ustawienie
fabryczne, gaz po lewej stronie) na Mode 1, 3 lub
4, musisz réwniez zmieni¢ ustawienia programowe
STICK MODE. Dokfadniejsze informacje
znajdziesz w sekgcji 9.7.

Warto wiedzie ¢é:

Przy wczytywaniu zapisanych wczesniej danych
modelu, wczytywany jest rowniez zapisany razem
z nimi tryb pracy drgzka.

STICK MODE

STICKE MODE [giuu]=ys

4.7 Umiejscowienie dr gzka gazu

Fabrycznie nadajnik przystosowany jest do pracy
w trybie Mode 2, gdzie lewy drazek wyposazony
jest w ptytke grzechotki, a prawy centrowany jest
automatycznie przy pomocy sprezyny. Jezeli
zechcesz korzysta¢ z drgzka gazu po prawej
stronie, mozesz dokonaé prostej przerdbki
drazkéw. Odkre¢ zaznaczone $ruby i zamien
miejscami tylne obudowy drazkéw. Ponownie
przykre¢ Sruby.

- =
“ ¥4 o | o —
Odkre¢ obudowe drazka Przykre¢ obudowe do

znajdujacq sie po prawej
stronie i obro¢ jg o 180°

drazka znajdujacego sie po
lewej stronie.

MODE 1: MODE 2: (fabrycznie)
Lotki z prawej Lotki z prawej
Ster wysokosci z lewej  Ster wysokosci z
Gaz z prawej prawej
Ster kierunku z lewej Gaz z lewej

Ster kierunku z lewej

MODE 3: MODE 4:

Lotki z lewej Lotki z lewej

Ster wysoko$ci z lewej  Ster wysokosci z
Gaz z prawej prawej

Ster kierunku z prawej Gaz z lewej

Ster kierunku z prawej

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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4.8 Pokretta LD i RD

Analogowe pokretta LD i RD mozna przypisaé¢
dowolnym funkcjom. Pokretta wyposazone sg w
mechanizm zapadkowy z bardzo drobnym
skokiem, a w momencie, gdy przechodza one
przez pozycje neutralng, emitowany jest dzwiek.

Gatki pokretet posiadaja oznaczenie, ktére
wskazuje ich aktualng pozycije.

FX-20

Faadaabeazm

4.9. Suwaki

Dwa suwaki wykorzystaé mozna jako trymery lub
uzy¢ do obstugi funkcji sterujgcych. Poruszajg sie
one catkowicie ptynnie, a w momencie, przechodzg
przez pozycje neutralng, emitowany jest dzwiek.

4.10 Antena

Pozycje anteny mozna regulowaé. Aby uzyskac
mozliwie najlepszg jakos$¢ sygnatu, nalezy unikac
celowania czubkiem anteny w lecacy model (patrz
zdjecie).

Emitowany sygnat jest najstabszy wiasnie w linii
bedacej przedtuzeniem anteny.

Nie nalezy dotyka¢ anteny podczas sterowania
modelem, gdyz powoduje to spadek mocy
nadawanego sygnaiu.

4.11 Karta pami eci SD

Istnieje  mozliwos¢ rozszerzenia
pamieci nadajnika przy pomocy karty
SD. Maksymalna  obstugiwana
pojemnos¢ kart to 2 GB. Zalecamy
korzystanie z kart o duzej predkosci
odczytu, np. SanDisk. Duzy wybor
kart SD dostepny jest w sklepach ze
sprzetem fotograficznym. Ze
wzgledu na ogromng ilo$¢ réznych
kart dostepnych na rynku, firma
Robbe nie moze zagwarantowaé, ze
wszystkie oferowane karty bedg
kompatybilne z jej sprzetem

Wktadanie karty SD

Aby wiozy¢ karte SD do nadajnika wykonaj
nastepujace czynnosci:

» Wylacz nadajnik.

e OtwoOrz pokrywe schowka na akumulator,
przesuwajac jg w prawo

» Gniazdo znajduje sie pod pokrywa.

Ut6z karte scietym rogiem w lewo. Wi6z karte do
gniazda, az ustyszysz klikniecie.

software update switch SD Card slot

Formatowanie karty SD

Zanim karta SD bedzie nadawa¢ sie do pracy z
nadajnikiem, musi ona zosta¢ sformatowana:

* Wi6z karte do gniazda w nadajniku i wtacz zasilanie
nadajnika. Na ekranie pojawi sie komunikat: "THIS
CARD HAS NOT BEEN INITIALIZED. CANCEL /
FORMAT"

« Kiedy nadajnik jest juz gotowy do sformatowania karty,
ustaw kursor w polu [FORMAT] i dotknij przycisk RTN.
Aby potwierdzi¢ che¢ sformatowania karty, wybierz [OK].
Aby anulowa¢ formatowanie, ustaw kursor w polu
[CANCEL] i dotknij przycisk RTN.

e Podczas formatowania na ekranie widnieje napis
[NOW FORMATTING] (formatowanie trwa) oraz pasek
postepu.

* W zaleznosci od pojemnosci karty, formatowanie moze
trwac do kilku minut.

* Po zakonczeniu formatowania wyswietlony zostaje
komunikat [FORMAT COMPLETED] (formatowanie
zakonczone).

» Nadajnik automatycznie powréci do ekranu startowego

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Wyjmowanie karty SD

Docisniecie Kkarty znajdujacej sie w gniezdzie
powoduje odblokowanie zatrzasku - mozna ja
bezpiecznie wyjaé.

Warto wiedzie ¢:
Nigdy nie wyjmuj karty w trakcie odczytu lub zapisu
danych, gdyz moze to prowadzi¢ do ich utraty.

Czytnik kart SD

Czytnik pozwala na zapisanie na karcie
Sciggnietych lub skopiowanych ustawien modeli
lub  aktualizacji oprogramowania  nadajnika
wydanych przez firme Futaba. Czytniki kart SD
dostepne sq w wiekszosci sklepow
elektronicznych.

Na karcie sformatowanej w nadajniku nie mozna
zapisywac niczego bezposrednio z komputera (np.
przenoszac ikony plikéw na karte), gdyz dane na
karcie nie sg kompatybilne z systemem Windows.
Pliki nale zy konwertowa ¢ i przenosi ¢ na karte
przy pomocy specjalnego oprogramowania
"Futaba File System Utility". Program mozna
znalez¢ na stronie http://www.robbe.com/rsc w
dziale "Download".

Qe 1 e vy |
) GemS) Oupler) teeps

L

@ Mt < OF

Bezpieczenstwo danych

Zywotno$é kart SD wynosi powyzej 100 000 cykli
zapisu. Jezeli karta bedzie uzywana intensywnie
przez diugi okres czasu i zauwazysz problemy z jej
funkcjonowaniem, wymieA ja na nowa. Firma
Futaba ani jej dystrybutor nie przyjmujg na siebie
odpowiedzialno$ci za utrate danych
przechowywanych na kartach SD niezaleznie od
powodu ich utraty. Pamietaj o wykonywaniu kopii
zapasowych najwazniejszych plikéw.

Karta SD ani wewnetrzna pamie¢ nadajnika nie
wymagajg zrodla zasilania do podtrzymywania
pamieci danych. Wyjecie lub wymiana akumulatora
Z nadajnika nie powodujg utraty danych.

Pamieé ustawien modeli

Nadajnik wyposazony jest w wewnetrzng pamieé
ustawien 20 modeli. W razie potrzeby pamie¢ te
mozna rozszerzyé za pomocg karty SD (32MB-
2GB).

Karta o pojemno$ci 2 GB miesci ustawienia 3862
modeli. Karte SD mozna réwniez wykorzysta¢ do
aktualizaciji oprogramowania nadajnika.
Aktualizacje udostepniane sg na stronie Robbe w
dziale "Download".

Opis procedury aktualizacji znajduje sie w sekcji
15.

Zasady korzystania z kart SD

* Nie wyjmuj karty w trakcie procesu zapisywania
danych.

* Nie wystawiaj karty na dzialanie silnego pola
magnetycznego lub elektrycznego, gdyz moze
spowodowac to utrate danych i trwate uszkodzenie
karty.

* Nie wystawiaj karty na bezposrednie dziatanie
promieni stonecznych, ani nie pozostawiaj w
warunkach wysokiej wilgotnosci powietrza.

e Nie dopuszczaj do kontaktu karty z brudem,
woda, lub innymi ptynami.

e Przy wkiadaniu i wyjmowaniu karty zawsze
trzymaj za jej rogi.

o Zawsze wkiadaj karte do gniazda wiasciwg
strona.

e Przed wilozeniem lub wyjeciem karty zawsze
wylaczaj nadajnik.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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5. Wkiadanie i wyjmowanie

akumulatora z nadajnika

» Wylgcz nadajnik

» Zwolnij zatrzaski tylnej scianki obudowy i otwérz
ja. Uwazaj, aby nie zniszczyé¢ dolnych zaczepow.

» Odczep tadmy podtrzymujgce akumulator.

» Odiacz przewdd akumulatora od nadajnika,
ciagnij za wtyczke, nie za kable.

* Przy ponownym umieszczaniu akumulatora w
nadajniku pamietaj, ze przewdd musi znajdowac
sie z prawej strony.

» Podtacz przewdd akumulatora, zwracajgc uwage
na zachowanie wtasciwej biegunowosci.

» Ponownie przyczep tasmy podtrzymujace.

» Dopasuj dolne zaczepy tylnej $cianki nadajnika. ¢
Dopasuj gorng krawedz scianki i zamknij zatrzask
gorny. Zwro¢ uwage, aby nie przycia¢ przewodow.

Wazne:

Nigdy nie odtaczaj akumulatora nadajnika w
czasie, gdy miga dioda LED. Moze to spowodowac
skasowanie zapisywanych ustawien lub zniszczyc¢
moduty pamieci. Jezeli jednak tak sie stanie,
skontaktuj sie z centrum serwisowym Robbe.

6. tadowarka RC, tadowanie
akumulatora nadajnika

Znajdujaca sie w zestawie tadowarka RC stuzy do
tadowania akumulatoréw litowych o napieciu 7,4 V.
Posiada ona system automatycznego zakonczenia
tadowania przy napieciu 8,4 V. Natezenie pradu
tadowania wynosi okoto 2 A.

Mozna podt aczyé€ ja:

e do 12 V akumulatora samochodowego lub 12 V
zasilacza sieciowego przez gniazdo zapalniczki (w
zestawie)

« do gniazdka sieciowego (110 ... 230 V AC) przy
pomocy zasilacza sieciowego (rowniez w zestawie).

tadowanie akumulatoréw nadajnika

« Podtacz zasilacz 230 V do gniazda sieciowego.

« Podtacz przewdd zasilania do tadowarki 12 V.

« Zaswieci sie czerwona dioda LED.

e Znajdz przewod tadowania znajdujacy sie przy
tadowarce i podigcz go do nadajnika.

« Dioda fadowania zaswieca sie na czerwono, co
wskazuje, ze proces fadowania trwa. Natezenie pradu
tadowania wynosi okoto 2 A.

e Czas fadowania catkowicie roztadowanego
akumulatora wynosi okoto 3,5 godziny.

e Gdy proces tadowanie jest juz prawie zakonczony
(90%), dioda tadowania zmienia swdj kolor na zielony.
Mozna juz odtgczy¢ przewdd tadowania. Czas tadowania
dla akumulatora LiPo 7,4V 3400mAh (No. 4846) wynosi
ok. 3,5 godz.

» Aby akumulator zostat natadowany w 100%, tadowanie
musi trwa¢ 5 godzin.

Uwaga:

Pakiet akumulatoréw No. 4846 posiada uktady stuzace
do wyréwnywania napie¢ na poszczeg6lnych celach
oraz zabezpieczenie przed przeladowaniem cel. Pakiet
nalezy odtaczyé od tadowarki najp6zniej po 8 godzinach
tadowania.

Akumulator nale zy tadowa ¢ jedynie za pomoc a
znajduj gcej sie w zestawie tadowarki RC! tadowarki
takie jak Power Peak Infinity i podobne nie nadaj aq
sie do tego celu, poniewa z urzadzenia te zostaly
zaprojektowane dla pakietow o du zej liczbie cel. W
momencie zako nczenia fadowania wystawiaj a one
bardzo wysokie napi ecie na wyj $ciu tadowania, co
moze spowodowa € zniszczenie obwodu ochronnego
akumulatora.

Akumulatory Li-Poly charakteryzuje wyjgtkowo niska
predkos¢ samoroziadowywania, ktéra wynosi okoto
0,2% dziennie. Z tego powodu mozna je bez problemoéw
przechowywaé przez diugi czas. Nalezy jednak unikaé
gtebokiego roztadowania akumulatora, gdyz pakiet moze
ulec uszkodzeniu i trwale zmniejszy sie jego pojemnosé
(chroni przed tym wbudowany ukiad elektroniczny).
Nieuzywany pakiet nalezy ponownie dotadowac¢ po okoto
5 miesigcach przechowywania — najp6zniej w chwili, gdy
napiecie spadnie do 2,5 V na cele. Jezeli nie zamierzasz
korzysta¢ z pakietu przez dtuzszy czas, nataduj go do co
najmniej 50% pojemnosci nominalnej. Po okoto pieciu
miesigcach nataduj akumulator ponownie.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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7. Struktura menu,
poruszanie si¢ po menu

Poruszanie sie po menu nadajnika FX-20 jest
proste i logiczne. Stuzy do tego czujnik oraz
przyciski dotykowe.

Menu podzielone jest na trzy czesci: System
(SYS), Linkage (LNK), oraz Model (MDL). Z
kazdego z tych 3 menu mozna przejs¢ do
kolejnych podmenu oraz ekrandéw ustawien funkcji.

1
SERVO : SUB~TRIM
MODEL SEL. : REVERSE
MODEL TYPE:FRIL SAFE
FREGUENCY : END POINT
FUNCTION !THR CUT

1.
TAIL DIFF,
! FLAP SET,
{ AIL3CMBFL
i AILSRUD

i AIRBRAKE

Niektéore z podmenu oraz ekrandéw ustawien
sktadajg sie z kilku stron, na przyktad menu
"Frequency" dostepne bezposrednio z ekranu
gtéwnego. Opis ekranu gtéwnego znajduje sie w
nastepnej sekcji.

Wazne:

Czujnik dotykowy moze nie dziata¢ prawidtowo w
obrebie zakltocen elektromagnetycznych
wywotywanych m.in. przez $wiece zaptonowe
silnikéw spalinowych. Jezeli to zauwazysz, odsun
nadajnik na odlegtosé co najmniej 70 cm od zrodia
zakiocen.

Przycisk S1 stu zy do przet gczania stron menu.
Przykiad:
Numer strony
L IMEARGE MENU NG
: SUB-TRIM
MODEL SEL. :REVERSE

IDLE DOWN
T1-T4 SET.
WARNING
DATA RESET

heraneneeme--

Aby wejs¢ w dane menu, dotknij odpowiadajacy
mu przycisk dwukrotnie w krétkich odstepach
czasu (jak podwojne Kklikniecie na touchpadzie
komputera): Menu System (SYS), Linkage (LNK),
Model (MDL). Menu funkcji "Servo Monitor" mozna
otworzy¢ bezposrednio w dowolnym momencie,
klikajac podwajnie w przycisk SYS.

Aby powréci¢ do poprzedniego menu, dotknij
przycisk RTN.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Aby zablokowa¢ przyciski, dotknij przycisk S1 i
przytrzymaj go przez 1 sekunde (dziata na ekranie
gtéwnym). W trybie blokady klawiszy na ekranie
bedzie widniat symbol klucza.

ROEEE 16 26 (8.2V
ST1 B68:86,0[w
STZ 90:068.0 ¢

®7CH .~ NEW1
+0 B @3 81 40
+ +Q
F—— .‘ e ll[l P

Aby odblokowa¢ przyciski, dotknij przycisk S1 i
przytrzymaj go przez 1 sekunde

Dotkniecie i przytrzymanie przycisku S1 przez
ponad 1 sekunde powoduje powr6t z menu do
ekranu gtébwnego.

8. Ekran gtéwny - opis

Czujnik dotykowy posiada 4 funkcje.

Dotkniecie przycisku RTN powoduje zatwierdzenie
aktualnie wybranej opcji - tak jak przycisk ENTER
w komputerze.

Dotkniecie przycisku RTN i przytrzymanie go przez
dluzszy czas powoduje przywr6cenie wartosci
fabrycznej danego ustawienia.

Zakreslanie tuku palcem wokét przycisku RTN
powoduje przesuwanie sie kursora w wybranym
kierunku.

W trybie wprowadzania danych obrét w prawo
powoduje  zwiekszenie, a obrot w lewo
zmniejszenie wprowadzanej wartosci.

Najwazniejsze informacje na temat parametrow pracy nadajnika wyswietlane sg na ekranie gtéwnym. Znajduja sie tam
réwniez skroty do ekranéw ustawien waznych funkcji. Po ekranie gtéwnym poruszaj sie w lewo i w prawo przy pomocy
czujnika dotykowego. Aby otworzy¢ ekran konfiguracji danej funkcji, podswietl jedno z opisanych nizej pol i dotknij
przycisk RTN. W miejsce ekranu gtéwnego wyswietli sie ekran konfiguracji.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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8.1 Ekran gtéwny dla wszystkich typoéw modeli

Stoper 1

Aktywuj to pole, by

wejéé w menu jego ST1 BB:686.8 RESET
ustawien. mooe  UP
ALARM 18: 88 sTART ——
MEMORY OFF RESET ——
Stoper 2

Aktywuj to pole, by wejsé
W menu jego ustawien.

Ekran z du zymi stoperami

Aby go wyswietli¢, aktywuj wskazane pole. Aby
powrdci¢ do poprzedniego trybu, zaznacz
Ponownie ten svmbol i dotknii nrzvcisk R'I;N.

FUTAREAR Co. B9:36

00:00.0
: 00-00.0

+&
+a

Wskaznik modulacji Multi/7 channel
Aktywuj to pole, by edytowac¢ ustawienia
modulacji

Stopery. Zaznacz
pole czasu i wci$nij
a Przycisk RTN na 1
sekunde, aby
wyzerowac stoper.

Nazwa
uzytkownik

Licznik czasu pracy Wskaznik
systemu w godz, min. i karty SD
sek. Zaznacz to pole i

wcisnij przycisk RTN na

1 sekunde, aby go

wyzerowac.
ROEEE 16 Z4 4222
T1 88:688.8 ]
STZ2 B8:88.8 %
ULT ,~ HEW1 &
@ B8 B—-a
+Q NORMAL +@ |

Nadawanie sygnatu wt agczone

ROEEE

BEMULT MEW3
+2 aa 15
+2 _ HORMAL
g7 e |

= 18@85 ey
ST1 @0:08,0
ST2 Doiop.B Fa

Aktywny tryb lotu

(tylko dla helikopteréw i
+a| { szybowcow)

+&

Nadawanie sygnatu wytaczone

Poziom napi ecia akumulatora
Gdy napiecie spadnie ponizej 6,8
V, wigczy sie alarm. Nalezy jak
najszybciej natadowaé
akumulatar.

Nazwa modelu

Aktywuj to pole, by wejs¢
/do menu wyboru modelu.

Licznik czasu pracy modelu
sek. Zaznacz pole i wcisnij przycisk RTN na
d 1 sekunde, by wyzerowac licznik.

w godz., min. i

Pamieé trymera

STZ B8:868.6

eMULT .~ NEW3 .
+@ B @g 61 +3
+3 HORMAL +1&

‘. ., . | L

Pozycja trymera dr gzka

Autorem i whascicielem niniejszej instrukciji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora

Strona 24 z 117



Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

“robbe

www.robbe.pl , www.futaba.com.pl , www.rcskorpion.pl

8.2 Menu wyboru elementow
steruj gcych i przet gcznikéw

Aparatura FX-20 posiada rozbudowane menu
wyboru elementéw sterujgcych. Praktycznie kazdej
z funkcji nadajnika przypisa¢ mozna dowolny
element sterujacy, niezaleznie czy jest to funkcja
sterowana proporcjonalnie, czy tylko wigczana i
wytaczana. Wyglad menu bedzie praktycznie taki
sam we wszystkich przypadkach.

Podczas konfiguracji danej funkcji, gdy uzytkownik
zechce przypisac jej element sterujacy, na ekranie
automatycznie pojawi sie menu "H/W SELECT". W
zaleznosci od wybranej funkcji dostepne elementy
sterujgce moga sie rézni¢. Pokazany nizej ekran
przedstawia menu wyboru elementu sterujgcego
dla funkcji miksera programowalnego. Widniejg na
nim wszystkie dostepne drazki, przetaczniki,
trymery.

JISASELDT1
J2SBSFRD T2

ON<OFF
JISCSGLS T3
J4 SDSHRS T4 B
J1..J4 = PoszczegOlne osie obu drazkow
SA...SH = Przetgczniki A...H
LD...RD = Lewe/prawe pokretto
LS...RS = Lewy/prawy suwak
ON/OFF = Wybor pozycji przetacznika
T1..T4 = Trymery cyfrowe
SI...SJ = Dodatkowe przetgczniki na

drazkach (opcja)

Zaznacz kursorem wybrany element sterujacy i
dotknij przycisk RTN. Jezeli wybrates przetacznik,
ustaw kursor w polu "ON/OFF" i wybierz, ktore
pozycje przetgcznika majg wigczaé/wytgczad
funkcje.

B » oFF
OFF
OM

LTERNATE OFF

Pokazany wyzej ekran przedstawia wyboér pozyciji
przetgcznika "SB".

Jezeli wybrate$ drgzek, pokretto lub suwak, czyli
element ze sterowaniem  proporcjonalnym,
dostepnych jest wiecej opcji konfiguraciji.

SET

Aby wybra¢ pozycje, w ktérych funkcja ma sie
wlgcza¢ i wytaczaé, ustaw element sterujacy w
wybranej pozycji, zaznacz pole [SET] i dotknij
przycisk RTN. Wykres z prawej strony ekranu
wskazuje punkt wigczania/wytaczania funkciji.

ON/OFF
Kierunek przetagczania: "NORM" - normalny, "REV"
- odwrotny".

OH.OFF] OFF
J2
POS SET
ONAOFF MORM
MODE LIN
ALTERNATE OFF oM
MODE:

Tryb liniowy - [LIN]

OFF

(u] 7]

Funkcja jest wylaczona, gdy element sterujgcy
znajduje sie w strefie czarnej (OFF), a wiaczona -
w strefie biatej (ON) swego zakresu ruchu.

Tryb symetryczny - [SYM]

OFF

OFE

Wychylenie dragzka (lub suwaka, obrét pokretia)
poza wskazany punkt w ktéragkolwiek strone
wlgcza/wytacza funkcje.  Przykladowo, jezeli
zechcesz wilgczac funkcje D/R przy pomocy drgzka
lotek, funkcja bedzie sie wigcza¢ przy wychyleniu
drazka poza wskazany punkt - niezaleznie od
kierunku wychylenia.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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ALTERNATE: [OFF]/[ON]

1. Ustaw kursor w polu [ALTERNATE] i dotknij
przycisk RTN.

2. Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz tryb
przetagczania. Gdy wybierzesz opcje [OFF],
przetacznik bedzie dziatat w sposéb typowy - 2
pozycje - wiaczony/wytaczony. Jezeli wybierzesz
opcje [ON], kazde uzycie przetacznika bedzie na
zmiane wigczac/wytaczac¢ funkcje. Pozwala to na
tatwe wigczanie i wytgczanie funkcji przy pomocy
przetgcznika chwilowego.

3. Dotknij przycisk RTN. (Dotknij przycisk S1, aby
anulowa¢ zmiane).

4. Aby powrd6ci¢ do poprzedniego ekranu, ustaw
kursor w polu [ON/OFF] u géry ekranu i dotknij
przycisk RTN.

PRZELACZNIK LOGICZNY

ON-0FF OFF
#

os SET

NAOFF HORM " e

ODE B

LTERNATE OFF OFF

Funkcja przetacznika logicznego pozwala wigczac
lub wylacza¢ funkcje przy pomocy kombinacji
dwéch réznych przetacznikéw.

Tryby pracy funkcji Logic

AND: Tryb wiacza sie, gdy oba przetgczniki znajdg
sie w pozycji ON.

OR: Tryb wigcza sie, gdy ktorykolwiek z
przetgcznikow znajdzie sie w pozycji ON.

EOR: Tryb wigcza sie, gdy oba przelgczniki
znajdujg sie pozycjach réznych od siebie.

SIHGLE

Wybdér trybu pracy przet acznika

1. Ustaw kursor w polu [SINGLE] i dotknij przycisk
RTN.

2. Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
opcje [LOGIC].

*Opcja [LOGIC] miga.

3. Dotknij przycisk RTN, aby potwierdzi¢ nowy tryb
pracy.

(Ekran ustawien funkcji Logic)

[SWITCH

--  AMOD

Wybor trybu dziatania funkcji Logic

1. Ustaw kursor w polu znajdujacym sie ponizej
napisu LOGIC i dotknij przycisk RTN.

2. Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
tryb dziatania funkcji Logic. [AND, OR lub EOR]
*Ustawiana opcja miga.

3. Dotknij przycisk RTN, aby potwierdzi¢ zmiane
funkcji logicznej.

Wybor przet acznikéw

1. Wybierz dwa przetaczniki, ktére majg byé
potaczone funkcjg logiczng (po prawej i lewej
stronie). (Sposob wyboru przetacznika opisane na
poprzednich stronach).

Aby powréci¢ do poprzedniego ekranu, ustaw
kursor w polu [SWITCH] u g6ry ekranu i dotknij
przycisk RTN.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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8.3 Ustawienia stoperow ST1, ST2

Menu [TIMER] pozwala na konfiguracje
elektronicznych stoperéw ST1 i ST2. Oba stopery
wyswietlane sga na ekranie gtébwnym, mozna
réwniez aktywowa¢ tryb pelnoekranowy, gdzie
stopery zajmujg centralng czes¢ ekranu. Funkcja
Timer moze odlicza¢ r6zne odcinki czasu, np. czas
pracy silnika w modelu, czas lotu, itp. Kazdy z
zapisanych modeli posiada 2 wiasne stopery.
Jezeli do pamieci zostang zatadowane ustawienia
innego modelu, automatycznie tez zmienig sie
wyswietlane liczniki. Liczniki mogq dziata¢ w
jednym z dwéch trybéw: odliczanie w doét (down)
oraz w goére (up). Timer odliczajacy w dét zaczyna
odliczanie od czasu podanego przez uzytkownika.
Moze by¢ to na przyktad maksymalny czas lotu na
petnym  zbiorniku paliwa lub z danym
akumulatorem napedu. Na ekranie wyswietlany
jest czas pozostaly do zakonczenia lotu.

Timer odliczajacy w gore zaczyna odliczanie od "0"
i wyswietla czas, ktory uplynat od ostatniego
zresetowania licznika. Przez ostatnie 20 sekund
odliczania w dot nadajnik bedzie co 2 sekundy
emitowat sygnat dzwiekowy. Przez ostatnie 10
sekund nadajnik bedzie wydawat dzwieki w
odstepach 1-sekundowych. Po uptywie tego czasu
przez kilka sekund bedzie emitowany sygnat
ciggty. Od tego momentu przed wyswietlanym

czasem bedzie widniat znak "-".

Aby otworzy¢ ekran konfiguracji licznikéw, zaznacz
pole [ST1] lub [ST2] na ekranie gtdwnym i dotknij
przycisk RTN.

Wybierz licznik, ktéry chcesz skonfigurowac i
dotknij przycisk RTN. Ponizej przedstawiony zostat
ekran stopera ST1.

ST1 08:688.8 RESET

Mope UP
ALARM 18 : B8 sTART ——
MEMORY OFF RESET ——

* Tryb odliczania MODE (DOWN/UP)

Wybér trybu odliczania czasu: DOWN - w dét, UP -
w gore.

Odpowiednig opcje wybierz przy pomocy czujnika
dotykowego.

» Czas alarmu

Ustaw kursor w polu [ALARM] i dotknij przycisk
RTN. Ustaw czas, po uptywie ktérego alarm ma sie
aktywowac¢. [00]: [00]: [min]: [sek]. Maksymalny
czas to 59:59. Dotknij przycisk RTN, aby
zakonczy¢ konfiguracje i powrdci¢ do trybu
poruszania kursorem.

e Wybor przet acznika uruchamiaj acego lub
zeruj acego stoper

Ustaw kursor w polu [START], [STOP] Ilub
[RESET] i dotknij przycisk RTN. Sg to przelgczniki
do:

- Resetowania stopera

- Wigczania/wytaczania stopera

Jeden przetacznik moze réwniez pemié kilka
funkcji. Wybierz przetacznik i pozycje, w ktérej ma
on wigczy¢ dang funkcje (ON).

TIMER

ST1

Mope UP

ALARM 18 : 88 sTtART ——
MEMORY OFF RESET ——

Aby zresetowac licznik, ustaw kursor w polu
"RESET" obok wyswietlanego czasu i dotknij
przycisk RTN. Oba liczniki mozna réwniez
zresetowaé bezposrednio z ekranu giéwnego.

» Ustawienia pami eci stopera [MEMORY]

Opcja "ON" sprawia, ze wytgczenie nadajnika lub
wczytanie ustawien innego modelu nie bedzie
powodowaé wyzerowania licznika. Po ponownym
wigczeniu nadajnika lub wczytaniu ustawien tego
modelu, licznik bedzie mégt kontynuowac
odliczanie. Opcja ta przydaje sie do zapamietania
calkowitego czasu pracy silnika modelu.

* Zmiana sposobu wy $wietlania czasu

Stopery 1 i 2 mozna wykorzystaé jako liczniki
lacznego czasu pracy modelu. Majg one takg
przewage nad normalnym licznikiem dla danego
modelu, ze mogg odlicza¢ czas do 99 godzin i 59
minut, podczas gdy normalny licznik zapamietuje
jedynie 59 godzin i 59 minut.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Aby skonfigurowa¢ licznik w ten sposob, ustaw
kursor w polu ,MODE". Dotknij przycisk RTN.
Wybierz opcje "HOUR". Sekundy i dziesigte czesci
sekund nie bedg wyswietlane. Zamiast tego na
ekranie pojawiac¢ sie bedg minuty i godziny (00:00).

ST1 Ba: 048 RESET

mMope HOUR =TART SH
sToF SAH

MEMORY OFF RESET SH

» Sygnat alarmu

Strzatka znajdujgca sie obok czasu alarmu stuzy
do konfiguracji sygnatu dzwiekowego.

W trybie ,DOWN" strzatka wskazujagca w dot
oznacza, ze sygnat dzwiekowy emitowany bedzie
na minute przed uptywem czasu.

W trybie ,DOWN" strzatka wskazujgca w goére
oznacza, ze sygnat dzwiekowy emitowany bedzie
na 30 sekund przed uptywem czasu.

TIMER

ST1 16:88.8 RESET
mMopE DOWN START SH
ALArRM 10 : GB0sTOR ——
MEMORY OFF RESET SE

Warto wiedzie ¢é:

Aparatura FX-20 posiada systemowy licznik
czasu pracy, ktéry wskazuje, jak dlugo
urzadzenie jest wt gczone. Je zeli przez 30 minut
nie zostanie u zyty zaden drazek, przetacznik,
przycisk itp., wt aczy si e sygnat d zwiekowy. Aby
wytaczy ¢ alarm, nale zy poruszy ¢ drazkiem lub
uzyé przycisku. Licznik czasu pracy zostanie
wyzerowany. Je zeli nie uzywasz nadajnika,
wytacz go.

9. Menu SYSTEM

Menu systemowe pozwala na konfiguracje samego
nadajnika, nie zawiera ono ustawien konkretnych
modeli. Wprowadzone ustawienia bedg odnosi¢ sie
do wszystkich zaprogramowanych modeli. Wyjatek
stanowi funkcja trenera, ktérg konfiguruje sie
oddzielnie dla kazdego modelu.

Aby otworzy¢ menu systemowe, kliknij dwukrotnie
przycisk SYS.

Poszczegolne pozycje menu wybiera sie przy
pomocy czujnika dotykowego, potwierdzajgc wybor
przyciskiem RTN.

hefanancsnanas

TRAINER: Uruchomienie i konfiguracja funkcji
Trenera.

DISPLAY: Regulacja kontrastu i jasnosci
podswietlenia ekranu

USER NAME Zapis nazwy uzytkownika nadajnika
H/W  SET: Rewers sprzetowy elementéw
sterujacych i tryb pracy drazkow.

INFO: Woyswietlanie wersji oprogramowania,
informacji o karcie SD oraz  numeru
identyfikacyjnego urzadzenia.

W menu funkcji INFO mo zesz réwnie z wybra €
jezyk wy swietlania menu.

9.1 System Trenera

Z lewej strony obudowy nadajnika FX-20 znajduje
sie gniazdo przewodu trenera. Stuzy ono réwniez
do podtaczania aparatury do symulatora lotu.

Praca w trybie Trenera (Trener-Uczen, buddy-box)
umozliwia poczatkujacym nauke latania modelem z
pomocg  doswiadczonego  pilota  (trenera).
Nadajniki trenera oraz ucznia musz g byé
potaczone ze sob a przy pomocy
odpowiedniego przewodu trenera. Przewody
zakupi¢ mozna w sklepach modelarskich.
Nadajnik FX-20 moze stuzy¢ zaréwno jako
nadajnik ucznia, jak i trenera.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Istotne informacije:

W przypadku korzystania z 14-kanalowego
nadajnika ucznia wyposazonego w modut TM-14
lub system modulacji G3, mozesz wybra¢ tryb
pracy nadajnika ucznia: 8 lub 12 kanatow.

W przypadku innych nadajnikéw ucznia nalezy
wybra¢ 8-kanatowa modulacje PPM (FM).

e Nadajnik ucznia oraz trenera muszg byc¢
potaczone odpowiednim przewodem.

» Wigcz nadajnik ucznia.

» Nadajnik uruchomi sie w momencie wigczenia
nadajnika instruktora. Upewnij sie, ze transmisja
sygnatu z nadajnika ucznia jest wylgczona. Wyjmij
modut RF z nadajnika, a w przypadku nadajnika
2,4 GHz uruchom funkcje Trenera w trybie
"Student".

Wazne:

Aparatura FX-20 mo ze wspoipracowa ¢ jako
nadajnik trenera jedynie z innymi nadajnikami
Robbe-Futaba  wyposa zonymi w male,
prostok atne gniazda trenera nowego typu (6-
polowe).

Nadajniki wyposazone w akumulatory 6Nx lub 2S
Lipo zasilane bedg bezposrednio z nadajnika
trenera przy pomocy przewodu trenera No. F 1591.
(np. T8FG, T12FG, T12Z, T14MZ, FX-30, FX-40).
Pozostale nadajniki z 6-polowym gniazdem trenera
wyposazone w akumulatory NC/NiMH ztozone z 8
cel bedg wymagaly uzycia specjalnego przewodu
trenera No. F1314. Przewdd ten jest wyposazony
w konwerter napiecia (6 cel na 8) i zapobiega
wilgczaniu sie w nadajniku alarmu o niskim
napieciu akumulatora. (np. Skysport T4YF, T4EX,
T6EX, T7C, T9C, T10C).

» Sprawdz, czy wszystkie funkcje sterujgce dziatajg
poprawnie.  Sprawdz, czy po  wigczeniu
przetacznika trenera kontrola przekazywana jest
uczniowi.

» Po wylaczeniu przetgcznika instruktor powinien
natychmiast odzyskiwaé¢ kontrole nad modelem.

Funkcje trenera mozna zaprogramowaé tak, ze
kontrole nad modelem ma trener, uczen lub obaj
jednoczesnie. W trybie "MIX" oba nadajniki mogg
sterowa¢ modelem w tym samym czasie.

Nadajnik FX-20 moze wspétpracowac¢ z wieloma
réznymi aparaturami firmy Robbe-Futaba, zaréwno
jako nadajnik ucznia, jak i trenera. W przypadku
niektérych z nich wymagany jest specjalny
przewdd trenera.

FX-20 jako nadajnik trenera w kombinacji z

réznymi nadajnikami ucznia - wymagane
przewody:
Trener |Uczeh Przewad Trener-
Uczen
FX-20 |Skysport T4YF,|Specjalny przewaéd
T4EX, T6EX, T7C,|trenera No. F 1314

T9C,T10C

T14MZ, FX-30, FX-|F1591

40

W przypadku nadajnikbw 2,4 GHz system
trenera mo ze pracowa € rownie z
bezprzewodowo. Do tego celu potrzebny jest
Bezprzewodowy System Trener-Ucze n (WTS)
No. F1414.

9.2 Funkcja Trenera [TRAINER]

W menu systemowym zaznacz pole [TRAINER] i
dotknij przycisk RTN.

Menu konfiguracji funkcji Trenera sklada sie z 4
stron (1/4-4/4).

14

INH MODE RATE STU. CH
1RIL OFF
2ELE OFF
=THR OFF
4RUD OFF

FX-20 jako nadajnik trenera

Na stronie 4 dostepne sg nhastepujgce opcje: °
ACT/INH:

ACT: Funkcja trenera aktywna

Aktualny tryb pracy bedzie oznaczony jako "ON"
lub "OFF" w zaleznosci od pozycji przetacznika
trenera.

INH: Funkcja trenera nieaktywna

Wyhor trybu pracy - aktywacja funkcji trenera.

* SWITCH (przetacznik trenera):

Wyhor przetacznika trenera, ktéry ma stuzyé do
przekazywania sterow uczniowi. Zaznacz to pole i
dotknij przycisk RTN. Wybierz przetgcznik i
kierunek jego dziatania.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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 12/8 CH: Tryb 8/12 kanatow.

474

ACT INH
sw SH

12-8cH 8CH

Po dokonaniu ustawien podstawowych mozesz
teraz skonfigurowac sposéb pracy poszczegolnych
kanatbw w trybie trenera. Dla kazdej funkcji
sterujgcej modelem mozna wybraé inny tryb pracy.
Ustaw kursor w polu [MODE] dla kanatu, ktérego
ustawienia chcesz zmieni¢ i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz tryb
pracy kanatu.

1.4
INH MODE RATE STU. CH
1AIL FUNC 188 % CH1
zELE OFF
=THR OFF
4RUD OFF

* OFF:
Kontrole nad tym kanalem posiada wylgcznie
instruktor.

* FUNC:

Tryb "Function"; W tym trybie sterowanie kanatem
przekazywane bedzie nadajnikowi ucznia, a
wszystkie ustawienia funkcji beda pobierane z
nadajnika instruktora. (W nadajniku ucznia
wszystkie ustawienia modelu zmien na wartosci
domysine). Uzycie przefacznika trenera powoduje
przekazanie kontroli miedzy nadajnikami.

* NORM:

W tym trybie sterowanie kanatem przekazywane
bedzie nadajnikowi ucznia. Ustawienia funkcji
beda pobierane z nadajnika ucznia. Zaréwno
nadajnik ucznia, jak i nadajnik trenera
korzysta ¢ beda z ustawie i funkcji zapisanych
w nadajniku ucznia. Aby umo zliwi ¢ sterowanie
modelem, funkcje te nale zy poprawnie
skonfigurowa ¢é. Uzycie przetacznika trenera
powoduje przekazanie kontroli miedzy
nadajnikami.

* MIX:

W tym trybie, jezeli przetgcznik trenera bedzie
wigczony (ON), zaréwno instruktor jak i uczen
bedg mogli sterowa¢ modelem jednoczesnie. (W
nadajniku ucznia wszystkie ustawienia modelu
zmien na wartosci domys$ine). Wszystkie
ustawienia funkcji pobierane b eda z nadajnika
trenera.

Dopasowanie sekwencji kanatdbw z nadajnika
ucznia

Funkcja ta umozliwia wyb6r numeru kanatlu w
nadajniku ucznia, ktéry ma odpowiada¢ danemu
kanatowi nadajnika instruktora. W ten sposéb
mozna skonfigurowaé rowniez kanaty wirtualne
(VC), co nie bylo mozliwe we wczesniejszych
wersjach systemu trenera. Ustaw kursor w polu
[STU. CH] dla kanatu, ktérego ustawienia chcesz
zmienic¢ i dotknij przycisk RTN.

Przykiad:

Kanatl CH2 z nadajnika ucznia bedzie odpowiadat
kanatowi 1 (lotki) w nadajniku trenera.

Are dJou sure?

INH MODE RATE STU. CH
1AIL FUNC 188 x
2ELE OFF
=2THR OFF
4RUD OFF

FX-20 jako nadajnik ucznia

Jezeli FX-20 ma dziata¢ jako nadajnik ucznia,
funkcje Trenera nalezy wytaczy¢, a poszczegolne
funkcje sterujgce ustawi¢ w tryb "OFF".

1-

INH MODE RATE STU. C
1RIL OFF
zELE OFF
=MOT OFF
4RUD OFF

Istotne jest wybranie liczby kanatéw (7CH/MULTI).
Nalezy wybra¢ opcje wymagang przez dany
nadajnik trenera.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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9.3 Praca z symulatorem lotu

Do pracy z symulatorem lotu niezbedne bedzie
zastosowanie dodatkowego Przewodu adaptora
6-pin/jack N0.8239.

Aby niepotrzebnie nie zuzywaé¢ akumulatora,
podczas korzystania z symulatora lotu transmisja
sygnatu RF powinna by¢ wylgczona.

Wytgczanie transmisji radiowej
 Podczas wiaczania nadajnika przytrzymaj
wcisniety przycisk RTN. Wybierz pole [RF OFF] i
dotknij przycisk RTN.

POWER MODE

RAMGE CHECK

5Tz @0:00.8 S|

NEWS3

7
Transmisja sygnatu wytaczona

9.4 Ustawienia ekranu [DISPLAY]

Nadajnik FX-20 umozliwia dostosowanie kontrastu
ekranu LCD, jasnosci podswietlenia i czasu
dziatania podswietlenia.

Regulacja kontrastu wy swietlacza

COMTRAST 5
ERIGHTNESS 18

OFF TIMER 18 seC

Zaznacz pole "CONTRAST" i dotknij przycisk RTN.
Przewijanie w lewo zmniejsza kontrast, w prawo -
zwieksza go.

Aby przywréci¢ wartos¢ poczatkowa (5), dotknij
przycisk RTN i przytrzymaj go 1 sekunde.

Regulacja jasno sci pod swietlenia

Zaznacz pole "BRIGHTNESS" i dotknij przycisk
RTN. Jasno$¢ podswietlenia dostosuj do
panujgcych  warunkéw  oSwietlenia.  Zakres
regulacji:

OFF (wytaczone), 1 - 20 (coraz jasniej)

Czas dziatania pod s$wietlenia

Ustaw kursor w polu "OFF TIMER" i dotknij
przycisk RTN. Ustaw czas, przez jaki ma dziata¢
podswietlenie ekranu od momentu ostatniego
uzycia czujnika dotykowego. Zakres wartosci: 10
do 240 sekund (regulacja o 10 sekund), OFF
(podswietlenie ma dziala¢ caly czas). Aby
zmniejszy¢ zuzycie pradu, wylacz podswietlenie
ekranu. Wartos¢ domysina: 10 sek

9.5. Nazwa u zytkownika [USER
NAME]

Za pomocg tej funkcji mozesz zapisaé swoje
imie/wybrang nazwe. Nazwa uzytkownika wyswietlana
jest na ekranie gtéwnym.

ST1 99:008,8[=
5T2 00:00.0 @
BMULT  NEW3

+@ a8 15
+0 NORMA

Edycja nazwy u zytkownika
W menu systemowym zaznacz pole [USER NAME] i
dotknij przycisk RTN. Pojawi sie ekran edycji nazwy oraz
tabela dostepnych znakdéw.

"AECOEFGHIJ
BOBBE | KLMNOPGRST
CANCEL | UWWxYZabed
ENTER  afahiik lmn

200 5 VOFFrS T UV
DELETE oz HENE’
Dostepne sa litery, cyfry oraz symbole.
Nazwa uzytkownika moze sktadac sie z maksymalnie 10
znakéw. Spacja rowniez liczona jest jako znak.

1. Nazwe zmienia si @ w podany ni zej sposob:

[Poruszanie kursorem w polu wprowadzania nazwy]
Woybierz pole [<—] lub [—>] i dotknij przycisk RTN.

[Kasowanie znaku]

Zaznaczenie pola [DELETE] i dotkniecie przycisku RTN
powoduje  skasowanie znaku znajdujacego  sie
bezposrednio za kursorem.

[Dodawanie znaku]

Po wybraniu odpowiedniego znaku z tabelki i dotknieciu
przycisku RTN, znak ten wstawiany jest bezposrednio za
kursorem.

*Nazwa uzytkownika moze sktada¢ sie z maksymalnie 10
znakOw. (Spacja rowniez liczona jest jako znak).

2. Gdy skonczysz wprowadzanie nazwy, zaznacz pole
[ENTER] i dotknij przycisk RTN. Jezeli chcesz przerwac¢
procedure zmiany nazwy i przywréci¢ starg nazwe,
zaznacz pole [CANCEL] i dotknij przycisk RTN.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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9.6 Rewers sprz etowy [H/W SET]

Funkcja ‘HW REVERSE’' pozwala na zmiane
kierunku dziatania kazdego z elementéw
sterujgcych  nadajnika, w tym drazkéw i
przetacznikbw. Funkcja ta odwraca sygnat
elementow sterujacych w sposob sprzetowy. Jezeli
wigczysz rewers dla danego steru, bedzie on
dziatat odwrotnie. Nie bedzie to mialo zadnego
wplywu na wySwietlang na ekranie wartosé
(procent / znak +/-).

Jezeli nie wuwazasz zmiany za absolutnie
konieczna, zalecamy pozostawienie wszystkich
ustawien w trybie "NORM". Funkcja ta przydaje sie
jedynie w szczegllnych przypadkach, aby
dostosowa¢ dzialanie sterow do wyuczonych
odruchéw pilota. Przyktad: sytuacja, gdy nadajnik
ma obstugiwac¢ pilot, ktéry przyzwyczajony jest do
odwrotnego dzialania drgzka gazu (petny gaz na
maksymalnie Sciggnietym drazku).

W menu System zaznacz pole [H/W SET] i dotknij
przycisk RTN. Zaznacz pole [H/W REVERSE] i
dotknij przycisk RTN.

1 NORM =sAMHORM se MORM
2 NOEM seNORM sF HNORM
2HORM =scHORM =c HORM
4NORM =pHOREM sHHNORM

Dostepne opcje:

* NORM:

Domysliny kierunek dziatania.

* REV:

Odwrécony kierunku dziatania.

9.7 Tryb pracy dr gzkow [H/W SET]

Po mechanicznej przerébce drazka gazu, jaka byta
opisana w sekcji 4.6, nalezy zmieni¢ tryb pracy
drgzkbw w spos6éb  programowy. Oprdocz
ustawionego fabrycznie trybu Mode 2 dostepne sg
jeszcze 3 inne tryby. Mozesz skonfigurowaé¢ drgzki
na jeden z 4 sposobéw, na przyktad dostosowujac
ich uklad do ukfadu zapamietanego z wczesniej
uzywanego nadajnika. Numery wyjs¢ kanatow
odbiornika pozostajag bez zmian. Aby miec
pewnosé, ze procedura konfiguracji przebiegnie
poprawnie, wykonaj nastepujgce czynnosci:

1. W menu System zaznacz pole [H/W SET] i
dotknij przycisk RTN.

2. Zaznacz pole [STICK MODE] i dotknij przycisk
RTN.

3. Wybierz jeden z 4 trybow. Ustawiana opcja
miga. Po dotknieciu przycisku RTN zmiana

zostanie zatwierdzona. (Aby zrezygnowaé z
wprowadzania zmian, dotknij przycisk S1).

sTIicKk mopE MODE1L

Model: Lotki i Gaz z prawej, Ster wysokosci i
Kierunku z lewej

Mode2: Lotki i Ster wysokosci z prawej, Gaz i Ster
kierunku z lewej

Mode3: Ster kierunku i Gaz z prawej, Ster
wysokosci i lotki z lewe]

Mode4: Ster kierunku i wysokosci z prawej, Gaz i
Lotki z lewej

9.8 Typy przet gcznikéw [SWITCH]

Dostepnych jest wiele réznych typow
przetacznikbw: 2- Ilub 3-pozycyjne, chwilowe,
stabilne. Fabrycznie zamontowane przetgczniki
zamieni¢c mozna na przyciski lub pokretta
(potencjometry). Dodatkowe przelgczniki, czy
pokretta zakupi¢ mozna u sprzedawcy sprzetu.
Dostepne sg rowniez specjalne drazki z
przetacznikiem na szczycie. Przelgczniki te
oznaczane sg w systemie jako "SI" i "SJ".

sE 2Pos =1 2Pos
sF 3Pos sy 2Pos
sG 2Pos
sH 3Pos
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9.9 Informacje [INFO]

Na ekranie informacji wyswietlana jest wersja
oprogramowania, informacje o Kkarcie pamieci
(maksymalna liczba modeli do zapisania na karcie,
wolna liczbha modeli), numer identyfikacyjny
nadajnika, region oraz jezyk menu.

89248125
ANGUAGE ENGLISH

ERSION Yol
EUROPE

10. Menu LINKAGE

Menu Linkage zawiera funkcje stuzace do
dodawania nowych modeli, konfiguracji typu
modelu, czestotliwosci, limitéw wychylen serw i
innych podstawowych ustawien modelu. Kazdy
zestaw danych zapisywany jest pod nadang mu
nazwg modelu.

Ponizej znajduje sie lista wszystkich funkciji
dostepnych w tym menu.

L INEAGE MEHU NG

SERVO ' SUB-TRIM
MODEL SEL.:REVERSE
MODEL TYPE:FARIL SAFE

FRERUENCY :END POIMT
FUNCTION :THR CUT

Do przefaczania stron menu stuzy przycisk S1. Na
kolejng strone mozna réwniez przejs¢ przesuwajac
kursor poza ostatnig widoczng na ekranie pozycje
menu. Kursorem porusza sie przy pomocy czujnika
dotykowego. Ponizej widnieje druga strona menu
Linkage:

L INKAGE MEHNL I
IDLE DOWN
T1-T4 SET.
WARNING
DATA RESET

oo

Product: Numer identyfikacyjny nadajnika
Language: Jezyk menu: niemiecki, holenderski,
francuski,

czeski, rosyjski, wtoski, angielski i japonski.
Version: Numer wersji oprogramowania nadajnika.
Area: Obszar, na jakim obowigzuje homologacja
nadajnika.

Card size: Informacje o karcie SD wy$wietlane sg
jedynie wtedy, gdy do nadajnika wlozona jest
karta.

Nadajnik obstuguje karty SD o pojemnos$ci do 2 GB
(3862 modeli).

Przykiad: 49/3862

Liczba aktualnie zapisanych modeli = 49,
Maksymalna liczba modeli, ktéra zmiesci sie na
karcie = 3862.

Lista funkcji menu Linkage:

SERVO: Test serwomechanizméw i wskazanie ich
pozycji

MODEL SEL: Dodawanie modelu, kasowanie,
kopiowanie, zmiana nazwy.

MODEL TYPE: Wybér typu modelu, skrzydet, typu
tarczy sterujacej, itp.

FREQUENCY: Tryb pracy systemu FASST i wybor
regionu.

FUNCTION: Przypisanie funkcji sterujgcych
modelu do poszczegdlnych kanatow.

SUB-TRIM: Regulacja pozycji neutralnej
serwomechanizmow.
REVERSE: Odwrécenie kierunkoéw ruchu

serwomechanizmu.

FAIL SAFE: Ustawienia funkcji Fail Safe oraz
Battery Fail Safe.

END POINT: Zakres wychylen oraz limity ruchu
serw.

THR CUT: Zgaszenie silnika  jednym
przetacznikiem (tylko dla  samolotow i
helikopterow).

IDLE DOWN: Obnizenie predkosci wolnych
obrotéw silnika (tylko dla samolotéw).

T1-T4 SET: Regulacja skoku i trybu pracy
trymeréw cyfrowych.

WARNING: Ostrzezenie o aktywnych mikserach.
DATA RESET: Kasowanie wybranych ustawien
modelu.

Uwaga:

Pokazane ekrany menu stanowi a jedynie
przykiad. Dost epne  funkcje zale z3 od
wybranego typu modelu.
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10.1 Monitor pracy serw [SERVO]

Funkcja ta wyswietla aktualne wychylenia
wszystkich serwomechanizméw w przejrzystej
graficznej formie wraz z wartosciami
procentowymi.
W menu Linkage zaznacz pole [SERVO] i dotknij
przycisk RTN.

Kanaly zalgczane 9 + 10

Warto$¢ wychylenia w %

Test serwomechanizméw:

Servo test (OFF)

W tym trybie wyswietlane sg jedynie biezace
pozycje serw. Umozliwia on reczne sprawdzenie
poprawnosci dziatania poszczegélnych funkcji oraz
limitdw wychylen poszczegoinych kanatow.

Uzycie wybranego elementu sterujgcego powoduje
zmiane pozycji serwa, co bedzie przedstawione
rowniez na ekranie.

Przeprowadzanie testu:

Test pozycji neutralnych "NEUTRAL"

Wszystkie serwomechanizmy ustawiajg sie w
pozycjach neutralnych. Test jest przydatny
podczas regulacji dlugosci pretéw popychaczy.
Ustaw kursor w polu [OFF] i dotknij przycisk RTN.
Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz typ
testu "NEUTRAL" i dotknij przycisk RTN.

Test ruchu poszczeg6lnych serwomecha-
nizmow "MOVING"

W tym trybie przeprowadzany jest automatyczny
test serwomechanizméw:  serwomechanizmy
podigczone do wszystkich kanaléw poruszajg sie
powoli z jednej pozycji skrajnej do drugiej. Jest to
doskonaly sposéb na  sprawdzenie, czy
serwomechanizmy  dzialaja, oraz o jaki
maksymalnie kat moga wychyli¢ sie powierzchnie
sterowe modelu.

Ustaw kursor w polu [OFF] i dotknij przycisk RTN.
Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz typ
testu "MOVING" i dotknij przycisk RTN.

Wazne:

Przed przeprowadzeniem testu ruchu

serwomechanizméw upewnij si e, ze silnik
modelu jest odt gczony. W przeciwnym razie
mo ze sie on przypadkowo uruchomi é.

Warto wiedzie é:

Procedury testowe uwzgledniajg zaprogramowane
limity wychylen. Wszystkie limity i zakresy
wychylen skonfigurowane przy pomocy funkcji
Dual Rate, End Point, itp. bedg uwzglednione.

10.2 Wybor modelu [MODEL
SELECT]

Funkcja ta pozwala na wczytanie zapisanych
ustawien modelu, dodanie nowego modelu,
kasowanie, kopiowanie zapisanych ustawien oraz
zmiane nazwy modelu.

Kazdy zestaw ustawien zajmuje okoto 500 kB
pamieci. W pamieci wewnetrznej nadajnika mozna
przechowywa¢ ustawienia 30 modeli, natomiast na
karcie SD 32 MB mozna ich zapisa¢ okofo 60.
Nadajnik obstuguje karty SD o pojemnos$ci do 2 GB
(3862 modeli).

Wazne:

Zalecamy utworzenie kopii zapasowej wszystkich
zapisanych zestawéw ustawien, szczegolnie jezeli
planujesz eksperymentowanie z réznymi
ustawieniami. Przy wylaczaniu nadajnika biezace
ustawienia zawsze zapisywane S W pamieci
ustawien danego modelu.

Wybor modelu

MODEL SEL. NEWZ
I

=NEW3
iﬁﬁi? 4NEW4
B6: 80

W menu Linkage zaznacz pole [MODEL SELECT] i
dotknij przycisk RTN. Wskaz miejsce, gdzie
zapisane sg ustawienia modelu ("TX" lub "CARD")
i dotknij przycisk RTN.

« Z prawej strony ekranu pojawi sie lista modeli
zapisanych na danym nosniku. ¢ Ustaw kursor w
polu z nazwg wybranego modelu i dotknij przycisk
RTN.

» Ustaw kursor w polu [SELECT] i dotknij przycisk
RTN.

Wyswietli sie komunikat z prosbg o
potwierdzenie. Aby wczyta¢ ustawienia wybranego
modelu, dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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przez 1 sekunde.

EXECUTE: "RTH" ¢ 1sec)
T ' E

NEWS3 ! RENAME
i;;;g | COPY
e ! DELETE

e Od tego momentu mozesz korzysta¢c z nowo
wczytanych ustawien.

Dodanie nowego modelu

e Ustaw kursor w polu [NEW] i dotknij przycisk
RTN. Nadawanie sygnalu radiowego zostanie
wstrzymane.  Zasilanie modelu musi  by¢
wytaczone.

Pojawi sie komunikat z prosba o potwierdzenie.
Dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go przez 1
sekunde.

» Automatycznie wy$wietlg sie ekrany wyboru typu
modelu i czestotliwos$ci.

- Ustawienia typu modelu - patrz rozdziat 10.3

- Ustawienia modulacji - 10.4

* Potwierdz che¢ zmiany modulaciji.

e Od tego momentu mozesz korzystaé z nowych
ustawien.

Nowy model pojawi sie na liscie pod nazwa "New" i
pierwszym wolnym numerem. Zmien domysing
nazwe na taka, ktéra kojarzy sie z danym
modelem.

Kasowanie ustawie n modelu

Dla bezpieczenstwa zablokowano mozliwos¢
skasowania ustawien aktualnie  uzywanego
modelu.

» Ustaw kursor w polu z nazwg modelu, ktory
chcesz skasowac i dotknij przycisk RTN.

e Ustaw kursor w polu [DELETE] i dotknij przycisk
RTN.

» Aby anulowaé kasowanie, dotknij przycisk S1.

Zmiana nazwy modelu

» Wskaz miejsce, gdzie zapisane sg ustawienia
modelu ("TX" lub "CARD") i dotknij przycisk RTN.

» Ustaw kursor w polu [RENAME] i dotknij przycisk
RTN. Wyswietli sie ekran edycji nazwy.

S1 = kolejny ekran
Va4

NEW3 "ABCDEFGHIJ
---------- | KLMNOPGRST
CANCEL  |LVWXYZabcd
ENTER tefahiklnn
s TORArS UL
DELETE  iuz !"#$%8°

Nazwa uzytkownika moze skiada¢ sie z
maksymalnie 10 znakéw. Spacja réwniez liczona
jest jako znak.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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Kopiowanie zapisanych ustawien

Wykonanie kopii ustawien modelu zapisanego w
pamieci nadajnika lub na karcie SD.

1) Wskaz miejsce, gdzie zapisane sg ustawienia
modelu ("TX" lub "CARD") i dotknij przycisk RTN.
Ustaw kursor w polu z nazwag modelu, ktérego
ustawienia chcesz skopiowac¢ i dotknij przycisk
RTN.

MODEL SEL. NEWZ

TX 1 NEW1
MEW

B@: 82

M':' DEL SEL - & Miejsce
TR ) { ——
MEW2 'ADD-LIST

Jﬁg G
COPY
ag: 62 y

2) Wskaz miejsce, gdzie chcesz wklei¢
skopiowane ustawienia (mozesz zmieni¢
lokalizacje zapisu - "TX" lub "CARD") i dotknij
przycisk RTN.

3) Ustaw kursor w polu [COPY], dotknij przycisk
RTN i przytrzymaj go przez 1 sekunde. Aby
anulowac¢ kopiowanie, porusz czujnikiem
dotykowym.  Jezeli ustawienia majg by¢
skopiowane w miejsce innych zapisanych
wczesniej ustawien, skorzystaj z opcji [ADD-LIST].

=NEW3
4MNEW4

Zrodto

Podczas kopiowania ustawien do nazwy modelu
automatycznie dodawany jest kolejny numer - 1, 2,
itp. Jezeli nazwa modelu jest zbyt dluga, zostanie
ona skrdcona o 2 ostatnie znaki.

10.3 Typ modelu [MODEL TYPE]

Funkcja Model Type pozwala wybra¢ typ
posiadanego modelu: samolot, szybowiec, lub
helikopter, a takze rodzaj i ilos¢ powierzchni
sterowych, typ tarczy sterujacej, itp.

Menu to zostato zaprojektowane w maksymalnie
prosty i przejrzysty sposob.

Wazne:

Przed dokonaniem jakichkolwiek ustawie n dla
modelu zawsze najpierw musisz wybra ¢ jego
typ. Zmiana typu modelu zawsze powoduje
skasowanie  wszystkich  dotychczasowych
ustawie A.

W menu Linkage zaznacz pole [MODEL TYPE] i
dotknij przycisk RTN. Pokazane ekrany stanowig
jedynie przyktad. Ich doktadny wyglad zalezy od
wybranego typu modelu.

-docelowe

Jezeli nadajnik dziata w trybie 7-kanatowym, u dotu
ekranu pojawi sie informacja ,,Ch8 invalid" - kanat 8
jest niedostepny.

YFE AIRPLANE

ING HORMAL
ZAIL

AIL HORMAL

HE: TNVALID

HORMAL
2AIL
MORMAL

HE: INVALID

Wybierz typ modelu: (airplane - samolot, glider -
szybowiec, helicopter - $migtowiec).

Pojawi sie komunikat z prosbg o potwierdzenie -
dotknij RTN. Kiedy juz dokonasz wyboru typu,
pojawi sie nastepny ekran wyboru, gdzie pokazane
beda dostepne rodzaje skrzydel, ogona lub tarczy
sterujacej.

Dostepne sg nastepujgce konfiguracje powierzchni
sterowych:

*Typ skrzydet (Normalny)

1AILERON 2AILERON 2AIL + 1FLP
| | |
AIL FLP

2AIL + 2FLP 2AIL + 4FLP 4AIL + 2FLP

| | |
m.
AIL FLPI(FLP2 AIL | | FLP | | [ |FLP2 AILZ AL | ][ [AIL2 ALL
FLP FLP2

AIL FLP3FLP4 AIL

(*) Typy [2AIL+4FLP] i [4AIL+2FLP] dostepne sg
jedynie dla modeli szybowcow.

*Typ skrzydel ("Lataj ace skrzydto")

Flying Wing  2AILERO Flying Wing 2AIL+1FL Flying Wing 2AIL+2FL

AIL AlL2 ¥ AIL \FLI'-'/ AILZ ¥ AIL FLP YFLP2 AIL2

Flying Wing . 2AIL+*4FL [Flying Wing 4AIL+2FL

AILFLP | ¥ | FLP2 |  “AIL3AIL | ¥ | AIL2 |
FLP3FLP4 AIL: FLP FLP2 AIL

(*) Typy [2AIL+4FLP] i [4AIL+2FLP] dostepne sg
jedynie dla modeli szybowcow.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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*Typ steru kierunku

Mormal Rudder Winelet (2RUD}

I 7 ;
| b *Rup " Rupz2
«Typ usterzenia ogonowego
NORMAL V-TAIL AILEVATOR
ELE pyp ELE ELE %RUD ELE pyp ELE2
Smigtowce:

*Typ tarczy steruj acej

!H—1 Fror !H—4 ELE Fro !HRQ {120%) Fro
: PIT AIL
]
Pure function | ELE
!H_3 Fron \HE3 Fron \H—4X Fron

PIT e AL ELE sainy
T PIT a ALL i
G ‘ - - PITSFELE2

Wybor typu skrzydet i ogona

Jezeli jako typ modelu wybrales samolot lub
szybowiec, nastepnym krokiem bedzie wybor
rodzaju skrzydet i ogona.

Wybor typu skrzydet

MODEL TYPE

VFPE AIRPLANE

ING HORMAL
Z2AIL

AIL NHORMAL

HES: TNVALID
Wybér liczby powierzchni sterowych

MODEL TYPE

VFE AIRPLANE

ING HORMAL
[2AIL -

AIL HORMAL

HE: TNVALID
Wybor typu ogona

MODEL_TYPE

TVFE AIRFPLANE
WING HORMAL

ZAIL
TAIL HOEMAL
CHS: INVALID

Podsumowanie wybranych opcji, potwierdzenie

EXECUTE: "YES"(1sec)

TYFE AIRPLANE

WING HORMAL
ZAIL+2FLF

TAIL MORMAL

CHs: INVALID YES HO
Dla modeli typu “latajace skrzydto” — wybor typu
steru(6w) kierunku

AIRPLANE

ING FLYIHG WIHG
ZAIL
UDDEFR NORMAL

HE: INVALID

YFE AIRPLANE

ING FLYIHNG WIHG
Z2AIL

UDDER WINMGLET

WybOr typu tarczy sterujg cej

Jezeli jako typ modelu wybrates helikopter,
nastepnym krokiem bedzie wyb6r typu tarczy
sterujacej.

YFE HELICOPTER
WASH HR3
ESET OFF

HE: TNVALID

Ponizej pokazano dostepne typy tarczy sterujacej:
*H-1: Tarcza poruszana za pomocg jednego
serwomechanizmu.

*H-4: Dwa serwomechanizmy steru przechytu i 2
dla steru wysokosci.

« HR3(120): Tarcza poruszana przy pomocy trzech
serwomechanizméw (dla steru przechytu, steru
wysokosci i skoku ogdlnego), rozmieszczonych
pod katem 120°

« H-3(140): System popychaczy CCPM z trzema
serwomechanizmami z dodatkowymi punktami
podparcia tarczy (extended linkage points) dla
dwdch serwomechanizméw steru przechytu.

* HE3(90): Trzy serwomechanizmy rozmieszczone
pod katem 90°.

e H-4X(45): Dwa serwomechanizmy steru
przechytu i 2 steru wysokosci + programowy obrot
45°(virtual rotation).

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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RESET: Kasowanie ustawien przy zmianie typu tarczy
sterujacej. Jezeli chcesz skasowaé ustawienia modelu,
wybierz "ON", jezeli nie, wybierz "OFF".

Wybor typu tarczy zatwierdza sie w ten sam
sposab, co typ skrzydet i ogona.

W sekcji 2.5 znajduj q sie tabele sekwenciji
kanatéw dla modeli samolotéw i szybowcéw.
Sekwencja kanatow dla helikopteréw opisana
jest w sekcji 12.

Wazne:

Typy usterzenia 2 Aileron+ 2 Camber Flap + 2
Brakes oraz 4 Aileron +2 Camber Flap
dostepne sa tylko w trybie FASST Multi
Channel (sekcja 10.4).

10.4 Tryb pracy systemu FASST |
wybor regionu

[FREQUENCY]

Nadajnik moze dziata¢ w jednym z dwdbch
dostepnych trybow: FASST MULTI (8+2 kanaly) i
FASST 7 CH (kanaly 1-7). Aktualnie uzywany tryb
widoczny jest w lewym dolnym rogu ekranu
gtéwnego.

1. Aby zmieni¢ tryb modulacji, zaznacz pole
MULTI/ 7CH na ekranie gtéwnym lub wejdz w
menu Linkage, zaznacz pole [FREQUENCY] i
dotknij przycisk RTN.

2. Ustaw kursor w polu "FASST" i dotknij przycisk
RTN. Typ modulacji zostanie automatycznie
zapisany w aktywnej pamieci ustawierh modelu.

FREQLENCY
AareRr GEMERAL
FRssT (ol

FREQLENCY
AareAr GENERAL

FASST

CHE: INVALID

Wybér pomi edzy trybem MULTI, a trybem 7-
kanatowym zale zy od posiadanego odbiornika.
Dla wszystkich odbiornikéw Futaba FASST-
2,4G Multi-ch wybierz tryp MULT (niezale znie
od liczby kanatow).

FASST MULTI: 6008HS, R6014HS, RG608FS,
R6014FS

FASST 7CH: R606FS, R607FS, R617FS,

R6004 FF i R6106 F/C

Po wybraniu modulacji FASST 7CH w menu ustawien
réznych funkcji bedg widoczne réwniez dalsze kanaty.
Konfiguracji bedzie mozna jednak dokona¢ jedynie dla
kanatow 1-7.

10.5 Wybor regionu

W menu Linkage zaznacz pole [FREQUENCY] i
dotknij przycisk RTN.

Ustaw kursor w polu "AREA" i dotknij przycisk
RTN. Dostepne opcje: "GENERAL" i "FRANCE".

AreER GEMERAL
FRssT MULT

Opcja "AREA" stu zy do
dopuszczalnego zakresu
nadawania w pa smie 2,4 GHz.
Kraje, na ktére nadajnik posiada homologacje:
Kraje UE, Szwajcaria, Norwegia, Islandia, Rosja
Dostepne sg 2 zakresy czestotliwosci:

ustalenia
cz estotliwo Sci

1. 2400...2483,5 MHz, opcja "General".

Ten zakres nie zostal dopuszczony do uzytku we
wszystkich krajach (normy  nie  zostaly
ujednolicone), np. we Francji. Z tego powodu przy
znaku CE dla nadajnika widnieje wykrzyknik "I".
Wszystkie urzadzenia emitujgce sygnat radiowy
muszg zosta¢ zatwierdzone do uzytku w
poszczegodlnych krajach. Istniejg ograniczenia co
do zakresu dopuszczalnych czestotliwosci oraz
mocy nadawania sygnatu.

FREGLUENCY
ArEA |GEMERAL

FRssT MULT

2. 2400...2454 MHz, opcja "France".
Ten zakres zostat dopuszczony do uzytku we
wszystkich krajach EU.

Zalecenia:
W Polsce dopuszczony jest zakres czestotliwosci
"General". W krajach takich jak Austria, Francja,

Rosja, Wiochy i Belgia obowigzuje zakres
czestotliwosci 2400...2454 MHz ("France"). W
przypadku Rumunii i Bulgarii niezbedne jest

dodatkowe zezwolenie na korzystanie ze sprzetu

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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radiowego. W Norwegii obowigzuje zakaz
uzywania sprzetu radiowego w promieniu 20 km od
stacji badawczej Ny Aelesund.

Are Jou sure?

ARER |FEANMCE
FRssT MULT

Wazne:

Po zmianie regionu z "General" na "France"
niezbedne jest ponowne  przeprowadzenie
procedury taczenia nadajnika z odbiornikiem. Gdy
nadajnik wyswietli zapytanie, czy ma rozpoczac
transmisje sygnatu radiowego, mozna wybrac
opcje "NO". W takim przypadku transmisje mozna
bedzie wiaczy¢ pdzniej w dowolnym momencie.
WAZNE!!! Przed pierwszym lotem zawsze
przeprowad z test zasi egu.

10.6 Funkcje steruj agce
[FUNCTION]

Po wybraniu typu modelu, typu powierzchni
sterowych, tarczy sterujacej, odpowiednie funkcje
oraz kanaty serwomechanizméw dobierane sg
automatycznie. Jezeli jest to tylko mozliwe,
zalecamy zachowanie tej konfiguraciji.

W menu "FUNCTION" mozna sprawdzi¢ aktualnie
wybrang sekwencje funkcji, upewni¢ sie ktory
serwomechanizm nalezy podigczy¢ do danego
kanatu, a takze skonfigurowac elementy sterujgce
dla poszczegolnych funkcji. W przypadku, kiedy
pojedyncza funkcja steruje pracg dwoch lub wiecej
serwomechanizmow, nadajnik konfiguruje
automatycznie  rowniez  niezbedne  funkcje
miksujace. W obrebie danego typu modelu
konfiguracja rdzni sie niewiele. Jezeli w modelu
wystepuje wieksza liczba klap lub innych
powierzchni  sterowych, zwiekszy sie liczba
uzywanych kanatow.

Zupelnie inaczej bedzie w sytuacji, gdy zmieni sie
typ modelu. Gdy zmienisz typ modelu z samolotu z
normalnym ukladem ogona na taki, gdzie
wystepujg dwa serwomechanizmy steru wysokosci
(Ailvator), sekwencja funkcji bedzie zdecydowanie
inna. Podobnie bedzie z r6znymi rodzajami modeli
szybowcow (z silnikiem i bez) oraz z modelami
typu ,latajgce skrzydio”.
Przypisywanie funkcjom elementow
steruj gacych nadajnika

W menu Linkage zaznacz pole [FUNCTION] i
dotknij przycisk RTN. Wyswietli sie pierwszy z kilku
podobnych ekranéw. Po prawej stronie na gorze
znajduje sie informacja, ktéra ze stron aktualnie
przegladasz. To menu pozwala na przypisanie
ré6znym funkcjom oraz trymerom wybranych
elementéw sterujgcych nadajnika (przyciskow,
drazkéw, przelacznikéw) oraz ustalenie sekwencji
funkcji. Przyktadowe ekrany:

FUNMCTIOH uj
CTRL TRIM
1RIL J1 T1
2ELE J& 1S
3THR g 2
4 RUD J4 T4
FUNCTIOH 274
CTEL TRIM
SGERR SG 2 —
6AUKE — ——
THUsS - -
g4 — —
FURCTIOH 374
CTRL TRIM
VIAUKY — =
vezhtusl — —
vzAUXLT —— =
vaAUx1 —— ==
FURCTIOH 4.4
CTRL
DG1 SD
DGZ SA

Jeden element steruj acy moze stuzyé do
obstugi kilku funkcji jednocze $nie. Istnieje
mozliwo $¢€ zmiany sekwencji kanatow.

« Wybér elementu sterujgcego. Ustaw kursor w
polu "CTRL" dla danego kanalu i dotknij przycisk
RTN.

e Wybierz symbol elementu sterujgcego, ktéry
chcesz przypisa¢ danej funkcji i dotknij przycisk
RTN. Wyboru dokonuje sie z tabeli menu "H/W
SELECT", ktére pojawi sie automatycznie.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Wybér trymera danej funkcji

Mozna wybra¢ dowolny element sterujacy, ktory
bedzie dziatat jako trymer danej funkcji. Ustaw
kursor w polu "TRIM" dla danego kanatu i dotknij
przycisk RTN.

Trymer wybiera sie w taki sam sposéb, jak
podstawowy element sterujacy funkciji.

Ustawienia trymeréw

Dla trymerdéw dostepne sg dodatkowe ustawienia:

RATE
J1 SASE LDA AL
J2ZSBSFRDTZ  pmope
J3scsGLs T3 NORMAL

J4 SD SHRS T4 ——

Rate

Konfiguracja zakresu trymowania. Zakres wartosci:
[-150~+150%)]. Wartos¢ domys$ina: +30%. Wybierz
zakres trymowania przy pomocy czujnika
dotykowego. Jezeli dotkniesz przycisk RTN i
przytrzymasz go przez 1 sekunde, przywrdécona
zostanie wartos¢ domysina.

Mode

Spos6b dziatania trymera. Ustaw kursor w polu
[MODE] i dotknij przycisk RTN. Postugujac sie
czujnikiem dotykowym wybierz spos6b dziatania
trymera.

Normal = Zakres dziatania trymera wokét punktu
centralnego serwa jest symetryczny. Ustalone
wczesniej zakresy wychylen End-Point ulegng
zmianie.

ATL = Wartosci trymowania zmieniajg sie jedynie
po jednej stronie zakresu ruchu elementu
sterujgcego. Opcja ta najczesciej uzywana dla
trymera przepustnicy, gdzie trymer wolnych
obrotéw nie powinien mie¢ wptywu na zachowanie
drazka przy petnym gazie.

Dla opcji "ATL" dostepne sg ustawienia [NORMAL]
i [REVERS].

Blokada trymera gazu (szybowce i helikoptery)
Aby unikngé przypadkowego uzycia trymera gazu
w trakcie lotu, istnieje mozliwos¢ zablokowania
elementu sterujgcego trymera dla wszystkich
trybow lotu z wyjatkiem trybu "NORMAL".

Aby mdc zablokowac trymer gazu, aktywu;j tryb lotu
IDLE UP 1-3 lub HOLD. W menu "FUNCTION"
zaznacz pole "TRIM" (T1-4) dla funkcji gazu
(THR), dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go przez
sekunde. Obok pola z symbolem trymera pojawi
sie znak "X", co oznacza ze trymer jest
zablokowany.

Wazne:
Trymer nie bedzie dziatat w zadnym trybie lotu z
wyjatkiem trybu "Normal”.

ﬂJNCT I QN IDLEUFL 1~
CTEL TRIM
1RIL J1 T1 seEPAR
2ELE J2 T2 sermr
3THR J3 xIM serAr
4 RUD J4 T4 sEFPAR

Tryby pracy trymera "COMB" i "SEPAR":

Opcje te dostepne sa jedynie dla modeli
szybowcow i helikopteréw, gdyz tylko te typy
modeli umozliwiajg korzystanie z trybow lotu. Patrz
rozdziat

W trybie "Combination" ustawienia trymerow bedg
identyczne we wszystkich trybach lotu. W trybie
"Separate” mozna bedzie ustalic oddzielne
wartosci trymowania dla poszczegoélnych trybow
lotu. Nowe ustawienia trymeréw beda wgrywane
automatycznie wraz z aktywacjq trybu lotu. Jest to
niezwykle przydatne w przypadku modeli
helikopteréw, gdzie ustawienia optymalne dla
zawisu i dla akrobacji powietrznych mocno sie od
siebie réznia.

Kanaty VC1~VC4 (kanaly wirtualne)

Te 4 kanaly mozna przypisac funkcjom wirtualnym,
ktére nie posiadajg wlasnych, osobnych wyjs¢
odbiornika i sterujg pracg innych kanatéw (niekiedy
kilku).

Kanaly wirtualne umozliwiajg wybor elementu
sterujgcego dla danej funkcji, a takze konfiguracje
krzywej sterowania. Przyktadem takiej funkcji moze
by¢ funkcja Crow (Butterfly), ktéra kontroluje
jednoczesnie serwomechanizmy lotek i klap, albo
funkcja steru wysokosci w modelu typu “latajace
skrzydio”, gdzie role steru wysokosci spetniajg
lotki.

Sekwencja funkcji dla kanatéw wirtualnych opisana
jest w tabelach w sekcjach 2.5 12.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Zmiana funkcji kanatu

Do danego numeru kanalu mozna przypisa¢
dowolng funkcje sterujaca.

Aby zmieni¢ funkcje przypisang do konkretnego
kanalu, zaznacz pole z nazwg funkcji przy
numerze tego kanatu. Wybierz nowa funkcije z listy.

FUNCTION MNORMAL 1~
CTRL TRIM

1 J1 Tl seraR|

2ELE J2 T2 serFAR

3IMOT J3 T3 sEFAR

4 RUD J4 T4 serar

Are Jou sure?
:12 ELEVATOR

ICH
AILEROM  :GYRO

[ELEVATOR ! GYROZ
RUDDER {GYROZ
GERR {MOTOR

FUNCTION NOEMAL 1~
CTRL TRIM

1 J2 T2 serAR

2ELE J2 T2 sErFAR|

3IMOT J3 T3 seFAR|

4 RUD J4 T4 seFAR|

Zmiana numeru kanatu

Aby  dopasowaé¢ sekwencje kanatbw do
posiadanego modelu bez koniecznosci
przetgczania przewoddw serw, nadajnik umozliwia
zmiane numeru kanatu przypisanego danej funkciji.

Are dJou sure?
CTRL TRIM
1ARIL J1 T1
2ELE Ja. T3
S RUD J4 T4
BBEHre 12 T2

FUNCTION 14

CTRL TRIM_
BEARIL XY T8

2ELE J& T3
SRUD J4 T4
4 THR J2 T2

10.7 Kompensacja punktu
neutralnego serw [SUB-TRIM]

Przy instalowaniu serwomechanizméw w modelu
zawsze najlepiej jest zamontowaé je w takim
potozeniu, zeby w momencie, gdy ramie
serwomechanizmu  znajduje sie w pozycji
neutralnej, przypisany mu element sterujgcy oraz
trymer réwniez znajdowaty sie w neutrum.
Czasami jednak jest to niemozliwe, czy to z

powodu budowy samego modelu, czy tez dlatego,
ze zastosowano serwomechanizmy  roznej
produkcji, ktére moga mie¢ nieco rézne ustawienia
pozycji neutralne;.

W takich przypadkach mozesz skorzystac z funkciji,
ktéra pozwoli na precyzyjng konfiguracje pozycji
neutralnej wszystkich serwomechanizméw. Z
funkcji tej korzystaé nalezy jedynie w celu
dokonania korekty nieduzych rozbieznosci, gdyz
nie pozostaje ona bez wpltywu na zakres ruchu
serwomechanizmu — moze sie on skroci¢ lub
straci¢ symetrycznosc.

Zalecamy przeprowadzi ¢ ta procedure w
nastepujacy sposoéb:

W pierwszej kolejnodci nalezy wyregulowaé
potozenie  ramion  serwomechanizméw  tak
doktadnie, jak to mozliwe oraz wyregulowac
dlugosé popychaczy powierzchni sterowych. W
tym momencie pamie¢ wartosci trymowania i
wszystkie ustawienia trymeréw powinny byc¢
ustawione na 0%. Po dokonaniu mozliwie
doktadnych ustawien, w menu “SUB TRIM”
mozesz przeprowadzi¢ precyzyjng regulacje
pozycji neutralnych serwomechanizméw.

Wazne:

Przed regulacjg kompensacji punktéw neutralnych
zawsze wybierz wiasciwy kierunek  obrotu
serwomechanizmow (reverse).

W menu Linkage zaznacz pole [SUB-TRIM] i
dotknij przycisk RTN.

SUB-TRIM

1AIL [#8]: sGEAR +8
2ELE ~ +8sAUXE +8
=RUD  +0:7AUXS +8
4THR  +B8:sAUX4 +8

Pozycje neutralne serw wyrazone sg w postaci
numerycznej. Wybierz numer kanatu, ktérego
ustawienia chcesz edytowaé. Wybierz wartosc
kompensacji punktu neutralnego. Zakres regulacji
to -240 do 240 jednostek, co odpowiada ruchowi
serwomechanizmu o okoto +/- 20° Ustawieniem
domysinym jest 0.

Jezeli dotkniesz przycisk RTN
i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrdécona
zostanie warto$¢ poczatkowa.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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10.8 Rewers serwomechanizmoéw
[SERVO REVERSE]

Ta funkcja Zmienia kierunek obrotu
serwomechanizmu w sposéb  elektroniczny.
Oznacza to, ze w momencie instalowania
serwomechanizméw w modelu nie musisz zwracac
uwagi na kierunek jego obrotu. Wazne jest, aby
ustawic wiasciwy kierunek obrotu
serwomechanizmow przed rozpoczeciem
konfiguracji innych ustawien modelu.

W menu Linkage zaznacz pole [REVERSE] i
dotknij przycisk RTN.

{AIL MORM isAUXE NORM
2ELE HORM i7AUXS NORM
2THR HORM i=ALX4 NORM
4RUD NORM: oGt  NORM
SGEAR NORM: oGz  MORM

Serwomechanizm moze dziala¢é w sposéb
normalny (NORMAL) lub odwrécony (REVERSE).
Aby dokona¢ ustawien, wybierz odpowiedni kanat i
dotknij przycisk RTN.

Wybierz  kierunek przy pomocy czujnika
dotykowego.

Dotkniecie przycisku RTN konczy procedure
zmiany kierunku.

Ponizsza ilustracja przedstawia normalny oraz
odwrdcony kierunek dziatania serwomechanizmu.

Wazne:

Wigczenie rewersu serwomechanizmu odwraca
réwniez kierunek dziatania trymera przypisanego
danej funkgciji.

/<

C;\
730
N o

N
Soo
=

SERVO

10.9 Funkcja Fail-Safe [FAIL-
SAFE]

W trybie FASST 7CH funkcje Fail Safe mozna
przypisa¢ wytgcznie do kanatu 3 (przepustnica). W
trybie Multi funkcje Fail Safe mozna skonfigurowac¢
dla wszystkich 8 kanaléw. Funkcja Fail Safe
pozwala ustali¢ reakcje serwomechanizméw na
problemy z lacznoscig radiowg. Dostepne sa
nastepujace opcje:

1. HOLD: Serwomechanizm pozostaje w pozycji, w
ktorej znajdowat sie przed utratg tgcznosci. Jest to
opcja domyslna.

2. FIS: Serwomechanizm przyjmuje ustalong
wczesniej pozycje.

3. Dostepna jest jeszcze funkcja "Battery Fall
Safe", ktéra wilgcza alarm w przypadku niskiego
stanu akumulatora odbiornika. W trybie 7-
kanatowym funkcja ta jest skonfigurowana na state
i nie mozna jej wytaczy¢. Alarm funkcji "Battery
Fail Safe" mo zna chwilowo dezaktywowa € przy
pomocy wybranego elementu steruj gcego.
Jezeli napiecie akumulatora odbiornika bedzie zbyt
niskie, system ostrzeze uzytkownika ustawiajac
wybrane  serwomechanizmy w  ustalonych
wczesniej pozycjach. Jezeli ster, do ktorego
przypisates alarm funkcji "Battery Fail Safe" bedzie
reagowac¢ niezgodnie z wydawanymi komendami,
natychmiast | aduj.

Zalecane ustawienia funkcji Fail Safe:
Samoloty:

Przetgczenie silnika na wolne obroty i tagodne
kolowanie. Szybowce: Klapy w pozycji do
ladowania lub otwarcie hamulcow
aerodynamicznych.

Helikoptery:

Nalezy samemu zdecydowaé, ktére ustawienia
beda najkorzystniejsze. Ustawienie gazu na okoto
80% umozliwia lecacemu modelowi wykonanie
zawisu w sytuacji awaryjnej. W przypadku
helikopteréw elektrycznych istnieje jednak ryzyko,
ze w momencie przypadkowego wytaczenia
nadajnika model samoczynnie wystartuje z ziemi.
Ustawienie gazu na ok. 20% zminimalizuje ryzyko
niekontrolowanego startu, ale moze spowodowac
rozbicie modelu, jezeli helikopter bedzie aktualnie
w powietrzu.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Systemu 2,4 GHz sa bardzo odporne na
zaktocenia sygnatu, w takiej sytuacji wi ec
najbardziej korzystn a opcja wydaje sie byé
ustawienie funkcji Fail Safe w trybie "HOLD".

W menu Linkage zaznacz pole [FAIL SAFE] i
dotknij przycisk RTN.

F/S B.F/S FOS
1 AIL HOLD OFF
ELE HOLD OFF
THR FsS OFF +83
RUD HOLD OFF

Ustawienia pozostatych kanatow znajdujg sie na
kolejnych stronach. Konfiguracja funkcji Fail Safe:
Ustaw kursor w polu "F/S" dla kanatu, ktérego
ustawienia chcesz zmieni¢ i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz tryb
"F/S" albo "HOLD". Dotknij przycisk RTN.

W przypadku wybrania opcji "F/S" pamietaj o
zdefiniowaniu pozycji serw.

Pozycje serwomechanizmoéw:

Ustaw kursor w polu "POS" dla kanatu, ktérego
ustawienia chcesz zmieni¢ i dotknij przycisk RTN.
Ustaw element sterujacy danego kanatu w pozyciji,
ktéra ma przyja¢ serwomechanizm w momencie
aktywacji funkcji Fail Safe i dotknij przycisk RTN.
Na ekranie wyswietli sie pozycja wybranego
elementu sterujgcego w postaci procentowej. W
ten sam sposob skonfiguruj pozycje dla
pozostatych kanatéw.

Aby powrdci¢ do trybu "HOLD" ustaw kursor w
polu "F/S" dla danej funkcji i zmien go na "HOLD".
Dotknij przycisk RTN.

W trybie "MULTI" funkcje "Battery-Fail-Safe"
mozna skonfigurowac dla wszystkich kanatow. W
tym celu ustaw kursor w kolumnie "B.F/S" dla
danego kanatu i zmieh opcje z "OFF" na "B.F/S".

Pozycje "B.F/S" ustawia sie w taki sam sposéb, jak
w przypadku normalnej funkcji Fail Safe. Na
ekranie wyswietli sie pozycja wybranego elementu
sterujgcego w postaci procentowej. Zalecane jest,
aby funkcja "B.F/S" sterowata kanalem gazu,
hamulca aerodynamicznego lub klap.

Zapisane ustawienia sg automatycznie przesytane
do odbiornika. Transmisja trwa okotlo 30-60
sekund. W tym czasie dioda LED odbiornika
bedzie miga¢. Podczas konfiguracji funkcji Fail
Safe model musi znajdowac sie na ziemil!

Funkcje Battery Fail Safe mozna chwilowo
dezaktywowaé przy pomocy wybranego elementu
sterujgcego. Wybiera sie go na trzeciej stronie
ustawien funkcji Fail Safe. W ponizszym
przyktadzie wybrano do tego celu przetgcznik SA.

FAIL SAFE 7

RELEARSE B.F/S

Wazne:

Przy testowaniu funkcji Fail Safe dla kanalu
przepustnicy odczep $miglo lub topaty od
modelu. Zmniejszy to zaistniate
niebezpiecze nstwo, je zeli silnik przypadkowo
sie wiaczy. Funkcje te mozesz réwnie z
przetestowa ¢ podtaczajac do wyj scia kanatu
przepustnicy inny serwomechanizm.

Aby sprawdzi € dziatanie funkcji Fail Safe,
wytacz na chwil e nadajnik.

Wazne:

Domyslnie funkcja Fail Safe skonfigurowana
jest tak, ze w momencie utraty sygnatu
serwomechanizmy zatrzymajq sie ("HOLD").

10.10 Zakres ruchu
serwomechanizmow [END POINT)]

Ta funkcja pozwala na
regulacje zakresu ruchu
serwomechanizmu w obu
kierunkach od punktu
neutralnego, oddzielnie
dla kazdego z 8 kanatow.

Czasami zachodzi

potrzeba ograniczenia L |
zakresu ruchu Tola]
serwomechanizmu, na -

przyktad aby uchroni¢ ramie serwomechanizmu
przed obrotem o0 kat wykraczajacy poza
ograniczenia  mechaniczne. Do  niektorych
zastosowan mozna réwniez zwiekszy¢ wychylenia
serwomechanizmu. Ograniczenie ta dziata na
przypisany do danego kanalu serwomechanizm
oraz na wszystkie inne funkcje, ktére majg wptyw
na sterowanie tym kanalem. Mozesz ustali¢
wartosci wychylen oraz punkt skrajny zakresu
ruchu serwomechanizmu w obu kierunkach od
punktu neutralnego.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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Pamietaj, ze wszystkie dokonane tu zmiany beda
mialy wplyw na zakres trymowania oraz na
zaprogramowane wczesniej zakresy wychylen
drazkéw (Dual Rate).

W menu Linkage zaznacz pole [END POINT] i
dotknij przycisk RTN. Pojawi sie nastepujacy
ekran:

wychylenie w lewo i w
Limit prawo

N/ \%‘;/2

A5 7
1 RIL 135166 166 135
zELE 135186 168 135
=2THE 1351868 188 135
4RUD 135188 188 135

Warto $ci wychyle n serw

Ustaw kursor w polu odpowiadajacym wychyleniu
w danym kierunku i dotknij przycisk RTN. Wartos¢
zostanie podswietlona. Wybierz odpowiednig
warto§¢ procentowg wychylenia przy pomocy
czujnika dotykowego. Powt6rz procedure dla
drugiego kierunku ruchu.

Wartos¢ poczatkowa: 100%, Zakres wartosci:
30%~140%. Jezeli dotkniesz przycisk RTN i
przytrzymasz go przez 1 sekunde, przywrécona
zostanie warto$¢ poczatkowa.

Limit ruchu serw

Ustaw kursor w polu odpowiadajgcym punktowi
skrajnemu ruchu w danym kierunku i dotknij
przycisk RTN. Wartos¢ poczatkowa: 135%, Zakres
wartosci: 0%~155%. Jezeli dotkniesz przycisk RTN
i przytrzymasz go przez 1 sekunde, przywrdcona
zostanie wartos$¢ poczatkowa.

Do czego przydaje si e funkcja limitu?

Jezeli krzywa sterowania drgzkéw umozliwia zbyt
dalekie wychylenie serwa, lub jezeli jednoczesne
uzycie dwoch funkcji sprawia, ze tgczna wartosc
wychylenia jest zbyt duza, serwo moze ulec
uszkodzeniu. Aby unikngé niebezpieczenstwa
zniszczenia serwa w momencie, gdy jego ramie
uderzy o ograniczenie mechaniczne, warto ustawi¢
limit jego  ruchu. Po ustaleniu limitu
serwomechanizm nie wychyli sie poza dany punkt
niezaleznie od zadanej wartosci wychylenia.

10.11 Zgaszenie silnika [THR
CUT]

Ta funkcja pozwala na zgaszenie silnika jednym
przetacznikiem bez wplywu na pozycje trymera
wolnych obrotéw. W przypadku modeli samolotéw i
helikopterdw jest to prosty i skuteczny sposob na
zatrzymanie silnika.

w menu Linkage
zaznacz pole [THR
CUT] i dotknij przycisk  ¢opyo B e
RTN. Pojawi Si®  throw \QAJ

throttle
off

nastepujacy ekran: servo| throw
oYl
AcT INH
4
Fos 17x%
sw - <

Aktywuj funkcje - ustaw kursor w polu [ACT] i
dotknij przycisk RTN. ZmieA wartos¢ "INH" na
"ACT" lub "ON" w zalezno$ci od aktualnej pozycji
przetacznika, ktérym chcesz gasi¢ silnik. Wybierz
przetacznik. Ustaw kursor w polu SW [--] i dotknij
przycisk RTN. Wybierz przetgcznik i kierunek jego
wigczania (ON).

Ustaw kursor w polu [POS] i dotknij przycisk RTN.
Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz pozycje
serwomechanizmu  przepustnicy w  postaci
procentowej. Wartos¢ poczatkowa: 17%, Zakres
wartosci: 0%~50%. Jezeli dotkniesz przycisk RTN i
przytrzymasz go przez 1 sekunde, przywrdécona
zostanie warto$¢ poczatkowa.

Ze wzgledoéw bezpieczenstwa funkcja ta dziala
jedynie wtedy, gdy drgzek gazu znajduje sie w
zakresie wolnych obrotow.

Istotne informacje:

 Przy starcie silnika przetacznik musi znajdowac sie w
pozycji "OFF".

e Ustaw wartos¢ procentowg tak, aby gaznik byt
calkowicie zamkniety. Upewnij sie, ze ustawienie
serwomechanizmu przepustnicy w wybranej pozycji nie
wywiera zbyt duzego nacisku na potgczenia
mechaniczne i na sam serwomechanizm.

e Jezeli przy wiaczaniu nadajnika przetacznik funkcji
Throttle Cut znajduje sie w pozycji "ON", wiaczy sie
alarm. Aby wytaczy¢é alarm, przestaw przetgcznik w
pozycje "OFF".

« Alarm ten ostrzega uzytkownika o tym, ze gaznik jest
zamkniety i start silnika jest niemozliwy.
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10.12 Zmniejszenie obrotéw
biegu jatowego [IDLE DOWN]

Funkcja Idle Down pozwala w prosty sposob - przy
pomocy jednego przetgcznika obnizy¢ predkosc
obrotéw silnika, np. przed ladowaniem.

Dziala ona jedynie wtedy, gdy drazek gazu
znajduje sie w dolnej czesci zakresu ruchu.

W menu Linkage zaznacz pole [IDLE DOWN] i
dotknij przycisk RTN.

ACT INH i
OFFSET 0% (|
Sw -—

Aktywuj funkcje - ustaw kursor w polu [ACT] i
dotknij przycisk RTN. ZmieA wartos¢ "INH" na
"ACT" lub "ON" w zaleznosci od aktualnej pozycji
przetacznika, ktoéry chcesz wykorzysta¢ do tego
celu.

» Ustaw kursor w polu [OFFSET] i dotknij przycisk
RTN. Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz
pozycje serwa przepustnicy w postaci procentowej.
Warto$¢ poczatkowa: 0%, Zakres wartosci:
0%~100%. Jezeli dotkniesz przycisk RTN i
przytrzymasz go przez 1 sekunde, przywrdécona
zostanie wartos¢ poczatkowa. Uzycie przetgcznika
spowoduje ustawienie przepustnicy w wybranej
pozyciji.

» Wybierz przetacznik dla funkcji Idle Down Ustaw
kursor w polu SW [--] i dotknij przycisk RTN.
Wybierz przetacznik i kierunek jego wigczania
(ON).

10.13 Konfiguracja trymerow
cyfrowych [T1-T4 SET.]

W menu Linkage zaznacz pole [T1-T4 SET.] i
dotknij przycisk RTN.

STEF MODE :UNIT
T1 ¢ COMB., : —-
T2 4 COMB. LTi-T4
T= 4 COMB. :MEMORY
T4 4 COMB. : INH
s N

Skok trymera Opcja Combination/Separate
(tylko helikoptery i szybowce)

Wartos¢ trymowania dla trymeréw cyfrowych 1-4
moze by¢ wyrazona w postaci procentowej lub w
postaci liczby skokow trymera (ile razy uzyty zostat
trymer). Aby zmieni¢ wy$wietlang jednostke
trymowania, ustaw kursor w polu [UNIT] i dotknij
przycisk RTN. Wybierz odpowiednig opcje: [--] lub
[%]. W przypadku modeli samolotéw tryb pracy
trymera ustawiony jest zawsze na "COMB", gdyz
aparatura nie umozliwia konfiguracji trybéw lotu dla
samolotow.

Skok (rozdzielczo$¢) trymera moze przyjmowac
wartosci z zakresu 1-200. Wyzsza warto$é
oznacza mniejszg precyzje trymera. Wartos¢
poczatkowa to 4, co daje mozliwosci trymowania w
zakresie 0d-50 do +50 skokow. Przy wartosci 8
zakres trymowania wynosi -25 - +25 skokdw.

Im wyzsza warto$¢ skoku trymera, tym
trymowanie jest mniej doktadne.

Pamie¢ trymera

Funkcja ta umozliwia zapamietanie ustawionych
podczas lotu wartosci trymowania. Przed
wylaczeniem nadajnika lub przez wgraniem
ustawien nowego modelu warto zapisaé wartosci
trymowania. W takie sytuacji przed kolejnym lotem
model bedzie juz wiasciwie wytrymowany, a
trymery cyfrowe zostang wyzerowane.

W menu Linkage zaznacz pole [T1-T4 SET.] i
dotknij przycisk RTN. Ustaw kursor w polu [T1-T4
MEMORY] i dotknij przycisk RTN. Ustaw warto$¢
pola na "ACT".

NORMAL
STEF MODE :UNIT

T1 ¢ COMB. : —-

T2 4 COMB. LTi-T4

T2 4 COMB. :MEMORY

T4 4 COMB. : ACT

Bedac na ekranie gtéwnym, ustaw kursor w polu
trymera, ktérego wartos¢ chcesz zapamietac.
Dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go przez 1
sekunde. Nadajnik zapamieta aktualng warto$¢
trymowania, co zostanie potwierdzone sygnatem
dzwiekowym, a pokazywana na ekranie pozycja
trymera zostanie wysrodkowana.

STZ BB:88.8

JoMULT .~ NEW3
B @@ g1
_NORMA
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Powr6t trymera do pozycji srodkowej oznacza, ze
warto$¢ zostala zapisana.

Zapisana warto$¢ trymowania widoczna jest na
ekranie.

trymowania

Pamie¢ trymera jest ograniczona. Jezeli
zapamietana warto$¢ trymowania dojdzie do konca
dostepnego zakresu trymowania, nalezy wykonac¢
regulacje potaczen mechanicznych.

Praca trymera w trybie (SEPAR.) / (COMB.)
[COMB]: Tryb globalny - trymer jest wspélny dla
wszystkich trybéw lotu.

[SEPAR]: Tryb lokalny - w kazdym trybie lotu
trymer dziata niezaleznie. W momencie zmiany
trybu lotu wczytywane sg zapamietane wczesniej
wartosci trymowania. Dla kazdego trymera mozna
wybra¢ oddzielne ustawienia.

Warto wiedzie ¢é:
Funkcja ta dostepna jest tylko w przypadku
szybowcow i helikopterow.

10.14 Ostrze zenie o aktywnych
funkcjach [WARNING]

Funkcja ta umozliwia zaprogramowanie alarmu,
ktory w momencie wlaczania nadajnika informuje
uzytkownika o aktywnych funkcjach i trybach lotu.

Ma ona duze znaczenie dla bezpieczenstwa, gdyz
jeszcze przed uruchomieniem silnika modelu moze
ostrzec uzytkownika, ze drgzek gazu jest
wychylony, lub ze wigczona jest funkcja Snap Roll.

172
THR CUT O
IDLE powN OH
THR FOS. 0N
sSNAF ROLL ON
AIRERAKE OH

WARHNIHMG 27

MOTOR OH

Domysinie wszystkie alarmy sg wigczone.

Jezeli wiaczysz nadajnik i uruchomi sie ktorys z
alarmoéw, wylacz dang funkcje odpowiednim
przetacznikiem. Mozesz rowniez wiaczyé nadajnik
bez rozpoczynania transmisji sygnatu radiowego.

10.15 Kasowanie danych [DATA-
RESET]

Kiedy zechcesz skonfigurowa¢ nowy model lub
zmodyfikowa¢ dane aktualnie uzywanego modelu,
mozesz w wygodny sposéb wymaza¢ catos¢ lub
czesc¢ ustawien.

*T1~T4
Reset trymerow cyfrowych dla aktualnie
uzywanego trybu lotu.

« All model setting

Kasowanie wszystkich danych modelu z menu
Model i Linkage za wyjatkiem funkcji "Frequency",
"Model Select", "Model Type".

W menu Linkage zaznacz pole [DATA RESET] i
dotknij przycisk RTN. Dostepne opcje:

OATAH RESET

T1-T4
ALL MODEL SETTING

Wybierz odpowiednig opcje i dotknij przycisk RTN.
Pojawi sie komunikat z prosbg o potwierdzenie
wyboru. Dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go
przez 1 sekunde. Aby anulowaé¢ kopiowanie,
dotknij jakikolwiek inny przycisk.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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11. Menu MODEL (samoloty i szybowce)

Menu modelu zawiera liczne funkcje niezbedne
badz przydatne do sterowania modelami
okreslonego typu.

Skonfigurowane ustawienia mozna zapisa¢ w
pamieci pod wybrang nazwa modelu.

SERYO ‘AIL DIFF.
DUAL RATE :FLAP SET.

PROG. MIX :RAIL+CMBFLP
%THR CURVE :AIL+RUD

THR DELAY :CAMBER MIX

Poniewaz wszystkie funkcje menu "Model" nie
zmieszczg sie na pojedynczym ekranie, menu to
sktada sie z dwoch stron.

W zaleznosci od wybranego typu modelu
dostepne sa ponizsze funkcije:

ELE+CAMBER : AIRBRAKE
CMBFLP=ELE: FUEL MIX
RUD+AIL i GYRO
RUD+ELE  MOTOR
SNAP ROLL

* SERVO: Monitor pracy serwomechanizméw

* CONDITION: Ustawienia trybéw lotu

* DUAL-RATE: Dodatkowa krzywa charakterystyki
sterowania

* PROG. MIX Miksery programowalne

* THR CURVE: Krzywa gazu

* THR DELAY: Opdznienie reakcji gazu

* AIL. DIFF.: Wychylenia roznicowe lotek

* FLAP SET: Wychylenia klap

* AIL->CMBFLP: Mikser lotki->klapy

* AIL- BRKFLP: Mikser lotki->hamulec
aerodynamiczny

» AIL->RUD: Mikser lotki->ster kierunku

« CAMBER MIX: Spojler - mikser profilu skrzydta
* ELE-CAMBER: Mikser ster wysokosci->klapy
 CMBFLP-ELE: Mikser klapy->ster wysokosci

* RUD->AIL: Mikser ster kierunku->lotki

*« BUTTERFLY: Mikser Butterfly (Crow)

* TRIM MIX: Mikser faz lotu

* GYRO: Ustawienia zyroskopu

» V-TAIL: Mikser dla ogona typu "V-tail"

* AILEVATOR: Mikser dla ogona typu
"AILEVATOR"

* WINGLET: Mikser dla modeli z wingletami

* MOTOR: Ustawienia silnika

* RUD->ELE: Mikser ster kierunku->ster wysokosci
* SNAP ROLL: Automatyczne wykonanie figury

akrobacyjnej
« AIRBRAKE: Hamulec aerodynamiczny
* FUEL MIX: Mikser sktadu mieszanki paliwowej

11.1 Funkcja [SERVO], patrz
sekcja 10.1.

11.2 Ustawienia trybow lotu
[CONDITION] (szybowce)

Oprogramowanie aparatury FX-20 pozwala na
skonfigurowanie maksymalnie 5 trybéw lotu dla
kazdego z modeli. Umozliwia to dobranie
optymalnych ustawien dla kazdej fazy lotu i
mozliwos¢ szybkiego ich przefaczania wybranym
przetacznikiem. Jest to bardzo przydatne przy
programowaniu ustawieh dla modelu szybowca -
mozna na przyktad zautomatyzowaé ustawienia
dla fazy startowej.

Aktywacja odpowiedniego trybu lotu spowoduje
automatyczne opuszczenie lotek i klap, co zapewni
maksymalng site nosng. Aby zapewni¢ stabilnos¢
wznoszacego sie modelu mozesz réwniez ustawi¢
niewielkg kompensacje sterem wysokosci (w dét),
dzieki czemu model nie bedzie podrywany zbyt
stromo w powietrze. Kompensacje te bedzie
mozna aktywowaé¢ dodatkowym przetacznikiem.

Jezeli zaprogramujesz kilka trybéw lotu, mozliwe
bedzie ustawienie priorytetow dla poszczegoinych
trybow. Ustawienia trybéw lotu mozna réwniez
kopiowac. Istnieje takze mozliwos¢ ustawienia
opoOznienia aktywacji trybu lotu dla kazdego
kanatu, co pozwoli na plynne przejscie miedzy
dwoma trybami.

W menu modelu zaznacz pole [CONDITION] i
dotknij przycisk RTN.

Procedura programowania wyglada nastepujaco:

* Przelgcznik: SINGLE / LOGIC

SINGLE
SA

Tryby lotu mozna aktywowaé pojedynczym
przetacznikiem (SINGLE) lub przy pomocy funkcji
przetacznika logicznego (LOGIC). Funkcja ta

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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pozwala wigczaé lub wylgcza¢ tryby lotu przy
pomocy kombinacji dwéch roznych przetgcznikow.

Dost epne s g nast epuj ace opcje:

« AND: Tryb wigcza sie, gdy oba przelgczniki
znajdg sie w pozycji "ON".

Formuta wyglada np. tak: ,SA" AND ,SB".

* OR: Tryb wiacza sie, gdy ktorykolwiek z
przetacznikow znajdzie sie w pozycji ON.

Formuta: ,SA" OR ,SB".

« EX-OR: Tryb wigcza sie, gdy oba przelaczniki
znajduja sie pozycjach réznych od siebie. Formuta:
.SA" EOR ,SB".

SWITCH

LOGIC
SA AND SE

» Kopiowanie trybu lotu

Ustaw kursor w polu [SOURCE] i dotknij przycisk
RTN. Wybierz tryb lotu, ktérego ustawienia chcesz
skopiowaé. Ustaw kursor w polu [DESTIN.] i dotknij
przycisk RTN. Wybierz docelowy tryb lotu. Ustaw
kursor w polu [COPY] i dotknij przycisk RTN.
Pojawi sie komunikat z prosbg o potwierdzenie
wyboru. Dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go
przez 1 sekunde. Ustawienia trybu zostaly
skopiowanie.

NORMAL 3/

DELAY | SOURCE
viAUx1 @8 | HORMAL
vzAUX1 @8 ; ¢ COPY
vzAUX1 @ ! pESTIN.
v4AUX1 @ : START

» Ustawianie op0Oznienia aktywacji
trybu lotu

Wybierz tryb lotu, ktérego ustawienia chcesz
edytowaé. Ustaw kursor w polu [DELAY] i dotknij
przycisk RTN. Pojawi sie nastepujacy ekran:

DELAY :
1AIL B . sAUX? B8
zELE 8 ; sAUXE 8
=MOT @ ; 7AUXS @
4RUD @ : =AUX4 B

Ustaw kursor w polu [0] dla kanalu, ktérego

opo6znienie chcesz zmieni¢ i dotknij przycisk RTN.
Wybierz czas opbéznienia przy pomocy czujnika
dotykowego. Zakres wartosci: 0-27 (maksymalne
op06znienie). Ustawieniem domys$inym jest "0", czyli
brak opéznienia.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora

Strona 48 z 117



“robbe

Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,

RC-Skorpion, ul. Nowy

www.robbe.pl , www.futaba.com.pl

Swiat 38, 20-419 Lublin,

, www.rcskorpion.pl

» Wybor priorytetéw dla trybow lotu

Ustaw kursor w polu ze strzatkg w gore (wyzszy
priorytet) lub w dét (nizszy) znajdujacym sie
naprzeciwko nazwy danego trybu lotu. Priorytet dla
danego trybu zmienia sie zgodnie z kierunkiem
strzalki. Najwyzszy priorytet ma ostatnia pozycja
pozycja na liscie.

Nazwa aktywnego trybu I&tu

NORMAL 1/

NORMAL FRIORITY
START - +
SPEED - R
DISTANCE —- +
LANDING --— +

11.3 Podwajne zakresy wychylen
dr azkéw [DUAL-RATE]

Funkcja ta stuzy do ustawiania zakreséw wychylen
i krzywej sterowania dla funkcji lotek (przechytu),
steru wysokos$ci i kierunku. Dla kazdej z funkciji
mozna skonfigurowa¢ 5 krzywych. W przypadku
korzystania z trybéw lotu do kazdego z 5 trybdéw
mozna przypisaé po jednej krzywej. Jeden
przetacznik moze obstugiwa¢c maksymalnie 4
krzywe. W menu modelu zaznacz pole [DUAL
RATE] i dotknij przycisk RTN.

Wybierz funkcje sterujaca, ktérej ustawienia
chcesz edytowaé. Ustaw kursor w polu wyboru
funkcji i dotknij przycisk RTN.

Funkcja sterujgca

OUAL RATE r .
NAIL 1668 166
EXP +8 +A

M Z 3 45 x”}
SA —— —— — :

-

AIL 166 166

ExF +58 +58

NT -08

B Y
SR —— —— — . :

Zakres wychylen to % wychylenia
serwomechanizmu obstugujgcego dang funkcje
przy maksymalnym wychyleniu drgzka. Ustawia sie

go oddzielnie dla wychylen ramienia serwa w
prawo i w lewo. Ustaw kursor w polu
oznaczajagcym zakres wychylenia steru w danym
kierunku i dotknij przycisk RTN.

Zakres wartosci: 0%~140%. Wartos¢ poczatkowa:
100%. Jezeli dotkniesz przycisk RTN i
przytrzymasz go przez 1 sekunde, przywrdécona
zostanie wartos¢ poczatkowa. W ten sam sposob
konfiguruje sie parametr EXP dla obu potéwek
krzywej. Zakres wartosci: -100%~+100%. Warto$¢
poczatkowa: 0%.

NT = Punkt neutralny

Oprécz zakresOw wychylen i przebiegu krzywej
mozna réwniez ustali¢ potozenie  punktu
neutralnego danego elementu sterujgcego (+/-
120%).

Krzywa sterowania moze przyjmowac ksztait linii
prostej (liniowa charakterystyka sterowania). Moze
mie¢ ona rowniez ksztalt zblizony do litery "S", a
wowczas przy niewielkich wychyleniach drazka
efekt dziatania funkcji bedzie niezauwazalny.

W taki spos6b konfiguruje sie krzywe sterowania
dla funkcji miksera profilu skrzydta, hamulca
aerodynamicznego, czy Butterfly.

W przypadku modeli samolotéw tryby lotu zmienia
sie przy pomocy wybranego przetgcznika. W menu
dla szybowcéw i helikopteréw poszczegéline
krzywe mozna przypisa¢é do wybranych trybéw
lotu. Bedg one aktywowaé sie automatycznie wraz
z danym trybem.

AIL 166 184 T
EXF +8 +8 [

NT +@ COND ~ 7]
NORMAL 4

epiT HOEMAL St ,
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11.4 Miksery programowalne
[PROG. MIX]

Oprécz typowych, zaprogramowanych fabrycznie
funkcji  miksujacych, aparatura FX-20 daje
uzytkownikowi mozliwo$¢ stworzenia dla kazdego
modelu wlasnych 5 mikseréw. Miksery te moga
mie¢ zaréwno charakterystyke liniowa, jak i opartg
na 5-punktowej krzywej.

Gléwnym  celem  wprowadzenia  mikserow
programowalnych jest zniwelowanie wzajemnych,
niekorzystnych wplywdw poszczegolnych funkcji
sterujgcych  w modelach. Moga by¢ one
szczegolnie przydatne przy nietypowych
rozwigzaniach konstrukcyjnych. Dzigki nim latanie
bedzie jeszcze prostsze i przyjemniejsze.

"Mikser" to funkcja programowa, ktéra ustala
zalezno$¢ miedzy praca dwdch (lub wiecej) funkcji
sterujgcych modelu. Powoduje on, ze uzycie
funkcji nadrzednej (kanatu nadrzednego -
"master”) pocigga za sobg okre$long reakcje
funkcji podporzadkowane;j (kanatu
podporzadkowanego - "slave").

Charakterystyka sterowania miksera
programowalnego moze mie¢ przebieg liniowy
(Linear) lub forme krzywej (Curve). Mozna réwniez
skonfigurowa¢ opoOznienie aktywacji miksera
(spowolnienie reakcji serwomechanizmow), dzieki
czemu po wigczeniu funkcji nie wystgpi nagta
zmiana pozycji serw, czy charakterystyki
sterowania. Dodatkowo mozesz zdecydowac, czy
warto$ci trymowania kanatu nadrzednego majg byé
uwzgledniane  réwniez w  pracy kanalu
podporzadkowanego (ustawienia "Trim"). Funkcja
"Offset" pozwala na przesuniecie krzywej w
ukfadzie wspoétrzednych i dostosowanie pozycji
neutralnej miksera do pozycji neutralnej gtéwnej
funkcji sterujgcej. Dzieki temu w momencie
aktywacji miksera powierzchnia sterowa
pozostanie nieruchoma.

Dla kazdego miksera programowalnego
skonfigurowa¢ mozna przetacznik, ktéry bedzie go
aktywowat.

W menu modelu zaznacz pole [PROG.MIX] i
dotknij przycisk RTN.

Pojawi sie nastepujacy ekran:

1 IMH:AIL +ELE
2 INH:RIL =*ELE
= INH:AIL =*ELE
4 INH:=AIL
s INH:AIL

Wida¢ na nim liste 5 dostgepnych mikserow.
Procedura programowania zostanie opisana na
przyktadzie jednego z nich. Sposéb konfiguracji
poszczegoblnych mikseréw jest identyczny.

Wyhbierz mikser, ktérych chcesz skonfigurowac i
dotknij przycisk RTN. Pojawi sie menu konfiguracji,
ktére sklada sie z 2 stron. Numer aktualnie
wysSwietlanej strony znajduje sie u gory na srodku
ekranu. Procedura programowania wyglada
nastepujaco:

FEOG. MIx

1 INH:AIL =*ELE
2 INH:AIL =ELE
= INH:AIL =ELE
4 INH:AIL =ELE
s INH:AIL =*ELE
FEOG. MIxEsEea
4% 1 > +SB
INH » +08
Ehpa OFFS
ELE ® +0
LINEARR + +8.

*Aktywuj funkcj e

Ustaw kursor w polu [INH] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym, zmien
status funkcji na "ACT". Dotknij przycisk RTN, aby
potwierdzié.

*Wybierz przet acznik

Ustaw kursor w polu [--] znajdujgcym sie na drugiej
stronie i dotknij przycisk RTN. Wys$wietli sie ekran
wyboru przelgcznika. Wybierz przelgcznik i
kierunek jego wiaczania (ON). Jezeli w polu
przetacznika widnieje [--], znaczy to, ze funkcja jest
wigczona caly czas.

*Konfiguracja krzywe;j

W pierwszej kolejnosci nalezy wybrac typ krzywe;j.
Dostepne sg 2 typy: LINEAR - krzywa liniowa, oraz
CURVE - krzywa 5-punktowa. W przypadku
krzywej liniowej mozna ustali¢ potozenie 2
punktéw, przez ktére ma ona przebiegac. W
przypadku krzywej 5-punktowej mozna ustali¢
potozenie 5 punktéw. Podaj wspotczynnik miksera
dla kazdego z dostepnych punktow krzywej.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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1/2-
#1 >= +78
INH >4 +48
A e R

ELE >z —-48
POINT »>1 -78.

 Ustawienia kanatu nadrz ednego

Aby skonfigurowaé typowy mikser 2 funkcji: Ustaw
kursor w polu na prawo od napisu [MASTER] i
dotknij przycisk RTN. Postugujac sie czujnikiem
dotykowym, wybierz funkcje nadrzedna.

Jezeli zamiast funkcji nadrzednej zechcesz
wybra¢ przetgcznik, ktéry bedzie aktywowat
mikser, wybierz opcje "H/W SELECT" i dotknij
RTN.

Numer aktywnego miksera  Wybor przetacznika
eON/OFF

2
#1 AcCcTIHH —— <«
LIME TRIM

mA=TER HIL OFF OFF
ELE OFF

SELAVE

Kanat Funkcja Link

podporzadkowany T
Kanat nadrzedny Czy uwzgledni¢ trymer
kanatu Master ?

Jezeli chcesz potaczy¢é ten mikser z innymi
funkcjami miksujacymi, ustaw kursor w polu [LINK]
i dotknij przycisk RTN. Przyktadowo, jezeli przy
konfiguracji modelu wyposazonego w dwa
serwomechanizmy lotek — a kazdy z nich
podigczony bedzie do oddzielnego kanatu - nie
skorzystasz z funkcji "Link", ustawienie miksera
steru ogonowego i lotek poskutkuje tym, Zze po
wydaniu komendy steru ogonowego zareaguje
tylko jeden z serwomechanizmow lotek.

» Jezeli funkcja "Link" bedzie wigczona, mikser
uwzgledni réwniez drugi kanat lotek.

» Domys$Inie funkcja "'Link" jest wytaczona ("OFF").
Mozna przestawi¢ jg w tryb "+" lub "-". Znak
wskazuje na ukierunkowanie efektu dziatania. Tryb
pracy funkcji "Link" ustawia sie przy pomocy
czujnika dotykowego.

e Zdecyduj, czy mikser ma uwzglednia¢ trymer
kanalu Master. Przy pomocy czujnika dotykowego
ustaw kursor w polu [TRIM] i dotknij przycisk RTN.
Jezeli chcesz, aby warto$¢ trymowania kanatu
Master byta uwzgledniana, wybierz "ON". Jezeli
nie, wybierz "OFF".

. Przesuni ecie krzywej w uktadzie
wspotrz ednych
Przesuniecie krzywej w osi X i Y.

« Ustawienia kanatu podporz adkowanego

Kanat Slave konfiguruje sie analogicznie do kanatu
Master. Ustaw kursor w polu na prawo od napisu
[SLAVE] i dotknij przycisk RTN.

Istnieje réwniez mozliwosé skorzystania z funkciji
"Link" dla kanatu Slave.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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11.5 Krzywa gazu / Opd znienie
reakcji gazu [THR CURVE / THR

DELAY]
(tylko dla modeli silnikowych)

Drazek gazu  steruje  serwomechanizmem
przepustnicy. Funkcja THR DELAY pozwala na
spowolnienie reakcji serwomechanizmu gazu na
ruch drazka, np. aby zasymulowa¢ prace silnika
turbinowego.

Zakres wartosci: 0-27 (maksymalne opéznienie).
Funkcje te mozna réwniez wykorzysta¢ w sytuaciji,
gdy szybki serwomechanizm ma sterowaé pracq
silnika z powolng reakcjg gaznika.

DELAY 5]

Poniewaz wiekszos¢  silnikbw  modelarskich
cechuje nieliniowa charakterystyka pracy, funkcja
krzywej gazu pozwala dopasowa¢ predkosé
obrotéw silnika do pozycji drgzka gazu. W menu
modelu zaznacz pole [THR CURVE] i dotknij
przycisk RTN.

AacT INH

»=168.8 (188 >
»4 75.8 V5.8
>z D0.8 58.6
22 23.08 25.8
b1 B.0C 8 ) .

Zaprogramuj punkty krzywe;j
tak, aby zmiana obrotéw
silnika byta proporcjonalna do
wychylenia drazka gazu, np.
/ potowa maksymalnych

obrotéw  przy  srodkowej
pozycji drazka.

11.6 Wychylenia ré znicowe lotek
[AIL DIFF.]

Wychylenia  réznicowe lotek w modelach
samolotéw i szybowcéw czesto sa niezbedne.
Stuzg one do kompensacji zjawiska znanego jako
.efekt kierunkowy od lotek” (adverse yaw). Kiedy
samolot skreca, skrzydto znajdujace sie po stronie
zewnetrznej przecina powietrze szybciej. W
zwigzku z tym lotka wychylona w dét (po
zewnetrznej stronie osi skretu) generuje wiekszy
opoér, niz ta wychylona w goére. W rezultacie
powstaje efekt kierunkowy, ktérego skutkiem jest
obracanie nosa modelu w kierunku przeciwnym do
skretu, a co za tym idzie zmiana wysokosci, na
jakiej znajduje sie samolot.

without differential 4

differential 50% 4
differential 100% (Split) 4

v

Zastosowanie wychylen réznicowych lotek polega
na zmniejszeniu wychylenia lotki zwréconej w dét
w stosunku do wychylenia tej zwrdconej w goére.
Wskutek tego oba platy skrzydet generujg taki sam
opor, co eliminuje problem efektu kierunkowego.

b

aileron 1 aileron 2

aileron 3 aileron 4

Funkcja ta wymaga, aby w modelu zamontowane
byly przynajmniej 2 serwomechanizmy lotek.
Regulacje wychylenia kazdej z lotek w gére i w doét
wykonuje sie osobno.

Kazda z lotek musi posiadaé wilasny
serwomechanizm. Powyzszy schemat ukazuje
model z 2 serwomechanizmami lotek na kazdym
skrzydle.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora

Strona 52 z 117



Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

“robbe

www.robbe.pl , www.futaba.com.pl , www.rcskorpion.pl

W menu modelu zaznacz pole [AIL DIFF.] i dotknij
przycisk RTN. Pojawi sie ukazany nizej ekran.

NORMAL
LEFT RIGHT

AIL 188x 168x%
AILz 1868x 188 x%
ARILZ 1868x 180 %
AIL4 188% 1688 %
UTTERFLY ADJUST +8%

Procedura programowania wyglada nastepujaco:

* Ustawienia wychyle n poszczegoélnych lotek
Ustaw kursor w polu LEFT (lewa) lub RIGHT
(prawa) dla wybranego serwomechanizmu lotek
(AIL 1-4) i dotknij przycisk RTN.  Odpowiednie
warto$ci wychylenia dobierz wychylajac drazek
lotek maksymalnie w lewo lub w prawo.

* Wychylenia r6 znicowe dla funkcji Butterfly
(szybowce).

Ustaw kursor w polu [BUTTERFLY ADJUST] i
dotknij przycisk RTN. Ustal wartos¢ wychylen
réznicowych dla sytuacji, gdy wiaczona bedzie
funkcja Butterfly. Wychylenia réznicowe powinny
by¢ nieco mniejsze niz zazwyczaj, aby nie
zmniejsza¢ zbytnio skutecznosci funkcji Butterfly
przy ladowaniu.

11.7 Ustawienia klap [FLAP SET.]

Funkcja ta umozliwia ustalenie wartosci wychylen
kazdego z serwomechanizméw klap w gére i w dot.
e Punkt odniesienia dla wychylen klap mozna
przesuna¢ przy pomocy opcji Offset.

Dla modeli wyposazonych w 4 serwa klap istnieje
mozliwosé konfiguraciji mikserow klap
hamulcowych oraz klap zwyklych (camber).
(BRKFLP -> CMBFLP)

» Mozna wybraé przetgcznik aktywujacy funkcje.

FLP 3
(Brake Flap)
FLP 1 FLP 2
(Camber Flap) (Camber Flap)

W menu modelu zaznacz pole [FLAP SET.] i
dotknij przycisk RTN.

Menu ustawien funkcji sktada sie z kilku stron.

Klapy zwykte (camber)
FLAF SET.
CAMEEE FLAF

FLAF FLPZ

LIF +laax +188 %
(wTul11] X} +188 % +168@8 %
OFFSET +A% +@%

Klapy hamulcowe
FLAP SET. 2/3

ERAKE FLAF IMH
FLFZ FLF4
UF +188 % +1868 %

DOWH +188 % +1868 %
OFFSET +ax +0%

Mikser klap hamulcowych -> zwyktych

FGEEESE HoRMAL 33
EEKFLF = CMEFLF

UF +188 @mcT IHH
(wTulN] ¥ +1868 =w ——
OFFSET +H

Ustawienia na wszystkich stronach wprowadza sie
w ten sam sposéb. Dodatkowe ustawienia
dostepne sg na stronie 3/3 - BRKFLP->CMBFLP.
"Pole oznaczone jako ACT" stuzy do aktywacji
miksera. "SW" to przelacznik wiaczajacy mikser.
Opcja domyslna to [--], co znaczy Ze funkcja jest
wilgczona caly czas. Mikser ten mozna wigczac i
wytgczac przy pomocy przetacznika lub ustawiajgc
wybrany drgzek w odpowiedniej pozyciji.
Poszczegodlne wartosci wychylen nalezy dobraé
optymalnie do posiadanego modelu.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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11.8 Mikser lotek->klap [AIL ->
CMBFLP]

Aileron ~ Gamber Gamber  Ajleron
(AL +  Flap Flap (AIL2 +
AIL3) (FLP) (FLP2)  AlL4)

Mikser umozliwiajgcy wykorzystanie klap w roli
lotek.

Mikser ten w momencie wydania polecenia
wychylenia lotek (aileron), wychyla w tym samym
kierunku roéwniez klapy (camber). Poprawia on
manewrowos$¢ modelu w osi podiuznej, gdyz klapy
wspoOtpracujg z lotkami i wspomagajg efekt ich
dziatania, tym samym generujgc wiekszy moment
obracajacy model. Wychylenia klap zmniejszajg
réwniez opor aerodynamiczny modelu przy jego
przechylaniu.

W menu modelu zaznacz pole [AIL -> CMBFLP] i
dotknij przycisk RTN. Pojawi sie ukazany nizej
ekran.

NORMAL
LEFT RIGHT
FLAF +8%x +8x%

FLP2 +@% +0x%

RET INH ) ce INH
sw -

Aktywuj funkcje w polu "ACT", wybierz przelgcznik
do jej aktywacji. Ustaw kursor w polu "LEFT"
(lewa) Ilub "RIGHT" (prawa) dla wybranego
serwomechanizmu klap (FLP1-2) i dotknij przycisk
RTN. Wybierz odpowiednig wartosé¢ wychylenia
przy pomocy czujnika dotykowego. +/- oznacza
kierunek wychylenia.

Mikser ten mozna zsynchronizowa¢ z mikserem
AIL->BRKFLP. W tym celu nalezy skonfigurowaé
funkcje "LINK". Musi ona byé wigczona (ON).

11.9 Mikser lotek->klap
hamulcowych [AIL -> BRKFLP]

Mikser ten umozliwia wykorzystanie klap
hamulcowych (FLP3/4) w roli lotek. W momencie
wydania polecenia wychylenia lotek (aileron),
wychyla on w tym samym kierunku réwniez klapy
hamulcowe. Funkcja ta poprawia kat przechytu
modelu w osi podtuznej, gdyz klapy wspétpracujg z
lotkami i wspomagajg efekt ich dziatania, tym
samym generujgc wiekszy moment obracajacy
model.

%

Aileron Brake Brake
AlL3) (FLP3) (FLP4) AlL4)

ﬁeron

Wychylenia klap mozna precyzyjnie wyregulowaé.
Mikser mozna wiagcza¢ lub wytgcza¢ przy pomocy
wybranego przetgcznika. Dostepna jest réwniez
funkcja Link.

W menu modelu zaznacz pole [AIL -> BRKFLP] i
dotknij przycisk RTN. Pojawi sie nastepujacy
ekran:

MORMAL

LEFT RIGHT
FLF2 +8x +8x%

FLFP4 +8% +8x%
Link INH

Aktywuj funkcje w polu "ACT". Ustaw kursor w polu
"LEFT" (lewa) lub "RIGHT" (prawa) dla wybranego
serwomechanizmu klap i dotknij przycisk RTN.
Wybierz odpowiednig warto$¢ wychylenia przy
pomocy czujnika dotykowego. +/- o0znacza
kierunek wychylenia.

Wyhierz przetacznik do obstugi funkcji. Mikser ten
mozna zsynchronizowa¢ z mikserem AlL-
>CMBFLP lub RUD->AIL. W tym celu nalezy
skonfigurowaé funkcje “LINK". Musi ona by¢
wigczona (ON).

Mikser, z ktérym chcesz zsynchronizowa¢ funkcje
musi byé aktywny "ACT", podobnie jak funkcja
"LINK" na ekranie jego konfiguracji. Pamietaj, ze
drugi z mikseréw nie moze mie¢ skonfigurowanego
oddzielnego przetacznika. W przeciwnym razie
funkcja "LINK" nie zadziala.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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11.10 Mikser lotek->steru
kierunku [AIL->RUD]

aileron  leron

AIL3) (AL AL2) ALy
N2
ELE RUD
V-Tail Ailvator

Mikser ten w momencie wydania polecenia
wychylenia lotek wychyla w tg samg strone
réwniez ster(y) kierunku znajdujgce sie na ogonie
i/lub kohcoéwkach skrzydet (winglety).

Kiedy funkcja ta jest aktywna, lotki oraz stery sg ze
sobg sprzezone w taki sposOb, ze celem
wykonania skretu wystarczy wychyli¢ tylko jeden
drazek. Jest to szczegOlnie przydatne przy
sterowaniu duzymi modelami samolotow, gdyz
funkcja ta, gdy jest skonfigurowana poprawnie,
praktycznie eliminuje zjawisko efektu
kierunkowego od lotek. Wspélczynnik efektu
miksera ustawia sie oddzielnie dla obu kierunkéw
wychylenia drazka lotek. Funkcji tej mozna
przypisa¢ oddzielny przetgcznik. Ekran konfiguracji
funkcji wyglada nastepujaco:

NORMAL
LEFT RIGHT
+8x +6x
AcT IMH
sw --

W pierwszej kolejnosci funkcje nalezy aktywowaé
(ACT). W zaleznosci od pozycji przetacznika, ktéry
chcesz uzywaé¢ do obstugi miksera, w linii "ACT"
powinno widnie¢ "ON" lub "OFF". W linii [SW]
wybierz przetagcznik do obstugi funkcji. Opcja
domyslna to [--], co znaczy ze funkcja jest
wigczona caly czas. Odpowiednie wartosci
wspofczynnika miksera wprowadza sie przy
pomocy czujnika dotykowego.

11.11 Mikser profilu skrzydta
[CAMBER MIX]

Main Ai- Camber glambel’ ,lxl']a in
leron Flap ap ileron
(AlL1) (FLP2) (FLP4)  (AIL2)

ELEiiQZ%? =

RUD ELE ELE2
V-Tail Ailvator

To menu pozwala na skonfigurowanie miksera,
ktéry powoduje jednoczesne wychylenie
wszystkich powierzchni sterowych, co ma na celu
zmiane profilu skrzydet i maksymalne zwiekszenie
sity nosnej. Wychylenie kazdej z powierzchni
sterowych mozna dopasowaé¢ indywidualnie.
Mikser pozwala rowniez na skorygowanie
niepozgdanej zmiany wysokosci lotu w momencie
wigczenia funkciji.

Kazdg z powierzchni sterowych mozna wychyli¢ w
kierunku "+" lub "-". Aby zapewni¢ optymalng
zmiane profilu catego skrzydia, wartos¢ wychylenia
kazdej z powierzchni sterowych dobiera sie
oddzielnie. Mozna wigczy¢ opOznienie aktywacji
funkcji, dzieki czemu po jej wtaczeniu powierzchnie
sterowe nie zmienig pozycji w sposéb gwattowny,
lecz bedzie sie to dzialo stopniowo. Wybrany
przetacznik moze wlacza¢ lub  wylaczac
opo6znienie. Menu konfiguracji funkcji sktada sie z 4
stron.

AcT INH rRATE—
UL —— AIL
COND.DELARY @ FLAP

. ELE
CUT=-SW -

Regulacja wychylen lotek
NORMAL

RATEL RATEZ 1y
AIL +8 % +8 %
AILZ +8 % +6 %
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W pierwszej kolejnosci funkcje nalezy aktywowaé
(ACT). W zaleznosci od pozycji przetacznika, ktory
chcesz uzywa¢ do obstugi miksera, w linii "ACT"
powinno widnie¢ "ON" lub "OFF".

Wychylenia klap
NMORMAL
RATEL RATEZ 1py
FLAF +8 % +8 %
FLFZ +8 % +@ %
FLF3 +d % +@ %
FLF4 +8 % +@ %

Wychylenia steru wysokosci

NMORMAL
RATEL RATEZ 1y
ELE +8 % +8 %

W linii [SW] wybierz przetgcznik do obstugi funkciji.
Symbol [--] znaczy, ze funkcja jest wigczona caly
czas. W polu "COND.DELAY" ustawia sie
opoéznienie uruchomienia funkcji -
serwomechanizmy ustawig sie w nowych
pozycjach ptynnie i powoli. Wartos¢ opdznienia
moze wynosi¢ od 0 do 27.

Jezeli chcesz skonfigurowaé przetacznik anulujgcy
opdéznienie, ustaw kursor w polu [CUT-SW]
dotknij przycisk RTN. Wychylenia
serwomechanizméw dla lotek, klap oraz sterow
wysokosci konfiguruje sie na poszczegodlnych
ekranach ustawienn wybieranych z ramki "RATE".
Wybierz  funkcje, ktorej ustawienia chcesz
edytowac i dotknij przycisk RTN.

Liczba  dostepnych  powierzchni  sterowych
poszczegoélnych typéw zalezy od wybranego typu
modelu.

11.12 Mikser steru wysoko Sci-
>klap [ELE -> CAMBER]

Mikser ten przy wydaniu komendy steru wysoko$ci
wychyla jednoczesnie klapy - w goére lub w dot.
Mozna skonfigurowa¢ go tak, by wychylenie
drazka steru wysokosci w gore powodowato
wychylenie klap w dét, co zwieksza site nosna.
Funkcja ta zwieksza efektywno$¢ dziatania steru
wysokosci, co przydaje sie podczas wykonywania
ostrych skretow oraz wielu figur akrobacyjnych.
Mikser mozna wiaczy¢ lub wytaczyé w locie przy
pomocy wybranego przelgcznika. Wartosci
wychylen dla  poszczegélnych  powierzchni
sterowych dobiera sie oddzielnie.

Camber Flap Camber Flap
left (FLP) right (FLP2)
V-Tail Ailvator

W menu modelu zaznacz pole [ELE -> CAMBER] i
dotknij przycisk RTN. Menu konfiguracji funkcji
skfada sie z 3 stron.

NORMAL 17

IMNH
AIL AILZ

1 +8 +a

2 +8 +8

NORBMAL 2/

INH
FLAF FLP2 FLF4 FLF2
1 +4 +8 +8 +06

2 +4 +8 +@ +8

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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ELE+CAMEER 371
ACT IMH
Sl -
RANGE Bx < ox»

Aktywuj funkcje - ustaw kursor w polu [ACT] na
stronie 3 i dotknij przycisk RTN. W zalezno$ci od
pozycji przetacznika, ktéry chcesz uzywac¢ do
obstugi miksera, w linii "ACT" powinno widnie¢
"ON" lub "OFF".

W linii [SW] wybierz przetgcznik do obstugi funkciji.
Dostepne przetaczniki wyswietlg sie w znanym juz
menu "H/W SELECT". Symbol [--] znaczy, ze
funkcja jest wigczona caty czas.

Kolejne strony zawierajg ustawienia wychylen
poszczegoblnych powierzchni sterowych
tworzacych profil skrzydta: maksymalnie 2 lotek i 4
klap. Mozna tam ustawi¢ kierunek ruchu i wartosci
wychylen  poszczeg6lnych serw. Ustawienia
wprowadza sie w znany juz sposob. Ustaw kursor
w polu 1 (goéra) lub 2 (d6t) i dotknij przycisk RTN.
Wybierz odpowiednig wartos¢ przy pomocy
czujnika dotykowego.

Poszczegolne ekrany ustawien moga sie rézni¢ od
przedstawionych w instrukcji. Zalezy to od
wybranego typu modelu.

Wybér punktéw aktywacji funkcji: Ustaw kursor w
polu [RANGE] na stronie 3/3 i dotknij RTN. Wychyl
drgzek steru wysokosci w gore lub w dot,
jednoczesnie dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go
przez 1 sekunde. Na ekranie wyswietli sie wartosé
wychylenia drgzka w postaci procentowej. Mikser
nie bedzie dziatat w przedziale miedzy potozeniem
neutralnym drgzka a wybranym punktem
(symetrycznie wokét punktu neutralnego).

11.13 Mikser klap->steru

wysoko $ci [CMBFLP -> ELE]

W niektérych modelach przy wychyleniu klap
obserwuje sie zmiane nachylenia modelu w osi
poprzecznej. Mikser ten pozwala na korekte tego
efektu przy pomocy odpowiedniego wychylenia
steru wysokosci.

Camber Flap Camber Flap
left (FLP) right (FLP2)
RUD % %
ELE2 ELE ELE2
V-Tail Ailvator

Funkcji tej mozna przypisa¢ oddzielny przetacznik.
W menu modelu zaznacz pole [CMBFLP -> ELE] i
dotknij przycisk RTN. Menu konfiguracji funkcji
skfada sie z 1 strony.

NORMAL
RATE1 RATEZ

ELE +8 % +68 %

act INH

=11 ———

W pierwszej kolejnosci mikser musisz aktywowad.
Aby tego dokonaé, zmien warto$¢ pola "ACT". W
zaleznosci od pozycji przetacznika, ktéry chcesz
uzywac do obstugi miksera, w linii "ACT" powinno
widnie¢ "ON" lub "OFF".

W linii [SW] wybierz przetgcznik do obstugi funkciji.
Dostepne przetaczniki wyswietlg sie w znanym juz
menu "H/W SELECT". Symbol [--] znaczy, ze
funkcja jest wiaczona caty czas.

Istnieje  mozliwos¢ ustalenia wartosci wychylen
serwomechanizméw steru wysokosci w obie
strony. Ustawienia wprowadza sie w znany juz
sposoOb. Ustaw kursor w polu RATEL lub RATE2 i
dotknij przycisk RTN. Woybierz odpowiednig
wartos$¢ przy pomocy czujnika dotykowego.
Dostepne  opcje mogg sie réznic od
przedstawionych w instrukcji. Zalezy to od
wybranego typu modelu.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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11.14. Mikser steru kierunku ->
lotek [RUD->AIL]

ELE RUD
V-Tail Ailvator

Mikser ten po wydaniu komendy wychylenia steru
kierunku (rudder) powoduje réwniez lekkie
wychylenie lotek (aileron).

Moze byé on bardzo przydatny podczas
wykonywania akrobacji klasycznych, jak np. lot na
ostrzu noza, czy akrobacji 3D. Funkcja ta moze
réwniez zainteresowaé¢ pilotbw duzych modeli
szybowcOw i samolotow.

W menu modelu zaznacz pole [RUD-> AIL] i
dotknij przycisk RTN. Menu konfiguracji funkcji
sktada sie z 1 strony.

ACT ON ——
+2@8 ¢+1@@)L1nk INH

_t@ +9 =

=28 (-18a

»
>
»
>
2

Aktywuj funkcje - ustaw kursor w polu [ACT] i
dotknij przycisk RTN. W zaleznosci od pozycji
przetgcznika, ktéry chcesz uzywa¢ do obstugi
miksera, w linii "ACT" powinno widnie¢ "ON" lub
"OFF". W linii [SW] wybierz przetacznik do obstugi
funkcji. Dostepne przetaczniki wyswietlg sie w
znanym juz menu "H/W SELECT". Symbol [--]
oznacza, ze funkcja jest wigczona caty czas.
Mozna ustawi¢ kierunek ruchu i wartosci wychylen
lotek dla roznych pozycji drgzka steru kierunku.

Mikser ten mo zna zsynchronizowa € dodatkowo
z mikserem klap. W tym celu nalezy
skonfigurowa¢ funkcje "LINK". Musi ona byc¢
wigczona (ON). Pamietaj, ze mikser klap musi by¢

wigczony i nie moze mie¢ skonfigurowanego
oddzielnego przefgcznika. Nalezy aktywowac
réwniez funkcje "LINK" znajdujaca sie na ekranie
jego ustawien.

11.15 Mikser Butterfly/Crow

[BUTTERFLY]
TP Camber Camber Main
Al Flap Flap  Aileron
(AILT) (FLP) (FLP2) (AlL2)
Flaps (FLP3 & 4)
RUD ELE ELE2
V-Tall Ailvator

Mikser ten daje bardzo silny efekt hamowania
przez jednoczesne wychylenie wszystkich lotek w
go6re, natomiast klap w dét. Funkcja ta czasem
nazywana jest rowniez "CROW". Funkcja ta jest
szczegllnie przydatna przy lgdowaniu szybkim
modelem na ograniczonej przestrzeni.

W przypadku modeli wyposazonych w 3 pary
powierzchni sterowych na skrzydtach istnieje
mozliwos¢ wykorzystania na potrzeby tej funkcji
wszystkich z nich. Mikser mozna wigczac
wybranym przetacznikiem.

Predkos¢ ruchu serwomechanizméw klap, steréw
wysokosci i lotek (SPEED) mozna ustawic¢
oddzielnie. Mozna réwniez wybra¢ punkt zakresu
ruchu drazka, w ktérym funkcja ma sie aktywowac
(OFFSET). W razie potrzeby istnieje mozliwosc
zmniejszenia wychylen réznicowych lotek.

W menu modelu zaznacz pole [BUTTERFLY] i
dotknij przycisk RTN.

Menu konfiguracji funkcji sktada sie z 3 stron.
Wychylenia poszczegodlinych powierzchni
sterowych: lotek i klap.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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MORMAL 1.3
INH
AIL +8x RIL: +EX

BUTTERFLY

FLAF +Hx FLP 48X

Strona 2/3: wychylenie steru wysokosci. Wartos¢
100% odpowiada wychyleniu serwa 0 mniej wiecej
25° Zalecana warto $¢: 50% = 12,5°

BUTTERF L/ B e
ELE  +8% o TPH
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B
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W dolnej czedci ekranu znajdujg sie ustawienia 2-
punktowej krzywej opisujacej prace steru
wysokosci w obrebie tej funkcji.

W razie potrzeby krzywa moze przebiega¢ rowniez
przez 3 zdefiniowane punkty.

Przebieg krzywej zalezy od zachowania sie
konkretnego modelu w powietrzu. Niektére modele
wymagajg wiekszej wartosci kompensacji sterem
wysokosci w momencie wilaczania funkcji, a
mniejszej przy peinym roztozeniu klap, inne za$ na
odwrot.

Aby aktywowac krzywa 3-punktowa, zaznacz pole
X (--), dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go przez
ok. 1 sekunde. Na wykresie przebiegu krzywej
pojawi sie dodatkowy punkt. Mozna regulowaé
jego potozenie na osiach "X" i "Y".

W przypadku krzywej 2-punktowej regulacja
wartosci  wychylenia steru wysokosci oraz
konfiguracja skrajnego maksymalnego punktu
krzywej wzajemnie sie znoszg. Krzywa 3 punktowa
pozwala natomiast na szybkg zmiane wartoSci
procentowej wychylenia bez ingerencji w przebieg
krzywe;.

Wazne:

W przypadku zmiany punktu aktywacji funkciji
(OFFSET) zaprogramowana krzywa 3-punktowa
zostaje skasowana, a w jej miejsce pojawia sie
krzywa 2-punktowa.

Zawsze upewnij si e doktadnie, czy
wprowadzone ustawienia s g poprawne.

BUTTERF LY ISl 5] Sy

AcT  IMH EFEED
gy - AIL @
FLAF A

oFFSET 15% ELE

Strona 3/3 zawiera pozostate opcje konfiguracji.
[ACT] - aktywacja funkcji.
[SW] - wybor przetacznika do obstugi funkcji.

Dostepne przetgczniki wyswietlg sie w znanym juz
menu "H/W SELECT". Symbol [--] w polu
przetacznika oznacza, ze funkcja jest wigczona
caly czas (ustawienie domysine).

Pole [OFFSET] umozliwia wybor pozycji drazka
gazu, w ktorej funkcja ma sie zalgcza¢. Ma ona
posta¢ procentowg. Gdy drgzek znajdzie sie w
wybranym  potozeniu, powierzchnie sterowe
skrzydta zaczng przemieszcza¢ sie do pozycji
zdefiniowanych w ustawieniach funkcji Butterfly.
Zanim drgzek znajdzie sie w ustalonym potozeniu,
funkcja nie daje zadnego efektu.

Punkt aktywacji funkcji dotyczy rownie 2z
kompensaciji sterem wysoko $ci.

Ustaw kursor w polu [OFFSET]. Ustaw element
sterujgcy hamulca aerodynamicznego (drazek
gazu) w wybranej pozycji, jednoczesnie dotknij
przycisk RTN i przytrzymaj go przez 1 sekunde.
Pozycja drazka  zostanie zapamietana i
wyswietlona na ekranie w postaci procentowe;j.

Predkos¢ ruchu serwomechanizméw klap, steréw
wysokosci i lotek (SPEED) mozna dobra¢
indywidualnie.

Dostepne  opcje mogg sie réznic od
przedstawionych w instrukcji. Zalezy to od
wybranego typu modelu.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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11.16 Mikser faz lotu [TRIM MIX]

Main Camber
; Flap
Aileron
(AIL) (FLP1)
(FLP3 & 4
BLE v\? G
RUD ELE ELE2
V-Tail Ailvator

Mikser faz lotu ustawia serwomechanizmy lotek,
klap i steru wysokosci w wybranych pozycjach
poprzez zmiane wartosci ich trymowania.
Powoduje to zmiane punktéw neutralnych
poszczegoélnych powierzchni sterowych w danym
trybie lotu.

Funkcja te mozna wykorzysta¢ do zapewniania
optymalnych ustawiehr powierzchni sterowych w
momencie wyciggania szybowca w powietrze.
Lekko opuszczone lotki i klapy oraz ster wysokosci
wychylony w dot zwiekszajg site nosng modelu. Z
kolei podczas szybkiego lotu lekko uniesione lotki i
klapy zmniejszg op6r modelu w powietrzu, a ster
wysokosci  wychylony nieco w goére pozwoli
szybowcowi przyspieszy¢. Aby unikng¢ nagtych,
duzych zmian wychylen powierzchni sterowych,
mozliwie jest ustawienie op6znienia uruchomienia
funkcji (COND.DELAY) - serwomechanizmy
ustawig sie w nowych pozycjach ptynnie i powoli.
Mozna réwniez zdefiniowa¢ przetacznik anulujacy
opo6znienie. Do dyspozycji jest rowniez tryb Auto, w
ktorym funkcja wigczac sie bedzie automatycznie
po ustawieniu wybranego drgzka, pokretta lub
przetgcznika w odpowiedniej pozycji. Mozliwe jest
réwniez wybranie predkosci ruchu
serwomechanizméw poszczegdblnych powierzchni
sterowych.

W menu modelu zaznacz pole [TRIM MIX] i dotknij
przycisk RTN. Menu konfiguracji funkcji sktada sie
z 2 stron.

Na pierwszej stronie konfiguruje sie wartosci
trymowania serwomechanizméw lotek, klap oraz
sterow wysokosci. Podane wartosci zostang

zastosowane automatycznie wraz z wigczeniem
funkcji. Bedg one stanowi¢ punkt odniesienia dla
ruchu powierzchni sterowych.

TRIM M1 .
AIL AILZ2 INH
+8  +8

FLAP FLP2 FLFP4 FLP2
+8/ &, +0' "=

ELE +4

TRIN M1,

AcT INH -— SPEED
AIL

COND.DELAY 8 fFLAF @
CUT—-Sw e ELE: A
AUTO-SW —_—

Funkcje aktywuje sie na drugiej stronie ustawien.
W zaleznosci od pozycji przetacznika, ktéry chcesz
uzywac do obstugi miksera, w linii "ACT" powinno
widnie¢ "ON" lub "OFF".

Funkcje TRIM MIX mozna wiaczy¢ w czasie lotu
przy pomocy wybranego przelgcznika lub drazka.
Aby wybra¢ pozycje drazka, w ktérej mikser ma sie
automatycznie wigcza¢, ustaw kursor w polu
[AUTO-SW] i dotknij przycisk RTN. Pojawi sie
menu "H/W SELECT" z mozliwoscig wyboru
sposréd 4 osi ruchu drazkéow (J1-J4). Po
dokonaniu wyboru mozna bedzie zdefiniowac
pozycje drazka, w ktorej mikser ma sie wigczagé.

Na stronie 2 mozna rowniez dobra¢ predkos¢
ruchu poszczegdlnych serwomechanizmow
(SPEED).

Jezeli chcesz skonfigurowac przetgcznik anulujacy
opoéznienie, ustaw kursor w polu [CUT-SW] i
dotknij przycisk RTN. Skonfigurowanie tego
przelgcznika pozwala na wybér sposobu wigczania
funkcji - ptynnie i powoli, badz szybko. Przetgcznik
wybiera sie w typowy, opisany juz wielokrotnie
sposéb.

Dostepne  opcje mogg sie réznic od
przedstawionych w instrukcji. Zalezy to od
wybranego typu modelu.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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11.17 Ustawienia zyroskopu
[GYRO]

Funkcja ta uzywana jest, gdy w modelu
zamontowany jest zyroskop z serii GYA firmy
Futaba. Zyroskopy stuzg do stabilizacji modelu w
jego trzech osiach. W modelu zamontowane mogg
by¢ maksymalnie 3 zyroskopy. Dostepne sa
réwniez 3 poziomy czutosci (#1-#3). W kazdym
trybie mozna wybra¢ czutos¢ dla poszczegdéinych
zyroskopow. Czuto$¢ oraz tryb pracy zyroskopu
(Normal/GY) mozna przetaczac w czasie lotu.

W menu modelu zaznacz pole [GYRO] i dotknij
przycisk RTN. Ekran konfiguracji:

# 1 GvRO RVCS 8%
avyroz AYCS B %
GyrOoz AVCS A%
TYFE GY

INH A ==

Menu skifada sie z 3 identycznych stron, a na
kazdej z nich konfiguruje sie jeden z trzech
poziomoOw czutosci.

W pierwszej kolejnosci funkcje nalezy aktywowac.
Przy pomocy czujnika dotykowego zmien
zawartos¢ pola [INH] na "ACT" i dotknij przycisk
RTN. W zaleznosci od pozycji przetacznika, ktory
chcesz uzywac do przelgczania czutosci, powinno
pojawi¢ sie "ON" lub "OFF".

W linii [TYPE] wybiera sie typ zyroskopu: [GY]-
zyroskop Futaba z serii GYA, [NORM] - zyroskop
innego typu. Informacje na temat typu
posiadanego zyroskopu znajdujg sie w jego
instrukcji obstugi.

W dolnej linii ekranu, obok opcji aktywacji funkciji
widnieje  pole wyboru przelgcznika. Opcja
domyslna to [--], co znaczy ze dany poziom
czutosci jest wigczony caty czas.

W linii GYRO/GYRO2/GYRO3 podaje sie czulo$é
zyroskopu w postaci procentowej oraz tryb jego
pracy (NORM/AVCS).

11.18 Ustawienia modeli z
ogonem typu "V" [V-TAIL]

(funkcja jest dostepna, gdy w ustawieniach typu
modelu wybrany zostanie ogon typu "V-TAIL")

Mikser ten obstuguje
modele z ogonem typu
V-tail, gdzie powierzchnie

RUD/ sterowe ogona petnig
ELE ELE/ jednoczesnie role steru
RUD wysokosci oraz kierunku.

Gdy obie powierzchnie
sterowe wychylajg sie razem w gore lub w dét,
dzialajg one jako stery wysokosci, gdy zas$ w
przeciwne strony - jako stery kierunku. Wartosci
wychylen obu serwomechanizméw mozna dobraé
oddzielnie dla kazdej z petnionych funkcji.
Zamieszczony schemat przedstawia
rozmieszczenie funkcji w ogonie typu V-tail.

W menu Linkage w ustawieniach typu modelu
(Model Type) wybierz model z ogonem typu V-Tail.
W menu modelu zaznacz pole [V-TAIL] i dotknij
przycisk RTN. Pojawi sie nastepujacy ekran:

ELEVATOR + +
LE <RuDz> +98% +58x
UD <ELEZ> +08% +50%

“ 3
LE <RUDZ> +08% +58%«
UD <ELEZ:> +58x +58x%

Mozna na nim skonfigurowa¢ procentowe wartosci
wychylenia obu powierzchni sterowych w obu
kierunkach  dla  funkcji  steru  wysokosci
(ELEVATOR) oraz kierunku (RUDDER). Procedura
regulacji warto$ci wychylen przebiega w znany juz
sposob. Wystarczy zaznaczy¢ dane pole i dotknaé
przycisk RTN, wybra¢ wartos¢ przy pomocy
czujnika dotykowego i ponownie dotkng¢ RTN.

Wartosé poczatkowa dla kazdego z
serwomechanizméw  wynosi  +50%.  Jezeli
przytrzymasz przycisk RTN wecisniety przez 1
sekunde, przywrdécona zostanie wartos¢
poczatkowa.

Jezeli ustawisz duze wartosci wychylen serw, przy
jednoczesnym wychyleniu obu drazkéw sterow
zadana wartos¢ wychylenia bedzie wykraczac
poza ograniczenia mechaniczne serw, a
popychacze moga sie zablokowac¢. Dobierz
optymalne wartosci wychyler serw tak, aby funkcja
dziatata prawidtowo.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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11.19 Ster wysoko $ci z funkcj g
lotki [AILEVATOR]

(funkcja jest dostepna, gdy w ustawieniach typu
modelu wybrany zostanie ogon typu
"AILEVATOR")

Mikser ten obstuguje 2
stery wysokosci, ktore
wykorzystywane s
réwniez do generowania
momentu obrotowego
ELE ELE2 | wok6t osi  podiuznej
(AIL 5) (AL8) | modelu - petnia funkcje

lotek. Funkcja Ailevator
najczesciej sprzezona jest z funkcjg lotek -
usprawnia ona dziatanie lotek, co jest szczegolnie
przydatne w modelach o duzej rozpietosci
skrzydet. Gdy obie powierzchnie sterowe
wychylajg sie razem w goére lub w dot, dziatajg one
jako stery wysokosci, gdy zas w przeciwnych
kierunkach - jako lotki. Dwa serwomechanizmy
steru wysokosci poditaczone sg do dwoch
oddzielnych wyj$¢ odbiornika. W samolotach z
ogonem typu "V" taki uktad steréw nazywany bywa
"Ruddervator". Zamieszczony schemat
przedstawia rozmieszczenie funkcji w modelu z
klasycznym usterzeniem ogona.

W menu modelu zaznacz pole [AILEVATOR] i
dotknij przycisk RTN. Pojawi sie nastepujacy
ekran:

ELEVATOR 4 +
LE <AILS» +10@ % +188

ELEZ<AIL&> +188 % +1686
AILEROH - 3
LE <AILS> +@% +8
LEZ<AIL&> +EAx +8

Mozna na nim skonfigurowaé procentowe wartosci
wychylenia obu powierzchni sterowych w obu
kierunkach dla funkcji steru wysokosci (ELEVATOR)
oraz lotek (AILERON). Procedura regulacji wartosci
wychylen przebiega w znany juz sposob. Wystarczy
zaznaczy¢ dane pole i dotkngé przycisk RTN, wybra¢
warto$é przy pomocy czujnika dotykowego i ponownie
dotknaé RTN.

Wartos$¢ poczatkowa dla kazdego z serwomechanizméw
wynosi 100%. Jezeli przytrzymasz przycisk RTN
wcisniety przez 1 sekunde, przywrécona zostanie
warto$é poczatkowa.

Jezeli ustawisz duze wartosci wychylen serw, przy
jednoczesnym wychyleniu obu drazkéw steréw zadana
warto$¢ wychylenia bedzie wykracza¢ poza ograniczenia
mechaniczne serw, a popychacze moga sie zablokowad.
Dobierz optymalne wartosci wychylen serw tak, aby
funkcja dziatata prawidtowo.

11.20 Ustawienia wingletéw

[WINGLET]

(jedynie dla modeli typu "latajgce skrzydto" - Flying
Wing)

Funkcja ta
stuzy do

regulacji
pracy steru
kierunku w
modelach z
RUD2 | wingletami.

Winglety to skrzydetka aerodynamiczne
umiejscowione na uniesionych ku gérze (pionowo
lub skosnie) koncowkach skrzydet modelu
ptatowca. Dzialajg tak samo jak konwencjonalny
ster kierunku, lecz najczesciej pracujg one bardziej
efektywnie, gdyz znajdujg sie poza peinym
zawirowan strumieniem powietrza wychodzacym
ze $migla. Takie rozwigzanie redukuje opor
aerodynamiczny modelu i zwieksza jego
sprawnos¢ w powietrzu. Winglety wystepujg
najczesciej w modelach typu "latajace skrzydto".
Zamieszczony schemat przedstawia
rozmieszczenie steréw kierunku w tym typie
modelu.

W menu modelu zaznacz pole [WINGLET] i dotknij
przycisk RTN. Ekran konfiguracji:

Mozna na nim skonfigurowaé¢ procentowe wartosci
wychylenia obu powierzchni sterowych w obu
kierunkach. Procedura regulacji wartosci wychylen
przebiega w znany juz spos6b. Wystarczy
zaznaczy¢ dane pole i dotkngé przycisk RTN,
wybrac¢ wartos¢ przy pomocy czujnika dotykowego
i ponownie dotkngé RTN.

Wartosé poczatkowa dla kazdego z
serwomechanizméw  wynosi  100%.  Jezeli
przytrzymasz przycisk RTN wecisniety przez 1
sekunde, przywrdécona Zostanie wartos¢
poczatkowa.

Ten mikser dostepny jest jedynie w przypadku,
kiedy wczesniej wybrano odpowiedni typ modelu -
latajgce skrzydio wyposazone w winglety (Flying
Wing / Winglet).

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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11.21 Ustawienia silnika [MOTOR]

Funkcja ta zawiera ustawienia silnika w modelach
motoszybowcéw z  napedem  elektrycznym
uruchamianym  przy pomocy  przefacznika.
Umozliwia ona zaprogramowanie dwoch réznych
predkosci pracy silnika - dla wolnych i szybkich
lotow (Speed 1/Speed 2). Do obstugi funkcji Motor
najlepiej jest wykorzysta¢ przetacznik 3-pozycyjny
(domysinie - przetacznik SG).

Dostepna jest opcja "ONE TIME", ktéra pozwala
na przetestowanie wprowadzonych ustawien
silnika bez koniecznosci opuszczania menu. Ze
wzgledéw bezpieczenstwa test predkosci obrotéw
silnika przy pomocy opcji "ONE TIME" mozna
wykonaé tylko raz. Test predkosci mozna bedzie
powtOrzy¢, jezeli przed jego zakonczeniem silnik
zostanie wylgczony przy pomocy ustawionego
przetagcznika. Jezeli mimo tego zechcesz
powtdrzy¢ test, wytacz opcje "ONE TIME" i aktywu;j
ja ponownie ([INH], a nastepnie [ON]). Opcje "ONE
TIME" mozna réwniez wykorzysta¢ w inny sposéb
- pozwala ona na wprowadzenie drugiego zestawu
ustawien silnika, ktére beda uzyte jedynie przy
pierwszym jego uruchomieniu, np. przy starcie
motoszybowca. Przy kolejnym wigczeniu silnika
uzyte zostang normalne ustawienia. Jest to
szczegblnie przydatne w przypadku modeli o
bardzo mocnych silnikach lub modeli klasy F5B z
wysokoobrotowymi silnikami zamontowanymi na
pylonach.

W menu modelu zaznacz pole [MOTOR] i dotknij
przycisk RTN. Menu konfiguracji funkcji sktada sie
z 2 stron.

FEIEE 172
ACT IHH N oM
Sw —
MOTOR OFF +8@
OFF]
MOTOR INH 272
SFEED IHH N ON
ONE TIME IMH
IN OUT
ise 11 @ @
+8 zf] 8 @ OFF|

W pierwszej kolejnosci funkcje nalezy aktywowac.
W tym celu ustaw kursor w polu [INH]. Przy
pomocy czujnika dotykowego zmien zawartos¢
pola na "ACT" i dotknij przycisk RTN. Na ekranie
1/2 w linii "SW" wybiera sie przetgcznik do obstugi
silnika (domyslnie - przetacznik SG). Moze on

stuzy¢ réwniez jako awaryjny wytacznik silnika.
Teraz nalezy wybra¢ pozycje przelacznika, ktéra
ma wytgczac silnik. Ustaw kursor w polu [MOTOR
OFF]. Ustaw przetacznik funkcji MOTOR (np. SW-
G) w pozycji, w ktorej silnik ma by¢ wytaczony,
dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go przez 1
sekunde Pozycja przetacznika zostanie
Zapamietana.

Na drugim ekranie wprowadza sie ustawienia
predkosci silnika. W pierwszej kolejnosci nalezy
zadecydowac¢, czy funkcja regulacji predkosci
obrotbw ma by¢ aktywna. Ustaw kursor w linii
"SPEED" i dotknij przycisk RTN. Funkcje aktywuje
sie w typowy sposob.

Pole [SPEED 1>2] umozliwia przesuniecie granicy
obu zakres6w predkosci. Zmiana bedzie widoczna
na wykresie z prawej strony ekranu.

Obok znajdujg pola wyboru predkosci zwiekszania
i zmniejszania obrotow silnika przy jego wiaczaniu i
wytgczaniu. Ustaw kursor w polu [IN] (wlaczony-
>wytgczony) lub [OUT] (wylaczony->wigczony) i
dotknij przycisk RTN.

Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz
predkos¢ zmiany obrotow. Warto$¢ poczatkowa to
0. Oznacza ona, ze obroty silnika beda zmienia¢
sie maksymalnie szybko. Jezeli chcesz, aby silnik
startowat i wylgczat sie ptynnie, ustaw opdznienie.
Zakres wartosci to 0 - 27 (27 oznacza, ze
docelowg warto$¢ obrotéw silnik osiggnie po ok. 9
sekundach).

Zalecane jest, aby pozycja przetacznika, w ktorej
silnik ma by¢ wylgczony byla taka sama, jak w
przypadku funkcji Fail Safe.

Przykiad konfiguracii:
MOTOR) 72

ACT O oM
=1 -
MOTOR OFF +@

OFF]
MOTOR oM 272
SFEED OH N ON
ONE TIME INH
IN OUT

Tas-P 4[] 19 19
+3 =zl 5 5 OFF|

Wazne:

Ze wzgledow bezpiecze Astwa ustawienia
predko sci obrotow silnika nale zy wprowadza ¢
bez zamontowanego $migta.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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11.22 Mikser steru kierunku ->
steru wysoko $ci [RUD->ELE]

(tylko dla modeli samolotow)

Mikser ten po wydaniu komendy wychylenia steru
kierunku (rudder) powoduje réwniez lekkie
wychylenie steru wysokosci (elevator). Funkcja ta
przydaje sie szczegoélnie podczas manewrdw typu
"lot na ostrzu noza" lub akrobacji 3D. Wiele modeli
ma tendencje do zmiany kata pochylenia dzioba (w
gore lub w dof) w momencie poruszenia sterem
kierunku.

Dziatanie miksera mozna opisa¢ przy pomocy 5-
punktowej krzywej. Funkcje mozna wigczy¢ lub
wylaczy¢é w locie przy pomocy wybranego
przetacznika. Dostepna jest opcja "LINK", ktora
umozliwia zsynchronizowanie tego miksera z
innymi funkcjami miksujacymi kanatu
podporzadkowanego (w tym przypadku jest to ster
wysokosci).

W menu modelu zaznacz pole [RUD -> ELE] i
dotknij przycisk RTN. Menu konfiguracji funkcji
sktada sie z 1 strony.

ACT INH--
+20 (+109@)L 1Nk TNH

B e
-28¢=-188>

»
>
g
>
2

. = -

W pierwszej kolejnosci funkcje nalezy aktywowac.
W tym celu ustaw kursor w polu [INH]. Przy
pomocy czujnika dotykowego zmien zawartos¢
pola na "ACT" i dotknij przycisk RTN. Mozesz
wybra¢ przetgcznik, ktory bedzie stuzyt do jej
wigczania. Opcja domysina to [--], znaczy to, ze
funkcja jest wigczona caty czas.

Ponizej wprowadza sie zadane  wartoSci
wychylenia steru wysokosci dla poszczegdlnych
pozycji drazka steru kierunku.

Mikser ten mozna zsynchronizowa¢ dodatkowo z
mikserem klap. W tym celu nalezy skonfigurowaé
funkcje "LINK". Musi ona by¢é wigczona (ON).
Mikser klap musi byé aktywny (ACT), podobnie jak
funkcja "LINK" na ekranie jego konfiguraciji.
Pamietaj, ze mikser klap nie moze miec
skonfigurowanego oddzielnego przetacznika.

11.23 Funcja Snap Roll [SNAP
ROLL]

Funkcja Snap Roll umozliwia wykonywanie
zdefiniowanej wczesniej figury akrobacyjnej
(sekwencji ruchéw), ktéra kazdorazowo wigczana
bedzie przy pomocy wybranego przetgcznika na
nadajniku. Zaprogramowane ruchy
serwomechanizméw majg wyzszy priorytet niz
komendy wydawane jednoczesnie przez pilota.
Dostepne sg 4 kierunki wykonywania akrobacji (w
prawo/ w gore, w prawo/ w dét, w lewo/ w gore, w
lewo/ w doét). Dla kazdego z nich mozna
zdefiniowa¢  doktadng  warto$¢  wychylenia
poszczegolnych powierzchni  sterowych. Jezeli
wybierzesz tryb [Master], akrobacje wykonywane
beda w momencie uzycia przelacznika [Master-
SW], a ich kierunek bedzie zalezat od aktualnej
pozycji przetacznikéw kierunku (konfiguruje sie je
na 3 ekranie funkcji Snap Roll). W trybie [Single]
kazdg z akrobacji wykonuje sie bezposrednio
przez ustawienie przetgcznika kierunku w wybranej
pozyciji.

Mozna zdefiniowa¢ rowniez przelacznik bezpie-
czenstwa. Moze by¢ to na przykiad przetacznik
uzywany do wyciggania podwozia - jezeli podwozie
bedzie wyciagniete, funkcja Snap Roll nie zadziala.
Przetacznik Master bedzie aktywny jedynie wtedy,
gdy przetacznik bezpie-czenstwa bedzie znajdowat
sie w odpowiedniej pozycji. Ma to na celu zabez-
pieczenie przed przypadkowym wigczeniem
funkciji.

W menu modelu zaznacz pole [SNAP ROLL] i
dotknij przycisk RTN.

AIL ELE RUD
/4 +108 +1600 +168

374 +168 -1686 -166

«/+ -1 +1686 -164
«/4 —188 -168 +188

Ustaw kursor w polu AlL, ELE lub RUD dla danego
kierunku wykonywania akrobacji i dotknij przycisk
RTN. Wybierz odpowiednig wartos¢ wychylenia
przy pomocy czujnika dotykowego.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Na drugiej stronie ustawien wybiera sie tryb pracy
(MODE). Dostepne opcje to "Master" i "Single".

ODE MASTER
ASTER-SW ——
AFETY=-SW -——

W trybie "Master" oprécz przetgcznika "MASTER-
sSw* nalezy skonfigurowac¢ przetacznik
bezpieczenstwa "SAFETY-SW". Na trzeciej stronie
wybiera sie przelgczniki dla poszczeg6inych
kierunkéw. W zaleznosci od pozycji przetacznika,
ktéry chcesz uzywaé¢ do wykonywania danej
akrobaciji, w linii "ACT" powinno widnie¢ "ON" lub
"OFF".

ACT Sw
3/4 OFF =—-—

+/% OFF ——
¢/% OFF ——
/4 OFF ——

Przed rozpoczeciem latania koniecznie upewnij
sie, ze funkcja Snap Roll zostata skonfigurowana
poprawnie!

11.24 Hamulec aerodynamiczny
[AIRBRAKE]

(jedynie dla modeli samolotow)

AIL1  FLPA

ELE :

RUD ELE ELE2
V-TAIL AILVATOR

Hamulec  aerodynamiczny  zwieksza  opér
aerodynamiczny modelu. Jest on przydatny przy
ladowaniu, pikowaniu, itp. Uzycie przetacznika
powoduje wychylenie steréw wysokosci, lotek i
klap modelu. Istnieje mozliwo$¢ wyboru stopnia
wychylenia poszczegolnych powierzchni
sterowych. Mozliwe jest réwniez wybranie
predkosci ruchu serwomechanizméw
poszczegolnych powierzchni sterowych. Dostepny
jest takze tryb Auto, w ktérym hamulec
aerodynamiczny bedzie wigczat sie automatycznie
po ustawieniu ktérego$s z drgzkéw, pokretta lub
przetacznika w wybranej pozycji. Jezeli nie chcesz,
aby funkcja hamulca wigczatla sie automatycznie,
mozesz przypisac jej oddzielny wigcznik.

Wychylenie steru wysokosci ma na celu
utrzymanie dzioba modelu pod takim samym
katem, jaki mial on przed wigczeniem hamulca.
Wiekszos¢ modeli ma tendencje do lekkiego
pikowania lub podnoszenia dzioba w goére w
momencie roztozenia hamulcéw i funkcja ta stuzy,
by temu zapobiec.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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b d — 1.2 <SensorTouch™>
Aby powr6ci¢ do  menu ol o, Przewijanie
modelu, zaznacz pole z AIL AILZ THH \ Poruszlanie kursorem
nazwa funkcji i  dotkni +8 48 Fwybor trybu
przycisk RTN FLAF FLFZ yr§Regulacja wartosci
+a +@ gy
=g ‘
ELE +H Nastepna podstrona

Wychylenia poszczego6lnych
serwomechanizmoéw

AIFERAKE 22
ACT IHH —-— SFEED

AIL A Predkos¢ ruchu
FLAF H H—poszczegoinych
ELE A serwomechanizmoéw

Wybor przetgcznika

ALTO—S1 —‘—

Przetgcznik AUTO

Funkcja hamulca aerodynamicznego jest dostepna

jedynie w przypadku modeli samolotow (Airplane) 11.25 Mikser mieszanki paliwowej
z usterzenie typu 2AIL+1FLP lub 2AIL+2FLP.
[FUEL MIX]

Funkcja ta dostepna jest tylko dla samolotow i
helikopterow. Funkcja ta przeznaczona jest do
obstugi silnikéw umozliwiajacych zdalng kontrole
skladu mieszanki paliwowej przy pomocy zaworu
iglicowego. Funkcja FUEL MIX umozliwia
skonfigurowanie  5-punktowej krzywej sktadu
mieszanki paliwowej dopasowanej do przebiegu
krzywej gazu. Dzieki temu silnik otrzyma witasciwg
mieszanke paliwowg w kazdym zakresie obrotéw.
Dodatkowe ustawienia przyspieszenia silnika
pozwalajg na chwilowe wzmocnienie reakcji
serwomechanizmu zaworu iglicowego na ruch
drazka gazu. W ten sposob przy gwattownym
zwiekszeniu obrotow silnik natychmiast otrzyma
bogatsza mieszanke paliwowa, a przy szybkim ich
zmniejszeniu - mieszanke ubozsza.

W menu modelu zaznacz pole [AIRBRAKE] i
dotknij przycisk RTN. Menu konfiguracji funkcji
sktada sie z 2 stron.

Jezeli nie wybrano przetacznika Auto [AUTO-SW],
mozliwe jest wybranie przetacznika do recznego
uruchamiania funkcji. Na pierwszej stronie
ustawien konfiguruje sie wychylenia
poszczegoélnych powierzchni sterowych. Na drugiej
stronie znajdujg sie ustawienia predkosci ruchu
poszczegolnych serw (SPEED).

Mozna tam rowniez aktywowac¢ funkcje - ustaw
kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk RTN. Aby
wybra¢ przelgcznik wiaczajagcy mikser, ustaw
kursor w polu [--] obok statusu funkcji i dotknij
przycisk RTN. Opcja domysIna to [--], co znaczy ze

funkcja hamulca aerodynamicznego jest wigczona W menu modelu zaznacz pole [FUEL MIX] i dotknij

caly czas. przycisk RTN. Menu konfiguracji funkcji sktada sie
Jezeli zechcesz, aby hamulec aerodynamiczny Z 3 stron.
wilgczat sie automatycznie np. po ustawieniu 17
drazka gazu w wybranej pozycji, ustaw kursor w
polu [AUTO-SW] i wybierz odpowiedni symbol *s+108%r 63:Ix
drazka. 74 +50x%
*2 +0% TRIM
22 =0@% +ax
Fi1-180x% e

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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FUEL MI¥ 23
ACT INH
MIX UHMIX
THR CUT 175
IDLE DOWN Ax
373
LOw HIGH
RATE Bx A%
DUMP ING A%
ACT POS 29% T %
{ S0%>

Procedura programowania wyglada nastepujaco:

Aktywuj funkcj e

Ustaw kursor w polu [ACT] na stronie 2/3 i dotknij
przycisk RTN. Postugujagc sie  czujnikiem
dotykowym zmien status funkcji na "ON".

Konfiguracja krzywej

W pierwszej kolejnosci nalezy wybra¢ tryb pracy
funkcji: MIX/UNMIX. Zaznacz pole [UNMIX] i
dotknij przycisk RTN. Jezeli wybierzesz tryb [MIX],
funkcja Fuel Mix bedzie uwzgledniaé w swoim
dziataniu zaprogramowang krzywag gazu. W trybie
[UNMIX] dziatanie funkcja bedzie zalezne jedynie
od pozycji dragzka gazu. Opcje programowania
krzywej znajdujg sie na stronie 1/3. Po lewej
stronie ekranu nalezy zaznaczy¢ wybrany punkt
krzywej oraz wprowadzi¢é wymagang pozycje
serwomechanizmu zaworu iglicowego.

Ustawienia trymera zaworu iglicowego dla
wysokich obrotow silnika

Trymer ten umozliwia precyzyjng regulacje pracy
zaworu przy wysokich obrotach silnika. Ustaw
kursor w polu [--] znajdujgcym sie ponizej pola
[TRIM] i dotknij przycisk RTN. Wybierz element
sterujgcy trymera. Opcja domyslna to [--], co
znaczy ze funkcja jest wigczona caly czas.
Dostepne przetaczniki wyswietlg sie w znanym juz
menu "H/W SELECT".

Ustawienia przyspieszenia silnika

Funkcja ta powoduje chwilowe wzmocnienie
reakcji serwomechanizmu zaworu iglicowego na
ruch drgzka gazu. W ten sposéb przy gwattownym
zwiekszeniu obrotéw silnik natychmiast otrzyma
bogatszag mieszanke paliwowa. Przyspieszenie
regulowa¢ mozna oddzielnie dla wysokich (High) i
niskich (Low) obrotéw silnika. Zaznacz pole, ktére
chcesz edytowac i dotknij przycisk RTN. Wartos¢
procentowa przyspieszenia w danym zakresie
obrotéw moze wynosi¢ od 0% do 100 %. Podczas
otwierania przepustnicy serwomechanizm
mieszanki ustawia sie w odpowiedniej pozyciji. Przy
przyspieszeniu 0%, serwomechanizm skiadu
mieszanki wychyla sie proporcjonalnie do
serwomechanizmu przepustnicy. Przy
przyspieszeniu 100% wychyla sie on o ok. 10 - 15°
wiecej, a nastepnie powraca do pozycji normalnej -
wynikajacej z zaprogramowane] krzywej. Wartosé
poczatkowa to 0%. Jezeli dotkniesz przycisk RTN i
przytrzymasz go przez 1 sekunde, przywrdécona
zostanie warto$¢ poczatkowa.

Opcja "DUMPING" definiuje opdznienie, z ktdrym
serwomechanizm sktadu mieszanki ma powrdcic¢
do normalnej pozycji, gdy bogatsza mieszanka nie
jest juz potrzebna. Zaznacz pole "DUMPING" i
wybierz opdznienie w zakresie od 0% do 100%.
Warto$¢ poczatkowa: 0 %. Jezeli dotkniesz
przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1 sekunde,
przywrdcona zostanie warto$¢ poczatkowa.

W polach "ACT POS" na stronie 3/3 ustawi¢
mozna punkty zakresu ruchu drazka, w ktérych
funkcja ma sie aktywowaé. W zakresie niskich
obrotow (LOW) dostepne wartosci to 0%-49%,
natomiast w zakresie wysokich obrotéw (HIGH)
beda to warto$ci 50%-100%.

Ustawienia zaworu mieszanki paliwowej dla
mikseréw funkcji gazu

Wsréd  dostepnych  funkcji  nadajnika FX-20
znajdujg sie 2 opisane juz wczesniej miksery
funkcji gazu. Sa to:

- THROTTLE CUT (zgaszenie silnika), rozdziat
10.11.

- IDLE DOWN (zmniejszenie obrotéw biegu
jalowego), rozdziat 10.12.

Funkcja FUEL MIX umozliwia zaprogramowanie
pozycji serwomechanizmu skladu mieszanki dla
obu z nich. W momencie wilaczenia jednej z
powyzszych  funkcji, serwomechanizm gazu
ustawia sie w wybranej przez uzytkownika pozyciji.
Tutaj dodatkowo mozna zaprogramowac reakcje
serwa skfadu mieszanki. Wystarczy ustawi¢ kursor
w odpowiednim polu (THR CUT lub IDLE DOWN) i
wprowadzi¢ zgdang wartosé.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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12. MENU "LINKAGE" (modele helikopteréw)

Wiekszos¢ funkcji menu Linkage zostata opisana
juz wczesniej. W przypadku modeli helikopteréw
dodatkowo dostepne sa funkcje ustawien tarczy
sterujgcej oraz limitu ruchu tarczy. W tym rozdziale
opisane zostang jedynie te dodatkowe funkcje.
Opisy pozostatych  funkcji menu Linkage
obejmujgcych podstawowe ustawienia modelu
znajdujg sie na stronach 35-48. Zestawy ustawien
poszczegoblnych modeli zapisywane sa w pamieci
pod nazwg danego modelu.

Wazne:

Jezeli podczas wt gczania nadajnika na ekranie
pojawi si @ komunikat "WARNING! IDLE UP1, 2
lub 3" oraz wt aczy sie alarm, oznacza to, ze
aktywny jest ktory § z trybow lotu. Aby
wytgczyé alarm, wytacz dany tryb lotu
odpowiednim przet gcznikiem lub uruchom
nadajnik bez rozpoczynania transmisji sygnatu
radiowego (TRANSMIT?: "NO").

Aby wyswietli¢ menu Linkage, Kliknij dwukrotnie
przycisk "LNK". Na ekranie pojawi sie lista
dostepnych funkcji.

L INKAGE r-1EHLI
SERVO : SUB-TRIM
MODEL SEL. :REVERSE

MODEL TYPE:FRIL SAFE
FREGUENCY :END POINT
FUNCTION 1 THR CUT

Funkcje, ktére nie zmiescity sie na pierwszej
stronie, znajdujg sie na drugiej stronie listy. Do
przetgczania stron menu stuzy przycisk S1. Na
kolejng strone mozna réwniez przejs¢ przesuwajac
kursor poza ostatnig widoczng na ekranie pozycje
menu. Kursorem porusza sie przy pomocy czujnika
dotykowego.

Aby uzyskac¢ dostep do opisanych w niniejszym
rozdziale funkcji, jako typ modelu nalezy wybraé
helikopter.

SERVO: Monitor pracy serwomechanizmow
(Rozdziat 10.1)

MODEL SEL: Wybér modelu (Rozdziat 10.2)
MODEL TYPE: Wybér typu modelu (Rozdziat
10.3)

FREQUENCY: Parametry nadawania sygnatu
(Rozdziat 10.4)

FUNCTION: Funkcje sterujgce oraz trymery,
sekwencja kanatéw

SUB-TRIM: Kompensacja punktu neutralnego

serw (Rozdziat 10.7)

REVERSE: Rewers serwomechanizmoéw (Rozdziat
10.8)

FAIL SAFE: Funkcja bezpieczehstwa Fail Safe
(Rozdziat 10.9)

END POINT: Zakres ruchu serwomechanizmow
(Rozdziat 10.10)

THR CUT: Zgaszenie silnika (Rozdziat 10.11)
SWASH RING: Limit ruchu tarczy sterujacej
SWASH: Ustawienia tarczy sterujace;j

T1-T4 SET: Ustawienia trymeréw cyfrowych
(Rozdziat 10.13)

WARNING: Ostrzezenie o aktywnych mikserach
(Rozdziat 10.14)

DATA RESET: Kasowanie wybranych ustawien
modelu (Rozdziat 10.15)

SEKWENCJA KANALOW DLA MODELU
HELIKOPTERA

Model type Helicopter
Receive Output
1 AlLeron Cyclic pitch
2 ELEvator Cyclic Pitch
3 THRottle
4 RUD/ Tail rotor
5 GYRO
6 Collective PITch
7 Rotor speed GOVernor
8 ELEevator 2 Cyclic Pitch/ NDL
AlLeron Cyclic pitch - przechyt
ELEvator Cyclic pitch - pochylenie

THRottle - gaz/przepustnica
RUD/Tail rotor - wirnik ogonowy
GYRO - zyroskop
Collective PITch - skok ogéiny
Rotor speed GOVernor - regulator obrotow
wirnika

ELEvator 2 cyclic pitch/ NDL - ster pochylenia 2
/ zawor mieszanki paliwowej

Wazne:

Sekwencja funkcji przypisanych kanatom 1-7
odbiornika jest identyczna dla wszystkich typow
helikopteréw. W przypadku modeli z tarczg typu H-
4 i H-4X kanal 8 przypisany jest funkcji ELE2,
natomiast w przypadku pozostaty typéw - funkcji
NDL (zawdr sktadu mieszanki).

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora

Strona 68 z 117



Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

“robbe

www.robbe.pl , www.futaba.com.pl , www.rcskorpion.pl

12.1 Funkcje steruj agce

[FUNCTION]
Po wybraniu typu modelu i typu tarczy sterujgcej
odpowiednie funkcje oraz kanaly

serwomechanizmoéw dobierane sg automatycznie.
Istnieje  mozliwos¢ dowolnej zmiany sekwencji
funkcji oraz elementéw sterujacych (drazkow,
przetagcznikéw, itp.)  przypisanych  kolejnym
kanatlom. Zalecane jest jednak korzystanie z
konfiguracji dobranej automatycznie - jest ona
optymalna i najbardziej rozpowszechniona wsrod
uzytkownikow.

Menu ustawien "FUNCTION" zawiera liste
wszystkich kanatlow wraz z przypisanymi im
funkcjami sterujacymi. W obrebie jednego typu
modelu sekwencja funkcji bedzie sie rézni¢ bardzo
niewiele.

Przypisywanie funkcjom elementow
steruja cych nadajnika

W menu Linkage zaznacz pole [FUNCTION] i
dotknij przycisk RTN. Wyswietli sie pierwszy z 4
podobnych ekranow. Po prawej stronie na gorze
znajduje sie numer strony, ktorg aktualnie
przegladasz. To menu pozwala na przypisanie
funkcjom oraz ich trymerom wybranych elementow
sterujgcych nadajnika  (przyciskéw, drazkow,
przetacznikow) oraz ustalenie sekwencji funkciji.
Przyktadowe ekrany:

FUNCT ION IR G L
CTRL TRIM
1RIL J1 T1 seEFPRAR
2ELE J3 T3 serAr
3 THR J2 T2 sEFAR
4 RUD J4 T4 sEFAR
FURCTIOH sl t ] M
CTREL TRIM
26YRO == ==
6PIT a2 ==
7 GOy —_— =
8 HDL L ==
CTREL TRIM
viRUsl — —
vehusl — —
UERURL = -
va Ul ‘e ==

NORBMAL 4.4

CTRL
DG1 SD
DGZ SA

Kazdej funkcji mo zna przypisa ¢ dowolny
element steruj acy. Mozna réwnie z dowolnie
zmienia¢é¢ sekwencj e funkcji przypisanych
kolejnym kanatom odbiornika.

« Aby zmieni¢ funkcje danego kanatu, ustaw kursor
w polu z jej nazwa (np. AIL) i dotknij przycisk RTN.
e Przy pomocy czujnika dotykowego wybierz
funkcje, ktéra chcesz przypisa¢ do danego kanatu.
» Wybierz symbol elementu sterujacego, ktéry ma
stuzy¢ do jej obstugi. Zaznacz pole "CTRL" dla
wybranego kanatu i dotknij przycisk RTN. Wyboru
dokonuje sie z tabeli menu "H/W SELECT", ktére
pojawi sie automatycznie.

JISASELDT1
JZSBSFRD T2
JESCSGLS T3
J4 SD SHRS T4 ——

ON-OFF

Wybor trymera danej funkcji

Mozna wybra¢ dowolny element sterujgcy, ktory
bedzie dziatat jako trymer danej funkcji. Trymer
wybiera sie w ten sam sposéb, co podstawowy
element sterujgcy funkcji. Ustaw kursor w polu
"TRIM" dla danego kanatu i dotknij przycisk RTN.
Wybierz element sterujacy z tabeli menu "H/W
SELECT".

Ustawienia trymeréw

Dla trymeréw dostepne sg dodatkowe ustawienia:

RATE
J1 SASE LDA AL
J2SBSFRDTZ  pmope
J3scsaLs T  MNORMAL

J4 S0 SH RS T4 ——

* Rate

Konfiguracja zakresu trymowania. Zakres wartosci:
[-150~+150%]. Wartos¢ poczatkowa: +30%.
Wyhierz zakres trymowania przy pomocy czujnika
dotykowego. Jezeli dotkniesz przycisk RTN i
przytrzymasz go przez 1 sekunde, przywrdcona
zostanie warto$¢ poczatkowa.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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* Mode

Sposob dziatania trymera. Ustaw kursor w polu
[MODE] i dotknij przycisk RTN. Postugujac sie
czujnikiem dotykowym wybierz spos6b dziatania
trymera.

Normal = Zakres dziatania trymera wokot punktu
centralnego serwa jest symetryczny. Ustalone
wczesniej zakresy wychylen End-Point ulegng
zmianie.

ATL = Wartosci trymowania zmieniajg sie jedynie
po jednej stronie zakresu ruchu elementu
sterujgcego. Opcja ta najczesciej uzywana dla
trymera przepustnicy, gdzie trymer wolnych
obrotéw nie powinien mie¢ wptywu na zachowanie
drazka przy petnym gazie.

Dla opcji "ATL" dostepne sg ustawienia
[NORMAL] (trymer gornej potowy zakresu ruchu
drgzka) i [REVERS] (trymer dolnej potowy
zakresu).

Blokada trymera gazu (szybowce i helikoptery)
Aby unikngé przypadkowego uzycia trymera gazu
w trakcie lotu, istnieje mozliwos¢ zablokowania
elementu sterujgcego trymera dla wszystkich
trybéw lotu z wyjatkiem trybu "NORMAL".

Aby madc zablokowac trymer gazu, aktywu;j tryb lotu
IDLE UP 1-3 lub HOLD. W menu "FUNCTION"
zaznacz pole "TRIM" (T1-4) dla funkcji gazu
(THR), dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go przez
sekunde.

Obok pola z symbolem trymera pojawi sie znak
"X", co oznacza ze trymer jest zablokowany.
Wazne:

Trymer nie bedzie dziatat w zadnym trybie lotu z
wyjatkiem trybu "Normal".

FUNCTIOHN IDLEUFL 1/
CTEL TRIM
1RIL J1 T1 seEFPAR
2ELE J2 T2 serAr
3THR J3 xIM serAr
4 RUD J4 T4 serAR

Tryby pracy trymera "COMB" i "SEPAR":

Tryby te dostepne sg jedynie dla modeli
szybowcow i helikopteréw, gdyz tylko te typy
modeli umozliwiajg korzystanie z trybow lotu.

W trybie "Combination" ustawienia trymeréw beda
identyczne we wszystkich trybach lotu. W trybie
"Separate” mozna bedzie wustali¢ oddzielne
wartosci trymowania dla poszczegolnych trybow
lotu. Nowe ustawienia trymeréw beda wgrywane
automatycznie wraz z aktywacjg trybu lotu. Jest to
niezwykle przydatne w przypadku modeli
helikopterow, gdzie ustawienia optymalne dla

zawisu i dla akrobacji powietrznych mocno sie od
siebie réznia.

Kanaty VC1~VC4 (kanaly wirtualne)

Te 4 kanaly mozna przypisaé do funkcji
wirtualnych, ktére nie posiadajg witasnych,
osobnych wyjs¢ odbiornika i sterujg pracg innych
kanatébw (niekiedy kilku). Kanaty wirtualne
umozliwiajg wybér elementu sterujgcego dla danej
funkcji, a takze konfiguracje krzywej sterowania.
Sekwencja funkciji dla kanatéw wirtualnych opisana
jest w tabelach w sekcjach 2.5 12.

Zmiana funkcji kanatu

Do danego numeru kanatu mozna przypisaé
dowolng funkcje sterujgca. Aby zmieni¢ funkcje
przypisang do konkretnego kanalu, zaznacz pole z
nazwa funkcji przy numerze tego kanatu. Wybierz
nowg funkcje z listy.

FUNCTION IDLEUFL 1-4 |Are dJou sure?

CTRL TRIM CHIZ ELEVATOR
iGHM J! TiserAr| |AILERON  !GEAR
2ELE J2 T2sermr| [ELEVATOR }PITCH
3THR J3 T3 serar| |THROTILE :GOVERNOR
4 RUD J4 T4 serar| |RUDDER | GOVERNORZ2

FUNCTION IDLEUFi 1.4
CTRL TRIM

i J2 T2 seEPAR

2ELE J2 T2 sernAR

3 THR J3 T3 seFAF

4 RUD J4 T4 seEFAA

Zmiana numeru kanatu

Aby umozliwi¢ dopasowanie sekwencji kanatéw do
posiadanego modelu bez koniecznosci
przetagczania przewoddéw serw, nadajnik pozwala
na zmiane numeru kanalu przypisanego danej
funkciji.

Are You sure?
CTRL TRIM
ERIL  J1  T1serAr
2ELE J3 T3 seEPAR
3 THR J2 T2 sEFAR
4 RUD J4 T4 sEFPAR
FUNCTION HNORMAL _ 1-4
CTRL TRIM
EiRUD J4 T4 serAR
2ELE J3 T3 sEFPAR
3 THR A T2 sEFAR
4RIL J1 T1 sEFAR

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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12.2 Limit ruchu tarczy steruj acej
[SWASH RING]

Funkcja ta ogranicza maksymalne wychylenia
tarczy sterujacej. Chroni ona popychacze tarczy
przed uszkodzeniem w momencie jednoczesnego
wychylenia steru przechylu i wysokosci. Funkcja
Swash Ring przydaje sie gtéwnie w akrobatyce 3D,
gdzie czesto stosowane sg bardzo duze
wychylenia  sterébw. Gdy funkcja  zostaje
aktywowana, na wykresie przestawiajgcym peten
zakres ruchu steréw przechytu i wysokosci pojawia
sie okrag. Wskazuje on dopuszczalny zakres
wychylenia tarczy. Czarny punkt oznacza aktualng
pozycje drazka. Funkcje aktywuje sie w znany juz
sposab.

Dostepny zakres wychylen tarczy to 0%~200%.
Wartos¢é poczatkowa to 100%. Aby przywrécié
wartos¢ poczatkowa, dotknij przycisk RTN i
przytrzymaj go 1 sekunde. U dotu ekranu widniejg
aktualne wartosci wychylenia steru wysokosci
(ELE) i przechytu (AIL).

SWASH RIHG
ACT [
RATE 186 %

S SBT e K
AIL %1%

12.3 Ustawienia tarczy steruj gcej
[SWASH]

Regulacja wychylen tarczy sterujgacej przy
poruszaniu sterem przechytu, wysokosci i skoku
ogolnego, korekcja wychylen tarczy. Menu
konfiguracji funkcji sktada sie z 5 stron. W prawym
gérnym rogu ekranu widnieje numer aktualnie
wyswietlanej strony. Do przelaczania stron menu
stuzy przycisk S1. Funkcja SWASH pozwala na
regulacje stopnia oraz kierunku wychylenia tarczy
podczas poruszania drgzkami steru przechytu
(AIL), wysokosci (ELE) oraz skoku ogdlnego (PIT),
a takze na zaprogramowanie  mikserow
korygujacych ruch tarczy.

W menu Linkage zaznacz pole [SWASH] i dotknij
przycisk RTN.

Ekran konfiguraciji:

15

NEUTRAL AFR

Fos S@x  AIL +58=%
ELE +58%
PIT +50%

W przypadku modeli z tarcz a typu H-1 funkcja
SWASH jest niedost epna, gdy z ten typ tarczy
nie wymaga u zycia miksera funkcji skoku
ogoblnego.

Punkt neutralny (Neutral Pos)

Programowa regulacja punktu neutralnego
serwomechanizmoéw tarczy. Wykonaj najpierw
mechaniczng regulacje serwomechanizmoéw i
popychaczy. Gdy serwomechanizm znajduje sie w
pozycji neutralnej, jego ramie powinno byc
mozliwie prostopadle do preta popychacza.
Dokonaj korekty programowej punktu neutralnego
serw (wartos¢ procentowa) tak, aby w momencie
wychylenia drazka skoku ogolnego do pozyciji
Srodkowej, ramiona serw byly ustawione pod
katem prostym do popychaczy.

Wychylenia tarczy steruj acej (AFR)

Konfiguracja wychylen tarczy przy poruszaniu
drazkami poszczegélnych steréw. Ustaw kursor w
polu zawierajagcym warto$¢é wychylenia danego
steru (AIL, ELE, PIT), dotknij przycisk RTN i
wybierz odpowiednig warto$¢ wychylenia. Zakres
wartosci: -100%~+100%. Warto$¢é poczatkowa:
50%. Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz
go przez 1 sekunde, przywrdcona zostanie wartosé
poczatkowa.

Funkcja [REVERSE] pozwala na odwrécenie
kierunku ruchu poszczegoélnych serw sterujgcych
tarczg tak, aby przy poruszaniu drgzkiem skoku
ogo6lnego wychylaly sie one w tym samym
kierunku. Przy konfiguracji wychylen tarczy wybierz
maksymalng wartos¢, przy ktérej nie nastepuje
jeszcze blokowanie popychaczy. Sprawdz, czy
system sterowania tarczg dziala poprawnie przy
maksymalnym wychyleniu drgazkow sterow w
kazdym z kierunkow. W zaleznosci od typu tarczy
sterujacej i budowy gtowicy wirnika, umozliwienie
zbyt duzych wychylen tarczy moze powodowac
blokowanie popychaczy. Dostosuj ustawienia
funkcji do budowy posiadanego modelu.

Konfiguracja mikserow (Mixing Rate)

Procedura  konfiguracji  mikseréw  zostanie
wyjasniona na przykladzie tarczy sterujgcej typu
HR-3. Procedura ta bedzie identyczna dla
pozostatych typow tarcz, r6zni¢ sie beda jedynie
ustawiane parametry.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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Ustaw dragzek gazu/skoku w pozycji $srodkowe;.
Wyreguluj dlugosé pretow popychaczy tak, aby
tarcza sterujgca znajdowala sie w pozycji
poziome;j. Precyzyjng regulacje mozna
przeprowadzi¢ przy pomocy funkcji Sub Trim.
Ustaw krzywag skoku ogdélnego tak, aby stanowita
ona prostg linie. Kat skoku topat na jej gérnym
koncu powinien odpowiada¢ maksymalnemu
skokowi, na jaki pozwala dany model.

Ustaw kursor w polu, ktére chcesz edytowac i
dotknij przycisk RTN. Dotknij przycisk RTN, aby
zakonczy¢ konfiguracje i powrdci¢ do trybu
poruszania kursorem.

1. Optymalizacje zaczyna sie od konfiguracji
miksera steru przechytu (AIL -> PIT).Ustaw takie
wartosci, aby maksymalne wychylenie drgzka steru
przechytu w ktérgkolwiek strone nie miato wptywu
na stery wysokosci i skoku ogélnego.

SWHSH b T
MIXIMG FRATE
441 ek
ARIL +PIT 188x 188%

o

2. Nastepnym krokiem bedzie konfiguracja
mikseréw dla funkcji zwigzanych ze sterem
wysokosci. (ELE -> AIL i ELE -> PIT). Ustaw takie
wartosci, aby znajdujacy sie w obu pozycjach
skrajnych ster wysokosci nie miat wptywu na stery
przechytu i skoku ogdinego.

475

MIXIMG FATE

D e
ELE =PIT S8 DA%

+AIL  28x S8x

3. Ostatnim krokiem bedzie ustawienie miksera dla
funkcji zwigzanych ze skokiem ogélnym (PIT ->
AIL i PIT -> ELE). Ustaw takie wartosci, aby przy
maksymalnym  wychyleniu dragzka gazu w
ktérakolwiek strone tarcza sterujgca pozostawata
W pozycji poziome.

25

MIXIMIG FRATE

ba

44 T
FIT =AIL 16860=% 188
+ELE 188=% 1688 %

Funkcja "Compensation" stuzy do kompensaciji
nieliniowosci ruchu popychacza. Nalezy skorzystac
z niej dopiero po skonfigurowaniu mikserow tarczy
(Mixing Rate). Funkcja ta niweluje efekt
wzajemnego wptywania na siebie funkcji steru
przechylu i wysokosci przy minimalnej i
maksymalnej wartosci skoku ogélnego.

Sciggnij drazek gazu maksymalnie do siebie.
Teraz porusz drazkiem steru przechytu z lewej do
prawej strony, wzdtuz calego zakresu jego ruchu.
Ustaw wartos¢ kompensacji (AlL) w taki sposoéb,
aby wptyw tej funkcji na funkcje steru wysokosci i
skoku ogolnego byt mozliwie minimalny.

Warto$¢ ustawia sie przy pomocy czujnika
dotykowego. Mozesz ustawi¢ rézne wartosci
kompensacji dla wychylen w prawo i w lewo.

Jezeli wraz ze wzrostem wartosci kompensaciji
wplyw poruszania sterem na pozostate funkcje jest
coraz bardziej widoczny, zmien warto$¢ pola [DIR]
(kierunek) na "-".

Ustaw wartos¢ kompensacji dla steru wysoko$ci
(ELE) w taki spos6b, aby przy poruszaniu
drazkiem steru wysokosci wzdluz catego zakresu
jego ruchu wplyw tej funkcji na funkcje steru
przechylu i skoku ogdlnego byt mozliwie
minimalny.

Oba te kroki powtérz jeszcze raz przy
maksymalnie wychylonym drgzku gazu.

U dotu strony 5/5 znajduje sie funkcja "Speed
compensation”. Aby ja skonfigurowa¢, zaznacz
wartos¢ stojacg w linii "Speed" i dotknij przycisk
RTN. Ustaw drazek gazu w pozycji neutralnej.
Porusz szybko drazkiem steru wysokos$ci. Wybierz
odpowiednig wartos¢ procentowg [SPEED] tak,
aby ruch drgzka nie miat wplywu na funkcje skoku

ogolnego.
5/3

COMFENMSATION

DIR. rLOW FITCH 4

kierunek 3 @ x 9%
+ @x Bx%

gLt Gedd

Warto$¢ ustawia sie przy pomocy czujnika
dotykowego. Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢
konfiguracje i powréci¢ do trybu poruszania
kursorem.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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13. Menu MODEL (modele helikopteréw)

Niniejszy rozdziat opisuje funkcje menu modelu
dedykowane dla modeli helikopteréw. Aby mie¢ do
nich dostep, musisz wybra¢ odpowiedni typ
modelu - helikopter. Stuzy do tego funkcja [MODEL
TYPE] z menu Linkage. Na ekranie pojawi sie lista
dostepnych funkcji.

SW

SERVO + THR CURVE
CONDITION :THR HOLD
DUAL RATE :SWASH MIX
PROG. MIX :THR MIX
PIT CURVE :PIT*RUD

MODEL _HEHL I v
SERVO i THR CURVE
CONDITION :THR HOLD
DUAL RATE {SWASH MIX
PROG. MIX |THR MIX
PIT CURVE :PITRUD

* SERVO: Monitor pracy serwomechanizméw
(Rozdziat 10.1)

» CONDITION: Ustawienia trybéw lotu

* DUAL RATE: Podwadjne (dodatkowe) zakresy
wychylen drazkéw (Rozdziat 11.3)

* PROG. MIX: Miksery programowalne (Rozdziat
11.4)

* PIT CURVE: Ustawienia oraz krzywa skoku
ogoélnego

* THR CURVE: Ustawienia oraz krzywa gazu

* THR HOLD: Ustawienia autorotaciji

* SWASH MIX: Miksery tarczy sterujacej

* THR MIX: Mikser wychylen tarczy->przepustnicy
* PITCH -> RUD: Mikser skoku ogélnego->wirnika
ogonowego

* GYRO: Ustawienia zyroskopu

* GOVERNOR: Ustawienia regulatora obrotow
silnika spalinowego

* FUEL MIX: Mikser skladu mieszanki paliwowe;j

13.1 Ustawienia
[CONDITION]

(tryby lotu IDLE UP 1, 2 &3 / HOLD dla
helikopterow)

trybéw  lotu

Dla kazdego modelu helikoptera skonfigurowaé
mozna maksymalnie 5 réznych trybow lotu.
Pozwalajg one na zapamietanie optymalnych
ustawien dla ré6znych zadan, czy faz lotu. Tryby te
mozna przetgcza¢ w locie przy pomocy wybranego

przetacznika.

Ustawienia trybow lotu obejmujg czutosé
zyroskopow, predkos¢ obrotéw wirnika oraz
wychylenia  poszczegéinych  steréw.  Jezeli
zaprogramujesz kilka trybow lotu, mozliwe bedzie
ustawienie priorytetéw dla poszczegoélnych trybow.
Ustawienia trybow lotu mozna kopiowa¢. Mozna
takze wybra¢ opdznienie aktywacji trybu lotu dla
kazdego z kanatow, co pozwala na plynne
przelgczanie trybow.

W menu modelu zaznacz pole [CONDITION] i
dotknij przycisk RTN.

Procedura programowania wyglada nastepujaco: ¢

Przetacznik logiczny - SINGLE/LOGIC

SINGLE
SA

Funkcja przetacznika logicznego pozwala wiaczaé
lub wytaczaé tryby lotu przy pomocy kombinacji
dwoéch réznych przetgcznikow. Dostepne sg
nastepujace opcje:

e AND: Tryb wigcza sie, gdy oba przetaczniki
znajdg sie w pozycji ON. Przykladowa formuta:
"SA" AND "SB".

e OR: Tryb wiagcza sie, gdy ktorykolwiek z
przetgcznikow znajdzie sie w pozycji ON.

« EX-OR: Tryb wigcza sie, gdy oba przetaczniki
znajduja sie pozycjach réznych od siebie.

SWITCH

LOGIC
SA AND SE|

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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« Kopiowanie trybu lotu

Wybierz tryb lotu, ktérego ustawienia chcesz
skopiowaé¢ (SOURCE). Wybierz docelowy tryb lotu
(DESTIN.). Ustaw kursor w polu [COPY], dotknij
przycisk RTN i przytrzymaj go przez 1 sekunde.
(Nacisnij przycisk S1, aby anulowaé kopiowanie).
Ustawienia trybu zostang skopiowanie.

COMDITION B s
DELAY " SOURCE
viAUx1 @8  MORMAL
vzAUK1 @ | + COPY
vzAUX1 @ | DESTIN.
v4AUX1 @ : IDLEUP1

» Ustawianie op0Oznienia aktywaciji
trybu lotu

Wybierz tryb lotu, ktérego ustawienia chcesz
edytowaé. Ustaw kursor w polu [0] dla kanaiu,
ktérego opOznienie chcesz zmieni¢ i dotknij
przycisk RTN. Wybierz czas opéznienia przy
pomocy czujnika dotykowego. Wartos¢
poczatkowa: 0Zakres wartos$ci: 0-27
(27=maksymalne opOznienie) Dotknij przycisk
RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i powréci¢ do
trybu poruszania kursorem.

NORMAL
1RUD @ | sGYRO @
zELE @ ! sPIT @
=THR @ | »GOV @
4RIL @ {sNDL @

* Wybor priorytetow dla trybéw lotu

Ustaw kursor w polu ze strzatkg w gore (wyzszy
priorytet) lub w dét (nizszy) znajdujacym sie
naprzeciwko nazwy danego trybu lotu. Priorytet dla
danego trybu zostanie zmieniony zgodnie z
kierunkiem strzatki. Najwyzszy priorytet ma
ostatnia pozycja na liscie. Mozna jg aktywowac
bezposrednio z kazdego innego trybu lotu. Wazne:
Nie mozna zmieni¢ priorytetu trybu Normal.

Zawsze ma on najnizszy priorytet.
aktywny tryb lotu

13

NORMAL
NORMAL FPRIORITY
IDLEUPL SE +
IOLEUPZ SE + +
IDLEUPE SF + ¥
HOLD b s +

13.2 Ustawienia oraz krzywa
skoku ogodlnego [PIT CURVE]

Ruch drgzka gazu steruje  jednoczesnie
serwomechanizmami skoku ogélnego oraz gazu
(przepustnicy). Obie te funkcje sterujace nalezy
skonfigurowa¢ tak, aby dobrze ze sobg wspotgraty.
Ustawieh kazdej z nich dokonuje sie oddzielnie.
Funkcja PIT CURVE pozwala na zdefiniowanie 5-
punktowej krzywej opisujacej zaleznos¢ miedzy
wychyleniem drazka, a wartoscig skoku ogélnego.

Wazne:

Zanim przejdziesz do ustawie n tej funkcji
upewnij si e, ze tryby lotu oraz ich przet aczniki
zostaty skonfigurowane poprawnie. Istnieje
rownie z mozliwo$¢ edycji krzywej skoku
ogolnego dla innego trybu lotu ni  z ten
aktualnie u zywany. W tym celu w polu "EDIT"
wybierz tryb lotu, ktéry chcesz edytowa €.

W menu modelu zaznacz pole [PIT CURVE] i
dotknij przycisk RTN.

Menu konfiguracji funkcji sktada sie z 3 stron.

NORMAL 13
o1 THORMAL cory
»=+108 (188 >"
>4 +58 75.6

b= +8 56.08

>z -5 25.8

»1-1668 ¢ @ > .
NORMAL 2/

HOVER ep1T MORMAL

ACT OH LD

mope CTREM

RATE +38% C =34
RANGE 186%

NORMAL 3/

ep1T MORMAL
LOW PITCH :HIGH PITCH
ACT INH ——:iAcT INH —-
RATE +30% RATE +30%
¢ +@%) | ¢ +@8%)

Pozwala ono na konfiguracje krzywych skoku
ogolnego dla nastepujacych trybow lotu:

« Normal: Do uruchamiania i gaszenia silnika.

« Idle up 1 : Do wykonywania zawisu

« Idle up 2 : Do tagodnego latania

« Idle up 3: Do akrobacji powietrznych

* HOLD: Do lgdowania autorotacyjnego

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej

zgody autora
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Poszczegolne tryby lotu przelgcza sie przy pomocy
przetgcznikow definiowanych w ustawieniach
funkcji CONDITION. Podczas wigczania nadajnika
przetaczniki wszystkich trybdw lotu musza by¢
wytaczone. Jezeli wybrany bedzie tryb lotu inny niz
Normal, przy wigczaniu nadajnika aktywuje sie
alarm. Do konfiguracji alarmu stuzy funkcja
WARNING.

T+= Przyktad  krzywej  skoku
| ogolnego dla trybu NORMAL.
Krzywa ta powinna byc¢
skonfigurowana w taki
spos6b, aby razem z odpo-

; -~ wiednig krzywg gazu dla
trybu Normal, pozwalata ona na uzyskanie
mozliwie najlepszej sterownosci gora/dét przy
statych obrotach silnika.

Ll L L nnns

Przyktad  krzywej  skoku
ogo6lnego dla trybu IDLE UP
1. Przy optymalnej konfi-
guracji krzywa ta powinna
umozliwiaé wykonanie zawi-
su przy neutralnym potoze-

Przyktad krzywej skoku
ogo6lnego dla trybu IDLE UP
2 Powinna ona zapewniac
mozliwie state obroty silnika
niezaleznie od wartosci
skoku ogolnego.

Przykiad  krzywej skoku
ogolnego dla trybu IDLE UP
3 Ustaw krzywg skoku
ogolnego tak, aby stanowita
ona prostg linie. Kat skoku
lopat na jej gornym koncu
powinien odpowiada¢ maksymalnemu skokowi, na
jaki pozwala dany model bez przecigzenia silnika.

Przyktad krzywej skoku
ogolnego dla trybu HOLD

‘ Dolna czesé krzywej
' “l * powinna byc¢ skonfi-

=
+100% [ 12

bl

gurowana w taki sposéb,
aby umozliwi¢ uzyskanie
najwiekszej mozliwej pred-
kosci obrotow wirnika. Pozwoli to na stabilniejsze
zachowanie helikoptera w powietrzu oraz
utrzymanie lepszej kontroli nad Igdujacym
modelem. Podczas lgdowania auto-rotacyjnego
silnik powinien zgasna¢ lub przej$¢ na stabilne
wolne obroty.

Powyzsze ilustracje przedstawiaj a jedynie
przyktady krzywych. Doktadne ustawienia
nalezy dobraé¢é do posiadanego modelu,
kazdorazowo testuj gc zachowanie modelu w
locie.

Dostepne ustawienia:

« Konfiguracja krzywej skoku ogolnego

Krzywa skoku ogélnego konfiguruje sie w typowy
sposob. Nalezy zaznaczy¢ po kolei kazdy z jej
punktéw (1-5) opisujacych stopien wychylenia
drazka i wybra¢ warto$¢ skoku ogdlnego dla tego
punktu.

« Kopiowanie krzywej skoku ogdlnego

Aby skopiowa¢ skonfigurowang krzywsa, ustaw
kursor w polu [COPY] i dotknij przycisk RTN. Przy
pomocy czujnika dotykowego wybierz tryb lotu, do
ktérego chcesz wklei¢ skopiowang krzywg i dotknij
przycisk RTN. Wybierz pole [YES] i dotknij przycisk
RTN.

e Trymer skoku og6lnego

Na stronie 2 i 3 ustawien funkcji PIT CURVE
znajdujg sie opcje konfiguracji trymera skoku
ogolnego. Strona 2/3 zawiera ustawienia trymera
dla zawisu (tryb IDLE UP 1). Aby aktywowac
trymer, ustaw kursor w polu [ACT] i dotknij przycisk
RTN. Zmien warto$¢ pola na "ON".

Tuz obok, w polu [--] wybiera sie element sterujacy
trymera skoku (domyslnie jest to pokretto LD). Aby
zmieni¢ element sterujgcy, ustaw kursor w tym
polu i dotknij przycisk RTN. Wybierz symbol
nowego elementu sterujgcego z tabeli "H/W
SELECT".

* Wybierz tryb pracy trymera (MODE). Dostepne
tryby to "NORM" i "CTRM". W trybie NORM zakres
trymowania bedzie rozmieszczony symetrycznie
wokét  punktu $rodkowego, a przy zmianie
trymowania przesung sie réwniez punkty skrajne
zakresu ruchu serwomechanizmoéw. W trybie
CTRM trymer réwniez dziatla symetrycznie wokot
punktu srodkowego pokretta, lecz nie ma on
wptywu na punkty skrajne ruchu
serwomechanizméw — po zmianie trymowania
zakresy trymera stracg symetrie.

Mozna zaprogramowaé roOwniez zakres pracy
trymera (RANGE). Jezeli wybierzesz niewielki
zakres, trymowanie bedzie dziata¢ jedynie w
okolicy srodkowej pozycji dragzka. Jezeli zechcesz
skonfigurowa¢ krzywe dla innych trybéw lotu, a nie
zdefiniowates$ jeszcze przelgcznikéw aktywujacych
te tryby, w polu "EDIT" mozesz wybrac¢ tryb lotu,
ktérego krzywg chcesz edytowac.

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora
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PIT CURVE NORMAL 2.3
HOVER EDIT
ACT IMH ——

mope CTREM

RATE +38% ¢ +@¥%>

RANGE 186%

* Na stronie 3/3 znajdujg sie ustawienia trymera
minimalnej (LOW PITCH) i maksymalnej (HIGH
PITCH) warto$ci skoku.

» Procedura programowania jest taka sama, jak w
przypadku trymera skoku dla zawisu (tryb IDLE UP
1). Nie ma jednak mozliwosci wyboru trybu
(MODE), ani zakresu (RANGE) pracy trymera.
Ostatnig czynnoscig bedzie regulacja zakresu
trymowania (RATE). Moze on wynosi¢ od -30% do
+30% pelnego zakresu ruchu drgzka skoku.
Warto$¢ poczatkowa: +30%. Wybierz zakres
trymowania przy pomocy czujnika dotykowego.
Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go
przez 1 sekunde, przywrdcona zostanie warto$c
poczatkowa.

FIT CURVEBEERTGESERS

ep1T MORMAL
LOW PITCH :HIGH FPITCH
AcT INH —-'HCT INH ——
RATE +38% RATE +30%
¢ +8%) | ¢ +8%)

13.3 Ustawienia oraz krzywa gazu
[THR CURVE]

Ruch drgzka gazu steruje jednoczesnie
serwomechanizmami skoku ogélnego oraz gazu
(przepustnicy). Obie te funkcje sterujgce nalezy
skonfigurowac tak, aby dobrze ze soba wspotgraty.
Ustawieh kazdej z nich dokonuje sie oddzielnie.
Funkcja THR CURVE pozwala na zdefiniowanie 5-
punktowej krzywej opisujgcej zaleznos¢ miedzy
wychyleniem drazka, a otwarciem przepustnicy.

W menu modelu zaznacz pole [THR CURVE] i
dotknij przycisk RTN.

Menu konfiguracji funkcji sktada sie z 3 stron.

NORMAL 1-3
o1t HORMAL COoPY
>=106.8 (188 >

>4 795.8 75.8

»>= 56.8 50.8

>2 25.8 25.0

b1 B.8C B ) >

HOVER eo1T HORMAL
ACT ON RD
mMope LCTRM

RATE +38% ¢ =42
rANGE 186%

NORMAL 373
HE LIMITER HNORMAL

ACT SW CTRL
INH J1

IGH LOW CENTER
166 B8 INH

Pozwala ono na konfiguracje krzywych gazu dla
nastepujacych trybéw lotu:

* Normal: Do uruchamiania i gaszenia silnika.

e Idle up 1: Do wykonywania zawisu

« Idle up 2: Do tagodnego latania

« Idle up 3: Do akrobacji powietrznych

Poszczegolne tryby lotu przelgcza sie przy pomocy
przelgcznikow definiowanych w ustawieniach
funkcji CONDITION. Podczas wigczania nadajnika
przetaczniki wszystkich trybéw lotu muszg byc¢
wylgczone. Jezeli wybrany bedzie tryb lotu inny niz
Normal, przy wiaczaniu nadajnika aktywuje sie
alarm. Nadajnik wyswietli zapytanie, czy ma
rozpocza¢ nadawanie sygnatu radiowego.

e o Przyktad  krzywej gazu dla
[ I T trybu NORMAL. Krzywa ta
’ | ., powinna by¢ skonfigurowana
\ w taki sposob, aby razem z
’ "“‘ odpowiednig krzywg skoku
w5 -« dla trybu Normal, pozwalata
ona na uzyskanle mozliwie najlepszej sterownosci
goral/dét przy statych obrotach silnika.

B Przykltad krzywej gazu dla
3 trypou IDLE UP 1 Przy

‘ o w | .. Optymalnej konfiguraciji
i krzywa ta powinna umoz-
' | . liwia¢ wykonanie zawisu
- = " przy neutralnym potozeniu
drazka gazu
e Przykiad krzywej gazu dla
,/,/“,...‘}) "™ trybu IDLE UP 2 Powinna
L - 1 i

] ona zapewnia¢ mozliwie
‘ stale obroty silnika nie-
| 0% . . , .
» zaleznie od wartosci skoku
A ogolnego.
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—— Przykiad krzywej gazu dla

N " T trypu IDLE UP 3 Do

\“ | “/ . wykonywania akrobacji 3D

krzywa powinna  mieé

“"“ . bostac linii prostej. Do

o akrobacji 3D oraz latania w

pozycji odwroconej

najlepsza bedzie krzywa w ksztalcie litery "V".

Umozliwia ona uzyskanie maksymalnych obrotéw

silnika zaréwno przy maksymalnych ujemnych, jak

i dodatnich katach skoku topat. Pozwoli to na

uzyskanie statych obrotéw wirnika podczas lotu w
pozycji normalnej oraz odwrocone;j.

Powyzsze ilustracje przedstawiaj q jedynie
przyktady krzywych. Doktadne ustawienia
nalezy dobraé do posiadanego modelu,
kazdorazowo testuj ac zachowanie modelu w
locie.

Procedura programowania krzywej gazu dla
poszczegolnych trybéw lotu przebiega tak samo,
jak programowanie krzywej skoku ogolnego.
Analogiczny jest réwniez sposob programowania
trymera gazu dla zawisu.

Istnieje mozliwo$¢ edycji krzywej gazu dla trybu
lotu, ktory nie jest w danym momencie wigczony.
Jest to przydatne przy konfiguracji krzywych dla
trypow IDLE UP 1,2 i 3, gdyz model moze
wolwczas pozosta¢ na ziemi z wlgczonym
silnikiem. Aby edytowa¢ krzywa danego trybu lotu,
wybierz nazwe odpowiedniego trybu w polu
"EDIT".

Aby wykorzysta¢ gotowg krzywg gazu w innym
trybie lotu, mozna jg skopiowaé. W tym celu
zaznacz pole "COPY", dotknij przycisk RTN i
wybierz tryb lotu, do ktérego chcesz wkleié
skopiowang krzywa. Po potwierdzeniu komunikatu
ostrzegawczego dotychczasowa krzywa gazu
docelowego trybu lotu zostanie zastgpiona nowa.

Ogranicznik przepustnicy (3/3)

Funkcja ogranicznika przepustnicy (Thr Limiter)
pozwala na ustalenie limitu otwarcia przepustnicy,
np. na czas programowania ustawien funkcji gazu.
Wartosci HIGH i LOW opisujg oba punkty skrajne
dopuszczalnego zakresu ruchu przepustnicy.
CENTER to warto$¢ dla $rodkowego punktu
krzywej. Dodatkowo wybiera sie element sterujacy,
ktory bedzie wigczat funkcje ogranicznika.

Kiedy funkcja ogranicznika przepustnicy bedzie
wigczona, serwomechanizm gazu nie wychyli sie
poza zaprogramowany limit niezaleznie od pozyciji
drazka gazu. Funkcja skoku ogolnego bedzie
reagowac na ruch drazka w normalny sposéb.

13.4 Ustawienia autorotacji [THR
HOLD]

W ustawieniach tej funkcji nie ma mozliwosci
zdefiniowania jej witacznika. Aby méc z niegj
korzysta¢, nalezy aktywowaé tryb lotu "Hold". W
tym celu nalezy wejs¢ w ustawienia funkgciji
CONDITION, aktywowac¢ tryb i zdefiniowac
przetacznik, ktéry bedzie stuzyt do jego obstugi.
Moze to byé na przykiad przelgcznik SG.

Sama funkcja THR HOLD umozliwia ustalenie
pozycji, w jakiej ma ustawi¢ sie serwomechanizm
przepustnicy po wigczeniu trybu lgdowania
autorotacyjnego - HOLD. |Istnieje rowniez
mozliwos¢  dostosowania  predkosci  ruchu
serwomechanizmu przepustnicy. Aby wejs¢ w
ustawienia funkcji, zaznacz pole [THR HOLD] w
menu modelu i dotknij przycisk RTN.

Przetacznik do aktywacji funkcji zdefiniowaé
mozesz w ustawieniach funkcji CONDITION w tym
samym menu.

Przykiadowy przetgcznik: SG

Aby skonfigurowaé pozycje serwomechanizmu
przepustnicy dla funkcji Throttle Hold, ustaw kursor
w polu [HOLD. POS] i dotknij przycisk RTN.
Wybierz odpowiednig warto$¢ przy pomocy
czujnika dotykowego.

Aby skonfigurowac predkosé ruchu
serwomechanizmu przepustnicy, ustaw kursor w
polu [SPEED] i dotknij przycisk RTN. Wybierz
odpowiednig warto§¢ przy pomocy czujnika
dotykowego. Warto§¢ poczatkowa: ODostepny
zakres: 0-27 (maksymalne opéznienie)

Przy uruchamianiu silnika upewnij si e, ze tryby
Ide Up oraz funkcja Throttle Hold s a
wytaczone.
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Aby powrdci¢ do menu

modelu, zaznacz pole z ACT GOFF
nazwa funkciji i dotknij

przyCiskRTN| |\ o oS, 17 %

SFEED A

predkos¢ ruchu serwa

Docelowa pozycja
serwomechanizmu

13.5 Miksery tarczy steruj acej
[SWASH MIX]

Funkcja ta stuzy do skonfigurowania tarczy
sterujgcej tak, aby dalo sie nig precyzyjnie
sterowaé¢ w petnym zakresie jej ruchu. Mozna
ustalic kompensacje wzajemnych zaleznosci
miedzy wszystkimi jej podstawowymi funkcjami -
przechylem (aileron), sterem wysokosci (elevator)
oraz skokiem ogolnym. Pozwala ona na ustawienie
oddzielnych  wartosci kompensacji dla obu
kierunkéw ruchu steru przechytu, wysokosci oraz
skoku ogélnego w kazdym z trybow lotu. tacznie
dostepne sga 4 miksery, a dla kazdego z nich
ustawia sie oddzielnie dwie wartosci. Do kazdego z
mikseréw mozna przypisac¢ wigcznik.

W menu modelu zaznacz pole [SWASH MIX] i
dotknij przycisk RTN. Ekrany konfiguracji funkciji:

SWASH MIX

HOFMAL {72

EDIT

NORMAL RATEL FRATEZ2

CAILSELE +1 = +A %

ELE%AIL +4% +@%
FPITHAIL +ax +Bx%
FITHELE A  +Ax%

SWHSH MIA

ACT =i TRIM
ARIL+ELE INH -- OFF
ELE+RIL INH -- OFF
FITSARIL IMH -—-
FIT*ELE IMH -—-

Aby aktywowac¢ ktérys z mikserdw, przejdz na
drugg strone ustawien funkcji, ustaw kursor w polu
[ACT] i dotknij przycisk RTN. Postugujac sie
czujnikiem dotykowym zmien status funkcji na
"ON". Parametry mikseréw programuje sie na
pierwszej stronie.

<Sensorfouch™>

SPrzewijanie

: Poruszanie kursorem

« Wybor tr'ybu .
Regulacja wartosci

eDocelowa pozycja serwomechanizmu

'LAktualna pozycja drazka

Programowy obroét tarczy steruj acej (zakres 0 —
459

Aby moc skorzystac z regulowanego
programowego obrotu tarczy sterujgcej o max. 459
aktywuj dwa pierwsze miksery, ustaw wartosci na
100% i wlacz opcje uwzgledniania wartosci
trymowania kanatlu nadrzednego (na drugiej
stronie ustawien: TRIM: "ON"). Jezeli zauwazysz,
ze spos6b zamocowania popychaczy tarczy
sterujgcej sprawia, ze helikopter ma problemy z
lotem na wprost, mozesz skorygowaé rozbieznosci
przez odpowiednie ustawienia poszczegoinych
mikserow.

Jezeli jako typ modelu wybierzesz helikopter z
gtowicg H4X, programowy obrét tarczy sterujgcej o
45°wt gczony bedzie na state.

13.6 Mikser przepustnicy [THR-
MIX]

Mikser ten zapobiega spadkowi obrotow silnika
spowodowanemu  przechylem  (aileron) lub
pochyleniem (elevator) tarczy sterujacej. Funkcja
ta pozwala réwniez na zapobieganie
niepozadanym obrotom modelu. Przed
dokonaniem regulacji wybierz tryb lotu, ktérego
ustawienia chcesz edytowaé. W menu modelu
zaznacz pole [THROTTLE MIX] i dotknij przycisk
RTN. Ekrany konfiguracji funkcji:

NORMAL 1~

NORMAL RATEL RATEZ
AIL3THR +8% +8
ELE3THR +A%x +8
RUD3THR +8% +8
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ACT SWw
AIL*THR INH ——
ELE+THR INH --
RUD+THR INH ——

Na pierwszym ekranie znajdujg sie wspoétczynniki
mikseréw dla obu kierunkéw ruchu drazkow. Aby je
zmieni¢, uzyj czujnika dotykowego. Wspotczynniki
(RATEL i 2) majg posta¢ procentowa. Dostepny
zakres wartosci to -100~+100%. Jezeli dotkniesz
przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1 sekunde,
przywrdcona zostanie wartos¢ poczatkowa (0%).
Dotknij przycisk RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i
powrdci¢ do trybu poruszania kursorem. Na drugiej
stronie  ustawien mozna aktywowaé badz
dezaktywowa¢ poszczegdlne miksery. Kolumna
"SW" stuzy do wyboru przetacznikow. Jezeli w polu
przetgcznika pozostawisz [--], dany mikser bedzie
wigczatl sie automatycznie wraz z trybem lotu,
ktorego nazwa widnieje aktualnie na ekranie.
Jezeli chcesz wigcza¢ mikser recznie, ustaw
kursor w polu "SW" w odpowiedniej linii i dotknij
przycisk RTN. Wybierz przetacznik i kierunek jego
wigczania (ON). Aby wybra¢ tryb dziatania
miksera, ustaw kursor w polu [MODE] i dotknij
przycisk  RTN. Postugujagc sie  czujnikiem
dotykowym wybierz odpowiedni tryb. Tryb CTRM:
Korekta dziata tylko dla niewielkich wychylen
drazka. Tryb LIN: Korekta dziata w catym zakresie
wychylen drazka. Dotknij przycisk RTN, aby
zakonczy¢ konfiguracje i powrdci¢ do trybu
poruszania kursorem.

13.7 Mikser skoku ogélnego-
>steru kierunku [PIT->RUD]

Funkcja ta ma na celu zniwelowanie efektu
obracania sie modelu na skutek zmiany kata skoku
topat oraz predkosci obrotow wirnika gtéwnego.
Nalezy skonfigurowac jg tak, aby przy poruszaniu
drazkiem gazu/skoku ogo6lnego nos modelu nie
obracat sie. Jezeli w modelu zamontowany jest
zyroskop z serii GY lub inny wyposazony w system
Heading Hold, nie nalezy korzysta¢ z tego miksera,
gdyz zaktéci on poprawng prace zyroskopu.

Zyroskop dziataj acy w trybie AVCS/Heading
Hold automatycznie trymuje skok topat wirnika
ogonowego, co sprawia, ze w zaleznosci od
aktualnych warunkéw zmienia si e pozycja
neutralna serwomechanizmu steru kierunku.
Przed dokonaniem regulacji wybierz tryb lotu,
ktérego ustawienia chcesz edytowa €.

W menu modelu zaznacz pole [PIT -> RUD] i
dotknij przycisk RTN.

NORMAL
o1THORMAL copPy

»s  +@Ax" €

>4 +0% ACT
b= +@ % IHH
2 +HR

21 A%

Aby aktywowaé funkcje, ustaw kursor w polu [ACT]
i dotknij przycisk RTN. Postugujac sie czujnikiem
dotykowym zmien status funkcji na "ON". W
wiekszosci przypadkéw najlepiej sprawdzi krzywa
miksera w postaci linii prostej.

Aby skopiowaé krzywg i wklei¢ jg do ustawien
innego trybu lotu, ustaw kursor w polu [COPY] i
dotknij przycisk RTN. Przy pomocy czujnika
dotykowego wybierz docelowy tryb lotu i dotknij
przycisk RTN. Potwierdz komunikat ostrzegawczy -
wybierz pole [YES] i dotknij przycisk RTN. Krzywa
skopiowang i wklejong z innego trybu lotu mozesz
edytowaé. Regulacji funkcji dokonuj stopniowo. Po
kazdej zmianie najlepiej jest przeprowadzi¢ krotki
lot testowy. Wykonaj probe Iladowania oraz
wznoszenia z zawisu. Niezaleznie od wartosci
skoku ogoélnego nos helikoptera nie powinien
samoczynnie sie obracac.

13.8 Czuto $é zyroskopu [GYRO]

Funkcja ta umozliwia skonfigurowanie réznych
ustawien czutosci zyroskopu. Czulo$¢ oraz tryb
pracy zyroskopu (Normal/GY) mozna
skonfigurowa¢ oddzielnie dla kazdego trybu lotu.
Jezeli nie korzystasz z trybow lotu lub nie chcesz,
aby czulos¢ przelgczata sie automatycznie,
mozesz skonfigurowaé 5 pozioméw czutosci, ktére
beda wiaczane recznie.

Przed dokonaniem jakichkolwiek ustawie n
zdecyduj, w jaki sposO6b chcesz przet aczaé
czuto $¢. Wybierz tryb lotu, ktérego ustawienia
chcesz edytowa ¢ lub pozostaw w tym polu
opcj e "SWITCH" - r eczne przet gczanie czuto $ci.

W menu modelu zaznacz pole [GYRO] i dotknij
przycisk RTN.

HMORMAL

CONDITION HNHORMAL OH
™FE GY AYCS

RATE 2@% < SO
FINE TUNING
-— +0x% ¢ +@%2
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Domy$inie funkcja ta jest wigczona. Aby jg
wylgczy€, przy pomocy czujnika dotykowego zmien
warto$¢ pola [ON] na [INH] i dotknij przycisk RTN.

Ustaw kursor w polu [TYPE] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz typ
zyroskopu. Jezeli posiadasz zyroskop Futaba z
serii GYA, wybierz typ "GY", w przeciwnym razie
wybierz "NORM". Dotknij przycisk RTN, aby
zakonczy¢ konfiguracje i powr6ci¢é do trybu
poruszania kursorem. W polu obok znajduje sie
tryb pracy zyroskopu. Do wyboru jest tryb "AVCS" i
"NORM". Informacje na temat typu posiadanego
zyroskopu znajdujg sie w jego instrukcji obstugi.

W linii "RATE" wprowadza sie czuto$¢ zyroskopu w
postaci procentowej. Bedzie to czutos¢ dla trybu
lotu, ktérego nazwa znajduje sie w gornej linii
ekranu, lub dla jednego z 5 poziomoéw (#1-5)
przetagczanych recznie. Czutosé¢  zyroskopu
wprowadza sie przy pomocy czujnika dotykowego.
Warto$¢ poczatkowa: 80%. Jezeli dotkniesz
przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1 sekunde,
przywrdcona zostanie wartos$¢ poczatkowa.

"Fine Tuning" to ustawienia trymera zyroskopu.
Pozwala on na precyzyjng regulacje czutosci. Aby
wybra¢ element sterujgcy trymera, ustaw kursor w
polu [--] w ramce "Fine Tuning" i dotknij przycisk
RTN. Ustaw kursor w polu ustawien zakresu
trymowania i dotknij przycisk RTN. Ustawieniem
domysinym jest 0, a dostepny zakres trymowania
to -20~+20%. Jezeli dotkniesz przycisk RTN i
przytrzymasz go przez 1 sekunde, przywrdcona
zostanie warto$¢ poczatkowa. Dotknij przycisk
RTN, aby zakonczy¢ konfiguracje i powréci¢ do
trybu poruszania kursorem.

Pamietaj: Domyslnie nie ma zdefiniowanego
kanatu do przetaczania czutosci zyroskopu. Jezeli
chcesz go zdefiniowaé, mozesz to zrobi¢ w menu
Linkage -> Function. Ustaw wartosci pol [Control] i
[Trim] na [--], gdyz w przeciwnym razie dziatanie
wybranego tam elementu sterujgcego oraz tego
zdefiniowanego w ustawieniach funkcji GYRO
beda wzajemnie sie znosié. Aby moéc przetgczac
poziomy czutosci recznie, w linii "Condition"
zamiast nazwy trybu lotu wybierz "SWITCH".

Ekran konfiguraciji:

ACTIVE#1

SWITCH #1 ON —--
T™vFE GY RYCS

BATE 20% i SO%>
FINE TUNING
¢ +@%2

~~ L%

W pierwszej kolejnosci aktywuj funkcje. Sposéb
jest identyczny, jak w przypadku poziomow
czutosci przetaczanych razem z trybem lotu. W
zaleznosci od pozycji przetacznika, ktéry chcesz
uzywac do wigczania danego poziomu czutosci, w
polu aktywacji powinno widnie¢ "ON" lub "OFF".

Przetacznik wybiera sie w polu obok. Dostepne
przetaczniki wyswietla sie w znanym juz menu
"H/W SELECT".

Opcja domysina to [--], co znaczy ze dany poziom
czutosci jest wigczony caly czas.

Aby edytowac ustawienia ktoregos z
aktywowanych wczesniej pozioméw czulosci,
wybierz jego numer (#1 ... #5)

Warto§¢ procentowg czulosci oraz trymer
konfiguruje sie w opisany juz wyzej sposob.

13.9 Mikser governora
[GOVERNOR]

Jezeli two] model wyposazony jest w governor
(regulator obrotéw silnika spalinowego) GV-1 firmy
Futaba, mikser ten umozliwia przelgczanie
predkosci obrotéw wirnika gtéwnego. Predkosc
obrotéw gltowicy wirnika mozna przetacza¢ w locie
przy pomocy wybranego przetacznika. Moze ona
réwniez zmienia¢ sie automatycznie wraz z trybem
lotu. Funkcja ta pozwala na skonfigurowanie 5
ustawien predkosci. Do przetaczania predkosci
obrotéw wirnika przez governor domysinie
wykorzystywany jest kanat CH7. Predkos¢ obrotow
wirnika podaje sie w postaci procentowej.
Dodatkowo mozna zdefiniowac trymer stuzacy do
jej precyzyjnej regulacji w locie.

Przed dokonaniem jakichkolwiek ustawie n
zdecyduj, w jaki sposOb chcesz przet aczaé
predko ¢ obrotéw. Wybierz tryb lotu, ktérego
ustawienia chcesz edytowa ¢ lub pozostaw w
tym polu opcj e "SWITCH" - r eczne przet gczanie
predko sci.

W menu modelu zaznacz pole [GOVERNOR] i
dotknij przycisk RTN.

HNORMAL

CONDITIOHN HOEMAL INH
UNIT %

RATE S8.08% ¢ co.0%>
FINE TUNING
¢ +@%)

-= +0x

W pierwszej kolejnosci funkcje nalezy aktywowad.
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W tym celu zmien zawartos¢ pola INH na "ON" lub
"OFF" i dotknij przycisk RTN.

Aby wprowadzi¢ zadang predkos¢ obrotow gtowicy
wirnika, ustaw kursor w polu [RATE] i dotknij
przycisk RTN. Wybierz odpowiednig warto$¢ przy
pomocy czujnika dotykowego. Wartosé
poczatkowa: 50% (1500rpm)Zakres wartosci: OFF,
0-110% (OFF,1000~2100rpm) Jezeli dotkniesz
przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1 sekunde,
przywrécona zostanie wartos¢ poczatkowa. Aby
zmieni¢ jednostke wyswietlania predkosci obrotdw,
ustaw kursor w polu [UNIT] i dotknij przycisk RTN.
Postugujac sie czujnikiem dotykowym wybierz
jednostke: "%" lub "rpm". Dotknij przycisk RTN.

NORMAL

COND HORMAL INH
UNITFFPM  MODE 2888

RATE 1588 rem<1s00rems
FINE TUMNING

- +8 reml +EArPm2

Aby zdefiniowa¢ trymer obrotéw, ustaw kursor w
polu [--] w ramce "Fine Tuning" i dotknij przycisk
RTN. Wybierz element sterujgcy trymera. Ustaw
kursor w polu ustawienr zakresu trymowania (na
prawo od pola wyboru trymera) i dotknij przycisk
RTN. Wybierz odpowiednig wartos¢ przy pomocy
czujnika dotykowego. Warto$¢ poczatkowa: 0% (O
rpm) Zakres wartosci: -20~+20% (-200~+200 rpm).
Jezeli dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go
przez 1 sekunde, przywrdcona zostanie wartos¢
poczatkowa. Dotknij przycisk RTN, aby zakonczyé
konfiguracje i powrécic do trybu poruszania
kursorem.

Aby moéc przetacza¢ predkosé obrotéw glowicy
wirnika recznie, w linii "Condition" zamiast nazwy
trybu lotu wybierz "SWITCH".

Ekran konfiguraciji:

ACTIVE#E

E #1 INH -—-
UNMIT %
RATE SH.B% ¢ So.0%>

¢ +8%)

W pierwszej kolejnosci aktywuj funkcje. Sposob
jest identyczny, jak w przypadku predkosci
przetgczanych razem z trybem lotu. W zaleznosci
od pozycji przetacznika, ktéry chcesz uzywac¢ do
przetgczania predkosci, w polu aktywacji powinno
widnie¢ "ON" lub "OFF".

Przetgcznik wybiera sie w polu obok. Dostepne
przetgczniki wyswietla sie w znanym juz menu
"H/W SELECT". Opcja domyslIna to [--], co znaczy
ze dana predkos¢ jest wigczona caly czas.

Aby edytowac ustawienia ktéregos z
aktywowanych wczesniej pozioméw predkosci
obrotéw, wybierz jego numer (#1 ... #5). Predkos¢
obrotéw, jej jednostke oraz trymer konfiguruje sie
W opisany juz wyzej sposob.

13.10 Mikser mieszanki paliwowej
[FUEL MIX]

Funkcja ta przeznaczona jest do obstugi silnikow
umozliwiajacych zdalng kontrole sktadu mieszanki
paliwowej przy pomocy zaworu iglicowego.
Zaworem skfadu mieszanki steruje oddzielny
serwomechanizm. Szczegdlng zaletg tego miksera
jest mozliwosé sprzezenia go z funkcjg krzywej
gazu, dzieki czemu niezaleznie od pozycji dragzka
gazu silnik zawsze bedzie otrzymywat optymalng
mieszanke paliwa. Dodatkowa opcja
przyspieszenia  silnika  pilnuje, aby przy
gwattownym dodaniu gazu otrzymal on od razu
bogatsza mieszanke.

Domyslnie funkcja ta nie ma przypisanego
kanatu sterowania. Aby méc z niej skorzysta ¢,
wejdz w ustawienia sekwencji kanatow
(Function) i przypisz funkcji FUEL MIX
nieu zywany kanat odbiornika.

Ustaw wartosci pol [Control] i [Trim] na [--]. W
menu modelu zaznacz pole [FUEL MIX] i dotknij
przycisk RTN. Wigcz tryb lotu, ktérego ustawienia
chcesz edytowac lub wybierz jego nazwe w polu
"EDIT".

Menu konfiguracji funkcji sklada sie z 2 stron:

E!E!m NORMAL 1.3

o1 THORMAL corPY

re+lE8x" INH

>4 +58 % MI¥

bz +O%

22 =%

»1-160 % B

SIS HNORMAL 27
ACT INH
MIX MIX
THR CUT 17%
HOLD FPOS. 17%
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Dostepne ustawienia:

Aktywacja funkcji

Aby moc korzystaé z automatycznego miksera
sktadu mieszanki, zmien zawarto$¢ pola INH na
"ON" lub "ACT" i dotknij przycisk RTN.

Programowanie krzywej miksera

W pierwszej kolejnosci nalezy wybrac tryb pracy
funkcji: MIX/UNMIX. Ustaw kursor w polu [MIX] i
dotknij przycisk RTN. Przy pomocy czujnika
dotykowego wybierz odpowiedni tryb. Jezeli
wybierzesz tryb [MIX], funkcja Fuel Mix bedzie
pobiera¢ dane wejsciowe z uwzglednieniem
krzywej gazu. W trybie [UNMIX] dane wejSciowe
stanowi¢ bedzie aktualna pozycja drazka gazu.
Przebieg krzywej miksera konfiguruje sie w typowy
sposobb.

Kopiowanie krzywej

Aby méc wykorzystaé tg samg krzywg w innym
trybie lotu, mozna jg skopiowac.

W tym celu zaznacz pole "COPY" i wybierz
docelowy tryb lotu.

Wczesniejsza krzywa docelowego trybu lotu
zostanie zastgpiona nowa.

Pozycja zaworu iglicowego dla mikserow
funkcji gazu

Wsréd  dostepnych  funkcji  nadajnika  FX-20
znajdujg sie 2 opisane juz wczesniej miksery
funkcji gazu. Sa to:

- THROTTLE CUT (Zgaszenie silnika), rozdziat
10.11.

- THROTTLE HOLD (Ustawienia autorotaciji),
rozdziat 13.4.

Funkcje FUEL MIX mozna zsynchronizowaé z
dziataniem tych dwoch mikseréw. Po wigczeniu
ktéregos z nich serwomechanizm gazu ustawia sie
w zaprogramowanej wcze$niej pozycji. Tutaj
mozna dodatkowo ustali¢, w jakiej pozycji ma
znalez¢ sie serwomechanizm skfadu mieszanki po
wigczeniu ktérejs z tych dwoch funkciji.

Ustaw kursor w polu [THR CUT] lub [HOLD POS.] i
dotknij przycisk RTN, aby wejs¢ w tryb
wprowadzania danych. Wybierz odpowiednig
pozycje serwomechanizmu przy pomocy czujnika
dotykowego. Wartos¢ poczatkowa: THR CUT:
17%, THR HOLD.: 0%, Zakres wartosci: THR
CUT: 0~50%, THR HOLD.: 0~100% Jezeli
dotkniesz przycisk RTN i przytrzymasz go przez 1
sekunde, przywrécona zostanie warto$¢
poczatkowa.
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14. PRZYKLAD PROGRAMOWANIA USTAWIE N MODELU W
NADAJNIKU FX-20: Szybowiec, 2 lotki + 2 klapy

1. Wejdz
model.

w menu Linkage i stworz nowy

FUTAREA CO. 11:56 {(7.5V
ST1 68:86,6[w=)
ST2 B@:88.4
BMULT .~ NEWS
+@ B pE:E7 +@
+@ NORMAL +

) PR | FE Ioad

LINKAGE MENU NG

SERVO : SUB-TRIM
MODEL SEL. :REVERSE
MODEL TYPE:FRIL SAFE
FREGUENCY :EMD POINT
FUNCTION 1 THR CUT

LINKAGE MENU 17
SERVO { SUB-TRIM
| REVERSE

MODEL TYPE:FRIL SAFE
FREGUENCY :EMD POINT
FUNCTION 1 THR CUT

MODEL SEL. HEWE

TA 1 NEW1
NEW
Z =ARCUS SPOR
Ba: 88
MODEL SEL. HEWS&
T® 1 NEW1
HEW BNEWE
=ARCUS SPOR

EXECUTE: "ETH"(1sec)

TH 1 NEW1
HEW BHEWE
=ARCUS SPOR

2. Skonfiguruj typ modelu.

AIRPLANE
NORMAL
1AIL
NORMAL

MODEL TYPE

TYFE

WING NORMAL
1ARIL

TAIL NORMAL

MODEL TYPE

TYFE [RIRPLANE |

WING NORMAL
1ARIL

TAIL HORMAL

Are dJou sure?

TYFE
MWING

TAIL

*|GLIDER |
* NORMAL

* 1RIL

* NORMAL

EXECUTE: "VES"(1sec)

TYFPE gGLIDER |
WING + NORMAL
* 1AIL
TAIL + NORMAL
YES HNO
EXECUTE: "WES" (1sec)
TYFE GLIDER
WING NORMAL
1AIL |
TAIL NORMAL
YES HO
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o
®

-

B

EXECUTE: "YES"(lsec)

TYFE GLIDER
WING HORMAL
*
TRIL NMOREMAL
CHE: INVALID YES HNO
P Llsec
TVPE GLIDER
WING HORMAL

ZAIL+2FLP
TRIL HORMAL

CHE: INVALID YES HO

EXECUTE: "YES"(1sec)

TVPE GLIDER
WING MORMAL
* ZAIL+2FLP
TAIL MORMAL t
CHE: INVALID NO
TVFE GLIDER
WING MOEMAL
ZAIL+2FLP
TAIL NHORMAL

CHE: INVALID

3. Wybierz typ odbiornika i modulacji (tryb
FASST: MULTI).

FREGUEHCY
ArReEA GEMERAL
FAssT T7CH

CHE: INVALID

FREGUENCY

ArReER GEHERAL
FRASST

CH=: INVALID

FREGUENCY

ArRER GEHERAL
FRSST

CHE: INVALID

FREGLENCY

ArReER GEHERAL
FRsSsT (MULT

CHECK RF COMDITIOM...

ST1 06:86, a8
STZ 0B:08.8

+0 Be6: 6o
+0  MORMAL
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4. Potacz odbiornik z nadajnikiem. MODEL SEL

Wiacz nadajnik i uruchom nadawanie sygnatu TA :
radiowego. _ o NEWS ARENANME
Podczas procedury faczenia odbiornika z ' COPY
nadajnikiem w poblizu odbiornika nie powinien !
znajdowac sie zaden inny wiaczony nadajnik 2,4 Bo: B2 i

GHz.
Wecisnij przycisk "LINK" na odbiorniku i przytrzymaj
go przez 2 sekundy.

13

Obserwuj diode LED odbiornika. Upewnij sie, ze NEWSs .Eﬁﬁﬁggggé%
procedura taczenia wykonana zostata poprawnie. CANCEL UMWRYZ abed

ENTER vefshidklmn
Sy L OPArs tuVwx
DELETE 19z 1 "H$NE7

5. Nadaj modelowi odpowiedni g nazwe.

ST1 B0:60.6[x

MODEL SEL. 1-3
ST2 BE:08.8 NEWE 'ABCDEFGHIJ
EMULT .~ NEWS C=E2 e - KLMNOPQRST

B pE:es CAMCEL VWKYZabed
NORq@L - ENTER EerhiJklmn
el OIS T LG

£ >
DELETE gz 1"§ENR’

MODEL SEL. 1/3
l 'ABCDEFGHIJ
' KLMNOPGRST

CANCEL {UMWKY Zabed
ENTER refahiJdklmn
€ 3 | OPAS tUVWX

+a

®
&
®

W ustawienia funkcji MODEL SEL. mozna wejsé
bezposrednio z ekranu gtéwnego, jak i z menu
Linkage.

Zaznacz nazwe utworzonego przed chwilg
zestawu ustawien modelu.

gz 1UHENE°
MODEL SEL. 1s
| CDEFGHIJ
| - 'KLMHDF’ERST
' CAMCEL T UWWEY Zabcd
MODEL SEL. HEWG ENTER vefghidklmn
T 1 NEW4 DELETE upqqﬁigﬂgf
NEW =NEW1 —
=ARCUS SPOR MOO ;
ﬁ 4 MODEL SEL. _ EDEFG!-}IJ
H
pa:p3  SHEWS 'KLMHDPERST
R
4 - refa Mn
MODEL _=EL. W € > iapqr-;: LIV
T 4 H | " g
NEW& :
+ REMAME
! CoPY MODEL SEL. 173
fﬁzﬁéﬁ : BRCUS "ABCOEFGHLJ
a0 B4 ! ' KLMNOPQREST
CANCEL VUVWRYZabed
ENMTER E efghiJklmn
€ 3 | OPArsS tuVwx
DELETE gr I"HEHET
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CANCEL y UWWKYZabed
ENTER ‘afahi.iklnn
- | OPArsS tUVWX
DELETE gz 1"HFENET

ODEL SEL. 13
L—rﬁmus 4K BPCDEFGHI ]

-------- MNOPGRST
CANCEL  :UMWXYZabcd
ENTER refghidklmn
L i 'OF9[Irs T LW
DELETE  ‘uz |"#$%8°
MODEL SEL. i
oo aw b ABCOEFGHT]
ARCUS_4KLA: I MNOPORST
CANCEL  :UMWXYZabed
afahidklmn
e 'oPars T L
DELETE  'uz |"#$%8°

BRCUS akLR: ABCDEFGHI J

————————— ' KLMNOPQGRST
CANCEL  UWWKYZabed
ENTER refghidklmn
« 3 P OPArS tUVIX

1 E ! II&;‘KEJ

F

T e 6. Jezeli jest to konieczne, wt gcz rewers
MODEL SEL. 'HBEDEFG!'}{ 3 odpowiednich  serwomechanizméw  (odwro-
ARCUS | EKLHHEIF'ERST cenie kierunkoéw ruchu serwa).

ST1 60:60,0[s
ST2 @9:06.0 -
EMULT a ARCUS 4KLA
[ [+@ B6: 106 +02| ]
+@ NORMAL +@

LINKAGE MENL NG
SERVO : SUBE-TRIM
MODEL SEL. :REVERSE
MODEL TYPE:FRIL SAFE
FREGUENCY :EMD POINT
FUNCTION 1 THR CUT

SERMO : SUB-TRIM

jFE\EFRS
MODEL TYPE:FAIL SAFE
FREQUENCY :END POINT
FUNCTION ETI"T4 SET.

1AIL HMORM:sAILZ2 NORM
ZELE HNORM 7AUXE NORM
=MOT MNORM :=AUXKS NORM
4RUD NORM: pci HORM
sAUX? NORM | psz HNORM

REVERSE

1AIL NORM:isAIL2 NORM
2ELE [ 7 AUKE NORM
=MOT NORM '=2AUXS HORM
4RUD MORM: pGci MNORM
sAUXT NORM: ncz HORM
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REVERSE

1AIL MNORM:sAIL2 NORM
2ELE [NORM|'7AUXE NORM
=MOT HNORM isAUXS NORM
4RUD HMORM: pci HMORM
sAUX7 NORM ! psz NORM

Are dou sure?

1AIL HORM:sAILZ2 NORM
zELE [REV ]'7AUXE NORM
=MOT NORM :2AUXS NORM
4RUD HNOEM: oci NORM
sAUXT NORM | b2 MNORM

REVERSE

1AIL HORM:sAILZ2 NORM
2ELE wAUKE NORM
=MOT HNOREM =S AUXS HOREM
4RUD NOEM: pGci HNORM
sAUXT NORM | b2 HNORM

7. Wyreguluj precyzyjnie punkty neutralne
serwomechanizmoéw przy pomocy funkcji SUB

TRIM.

®

N
k|
mTN @
A
=1
\
N
3
N~ 0
A
=
\

®

®
e

zgody autora

LINKARGE MEHI_I
SERVO : SUB-TRIM
MODEL SEL. :REVERSE
MODEL TYPE:FRIL SAFE
FREGUENCY :END POINT

FUNCTION THR CUT
L INKAGE MENU 1~
SERVO 4= LIE-TRIM

MODEL SEL.:REVERSE
MODEL TYPE:.FRIL SAFE
FREGUENCY :END POINT
FUNCTION T1-T4 SET.

SUE-TREIM

{AIL  +@ sAUXT? +0
zELE +@8:sAILZ +8
=MOT +3:7AUXE +0
4RUD +8: 2AUKS +8
SUB-TRIM _

1AIL +3:sAUX? +@

zELE EEXE: sAILZ +0

=MOT  +8:7AUXE +@
4RUD +8: 2AUKS +8
SUE-TRIN _

1AIL  +8:sAUK? +8

zELE [ 49! sAILZ +8

sMOT  +87AUXE  +8
4RUD 48 sAUXS +8
SUB-TRIM _

tAIL  +8:sAUX? +0

2ELE [ +15]: sAILZ +8

=MOT +0 ' 7AUKE +@
4RUD +@ ' sAUXS +8
ROBEE 13@@5 7w &)
ST1 BB:88.8 ]
ST2 bO:106,.08 }% 1
EMULT MEWS3
+2 aa 15 +@
|+ MORMAL
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8. Ustal warto sci wychyle n serw oraz limity ich

ruchu w ka zda stron e.

SERVO

: SUB-TRIM
MODEL SEL. :REVERSE
MODEL TYPE.FRIL SAFE
FREGUENCY :END POINT

FUNCTION

FUNCTION :THR CUT
LINKAGE MENU 1/2
SERVO i SUB-TRIM

MODEL SEL.: REVERSE

MODEL TYPE:FRIL SAFE
FREGUENCY : EXIGEITGEI
: T1-T4 SET.

1 AIL
2ELE
=MOT
4 RUD

4
135 1688
135 106
135 168
135 166

188 135
166 135
188 135
188 135

END POINT

LIMIT
1 AIL 135 168
zELE 135 168
=MOT 135 1688
4RUD 135 188

rews

160 IS
166 135
168 135
168 135

END_POINT

LIMIT
1 AIL
zELE
=MOT
4 RUD

)
135 168
135 166
135 186
135 188

Lfi
168([135)
168 135
168 135
188 135

END POINT 1%
LIMIT +44) Crd

1AIL 135168 168[115]
zELE 135 166 166 135

=MOT 135188 168 135
4RUD 135188 166 135

1/g
Crd+

160 [
168 135
168 135
168 135

END POINT
LIMIT  #4¥)
1AIL 135186
zELE 135 168
=MOT 135 168
4RUD 135 188

9. Skonfiguru;j
modulacji: MULTI)

funkcj e FAIL-SAFE (tryb

LINKAGE MENU 172
SERVO ' SUB-TRIM
MODEL SEL. :REVERSE
MODEL TYPE :FEHNEGES

FREGUENCY :END POINT
FUNCTION :T1-T4 SET.

EE“EEEE i /.ﬂ
F/S B.F/5 FOS

1 AIL HOLD OFF

2z ELE

HOLD OFF
=MOT HOLD OFF
4 RUD HOLD OFF

FAIL SAFE 173
FA5 EB.F/5 FO=S
HOLD OFF

HOLD OFF
aFF
HOLD OFF

1 AIL
= ELE
= MOT
4 RUD

W trybie FASST 7CH funkcja Fail Safe przypisana
jest na state do kanalu 3 (przepustnica). W trybie
MULTI mozna skonfigurowa¢ funkcje Fail Safe dla
wszystkich 8 kanatow.

Tryb HOLD: Serwomechanizm pozostaje w
pozycji, w ktorej znajdowat sie przed wystapieniem
probleméw z tacznoscia.

Ze wzgledéw bezpieczehstwa opcji tej nie nalezy
stosowa¢ dla kanatu gazu. Mozna natomiast
zastosowa¢ jg dla kanatbw serw powierzchni
sterowych (tryb MULT]I).
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Zmiana sposobu dziatania funkcji Fail-Safe dla

kanatu gazu:
FAIL SAFE 13
FAS B.F/5 FOS
1 AIL HOLD OFF

2 ELE HOLD OFF
=MOT |HOLD| OFF
4 RUD HOLD OFF

o
: |
~ 3
.
-
N\

3

Tryb F/S: Po wystgpieniu probleméw z tgcznoscig
radiowg serwomechanizm ustawia sie w
zaprogramowanej wczesniej pozyciji.

Are gou sure?

F/S B.F/5 FOS
1 AIL HOLD OFF
=ELE HOLD OFF
= MOT OFF
4 RUD HOLD OFF

Zaleca sie, aby w momencie aktywacji funkcji Fail
Safe silnik gasnat lub przechodzit w tryb wolnych
obrotow.

FAIL GAFE 173
F75 B.F/5 FPOS

1AIL HOLD OFF

= ELE

= MOT

4 RUD

+@x

SET: Push RTH(lsec)
F/S B.F/S FOS
1 AIL HOLD OFF

LELE HOLD OFF
=MOT FsS OFF IEEX
4RUD HOLD OFF

Warto réwnie z zaprogramowa ¢ niezalezny
wytacznik silnika.

[SET: Push RTIH(lsec)
F/7s°8 B«.F/75 PQS

1 AIL HOLD OFF

= ELE HOLD OFF

=MOT F~-S OFF BEEEl

4 RUD HOLD OFF

Funkcja Battery-Fail-Safe ostrzega uzytkownika o
niskim poziomie napiecia w akumulatorze
odbiornika.

W trybie MULTI funkcje tg mozna przypisa¢ do
dowolnego kanatu, a takze catkowicie wytaczyé.

Aktywacja funkcji B.F/S dla kanatu gazu:

F/S B.F/S POS
AUXY HOLD OFF
AILZ HOLD OFF
? AUXEe HOLD OFF
e AUXS HOLD OFF

FAIL SAFE 3/3

RELEARSE EB.FA/ S ——

F/S B.F/5 POS
1 AIL HOLD OFF

= ELE HOLD OFF
=MOT Fs5 OFF -188x
4 RUD  HOLD OFF

FAIL SAFE 173
FXS BaEFrS FPDS
1AIL HOLD OFF

>ELE HOLD OFF
=MOT F/S -1003%
4RUD HOLD OFF

FAIL SAFE 173
FAS EB.F/75 POS
1AIL HOLD OFF

= ELE HOLD OFF
=2MOT FsS |OFF] -188:x
4 RUD HOLD OFF

FAIL GAFE 173
F-AS B.F/5 FOS
1AIL HOLD OFF

=ELE HOLD OFF
=MOT F/S -160x
4RUD HOLD OFF

FAIL GAFE 173
F-S B.F/5 FOS
1AIL HOLD OFF

2 ELE HOLD OFF
=MOT F-sS [RH -108x
4 RUD HOLD OFF
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Aby moéc odzyska¢ kontrole nad danym kanatem
po aktywacji alarmu, nalezy zdefiniowaé
przetgcznik tymczasowo wylgczajacy alarm.

Wybér przetacznika wytgczajacego alarm:

27]
Fs/S B.F/5 POS

AUXY HOLD OFF

AILZ HOLD OFF

AUxe HOLD OFF

AUXS HOLD OFF

371

RELEARSE B.F/ % ——

H-W SELECT

J1 SAEELD T1 81
JZSBSFRD T2 SJ

’
JEISCSGLS T3 i/ OFr
J4 SDSHRS T4 B=

FARIL SAHFE 371

H W SELECT

J1 SASE LD T1 81

J2 SB SF RO T2 57 creme
_ s P

J3SCeGLS T3  aaidd

74 SO SH RS T4 ——

/W SELECT

71 SAEELD T1 51

J2 $B §F RD T2 57 e

JESCSGLS T3

J4 SO SHRS T4 —-

RELEASE B.F~S B

=E » OFF

ON

J1SASELDTL SI
J2SBSFROTZ2SJ
J3SCSGLS T3

J4 SDSHRS T4 B

OM-~0FH

H-W SELECT

J1 SAEELD T1 51
J2 SBSFRD T2 57
13scsaLsTs  OTVOFF
74 S0 SH RS T4 —
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FAIL SAFE 373 10. Skonfiguruj zakresy wychyle A drazkéw
(DUAL RATE).

RELERSE B.F/S

FUTAEA CO. 11:31 {7 'w'
|ST1 66:60,6[=

F|ST2 60: 00,0 ;
BMULT o ggmi!g 4KLA
A o +@ : +2
diliiias 373 [[+2 _MORMAL +e£
Lrezen e (oo sawEn £
RELERSE B.F~s SE
MODEL MEHL 1~
SERVO ‘AIL DIFF.
CONDITION :AIL+RUD
DUAL RATE :CAMBER MIX
LINEAGE_MENU 1/2 PROG. MIX :ELE+CAMBER
SERVO : SUB-TRIM THR CURVE :RUDSAIL
MODEL SEL. : REUERSE
MODEL TVPE MODEL MEHU 172
FREGUENCY END PDINT SERVO :FIIL DIFF.

FUNCTION E T1-T4 SET. CUND I TION s AIL+RUD

' CAMBER MIX
PRDG. Mxx : ELE+CAMBER
THR CURVE i RUD=AIL

FUTABA CO. 11:31
F1ST1 BQ:BB.BEI: £

-|1ST2 B8:66.8

BMULT 4 ARCUS 4KLA

+@ Ba: 18 +@

[|+2@  NORMAL +9
4| L P | rewe. e

DUAL RATE ’
ARIL 188 166

EXF +a +8
NT +8 SW
L 2 3 4 5
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Wybierz element sterujacy, ktoéry bedzie stuzyt do
przetgczania zakresow wychylen.

DUAL RATE .
AIL 188 188
EXP +8 +8
NT +8 SW
bl 285 4.3

- -

H-<W SELECT
J1 SASE LD T1 51
J2 SBSFRD T2 57
3scsaLs Ty OVOFF
14 SO SH RS T4 ==

H-W SELECT
JISASELDTI 51
JZSBSFRDTZSJ

’
JISCHEELS T3 B OER
J4SDSHRS T4 ——

HAW SELECT
J1 SASELDT1 81

J2 5B SF RD T2 $J oo
I3 SCSGLS T3
J4 5D SH RS T4 ——

55 » oFF

OH
ALTERNATE OFF

DUARL RATE

ARIL 188 186
EXP +a +8
NT +8 SW
kL 23 4 B

B — — ——

DUAL RATE .
AIL 188
EXP +8 +8
NT +8 SW

Bl 2 U9 8 Falial
§G —— == — o+ L .

DUAL RATE -
AIL 168
EXF +8 +8
NT +8 SW

Ml 2 3 4 B

T

SG — — — A
[DUAL RATE '
AIL 108
EXF +8 +B
NT +8 SW
Rl 205 a5

SO =
DUAL RATE .
AIL 188
EXP +8 +8
NT +8 SW
Bl 28 .45

SG == == ==,
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Uzyj przelgcznika SG, by méc edytowaé drugi

zakres wychylen.
DUAL RATE . s
AIL MEEE 186
EXP +8 +8

NT +8 Sy
b O S -

S === ——.i %
DUAL RATE , ™
AIL 1848 T
EXP +8 +8

NT +8 SW ;
s gl T W - L |

SG —— =— —— . -
DUAL RATE .
RIL [ 98] 188
EXPF +8 +E6
NT +8 SW

102 3 4 Fy

A e o .
DUAL RATE . -
AIL 188
ExXP +8 +8
NT +8 SW

192 'S 4. ' F»
T e e .

Uzyj przetacznika SG, by sprawdzi¢ wprowadzone
ustawienia.

DUARL RATE .
AIL WEEE 168
EXP +8 +4
NT +8 SW
Bl 2785 .43
SO i

-

FUTHBR co. 11:31 {7 '?v
F|ST1 66:00,a[=]
-|1ST2 B8:086.0

BMULT .~ ARCUS 4KLA
+@ B g@:i@ +@

[ |+@  NORMAL +@ |

A i M| Y o i e | -

11. Skonfiguruj funkcj e Expo dla zakreséw

wychyle a.

FLITHEFI co. 11831 7.7V
"|ST1 B9:00.8[s ]
-|1ST2 B8:86.6 1
EBMULT 'ﬁv’ ARCUS 4kKLA
|+ 88:18  +o| ]
+Q NORMAL +@

MODEL _MEHL I
SERYO i AIL DIFF,
CONDITION :AIL+RUD
DUAL RATE : CAMBER MIX
PROG. MIX :ELE-CAMBER
THR CURVE :RUD-AIL

2
tAIL DIFF.
} AILRUD
{ CAMBER MIX
: ELESCAMBER
| RUDSAIL

MODEL MENU
SERVO

CONDITION
DUAL_RATE
PROG. MIX
THR CURVE

DUAL RATE]
AIL 168 168
EXP +a +8
NT +8 SuW

e s . S
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Wybierz przetgcznik do zmieniania zakresu
wychylen.

DUAL RATE '

AIL 188 168

EXP +8 +8

NT +8 S

®

=T
e
L

e
2
~ 0
g
=
\{
i
3
TN
2
=1
\[

o

|y Ve P

-

H-W SELECT

JISASELDT1 51
JZSBSFRDTZS5J
JESCSGLS T3

J4SDSHRS T4 =

ON~OFF

H-W SELECT

JISASELDTI 51
JZSBSFRDTZSJ
JISCHEELS T3

J4 SDSHRS T4 ——

ON~OFF

H-W SELECT

JISASELDTL 51

JEISCSGLS T3
J4SDSHRS T4 ——

J2SBSFRD T2 SJ—

ON-OFF

=5 » oFF

OH
LTERNATE OFF

DUAL RATE .
AIL 186 168
EXP +8 +0
NT +8 SW
RIS N -GN

B .

Zdefiniuj pierwszy zakres wychylen z krzywa.

Bedzie sie on wigczat w pozycji 1 wybranego

przetgcznika.

DUAL RATE

AIL 186 184
ExPp +108
NT +8 SW

M 2 3 4 5
§G —— —— —— .

DUARL RATE

AIL 166 164

Exp +100

NT +8 S

KL, 2 & 8°F
G~ S

DUAL RATE

AIL 188 146
ExPp +108
NT +8 S

ML 2 3 4 5
§G —— —— —— .

DUARL RATE .
AIL 1886 1848
ExP +108
NT +8 S
L 2 3 4 5
e e S

Aby méc edytowac drugi z zakres6w wychylen,
ustaw wybrany przetgcznik w pozycji 2.

DUAL RATE ’
AIL 186 188
ExP +188
NT +8 SW
Bl 2SR
SG e e =
DUAL RATE ’ .
AIL 1886 148
Exp +100
NT +8 SW
Bl 2 & 4 T A
SG i o e e LY ¢ L 4
DUAL RATE , (¥ s
AIL 188 185 F
ExP  +@
NT +8 SW
Bl 28949 d
SG i | i ) ¢ L F
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OUARL RATE . : NORMAL
AIL 188 188 %SE; TéS?:
= AIL
ﬁfp :g U AILZ 1860x 108%x%
Fl, 2 '3 .4 5%
R e ek . EUTTERFLY ADJUST +0%
Uzyj _prz_e%apznika, by sprawdzi¢ wprowadzone AIL DIFF. NORMAL
ustawienia. R LEFT RIGHT
DUAL RATE . . AIL  106x% PEEE)«
AIL 188 188 AILz 18@x 186X
EXP +B %
NT +8 SW

+
M 2 3 4 5 EUTTERFLY ADJUST A2

Ustawienia dla lewej lotki (AIL).

AIL DIFF. MNORMAL
LEFT T

ARIL 1086 % |GBIx
AILZ 188 % %

EUTTERFLY ADJUST +0%

ST2 A@:068.8 :
EMULT .~ ARCUS 4KLA
+@ E aG: 148 +2
+@  NORMAL +@

e [ Fam T o

Podpowiedz: Funkcja Expo pozwala na uzyskanie

tagodniejszej, bardziej precyzyjnej kontroli nad sterem AIL DIFF. NORMAL
przy niewielkich wychyleniach drazka bez ograniczania : LEFT B T
zakresu ruchu danej powierzchni sterowej. AIL  1868x | S6lx

Na poczatek warto ustawi¢ parametr Exp na 20-30%. AILZ 186 x 515 B3

12. Skonfiguruj wychylenia ré znicowe lotek EUTTERFLY ADJUST +6%
[AIL DIFF]

FUTREA Cco. 11:31 {77V
F1ST1 86: 06, 8= :
H|STZ2 B8:00.0 -
BMULT .~ ARCUS 4KL:[<

AIL DIFF. NORMAL
LEFT RIGHT

arr 1pex IEEx

ARILZ 188% 18@x

+@ B 3p:18 +0| ]

[ | +@ NORMAL +@

- Y | FeerEl SRl K EUTTERFLY ADJUST +A3
MODEL r-ﬂ-:r-n_l 1-2 AIL DIFF. MNORMAL
SERYVO ' AIL DIFF. =y ‘{SE; Rég:‘:
CONDITION :AIL+RUD =TE

OUAL RATE :CAMBER MIX Arcz MEEx 100
PROG. MIX :ELE+CAMBER

THR CURVE : RUD=RIL EUTTERFLY ADJUST +@%
MODEL MEHU 2

AIL DIFF. NORMAL
LEFT RIGHT

AIL A = 50 %

ARILZ [1688[x 1686 %

SERVO JAIL DIFF.
CONDITION :AIL+RUD
OUAL RATE :CAMBER MIX
PROG. MIX :ELE+CAMBER
THR CURVE :RUD*AIL

EUTTERFLY ADJUST +8%
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Ustawienia dla prawej lotki (AIL2). 73
|RIL DIFF. NORMAL SERVO ‘AIL DIFF.
LT RIGHT CONDITION :AIL+RUD
AIL == 58 % DUAL RATE :CAMBER MIX
AILZ [ SOlx 100 x PROG. MIX :ELE+CAMBER
THR CURVE ;RUD-}HIL
BUTTERFLY ADJUST +03
27
HIL DIFF. NORMAL ELE+CAMBER : GYRO
LEFT RIGHT CMBFLP=ELE: MOTOR
AIL 1A% SOx% RUD+AIL :
AILz MEEx 188X BUTTERFLY :
TRIM MIX :
BUTTERFLY ADJUST +8 %
MODEL MEMU_ 22
Dziatanie funkcji mozesz sprawdzic w menu ELE"CHMBERE GYRO
ustawien Servo. CMEFLP-ELE ; MOTOR
RUD+RIL :
Maksymalne wychylenia drgzka w prawo EUTTERFL'YEE
OFF ocill DGz TRIM MIX
3 _4_5 _6&6_T7T_8 *
T :f T T T MORMAL 1 .~]
IMH
J: 1 } IL +8x ALz +0]
Maksymalne wychyTeni:; drajzk; w Iev‘vo : LAF +B% FLPz +01
ocilf oGz

13. Skonfiguruj mikser Butterfly (lotki i klapy
jako hamulec aerodynamiczny).

Lotki wychylajg sie w gore, a klapy w dét, co daje
bardzo silny efekt hamowania.

FUTAREA CO. 11:31 (7.7

ST1 B8:88. BEI: 4

ST? G@:06.0
BMULT .~ RARCUS 4KLA
+o B gp:10

+@ !Noanlfn_

Ustawienia dla lewej lotki (AIL).

BUTTERFLY MNorRMAL 1.7
INH
RIL il AILz  +Ex
FLAF +8% FLPz +83%
BUTTERFLY NORMAL 173
INH
pIL [ 48k AILz 48
FLARF +8% FLPz +0
BUTTERFLY MNorMAL 1.7
INH
AIL x AILZ +8
FLAF +8% FLFPz +8
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EUTTERFLY WNORMAL 1~/

INH
AIL % AILz +0
FLARF +8% FLPz +0

Ustawienia dla prawej lotki (AIL2).

BUTTERFLY mMORMAL 1~
INH

i -68x AiczEE

LAF +8x% FLPz +8

EBUTTERFLY NoORMAL 1.3

TNH
AIL  -68%  Arcz[ +0|
FLAF +8x FLPz2 +8

BUTTERFLY NorRMAL 1.3

INH
AIL -6Bx Al Lz
FLAF +8x FLPz +8

BUTTERFLY nNorMAL  1-3
INH

A1Lz R

RIL @ -68x%

FLAF +8% FLPz +8

Ustawienia dla lewej klapy (FLP).

BUTTERFLY NoRMAL 1~

INH
RIL -68x%x AILz -60
FLArFEEEx: FLrPz +0

BUTTERFLY NORMAL 1~

n : INH
% IL -68% AILz2 -60
\
Lap[_ 48k FLPrz 40
BUTTERFLY NORMAL _1-3
INH
RIL -68x%x AILz -68
FLAF % FLPz +8
BUTTERFLY wnNorMAL 13
o ; INH
» IL -68% pAILz2 —-60
\
LrrEEEx FLrz  +0

Ustawienia dla prawej klapy (FLP2).
BUTTERFLY nNoRMAL 1~
IMH

AILZ -G8

AIL -68x%

FLar +88% rFLrzEDR

BUTTERFLY nNORMAL 1.3

~TN ?1
Y 3
]

INH
-68%x AILZ -66
LAP +88% rFrrz[ 40|

BUTTERFLY wnNormAL 1.3
INH

AILz -68

RIL -6@%x%

FLRF +80% rFLPz[ +80|

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
zgody autora

Strona 97 z 117



—(' @ Y Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
I " . ." RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

www.robbe.pl , www.futaba.com.pl , www.rcskorpion.pl

BUTTERFLY nNormAL 3.3

BUTTERFLY nNoRMAL 1.3 l= ol T HH SPEED
IMH o AIL B
IL =—-6Bx% ALz —-60 FLAF B
OFFSET 15% ELE @
LAF +28x  FLrzIRES £190%>

BUTTERFLY mNORMAL 3-3

AacT [INH SPEED

Czesto zdarza sie, ze w momencie uzycia hamulca

zmienia si¢ kat pochylenia dzioba modelu (podnosi == AIL
sie on lub opada). ELAE B
W takim wypadku nalezy zaprogramowaé
dodatkowg kompensacje przy pomocy steru oFFSET 15 ELE @
wysokosci. Wznie$ sie na bezpieczng wysokos¢ i 11@@X>
zaobserwuj zachowanie modelu po wiaczeniu A _ -
hamulca. Are Jou sure?
Jezeli nos unosi sie w goére, ster wysokosci musi
zadziata¢ w dot. Jezeli nos opada - w gore. Na e S:?ED a
poczatek warto ustawi¢ kompensacje na poziomie W FLAP 0@
5-10%.

oFFseTr 15x ELE 0
Ustawianie kompensagiji | £10%>

o e AIL @

o ¥ FLAF @

oFFSET 15% ELE @

2 - _——

EUTTERFLYIDERDGE z.q [BUTTERFLY nNormAL 39
ELE +@ % INH |F!CT SPEED

t=188 ¢ @2 £1Q@%>

lub przetacznik.
'S b

E —— -_——

Ustaw punkt zalgczenia funkcji (Offset). Offset to
punkt zakresu ruchu wybranego elementu
sterujacego, w ktérym funkcja Butterfly ma sie
zalagczac.

1-188 ¢ @&

BUTTERFLY NORMAL 2.3

ELE

SET: Push RTH(lsec)

BUTTERFLY NORMAL 2/3 Domyslnie funkcja Butterfly przypisana jest do
ere BEEx drazka gazu. Mozesz wybra¢ réwniez inny drazek

AcT OH SPEED
L' b4 =] e ARIL a
B - = FLRF 8
1-188 ¢ 8> oFFser llEx ELe ©
{190%>

Aktywuj funkej ¢ Butterfly Ustaw wybrany element sterujacy (domyslinie:

drazek gazu) w odpowiedniej pozycji. Pozycja
drazka zostanie zapamietana i wySwietlona na

NORMAL 37

SFPEED ekranie w postaci procentowe;j.
AIL @
FLAF @
oFFser 15x ELE O
108K >
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SET: Push RTH{lsec)

AacT ON SFEED
sy —— AIL @

FLAF B
oFFseT [EE%x ELE B
<190%>

Sprawdz dziatanie funkcji BUTTERFLY w menu
Model->SERVO.

F

F|ST2 B8:86.0

AEBMULT .~ ARCUS 4KLA
 [+@ 2 118 +o
+2 HORMAL +@

MODEL MEHL I v
SERVO ‘AIL DIFF.
CONDITION :AIL+RUD

DUAL RATE :CAMBER MIX
PROG. MIX :ELE-+CAMBER
THR CURVE :RUD+AIL

[MODEL MEHNU 12
 AIL DIFF.
CONMDITION :FLAP SET.
DUAL RATE :AIL*CMBFLP
PROG. MIX :AIL+RUD
THR CURVE :CAMBER MIX

Lotki (kanaty 1 i 6) wychylajg sie w jednakowym
stopniu w goére, natomiast klapy (7 i 8) w dot. Aby
w momencie hamowania przy pomocy funkciji
Butterfly lotki mogty wcigz pemié swojg funkcje,
mozna skonfigurowa¢ wychylenia réznicowe dla
funkcji Butterfly. Dzieki temu lotka, ktéra ma
wychyla¢ sie w do6t, bedzie miata wiekszg wartosé
wychylenia.

[MODEL MEHU 172

+AIL DIFF.
CONDITION :FLAP SET.
DUAL RATE :AIL+CMEFLP
PROG. MIX :AIL+*RUD
THR CURVE :CAMBER MIX

MODEL MEMU 13
SERVO :
CONDITION :AIL+RUD
DUAL RATE :CAMBER MIX
PROG. MI¥ :ELE+CAMBER
THR CURVE !RUD*AIL

CHINNINS T MNORMAL

LEFT RIGHT
AIL 1686x SOx%
AILZ 2@x 100%

BUTTERFLY ADJUST +8%
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AIL DIFF. NORMAL Zdefiniuj wyt acznik bezpiecze nstwa dla funkgii
LEFT RIGHT Butterfly.
AIL 1BBx S8x
AILZ DAx 1868x Aby unikngé przypadkowego uzycia funkcji,

mozesz zdefiniowa¢ wytgcznik bezpieczenstwa.
= Jezeli bedzie on wytgczony, funkcja Butterfly nie
euTtTERFLY ADJUST IIETE uruchomi sie mimo ustawienia drgzka gazu w

odpowiedniej pozycji.

AIL DIFF. NORMAL
LEFT RIGHT FUTﬁBn Casidy s 351

AIL 188% SOx F|ST1 668:606. 8= : g
AILZ D@x 108x -|STZ B@:86.08

BMULT .~ ARCUS 4KLA

[ |[+@ B pE:19 +0

+@ NORMAL +@
. 2 3 ! 2 AJE-

Y . e 2L

BUTTERFLY ADJUsST[ +@kd

AIL DIFF. NORMAL MODEL MEHL 1/2

sl 10D | Bdw SERVO TAIL DIFF.
RILZ S@x 1686x% CONDITION :AIL+RUD
OURL RATE :CAMBER MIX

.  ELE
EUTTERFLY ADJusT[+126k ?ﬁgacugl}}é EEbE-}E?EBER

AIL DIFF. NORMAL MODEL MEHL) 575
LEFT RIGHT :
ELE+CAMEER : GYRO

AIL 188x 58x% '
AILZ DOx 108x CMBFLF-ELE: MOTOR

RUD=+RIL :
BUTTERFLY :
EUTTERFLY ADJUST CRPRE TRIM MI® :
MODEL MEHNU 272

ST1 @6@:80, a@
ST2 69:06.8 1
BMULT .~ ARCUS 4KLA
+@ B Gp:18  +o ;
+@  NORMAL +@

ELE-+CAMBER | GYRO
CMBFLP-ELE : MOTOR
RUD*AIL !
ELTTERFLYEE
TRIM MIX !
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NORMAL 1.3
[=]Y]
AILZ —-6@

L —-6B%

LAFP +88x% FLrPz +80

EUTTERFLYIRNER |

ELE +@ % : ON
Y ® /
o e N L
1+168 <l@a> .
NORMAL 33
acT OH SFEED
S e AIL
FLAF B8
OFFSET 188% ELE O
{  2%>
BUTTERFLY NORMAL 3I-3
AcT ON SFEED
= = AIL A
FLAF B
OFFSET 188 % ELE @
< O%>
HsW SELECT
J1SASELDTL SI
J2ZSBSFRDTZSJ
/
JISCSGLSE T3 Rtk
J4 SOSHRS T4 B

®

~
3
e
1
=
\

-
E
) 3
a
-
\

H-W SELECT

JISASELDT1 51
J2ZSBSFRDTZSJ

#
JIEMSGLS T3 gy orr
J4 SDSHRS T4 —-

H-W SELECT

J1 SASELD T1 S1

J2 SB SF RD T2 57 cremre
O OF F|

TSERSGLS TS  aal

74 SO SH RS T4 —

H-W SELECT

JISASELDTL 51
JZSBSFRDTZSJ

’
JIEMSGLS T3 AN
J4 SDSHRS T4 ——

BUTTERFLY NORMAL 33

act OFF SFEED

sy ER AIL @
FLAF B

OFFSET 18Ax% ELE 8
< %>

FUTABA CO. 11:31 (7. 7V

F1ST1 668:06, 6[s
-|1ST2 G9:068.6 %
BMULT a ARCUS 4KLA
[ |[+@ aG: 18 +0
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14. Zaprogramuj mikser lotek->klap.

Wychylenie drazka lotek sprawi, ze razem z
lotkami wychylg sie w tym samym kierunku
rowniez klapy. Znacznie zwiekszy to sprawnosc
lotek, poza tym wychylenia klap zmniejszajg opoér
aerodynamiczny modelu przy jego przechylaniu.

FUTAREA CO. 11:31 (7.7

ST1 60:00,0[s]
ST2 B8:86.06 %
EBMULT é’ FIRCUS 4KLA
[ [+@ : +0
+@ HORMAL +@
4| e FEess e 2
MODEL r-1EHI_I 1.2
SERYVO +AIL DIFF.

CONDITION :RIL+RUD
DUAL RATE :CAMBER MIX

PROG. MIX :ELE+CAMBER
THR CURVE ;RUD*HIL
MODEL MEHU. 1-2
SERVO yAIL DIFF.
CONDITION :FLAP SET.
DUAL RATE . [RRescIsd(=igNs
PROG. MIX :AIL+*RUD
THR CURVE ECHMBER MIX
SFEED

LEFT RIGHT
FLAF +8x% +8x%
FLP2 +8%x +8x%
ACT ETH Limeg INH

su

Autorem i wtascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpio

Ustawienia dla lewej klapy.

AIL+CMBFLP SFEED

LEFT RIGHT
FLAF RS  +E X%
FLFPz +8x +O8x

AET INH | ke INH
S -

®

AIL*CMBFLP SPEED

LEFT RIGHT
FLArP[__+0]x  +@x%

FLFP2 +8% +0%

RET INH ) rue INH
sy -

HIL+CMBFLP SPEED

LEFT RIGHT
FLAP % +Ex
FLFz +8% +0x%

ARET INH | ke INH
o

.
®

RIL+*CMBFLF SFEED

LEFT RIGHT
FLar IEEEx +8x%
FLFP2 +Ax +8x%

AET INH | rue INH
S ~ i

AIL+CMBFLF sFEED

LEFT RIGHT
FLar +50 x IIEE =
FLP2 +@Ax +8%

ACT INH | e INH
sw -

Y
®

n (Robbe-Polska), zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej
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Ustawienia dla prawej klapy.

®
®
®

AIL+CMBFLP SPEED

LEFT RIGHT
FLAP +5@x[ +0)x
FLFPz2 +8% +0%

ARcT INH Link INH
S

o

RIL+CMBFLF SPEED

LEFT RIGHT
FLAP +508 x| +58)%
FLPrz +H8% +8=%

ARCT INH Lrme  INH
Sw —-

®

RIL>CMBFLF SPEED

LEFT RIGHT
FLAr +50 x IEEE %
FLP2 +8% +@x%

AET INH |y INH
=l S

AIL+CMBFLF SFEED
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Aktywuj mikser lotek->klap.

AIL+CMBFLP SFEED

LEFT RIGHT Jezeli chcesz mie¢ mozliwosS¢ wytaczenia i
FLAFP +0Bx +50@x wiaczenia funkciji w locie, zdefiniuj jej wytacznik.

+58x +58

:E:Z IHH * ” AIL+CMBFLP SFEED

s Lnk  IHH LEFT RIGHT
= FLAF +D8x +508x

+ +

AIL3CMEFLF SFEED FLP2 +58x% +50x%

LEFT RIGHT :;T g LINE INH
FLAF +08x +58x%
FLPZ2 +DAx +58%

ACT m LInkg INH

H-W SELECT

S (e JI1SASELDT1 51
JZSBSFRD T2 8J
fre vy sye? J3scsaLsTs  VOF
LEFT RIGHT
FLAFP +0B8x +50x J4 SDSHRS T4 B
FLFz +58x +58x
AcT BCTl | e INH HsW SELECT
ot JISASELDTIL SI
JZSBSFRDTZSJ
s
IO sEmsLsTs O
FLAP +58% +50% J4 SDSHRS T4 ——
FLP2 +58x +58%
ACT L vt SN H-W SELECT
SR == JISASELDTIL SI
Jezeli w polu "SW" pozostawisz [--], funkcja bedzie J2 SR SF RD T2 SJ

JISCSGLS T3
J4 SDSHRS T4 —-

wigczona caty czas.

FUuTReA co. 11:31
5T1 ana:aa.tzllai A
ST2 66:86.8
EMULT rﬁ’ ARCUS 4KLA

+@ BG: 18 +@
+@ NORMAL +@
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15. AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA NADAJNIKA

Uzytkownik moze samodzielnie dokonac¢
aktualizacji oprogramowania aparatury FX-20.
Nowe wersje oprogramowania dostepne sg na
stronie firmy Robbe: http://support.robbe.com.
Warto zarejestrowac sie na stronie, by otrzymywac
mailowe powiadomienia o dostepnych nowych
wersjach oprogramowania oraz uzyskac dostep do
tresci wymagajacych zalogowania.

Sciagniete pliki nalezy skopiowa¢ na karte SD przy
pomocy czytnika kart. Procedura wgrywania
oprogramowania do pamieci nadajnika wyglada
nastepujgco:

Aktualizacja oprogramowania:

1) Sciagnij spakowany plik z oprogramowaniem z
serwera pomocy technicznej Robbe
http://www.robbe.com/rsc.

2) Rozpakuj plik.
3) Pojawi sie katalog o nazwie "FX-20 update".

4) Otworz katalog i kliknij dwukrotnie na plik o
nazwie "FX-20 update.exe".

5) Uruchomi sie program "Futaba File System
Utility".

6) Wybierz litere napedu, ktéra oznaczona jest
karta SD i kliknij "OK".

7) Pojawi sie komunikat bezpieczenhstwa:
"Data Copy on the SD-card. OK?" Kliknij "OK".

8) Pojawi sie nastepujacy komunikat:
"The copy to the SD-card ended normally"

9) Wt6z karte do gniazda w nadajniku:
Gniazdo kart SD znajduje sie pod pokrywg
schowka na akumulator.

Software update switch

SD-cart tunnel

SD-cart tunnelling

Update position gl

10) Obok gniazda kart znajduje sie przetgcznik
"Update". Przy pomocy miniaturowego $rubokretu

ustaw przetacznik w pozycji "Update".

11) Wigcz nadajnik. Po okoto 10 sekundach na
ekranie pojawi sie nastepujacy komunikat:
PROGRAM UPDATE

START: PUSHRTN 3SEC

Dotknij przycisk RTN i przytrzymaj go przez co
najmniej 3 sekundy.

Jezeli okazalo sie, ze nie wilozyles karty do
gniazda, karta nie zawiera pliku aktualizacyjnego
lub plik jest uszkodzony, pojawi sie komunikat
bledu:

PROGRAN UPDATE
NO MEMORY CARD

W takim przypadku wytgcz nadajnik, sprawdz karte

i znajdujacy sie na niej plik.

12) Aby rozpoczaé kopiowanie danych, dotknij

przycisk RTN.

PROGRAM LPDATE
UPLDADING

I

13) Kiedy proces kopiowania sie zakonczy, pojawi

sie nastepujacy komunikat:

PROGRAM UPDATE
COMPLETED

14) Wylacz nadajnik i przestaw przelgcznik
"Update" z powrotem do pozycji "Normal".

Wazne!

Uwazaj, aby podczas aktualizacji
oprogramowania akumulator nie wypadt ze
schowka, ani si e nie odtaczyt. Odtaczenie
akumulatora podczas aktualizacji
oprogramowania spowoduje catkowite
uszkodzenie oprogramowania nadajnika. Aby
temu zapobiec, po wio zeniu karty do gniazda
zamknij schowek .
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16. Wskazoéwki odno s$nie monta zu odbiornikéw 2,4 GHz oraz

anten.

Z biegiem czasu modelarze nabywajg coraz
wiekszego  doswiadczenia w  montazu i
uzytkowaniu systeméw sterowania radiowego.
Zastosowanie nowej technologii 2,4 GHz
wprowadzito jednak zupeilnie nowg jakos¢ w
dziedzinie modelarstwa RC. Nalezy zdawac sobie
sprawe z tego, ze system ten znacznie rézni sie od
technologii uzywanych wczesniej i wymaga on
nieco innego sposobu montazu i zabezpieczen, niz
starsze systemy radiowe.

Jednym z najczesciej powtarzanych bitedoéw jest
owijanie odbiornika w pianke lub umieszczanie go
w piankowej ostonie, jak przyjeto sie to robi¢ z
odbiornikami  35MHz, by ochroni¢ je przed
dziataniem drgan. Odbiorniki 2,4 GHz FASST nie
potrzebujg takiej ochrony, gdyz nie zawierajg one
tak wrazliwych na drgania filtréw ceramicznych.
Zapewnienie odbiornikowi 2,4 GHz takiej "ochrony"
moze mie¢ wrecz negatywny wptyw na jego prace.
Odbiorniki te wyposazone sg w nowoczeshe
uklady scalone o dosy¢ duzym poborze pradu, a
przykrycie odbiornika piankg moze skutkowac¢ jego
nadmiernym nagrzewaniem. Pianka taka zaki6ca
normalny proces chiodzenia odbiornika. Zaleca
sie, by odbiorniki 2,4 GHz montowa¢ w modelu
przy pomocy dwustronnej piankowej tasmy
samoprzylepnej lub tadmy z rzepem. Jezeli to tylko
mozliwe, nie nalezy przykleja¢ tasmy na catej
powierzchni obudowy odbiornika, a jedynie
mniejsze kawatki na jego rogach. Umozliwi to
swobodny przeptyw powietrza po spodniej stronie
urzadzenia. Zamontowanie odbiornika w pionie
réwniez poprawia cyrkulacje powietrza.

Najczesciej podawany zakres temperatur pracy dla
elementow systemu sterowania radiowego wynosi
-15<C ... +55<. Jest to typowy bezpieczny zakres
temperatur pracy dla elementéw elektronicznych, a
takze znacznej wiekszosci uzywanych na co dzien
urzadzen.

Zakres ten odnosit sie do odbiornikow RC starszej
generacji i w przypadku odbiornikéw 2,4 GHz
FASST jest on w dalszym ciggu aktualny. Systemy
radiowe 2,4GHz oparte sg na takich samych
ukladach scalonych, jakie uzywane sg w
systemach WLAN, ktére z reguty uzytkowane sg w
normalnych warunkach. Oczywiscie podany zakres
temperatur jest jedynie teoretyczny. W praktyce
odbiorniki te zachowujg sprawnos$¢ réwniez w
wyzszych temperaturach otoczenia (ok. 70 - 75C).
Obowigzujace normy produkcyjne mowig jednak,
ze niemozliwe jest zagwarantowanie poprawnego

dziatania tego typu sprzetu w wyzszych
temperaturach.

Zalecamy ostrozne obchodzenie sie ze sprzetem
radiowym, a w szczeg6lnosci przestrzeganie
podanych nizej zalecen:

» Niewskazane jest korzystanie z 2-celowych
pakietow LiPo bez zastosowania regulatora
napiecia.

e« Uzywane z akumulatorami LiPo regulatory
napiecia rowniez sie nagrzewaja, dlatego tez nie
nalezy umieszcza¢ ich bezposrednio przy
odbiorniku.

« W gorgce, stoneczne dni nie nalezy zostawiac
modelu w zamknietym samochodzie, gdyz moze to
spowodowac przegrzanie elementow
elektronicznych.

e Otworzenie okien samochodu moze nieco
zmniejszy¢ panujaca w $rodku temperature.
Jeszcze lepiej bedzie wyja¢é model i potozy¢ go w
cieniu samochodu.

« Jezeli model posiada przezroczystg lub bardzo
jasng  kabine, s$wiatlo  sloneczne  moze
spowodowac¢ nagrzanie kadtuba i znajdujacych sie
w nim elementéw elektronicznych. Dobrym
pomystem moze by¢ zdjecie kabiny lub przykrycie
jej kawalkiem jasnego materiatu.

e Modele w ciemnych kolorach nagrzewajg sie
jeszcze bardziej i wymagajg wiekszej ochrony
przed stoncem, podobnie jak modele o waskich
kadtubach oraz te wykonane z wtokna szklanego i
weglowego. Nigdy nie nalezy zostawia¢ ich w
goracym samochodzie, ani na bezposrednim
stoncu.

« Nie nalezy montowa¢ odbiornika w poblizu silnika
ani systemu wydechowego, gdyz wydzielane przez
nie ciepto moze uszkodzi¢ odbiornik.

e Tlumiki zamontowane wewnatrz kadtuba nalezy
oddzieli¢ od pozostatych elementéw przy pomocy
przegréd wykonanych z balsy lub podobnego
materiatu. Bedg one zapobiegac
rozprzestrzenianiu sie ciepta po calym wnetrzu
kabiny.

e Upewnij sie, ze wnetrze kadluba posiada
stosowng wentylacje.

« Czasami warto wycig¢ w kadtubie lub w kabince
niewielkie otwory wentylacyjne.
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Zalecenia dotyczace innych elementéw systemu
RC. Pomimo tego, ze to odbiornik jest najbardziej
wrazliwym z elementéw modelu, zapewnienie
odpowiedniej temperatury pracy i wentylacji
wptynie pozytywnie réwniez na pozostaly sprzet.

» Gdy radiator regulatora predkosci sie nagrzeje,
jego efektywnos¢ spadnie, co moze prowadzi¢ do
przegrzania regulatora.

» W temperaturze powyzej 45C akumulatory LiPo
tracg na sprawnosci (ok. 10 - 12%), przez co
model bedzie miat mniejszg moc.

* Wysoka temperatura ma rowniez negatywny
wplyw na sprawno$¢ serw. Przegrzany silnik
serwomechanizmu sprawia, ze dziata on stabiej. W
temperaturze powyzej 55C serwomechanizm ma
ok. 20% mniejszg site niz w normalnych
warunkach. W goracy dzien tatwo jest doprowadzi¢
do przegrzania serw, gdyz ich silniki réwniez
wytwarzajg ciepto.

Ogdblne informacje na temat systemow
sterowania radiowego 2,4 GHz

» Zasieg systeméw FASST 2,4 GHz jest wiekszy
od zasiegu starszych systemow 35 MHz. W
poblizu ziemi wynosi on ok. 2000 m, a gdy model
znajduje sie w powietrzu - ponad 3000 m. Efekt
zmniejszenia zasiegu spowodowany przez opisane
nizej czynniki pogodowe i niewielkie przeszkody
nie wplywa negatywnie na dziatanie systemu
tacznosci, a jedynie zmniejsza i tak bardzo szeroki
margines bezpieczenstwa.

Duze obiekty znajdujgce sie w linii miedzy
nadajnikiem a odbiornikiem mogg pogorszy¢ lub
catkowicie uniemozliwi¢ odbiér sygnatu.

» Odlegto$¢ od ziemi ma wiekszy wptyw na zasieg
sygnatu systeméw 2,4 GHz niz tych pracujacych w
pasmie 35 MHz. W warunkach zamglenia, lub gdy
grunt jest mokry, a model leci nisko nad ziemig,
zasieg systemu spada. Jezeli dodatkowo miedzy
odbiornikiem a nadajnikiem znajdzie sie
przeszkoda w postaci pojazdu, czy cztowieka,
zasieg moze spas¢ znaczgco.

 Nadawany sygnal rozchodzi sie w liniach
prostych, dlatego tez istotne jest, aby model caly
czas pozostawat w zasiegu wzroku.

* Odbiorniki FASST R R607, R617, R608, R6008 i
R6014 wyposazone sg w system Diversity oraz 2
anteny. System odbiorczy caly czas sprawdza
poziom sygnatu z obu anten i korzysta z tej, ktéra
odbiera mocniejszy sygnat. Przelaczanie trwa
btyskawicznie i skutecznie chroni system przed
zakioceniami.

» Najlepsze efekty daje umieszczenie anten
odbiornika pod katem 90° wzgledem siebie.
Znacznie zmniejsza to wrazliwosé systemu na

zmiany potozenia modelu wzgledem nadajnika.

» Oprogramowanie PRE-VISION caly czas skanuje
odebrany sygnat i w razie potrzeby odfiltrowuje
zakltocenia oraz bledy.

Aby zapewni¢ najlepsze warunki odbioru, utéz
anteny w opisany nizej sposob:

e Obie anteny powinny by¢ mozliwie
rozprostowane.

 Kat pomiedzy antenami powinien wynosié ok.

90°

This area lay stretched possible

aetials Coaxial cable

e Duze modele czesto posiadajg metalowe
elementy konstrukcyjne, ktére moga pogorszyc
odbior sygnatu.

W takich wypadkach anteny najlepiej poprowadzié¢
po obu stronach metalowego elementu.

« Anten nie nalezy rozktada¢ réwnolegle wzgledem
siebie. Powinny one zawsze znajdowaé sie w
odlegtosci co najmniej 1,5 - 2 cm od nastepujacych
przedmiotow:

« Elementéw wykonanych z metalu, wokna
weglowego, przewodow elektrycznych i
sterowniczych, wezykéw spustowych, weglowych
popychaczy oraz wzmocnien kadtuba, itp.

» Przewodéw zasilajgcych regulator obrotéw i
silnik;

« Swiec zaptonowych i zarowych, obwodéw grzatek
swiec zarowych;

e Elementéw podatnych na gromadzenie sie
tadunkéw elektrostatycznych, np. paskéw napedu
wirnika ogonowego, silnikdw turbinowych, itp.

+ Czesci kadluba wykonanych z elementéw o
wihasciwosciach ekranujacych (metalu, widkna
weglowego, itp.). Anteny powinny zostaé
wyprowadzone na zewnatrz kadluba najkrotszg
mozliwg droga.

« Koncéwek anten nie nalezy przymocowywaé¢ do
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elementdw przewodzacych prad elektryczny
(metalowych, czy weglowych) ani wewnatrz, ani na
zewnatrz kadtuba.

Dotyczy to obu koncow anteny, zaréwno tego
wykonanego z przewodu koncentrycznego, jak i
zwyktego.

» Przewodu koncentrycznego nie wolno zgina¢ pod
ostrym katem. Nie wolno wigza¢ suptébw na
przewodzie anteny.

» Nalezy bezwzglednie chroni¢ odbiornik przed
wilgocia.

Montaz odbiornikow FASST 2,4 GHz:

» Do zasilania odbiornika nalezy stosowac
akumulatory NC lub NiMH o niskiej opornosci
wewnetrznej.

e Przy stosowaniu impulsowych uktadéw
zasilajacych BEC nalezy zwréci¢ szczegllng
uwage na ich specyfikacje techniczng. Jezeli pod
wptywem obcigzenia uktadu dostarczane napiecie
spadnie ponizej 3,8 V, nastagpi restart odbiornika.
Bedzie to oznaczato utrate kontroli nad modelem
na ok. 2-3 sekundy. Mozna temu zapobiec,
stosujac  specjalne kondensatory stabilizujgce
napiecie dostarczane do odbiornika (Kondensator
1800 pF, No. F 1621 lub 22 000 pF, No. F 1622).

e Ze wzgledu na korzystanie z wysokiej
czestotliwosci posredniej (800MHz) odbiorniki
FASST 2,4 GHz sag stosunkowo odporne na
zaktocenia  elektromagnetyczne  (wywotywane
przez iskrzenie, zaklocenia radiowe, ‘tadunki
elektrostatyczne, itp.). Przy czestotliwosciach
powyzej 300 - 400 MHz zaktocenia te majg
niewielki wplyw na prace systemu radiowego.
Niektére z dodatkowych urzadzen elektronicznych
montowanych w modelach mogg powodowac
zakiocenia. Czasami moze okaza¢ sie niezbedne
zamontowanie specjalnego filtru, np. F 1413, ktory
bedzie chronit odbiornik przed zakitéceniami. O
tym, czy zastosowanie filtru bedzie konieczne
mozna tatwo przekona¢ sie podczas testu zasiegu
systemu.

Zapobieganie gromadzeniu si e tadunkow
elektrostatycznych na elementach modelu:
Helikoptery:

* Podigcz pasek uziemiajacy miedzy belkg
ogonowg a ramg modelu. Przy pasku zebatym
napedu wirnika ogonowego umiedci¢ mozna
"szczoteczke" z drutu miedzianego, ktorej
zadaniem bedzie roztadowywanie gromadzacych
sie tadunkéw elektrostatycznych. Niezbedne moze
okaza¢ sie potaczenie ko6t zebatych napedu paska
z rama modelu.

* W wiekszosci modeli z napedem elektrycznym
konieczne jest polaczenie belki ogonowej z
obudowg silnika.

» Jezeli model wyposazony jest w fopaty wykonane

z widkna szklanego lub weglowego oraz weglowg
belke ogonowa, mata wilgotnos¢ powietrza i
wysokie obroty wirnika mogg powodowaé
gromadzenie sie bardzo silnych ‘tadunkow
elektrostatycznych. Aby temu zapobiec, nalezy
utworzyé¢ potaczenie elektryczne miedzy skrzynkg
napedu wirnika ogonowego a walem wirnika
gtébwnego. Dobre efekty moze da¢ réwniez
zastosowanie sprayéw zapobiegajacych
elektryzowaniu sie.

Silniki turbinowe:

e Aby zapobiec gromadzeniu sie tadunkow
elektrostatycznych, podigcz pasek uziemiajacy do
obudowy turbiny.

e W przypadku szybkich modeli odrzutowych
zawierajgcych elementy wzmacniane witéknem
szklanym problemem moze byé gromadzenie sie
bardzo silnych tadunkéw elektrostatycznych (ok.
40 000 V), szczegodlnie w warunkach niskiej
wilgotnosci. Jezeli taki problem wystapi, wszystkie
elementy wzmacniane wioknem szklanym o
powierzchni wiekszej niz 10cm? nalezy potgczyc¢ ze
soba przy pomocy materiatéw przewodzacych.

e Elementy turbinowego systemu napedowego
(rowniez te wychodzace na zewnatrz kadtuba, do
zbiornika paliwa, itp.) nalezy réwniez potaczy¢ ze
sobg przy pomocy materialdbw przewodzacych.
tadunki elektrostatyczne gromadzace sie na
przewodzie do tankowania mogg mie¢ negatywny
wplyw na prace zaworéw odcinajgcych.

e Opony koét podwoziowych moga réwniez
gromadzi¢ tadunki elektrostatyczne. Rozwigzaniem
tego problemu moze by¢ zamontowanie przy nich
szczoteczek z drutu miedzianego.

16.1 Opcja wyt gczania transmis;ji
(RF OFF) i test zasi egu systemu
radiowego (RANGE CHECK).

TEST ZASIEGU: Zalecane jest, aby przed kazdg
serig lotow wykona¢ test zasiegu systemu R/C.
Podczas testu model nie powinien znajdowaé sie
bezposrednio na ziemi, lecz ok. 1-1,5 m nad
ziemia. Najlepiej bedzie utozyé go na plastikowym
lub drewnianym stole, kartonowym pudle Iub
drewnianej skrzynce. Podstawa, na ktorej stawiasz
model nie moze by¢ metalowa. Model powinien
rowniez znajdowa¢ sie mozliwie daleko od
elementéw przewodzacych: ptotéw, samochodow,
itp. Asystent pomagajacy w przeprowadzaniu testu
réwniez nie powinien stac zbyt blisko.

Aktywuj tryb testowania zasiegu:
* Wigcz nadajnik, jednoczesnie przytrzymujac
wcisniety przycisk RTN. Zaznacz pole "RANGE
CHECK" i dotknij przycisk RTN.
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POWER_MODE

RAMGE CHECK

RF OFF
RF ON

» Nadajnik rozpocznie nadawanie sygnalu, lecz
moc nadawania zostanie zredukowana.

» Podczas, gdy tryb jest aktywny, prawa dioda LED
na obudowie nadajnika miga, a co 3 sekundy
emitowany jest sygnat dzwiekowy.

26 RESTART

» Wigcz odbiornik modelu, odigczajac wczesniej
przewdd zasilania silnika.

» Trzymajgc nadajnik powoli odchodz od modelu,
caly czas sprawdzajgc, czy reaguje on na ruchy
drazkow.

» Popro$ kogo$, by stat przy modelu i sprawdzat,
czy wszystkie powierzchnie sterowe poruszajg sie
prawidtowo, bez zatrzymywania sie i drgan.

e Co chwile zmieniaj potozenie nadajnika
wzgledem modelu, np. obracajac sie w prawo i w
lewo.

» Powiniene$ by¢é w stanie odejs¢ od modelu na
okoto 50 m bez probleméw z tgcznoscia. Jeszcze
lepszym wynikiem bedzie 80 - 120 m.

» Jezeli pierwszy test przebiegnie poprawnie,
powtdrz go, tym razem pozostawiajac wiaczony
siinik modelu. Upewnij sie, ze jest ona
zabezpieczony, zdejmij Smigto/topaty wirnika.

e Przy wigczonym silniku zasieg moze byc¢
mniejszy 0 maksymalnie 20%. Jezeli jest on duzo
mniejszy, oznacza to, ze pracujacy silnik zaktéca
poprawng prace odbiornika. Upewnij sie, ze
podjates wszystkie opisane wyzej srodki majgce na
celu zminimalizowanie zakiocen.

» Tryb "Range check" pozostaje aktywny przez 90
sekund, po tym czasie przywrocona zostaje
normalna moc nadawania sygnatu. Jezeli w trakcie
wykonywania testu stwierdzisz, ze potrzebujesz
wiecej czasu, przed uptywem 90 sekund zaznacz
pole "Restart" i dotknij przycisk RTN. Czas testu
zostanie przedtuzony o kolejne 90 sekund.

» Jezeli test zakonczy sie automatycznie, a nie
zdazytes go dokonczyé, wytacz i ponownie wigcz
nadajnik. Wiacz test w taki sam sposoéb, jak
wczesniej.

Uwagal
Nigdy nie rozpoczynaj latania, gdy tryb
testowania zasi egu jest aktywny!

Uruchomienie  nadajnika bez  nadawania
sygnatu - "RF OFF".

Tryb ten przydaje sie podczas programowania
ustawien nadajnika lub przy korzystaniu z
symulatora lotu. Wylgczenie transmisji sygnatu
pozwoli na diuzszy czas pracy akumulatora. Robi
sie to w nastepujacy sposob:

Wiacz nadajnik, przytrzymujac wcisniety przycisk
RTN - identycznie, jak w przypadku testu zasiegu.
Zaznacz pole "RF OFF" i dotknij przycisk RTN.
Pojawi sie ekran gtdwny, a ikona symbolizujaca
nadawanie sygnatu bedzie niewidoczna.

ST1 90:606,6[E
ST? B@:00.0 @
BMULT  NEWS

+@ aa 15
+@ NORMAL

16.2 Witacznik odbiornika z
przewodem zasilania

Wiacznik odbiornika musi by¢ zamontowany w taki
sposéb, by umozliwia¢ jego fatwe wigczanie i
wytaczanie. Szczego6lng uwage nalezy zwrdci¢ na
wielko$¢ otworu do jego montazu - musi byé on na
tyle szeroki, aby umozliwia¢é swobodny ruch
wilgcznika. W modelach wyposazonych w silniki
spalinowe wigcznik powinien znajdowac sie po
przeciwnej stronie kadtuba niz ttumik. Pozwoli to
unikng¢ zabrudzenia wigcznika, co mogtoby
skutkowaé jego awarig. W przypadku modeli
wyposazonych w duzg liczbe serwomechanizmow
cyfrowych o wysokim poborze pradu, zalecane jest
stosowanie systeméw podwadjnego zasilania.
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16.3 Przewody
serwomechanizmow

Podczas montazu przewodéw serw upewnij sie, ze
nie sg one nadmiernie naciggniete ani zbyt
powyginane, gdyz z czasem moze to doprowadzié¢
do ich przerwania. Upewnij sie, ze w miejscu
poprowadzenia przewodéw nie ma zadnych
ostrych krawedzi, ktére moglyby uszkodzi¢ ich
izolacje. Wszystkie wtyczki muszg mocno tkwi¢ w
gniazdach. Podczas odtgczania wtyczki nalezy
trzyma¢ za jej obudowe, nie za sam przewdd.
Przewody serwomechanizmoéw nie powinny zwisa¢
luzno wewnatrz kadluba modelu, nalezy
przymocowac je w kilku punktach do wewnetrznej
strony ramy. Mozna wykorzysta¢ do tego tasme
samoprzylepng lub zapinki do przewodow.
Niedopuszczalna jest samodzielna modyfikacja
jakichkolwiek elementéw systemu radiowego.
Nalezy unika¢ zwaré¢ i zwraca¢é uwage na
zachowanie wlasciwej biegunowosci przewodéw,
gdyz sprzet elektroniczny jest bardzo wrazliwy na
tego typu pomyiki.

16.4 Filtry zaktéce n

Korzystanie z dtugich przewodow
serwomechanizmow lub przewodow
przedtuzajagcych pocigga za sobg wieksze ryzyko
wystgpienia zakilécen. Jezeli budowa modelu
zaktada wykorzystanie przewodéw dtuzszych niz
zazwyczaj (ok. 50 cm), warto zastosowa¢ przewéd
typu “"skretka" (No. F 1452). Jeszcze lepszym
pomystem bedzie zastosowanie przewodu z filtrem
zakiécen (No. F 1413).

16.5 Monta z serwomechanizmow

Przy montazu serwomechanizméw w modelu
zawsze korzystaj z dolgczonych gumowych
podktadek lub tulei dystansowych. Podczas
przykrecania srub trzymajacych serwomechanizm
uwazaj, zeby nie dokrecac¢ ich zbyt mocno. Kiedy
gumowe podkiadki sg zbyt mocno $cisniete, nie sg
one w stanie pochtania¢ drgan.

1. $ruba do drewna 2. podkfadka 3. gumowy
pierscien 4. metalowa tuleja dystansowa 5. drewno

1. nakretka 2. podktadka 3. gumowy pierscien 4.
metalowa tuleja dystansowa 5. plytka aluminiowa
6. sSruba

Sterowane radiowo modele samochoddéw z reguty
posiadajg ~ wyznaczone miejsca montazu
serwomechanizméw. W modelach lodzi dobrym
rozwigzaniem bedzie wykorzystanie specjalnych
uchwytéw pozwalajagcych na szybki demontaz
serw. Przy instalowaniu serwomechanizméw w
modelu pami etaj, ze sq one bardzo wra zliwe na
wibracje.
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16.6 Wychylenia
serwomechanizmow, typy
orczykow

Budowa ramienia serwomechanizmu pozwala na
mechaniczng regulacje punktow neutralnych.

Regulacja pozycji neutralnej

Odkre¢ $rube przytrzymujgca orczyk, zdejmij
orczyk i utéz go w odpowiedniej pozycji. Przykrec
ponownie srube.

Regulacja orczyka 4-ramiennego

Aby przesungé punkt neutralny o najmniejszy
dostepny kat (3,69 w prawo, ramie nr 2 musi
znalez¢ sie mozliwie najblizej linii A po jej lewej
stronie. W takiej sytuacji ramie nr 3 przesunie sie o
7,2% a ramie nr 4 o 10,8° Aby przesunagé punkt
neutralny o najmniejszy dostepny kat w lewo,
ramie nr 4 musi znalez¢ sie mozliwie najblizej linii
A po jej prawej stronie.

Podziatka

0Os$ wyjsciowa serwomechanizmu oraz orczyk
podzielone sga na 25 segmentow. Pelny obrét
serwomechanizmu to 3609 zatem przy 25
segmentach uzyskuje sie obrét o 14,49segment.
Minimalny dostepny kat, o jaki mozna dokonac
regulacji zalezny jest od liczby ramion orczyka. W
przypadku orczyka 4-ramiennego bedzie to: (25 x
4) = 3,6° a dla orczyka 6-ramiennego 2,4° Rami e
2 mozna przesung¢ o 2,4°w prawo, ramie 3 0 4,8°
w prawo, ramie 6 o 2,4°w lewo, ramie 5 0 4,8°w
lewo, a ramie 4 o 7,2°w lewo lub w prawo.

Jp A Y
! @) )
e = EZ

HoRN D 15/
wSHEM 1
HORN A HORN B HORN C HORN E
(FSH B! PS8 65 (FSHBR)

Do serwomechanizméw Robbe dostepnych jest
wiele  rodzajéw  orczykéw.  Zostaty one
zaprezentowane na ilustracji powyzej. llustracja
przedstawia réwniez, jak zmienia sie kgt ramienia
serwomechanizmu.

16.7 Monta z pr etow popychaczy

Podczas montazu popychaczy najwazniejsze jest,
aby wszystkie potaczenia mechaniczne oraz
powierzchnie sterowe poruszaty sie mozliwie lekko
i bez taré. W przeciwnym razie serwomechanizmy
beda pobieraty nadmierng ilos¢ pradu, co prowadzi
do szybszego rozladowywania sie akumulatora.
Réwniez precyzja dziatania calego systemu
sterowania ulegnie pogorszeniu, a co za tym idzie,
sterowanie modelem bedzie trudniejsze i mnigj
doktadne.

Punkt montazu popychacza

Sruba mocujaca orczyk
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17. Zasilanie systemu radiowego

Wszystkie odbiorniki Robbe Futaba zachowujg
peten zasieg pracy az do momentu, gdy napiecie
na akumulatorze spadnie do 3V. Zaletg takiego
rozwigzania jest fakt, ze odbiornik bedzie
kontynuowat prace nawet wtedy, gdy na skutek
zwarcia ulegnie uszkodzeniu jedna z cel
akumulatora.

Minimalne napiecie wymagane do pracy
serwomechanizméw to 3,6 V, przy tak niskim
napieciu bedg one jednak dziata¢ wolniej i z
mniejsza sita. Mozliwosé pracy przy niskim
napieciu jest szczegOllnie wazna zima, gdy
temperatury otoczenia sg ujemne. Gdyby
minimalne dopuszczalne napiecie pracy byto
wyzsze, jego chwilowy spadek mégtby skutkowaé
rozbiciem modelu. Jest jednak réwniez wada
takiego rozwigzania. Moze zdarzy¢é sie, ze
uzytkownik nawet nie zauwazy, ze jedna z cel
akumulatora odbiornika ulegta uszkodzeniu.
Dlatego tez wazne jest, aby regularnie

sprawdza ¢ stan techniczny akumulatora.

Dobrym rozwigzaniem moze by¢é roOwniez
zastosowanie monitora napiecia (No. 8409), ktory
sygnalizuje stan poszczegélnych cel akumulatora
przy pomocy kilku diod LED.

17.1 Sekwencja uruchamiania
systemu

Zawsze w pierwszej kolejnosci wigczaj nadajnik, a
nastepnie odbiornik. Wylgczaj system w odwrotnej
kolejnosci. Po wigczeniu odbiornika
serwomechanizmy ustawig sie w pozycjach
neutralnych. Warto sprawdzi¢ recznie dziatanie
wszystkich  funkcji - porusz poszczegoélnymi
drazkami, uzyj przelgcznikbw i zobacz, czy
powierzchnie sterowe modelu reagujg prawidtowo.
Upewnij sie, ze powierzchnie sterowe poruszajg
sie we wiasciwym kierunku - zgodnie z ruchem
drazka. Jezeli tak nie jest, wilacz rewers
serwomechanizmu w nadajniku.

17.2 Zaktécenia wywotane
szumem elektrycznym

Jezeli system radiowy ma dziataé prawidiowo,
wazne jest, aby wyeliminowa¢ potencjalne
przyczyny powstawania zakiocen. Jedng z nich
moga by¢ ocierajgce sie o siebie na skutek wibracji
metalowe elementy modelu. Wazne jest, aby
popychacz  przepustnicy zawsze  posiadat
plastikowg koncéwke. Nie nalezy podigczac
metalowego  popychacza bezposrednio do
ramienia poruszajgcego przepustnica, muszg one

zawsze by¢ rozdzielone elementem

nieprzewodzacym.

17.3 Silniki elektryczne

Wszystkie konwencjonalne silniki  elektryczne
uzywane w modelach RC muszg by¢ wyposazone
w odpowiednie filtry zaktocen. W przeciwnym razie
iskry wytwarzane przez tarcie szczotek i
komutatora bedg powodowaty silne zakldcenia
systemu radiowego.

Zalecane filtry firmy

Robbe: No. 8306 i  100nF  199n°
8307. Zestaw  Power t\
kondensatorow elimi- connec-
nujacych  zakidcenia: tons
No. 4008. Kazdy silnik | ’
elektryczny nalezy f
zabezpieczyé  przed
generowaniem zaklo-
cen zgodnie z zamieszczonym obok szkicem.

Electric
motor
47 nF

17.4 Elektroniczne systemy
zaptonowe

Elektroniczne systemy zaptonowe do silnikéw
spalinowych réwniez sg silnym zrédiem zakiécen
transmisji radiowej. Powinny byé one zasilane z
osobnego akumulatora, nie za$ z tego samego, co
odbiornik. Swiece zaptonowe, nasadki $wiec oraz
przewody zaptonowe roéwniez powinny byc¢
zaizolowane. Elementy systemu radiowego nalezy
montowa¢ w modelu mozliwie z dala od systemu
zaplonowego.
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17.5 Pojemno $¢ i czas pracy
akumulatora odbiornika

Ogolna zasada dotyczaca wszystkich
akumulatoréw: przy niskiej temperaturze otoczenia
efektywna pojemnos¢ akumulatora jest duzo
mniejsza. Oznacza to, ze przy zimnej pogodzie
bezpieczny czas latania ulega skréceniu.

Bezpieczny czas pracy jest zalezny od liczby
serwomechanizméw zamontowanych w modelu,
jakosci potaczen mechanicznych oraz
czestotliwo$ci wydawania komend przez pilota.

Standardowy serwomechanizm pobiera pomiedzy
150 a 600 mA, gdy jego silnik pracuje i ok. 8 mA,
gdy nie pracuje. Wieksze serwomechanizmy do
specjalnych zastosowan oraz serwa cyfrowe o
duzej sile mogq osigga¢ szczytowy pobor pradu
nawet do 1300 mA.

Przy wybieraniu akumulatora, ktéry bedzie zasilat
odbiornik, nalezy uwzgledni¢ liczbe serwo-
mechanizméw w modelu i orientacyjny pobor
pradu.

Nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie potaczenia
mechaniczne dziatajg swobodnie i nic nie blokuje
ruchu serw. Serwomechanizm, ktéry napotka na
swojej drodze ograniczenie mechaniczne, bedzie
caly czas pobierat duze ilosci pradu i szybciej
ulegnie uszkodzeniu lub zuzyciu.

Przy niskim poziomie napiecia w akumulatorze
odbiornika serwomechanizmy zaczng dziatac
wolniej. Jezeli zauwazysz to podczas latania,
natychmiast laduj i nataduj ponownie akumulator.

Zalecamy korzystanie z czujnikbw napiecia
akumulatora odbiornika. Pomogg one szybko
zorientowac sie w stanie natadowania akumulatora
w przerwie pomiedzy kolejnymi lotami.

18. GWARANCJA

Wszystkie produkty Robbe Futaba objete sg 24-
miesiecznym ustawowym okresem gwaranciji.
Jezeli uzytkownik zechce zglosi¢ roszczenie
gwarancyjne, w pierwszej kolejnosci powinien
zglosi¢ sie do sprzedawcy, u ktérego nabyt towar.
Sprzedawca jest osobg odpowiedzialng za
przyjmowanie roszczen gwarancyjnych.

W trakcie okresu gwarancji firma Robbe
zobowigzuje sie nieodptatnie naprawi¢ wszelkie
uszkodzenia  sprzetu spowodowane jego
niepoprawnym dziataniem, bledami w procesie
produkcji lub wadami materiatu. Wszelkie dalsze
roszczenia, np. zwigzane z uszkodzeniami
wyniktymi z niepoprawnego dziatania sprzetu nie
sq objete gwarancjg. Nalezy optaci¢ koszty
transportu odsytanego towaru. Koszt wysyiki
zwrotnej pokryje firma Robbe. Nie przyjmujemy
przesytek wystanych do nas za pobraniem. Robbe
Modellsport nie bierze odpowiedzialno$ci za
uszkodzenia powstate w trakcie transportu, ani za
utrate przesyiki. W celu wyeliminowania ryzyka
zalecamy jej ubezpieczenie. Sprzet najlepiej
wysyta¢ do Centrum Serwisowego dziatajgcego na
terenie tego samego kraju.

Aby reklamacja mogla zosta¢ rozpatrzona,
spetnione musza zosta¢ nastepujgce warunki:

» Do przesylki nalezy zataczy¢ dowdd zakupu
(paragon z kasy).

e Sprzet byt uzytkowany zgodnie z instrukcjg
obslugi.

» Sprzet byt uzytkowany wylgcznie z zalecanym
typem akumulatorbw oraz z  oryginalnym
wyposazeniem firmy Robbe.

e Urzadzenie nie moze wykazywa¢ oznak
zniszczen wyniklych z zalania, ingerencji oséb
nieupowaznionych, zbyt wysokiego napiecia lub
uszkodzen mechanicznych.

* Nalezy zalgczy¢ zwiezly, rzeczowy opis
uszkodzenia badz defektu, gdyz utatwi to szybkie
zidentyfikowanie problemu.
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19. WYLACZENIE
ODPOWIEDZIALNOSCI

Firma Robbe Modellsport nie posiada zadnej
kontroli nad tym, czy uzytkownik postepuje zgodnie
z instrukcjg obstugi urzadzenia ani nad sposobem
montazu, uzytkowania i przechowywania
elementéw  radiowego systemu zdalnego
sterowania. Z tego powodu Robbe Modellsport nie
moze wzig¢é na siebie odpowiedzialnosci za
jakiekolwiek straty, zniszczenia badz wydatki
wynikajace z niekompetentnego badz
niewtasciwego uzytkowania jej produktéw, ani w
jakikolwiek sposob z takim  uzytkowaniem
zwigzane. Jezeli obowigzujgce prawo nie stanowi
inaczej, firma Robbe Modellsport, niezaleznie od
przywotywanych argumentow prawnych,
zobligowana jest jedynie do zwrotu wskazanej na
paragonie wartosci produktow Robbe, ktére miaty
bezposredni zwigzek z wywolang szkoda.
Powyzszy zapis nie obowigzuje w przypadku, gdy
na skutek umysinego lub razgcego zaniedbania
firma zgodnie z obowigzujgcymi zasadami prawa
Zostanie obcigzona odpowiedzialnoscig
nieograniczona.

20. DEKLARACJA
ZGODNOSCI

Firma Robbe Modellsport GmbH & Co. KG
niniejszym deklaruje, iz produkt ten spetnia
niezbedne wymagania oraz pozostale warunki
zawarte w odpowiednich dyrektywach  Unii
Europejskiej.  Oryginat certyfikatu  zgodnosci
dostepny  jest na stronie internetowe;j
www.robbe.com. Aby go odczyta¢, nalezy klikngé
przycisk oznaczony "Conform" znajdujacy sie przy
opisie danego urzadzenia.

FX-20

21. Akcesoria:

Przewdd Trener-
Uczen

)
No. F1591 ’\
Skysport T4YF, \\ =
T4EX, FF9, T12Z, '
T14MZ, FX-40, FX-

30 V

Przewod "Y"
No.F1423

Do podigczania
dwéch serwomecha-
nizméw réwnolegle
do jednego wyjscia
odbiornika.

N

Przewéd do symu-
latora lotu

=
No. 8239 /¥§
Skysport T4YF, §
T4EX, FF9, T12Z,
T14MZ, FX-40,FX-30 ‘

Monitor  napi ecia
akumulatora
odbiornika

No. 8409

Czujnik napiecia
wyposazony w 8
diod LED.

Przetagczane zakresy pomiarowe: 4,8V oraz 6,0V
(4 lub 5 cel NC/NiMH)

Przewéd tadowania
odbiornika
No. F 1416

Przewéd fadowania
nadajnika
No. 8260
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tadowarka POWER PEAK 14 EQ-BID No. 8507
Doskonata inteligentna stacja fadujgca czwartej
generacji wyposazona w system identyfikacji
akumulatoréw. Przeznaczona do tadowania i
roztadowywania  akumulatoréw NC, NiMH,
otowiowo-kwasowych, LiFe, Lilo i LiPo. Posiada
wbudowany balancer oraz system przyciskéw
dotykowych Cap Touch.

Obstugiwane akumulatory:

Akumulatory NC: 1 ... 30 cel

Akumulatory NiMH: 1 ... 30 cel

Akumulatory otowiowo-kwasowe: 1 ... 6 cel
Akumulatory litowe: 1 ... 12 cel

Prad tadowania: 0,1 ... 10 A (max. 210 W)
Prad roztadowywania: 0,1 ... 5 A (max. 50 W)

{ pnanlols o
rebbe Power Peak T RiPL EQ - BID
‘ - Mo asa

tadowarka Power Peak TRIPLE EQ-BID

No. 8541

Kompaktowa, potréjna tadowarka wyposazona w
system identyfikacji akumulatoréw. Obstuguje
nastepujace typy akumulatorow: 3 x 1...14 cel
NC/NIMH, 3 x 1...6 cel Lilo, LiPo lub LiFe, 3 x
2,12V akumulatory ofowiowo-kwasowe. Kazde z 3
wyj$¢ fadowania posiada wbudowany balancer
oraz gniazdo systemu BID.

tadowarka Power Peak B6 EQ-BID No. 8561
Niedroga, kompaktowa tadowarka 12v
wyposazona w system identyfikacji akumulatoréw.
Obstuguje nastepujace typy akumulatoréw: 1...14
cel NC/NIMH, 1...6 cel Lilo, LiPo lub LiFe,
akumulatory otowiowo-kwasowe 2...12V. Wysokigj
jakosci metalowa obudowa, wbudowany balancer
oraz system BID. W zestawie zasilacz sieciowy
230V AC/ 12V DC, akcesoria oraz aluminiowa
walizka.

Adapter S-BUS/PWM SBD-1 No. F1695

Adapter umozliwia zastosowanie nowego systemu
S-BUS w modelach z serwomechanizmami
starszego typu. Pozwala on na wigczenie do
systemu S-BUS trzech standardowych
serwomechanizméw. Dokonuje on konwersji
sygnalu S-BUS na sygnaly PWM generowane
osobno dla kazdego z wyjsé. Poszczeg6inym
wyjsciom mozna przypisa¢ rézne numery kanatow
lub wspdlny numer. Programowanie kanatow wyjs¢
przeprowadza sie przy pomocy komputera z
programem PC-Link lub programatora SBC-1.

Programator
kanatébw SBC-1 No.
F1696

Poreczny
programator do
przydzielania
numerow kanatow

serwom i adaptorom
PWM dziatajagcym w systemie S-BUS.
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Serwomechanizm

S 9070-SB

No. F1630

Szybki i silny serwo-
mechanizm cyfrowy z
metalowg  przekfadnig
na podwdjnych tozy-
skach. Niski profil PN
obudowy - 23 mm wysokosci. Moze byé zasilany
bezposrednio z pakietu 2 cel LiPo. Serwo
programuje sie przy pomocy interfejsu Futaba CIU-
2 USB, gdzie poza parametrami serwa
programujemy nr kanalu w systemie S-BUS, na
ktorym ma ono pracowa¢. Oprocz typowych
parametréw, takich jak zakres wychyleh i limity
ruchu, istnieje mozliwo$¢ zaprogramowania punktu
neutralnego, rewersu serwa, przyspieszenia oraz
predkosci ruchu. System S-BUS wyznacza nowe
standardy w dziedzinie modelarstwa!

Serwomechanizm

S 9071-SB

No. F1626

Podwojnie tozyskowana
przektadnia potaczona
jest z potencjometrem
przy pomocy posrod-
niego systemu napedu.
Potencjometr  wyposa-
zony jest w 6 slizgaczy. Cata konstrukcja zapewnia
bardzo dtuga zywotnos$¢ oraz doskonatg precyzje.
Serwomechanizm zaprojektowany do poruszania
tarczg sterujagcg w modelach $migtowcow klasy
mini i mikro, lecz doskonale nadaje sie réwniez do
innych  zastosowan, gdzie niezbedne jest
niewielkie, lecz silne serwo.

Serwomechanizm

S 3171-SB No. F1624
Bardzo maly

(szer. 10,8 mm) cyfrowy
serwomechanizm
pracujacy w technologii
S-BUS. Moment obro-
towy (sita) az 46 N/cm! =
Solidna 5-stopniowa
przektadnia - pierwsze koto nylonowe, pozostate
cztery metalowe, ostatnie koto z osig wyjsciowg
osadzone na dwéch tozyskach kulkowych.
Przystosowane do pracy z zasilaniem od 4,8 V (4
cele) do 6,0 V (5 cel) lub z wykorzystaniem uktadu
BEC wyposazonego w limiter napiecia do 6 V oraz
system podwadjnego zasilania. Serwo
przeznaczone do  sterowania lotkami @ w
szybowcach, jet'ach, i samolotach akrobacyjnych
(elektrycznych lub spalinowych), a takze do
sterowania tarczg w mini i mikro $migtowcach.
Programowalne.

Adapter CIU-2 USB

No. F1405

Komputerowy interfejs do
programowania serwomechanizmow, zyroskopow i
regulatorow predkosci. Kompatybilny z Windows
Vista / XP / 2000.

Zyroskop SMM GY520

No. F1244

Nieduzy i wyjatkowo lekki :
zyroskop do modeli

Smigtowcow. Wyposazony

w system AVCS oraz

czujnik wykorzystujgcy najnowszg technologie
biega skokom napiecia

MEMS.
mogacym skutkowaé

chwilowg utratg zasilania. Pojemnos$¢ 1800 pF

Kondensator 1800 pF
No. F1621

Stabilizuje napiecie zasi-
lajace odbiornik. Zapo-

Kondensator 22 000 pF

No. F1622 =\
Stabilizuje napiecie zasi- \ﬁt‘
lajace odbiornik. Zapo- ‘
biega skokom napiecia /
mogacym skutkowaé

chwilowg utratg zasilania. Pojemnos$é 22 000 pF

Zapasowy akumulator nadajnika FX-20/ FX-30
No0.4846

Akumulator  LiPo  wyposazony w  ukfad
elektroniczny chroniacy przed przetadowaniem i
gtebokim roztadowaniem akumulatora.
Wbudowany uktad wyréwnywania napiec.
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Bezprzewodowy system Trener-Ucze n
No. F1414

WTR7 to bez-
przewodowy  sys-
tem trenera przez-
naczony dla nadaj-
nikéw radiowych
FASST 2,4GHz.
Pozwala on na
korzystanie z sys-
temu trenera bez
koniecznosci tacze-
nia obu nadajnikéw
przy pomocy prze-
wodu. Urzadzenie
poditagcza sie do
gniazda w nadajniku trenera, a nastepnie
przeprowadza sie procedure przypisania mu
konkretnego nadajnika ucznia. Procedura ta jest
analogiczna do taczenia odbiornika poktadowego
modelu z nadajnikiem 2,4 Ghz. Dostepny jest 7-
kanatowy tryb transmisji konfigurowany z poziomu
nadajnika trenera. Zasieg dziatania systemu
wynosi ok. 100m. Bardzo wygodne rozwigzanie,
ktére zdobywa coraz wigksza popularnose,
zastepujac niezbyt wygodne przewody Trener-
Uczen. System pozwala na szybkg i wygodng
zmiane przypisanego mu nadajnika ucznia, co
utatwia prace trenera z kilkoma uczniami
jednoczesnie.

Aluminiowa walizka na nadajnik Futaba
Aeroteam
No0.8899
Wygodna
aluminiowa
walizka do
przenosz-
enia i prze-
chowywania
wszystkich
obecnie pro-
dukowanych
nadajnikéw
Futaba,
takze tych wyposazonych w pulpity i drazki z
przetgcznikami. Nadrukowane logo Robbe-Futaba
AERO-TEAM. Uniwersalna budowa wnetrza.
Dotaczone naklejki FF-8, FF-9, FF-10, T12FG, FX-
30.

22. Utylizacja sprz etu

Sprzetu elektronicznego nie wolno wyrzucac
razem z odpadkami z gospodarstwa domowego.
Niepotrzebny juz sprzet nalezy zabra¢ do
lokalnego  specjalistycznego  punktu  zbidrki
odpaddéw badz do centrum recyklingu. Prawo to
obowigzuje we wszystkich panstwach Unii
Europejskiej, w ktérych prowadzi sie system
selektywnej zbidrki odpadow.

Drogi kliencie, wtadnie zakupite$ produkt zasilany
przy pomocy akumulatorow. Majg one dtugi okres
zywotnosci, lecz w ktérym$ momencie sie on
zakonczy. Akumulatoréw nie wolno wyrzucac
razem z odpadkami z gospodarstwa domowego.
Uzytkownik sprzetu jest prawnie zobowigzany do
dostarczenia niepotrzebnych juz akumulatoréw do
odpowiedniego punktu zbiérki odpadéw. W
akumulatorach znajduje sie wiele materiatow, ktére
moga zosta¢ powtdrnie przetworzone. Firma
Robbe oraz RC-Skorpion dziekujg za wkiad w
ochrone srodowiska naturalnego.

Oznaczenia na akumulatorach:

Akumulatoréw nie wolno wyrzucac¢
razem z odpadkami z
gospodarstwa domowego.

Oznaczenia materialtdw pod symbolem kosza na
Smieci:

Pb: Akumulator zawiera otéw

Cd: Akumulator zawiera kadm

Hg: Akumulator zawiera rte¢

C€0682©

Firma Robbe Modellsport nie ponosi odpowiedzialnosci za btedy i modyfikacje techniczne sprzetu.
Niniejszej instrukcji nie wolno rozpowszechnia¢, powiela¢, ani modyfikowaé bez uprzedniej pisemnej zgody

oficjalnego dystrybutora firmy Robbe - sklepu RC Skorpion.
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