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Dla utatwienia korzystania z instrukcji obstugi zastosowalismy
specjalne formatowanie. Funkcje, nazwy i skroty zostaty
oznaczone tak samo, jak na ekranie nadajnika. W tekscie
wyr6zniono je SPECJALNYM RODZAJEM CZCIONKI. Natomiast
elementy sterujace nadajnika wydrukowane zostaty TYM
KROJEM CZCIONKI (np. PRZEE4CZNIK A, DR4ZEK
GAZU).
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WSTEP

Dzickujemy za zakup systemu zdalnego sterowania 10C firmy Futaba®. Jest to cyfrowy, proporcjonalny system sterowania radiowego
FASST*-2.4GHz oraz PCM1024. Jest on niezwykle wszechstronny i moze by¢ uzywany zardwno przez poczatkujacych, jak i
zaawansowanych pilotéw. Aby bezpiecznie korzysta¢ z aparatury i mozliwie najlepiej wykorzystac jej funkcje, przeczytaj doktadnie
instrukcje obstugi. Jezeli napotkasz jakie$ problemy, zajrzyj ponownie do instrukcji lub odwiedz dziat Frequenty Asked Questions
(Najczesciej Zadawane Pytania) na stronie internetowej firmy Futaba (w jezyku angielskim). Mozesz rowniez skontaktowaé si¢ ze

sprzedawca sprzetu lub lokalnym Centrum Serwisowym firmy Futaba.
*FASST: Futaba Advanced Spread Spectrum Technology

Instrukcja Uzytkownika i Dodatkowa Pomoc Techniczna

Niniejsza instrukcja zostata przygotowana tak, aby mogta stanowi¢ mozliwie najlepsza pomoc dla uzytkownika. Wiele stron
poswigcono na opisy procedur konfiguracji oraz przyktady. Wskazowki odnosnie uzytkowania aparatury mozesz znalez¢é rowniez na
naszej stronie internetowej. Przyktadowo, w instrukcji tej znajdziesz opis sposobu konfiguracji prostego, 4-kanatowego modelu
samolotu. Wspomniana juz strona Frequently Asked Questions zawiera podobne instrukcje konfiguracji wielu innych typdw modeli, w
tym modeli wielosilnikowych, bardzo ztozonych modeli akrobacyjnych posiadajgcych 7 serwomechanizméw, helikopteréw z gtowica
140° CCPM itp.

Ze wzgledu na mozliwe modyfikacje i uaktualnienia sprzetu, informacje zawarte w niniejszej instrukcji moga ulec zmianie bez
wczesniejszej zapowiedzi.

Wsparcie techniczne i serwis: W celu zapewnienia petnej sprawnosci technicznej sprzetu, zalecamy coroczng kontrole aparatury w
centrum serwisowym.

Zastosowania, Eksport oraz Modyfikacja Sprzetu

1. Aparatura zdalnego sterowania moze by¢ wykorzystywana z modelami latajagcymi, naziemnymi (samochéd, robot) lub nawodnymi
(t6dZ). Nalezy pamieta¢ o dobraniu wilasciwej czestotliwosci nadawania. Nie moze by¢ ona uzywana do zadnych innych celéw poza
modelarstwem i zastosowaniami hobbystycznymi. Produkt ten podlega odpowiedniemu rozporzadzeniu Ministra Lacznosci, zostat on
rowniez zarejestrowany wylacznie do takiego uzytku.

2. Ostrzezenia odnosnie eksportu

(@) Kiedy niniejszy produkt zostaje wyeksportowany z kraju, w ktorym zostat wyprodukowany, korzystanie z niego regulowane jest
prawami obowigzujacymi w kraju, gdzie bedzie on uzytkowany. Dotyczy to w szczegdlnosci praw do nadawania w poszczeg6lnych
pasmach czestotliwosci radiowych. Jezeli zakupite$ niniejszy sprzet od sprzedawcy poza granicami twojego kraju, nie za$ od
autoryzowanego dystrybutora firmy Futaba, skontaktuj sie ze sprzedawcg, aby upewnic sie czy sprzet spetnia wymagania okreslone
dla twojego kraju.

(b) Korzystanie z systemu zdalnego sterowania do celéw innych niz modelarskie wymaga stosownego zezwolenia w kraju, gdzie
bedzie on uzywany. W szczeg6lnosci zas chodzi o dobdr czestotliwosci dopuszczonych do wykorzystywania w danym kraju.

3. Modyfikacja, przerdbki i wymiana czesci: Firma Futaba nie bierze odpowiedzialnosci za modyfikacje, przerdbki i wymiane
elementow aparatury sterujacej przez osoby nieupowaznione. Takie zmiany moga spowodowac utrate gwarancji.

Specjalne oznaczenia
Akapity oznaczone w nastepujacy sposdb majg szczego6lne znaczenie dla bezpieczenstwa:

UWAGA! - Wykonanie danej czynnosci w spos6b niezgodny z instrukcja moze prowadzi¢ do zaistnienia niebezpiecznych sytuacji,
spowodowac¢ powazne obrazenia, a nawet smier.

OSTRZEZENIE - Wykonanie danej czynnosci w sposob niezgodny z instrukcja moze prowadzi¢ do zaistnienia niebezpiecznych
sytuacji, spowodowaé powazne obrazenia, a nawet smier¢. W ten sposéb oznaczone sa réwniez czynnosci, przy ktorych istnieje duze
ryzyko uszkodzenia ciata lub zniszczenia mienia.

PAMIETAJ! — Czynnosci, ktore niosa za soba bardzo niewielkie ryzyko zranienia uzytkownika, lecz w przypadku wykonania ich w
sposéb niezgodny z instrukcjg, moga powodowaé uszkodzenia ciata lub zniszczenie mienia.

Oznaczenia symboli: ® - Zabronione I. Obowigzkowe
Ostrzezenie: Sprzet elektroniczny zawsze trzymaj z dala od matych dzieci.
ZASADY BEZPIECZENSTA

OSTRZEZENIE
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Aby zapewni¢ bezpieczenstwo sobie i innym, przestrzegaj nastepujacych zasad:

! Przeprowadzaj regularng konserwacje sprzetu. Mimo, ze aparatura 10C zapisuje ustawienia modeli w pamieci trwaltej EEPROM
(ktéra nie wymaga regularnej wymiany ani baterii), nalezy regularnie sprawdza¢, czy wszystko dziata poprawnie. Zalecamy, aby co
roku po zakonczeniu sezonu oddawa¢ aparature do Centrum Serwisowego firmy Futaba w celu doktadnego sprawdzenia jej stanu
technicznego i dokonania ewentualnych napraw.

Baterie Ni-Cd

I Naladuj baterie! (Patrz sekcja fadowanie baterii Ni-Cd). Przed kazda serig lotéw faduj baterie nadajnika i odbiornika przez
conajmniej 8 godzin. Stabo natadowana bateria bardzo szybko si¢ roztaduje, co moze spowodowaé utrate kontroli nad modelem i
wypadek. Przed rozpoczeciem serii lotow zresetuj znajdujacy si¢ w aparaturze licznik czasu, a podczas latania kontroluj czas, przez
jaki model znajduje sie w powietrzu.

I Przerwij latanie jeszcze zanim baterie bedg na wyczerpaniu. Nie polegaj w stu procentach na ostrzezeniu o niskim
naladowaniu baterii, ktoére wyswietlane bedzie przez aparature. Jest to jedynie wskazowka, kiedy nalezy ponownie je
natadowaé. Przed kazdym lotem sprawdz stan natladowania baterii nadajnika i odbiornika.

Gdzie Lata¢

Zalecamy latanie na specjalnie do tego celu wyznaczonych terenach. O najblizsze kluby modelarskie oraz lotniska mozesz zapytaé
sprzedawce sprzetu. W klubach modelarskich mozesz spotka¢ doswiadczone osoby lub instruktoréw, ktérzy pomoga ci w nauce
latania modelem.

| Zawsze zwracaj uwage na zasady panujace na terenie przeznaczonym do lotdw, rozmieszczenie widzéw, kierunek wiatru oraz
ewentualne przeszkody. Szczegdlna ostroznos¢ zachowaj latajac w poblizu linii wysokiego napigcia, wysokich budynkéw lub
urzadzen telekomunikacyjnych, poniewaz moga tam wystepowac zaktdcenia sygnatu radiowego.

Jezeli bedziesz lata¢ na terenie nieprzeznaczonym specjalnie do tego celu, upewnij sie, ze w poblizu nie znajduja sie inni modelarze,
gdyz na skutek zakt6cen mozesz straci¢ kontrole nad modelem albo spowodowac utrate kontroli przez innego modelarza.

Na lotnisku

I W przypadku systemow innych niz 2.4GHz: Przed lotem upewnij sie, ze czestotliwosé, ktorej chcesz uzywaé nie jest aktualnie
zajeta. Jezeli w poblizu znajduje sie¢ wielu innych modelarzy dobrym pomystem moze by¢ przygotowanie tabliczki lub plakietki z
numerem wybranej czestotliwosci. Niemozliwe jest jednoczesne korzystanie z tej samej czestotliwosci przez dwa lub wiecej
modeli. Nawet mimo uzywania réznych typéw modulacji (AM, FM, PCM), z danej czestotliwosci moze korzysta¢ naraz tylko jeden
model.

Aby zapobiec awarii sprzetu zawsze wiaczaj i wylaczaj poszczegolne urzadzenia w odpowiedniej kolejnosci:

1. Ustaw drazek gazu w pozycji neutralnej lub w inny sposéb zabezpiecz silnik modelu przed przypadkowym uruchomieniem.

2. Wiacz zasilanie nadajnika i poczekaj az wyswietli si¢ ekran startowy.

3. Potwierdz wybor odpowiednich ustawien modelu zapisanych w pamigci.

4. Roz10z catkowicie antene nadajnika. (z wyjatkiem systemow 2.4GHz)

5. Wiacz zasilanie odbiornika.

6. Sprawdz dziatanie wszystkich elementéw sterujacych. Jezeli ktdrys serwomechanizm dziata niewltasciwie, nie zaczynaj latania
zanim zidentyfikujesz, na czym polega problem. (W przypadku systeméw PCM i 2.4GHz: Srawdz czy ustawienia funkcji FailSafe sa
poprawne. Po wykonaniu testu odczekaj conajmniej 2 minuty, wytacz nadajnik i sprawdz czy powierzchnie sterowe/serwomechanizm
gazu reaguja we wiasciwy sposob. Ponownie wigcz nadajnik.)

7. Uruchom silnik.

8. Przeprowadz petny test zasiegu.

9. Po zakonczeniu latania ustaw drazek gazu w pozycji neutralnej i wykacz silnik.

10. Wytacz zasilanie odbiornika.

11. Wytacz zasilanie nadajnika.

Jezeli nie zachowasz wiasciwej kolejnosci wiaczania catego systemu, serwomechanizmy lub powierzchnie sterowe moga ulec
zniszczeniu, mozesz zala¢ silnik, a w przypadku silnikdw elektrycznych lub benzynowych istnieje niebezpieczenstwo przypadkowego
ich wiaczenia, co moze spowodowac uszkodzenia ciata.

1 Jezeli podczas przygotowan do lotu postawisz aparature na ziemi, uwazaj, aby nie przewrocil jej wiatr. Jezeli si¢ przewrdci,

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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moze nastapi¢ przypadkowe wychylenie drazka gazu, co spowoduje wzrost obrotdw silnika. W tej sposéb mozesz réwniez uszkodzi¢
nadajnik.

I Systemy inne niz 2.4GHz: Przed wzniesieniem si¢ w powietrze upewnij sie, ze antena jest catkowicie roztozona. Ztozona antena
spowoduje zmniejszenie zasiegu sygnatu radiowego i moze spowodowa¢ utrate kontroli nad modelem. Unikaj celowania czubkiem
anteny bezposrednio w model, gdyz wzdtuz tej linii sygnat jest nastabszy.

I Aby caty czas mie¢ wiasciwg kontrole nad modelem, wazne jest, aby caly czas pozostawal on w zasiegu wzroku. Nie zaleca sie
wylatywania za duze obiekty takie jak budynki, elewatory itp., gdyz moze to skutkowac¢ ostabieniem sygnaty radiowego.

® System 2.4GHz: Podczas lotu nie chwytaj za antene modutu nadajnika. Moze to skutkowa¢ ostabieniem sygnaty radiowego.

I System 2.4GHz: Podobnie jak w przypadku wszystkich innych radiowych systeméw nadawczych, sygnat jest najsilniejszy po bokach
anteny nadajnika. Z tego powodu nie nalezy kierowaé¢ czubka anteny bezposrednio w model. Jezeli podczas latania model znajdzie si¢
na tej linii, obrd¢ lekko nadajnik w ktdras strone.

& Nie lataj podczas deszczu! Woda lub wilgoé moga dosta¢ sie do wnetrza nadajnika przez otwor przy antenie lub drazkach i

spowodowa¢ wadliwe dziatanie sprzetu. Jezeli podczas zawodow bedziesz zmuszony lata¢ w deszczu, przykryj nadajnik plastikowym
woreczkiem lub w inny sposob zabezpiecz go przed zamoczeniem. Nigdy nie lataj podczas burzy!

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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SZYBKIE WPROWADZENIE DO SYSTEMU 10C

Za kazdym razem, gdy w niniejszej instrukcji uzyta zostanie nazwa konkretnej funkcji aparatury lub skrét odpowiadajacy tej nazwie w
takiej formie, jak jest to wyswietlane na ekranie nadajnika 10C, dla utatwienia orientacji nazwa ta lub skrét bedzie wyrdzniona w
tekscie przy uzyciu SPECJALNEGO STYLU CZCIONKI. Natomiast za kazdym razem, gdy wspomniany zostanie konkretny element sterujacy
nadajnika, taki jak PRZEE4CZNIK A, POKRETEO VR(B) lub DR4ZEK GAZU, nazwy te zostang wyrdznione wiasnie w taki
sposob.

NADAJNIK:

* Posiada duzy graficzny wyswietlacz LCD z dwoma przyciskami, kursor oraz specjalna obrotowa tarcze¢ z przyciskiem, stuzaca do
szybkiej i wygodnej konfiguracji.
» Wszystkie nadajniki obstuguja 3 typy modeli latajacych, z ktorych kazdy posiada specjalne opcje programowania. S to:

» Samolot (ACRO)
* Ogon typu V
» Dwa serwa lotek (FLAPERON i AIL-DIFF)
 Mikser zyroskopu
*ELEVON
» Dwa serwa steru wysokosci (AILEVATOR)
* AIRBRAKE
* Funkcja Snap Roll (dostepne 4 rézne kierunki wykonywania beczki)

* Helikopter (8 typdéw tarcz sterujacych, w tym CCPM, HELI)
* 3 tryby Idle Up
* Krzywe gazu i skoku dla réznych trybéw lotu
* Mikser obrotéw (Revo)
* Mikser zyroskopu, w tym oddzielne ustawienia dla r6znych trybdw lotu
* OpoGznienie
* Mikser stabilizatora obrotow (Governora)

* Szybowiec (3 typy skrzydet)(GLID 1AIL+1FLP/2AIL+1FLP/2AIL+2FLP)
* Ogon typu V
» Dwa serwa lotek (FLAPERON i AIL-DIFF)
* 5 trybdw lotu —Normalny, Start, Duza predkos¢, Duzy dystans, Ladowanie (Normal/Start/Speed/ Distance/Landing)
* ELEVON
* Mikser Crow (BUTTERFLY)
* OFFSET (5 trybow lotu)

» Menu BASIC stuzace do szybkiej konfiguracji mniej skomplikowanych modeli.

» Menu ADVANCE stuzace do dokonywania bardziej skomplikowanych ustawien.

* Cztery elektroniczne TRYMERY stuzace do szybkiej i precyzyjnej regulacji trymowania — brak koniecznosci zapisywania ustawien
trymowania dla kazdego modelu, koniec z przestawionymi trymerami w czasie transportu.

* Funkcje IDLE- DOWN (ACRO), THR-CUT (ACRO/HELI) (wytaczenie silnika), oraz MOTOR CUT (GLID), ktére umozliwiaja precyzyjna
konfiguracje silnika do startu i ladowania.

» Pamie¢ 15 kompletnych zestawow ustawien modeli, z dodatkowa mozliwoscia rozszerzenia o 4/16/33 zestawOw przy pomocy
modutu pamieci CAMPac(-16K/64K/128K).

* Specjalnie zaprojektowane, wygodniejsze drazki o regulowanej dtugosci i sile nacisku.

* Potrojne zakresy wychylen drazkéw (dual/triple rates) dzieki zastosowaniu 3-pozycyjnych przetacznikow.

» 8 PRZEEL4CZNIKOW, 3 POKRETEA i 2 SUWAKI; mozna je przypisaé do praktycznie kazdej funkgji.

* System trenera z wygodna opcja (FUNC), ktéra pozwala uczniowi na korzystanie z mikseréw aparatury 10C, ustawien helikoptera
oraz innych funkcji nawet, jezeli bedzie on posiadat prostg 4-kanatowg aparature ¢wiczeniowg (buddy box). (Wymagany dodatkowy
przewod trenera.)

» Z modutem TP-FM: pozwala na nadawanie zaréwno w systemie FM (PPM), jak i PCM. Wymaga odbiornika obstugujgcego dany typ
modulacji.

Z modutem TM-10 2.4GHz: pozwala na nadawanie zarowno w systemie 2.4G-7CH, jak i 2.4G-10CH. Wymaga odbiornika

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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obstugujacego dany typ modulacji.

* Trwata pamig¢ typu EEPROM, ktdra nie wymaga dodatkowej baterii.

» Nadajnik 10CA posiada wygodne rozmieszczenie przyciskéw, specjalnie do sterowania modelem samolotu. Przetacznik trenera
znajduje sie przy lewej rece (Mode 2), natomiast przepustnica posiada funkcje “grzechotki”, ktéra minimalizuje przypadkowe zmiany
wartosci gazu, np.przy obstudze steru kierunku. Jest to ustawienie domysine dla modelu typu ACRO.

* Nadajnik 10CH posiada wygodne rozmieszczenie przyciskow do sterowania modelem helikoptera. Przetaczniki Idle-up oraz Throttle
Hold (wstrzymanie pracy silnika) znajduja sie przy lewej rece, natomiast przepustnica posiada funkcje “slizgacza” (bez sprezyny, nie
powraca samoczynnie do pozycji neutralnej), co jest bardzo przydatne przy wykonywaniu zawisu. Jest to ustawienie domysine dla
typu modelu HELI(tarcza sterujaca typu H-1).

* Mozliwoé¢ zmiany trybu pracy nadajnika z Mode 2 na Mode 1, 3, lub 4.

MODUL NADAWCZY: TP-FM/TM-10 2.4G

» Modut nadawczy mozna z fatwoscia wyja¢ i wymieni¢ go na modut obstugujacy inny kanat lub pasmo czgstotliwosci.

» Modut TP-FM moze nadawa¢ zaréwno w trybie FM (PPM) jak i PCM. Nie ma potrzeby posiadania osobnego modutu. Z kolei modut
TM-10 2.4GHz moze nadawa¢ zaréwno w trybie 2.4G-7ch jak i 2.4G-10ch.

» Wszystkie uktady nadawcze znajduja si¢ bezposrednio wewnatrz modutu. Dlatego tez przy zmianie czestotliwosci czy kanatéw nie
zachodzi potrzeba dodatkowego strojenia.

» Pasmo czestotliwosci zmienia si¢ przez wymiang modutu na taki, ktéry pracuje w wybranym pasmie. Nalezy zwraca¢ uwage na
rozporzadzenia obowiagzujace w danym kraju.

» Moduty typu FSS przeznaczone dla nadajnikéw z rodziny 9Z NIE SA kompatybilne z nadajnikiem 10C.

» W momencie, kiedy modut nadawczy jest wyjety, nadajnik wydaje dzwick ostrzegawczy, a lampka RF gasnie. Oznacza to, ze
nadajnik nie jest w stanie emitowa¢ sygnatu radiowego.

» Moduty TP-75 FM moga by¢ uzywane z nadajnikiem 10C réwniez do modeli typu naziemnego i nawodnego: robotéw, rakiet,
pociggéw, samochodéw, todzi.

ODBIORNIK: R138/R148/R1410/R6014FS

* Znajdujacy sie w komplecie odbiornik 8-kanatowy R138, R148 FM, lub R138 PCM, czy tez 10-kanatowy R1410 PCM jest wysokiej
czutosci  waskopasmowym odbiornikiem z systemem podwdjnej konwersji. Nadajnik 14-kanatowy R6014FS 2.4GHz jest
wielokanatowym odbiornikiem typu FASST-2.4GHz.

* Pamigtaj, ze nadajnik 10C wraz modutem TP-FM lub TM-10 2.4G jest w stanie nadawa¢ zaréwno w trybie PPM (FM) jak i PCM, lub
tez zardbwno w trybie 2.4G-7ch i 2.4G-10ch. Wymaga to jedynie niewielkiej zmiany w ustawieniach i ponownego wigczenia nadajnika.
* Z nadajnikiem 10C mozna uzywa¢ dowolnego odbiornika waskopasmowego FM firmy Futaba (wyprodukowanego po 1991 roku),
pod warunkiem, ze pracuje on w odpowiednim pasmie i na wiasciwej czestotliwosci.

« Z nadajnikiem 10C mozna uzywa¢ dowolnego odbiornika PCM 1024 firmy Futaba, pod warunkiem, ze pracuje on w odpowiednim
pasmie i na wiasciwej czestotliwosci (wszystkie odbiorniki typu 1024 z oznaczeniem PCM1024; odbiorniki PCM bez oznaczenia 1024
sg odbiornikami typu 512/2048 i nie s3 kompatybilne z nadajnikiem 10C).

* Odbiornika FASST-2.4G R6014FS lub R608FS firmy Futaba uzywa¢ mozna z nadajnikiem 10C w trybie 2.4G-10ch. Odbiornika
FASST-2.4G R607FS lub R617FS mozna uzywac w trybie 2.4G-7ch.

Modul nadawczy FASST, kompatybilnos$¢ z odbiornikiem oraz systemem.

Odbiornik
Nadajnik R606FS R616FFM, R608FS, R6014FS
R607FS, R617FS
Modut TM-14 [ Tryb Multi-ch — — Ok
Tryb 7ch Ok Ok —
Modut TM-10 [Tryb 10ch — — Ok
Tryb 7ch — Ok —
Modut TM-8 Tryb 8ch — — Ok
Tryb 7ch — Ok _
Modut TM-7 — Ok —
System T7C 2.4G Ok Ok —

» Pasmo 72MHz: NIGDY NIE PROBUJ zmieniaé pasma czestotliwosci odbiornika przez zmiane kwarcu (np. wyjmujac kwarc 72MHz
i zmieniajac go na kwarc 75MHz). Odbiornik, w ktérym zamontowano kwarc o innej czgstotliwosci wymaga dostrojenia. Bez tego nie
bedzie on pracowat poprawnie, a jego zasieg bedzie niewielki.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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SERWOMECHANIZMY

» Specyfikacja techniczna serwomechanizmdw znajdujacych sie w twoim zestawie znajduje sie w sekcji Specyfikacja Techniczna.
 Dotaczony odbiornik jest kompatybilny z wszystkimi serwomechanizmami Futaba posiadajacymi ztacza typu J-plug, w tym
serwomechanizmami podwozia, wyciggarki, oraz serwami cyfrowymi.

ZAWARTOSC ZESTAWU | SPECYFIKACJA TECHNICZNA
(Specyfikacja elementdw zestawu moze ulec zmianom bez uprzedniego zawiadomienia).

Zakupiony przez ciebie zestaw 10CAP, 10CHP, 10CP (wraz z 8- lub 10-kanatowym odbiornikiem PCM albo 14- kanalowym
odbiornikiem FASST-2.4G), 10CAF lub 10CHF (wraz z 8-kanalowym odbiornikiem FM) sklada si¢ z nastepujacych
elementow:

* Nadajnik T10C wraz z modutem RF (TP-FM lub TM-10)

* Odbiornik R138DF, R148DF, R138DP, R1410DP, R319DPS, R3110DPS lub R6014FS.

» Bateria tadowalna Ni-Cd NR4RB (nadajnik 10CH) lub NR-4J (nadajnik 10CA) oraz tadowarka.

* Przew6d z wigcznikiem.

* Przewdd przedtuzajacy do serwomechanizméw lotek.

* Pasek na szyje

* Flage z oznaczeniem czestotliwosci (z wyjatkiem systemu 2.4GHz)

* Zawartos¢ zestawu moze si¢ zmienia¢ w zaleznosci od jego typu.

Nadajnik TLOCAP/HP

System sterowania: 2 drazki, 10-kanatowy PCM1024 lub FASST-2.4G

Czestotliwos¢ nadawania: pasma 29, 35, 36, 40, 41, 50, 72 lub 75 MHz, albo pasmo 2.4GHz
Modulacja: FM/PPM lub PCM, 2.4G-7ch lub 2.4G-10ch, mozliwos¢ przetaczania
Zasilanie: bateria Ni-Cd 9.6V NT8S700B

Odbiornik R6014FS (FASST-2.4G)

Czestotliwos¢ odbioru: 2.4GHz

Zasilanie: bateria Ni-Cd 4.8 - 6.0V lub Zzrodto pradu o regulowanym napieciu typu ESC
Pobor pradu: 70 mA

Wymiary: 52.3 x 37.5 x 16.0 mm

Waga: 20.8 g

Liczba kanatow: 14

Odbiornik R1410DP (PCM, podwojna konwersja)
Czestotliwos¢ odbioru: Pasma 29, 35, 36, 40, 41, 50, lub 72 MHz
Czestotliwosci posrednie: 10.7 MHz & 455 kHz

Zasilanie: bateria Ni-Cd 4.8 - 6.0V Ni-Cd

Pobor pradu: 14 mA

Wymiary: 32.6 x 55.0 x 20.8 mm

Waga: 34.5¢g

Liczba kanatow: 10

Odbiornik R138DP (PCM, podwdjna konwersja)
Czestotliwos¢ odbioru: Pasma 75 MHz
Czestotliwosci posrednie: 10.7 MHz & 455 kHz
Zasilanie: bateria Ni-Cd 4.8 - 6.0V

Pobor pradu: 27 mA

Wymiary: 65 x 36 x 21.5 mm

Waga: 40.3 g

Liczba kanatow: 8

Odbiornik R148DF (PCM, podwdjna konwersja)
Czestotliwosc¢ odbioru: Pasma 50 lub 72 MHz
Czestotliwosci posrednie: 10.7MHz & 455 kHz
Zasilanie: bateria Ni-Cd 4.8 - 6.0V

Pobor pradu: 14 mA

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Wymiary: 25.4 x 55.8 X 22.9 mm
Waga: 31.2 ¢
Liczba kanat6w: 8

Odbiornik R138DF (PCM, podwdjna konwersja)
Czestotliwos¢ odbioru: Pasma 35 lub 40 MHz
Czestotliwosci posrednie: 10.7MHz & 455 kHz
Zasilanie: bateria Ni-Cd 4.8 - 6.0V

Pobor pradu; 20 mA

Wymiary: 65 x 36 x 21.5 mm

Waga: 40.3 g

Liczba kanat6w: 8

(Serwomechanizmy polecane do uzytku wraz z systemem 10C)

Serwo S9252 (cyfrowe)

System sterowania: Sterowane szerokoscig impulsu, punkt neutralny 1.52 ms
Zasilanie: 4.8 V (z odbiornika)

Moment obrotowy: 6.6 kg-cm przy napigciu 4.8V

Predkos¢ ruchu: 0.14 sek/60 przy napigciu 4.8V

Wymiary: 40 x 20 x 36.6 mm

Waga: 50 g

Serwo S9255 (cyfrowe)

System sterowania: sterowane szerokoscig impulsu, punkt neutralny 1.52 ms
Zasilanie: 4.8 V (z odbiornika)

Moment obrotowy: 9.0 kg-cm przy napieciu 4.8V

Predkos¢ ruchu: 0.16 sek/60 przy napigciu 4.8V

Wymiary: 40 x 20 x 36.6 mm

Waga: 55 g

Serwo S3151 (standardowe, cyfrowe)

System sterowania: sterowane szerokoscig impulsu, punkt neutralny 1.52 ms
Zasilanie: 4.8 V (z odbiornika)

Moment obrotowy: 3.1 kg-cm przy napieciu 4.8V

Predkos¢ ruchu: 0.21 sek/60 at 4.8V

Wymiary: 40.5 x 20 x 36.1 mm

Waga: 42 g

Serwo S3001 (standardowe, z tlozyskiem)

System sterowania: sterowane szerokoscig impulsu, punkt neutralny 1.52 ms
Zasilanie: 4.8 - 6.0V (z odbiornika)

Moment obrotowy: 3.0 kg-cm

Predkos¢ ruchu: 0.22 sek/60

Wymiary: 40.4 x 19.8 x 36 mm

Waga: 45.1g

Do systemu dokupi¢ mozna wymienione ponizej dodatkowe akcesoria. Wiecej informacji na ich temat znajduje si¢ w katalogu
firmy Futaba.

» Modut pami¢ci CAMPac - dodatkowy modut CAMPac DP-16K/64K/128K zwieksza ilos¢ mozliwych do przechowywania w
pamieciu zestawdw ustawien modeli (z 15 do 19/31/48) i umozliwia przenoszenie ustawien do innego nadajnika 10C. Pamigtaj, ze
ustawien nie da si¢ przenies¢ do nadajnika innego typu (np. 8U, 9Z, itp.).
Istnieje mozliwos¢ przeniesienia danych zapisanych w module pamieci CAMPac z nadajnika T9C/T9CS na nadajnik 10C. Sposéb
konwersji danych zostat opisany w sekcji poswigconej modutom pamigci.

Wiozenie do nadajnika modulu pamieci CAMPac zawierajacego dane zapisane przez nadajnik innego typu (np: 92)
spowoduje skasowanie calej zawartosci modulu i utrate danych.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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» Pakiet baterii nadajnika - NT8S (700mAh) Ni-Cd - znajdujacy si¢ w nadajniku pakiet mozna w tatwy sposob wymieni¢ na pakiet
Swiezo natadowany. Jest to przydatne przy dtuzszych seriach lotow.

» Przewdd trenera — przewdd trenera przydatny jest przy nauce latania przez poczatkujacego pilota. Stuzy on do taczenia ze sobg
nadajnikow instuktora i ucznia. Pamietaj, ze nadajnik 10C mozna potaczy¢ z drugim identycznym nadajnikiem, jak réwniez z wieloma
innymi modelami nadajnikéw firmy Futaba. Aparatura 10C korzysta z prostokatnych ziacz nowszego typu. Dostepne sg zar6wno
przewody zakonczone z obu stron nowym ztgczem, jak rowniez takie, ktore z jednej strony posiadaja nowe, a z drugiej strony stare —
okragte ztacze.

* Pasek na szyje - ,,smycz” — do nadajnika T10C przymocowa¢ mozna pasek na szyje. Utatwia on postugiwanie si¢ nadajnikiem i
zwieksza precyzje sterowania, gdyz cigzar nadajnika nie bedzie spoczywat w rekach pilota.

* zlacza typu Y, przewody przedtuzajace do serwomechanizmow, itp — Oryginalne przewody i ztacza firmy Futaba, w tym wersje 0
zwickszonej wytrzymatosci przeznaczone dla wigkszych modeli oraz do innych zastosowani.

* Pakiety baterii odbiornika 5-cel (6.0V) — Wszystkie elementy wyposazenia firmy Futaba, ktére przeznaczone sg do uzytku w
powietrzu (z wyjatkiem tych, na ktérych wyraznie zaznaczono, ze jest inaczej) zostaty zaprojektowane do pracy z napieciem 4.8V (4
cele Ni-Cd) lub 6.0V (5 cel Ni-Cd lub 4 cele alkaliczne). Przy korzystaniu z pakietu 6.0V zwieksza si¢ przeptyw pradu do
serwomechanizmdw, co zwieksza ich predkos¢ reakcji i moment obrotowy. Nalezy jednak pamieta¢, ze wyzszy pobor pradu przez
serwomechanizmy spowoduje, ze pakiet baterii sktadajacy si¢ z 5 cel wystarczy na okoto 3/4 czasu pracy pakietu 4 cel posiadajacego
identyczng wartos¢ mAh.

* R319DPS/R3110DPS - Odbiornik, ktéry mozna przestawi¢ na dowolna czestotliwosé z zakresu 72MHz przy pomocy dwoch
pokretet. Nie wymaga dostrajania.

« Zyroskopy — Dostepnych jest wiele typow oryginalnych zyroskopow firmy Futaba, ktére moga pracowaé z modelami samolotow i
helikopteréw.

» Stabilizator obrotéw - Governor (GV1) — do uzytku w helikopterach. Automatycznie dostosowuje pozycje serwa przepustnicy, co
pozwala na utrzymanie statej predkosci obrotéw gtowicy wirnika niezaleznie od kata natarcia topat, obcigzenia, pogody, itp.

* Przewdéd DSC - pozwala na dokonanie konfiguracji i testow bez nadawania sygnatu radiowego. Wymaga posiadania odbiornika
kompatybilnego ze standardem DSC (R1410DP, R319DPS, R3110DPS lub R6014FS) oraz przewodu DSC. Przy wytaczonym
nadajniku i odbiorniku podtacz przewod do ztacza trenera w nadajniku, a nastepnie do ztagcza DSC w odbiorniku. W ten sposéb mozna
zaprogramowac i skonfigurowac system bez nadawania sygnatu radiowego.

* Moduty TP-72 FM - aby méc korzysta¢ z nadajnika wraz z odbiornikami pracujacymi na innych czestotliwosciach, dostepne sa
dodatkowe moduty pracujace w pasmach 50MHz (wymagana jest specjalna licencja) oraz 72 Mhz.

* Qdbiorniki — dostepnych jest wiele typéw odbiornikéw przeznaczonych do pracy z réznymi modelami.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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ELEMENTY STERUJACE NADAJNIKA -SAMOLOT

| CAMPac or Dust Cap I IAnlclma I

(FP-FAL module)
VR(13)
VR{A) | CI18 Knob I—

I'lap Trim Control

CIN-T0 204G madule)
This controls CHA. and 11 laperon mixing

Carrving | landle
is aetivated wontrols the Nap

VR(C)
SW(B) — Spoiler/C117 Control |
| Rudder Dual Rate Switch CI Il)l_ This knob 15 disabled 11" mleron differential
e i actvated
SW(A) SW(C)
Flevator Dual Rate Flevator - Flap Mixing or
Switeh / CLI0 Aidrbrake Mixing Swilch
SWI) i
Snap Roll or SW(12) -
Trainer Switch Aileron Dual Rate Swilch |
SW(I%) T SW” '?
Landing Gear SW(G)
Switch
IC115
5 |~ VR(})
R(D)— .
Rudder Llevator
[Throttle /Aileron
Stiek Slick
Power 7
LED#* LED**
Throtte Elevator Trim Lever|
Imim Lever : —
Adleron Trim Lever |
Rudder
Itim Lever

MODE Key

Legenda:

CamPac or Dust cap — modut CAMPac, lub
zaslepka

Knob — pokretto  Trim lever— trymer
Switch — przetacznik Rudder — ster Kierunku

1.CID Panel

U aptiona meckstrag) Elevator — ster wysokosci  Aileron — lotki
Power Swilch Landing gear — podwozie
(Lp position: N) Th rottle — przepustnica/gaz .
Stick — drazek Key — przycisk

Hook — miejsce montazu paska na szyje
Dial — obrotowa tarcza

. . . . , Cursor lever - kursor Spoiler — spojler
Powyzsze zdjecie przedstawia domysla, fabryczng konfiguracje elementdw  carrying handle — uchwyt do przenoszenia

sterujacych nadajnika 10CA w trybie pracy Mode 2. Antenna - antena
Wiele z ustawionych domysinie pozycji przetacznikéw lub przypisanych im funkcji
mozesz zmieni¢. Robi sie to z poziomu menu ustawien danej funkcji. (Przyktad:

jezeli zamiast podwajnych zakreséw wychylen dla lotek potrzebujesz zakresdw potrojnych, przypisz funkcji przetacznik C.)
* Dioda LED zasilania miga, kiedy aktywne sa jakiekolwiek przetaczniki mikserow.
** Dioda LED RF $wieci na niebiesko, kiedy potaczenie radiowe jest stabilne i nadajnik wysyta poprawny sygnat.
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ELEMENTY STERUJACE NADAJNIKA - HELIKOPTER

| CAMPuc or Dust Cap I (TPl module)

VR(B
VR(A) [CI18 Knob |-

(TR-10 2.6 module)
| Hovering - Pitch Knob |7

Carrying [ landle
VR(C)
—Hovering - Throttle Knob/C117]

SW(I3)

[ Rudder Dual Rate Switch CIT9 f— SW(C)

SWIA) | T

Elevator Dual Rate g e St |
Switeh/CIT10) o

SW(F} SW(D)

Aileron Dual Rate Switch |

Idle-up 3 Switch

S0 —swll
Idle-up 1&2 SW(G) [Throltlc - TTold Switch]
Swilch —
[ITigh-pitch Lever |
VR(1) - Ii - VR(I)
Elevator
Throttle/Collective ;’/\?' leron
Pitch & Rudder Stick Stick
Power RIY
LIiD#* LED**
Throttle/Collective FPlevator Trim Lever |
Ly Aileron Trim Lever |
Rudder

Irim |Lever

MODI: Key

Cursor Lever

CamPac or Dust cap — modut CAMPac, lub
zaslepka

Knob - pokretto  Trim lever— trymer
Switch — przetacznik Rudder — ster kierunku
Elevator — ster wysokosci  Aileron — lotki
Collective pitch — skok ogolny

Throttle — przepustnica/gaz

END Key ‘ | mes . Legenda:

1.C1) Panel

(Tior opuonal neckstrap)

Power Switch

Stick — drazek Key — przycisk
(Lp position: ON) Hook — miejsce montazu paska na szyje

Dial — obrotowa tarcza

Cursor lever — kursor Spoiler — spojler

Carrying handle — uchwyt do przenoszenia
Antenna - antena

Powyzsze zdjecie przedstawia domysla, fabryczng konfiguracje elementdw sterujacych nadajnika 10CH w trybie pracy Mode 2.

Wiele z ustawionych domyslnie pozycji przetacznikéw lub przypisanych im funkcji mozesz zmieni¢. Robi sie to z poziomu menu
ustawien danej funkcji. (Przyktad (samolot): jezeli zamiast podwdjnych zakresow wychylen dla lotek potrzebujesz zakresow
potréjnych, przypisz funkcji przetacznik C.)

* Dioda LED zasilania miga kiedy aktywne sa jakiekolwiek przetaczniki mikserow.

** Dioda LED RF $wieci na niebiesko, kiedy potaczenie radiowe jest stabilne i nadajnik wysyta poprawny sygnat.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Montaz modulu RF (dotyczy tylko wersji z wymiennym modulem).

g RI" module

Tramer lunclion
DSC {unction
connector Legenda'
’ :
- RF module — modut RF
T 45+ NT8S Trainer function/DSC function
Ni-Cd battery
. pack E connector — ztgcze przewodu
| Charging jack | trenera/DSC
[Battery conneetor Tocation| [Battery cover| Battery pack — pakiet baterii

Battery cover — klapka baterii
Battery connector location —
umiejscowienie ztacza baterii
PAMIETAJ! Charging jack — ztacze fadowania

! Przed rozpoczeciem montazu lub wymiany modutu upewnij sie, ze nadajnik jest wytaczony
I Aby wyja¢ modut, wcisnij jednoczesnie oba jego zaczepy i ostroznie go wyciagnij. Aby zatozy¢ modut ustaw ztgcze modutu w takiej
pozycji, aby piny celowaty prosto w odpowiednie otwory gniazda i ostroznie wcisnij go na miejsce.

UWAGA: Jezeli musisz wymienié¢ lub wyja¢ baterie nadajnika, nie ciggnij za przewody. Aby je odlaczyé, chwyé za plastikowa
obudowe wtyczki i delikatnie ja pociagnij.

TABELA KONFIGURACJI ELEMENTOW STERUJACYCH

* Ponizsza tabela przedstawia domysla konfiguracje elementdw sterujacych przypisanych danym funkcjom w trybie Mode 2 nadajnika
10CA.

» Wigkszos¢ funkcji nadajnika 10C mozna w prosty sposéb przekonfigurowac tak, aby przypisa¢ im inne elementy sterujace.

» Podstawowsa konfiguracje elementéw sterujgcych dla kanatéw 5-10 mozna szybko zmieni¢ przy pomocy funkcji AUX-CH.
Przyktadowo, serwomechanizm kanatu 5, ktéry domyslinie przypisany jest PRZE£ZACZNIKOWI E i stuzy do sterowania podwoziem,
mozna w prosty sposéb zwolni¢ (NULL), aby mégt on zosta¢ wykorzystany jako drugi serwomechanizm steru ogonowego dla funkcji
miksera. Mozna rowniez przypisa¢ mu inne pokretto lub przetacznik, aby méc wykorzysta¢ go do obstugi funkcji zrzucania bomb lub
dowolnej innej.

* Pamietaj, ze wigkszos¢ funkcji nalezy aktywowac, zanim bedzie mozna z nich korzystac.

* Tryb Mode 1 nadajnika 10CA, oraz konfiguracje nadajnikow 10CH i 10CP sg podobne, lecz niektore funkcje przypisane sa w inny
sposéb. Zawsze upewnij si¢, ze podczas konfiguracji jakiejkolwiek funkcji przypisate$ jej odpowiedni element sterujacy.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Przetacznik/Pokretlo A |Samolot (ACRO) Szybowiec (GLID) Helikopter (HELI)
lub H
PRZE£ACZNIK A Podwdjny zakres wychylen  [Podwojny zakres wychylen Podwojny zakres wychylen
steru wysokosci steru wysokosci steru wysokosci
kan 10 dot = funkcja Butterfly kan 10
wiaczona
kan 10
PRZEZ4CZNIK B Podwdjny zakres wychylen  [Podwojny zakres wychylen Podwadjny zakres wychylef
steru kierunku steru kierunku steru ogonowego(kierunku)
kan 9 kan 9 kan 9
PRZE£ACZNIK C gora = ELE-FLP wigczony gora = ELE-FLP wiaczony Stabilizator obrotow
$rodek/d6t = IDLE-DOWN srodek = tryb lotu — Diugi (governor)

do6t = AIRBRAKE wiaczony dystans (Distance)
dot = tryb lotu —Ladowanie

(Landing)
PRZEZ4CZNIK D Podwajny zakres wychylen  |Podwdjny zakres wychylen Podwajny zakres wychylen
lotek lotek lotek
PRZEZACZNIK E lub G* [Podwozie/kan 5 Zatrzymanie pracy silnika/kan
5
PRZEZACZNIK F lub H*[snap roll/trener trener trener/ Wytaczenie silnika
THR-CUT
PRZEZ4CZNIK G lub E* |brak up = Speed cond. idle-up 1i2
down = Start cond.
PRZEZACZNIK H lub F*|brak idle-up 3/zyroskop
POKRETZ0O A klapa/kan 6 Klapa Kat natarcia topat dla zawisu -
(trymer Klap, jezeli wigczona |kan6 HOVERING PITCH
jest funkcja FLAPERON)
POKRETEO B kan 8 kan 8 kan 8
POKRETZ£0 C spojler/kan 7 kan 7 Wartos¢ przepustnicy dla
(nie dziata kiedy funkcja AIL- |(disabled if AIL-DIF on) zawisu - HOVERING THROTTLE
DIFF jest wiagczona) kan 7
SUWAK D brak kan 5 brak
SUWAK E brak brak HI-PIT

*W przypadku nadajnikow 10CA dziatajacych w trybie Mode 2 GORNE LEWE PRZE£ACZNIKI posiadaja mechanizm sprezynowy i dziataja w
dwdch pozycjach; W przypadku nadajnika 10CA w trybie Mode 1, nadajnikéw 10CH i 10CP przetaczniki te znajduja sic po prawej stronie. Zeby
utatwi¢ orientacje, pozycje przetacznikow przypisane sa w taki sam sposéb (gorny lewy to F, itd.), lecz funkcje zostaty utozone tak, aby pasowaty do
typu przetacznika.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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PODLACZANIE SERWOMECHANIZMOW DO ODBIORNIKA

Wyjscie Samolot (ACRO)
odbiornika i
kanat
1 lotki/lotka-1'/klapa - 2 razem z lotkg-1°
2 Ster wysokosci
3 Przepustnica
4 Ster kierunku
5 zapasowe/podwozie/lotka-2-*/klapa -1 razem z lotka-2°
6 zapasowe / klapa(y)/klapa-1 razem z lotka-2*
7 zapasowe /lotka-2"
8 zapasowe /ster wysokosci-2*/kontrola mieszanki
9 zapasowe
10 zapasowe

! Tryb wychylen réznicowych lotek (AILE-DIFF).
2 Tryb Flaperon (klapy razem z lotkami).

® Przy korzystaniu z opcji drugiej lotki wyjscie na drugi serwomechanizm lotki przeniesione jest na kanaty 5 i 6, aby umozliwi¢ korzystanie z

odbiornika 5-kanatowego. (AILE-2).
* AILEVATOR (podwojny ster wysokosci).

Typy skrzydetl
ACRO
(FLAPERON)

AlL2: : : AlLT

FLP1 FLP2
(CH8) (CH1)

ACRO
(W/FLAP) AlL
__—(CGH1)

AlL2 AlLT
©CH)  p (CH1)
(CH8)
Typy ogona
(NORMAL) (V-TAIL)  (AILVATOR)

RUD1 ~ ELE1
ELE (CH4) RUD2 ‘Al Ala

(CH2) (CH2) (CH8) (CH2)

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora

Strona 16 z 127



— l"'l'l"l Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
s RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

www.robbe.pl, www.futaba.com.pl, www.rcskorpion.pl

Wyjéci_e odbiornika Szybowiec (GLID)
i kanat GLID (1A+1F) GLID (2A+1F) GLID (2A+2F)
ELEVON FLAPERON (AILE-DIFF) (AILE-DIFF)
1 Ster wysokosci -2 razem z [Klapa-2 razem z lotkg-1  [Lotka-1 Lotka-1
lotka-1
2 Ster wysokosci -1 razem z |Ster wysokosci/ster Ster wysokosci/ster Ster
lotkg -2 kierunku-2 razem ze kierunku-2 razem ze wysokosci/ster
sterem wysokosci-1° sterem wysokosci-1° kierunku-2
razem ze sterem
wysokosci-1°
3 zapasowe/silnik zapasowe /silnik zapasowe /silnik zapasowe
/silnik/spojler-2*
4 Ster kierunku Ster kierunku / ster Ster kierunku / ster Ster kierunku /
kierunku-1 razem ze kierunku-1 razem ze ster kierunku-1
sterem wysokosci-2? sterem wysokosci-2? razem ze sterem
wysokosci-22
5 zapasowe/spojler-2* zapasowe/spojler-2°* zapasowe/spojler-2°* klapa-2
6 klapy Klapa-1 razem z lotkg-2  [klapy klapa-1
7 zapasowe zapasowe lotka-2 lotka-2
8 zapasowe zapasowe zapasowe zapasowe
/spojlery/spojler-1* Ispojlery/spojler-1* /spojlery/spojler-1* Ispojlery/spojler
EE
9 zapasowe zapasowe zapasowe zapasowe
10 zapasowe zapasowe zapasowe zapasowe
L tryb spojlera z 2 serwomechanizmami (SPOILER).
2 miksowanie ogona typu V.
Typy skrzydet
GLID(1 A+1F) GLID(1A+1F)
(ELEVON) (FLAPERON) GLID(2A+1F) GLID(2A+2F)
[ ; | : ; AlL2 © AL AlL2 : : AIL1
g2 " N - S A R A e
(CH2) (CH1) (CH#6) (GH1) (CH8)

(Tail Type)

(NORMAL) (V-TAIL)
RUDT ~ ELE%
ELE CH4 U
(CH2) % {HCHDz?i

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Wyjscie Helikopter (HELI)
odbiornika i
kanatl

Ster przechylu (przechy?)

Ster wysokosci (skok)

Przepustnica

Ster kierunku

Zapasowe/zyroskop

Skok topat (skok ogolny)
Zapasowe/governor(regulator obrotéw)
Zapasowe/kontrola mieszanki
Zapasowe/

Zapasowe/

OO N O B[ W[N] -

[N
o

Typy tarcz sterujacych

H-1 HR2 H-3 HE2
FRONT P Al
e '!;'IY - ;II‘I_' (ALY (P}
(Nomal |inkage typa)  (AlLis 1 (PIT) 1
H-1:@ach sarvo linkad \\/‘/ t tz:l}- 1 ’l;'iﬂ‘_l
to the swashplats LT I ¥ |
indepandently, i 1 1)
ELE ELE ELE
HN3 H-2 H-4 Hax
;.:.E . JELE1 i -
T o i
AlL 1 pIT AL PIT AlL
-1 Q ] - . {AILJ’ .{PIT]
(£l
'
C T ok ELEZ AlL

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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LADOWANIE BATERII Ni-Cd
ELadowanie baterii systemu nadawczo-odbiorczego

1. Podtgcz ztacze tadowania baterii nadajnika oraz baterii Ni-Cd odbiornika do gniazd tadowania nadajnika i odbiornika w tadowarce.
2. Podtgcz tadowarke do gniazdka elektrycznego.
3. Upewnij sig, ze diody LED fadowarki swieca.

Charger
# Legenda:

Charger: fadowarka

TX: Transmitter charging indicator TX: WSkain!k %adowam_a nada_unlk_a

RX: wskaznik tadowania odbiornika

To transmiter charging jack: podiacz do ztgcza
= To transmitter charging jack tadowania nadajnika

Receiver Ni-Cd battery: bateria odbiornika

BX: Receiver charging mdicator

‘_ Receiver Ni-Cd battery

Aby mie¢ pewnos¢, ze baterie s w petni natadowane, pierwsze tadowanie, oraz kazde kolejne tadowanie catkowicie roztadowanej
baterii powinno trwa¢ przynajmniej 18 godzin. Przy tadowaniu standardowych baterii Ni-Cd typu NR-4J, NR4F1500 lub NT8S700B,
tadowanie powinno trwa¢ okoto 15 godzin.

Zalecamy, aby baterie tadowaé¢ przy pomocy ladowarki dolaczonej do zestawu. Korzystanie z szybszej tadowarki moze
spowodowac przegrzanie baterii, a co za tym idzie ich uszkodzenie lub zmniejszenie ich zywotnosci.

I Aby unikna¢ tzw. efektu pamieci, baterie Ni-Cd nalezy raz na jakis czas calkowicie roztadowac.

Przyktadowo, jezeli w kazdej sesji wykonujesz jedynie 2 loty, lub podczas regularnego korzystania z systemu wykorzystujesz jedynie
niewielkg cze$¢ petnej pojemnosci baterii, efekt pamieci moze spowodowaé zredukowanie pojemnosci baterii, nawet przy jej
catkowitym natadowaniu. Cyklowanie baterii przeprowadzi¢ mozesz przy pomocy specjalnie do tego celu przeznaczonego
urzadzenia*, lub pozostawiajgc system wigczony i poruszajac serwomechanizmami do momentu jego samoczynnego wytaczenia.
Cyklowanie przeprowadza¢ nalezy raz na 4-8 tygodni, rowniez w zimie lub podczas diuzszych okresow, gdy lezy on nieuzywany.
Podczas przeprowadzania operacji cyklowania zwrd¢ uwage na pojemnos¢ baterii, jezeli zauwazysz znaczng utrate pojemnosci,
wymien baterie na nowe.

* Pamietaj, ze system 10C wyposazony jest w elektroniczny uklad zabezpieczajacy przez przetadowaniem baterii oraz odwrotnym podtaczeniem biegunéw. Baterie
mozna tadowaé/roztadowywaé bez wyjmowania ich z nadajnika.

® NIGDY nie faduj pakietu nadajnika sktadajacego si¢ z 8 cel w gniezdzie fadowania pakietu odbiornika o 4 celach!

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Regulacja diugosci drazkow
Aby dostosowaé nadajnik do preferencji uzytkownika, istnieje mozliwos¢ regulacji dtugosci drazkdw sterujacych. Aby skrocié¢ lub
wydtuzy¢ drazki nalezy odblokowaé¢ koncéwke drazka (A) przytrzymujac cze$¢ B i obracajac czes¢ A w kierunku przeciwnym do

ruchu wskazéwek zegara. Nastepnie nalezy przesunaé czes¢ B (aby wydtuzy¢ lub skréci¢ drazek). Po uzyskaniu odpowiedniej
dtugosci pozycje drazka nalezy zablokowac obracajac czes¢ B w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara.

Czes¢ A Czesé B

Regulacja oporu drazkow

Aileron ———

Flevator ——f-=74k

! Aileron — lotki
Htick 1 Rudder Elevator — ster wysokosci
Rudder — ster kierunku

Nadajnik pracujacy w trybie Mode 2 ze zdjetym tylnym panelem obudowy.

Istnieje réwniez mozliwos¢ regulacji oporu drazkow tak, aby uzyska¢ efekt, ktéry bedzie wygodny dla pilota. Aby wyregulowaé
sprezyny, nalezy zdjaé tylny panel obudowy nadajnika. W pierwszej kolejnosci zdejmij klapke baterii. Nastepnie odlgcz ztacza baterii,
wyjmij baterie oraz modut RF. Podczas wyjmowania modutu RF zwrd¢ uwage na pozycje ztacza znajdujgcego sie z tylu modutu.
Nastepnie odkrec 4 sruby przytrzymujace tylny panel obudowy nadajnika i schowaj je, aby nie zaginety. Ostroznie zdejmij tylny panel
obudowy. Powyzszy rysunek pokazuje znajdujace sie pod nim elementy.

Przy pomocy niewielkiego srubokretu typu Phillips wyreguluj $ruby odpowiedzialne za site sprezyny kazdego drazka. Opér zwigksza
sig, kiedy przekrecasz $rube w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.

Kiedy ustalisz juz wtasciwy opor drazkéw, ponownie zamontuj tylny panel obudowy nadajnika. Upewniej sig, ze znajdujaca si¢ w
gornej czesci ptytka z uktadem drukowanym znajduje si¢ w odpowiednim potozeniu, a nastepnie ostroznie zamocuj obudowe,
uwazajac, aby piny ztagcza modutu RF przechodzity prosto przez otwér w obudowie. Kiedy panel obudowy bedzie znajdowat sie we
wiasciwym miejscu, przykre¢ 4 wspomniane wczesniej sruby. W16z ponownie baterig, klapke baterii oraz modut RF.

Regulacja kontrastu wyswietlacza:

Aby dokona¢ regulacji kontrastu wyswietlacza, w menu startowym wcisnij i przytrzymaj PRZYCISK END. Obrd¢ TARCZE
trzymajac PRZYCISK END wcisniety:

Obrot w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara - jasniej

W kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara — ciemniej
Zwolnij TARCZE oraz PRZYCISK.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Zmiana trybdéw pracy nadajnika (TX SETTING):

[TH SETTING]

STK-MODEME
THR-REVBNOR

LANGURGEPEN2] ish
TM18-MODEMGENERAL

Aby przywota¢ menu TX SETTING, podczas wigczania nadajnika przytrzymaj przyciski MODE i END wcisniete.

Tryb pracy drgzkow: Na ekranie: "STK-MODE". Zmien opcje, aby wybraé¢ wiasciwy tryb pracy drazkdéw. Pamietaj, ze NIE spowoduje to
zmiany sposobu pracy drazka (,,grzechotka” itp.). Taka zmiana wymaga regulacji mechanicznej i musi by¢ wykonana w centrum
serwisowym.

Rewers przepustnicy: “THR-REV” jest specjalng funkcja, ktora catkowicie odwraca dziatanie mechanizmu kontroli przepustnicy, w tym
réwniez trymowanie gornej potowy zakresu ruchu drazka. Aby skorzystaé z funkcji THR-REV, przesun kursor w DOE na pozycje THR-
REV i obr6¢ TARCZE, aby na ekranie widniat skrt REV. Wylacz i ponownie wiacz nadajnik. Zmiana ta bedzie obowigzywaé dla
wszystkich modeli obstugiwanych przez nadajnik.

Jezyk wyswietlania: "LANGUAGE". Nazwy wszystkich funkcji w kazdym menu moga by¢ wyswietlane w wybranym jezyku.
Wybor regionu TM-10 (Zakres czestotliwosci) (tylko dla modutéw TM-10):
Modut TM-10 nadajnika zostat zaprojektowany w taki sposob, aby mdc dziata¢ w réznych krajach. Jezeli zamierzasz korzysta¢ z

nadajnika we Francji, ustaw opcje "FRANCE". Dla pozostatych krajow funkcja TM10-MODE powinna pozosta¢ ustawiona na "GENERAL".

[Uwaga] Podczas zmieniania powyzszych ustawien, nadajnik bedzie wysytat sygnat w trybie PPM, nawet jezeli w ustawieniach
wybrany zostanie tryb PCM. W przypadku korzystania z modutu TM-10, nadawanie sygnatu RF bedzie wytaczone.

Tryb obnizonej mocy (TM10 POWER MODE) (tylko dla modutéw TM-10):

(TM1e POWER MODE]

Nadajnik posiada specjalny tryb "obnizonej mocy", ktéry stuzy do przeprowadzania testu zasiegu. Aby przywota¢ menu TM10 POWER
MODE przytrzymaj PRZYCISK TARCZY wcisniety podczas wiaczania nadajnika.

Tryb obnizonej mocy: Aby aktywowac ten tryb wcisnij PRZYCISK TARCZY. Pojawi si¢ ekran startowy. W tym trybie pracy moc
nadawania sygnatu RF jest zredukowana, co utatwia przeprowadzenie testu zasiegu. Kiedy tryb ten jest aktywny, niebieska dioda LED
z przodu nadajnika zaczyna migac, a nadajnik emituje sygnat ostrzegawczy w odstepach 3-sekundowych, Tryb "Power Down Mode"
dziata przez 90 sekund, a nastepnie automatycznie przetacza sie na tryb normalnej pracy. Aby wytaczy¢ tryb "Power Down Mode"
przed uptywem 90 sekund, ponownie wcisnij PRZYCISK TARCZY. Ten tryb dziata tylko jednorazowo, wiec jezeli chcesz ponownie
skorzysta¢ z tej funkcji, musisz najpierw przywroci¢ normalng site nadawania sygnatu. NIGDY nie probuj lata¢, kiedy tryb “obnizonej
mocy” jest aktywny.

Wstrzymanie nadawania sygna/u: Aby przejs¢ w tryb wstrzymania nadawania sygnaty RF, przesun kursor w DOE na pozycje OFF i

wcisnij PRZYCISK TARCZY. Podczas pracy w tym trybie nadawanie sygnatu jest catkowicie wstrzymane. Niebieska dioda LED na
nadajniku nie swieci sig.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Przygotowywanie modulu CAMPac do uzytku i konwersja danych (z nadajnikéw T9C/T9CS na T10C):

[(EXT-MEMORY

INITIALIZE PacMGEN
bes

*#Ho use the Pac.

Fac TYPE=123k{33models)

Po wtozeniu modutu pamieci CAMPac, ktory nie byt wczesniej uzywany, lub ktory zawiera dane zapisane na nadajniku innego typu,
po wiaczeniu nadajnika pojawi si¢ menu EXT-MEMORY.

Aby zainicjowaé/sformatowa¢ modut pamieci, przesun kursor w DOZ na pole "Yes" i wcisnij PRZYCISK TARCZY. Pojawi sie ekran
kontrolny: "OK?". Ponownie wcisnij PRZYCISK TARCZY. Rozpocznie si¢ proces formatowania modutu pamigci.

Aby przekonwertowa¢ dane z nadajnika T9C/T9CS na T10C, wybierz "No" przy pomocy kursora, a nastgpnie wcisnij PRZYCISK
TARCZY. Pojawi sie ekran startowy. Sposéb konwersji danych zostat opisany w oddzielnej sekcji.

INSTALACJA SYSTEMU RADIOWEGO W MODELU
Aby w poprawny sposéb zamontowa¢ serwomechanizmy, odbiornik i baterie, postepuj zgodnie z ponizszymi wskazéwkami.

 Upewnij sie, ze oznaczenia na baterii, ztacza przetacznikow i serwomechanizmdw znajduja si¢ we wiasciwym potozeniu i pasuja do
odpowiednich gniazd w odbiorniku. Przy odtaczaniu ztgcz nigdy nie ciagnij za przewody, lecz za plastikowg obudowe wtyczki.

« Antena odbiornika (pasmo 72MHz): Antena odbiornika zawsze jest dtuzsza niz kadtub modelu. NIGDY nie skracaj anteny, ani nie
skladaj jej wpdt. Obciecie lub ztozenie antenu zmienia jej wiasciwosci elektromagnetyczne i moze spowodowaé zmniejszenie zasiegu
pracy. Przymocuj antene na szczycie statecznika pionowego i pus¢ pozostatg czes¢ przewodu luzem. Mozesz utozy¢ antene wewnatrz
kadtuba pod warunkiem, ze nie jest on wykonany z metalu. Jezeli jednak antena bedzie znajdowac sie zbyt blisko elementow
wykonanych z karbonu lub metalu (dragzkéw popychaczy, przewoddw), zasieg pracy moze sie zmniejszy¢. Pamietaj, aby przed lotem
wykonac test zasiegu.

« Jezeli serwomechanizm lotek (lub jakikolwiek inny) znajduje sie zbyt daleko od odbiornika, skorzystaj z przewodu przedtuzajacego.
Dodatkowe przewody przedtuzajace firmy Futaba (o r6znych dtugosciach) zakupi¢ mozesz w sklepach modelarskich. Unikaj faczenia
ze soba kilku krétszych przewod6éw przedtuzajacych. Jezeli odlegtos¢ serwomechanizmu od odbiornika jest wigksza niz 45 cm,
korzystasz z wielu serwomechanizmoéw lub z serwomechanizméw o duzym poborze pradu, korzystaj z przewodéw Futaba z serii
Heavy-Duty.

» Ochrona odbiornika przed drganiami i wilgocia: Odbiornik zawiera w sobie precyzyjne elementy elektroniczne. Upewnij si¢, ze
bedzie on chroniony przed drganiami, uderzeniami i skrajnymi temperaturami. Aby zapewnié¢ wlasciwa ochrone nadajnika owin go
w pianke lub inny material pochlaniajacy wibracje. Dobrym pomystem bedzie réwniez zabezpiecznie odbiornika przed wilgocia
wktadajac go do foliowej torebki i zamykajac jej otwér gumka, a dopiero pdzniej owiniecie go w pianke. Jezeli do odbiornika dostanie
si¢ wilgo¢ lub paliwo, jego dziatanie moze zosta¢ zakiocone i spowodowaé wypadek. Jezeli masz watpliwosci co do stanu
technicznego odbiornika, przeslij go do centrum serwisowego.

» Serwomechanizmy montuj zawsze przy pomocy dotaczonych gumowych
podkladek. Nie dokrecaj s$rub zbyt mocno. Zadna czes¢ obudowy
serwomechanizmu nie powinna bezposrednio dotyka¢ uchwytu stuzacego do jego
montazu ani jakiegokolwiek elementu kadluba modelu. W przeciwnym razie
serwomechanizm bedzie narazony na drgania, ktére moga skroci¢ jego zywotnosé
lub doprowadzi¢ do uszkodzenia.

» Zwro¢ uwage na cyfry (1, 2, 3, 4) umieszczone na kazdym z ramion 4-ramiennego orczyka firmy Futaba. Cyfry
te oznaczajg o ile stopni kazde z ramion odchylone jest od kata 90°. Moze to pomoc w eliminacji minimalnych
roznic w sposobie pracy powstatych przy produkcji poszczego6lnych serwomechanizmow.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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» W celu wycentrowania serwomechanizméw podtacz je do odbiornika, wiacz nadajnik, a nastepnie odbiornik. Wycentruj trymery na
nadajniku, a nastepnie ustaw jedno z ramion serwomechanizmu prostopadle do znajdujacego si¢ przy nim drazka popychacza.

TRYMERY NA NADAJ

NI

* Po zamontowaniu serwomechanizméw, obré¢ kazdy z nich o peten zakres jego ruchu i upewnij sig, ze popychacze ani ramiona serw
nie stykaja sie, oraz ze zaden element nie blokuje ich ruchu. Elementy sterujace powinny dziata¢ ptynnie i nie wymaga¢ uzycia
nadmiernej sity. Jezeli serwomechanizm pracuje podejrzanie gtosno, prawdopodobnie ustawiony jest zbyt duzy opér i nalezy to
zmieni¢. Jezeli taki problem wystapi, to serwomechanizm bedzie powodowat szybsze zuzywanie si¢ baterii. Moze réwniez nastgpic¢
jego uszkodzenie.

 Przy instalacji wiacznika odbiornika wykorzystaj specjalng plytke przeznaczong do jego montazu. Zakryje ona otwor w kadtubie
oraz otwory na sruby. Wiacznik umies¢ mozliwie daleko od rury wydechowej oraz w takim miejscu, aby uniemozliwi¢ jego
przypadkowe wigczenie lub wytaczenie podczas przechowywania lub transportu. Upewnij sig, ze nic nie blokuje ruchu przetgcznika
oraz ze przetacza si¢ on swobodnie migdzy pozycjami ON i OFF.

« Jezeli w modelu helikoptera korzystasz z zewnetrznego wiacznika odbiornika z wyjsciem tadowania, zawsze korzystaj z ostony
wigcznika. Przymocuj wiacznik i ostone do ramy modelu i przykrec je przy pomocy srub. Wiasciwy sposéb montazu bedzie rowniez
uzalezniony od konkretnego modelu. W razie watpliwosci zajrzyj do instrukcji obstugi modelu.

 Aby uchroni¢ przewody serwomechanizmoéw przed uszkodzeniem na skutek wystepujacych w czasie lotu wibracji, nie napinaj ich

mocno i przymocuj je w kilku miejscach wewnatrz kadtuba. Podczas regularnych kontroli stanu technicznego modelu pamietaj o
sprawdzeniu przewodow.

Przymocuj przewo6d serwomechanizmu do kadtuba w odlegtosci okoto 5-10 cm od ztgcza

Przewdd nie moze by¢ naciggniety

WAZNE: Systemy 2.4GHz posiadaja inne wiasciwosci niz konwencjonalne systemy 27MHz, 35MHz, 40MHz i 72MHz. Aby
korzysta¢ z nowego systemu we wiasciwy i bezpieczny sposob, doktadnie zapoznaj si¢ z ponizsza sekcja instrukcji.

Montaz anteny odbiornika (tylko w przypadku odbiornika R6014FS):

Anlenna-{ i— Coaxial cable

*Must be kept as straight as possible.

R6014FS Receiver

* Odbiornik R6014FS wyposazony jest w 2 anteny, z ktorych kazda posiada inng funkcje, co zmniejsza ryzyko odbioru blednego
sygnatu.

* Poniewaz dtugosc¢ fali sygnatu 2.4GHz jest znacznie mniejsza niz w przypadku konwencjonalnych czestotliwosci 27, 35, 40MHz i
72MHz, system jest bardziej podatny na utrate sygnatu, co moze skutkowa¢ btgdem w odbiorze. Aby temu zapobiec, odbiornik
R6014FS posiada dwie niezalezne anteny.

* Aby anteny te mogtly dziata¢ jak najlepiej, zastosuj si¢ do ponizszych instrukcji.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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1. Anteny musza by¢ mozliwie najbardziej rozprostowane. W przeciwnym razie efektywny zasieg ich pracy zmniejszy sie.

2. Powinny one znajdowa¢ sie pod katem 90° wzgledem siebie. Nie jest to absolutnie niezbedne, ale najwazniejsze jest to, aby
znajdowaty sie one od siebie mozliwie daleko.

Wieksze modele moga posiada¢ duze elementy kadtuba wykonane z metalu, co moze zaktéci¢ sygnat radiowy. W takim wypadku
anteny nalezy umiesci¢ po obu stronach modelu. W takiej sytuacji niezaleznie od potozenia modelu w powietrzu zapewniony bedzie
mozliwie najlepszy odbior.

3. Anteny nie moga dotyka¢ materiatéw przewodzacych — muszg znajdowa¢ sie w odlegtosci co najmniej 1,5 cm od elementdw
wykonanych z metalu lub karbonu. Nie dotyczy to czesci anteny wykonanej z przewodu koncentrycznego. Nalezy jednak uwazaé,
zeby czesci tej nie zgina¢ pod zbyt ostrym katem.

4. Anteny pé)o\ivinny znajdowac si¢ z daleka od silnika, modutéw zaptonowych ESC oraz innych potencjalnych Zrodet zaki6cen.

Ji

BdriIOaH
R e

Antena Antena

* Anteny powinny znajdowac si¢ pod katem 90° wzgledem siebie.
* Fotografia pokazuje przyktady wiasciwego rozmieszczenia anten.
Przy montazu odbiornika na state pamietaj, zeby owina¢ go w pianke lub inny materiat pochtaniajacy drgania.

» Odbiornik zawiera w sobie precyzyjne elementy elektroniczne. Jest on najbardziej wrazliwym elementem systemu radiowego
znajdujacego sie na poktadzie modelu. Upewnij si¢, ze bedzie on chroniony przed drganiami, uderzeniami i skrajnymi temperaturami.
Aby zapewni¢ wilasciwa ochrone nadajnika owin go w pianke lub inny material pochtaniajacy wibracje. Dobrym pomystem bedzie
rowniez zabezpieczenie odbiornika przed wilgocig przez wiozenie go do foliowej torebki i zamkniecie jej otworu gumka, a dopiero
pozniej owiniecie go w pianke. Jezeli do odbiornika dostanie si¢ wilgo¢ lub paliwo, moze to zaktéci¢ jego dziatanie i spowodowaé
wypadek. Zawiniecie odbiornika w foliowa torebke chroni go réwniez przed kontaktem z paliwem i spalinami, ktére w wielu
modelach czesto dostaja sie do wnetrza kadtuba.

Wazne informacje — Odbiornik R6014FS

O ile poprzednie modele odbiornikéw pracowaty przy napieciu 3.0 Volt, najnowsza generacja uktadéw scalonych zaprojektowana
zostata do pracy przy nizszym napieciu. Zwieksza to wydajno$¢ ich pracy. Odbiornik R6014FS posiada taki wiasnie uktad
elektroniczny, w zwigzku z czym nominalne napigcie sygnatu wyj$ciowego wynosi w jego przypadku 2.7 V.

Mimo, ze tak niewielka réznica w napieciu nie ma wplywu na prace wigkszosci nowoczesnych urzadzen, firma Futaba otrzymata

informacje, ze sprzet niektérych producentéw nie jest w stanie wspdtpracowaé z obnizonym napicciem sygnatu wyjsciowego, czyli

Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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napigciem ponizej 3 V. W znanych nam do tej pory przypadkach problemu te dotyczyty sequencerdw, zaworéw odcinajacych doptyw
mieszanki, starszych serwomechanizméw oraz niektorych nowoczesnych serwomechanizméw cyfrowych producentéw innych niz
Futaba.

Niektore systemy zapasowych baterii zasilania moga dziata¢ gorzej przy obnizonym napieciu, nawet jezeli nie wida¢ tego od razu.
System taki moze dziata¢ poprawnie podczas testu zasiegu przeprowadzanego na ziemi, lecz w momencie, gdy urzadzenie nagrzeje sie
do 50° C, do poprawnego dziatania bedzie potrzebowato napigcia 2.8 Volt. W takiej sytuacji serwomechanizmy moga zaczaé¢ dziata¢ w
nieprawidtowy sposdéb.

Wielu producentéw udoskonala obecnie konstrukcje swoich urzadzen, aby zapewni¢ ich bezproblemowsa prace przy nizszym napigciu.
Jezeli masz jakiekolwiek watpliwosci, czy zakupiony sprzet bedzie dziatal poprawnie, zalecamy bezposredni kontakt z producentem
takiego sprzetu.

Jezeli zdarzyto si¢, ze zakupiltes sprzet, ktéry nie jest w stanie dziata¢ przy napigciu ponizej 3.0 V, zalecamy zakup nowszej wersji tego
samego urzadzenia lub korzystanie z niego przy wyzszym napieciu. Na rynku dostepne sg gotowe uktady, ktére sg w stanie zwiekszy¢
napiecie pracy urzadzenia, takie jak np. Buffer-Amplifier Interface firmy ElectroDynamics, PowerBox firmy Duralite, produkty DPSI
firmy EMcotec, Power Expander i Powersystem firmy Smart-Fly, oraz wiele innych.

Laczenie (“linkowanie”) odbiornika z nadajnikiem (modut TM-10 / odbiornik R6014FS):

Kazdy nadajnik posiada indywidualny, unikalny kod ID. Aby system mogt dziata¢ poprawnie, odbiornik musi otrzymaé¢ kod ID
nadajnika, z ktérym ma si¢ komunikowa¢. Po wykonaniu ,,linkowania” numer ten zostaje zapisany w pamieci odbiornika na state i nie
trzeba powtarza¢ tej procedury az do momentu, kiedy chcemy korzysta¢ z odbiornika wraz z innym nadajnikiem. Kazdy kolejny
zakupiony odbiornik R6014FS réwniez wymaga przeprowadzenia tej procedury.

1. Umies¢ nadajnik i odbiornik w odlegtosci maksymalnie 1 metra.

2. Wigcz nadajnik.

3. Sprawdz, czy znajdujaca si¢ na nadajniku dioda LED $wieci na niebiesko. Jezeli tak jest, sygnat radiowy jest wysylany.

4. Wiacz odbiornik.

5. Przytrzymaj przycisk Easy Link(ID SET) wcisniety przez co najmniej 1 sekundg, po czym zwolnij przycisk. Odbiornik rozpocznie
procedurg komunikacji z nadajnikiem.

6. Po zakonczeniu procedury dioda LED na odbiorniku zaswieci si¢ na zielono. Upewnij sie, ze nadajnik posiada kontrole nad
wszystkimi serwomechanizmami. Ponizsza tabela przedstawia znaczenie réznych sposobdw sygnalizacji statusu odbiornika.

Brak odbioru sygnatu LED $wieci na czerwono
Odbidr sygnatu LED $wieci na zielono
Odbidr sygnatu, kod ID nie zostat przypisany  |LED miga na zielono

Nieznana przyczyna awarii (np. uszkodzenie|LED miga na zmiang na czerwono i
pamigci EEPROM ) zielono.

I OSTRZEZENIE
! Po zakonczeniu procedury “linkowania” odbiornika z nadajnikiem odtacz zasilanie odbiornika i wigcz go ponownie. Sprawdz, czy
odbiornik komunikuje si¢ z nadajnikiem.

& Nie przeprowadzaj procedury “linkowania” przy podtaczonym przewodzie zasilania silnika, gdyz moze to spowodowaé
powazny wypadek.

Antena nadajnika (wylacznie w przypadku modutu TM-10):

1. Istnieje mozliwos¢ regulacji potozenia anteny nadajnika, dlatego tez upewnij sie, ze
podczas lotu czubek anteny nigdy nie jest skierowany bezposrednio w strong modelu. W
takiej sytuacji sygnat odbierany przez odbiornik jest najstabszy.

2. Aby odbiornik mogt otrzymywac¢ silniejszy sygnat utdz antene prostopadle do obudowy
nadajnika. Oczywiscie jest to rowniez zalezne od sposobu trzymania nadajnika, lecz w
wielu przypadkach utozenie anteny w ten sposob zapewnia najlepsze rezultaty. Wiasciwg
pozycje anteny dobierz na podstawie sposobu, w jaki zwykle trzymasz nadajnik.

3. Podczas lotu NIGDY nie chwytaj reka za antene, gdyz znacznie pogarsza to site sygnatu
RF.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Test zasiegu systemu R/C

Pamietaj, ze w r6znych systemach R/C test zasiegu przeprowadza si¢ w rézny sposéb, oraz ze zasieg danego systemu moze rézni¢ sie
w zaleznosci od warunkéw zewnetrznych. Sposéb montazu anteny odbiornika réwniez ma wplyw na wynik testu zasiegu. Ponizej
znajduje sie krotki opis sposobu przeprowadzania takiego testu. Dokladniejsze informacje na temat sposobéw montazu anteny
odbiornika, przeprowadzania dodatkowych testow w przypadku probleméw, sprawdzania zasiegu modeli z silnikami spalinowymi
znajduja sig¢ na stronie www.futaba-rc.com w sekcji FAQ (informacje w jezyku angielskim).

* Pozostaw anteng¢ nadajnika ztozong, a jezeli korzystasz z modutu TM-10, przetacz nadajnik w tryb "Power Down”.

[TM18 FOWER MODE]

POFF
FON

» Upewnij si¢, ze oba pakiety baterii sg w petni natadowane.
» Umies¢ model z dala od przewodéw, innych nadajnikéw itp.

Pierwszy test —silnik wytaczony, zasieg minimum 30 metréw

* Popros kogos, aby stanagt przy modelu, ale go nie dotykat. Silnik modelu musi by¢ wylaczony. (Ludzie réwniez przewodza fale
radiowe!)

» Stopniowo oddalaj si¢ od modelu caty czas poruszajac serwomechanizmami. Zatrzymaj si¢ w momencie, gdy zaczna one silnie drga¢
(jezeli serwomechanizmy drgajg jedynie nieznacznie podczas pracy, wszystko jest w porzadku), zatrzymuja sie catkowicie (PCM,
2.4GHz), lub jezeli catkowicie stracisz nad nimi kontrole.

» Zmierz odlegtos¢, na jaka udato ci sie odejs¢ od modelu. Jezeli jest ona wieksza niz 30 metréw, wszystko jest w porzadku i mozesz
przejs¢ do drugiego testu. Jezeli odlegtos¢ wynosi mniej niz 30 m, musisz ustali¢ przyczyne problemu i upewni¢ sie, ze mozesz lata¢
bezpiecznie. Zajrzyj na strone www firmy Futaba lub skontaktuj si¢ z serwisem, ktory podpowie, w jaki sposéb mozesz zlokalizowaé
problem.

* Powtorz test, tym razem proszac pomocnika, aby trzymat model. Zwrd¢ uwage na réznice w zasiegu.

Drugi test —silnik wtaczony
* Powtorz test przy uruchomionym silniku w sytuacji, gdy druga osoba trzyma model. Jezeli zauwazysz zmniejszenie zasi¢gu o ponad
10%, musisz poszuka¢ przyczyny zakldcen.

Wynik okoto 30 metréw zasiegu jest prawidlowym wynikiem uzyskanym w takich warunkach. Pamietaj, zeby test zasiegu
przeprowadzi¢ przed kazdg serig lotow. Jezeli przy catkowicie natadowanych bateriach zauwazysz znaczng utrate zasiegu, nie prébuj
latac.

Czestotliwosci dla modeli latajacych (samoloty i helikoptery) (z wyjatkiem pasma 2.4GHz)
W Stanach Zjednoczonych korzysta¢ mozesz z nastepujacych pasm i czestotliwosci dla modeli latajacych:

Pasmo 72 MHz 20 72190 45  72.690
kan MHz kan  MHz 21 72210 46 72710
11 72010 36 72510 22 72230 47 72.730
12 72030 37 72530 23 72250 48 72.750
13 72050 38 72550 24 72270 49 72.770
14 72070 39 72570 25 72290 50 72790
15 72090 40 72590 26 72310 51 72810
16 72110 41 72610 27 72330 52 72830
17 72130 42 72630 28 72350 53 72.850
18 72150 43 72650 29 72370 54 72870
19 72170 44 72670 30 723% 5 72890

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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31 72410 56 72.910 (wymagana specjalna licencja)

32 72430 57 72.930 kan MHz kan. MHz
33 72.450 58 72.950 00 50.800 01 50.820
34 72.470 59 72.970 02 50.840 03 50.860
35 72.490 60 72.990 04 50.880 05 50.900

06 50.920 07 50.940

08 50.960 09 50.980
Pasmo 50 MHz

W Europie dla modeli latajacych przeznaczone jest pasmo 35MHz, dla kolowych T
i ptywajacych 27MHz i 40MHz

Fiaste number holdar

4 Channal numbsr atchsr

Montaz plakietki z numerem uzywanej czestotliwosci:

I Pamietaj, aby zawsze posiada¢ w widocznym miejscu plakietke z numerem uzywanego przez
ciebie kanatu. Aby ja przygotowaé przyklej nalepke z numerem kanatu po obu stronach plakietki.
Plakietk¢ mozesz nastepnie zamontowa¢ na dolnej czesci anteny nadajnika, jak wida¢ to na rysunku.
Nieuzywany uchwyt znajdujacy si¢ z drugiej strony plakietki mozesz odciaé.

WYSWIETLACZ ORAZ PRZYCISKI NADAJINIKA

Przy wiaczaniu nadajnika ustyszysz podwojny sygnat dzwiekowy i pojawi si¢ pokazany nizej ekran. Przed rozpoczeciem lotow, a
nawet jeszcze przed wiaczeniem silnika upewnij sie, ze na ekranie wyswietla si¢ wiasciwa nazwa oraz typ modelu, ktérym zamierzasz
lata¢. Jezeli zatadowane zostaty ustawienia innego modelu, serwomechanizmy moga dziata¢ w niewtasciwym kierunku, a zakresy
ruchu drazkdw i trymery moga by¢ wyregulowane nieodpowiednio. Rozpoczecie latania moze skutkowaé wypadkiem i zniszczeniem
modelu.

Przyciski edycji ustawien i ekran startowy (pojawiajacy sie przy pierwszym uruchomieniu nadajnika):

16/64/128: CAMPac display (10C data)
9C: CAMPac display (2C/2CS data)

Modulation indicator
(PCM1024/PPM FM)

MIX: Mixer Alert (2.4G-7CH/10CH) Legenda:
Throttle/Elevator trim Model number Elevator/Throttle trim Timers — stopery
Rty andiname display Throttle/Elevator trim display — trymery

przepustnicy/steru wysokosci

MODE, END key — przyciski MODE i END
Rudder trim display — trymer steru kierunku
Aileron trim display — trymer lotek

MU MU Ol o iy | V

Battery voltage — napiccie baterii
Dial - tarcza
Modulation indicator — aktualnie uzywana
] oc Y v - i modulacja
LT LE'[EE--.@J.%E!.-_-J CAMPac display — informacja o module
n_ 2, pamigci
] Mixer alert — ostrzezenie o wiaczonych
L Potwben mikserach
| . TN \ Model number and name — nazwa i numer
MODE END Aoy ™ Alleon®im  Battery  Dial modelu
key key voltage

Licznik czasu catkowitego <TIMER>
Pokazuje taczny czas pracy nadajnika. (godz:min)
Licznik czasu, odliczanie w dét/w gore <ST1.ST2>
(min:sek)
Licznik czasu pracy danego modelu <MDL>
Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Pokazuje fgczny czas pracy danego modelu.(godz:min)
Reset licznikow:

Wybierz odpowiedni licznik przy pomocy kursora.
Wiasciwa linijka zacznie migac. Aby zresetowac licznik,
wcisnij przycisk tarczy na co najmniej 1 sekunde.

PRZYCISK MODE:

Wecisnij i przytrzymaj PRZYCISK MODE przez 1 sekundg, aby przejs¢ do menu programowania. Wcisnij PRZYCISK MODE, aby
przetacza¢ sie¢ migdzy menu podstawowym i zaawansowanym (BASIC i ADVANCE). Modele helikopteréw (HELI): W przypadku
niektorych funkcji PRZYCISK MODE stuzy do przetaczania migdzy poszczeg6Inymi trybami lotu.

PRZYCISK END:
Wecisniecie PRZYCISKU END powoduje powr6t do poprzedniego ekranu. Stuzy on réwniez do wychodzenia z menu konfiguracji
poszczeg6lnych funkcji do menu nadrzednego, zamyka menu i powoduje powrét do ekranu startowego.

KURSOR:
KURSOR stuzy do wyboru opcji oraz do konfiguracji poszczeg6lnych funkcji. Nacisniecie przycisku KURSORA przewija catg strone
menu podstawowego (BASIC) lub zaawansowanego (ADVANCE) lub catg strong z ustawieniami danej funkcji.

Obrét TARCZY:
Obrot TARCZY w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara lub w przeciwnym stuzy do przewijania opcji dostepnych dla danej
funkcji (np. do wyboru miedzy podwaojnymi/potréjnymi zakresami wychylen drazka).

Weisnigcie PRZYCISKU TARCZY:

Weisnigcie PRZYCISKU TARCZY powoduje otwarcie ekranu edycji ustawien aktualnie wybranej funkcji.

Weisnigcie PRZYCISKU TARCZY na 1 sekundg stuzy do potwierdzania istotnych zmian ustawien, np: wyboru innego zestawu
ustawien modelu z pamieci, kopiowania ustawien, resetu trymerdw, zapisywania pozycji serwomechanizmu dla funkcji FailSafe,
zmiany typu modelu, skasowania catego zestawu ustawien itp. System spyta, czy aby na pewno chcesz wprowadzi¢ zmiane.

Ponowne wecisniecie PRZYCISKU TARCZY spowoduje zaakceptowanie zmiany.

OSTRZEZENIA | KOMUNIKATY BLEDOW

Alarm lub komunikat btedu moze pojawi¢ si¢ na ekranie nadajnika z wielu powodéw, m.in. przy probie wiaczenia go, kiedy bateria
jest roztadowana. Kazdy komunikat btedu posiada przypisany sobie dzwigk, tak jak opisano to ponizej.

MODEL SELECTION ERROR (btad wyboru modelu): Dzwiek ostrzegawczy: 5 sygnatow (powtdrzony trzykrotnie)

Komunikat MODEL SELECTION ERROR wyswietlany jest kiedy nadajnik prébuje zatadowaé
MODEL SELECT ERROR ! zestaw ustawien modelu z modutu pamieci (CAMPac), ktéry nie jest aktualnie podtaczony. Kiedy
CURRENT MODEL Ho. 81 tak si¢ stanie, automatycznie tadowany jest zestaw ustawien modelu nr 1.

Nie prébuj lata¢ dopoki nie upewnisz si¢, ze do pamieci zaladowane sg ustawienia wlasciwego
modelu! Ponownie widz modut pamigci i zataduj wiasciwe ustawienia przy pomocy funkcji wyboru modelu.

LOW BATTERY ERROR (niskie napiecie baterii): Dzwigk ostrzegawczy: Sygnat ciagly trwajacy do chwili wytaczenia nadajnika.
Ostrzezenie LOW BATTERY wyswietlane jest kiedy napigcie baterii nadajnika spadnie ponizej

[BASIC MEMUCACROY] 3|
=ACROEATIC= ~ MODEL=Hvei| 8.5V.
FrDDEL

DR, EXP FTRIN i i ; ici i i i
PRRERET DI e Natychmiast wyladuj, gdyz calkowicie wyczerpana bateria spowoduje utrate kontroli nad

»SUB-TRINM » IDLE-DOWN modelem.
MREVERSE M-S

MIXER ALERT WARNING (ostrzezenie o wigczonych mikserach): Dzwiek ostrzegawczy: 5 sygnatow (powtarzane do momentu
rozwigzania problemu lub wytaczenia alarmu)

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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wekdok WARMING ! seoksok

AIR-ERAKE
IDLE-DOWH
THROTTLE CUT

Komunikat MIXER ALERT wyswietlany jest za kazdym razem, Kiedy przy wiaczeniu nadajnika aktywny jest ktorys z mikserow.
Ostrzezenie zniknie kiedy zdeaktywujesz przetacznik lub przycisk, ktory spowodowat wigczenie alarmu. Ponizej znajduje sie lista
przetacznikow, ktdre spowoduja wiaczenie alarmu, jezeli system wykryje, ze sa one aktywne w momencie wiaczania nadajnika.

ACRO:Throttle cut (wytaczenie silnika), idle-down, snap roll, airbrake (hamulec aerodynamiczny)
GLID:Butterfly, tryby lotu
HELIL: Throttle cut (wytaczenie silnika), throttle hold (zatrzymanie silnika), idle-up

Jezeli wylaczenie przetacznika nie spowoduje wylaczenia alarmu: Najprawdopodobniej ktores z powyzej wymienionych funkcji
korzystajg z tego samego przetagcznika z odwrdconym kierunkiem jego dziatania. Znaczy to, ze jeden z mikseréw w dalszym ciagu
pozostaje wigczony. W takim wypadku komunikat ostrzegawczy skasowa¢ mozesz naciskajac przycisk KURSORA. Nastepnie zmief
ustawienia jednej z dwoch funkcji korzystajacych z tego samego przetacznika.

BACKUP ERROR (btgd pamieci): Dzwick ostrzegawczy: 4 sygnaty (powtarzane w sposob ciagty)

Komunikat BACKUP ERROR pojawi sig, jezeli z jakiegokolwiek powodu nastapi utrata danych zapisanych w pamieci nadajnika. Jezeli
tak sig stanie, przy ponownym uruchomieniu nadajnika nastapi wyczyszczenie wszystkich ustawien.

[UWAGA] W chwili, gdy ten komunikat wyswietlany jest na ekranie, nadajnik wysyla sygnat w systemie PPM, nawet jezeli uprzednio
ustawiony zostat tryb PCM.

BACK-UP MEMORY ERROR !!

NOW INITIALIZING....
MODEL No. 14 ARER

Kiedy nadajnik wys$wietli ten komunikat, nie probuj lata¢! Nastgpita utrata wszystkich ustawien. Oddaj nadajnik do centrum
serwisowego firmy Futaba.

MEMORY MODULE INITIALIZE DISPLAY (ekran inicjalizacji modutu pamieci)

Ostrzezenie to pojawia si¢ za kazdym razem, kiedy do nadajnika poditgczany jest nieuzywany w nim wczesniej dodatkowy modut
pamieci CAMPac. Inicjalizacja rozpoczyna sic w momencie wcisniecia PRZYCISKU MODE. Po jej zakonczeniu bedziesz mogt
normalnie korzysta¢ z danego modutu pamieci, a komunikat nie wyswietli sie wiecej.

Nadajnik 10C NIE JEST W STANIE przekonwertowaé¢ danych z innych typdw odbiornikéw (np. 8U, 9Z). Umieszczenie w
nadajniku modufu pamigci CAMPac zawierajgcego dane zapisane na nadajniku innego typu spowoduje przeformatowanie modu#u
pamigci i utrate zapisanych na nim wczesniej danych.

RF MODULE WARNING (ostrzezenie o braku modutu RF): DZzwigk ostrzegawczy: Pojedynczy sygnat ciagty.

Pojedynczy sygnat przypomina, ze z nadajnika wyjeto modut RF, lub ostrzega, ze wtozony modut RF nie dziata. Zielona dioda LED
wskazujaca nadawanie sygnatu nie §wieci sie.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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FUNKCJE MENU ‘SAMOLOT’ (ACRO)

Nalezy zauwazy¢, ze wszystkie funkcje menu BASIC dla samolotéw (ACRO), szybowc6w (GLID) i helikopteréw (HELI) sg identyczne. Menu
podstawowe dla szybowcéw zawiera rowniez funkcje MOTOR CUT, ktdra zostata opisana w sekcji poswieconej szybowcom, oraz nie zawiera
ono funkcji IDLE-DOWN oraz THR-CUT; Menu podstawowe dla helikopteréw zawiera dodatkowe opcje (ustawienia tarczy sterujacej, krzywe
gazu/skoku oraz funkcje revo dla normalnego trybu lotu). Opcje te zostaty opisane w sekcji poswieconej helikopterom.

FUNKCJE MENU ACRO (Samolot).........ccocvrvveivrieenieieiennnns 29 FUNKCJE MENU ACRO ADVANCE.........cooeeiieriaesiecsieneanns 55
Mapa fFUNKC]i......coeieieiccee e 30 TYPY SKIZYAET ..o 55
Konfiguracja prostego, 4-kanatowego modelu ..................... 31 FLAPERON ..ottt ettt sne s 56

FLAPTRIM oottt 57
FUNKCJE MENU ACROBASIC........cooeieieeeneeneecen 34 Wychylenia roznicowe lotek (AILE-DIFF)........ccccocevevuereennnes 58
Menu MODEL: MODEL SELECT, COPY,NAME.............ceeenen. 34 Korzystanie z odbiornika 5-kanatowego: AILE-2................... 59
Menu PARAMETER: RESET, TYPE, MODUL, ATL, AILE-2, CONTRAST, ELEVON (patrz typy OQONOW).......cccvrverriererieiereseerisieseeeeseneeens 60
BACK-LIGHT, HOME-DISP, USER NAME, LOGIC SW .......cccucn.... 37 TYPY OQONOW......corriiierereriisietereessesesesesessssesessssssssesesessssesens 60
Rewers serwomechanizmow (REVERSE).........c.cccvvvvrerennn 42 Podwajne serwa steru wysokosci (AILEVATOR)................... 61
END POINT ..ttt 43 VTAIL ittt 62
Wolne obroty: IDLEDOWN i THR-CUT.......ccceverveieirrceereeen 44 SNAP-ROLL ©..vecticteee ettt eve s 63
Podwaojne/potréjne zakr.wychylen/expo (D/R,EXP).............. 46 Miksery: definicje i typy MIiKSErOW .........cccocvivvervneriierinnns 65
MENU TIMER........ociiiiiiee et 49 ELEV-FLAP ettt e et e e e e 66
Funkcje kanatéw dodatkowych (Aux) (AUX-CH) . ............ 50 AIRBRAKE/BUTTERFLY (CTOW)....cveverieresieresieresieresiecsieaeie e 67
Funkcja Trenera (TRAINER).......cccoovveiireieneresecsecee e 51 THROTTLE-NEEDLE. .......ovetivieevieie ettt 69
TRIM i SUB-TRIM 1ttt 52 THROTTLE DELAY ...ttt 70
Menu SERVO i test serwomechanizmoOw...........ccceveveviverennns 53 THROTTLECURVE. .....ccuiiiiitiit ittt 71
Funkcje Fail Safe i Battery FailSafe (F/S) .....cccoooevvvinnnnnes 54 Miksery programowalne liniowe 1-4..............ccccoevinien. 72

Miksery programowalne z Krzywg 5-8...........ccooevvinenenennnnns 75

Obstuga zyroskopu GYA (GYRO SENSE)...........ccoeevunees 77

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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MAPA FUNKCJI MENU ACROBASIC

Ekran startowy

@1:MODEL—B@@1  PoH
sT1 [E:BA.a 9,54

HSTE 18604, a tg—;f_‘l
-|I'IDL A:=EE Flltﬂbﬂl'
TIMER nan%a ;

0

E | | 5 L | | [|

Aby wejs¢ do menu BASIC Aby powrdci¢ do elranu

przytrzymaj przycisk MODE startowego weisnij END.
" weidniety przez 1 sekunde. %
{ for one second)
ACRO Basic Menu

(Basic Menu 1/2) (Basic Menu 2/2)
[BRSIC MEWUCACROX] “1s2%) 4w ([BRSIC MEHUCACRO? ] L2752
=HCROBATIC=  MODEL-8B881 =HCROBATIC= _ MODEL-8081 o
HMODEL Pp— A PTIMER
. FPARAMETER PTRAIMER %
MO~ EXF FTRIM %
BEHL FPOIHT PTHROTTLE CUT FLOGIC Sl
PELE-TRIM pIDLE-DOWH
 PREVERSE PF-S ) FSERUOD
Wecisnij MODE, aby przelaczac sig miedzy

Naci$nij przycisk kursora, aby przelgczac sig pomigdzy kolejnymi podstronami menu podstawowym i zaawansowarym

menu. Menu, ktdre posiadajg wiece] nizl podstrone 0znaczone sg w prawym

gomym roku ekranu.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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KROTKI PRZEWODNIK:

KONFIGURACJA PROSTEGO, 4-KANALOWEGO MODELU SAMOLOTU W TRYBIE BASIC
Ten przewodnik ma na celu zaznajomienie uzytkownika z systemem sterowania radiowego i umozliwienie mu jak
najszybszego przejscia do uzywania nadajnika. Zawiera on roéwniez kilka pomystéw, w jaki sposob mozesz osiagnaé
jeszcze wigcej niz mozna by oczekiwac od systemu sterowania. Przewodnik zostat przygotowany w taki sam sposob, jak
pozostate instrukcje programowania: cele, ktére chcemy osiggna¢, opis, co nalezy zrobi¢, oraz instrukcje do wykonania
krok po kroku. Dodatkowe informacje na temat dziatania poszczeg6lnych funkcji zostaly opisane w sekcjach instrukcji

oswigconym tym funkcjom.

CELE

CZYNNOSCI

Przygotuj swéj model.

Zamontuj wszystkie serwomechanizmy, przetagczniki, odbiorniki zgodnie z instrukcja
swojego modelu. Wtacz nadajnik, a nastepnie odbiornik. Wyreguluj wszystkie
potaczenia mechaniczne tak, aby powierzchnie sterowe znajdowaty sie w pozycjach
neutralnych. Sprawdz kierunek obrotu serwomechanizméw. Zapamietaj, ktére elementy
beda wymagaty dodatkowej konfiguracji, trymowania, itp.

Nadaj nazwe modelowi

Wiacz nadajnik.
Otworz menu BASIC przyciskajac przycisk MODE na 1 sekunde, nastepnie przejdz do
menu MODEL. Aby to zrobi¢ pods$wietl lini¢ MODEL i wcisnij przycisk tarczy.

Przejdz do opcji MODEL NAME (Podswietla si¢ pierwszy znak nazwy modelu).

Podaj nazwe modelu. Biezacy znak zmienia si¢ przez obrét tarczy, a miedzy
poszczeg6lnymi znakami porusza sie przy pomocy kursora. Zamknij menu MODEL
naciskajac przycisk END.

W razie potrzeby wigcz  rewers|W menu BASIC wybierz opcje REVERSE (przejdz kursorem do linii REVERSE i wci$nij
serwomechanizmow. przycisk tarczy).
Woybierz odpowiedni serwomechanizm i odwrd¢ kierunek jego pracy. (Przyktad: rewers
serwomechanizmu steru ogonowego). Aby to zrobi¢ przejdz do linii CH4: RUDD.
Obracajac tarcze podswietl opcje REV. Powtérz procedure dla wszystkich
serwomechanizmow, ktore tego wymagaja. Aby wyjs¢ weisnij END.
Dopasuj zakresy wychylef | W menu BASIC wybierz opcje ENDPOINT. (przejoz kursorem do linii ENDPOINT i weisnij przycisk tarczy).
serwomechanizmow.
Ustal punkty skrajne zakresu ruchu kazdego serwomechanizmu. Przykiad:

serwomechanizm gazu. Przejdz do linii THROTTLE. Wychyl drazek gazu w d6t i obracaj
tarcza do momentu, gdy przelot gaznika si¢ zamknie. Nastepnie wychyl drazek w gore i
obrd¢ tarcze tak, aby przy maksymalnym wychyleniu drazka w goére przelot gaznika byt
catkowicie otwarty. W razie potrzeby powt6rz procedure dla pozostatych kanatow, ktore
tego wymagaja. Zamknij funkcje naciskajac przycisk END.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Poniewaz system wyposazony jest w cyfrowe trymery, do wyfgczania silnika nie musisz uzywac¢ trymera gazu. Wystarczy
skonfigurowac funkcje IDLE-DOWN oraz funkcje wyfgczania silnika (THR-CUT).

CELE

CZYNNOSCI

Skonfiguruj funkcje IDLE-DOWN

Funkcja IDLE-DOWN spowalnia wolne obroty
silnika przy ladowaniu, oczekiwaniu na
start, oraz przy wykonywaniu figur typu
korkociag. Funkcje ta powinna byé
wylaczona przy starcie, kotowaniu, oraz
przy wiekszosci manewrow powietrznych.
Zminimalizuje  to  niebezpieczenstwo
przypadkowego zgasniecia silnika.

Z menu BASIC wybierz funkcje IDLE-DOWN

Aktywuj i wyreguluj funkcje IDLE-DOWN. Przesun kursor do linii MIX, a nastepnie obro¢
tarcze w pozycje OFF. Ustaw przetagcznik C w pozycji srodkowej. Na ekranie wyswietli
sie wartos¢ ON. Ustaw kursor w linii RATE i obracaj tarczg w prawo do momentu, gdy
silnik bedzie zachowywat stabilne i wystarczajaco niskie obroty.

Opcjonalnie: Mozesz wybrac¢ inny przefgcznik niz C. Przelgcznik C dziaa aktualnie w
pozycjach srodek-doZ. W opisywanym tu przykfadzie zmiana ta nie jest niezbedna.

Zamknij funkcje naciskajac przycisk END.

Funkcja THR-CUT stuzy do wytaczenia
silnika przy pomocy pojedynczego
wytacznika.

(UWAGA: Nigdy nie przypisuj funkcji IDLE-
DOWN oraz THR-CUT do tego samego
przefgcznika 2-pozycyjnego. Patrz opis
funkcji IDLE-DOWN .)

Z menu BASIC wybierz funkcje THR-CUT. Aby to zrobi¢ ustaw kursor w linii THR-CUT i
wecisnij przycisk tarczy.

Aktywuj funkcje, przypisz jej odpowiedni przetacznik oraz dokonaj jej konfiguracji.

Przesun kursor do linii MIX i obré¢ tarcze w lewo do pozycji OFF. Ustaw kursor w linii
SW i obré¢ tarcze w prawo, az wyswietli si¢ C. Nastepnie ustaw kursor w linii POSI i
obro¢ tarcza w lewo do pozycji DOWN. Przejdz do linii RATE i ustaw przetacznik C w
pozycji dolnej. Wychyl drazek gazu w dét i obracaj tarcza w prawo do momentu, gdy
gaznik zostanie catkowicie zamkniety.

Skonfiguruj  podwdjne/potrojne  zakresy
wychylen drazkéw oraz expo (D/R, EXP).

(Nazwa aktualnie konfigurowanego kanafu
oraz  biezgca  pozycja  przelgcznika
wyswietlane sqg po lewej stronie ekranu, po
srodku. Do kazdego kanafu przypisacé
mozna dwa lub trzy zakresy wychyles. Aby
to zrobi¢ wystarczy wybraé przefgcznik
oraz skonfigurowac¢ wartosci procentowe
dla kazdej z jego pozycji (2 lub 3).

Z menu BASIC wybierz funkcj¢ D/REXP (najedZz na nig kursorem i wecisnij przycisk
tarczy).

Wybierz odpowiedni przetacznik. Ustal wartosci dla przetacznika znajdujacego si¢ w
gornym potozeniu:

Ustaw przetgcznik A w gornym potozeniu.

Przesun kursor do linii CH, nastepnie obrd¢ tarcze w prawo i wybierz kanat CH>2 (ster
wysokosci). Na ekranie pojawi si¢ informacja ELEV(UP). Przesun kursor do linii D/R,
wychyl drazek steru wysokosci w ddt, nastepnie obrd¢ tarczg, aby wybra¢ wartosé
procentowa dla dolnej czesci zakresu ruchu dragzka. Nastepnie wychyl go w gére i ustal
zakres wychylenia drazka w gore.

Przejdz kursorem do linii EXP i w identyczny sposéb ustaw wartosci expo dla obu
pozycji drazka.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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CELE CZYNNOSCI

Ustal wartosci dla przetacznika znajdujacego sie w dolnym potozeniu.
Ustaw przetacznik A w dolnym potozeniu.
W opisany juz wyzej sposéb skonfiguruj odpowiednie wartosci.

Opcjonalnie: mozesz zmieni¢ rodzaj przelgcznika przypisanego do funkcji D/R.
Przykfadowo, przelgcznikiem dla steru wysokosci moze by¢ przefgcznik 3-
pozycyjny G (10CA) lub E (10CH).

Aby to zrobi¢, przejdz kursorem do linii SW. Obrd¢ tarcze w prawo i wybierz
przetacznik G lub E. Ustaw wybrany przetacznik w pozycji srodkowej. Powtorz
powyzsze kroki, aby skonfigurowa¢ trzeci zakres wychylen. Wcisnij dwukrotnie
przycisk END.

Co dalej? Jezeli zechcesz, mozesz skonfigurowac jeszcze inne funkcje, ktére uznasz za przydatne
dla twojego modelu:

- Funkcja trenera: TRAINER.

- Wiecej niz 1 serwomechanizm skrzydet/ogona. Patrz typy skrzydet i usterzenia ogona,
strony r3535345435.

- Miksery programowalne: Ster wysokosci-klapa, Ster kierunku-lotka, klapa-ster
wysokosci i inne.

- wysuwane podwozie, klapy obstugiwane przy pomocy przetacznika, systemy
wytwarzania dymu, przetacznik wytaczania silnika oraz inne funkcje dodatkowe.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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DOKLADNY OPIS FUNKCJI NADAJNIKA

Menu MODEL: zawiera ono 3 funkcje stuzace do zarzagdzania pamiecig modeli: MODEL SELECT, MODELCOPY i MODELNAME. Poniewaz
funkcje te sg ze soba powigzane oraz naleza do funkcji podstawowych - uzywanych w wigkszosci modeli, znajduja si¢ one w podmenu
MODEL, do ktérego wchodzi si¢ z menu podstawowego - BASIC.

[MOCEL 1 MODEL SELECT: Funkcja ta stuzy do wyboru jednego z 15 zestawOw ustawien modeli

_ zapisanych na nadajniku (lub 4/16/33 zapisanych na dodatkowym module pamieci
E‘ELEET CMODEL -B@61 2 CAMPac-16K/64K/128K). Wybrany zestaw ustawien bedzie uzywany podczas lotu.
COPYpalsal  CMODEL-@001£d) Mozna go réwniez edytowaé¢. Obok numeru modelu znajduje sie jego nazwa oraz symbol

HAMEMMOLEL —8881 Z oznaczeniem typu.

Uwaga: Jezeli korzystasz z modutu CAMPac-16K, w menu MODEL SELECT oraz MODEL COPY zobaczysz dodatkowo numery 16-19,
ktére beda oznacza¢ zestawy ustawien zapisane w module pamieci. Aby skorzysta¢ z tych ustawien nie musisz kopiowania ich do
pamieci nadajnika.

Konwersja danych z nadajnikéw T9C/T9CS
Z danych zapisanych na module CAMPac przez nadajniki T9C/T9CS nie mozna korzysta¢

SELECTMERl  <MODEL-8@@12a)bezposrednio. Istnieje jednak mozliwosé skopiowania ich do pamieci nadajnika T10C z jednoczesna
o e bELmeeatEDkonwersja formatu danych. W takiej sytuacji na ekranie wyswietli sie tekst "01<-Pac 01." Nacisnij
—— TSCTICS Pac —— PRZYCISK TARCZY na 1 sekunde. Pojawi sie pytanie "Are you sure?" Nacisnij ponownie przycisk, a
CONUYE 1L +RERERKCHODEL-13€3) | oo\ ustawien zostanie skopiowany do pamieci 01 nadajnika T10C. W przypadku ustawien, ktore nie

wystepuja w starszym nadajniku, uzyte zostang wartosci domysline.

Pamietaj, aby przed lotem sprawdzi¢ poprawnos¢ ustawien.

Sposéb formatowania modutu CAMPac zostat opisany w oddzielnej sekcji.

. . . ) ) migajgcy symbol
UWAGA: Jezeli w menu MODEL SELECT wybierzesz opcje nowego modelu, ktory zamierzasz

uzywaé przy innej niz dotychczasowa modulacji, konieczne bedzie zrestartowanie nadajnika. @“MUDE':B[%E‘QI foze
Jezeli tego nie zrobisz, na ekranie startowym wyswietli sie migajace oznaczenie typu modulacji. HEIQ 19;,3,3:3 i |
Zmiana modulacji zostanie zaakceptowana dopiero po restartowaniu nadajnika. MDL B z@E P
) P pierop : Tier a:oa  FULADA[
L| OI 1) O_I |2 CIl. i <
CELE CZYNNOSCI
Wybierz Model nr 3. Otworz menu BASIC (weciskajac przycisk MODE przez 1 sekundg), a nastepnie przejdz

UWAGA : Jestto jedna z kilku funkcji, w |do menu MODEL .
przypadku ktérych nadajnik wymaga
potwierdzenia dokonania zmiany.

Wybierz model nr 3 obracajac tarcze w prawo, az pojawi si¢ wiasciwy numer.

Przytrzymaj przycisk tarczy wcisniety przez 1 sekundg. Pojawi sie komunikat Are you
sure?. Aby potwierdzi¢ che¢ dokonania zmiany wcisnik ponownie przycisk tarczy.

Zamknij menu weciskajac dwukrotnie przycisk END.

Potwierdz typ modulacji, ktdéry bedzie Jezeli w prawym gérnym rogu ekranu miga napis “PPM”, “PCM” lub “2.4G”, oznacza to, ze

uzywany przez nowy model. wybrany model korzysta z innego typu odbiornika. Wytacz i wiacz ponownie nadajnik,
aby zmieni¢ typ modulacji.

Co dalej? Nazwij model - NAME..

Zmien typ modelu (samolot, helikopter, szybowiec) - MODEL TYPE.

Zmien typ modulacji [FM (PPM) PCM lub 2.4G-10CH/7CH].

Ustaw rewers serwomechanizmoéw — REVERSE.

Ustaw zakresy ruchu serwomechanizméw - END POINT.

Skonfiguruj funkcje IDLE-DOWN i THR-CUT, ktore Kieruja praca drazka gazu.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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MODEL COPY: Kopiowanie biezacego zestawu ustawien modelu do innego miejsca w pamieci nadajnika lub modutu CAMPac. Dla
zachowania przejrzystosci wyswietlana jest nazwa zestawu ustawien, na miejsce ktdrego kopiujesz biezace ustawienia.

[MODEL] Uwagi:
«Dane, w miejsce ktdrych kopiujesz aktualne ustawienia zostang bezpowrotnie stracone.
SELECTMEL CMODEL -@a@1 2= Dotyczy réwniez nazwy, typu modelu oraz typu modulacji.
COPe@1+El  (MODEL-B06 1292 *Aby skopiowa¢ dane miedzy dwoma nadajnikami T10C wykorzystaj modut CAMPac.
NAMEMYODEL=BB81 (Pamietaj: Ustawienia moga by¢ pobierane bezposrednio z modutu pamieci, przed
lotem nie musisz kopiowa¢ ich do pamieci drugiego nadajnika. Moduty CAMPac
zostaty doktadniej opisane w oddzielnej sekcji.
*Przy korzystaniu z funkcji trenera w trybie FUNC nie ma koniecznosci konfigurowania
nadajnika ucznia, aby méc korzysta¢ z modelu. Patrz funkcja TRAINER.

Nie ma mozliwosci konwersji danych z nadajnikdw 8U ani 9Z. Jezeli w nadajniku T10C umieszczony zostanie modut CAMPac

zawierajacy dane zapisane przez ktory$ z tych nadajnikow, bedzie on musiat zosta¢ przeformatowany, co spowoduje utrate
zapisanych danych.

Przyktady zastosowania:

« Konfiguracja ustawiefi nowego modelu, ktory jest podobny do ktoregos$ z uprzednio zapisanych.

« Jezeli zamierzasz eksperymentowac ze zmiana ustawien, mozesz wykonac kopi¢ zapasowa biezacych ustawien.

* W przypadku uszkodzenia nadajnika przed wystaniem go do serwisu warto skopiowac¢ zapisane w jego pamigci zestawy ustawien na

modut CAMPac.

* Lot w innych niz dotychczas warunkach (np. lot helikopterem w nocy przy wykorzystaniu ciezszych topat, lot szybowcem przy
duzym wietrze, lot samolotem na wigkszych niz dotychczas wysokosciach) - mozesz postuzy¢ sie kopia dotychczasowych ustawien.

« Zapis ustawien modelu do pamieci CAMPac w celu korzystania z nich na nadajniku T10C (A or H) znajomego. Bedzie mégt on
lata¢ twoim modelem lub wykorzysta¢ ustawienia do konfiguracji modelu podobnego do twojego.

CELE CZYNNOSCI

Skopiuj zestaw ustawien nr 3 na miejsce Otwdrz menu BASIC, a nastepnie menu MODEL. (wcisnij przycisk MODE przez 1
ustawien nr 5. sekunde, a nastepnie przejdz kursorem do linii MODEL i wci$nij przycisk tarczy).
UWAGA: Jest to jedna z kilku funkcji, w

przypadku ktérych nadajnik wymaga Upewnij sig, ze zatadowany jest wiasciwy zestaw ustawien (tu: 3). Jezeli w linii SELECT
potwierdzenia dokonania zmiany. nie wyswietla sie cyfra 3, skorzystaj z funkcji MODEL SELECT.

Przejdz kursorem do linii COPY i wybierz numer zestawu ustawien, na ktorym chcesz
zapisa¢ biezace ustawienia (tu: 5). Numer ten wybiera si¢ obracaja tarcze w prawa.

Przytrzymaj przycisk tarczy wcisniety przez 1 sekunde. Potwierdz che¢ dokonania
zmiany. Gdy pojawi si¢ komunikat Are you sure? Ponownie wcisnij przycisk tarczy.*

Zamknij funkcje wciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Zataduj wykonana przed chwila kopie ustawien — SELECT.

Zmien nazwe kopii ustawien (w tej chwili nazywa sie ona identycznie jak zrodiowy
zestaw ustawien).

Wytacz nadajnik i wyjmij modut CAMPac w celu schowania go w bezpiecznym
miejscu lub wykorzystania w innym nadajniku.

*Nadajnik wydaje powtarzajacy si¢ sygnat i wyswietla na ekranie postep procesu kopiowania. Pamigtaj, ze jezeli wytaczysz nadajnik zanim proces
kopiowania si¢ zakonczy, proces ten zostanie anulowany.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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MODEL NAME: Nadanie nazwy biezacemu zestawowi ustawien modelu. Kazdemu zestawowi warto nada¢ charakterystyczna nazwe,
gdyz utatwi to szybki wybdr wiasciwych ustawien i zminimalizuje niebezpieczenstwo pomyiki i wybrania ztego zestawu ustawien, co
mogtoby skutkowa¢ wypadkiem i rozbiciem modelu.

[HMODEL ] Dostepne znaki:
 Dtugo$¢ nazwy to max. 10 znakow.

« Znakiem moze by¢ litera, cyfra, spacja lub symbol.
*Domyslna nazwa zestawu ustawien to MODEL-xxxx. (MODEL-0001 oznacza pierwszy
————————— zestaw zapisany w pamigci, itd.)

SELECTMAL CHODEL-B@E] =30
COFYral=+al CHODEL-E@E]1 =30

UWAGA: Przy kopiowaniu jednego zestawu ustawien na miejsce innego skopiowane zostaja wszystkie ustawienia, w tym jego
nazwa. Jezeli zmienisz typ modelu - MODEL TYPE lub skorzystasz z funkcji MODEL RESET, skasowane zostang wszystkie ustawienia, w
tym nazwa. Dlatego tez od razu po skopiowaniu zestawu ustawien, zmianie typu modelu lub rozpoczeciu konfiguracji nowego modelu
nalezy zmieni¢ nazwe zestawu ustawien. Jezeli korzystasz z kilku rdznych modutéw nadawczych, w nazwie modelu warto zawrze¢
numer kanatu, z ktérego korzysta odbiornik danego modelu.

CELE CZYNNOSCI

Zestawowi ustawien nr 3 nadaj nazwe
"Cap-232_" (ostatni znak oznacza spacje.)

Otworz menu MODEL .

Upewnij sig, ze zatadowany jest wiasciwy zestaw ustawien (tu: 3). Jezeli w
linii SELECT nie wyswietla si¢ cyfra 3 skorzystaj z funkcji MODEL SELECT.

Przejdz do linii NAME i zmien pierwszy znak nazwy. (tu: M na C). Aby to zrobi¢, ustaw
kursor na literze M i obracaj tarcza w lewo.

Przesun kursor, aby rozpocza¢ edycje kolejnego znaku.

Powtarzaj powyzsze czynnosci, az cata nazwa zostanie zmieniona. System rozrdznia
mate i duze litery.

Zamknij funkcje wciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz zmieni¢ typ modelu (MODEL TYPE) na szybowiec lub helikopter..
-Zmieni¢ modulacje [FM (PPM) PCM lub 2.4G-10CH/7CH].

-Ustawi¢ rewers serwomechanizmoéw - REVERSE.

-Wyregulowa¢ zakresy ruchu serwomechanizmoéw - END POINT.

-Ustawi¢ podwdjne/potréjne zakresy wychylen oraz warto$¢ expo (D/REXP).

Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Menu PARAMETER: zawiera ustawienia, ktére zazwyczaj ustawia si¢ jednorazowo i nie zmienia ich pdzniej.
Po wybraniu odpowiedniego modelu skonfiguruj jego parametry:

[LFARAMETER 1
REESET MSIE=10a-] =

TYFEMACROEBATIC
AILE-ZMCHEDH?

MODULMPCH1G2d
ATL kOH

“1s2%

S

«Jakiego typu jest to model?

« Jakiej modulacji uzywa odbiornik [FM (PPM) PCM czy 24G-10CH/7CH] ?

*Czy posiada on typowga funkcje gazu przypisana do kanatu 3, czy wymaga on
wykorzystania funkcji ATL?

«Jezeli korzystasz z ktorejs z funkcji wykorzystujacych podwdjny mechanizm lotek i
posiadasz 5-kanatowy odbiornik, nalezy to zaznaczy¢.

Wazne jest, aby na poczatku skasowaé wszystkie stare ustawienia modelu. Uzywa sie w tym celu funkcji MODEL RESET.

MODEL RESET: Funkcja ta catkowicie kasuje wszystkie ustawienia w biezacej pamigci ustawien modelu. Nie ma jednoczesnie ryzyka
przypadkowego skasowania wszystkich modeli zapisanych na nadajniku. Jedynie serwis posiada mozliwos¢ wyczyszczenia catej
pamieci nadajnika w jednaj chwili (np. przy sprzedazy nadajnika). Aby skasowaé wszystkie ustawienia musisz kolejno wybraé
wszystkie modele przy pomocy funkcji SELECT i pojedynczo zresetowac wszystke ich ustawienia.

Jezeli kopiujesz jeden zestaw ustawien modelu na drugi przy pomocy funkcji COPY, nie ma koniecznosci kasowania ustawien
znajdujacych sie w docelowej pamieci modelu. Polecenie COPY catkowicie zastepuje wszystkie poprzednio zapisane dane, w tym
rowniez nazwe modelu. Polecenie MODEL TYPE powoduje skasowanie wszystkich ustawien poza nazwa i typem modulacji (MODUL).

CELE

CZYNNOSCI

Zresetuj pamig¢ ustawien modelu nr 1.
UWAGA: Jest to jedna z kilku funkcji, w
przypadku  ktérych nadajnik wymaga
potwierdzenia checi dokonania zmiany.

Upewnij si¢, ze zatadowany jest wiasciwy zestaw ustawien (tu: 1). Na ekranie startowym
po lewej stronie znajduje si¢ nazwa modelu i jego numer. Jezeli dane si¢ nie zgadzaja,
skorzystaj z funkcji MODEL SELECT.

PrzejdZ do menu PARAMETER. W tym celu wcisnij przycisk MODE na 1 sekunde. Wcisnij
przycisk kursora aby przejs¢ na 2 podstrong menu. Ustaw kursor w linii PARAMETER i
wcisnij przycisk tarczy.

Zresetuj pamieé ustawien — wcisnij przycisk tarczy na 1 sekunde.

Potwierdz zmiane ustawien. Gdy pojawi sie komunikat Are you sure?, wci$nij przycisk
tarczy*.

Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

Po zresetowaniu pamieci modelu, przywrdcona zostata nazwa domysina (np.:
MODEL-0001).

- Mozesz nada¢ modelowi nowa nazwe — NAME.

- Przekopiowaé w to miejsce dane innego modelu - COPY.

- Przejs¢ do innej pamigci modelu, edytowac lub usuna¢ ja - SELECT.

- Zmieni¢ typ modelu na szybowiec lub helikopter - MODEL TYPE.

- Zmieni¢ typ modulacji odbiornika [FM (PPM) PCM lub 24G-10CH/7CH].

- Ustawi¢ rewers serwomechanizmow - REVERSE.

- Wyregulowac¢ zakresy ruchu serwomechanizméw - END POINT..

- Ustawi¢ podwadjne/potréjne zakresy wychylen oraz wartos¢ expo (D/REXP).

*Nadajnik wydaje powtarzajacy sie sygnat i wyswietla na ekranie postep procesu kasowania. Pamietaj, ze jezeli wytaczysz nadajnik zanim proces
kasowania sie zakonczy, proces ten zostanie anulowany.

Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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MODEL TYPE —typ modelu — opcja ta stuzy do ustalenia, jakich funkcji programowania bedzie wymagat dany model.

Aparatura T10C posiada pamie¢ ustawien 15 modeli. Dostepne sa nastepujace typy:

« samolot z napedem silnikowym (ACRO) (z réznymi rodzajami skrzydet i usterzenia ogona. Mozliwos¢ wykorzystania podwéjnych
serwolechanizmoéw lotek, steru wysokosci, a takze funkcji ELEVON oraz V-TAIL).

« trzy typy szybowcOw (z réznymi rodzajami usterzenia ogona). SzczegO6ty — patrz MODEL TYPE -> Glider (szybowiec).

« osiem typow helikopteréw (r6znego rodzaju tarcz sterujagcych, w tym tarcza CCPM). Szczeg6ty — patrz MODEL TYPE ->

Helicopter (helikopter).

Przed dokonaniem jakichkolwiek innych ustawien, w pierwszej kolejnosci nalezy wybra¢ typ modelu, ktéory w mozliwie
najdoktadniejszy sposéb bedzie opisywat posiadany przez ciebie model. (Kazda z 15 dostepnych pamieci mozna skonfigurowaé
zupetnie dowolnie). Jezeli posiadasz nadajnik T10C, domyslnym typem modelu bedzie ACRO. W przypadku nadajnika T10H bedzie to
HELI(HY).

W przypadku wiekszosci modeli samolotow silnikowych najlepiej sprawdzi sie typ ACRO, lecz w niektérych przypadkach lepsza opcja
moze by¢ np. typ GLID(2A+1F). Typ ACRO z reguly sprawdza si¢ lepiej, gdyz oferuje on szereg funkcji, ktérych typ GLID nie posiada:
« funkcje dostepne w trybie ACRO:
*SNAP-ROLL
*AILEVATOR (obstuga podwaojnych serwomechanizmow steru wysokosci)
edla samolotéw z silnikami spalinowymi: miksery IDLE-DOWN, THR-CUT, THROTTLE-NEEDLE oraz programowanie
opdznienia drazka gazu -THROTTLE DELAY
« funkcje niedostepne w trybie ACRO:
<5 niezaleznych trybow lotu oferujacych dodatkowe ustawienia (START/SPEED/DISTANCE/LANDING)

Jezeli posiadany przez ciebie model to szybowiec lub helikopter, odszukaj w instrukcji rozdzia/ poswiecony danemu typowi modelu.
Bedg tam zawarte dodatkowe wskazowki odnosnie konfiguracji. Pamietaj, ze zmiana typu modelu (MODEL TYPE) powoduje skasowanie
wszystkich jego ustawiez, w tym roéwniez nazwy.

CELE CZYNNOSCI
Wybdr wiasciwego typu modelu - MODEL Wiacz nadajnik. Otworz menu BASIC, a nastepnie menu PARAMETER. W tym celu wcisnij
TYPE. Tu: ACRO. przycisk MODE na 1 sekundg. Wecisnij przycisk kursora. Ustaw kursor w linii

UWAGA: Jest to jedna z kilku funkcji, w|PARAMETER i weisnij przycisk tarczy.

przypadku  ktdrych  nadajnik  wymaga[ystaw kursor w linii MODEL TYPE
potwierdzenia dokonania zmiany.

Wybierz wiasciwy typ modelu - MODEL TYPE (tu: ACRO). W tym celu obrd¢ tarcza w
prawo, az zobaczysz napis ACROBATIC. Wcisnij przycisk tarczy na 1 sekunde. Pojawi
sie komunikat Are you Sure? Wcisnij ponownie przycisk tarczy, aby potwierdzié.
Wecisnij przycisk END, aby powréci¢ do menu podstawowego.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Wybor typu modulacji (MODUL):
Wyboru tego dokonuje sie na podstawie typu modulacji obstugiwanego przez odbiornik. Bedzie to odpowiednio transmisja FM
(PPM)/PCM lub 2.4G-10CH/7CH. Pamietaj, ze zmiana modulacji pocigga za soba koniecznos¢ ponownego uruchomienia aparatury.
Jezeli zamierzasz korzysta¢ z modulacji PCM lub 2.4G-10CH/7CH, pamietaj, aby zapozna¢ sie ze sposobem dziatania funkcji FailSafe
(F/S) i odpowiednio ja skonfigurowa¢. Przy korzystaniu z modulacji typu PPM lub PCM, musisz zamontowa¢ w w nadajniku modut
TP-FM, natomiast przy modulacji 2.4G-10CH/7CH bedzie to modut TM-10 2.4GHz.

PCM = Modulacja impulsowo-kodowa

PPM = Modulacja potozenia impulséw. Znana réwniez pod nazwg modulacji FM.

2.4G-10CH/7CH = system FASST-2 4GHz (tryb 10CH/7CH)

[FARAMETER] £1.-2% Dostepne ustawienia:
RESETFExeCute e PCM - wszystkie odbiorniki Futaba PCM1024, niezaleznie od liczby kanatéw (np.
TYPEMACROEATIC R138DP/148DP/149DP/1410DP/309DPS/319DPS/3110DPS);
AILE-Z2M_HEoHT ’Cﬂ’:ﬂ *PPM — wszystkie odbiorniki FM kompatybilne ze standardem firmy Futaba (negative
FCM1@2d shift) niezaleznie od liczby kanatéw (np. R127DF, R123F, R138DF, R148DF).
ATLFOH * Niekompatybilny z odbiornikami PCM512, takimi jak R128DP czy R105iP.

 Niekompatybilny z odbiornikami PCM innych producentdw, jak réwniez odbiornikami

FM z dodatnia polaryzacja (positive Shift) FM (np. JR, Airtronics).

» Aby méc nadawaé sygnat w modulacji PCM, nie musisz posiada¢ dodatkowego modutu

nadawczego. Wiecej informacji na temat modulacji PCM znajdziesz na stronie

internetowej firmy Futaba..

o 24G-10CH - wszystkie wielokanatowe odbiorniki FASST-2.4G firmy Futaba,

niezaleznie od liczby obstugiwanych kanatéw (np. R608FS/R6014FS).

* 2.4G-7CH — wszystkie 7-kanatowe odbiorniki FASST-2.4G firmy Futaba, niezaleznie od
liczby obstugiwanych kanatéw (np. R607FS/R617FS).

UWAGA: Przy zmianie modelu w menu MODEL SELECT pamietaj, ze jezeli wybrany przez ciebie model pracuje w innej
niz dotychczasowa modulacji, konieczne bedzie zresetowanie nadajnika. Jezeli nie zrobisz tego od razu, pojawiajace si¢
na ekranie startowym oznaczenie modulacji bedzie miga¢. Szczegdty — patrz menu MODEL SELECT.

CELE CZYNNOSCI
Zmien modulacje modelu nr. 1 z FM (PPM)|Upewnij si¢, ze zatadowany jest wiasciwy zestaw ustawien (tu: 1). Na ekranie startowym
na PCM po lewej stronie znajduje si¢ nazwa modelu i jego numer. Jezeli dane si¢ nie zgadzaja,

skorzystaj z funkcji MODEL SELECT.

Przejdz do menu PARAMETER. W tym celu wecisnij przycisk MODE na 1 sekunde.
Wecisnij przycisk kursora, aby przejs¢ na 2 podstrone menu. Ustaw kursor w linii
PARAMETER i wcisnij przycisk tarczy.

Ustaw kursor w linii MODUL i obr6¢ tarcze w prawo, az pojawi si¢ opcja PCM. Na
ekranie zacznie miga¢ komunikat cycle power.

WyjdZz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END. Wytacz i ponownie wigcz
nadajnik.

Co dalej? Po ustawieniu wiasciwej modulacji nadajnik T10C powinien komunikowaé sie¢ z
odbiornikiem. Jezeli tak nie jest, upewnij si¢, ze wiasciwie odczytates typ
modulacji/czestotliwos¢ odbiornika. [Odbiorniki firmy Futaba, ktérych numery koncza
sie na F korzystaja z modulacji PPM(np: R148DF), natomiast jezeli numery koncza sie
na P - bedzie to modulacja PCM (np: R149DP)].

Mozesz teraz:

- Zmieni¢ typ modelu na szybowiec lub helikopter - MODEL TYPE.

- Skonfigurowa¢ funkcje F/S na wypadek wystapienia zaktocen odbioru podczas lotu.

- Ustawi¢ rewers serwomechanizmoéw - REVERSE.

- Wyregulowa¢ zakresy ruchu serwomechanizmdw - END POINT.

- Ustawi¢ podwadjne/potréjne zakresy wychylen oraz wartos¢ expo (D/REXP).

Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Drugi serwomechanizm lotek (AILE-2) (tylko w trybach ACRO/GLID 1A+1F/GLID 2A+1F): zmienia domyslne ustawienia kanatéw, w skutek
czego podwajne serwomechanizmy lotek z kanatu 6 (FLAPERON) przeniesione zostang na kanaty 5 oraz 6, lub z kanatu 7 (AIL-DIF) na
kanaty 5 oraz 7. Pozwala to na korzystanie z tych przydatnych funkcji nawet przy prostym, 5-kanatowym odbiorniku.

UWAGA:Opcja AILE-2 stanowi dla systemu jedynie informacje, ktdre serwomechanizmy maja by¢ wykorzystywane w przypadku
aktywacji funkcji FLAPERON lub AIL-DIF. Funkcje te w dalszym ciagu wymagaja aktywacji i konfiguracji. Doktadniejsze informacje na
temat podwaojnych serwomechanizméw lotek, w tym réwniez wykorzystania funkcji AILE-2, patrz sekcja poswigcona tej funkcji.

Funkcja ATL (Adjustable travel limit) : powoduje ona, ze trymer 3 kanatu (TRYMER GAZU) dziata jedynie przy wolnych obrotach
silnika, nie dziata zas przy wyzszych obrotach. Zapobiega to zacinaniu sie popychaczy przy zmianie trymowania wolnych obrotéw.
Funkcja ta wiaczona jest domyslnie. W przypadku, gdy kanat 3 wykorzystywany jest do innego celu niz jako kanat gazu,
najwygodniej bedzie, gdy jego trymery bedg dziata¢ identycznie jak trymery innych kanatéw. Aby to osiagna¢, nalezy wytaczyé
funkcje ATL. Jezeli wolathys$, aby funkcja ATL dziatala w obrebie gornej granicy zakresu ruchu drazka (nie zas dolnej), zmien
ustawienie THR-REV. Pamictaj, ze zmiana ta bedzie dotyczyta wszystkich modeli zapisanych w pamigci nadajnika, nie za$ wytacznie
modelu aktualnie edytowanego. Patrz rewers serwomechanizméw (REVERSE).

CELE CZYNNOSCI

Whytacz funkcje ATL dla kanatu 3 (ON ->|Otworz menu BASIC, a nastepnie menu PARAMETER. W tym celu wcisnij przycisk MODE
OFF). Np. w przypadku sterowania modelem|na 1 sekundg. Wecisnij przycisk kursora, aby przejs¢ na 2 podstrong menu. Ustaw kursor
robota’ Czolgu’ lub Wykorzystania kanatu|W linii PARAMETER i WC|én|j prZyCiSk tarczy.

do obstugi hamulca aerodynamicznego. Ustaw kursor w linii ATL, obréé tarczew lewa az wyswietli sig wartosé OFF.

WYyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Mozesz skonfigurowaé funkcje ELEVON. W takim przypadku gaz i ster kierunku beda
obstugiwane przy pomocy jednego drazka.

- Skonfigurowa¢ funkcje IDLE-DOWN i THR-CUT, aby wyregulowaé prace
serwomechanizmu kanatu 3 przy drazku ustawionym w pozycji dolnej.

- Ponownie przypisa¢ elementy sterujace kanatom dodatkowym (np. pokretto na
przetacznik/suwak).

- Ustawi¢ rewers serwomechanizméw — REVERSE, skonfigurowa¢ funkcje END POINT lub
D/R,EXP.

Regulacja kontrastu wyswietlacza LCD (CONTRAST/BACK-LIGHT):

[FARAMETER] £ == Dostgpne ustawienia:
COMTRAST HllE * Regulacja kontrastu
BACE MAXE 18 « Regulacja jasnosci podswietlenia

—LIGHT MIHE 1

USER HAMER

CONTRAST: Kontrast wyswietlacza w zakresie —10(niski) - +10(wysoki). Kontrast ustawi¢ mozna rowniez bezposrednio z ekranu
startowego. Patrz sekcja Regulacja kontrastu wyswietlacza.

BACK-LIGHT MAX: Jasnos¢ podswietlenia przez ok. 15 sekund od momentu wcisniecia ktdrego$ z przyciskdw. Zakres wartosci: od
OFF(0) — wyltaczone, do 20(jasne).

BACK-LIGHT MIN: Jasnos¢ pods$wietlenia po uptywie powyzszego czasu. Zakres wartosci: OFF(0) — wylaczone, do ustawionej wartosci
MAX.

CELE CZYNNOSCI
Zwigksz kontrast wyswietlacza (CONTRAST) |Otwdrz menu BASIC, a nastepnie menu PARAMETER. W tym celu wcisnij przycisk MODE
z wartosci O na +2 na 1 sekunde. Wcisnij przycisk kursora, aby przejs¢ na 2 podstrong menu. Ustaw kursor

w linii PARAMETER i wcisnij przycisk tarczy.
Ustaw kursor w linii CONTRAST i obrd¢ tarcze w prawo, az pojawi si¢ wartos¢ +2

WYyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Wybor sposobu wyswietlania informacji na ekranie startowym (HOME-DISP) — tylko w trybie HELI

[PARAMETER] £242%
COMTRAST HIlE
BACK MAXE =

=LIGHT MIHF =
HOME-DISFRILLUST.
LIZERE HAMEW

a1: MODEL—@@A1 peH @1 MDDEL AAEA 1 pen
nsn a:%g.a 9, Gl ﬂsn 2k ES .@ THRg Ef‘r-
g1z 1@A: @ 572 1 a
G e
TINER @ aa aba |_| TIMER & aa aba
\:l. |

IllIlST mode THR/PIT mode

ILLUST — na ekranie startowym wyswietla sie wizerunek helikoptera (domysinie)
THR/PIT: - na ekranie startowym wyswietlaja si¢ aktualne wartosci gazu oraz skoku

CELE

CZYNNOSCI

Zmien sposdb wyswietlania ekranu
startowego z ILLUST na THR/PIT

Otwdrz menu BASIC, a nastepnie menu PARAMETER. W tym celu wcisnij przycisk MODE
na 1 sekunde. Wecisnij przycisk kursora, aby przej$¢ na 2 podstrone menu. Ustaw kursor
w linii PARAMETER i wcisnij przycisk tarczy.

Ustaw kursor w linii HOME-DISP i obrd¢ tarcze w lewo, az pojawi
si¢ wartos¢ THR/PIT.

WYyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

USER NAME: nadanie nazwy uzytkownika. Bgdzie ona wyswietlana na ekranie startowym.

[FARAMETEE] “272% | Dostepne znaki:
COMTRAZTE @ « Dlugos¢é - maksymalnie 8 znakow.
EEE[}:GHT ﬂ?ﬁ: 1? * Znakiem moze by¢ Iiterf;\, cyfra, spacjg I_ub symbol.
« Domyslng nazwa ustawiong fabrycznie jest "Futaba".
USER HAMEME_________

CELE CZYNNOSCI
Ustaw nazweg uzytkownika (USER NAME) jako |Otwdrz menu BASIC, a nastepnie menu PARAMETER. W tym celu wcisnij przycisk MODE
“Futaba” na 1 sekunde. Wecisnij przycisk kursora, aby przej$¢ na 2 podstrone menu. Ustaw kursor

w linii PARAMETER i wcisnij przycisk tarczy.

\Wecisnij przycisk kursora, aby przejs¢ na 2 podstrone menu. Przejdz do linii
USER NAME i zmien pierwszy znak nazwy. (tu: _ naF). Aby to zrobi¢ ustaw
kursor w miejscu pierwszego znaku i obro¢ tarcza az pojawi sie litera F.

Przesun kursor, aby rozpocza¢ edycje kolejnego znaku.

Powtarzaj powyzsze czynnosci, az cata nazwa zostanie zmieniona. System rozrdznia
mate i duze litery.

WYyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Wybdr przetgcznika ‘logic’ (LOGIC SW): Wiele z dostepnych w aparaturze T10C funkcji aktywuje si¢ przy pomocy przetgcznikdw.
Przetagcznik Logic mozna przypisa¢ do nastepujacych funkcji: THR-CUT, IDLE DOWN, AUX-CH, TIMER, PROG. MIX, AIRRRAKE, ELEV-FLAP, oraz
AILE-FLAP. Przetacznik Logic dziata w ten sposob, ze funkcja aktywowana jest przez uzycie kombinacii dwadch ustalonych
nraalananilAns Pasandhan oe 9 end=nin finlesij [ogicznych okreslajacych stan kazdego z przEﬁEEHﬂ:%Rum&J?é te to AND i OR.

[LOGIC SW Opcje konfiguracii: PRZELACZNIK FUNKCJA
LSH %DFF} EEDFH EEDFF:' « Mozna zdefiniowaé 3 przetaczniki Logic SWf(fl) SV\:‘ECZ) A':]P OfF:
= . 0 0 0 0
POSIMHULL  PHULL  PHULL | ébf/‘zvll) L (CaNIK A off | _on | off on
MODER* znd  Bxsand  xsand : Dowolny 4 on off off on
—_e M M H lub DR4ZEK GAZU, SW(2): o o B o
POSTRHULL  BHULL  BHULL Dowolny PRZE£Z4CZNIK A-H
* Pozycja przetacznika (POSI)
* Funkcja logiczna: AND lub OR (MODE)
CELE CZYNNOSCI
Przetgczniki A i B maja by¢ obstugiwane  [Otwdrz menu BASIC, a nastepnie menu LOGIC SW. W tym celu wciénij przycisk MODE na
przy uzyciu funkcji logicznej AND. (A= 1 sekundg. Wecisnij przycisk kursora, aby przejs¢ na 2 podstrone menu. Ustaw kursor w
dét, B = dot) linii LOGIC SW i wcisnij przycisk tarczy.

Woyhbierz przetgcznik A. Nastepnie ustaw kursor w linii POSIi obrd¢ tarcza w lewo, az
pojawi si¢ wartos¢ DOWN (dot).

Wybierz przetgcznik B, ustaw warto$¢ POSI na DOWN

Wyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Rewers serwomechanizmu (REVERSE): odwrdcenie kierunku ruchu danego serwomechanizmu. Na polecenie ruchu wydane przy
pomocy DR4ZKA STERU bedzie on poruszat sie w odwrotnym niz dotychczas kierunku.

Poniewaz kanaty 9 i 10 moga by¢ obstugiwane jedynie przy pomocy przetacznikéw (i dostepne jedynie w trybach PCM i 2.4G-10CH),
opcja wiaczenia rewersu przypisanych im serwomechanizmdw znajduje sie w menu AUX-CH.

Rewers serwomechanizméw nalezy skonfigurowa¢ zawsze przed programowaniem
pozostatych funkcji. Nie dotyczy to jedynie helikopteréw z tarczg sterujacg typu
CCPM. Jezeli zamierzasz korzysta¢ z funkcji takich jak FLAPERON lub V-TAIL, ktore

[REVERESE] +1:HILE Mok . . . L . . .

Z:ELEL  wWor kontroluja pracg kilku serwomechanizmow jednoczesnie, ustalenie czy lepiej bedzie

CH1: AILERON E;UEE :g: wiaczy¢ rewers serwa, czy tez odv_végié kierunek_ dziatania fuiji moze by_(f nieco
REL S:GEAR ok mylace. Wskazowki na ten temaj[_zn_ajdmesz przy oplsach_poszczegolqych funkCJl._

= % Ehg? :g: ! Przed kazdym lotem upewnij sie, czy serwomechanizmy dzialaja we wlasciwych

S:AU%E  Woe kierunkach. Pamietaj takze o sprawdzeniu, czy wybrales wlasciwe dla danego

modelu ustawienia, czy dziala lacznosé miedzy nadajnikiem i odbiornikiem, oraz o
przeprowadzeniu testu zasiegu.

UWAGA: Istnieje rowniez specjalna funkcja THR-REV. Odwraca ona catkowicie kierunek dziatania drazka gazu, zmienia réwniez
sposob dziatania trymera tego drazka — bedzie on wptywat na gdrng czes¢ zakresu ruchu drazka. Aby skorzysta¢ z tej funkcji wytacz
nadajnik, przytrzymaj wcisniete jednoczesnie przyciski MODE i END i wigcz ponownie nadajnik. Przejdz kursore w d6t do linii THR-
REV i obr6¢ TARCZE, aby pojawita si¢ wartos¢ REV. Wylacz i wiacz nadajnik. Zmiana ta bedzie dotyczy¢é wszystkich modeli
zapisanych w pamieci nadajnika.

CELE CZYNNOSCI
Odwro¢ kierunek dziatania Wocisnij przycisk MODE na 1 sekundg. Ustaw kursor w linii REVERSE i wcisnij przycisk
serwomechanizmu steru wysokosci. tarczy.

Wybierz wiasciwy kanat (ELE). Nastepnie obrdc¢ tarcze w lewo, aby wyswietlita sie
wartos¢ ‘REV’.

Wyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Mozesz wyregulowa¢ zakresy ruchu serwomechanizméw - END POINT.

- Ustawi¢ podwadjne/potréjne zakresy wychylen oraz wartos¢ expo (D/REXP).
- Skonfigurowac¢ liczniki czasu lotu - timery.

- Skonfigurowac funkcje trenera.

Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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akresy ruchu serwomechanizmow , Inacze) > najbardziej uniwersalna z funkcjl stuzacych do regulacji wychylen
serwomechanizmow. Umozliwia ona ustalenie zakresu ruchu w obu kierunkach oddzielnie dla kazdego serwomechanizmu. W
przypadku modelu helikoptera z tarcza sterujaca typu CCPM pamigtaj, aby przed konfiguracja funkcji END POINT zapozna¢ si¢ ze
sposobem dziatania funkcii SWASH AFR.

CEHD FOIMT] +1:AILE 100-100
2:ELEWU 100100 | Opcje konfiguracii:

OH1 2 ATLERON E gngg :Egj:gg « Oddzielna konfi(:;u.racj.a dla obu Kierunkow ruchu. [

S: GEAQR 100100 | © Dostepne wartosci: min - 0% (serwomechanizm nie rusza si¢ wcale), max - 140%. Przy

EfFLAM 100100 | ystawieniu 100% kat, o jaki porusza si¢ ramig serwomechanizmu wynosi okoto 40° dla

g EH&% oo o | kanatow 1-4 i okoto 55° dla kanatéw 5-8.

« Zmniejszenie wartosci procentowej powoduje zmniejszenie zakresu ruchu serwa w

Przykfady: danym kierunku.

* Mozliwos¢ precyzyjnej regulacji serwomechanizmu gazu tak, aby zapobiec zacinaniu si¢ popychacza przy gazniku, a przy

wychyleniu serwomechanizmu w kierunku przeciwnym zapewni¢ catkowite zamkniecie gaznika.

» Mozliwos¢ regulacji wychylen klap w taki sposob, aby ich wychylenia w gore umozliwialy jedynie lot na statym putapie, przy

jednoczesnym zachowaniu petnego zakresu wychylen klap w dot.

« Wartos$¢ END POINT mozna ustawi¢ na 0, jezeli zachodzi potrzeba, aby wybrany serwomechanizm nie poruszat si¢ wcale w danym
kierunku. Moze by¢ to przydatne na przyktad wtedy, gdy nie chcemy, by klapy dziataty jednoczesnie jako spojlery.

*Gdy ruchy serwomechanizméw sterujacych wysuwaniem podwozia nie sa symetryczne, zmiana wartosci END POINT moze pomoc

wyréwnac ta rdznice.

Funkcja END POINT zmienia wilasciwosci pojedynczego serwomechanizmu. Nie bedzie ona miata wplywu na prace zadnego innego
serwomechanizmu, ktéry na skutek dziatania miksera lub innej funkcji (FLAPERON, AILEVATOR) bedzie poruszat si¢ jednoczesnie z tym
serwomechanizmem. Umozliwia to precyzyjna konfiguracje poszczeg6lnych serwomechanizméw z osobna, co pozwoli na usuniecie
problemoéw zwigzanych z ich ruchem. Aby dokona¢ regulacji catkowitego wychylenia serwomechanizmu dla funkcji takiej jak np.
FLAPERON, lepiej bedzie skonfigurowa¢ je bezposrednio w ustawieniach tej funkcji. W przypadku modeli helikopteréw z tarczg typu
CCPM regulacji tej dokonuje sie w menu SWASH AFR

Czy lepiej dokonac¢ regulacji potaczen mechanicznych, czy funkcji END POINT? W wiekszosci przypadkdw lepiej bedzie wyregulowac
potaczenia mechaniczne tak, aby przed wykorzystaniem funkcji END POINT byty one mozliwie blisko wiasciwego potozenia. Im wyzsza
bedzie wartos¢ funkcji END POINT, tym wieksza bedzie precyzja ruchu serwa oraz jego sita (nie dotyczy serw cyfrowych). Wyzsza
wartos¢ END POINT oznacza tez dtuzszy czas ruchu serwa w zadanym kierunku, gdyz wykorzystywana bedzie wieksza czes¢ petnego
zakresu jego ruchu. (Przyktad: END POINT o wartosci 50% pozostawia jedynie potowe zakresu ruchu, co oznacza, ze kazdy skok trymera
bedzie miat 2 razy silniejszy efekt, a serwomechanizm bedzie dochodzit do konca zakresu ruchu w dwukrotnie krétszym czasie).

«end point (+ regulacja potaczen mechanicznych) = wiekszy moment obrotowy i precyzja, dtuzszy czas ruchu.

«end point (zamiast regulacji pot.mech) = krétszy czas ruchu, mniejszy moment obrotowy i precyzja.

CELE CZYNNOSCI

Zmniejsz zakres ruchu serwomechanizmu|Otworz menu END POINT. W tym celu wcisnij przycisk MODE na 1 sekundg. Ustaw kursor
klap w gore do 5%, aby umozliwié¢ jedynie|W linii ENDPOINTi wcisnij przycisk tarczy.
lot na stalej wysokosci wraz @z i i _
trymowaniem, jednoczesnie pozostawiajac|WYbierz wlasciwy kanat (FLAP). Obrd¢ pokretto stuzace do obstugi klap w lewo
zakres ruchu w dét na poziomie 85%. (domyslnie VR(A). Obrd¢ tarcze w lewo, aby ustawi¢ wartos¢ 5%.

Obrd¢ pokretto VR(A ) w prawo. Obro¢ tarcze w lewo, aby ustawic¢ wartos¢ 85%.

Wyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Mozesz przejs¢ do menu SERVO, aby upewnié¢ sie, ze ustawienia sa poprawne..
- Przypisa¢ kanatom 5-10 inne pokretta/przetaczniki/suwaki.

- Skonfigurowac IDLE-DOWN i THR-CUT do spowolnienia/wytaczenia silnik).

- Ustawi¢ podwajne/potréjne zakresy wychylen oraz warto$¢ expo (D/REXP).

- Skonfigurowac¢ liczniki czasu lotu - timery.

- Skonfigurowa¢ funkcjg trenera

- Skonfigurowa¢ podwaojne serwomechanizmy lotek.

- Skonfigurowa¢ podwadjne serwomechanizmy steru wysokosci.

Aby przywrdcié¢ wartosci fabryczne, wcisnij przycisk tarczy na 1s.
Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Ustawienia wolnych obrotéw silnika: Funkcje IDLE DOWN i THR-CUT, ktére wykorzystuja cyfrowy trymer funkcji gazu, zapewniaja
prosty sposob regulacji pracy silnika. Eliminuja one koniecznos¢ przestawiania trymera przed startem czy ladowaniem. Istnieja
jeszcze dwie inne funkcje oferujace dodatkowe ustawienia pracy silnika. Funkcje te to THROTTLE-NEEDLE i THROTTLE DELAY.

IDLE-DOWN (dostepna tylko w trybie ACRO):

spowalnia pracg silnika, gdy ten pracuje na biegu jatowym. Funkcja ta przydaje sie, gdy

samolot stoi na pasie w oczekiwaniu na start, przy ladowaniu, wykonywaniu przeciagnie¢ oraz korkociggéw. Typowe ustawienia dla
trybu wolnych obrotéw sa nieco wyzsze. Utatwia to start i zmniejsza ryzyko zgasniecia silnika w trakcie lotu.

[ IDLE-DOWKH]
MIxkIMH
RATE MlEEA

ShikSwC
([POST RCHtrEDA

Wazne: Funkcji IDLE-DOWN z reguly nie wykorzystuje si¢ przy starcie silnika.
Przypadkowe jej wiaczenie moze spowodowaé problem z uruchomieniem silnika. Po
wigczeniu aparatura 10C ostrzega uzytkownika, jezeli funkcja IDLE-DOWN jest aktywna.
W takim przypadku nalezy wylagczy¢ funkcje lub nacisngé przycisk kursora, jezeli
funkcja witaczona jest celowo.

Funkcjom tym mozna przypisa¢ dowolny przetacznik i dowolna jego pozycje. Nalezy unikaé przypisywania funkcjom IDLE-DOWN
oraz THR-CUT dwéch pozycji tego samego przetagcznika 2-poz., gdyz w takim przypadku zawsze ktdras z funkcji jest wiaczona, co

utrudnia badz uniemozliwia start silnika.

Funkcja IDLE-DOWN przypisana jest domyslnie do dolnego i $rodkowego potozenia

PRZE£A4CZNIKA C, podczas gdy funkcja THR-CUT wigcza sie¢ w jego dolnym potozeniu. Przy starcie, oraz przy typowych lotach
przetacznik ten powinien znajdowac sie¢ w potozeniu gornym, przy powolnych akrobacjach i ladowaniu w pozycji srodkowej,
natomiast w potozeniu dolnym bedzie on wylacza¢ silnik. Przy pracy w trybie trenera nie nalezy przypisywaé tym funkcjom
przetacznikéw samopowracajacych F (L0CA) ani H (10CH). Moze to spowodowac utrate kontroli nad kanatem gazu przez

nadajnik ucznia lub zgasniecie silnika.

CELE

CZYNNOSCI

Wiacz spowolnienie pracy silnika przy
wolnych obrotach oraz przypisz tej funkgcji
odpowiedni przetacznik.

Wejdz w ustawienia funkcji IDLE-DOWN. W tym celu wcisnij przycisk MODE na 1
sekunde. Ustaw kursor w linii IDLE-DOWN i wcisnij przycisk tarczy.

Aktywuj funkcje. MIX i obré¢ tarcza w lewo, az pojawi sie ON.

Wychyl DR4ZEK GAZU w dét. Ustaw kursor w linii RATE. Obracaj tarcza w prawo, az
uzyskasz wilasciwe obroty silnika.*

Opcjonalnie: mozesz przypisac funkcji inny przefgcznik. W tym celu ustaw kursor w
linii SW i obracaj tarczg w prawo, az pojawi sie wybrany przetacznik. Przejdz do linii
POSI i w identyczny sposdb wybierz pozycje przetagcznika.**

Wyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

- Mozesz skonfigurowaé funkcje THR-CUT.

** Funkcji tej mozesz przypisa¢ rowniez przetacznik Logic (Lsw1-3).

Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Throttle cut (THR-CUT) (ACRO/HELI): Ta funkcja umozliwia wytaczenie silnika przy pomocy jednego przetacznika. DR4ZEK GAZU
musi znajdowac¢ si¢ w potozeniu odpowiadajacym wolnym obrotom silnika. Funkcja nie dziata przy wysokich wartosciach gazu, aby

zapobiec przypadkowemu wytaczniu silnika.

W trybie HELI funkcja posiada dodatkowe ustawienia. Str. 98.

[THROTTLE CUTI Funkcji tej nalezy przypisaé wybrany przetacznik i jego pozycje. Wartoéciag domysing
MIeIHH jest brak przetacznika — ma to zapobiega¢ przypadkowemu wiaczeniu funkcji w czasie
FATEMIGH lotu. Opis funkcji IDLE-DOWN i THR-CUT znajduje si¢ na wczesniejszych stronach.
ShIkSwA
FOSI kHULL
CELE CZYNNOSCI:

Ustaw taka wartos¢ gazu przy wolnych
obrotach silnika, aby dato sie go zatrzyma¢
przy pomocy przetacznika. (Pamigtaj, ze
musisz réwniez przypisa¢ tej funkcji
przetacznik. Zalecamy wykorzystanie do
tego celu PRZEEL4CZNIKA C w pozycji
dolnej. W takiej sytuacji srodkowej i dolngj
pozycji przetgcznika mozna przypisa¢
funkcje IDLE-DOWN).

Wejdz w ustawienia funkcji THR-CUT. W tym celu wecisnij przycisk MODE na 1 sekunde.
Ustaw kursor w linii THR-CUT i wcisnij przycisk tarczy.

Aktywuj funkcje — ustaw kursor w linii MIX i obro¢ tarcze w lewo. Wybierz odpowiedni
przetacznik — W linii SW obr6¢ tarcze w prawo az pojawi sie przetacznik C. Wybierz
pozycje przetacznika — w linii POSI obrd¢ tarcze w prawo, az pojawi sie wartos¢ DOWN
(dot).**

Wychyl DR4AZEK GAZU w dét. Ustaw PRZEE4CZNIK C w potozeniu dolnym. Ustaw
kursor w linii RATE. Obracaj tarcza w prawo, az uzyskasz wartos¢ przy ktorej silnik
wylacza si¢ za kazdym razem i nie nastgpuje zablokowanie popychacza.*

WYyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

- Mozesz skonfigurowa¢ funkcje trenera.
- Ustawi¢ podwajne/potrdjne zakresy wychylen oraz wartosé¢ expo (D/REXP).
- Skonfigurowa¢ podwdjne serwomechanizmy lotek.

- Skonfigurowa¢ podwdjne serwomechanizmy steru wysokosci.

* Z reguly jest to wartos¢ ok. 10- 20%. Aby dobra¢ mniej wigcej wiasciwg wartosc obserwuj gaznik do momentu, gdy zamknie si¢ on catkowicie.

Nastepnie sprawdz czy wiaczony silnik wytaczy

si¢ po uzyciu przetacznika.

** Funkcji tej mozesz przypisac¢ rowniez przetacznik Logic (Lsw1-3).

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora

Strona 46 z 127



-4 I'.'I'I"- Wylaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
d RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,
www.robbe.pl, www.futaba.com.pl, www.rcskorpion.pl

Podwojne/potrojne zakresy wychylerr oraz expo (D/REXP). zakresy wychylen serwomechanizméw oraz krzywa sterowania

[L-Fa ExF] Podwéjne/potrojne  zakresy — wychyles:  zwickszenie/redukcja  zakresu  ruchu
cH b‘éﬁ_eé%up;:, ] serwomechanizmu za pomocg przetacznika (lub w trybach ACRO/GLID przy ustawieniu
+ -‘ A wybranego drazka we wiasciwej pozycji). Regulacja ta obejmuje dang funkcje sterujaca
Egﬁ: mg:ﬁ 1‘1‘ ;’_ (np. lotke), nie zas pojedynczy serwomechanizm. Przyklad: Wartos¢ D/R ustawiona dla
S D ' ) 1 lotki bedzie dotyczyé obu serwomechanizméw lotek w przypadku funkcji takich jak
Shiz k- 1 FLAPERON czy AIL-DIF, natomiast w przypadku funkcji AILEVATOR i ELEVON lub modelu
helikoptera z tarcza CCPM bedzie dotyczy¢ zar6wno serwomechanizmu lotek jak i steru

WysoKosci.

Aktywacja:

* Funkcji mozesz przypisa¢ dowolny PRZEEACZNIK, A-H. Jezeli wybierzesz przetacznik 3-pozycyjny, bedziesz mie¢ mozliwosé

ustawienia potrojnych zakresow wychylen serw. (patrz przykiad).

*W przypadku szybowca (GLID) mozesz wybra¢ réwniez tryb lotu (COND). Pozwala to konfiguracje oddzielnych zakreséw wychylen dla
poszczegoblnych trybéw lotu.

«Pozycja drazka (ACRO/GLID). (Przyktad: W przypadku steru Kierunku z reguty wykorzystuje sie jedynie srodkowe % zakresu ruchu
drazka. Wyjatek stanowig jedynie najbardziej gwattowne akrobacje. Tak dtugo, jak nie bedziesz przekraczasz 90% maksymalnego
wychylenia DRAZKA STERU, ster kierunku bedzie reagowat tagodnie (Low Rate), co zwickszy precyzje sterowania. Po
przekroczeniu 90% (np. przy przeciagnigciu) bedzie on reagowat znacznie gwattowniej (High Rate)).

Low Rate = 50% |High Rate =100%

Przy 89% Low Rate = 45"

Przy 90% High Rate =.9"

[Uwaga] Jezeli jako "SW1" wybierzesz ktorys z drgzkow, jako"SW2" bedziesz mogf wybrac przelgcznik. Przy jednoczesnym uzyciu
obydwu, przefgcznik bedzie brany pod uwage jako pierwszy. (ACRO)

100% 90% 0% 90% 100%  Ustawienia:
L1 | | 1 « Zakres: 0 - 140% (0 oznacza catkowite wylaczenie danego elementu sterujacego).
-« > <> Wartosé poczatkowa=100%
High Rate Low Rate High Rate  * Mozliwos¢ regulacji dla kazdego kierunku ruchu drazka (ACRO/GLID). ( Gora/dét,
lewo/prawo) (Przyktad: Wigkszos¢ modeli nie wymaga trymowania steru wysokosci
0% 30% 100% podczas lotu w pozycji normalnej, lecz w pozycji odwrdconej potrzebuja niewielkiego

|< | >| wychylenia steru wysokosci w do6t, aby zachowaé stata wysokos¢ lotu. Zwigkszajac
nieco wychylenie steru w dét, aby model mdgt utrzymaé statg wysokos¢ w pozycji
Low Rate High Rate odwrdconej mozemy wyréwnac te roznice).

Exponential: Krzywa, ktora ustala sposob reakcji serwomechanizmu w zaleznosci od pozycji drgzka. Serwomechanizm steru kierunku,
lotki, steru wysokosci lub gazu (w przypadku helikoptera do ustawienia tego ostatniego stuzy krzywa gazu (THROTTLE CURVE) moze
reagowac z mniejsza lub wieksza czutosci w okolicach neutralnego potozenia drazka. W przypadku modelu typu ACRO niemozliwa jest
jednoczesna aktywacja funkcji EXP dla gazu oraz krzywej gazu (THROTTLE CURVE). Do czego moze przyda¢ sie krzywa expo? W
przypadku wielu modeli do wykonania bardziej skomplikowanych akrobacji wymagane sg znaczne wychylenia serwomechanizméw.
Przy normalnym locie bez krzywej expo, modele te beda bardzo silnie reagowac¢ na stery, co znacznie utrudnia dokonywania
minimalnych korekt toru lotu. Dla kazdego z zakreséw wychylen mozesz ustawi¢ takg krzywa expo, aby model reagowat na niewielkie
wychylenia steréw w taki sam sposob, niezaleznie od tego, ktory z zakresdw bedzie aktywny w danej chwili. Opisuje to ponizszy
przyktad.

Funkcje expo najtatwiej jest zrozumie¢ w praktyce:

*Przed dokonaniem jakichkolwiek ustawien w menu D/REXP ustaw PRZEZACZNIK D w pozycji dolnej.

« Ustaw kursor w linii EXP i obré¢ tarcze, aby ustawié¢ wartos¢ +100%.

« Ustaw PRZE£4CZNIK D w pozycji gornej. Przytrzymaj DR4ZEK LOTEK w ¥ zakresu jego ruchu i przetacz PRZEL4CZNIK D w
pozycje dolna.

* Sprobuj zaobserwowac o ile zmniejszyto si¢ wychylenie serwomechanizmu.

* Zréb to samo przv drazku wvchvlonvm w 3/4 zakresu ruchu. Wvchvlenie serwomechanizmu bedzie bardzo nodobne lub identvczne.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Ustawienia:
* Wieksza czutos¢ wokét potozenia neutralnego, (wartosci dodatnie, patrz przyktad)
» Mnigjsza czutos¢ wokot potozenia neutralnego, (wartosci ujemne, patrz przykiad)
* Regulacja dla kazdego kierunku ruchu drazka. (ACRO/GLID)

W przypadku gazu, expo wykorzystuje sie w dolnym zakresie ruchu drazka. W modelach z silnikami spalinowymi pozwala to na
zachowanie liniowej charakterystyki sterowania gazem. W takim przypadku kazde kolejne wychylenie drazka o ¥ zakresu ruchu
zwieksza obroty silnika o 25% catkowitej wartosci. (Dla wigkszosci silnikéw bedzie to zakres 5-60%.)

Uwaga specjalna dot. helikopterdw: W helikopterach rozrdznia si¢ jedynie poszczeg6lne wartosci D/R i expo dla kazdej pozycji
przetacznika. Nie ma rozréznienia na kierunek ruchu serwomechanizmu. Ponadto, aby ustali¢ wartosci D/REXP dla kazdej z pozycji
przetacznika nalezy przejs¢ kursorem do linii No. i tam zmieni¢ pozycje przetgcznika. Samo przetaczenie przetgcznika nie da
widocznego efektu na ekranie, co umozliwia przypisanie funkcji D/R do tego samego przetacznika co np. IDLE-UP. Nie wymaga to
rowniez przetgczania trybu lotu modelu w celu dokonania zmiany ustawien.

Uwaga specjalna dotyczgca trybdéw(warunkéw) lotu: Procedura programowania dla modeli szybowcdw i helikopteréw pozwala na
wybdr trybu lotu (Cond). W takim przypadku przy zmianie trybu lotu automatycznie zmienig sie poszczegdlne wartosci funkcji dla
kazdego z 3 przetacznikow. Lacznie dostepnych bedzie 5 réznych zestawow ustawien.

Aby to zrobi¢, w linii wyboru przetacznika ustaw wartos¢ Cond., a nastepnie:

(HELI) przy ustawianiu wartosci naciskaj przycisk kursora, aby przetacza¢ migdzy 5 dostepnymi opcjami.

(GLID) aby edytowa¢ wartosci, aktywuj odpowiedni tryb lotu.

CELE: CZYNNOSCI:
Ustaw podwdijne zakresy wychylen i expo |WejdZz w ustawienia funkcji D/REXP. W tym celu wcisnij przycisk MODE na 1 sekundg.
dla modelu helikoptera. Ustaw kursor w linii D/R,EXP i wcisnij przycisk tarczy.

Ustaw kursor przy wybranym kanale.

Wybierz pierwszg pozycje przetacznika — ustaw kursor na NO> i obrd¢ tarcze w prawo,
az pojawi si¢ wartos¢ UP.

Ustaw wartos¢ D/R> na 95%. Potwierdz EXP 0%.

Wybierz druga pozycje przetacznika (DN), ustaw wartosé D/R i EXP w sposob opisany
powyzej.

Opcjonalnie: jezeli korzystasz z przelgcznika 3-pozycyjnego, mozesz ustawic¢ 3 wartos¢é.
Wybierz trzecia pozycje przetacznika (CT), ustaw wartos¢ D/R i EXP w sposéb opisany
powWyzej.

Opcjonalnie: mozesz przypisac¢ podwojne zakresy wychyler do poszczeg6lnych trybow
lotu. Przejdz do linii SW i zmien oznaczenie przetacznika na COND. Wartosci ustaw w
opisany wyzej sposaéb.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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CELE: CZYNNOSCI:
Ustaw  potréjne  zakresy  wychylen|Wejdz w ustawienia funkcji D/REXP. W tym celu wcisnij przycisk MODE na 1 sekundg.
serwomechanizmu lotek i przypisz im|Ustaw kursor w linii D/REXP i wcisnij przycisk tarczy.

PRZEEZACZNIK C. Zastosuj nastepujace
ustawienia: 75% (normalny lot), 25%
(powolne obroty wokoét osi modelu) oraz
140% (ekstremalne akrobacje). Wartosci
expo odpowiednio 0%, +15%, i -40%.

Uwaga: Wartos¢ expo dla normalnego lotu
wynosi 0, przez co sterowanie przebiega
liniowo i naturalnie. Wartos¢ dla
powolnych obrotéw jest dodatnia (z reguty
nie uzywa si¢ takich wartosci), dzieki
czemu serwomechanizmy reaguja mocniej
w okolicach potozenia neutralnego drazka.
Taka kombinacja ustawien daje mozliwos¢
osiagniagniecia efektu powolnych obrotéw
nawet przy maksymalnie wychylonym
drazku.

Wartosci D/R dla akrobacji 3D sg
praktycznie 2 razy wigksze niz w
przypadku normalnego lotu. Jednoczesnie
zastosowanie wysokiej, ujemnej wartosci
expo pozwala na zlagodzenie reakcji
serwomechanizméw  wok6t  srodkowej
pozycji drazka. Utatwia znacznie
sterowanie modelem.

to

Wielu uzytkownikéw decyduje sie¢ na
ustawienie potrdjnych zakreséw wychylen
na  pojedynczym przetaczniku  3-
pozycyjnym. Daje to 3 tryby: "powolny i
mity dla oka”, "normalny", oraz "tryb
ekstremalnych akrobacji". Aby zrobi¢ to
samo, ustaw wszystkie niezbedne wartosci i
przypisz je do tego samego przetacznika.

Ustaw kursor przy wybranym kanale (lotka — aileron).

Opcjonalnie:mozesz zmienié przefgcznik. Zmien wartos¢ SW1 na przetacznik C.

Przesun kursor do linii D/R, ustaw przetacznik w gérnym potozeniu. Wychyl DR4ZEK
LOTEK w prawo i obr6¢ tarcze, aby ustawi¢ wartosé 75%. Wychyl DR4ZEK LOTEK
w lewo i obrd¢ tarcze, aby ustawi¢ wartos¢ 75%.

Ustaw przetacznik w potozeniu srodkowym. Wychyl DR4ZEK LOTEK w prawo i
obro¢ tarcze, aby ustawi¢ wartos¢ 25%. Wychyl DR4ZEK LOTEK w lewo i obréé¢
tarcze, aby ustawi¢ wartos¢ 25%.

Ustaw przetacznik w potozeniu dolnym. Wychyl DR4ZEK LOTEK w prawo i obrdé¢
tarcze, aby ustawi¢ wartosé¢ 140%. Wychyl DR4ZEK LOTEK w lewo i obréé tarcze,
aby ustawi¢ wartos¢ 140%.

Opcjonalnie: Zamiast korzysta¢ z przetacznika, mozesz ustali¢, aby poszczegdlne
wartosci aktywowaty si¢ w zaleznosci od potozenia drazka. W tym celu zmien wartosé
SW1 na AILE(90%). Nastepnie w D/R> ustaw wartosci dla wychylen DR4ZKA LOTEK na
25% w obu kierunkach. Wychyl drazek w prawo i zaohserwuj jak zmienia sie predkos¢
ruchu, gdy wychylenie drazka przekracza 90%. Punkt, w ktérym ma nastgpi¢ zmiana
charakterystyki sterowania mozesz réwniez ustali¢ w inny sposob: Przytrzymaj drazek w
wybranej pozycji, jednoczesnie przytrzymujac wceisniety PRZYCISK TARCZY.

Ustaw wartosci EXP dla kazdego zakresu wychylen (odpowiednio: 0%, +15%, -40%).
Ustaw kursor w polu EXP. Ustaw przetagcznik C w gérnym potozeniu. Upewnij sie, ze
EXP wynosi 0. Ustaw przetacznik C w dolnym potozeniu. Wychyl DR4ZEK LOTEK w
prawo i obrd¢ tarcze, aby ustawi¢ wartosé +15%. Wychyl DRAZEK LOTEK w lewo i
obrd¢ tarcze, aby ustawié¢ wartosé +15%. Ustaw przetacznik C w potozeniu srodkowym.
Ustaw wartosci expo na -40%.

Mozesz rowniez zaprogramowac wartosci D/R i EXP dla steru wysokosci i steru
kierunku.

Wyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

- Mozesz skonfigurowa¢ liczniki czasu lotu - timery.

- Skonfigurowa¢ funkcje trenera.

- Dostosowa¢ czutosé trymerow.

- Skonfigurowa¢ podwadjne serwomechanizmy lotek.

- Skonfigurowa¢ podwadjne serwomechanizmy steru wysokosci.
- Ustawi¢ miksery programowalne wedtug potrzeb.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora

Strona 49 z 127



Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,
www.robbe.pl, www.futaba.com.pl, www.rcskorpion.pl

“robbe

Menu TIMER (stoper): istnieje mozliwos¢ konfiguracji trzech elektronicznych stoperdw, ktére moga mierzy¢ czas lotu podczas
zawodow, czas lotu na 1 zbiorniku paliwa, czas lotu na 1 pakiecie baterii itp.

LTIMERY, L2 £EH0M TIMER<1>

TIMEMEE: 68 p1@iaa p- — e o

MODE IR BLOWH  EMODEL TIMER<2> 5Tz 1@:00.8 5 I
I R = R Uil o:0@ FutabaH

BHULL  BHULL - 0 TR pigm IR

poET HSWA FSwA b— TIMER<3> = &

| BHULL  PHULL - (Home screen)

Dostepne opcje:

«Qdliczanie w dét (DOWN): rozpoczyna odliczanie od ustawionego czasu i pokazuje czas, ktéry pozostal. Po przekroczeniu
wybranego odcinka czasu kontunuuje on odliczanie ponizej zera.

«Qdliczanie w gére (UP): stoper ten zaczyna od 0 i mierzy uptyw czasu. Maksymalnie 99 min. 59 sek.

*Timer odliczajacy w dot (z zatrzymaniem): rozpoczyna odliczanie od ustawionego czasu i pokazuje czas, ktory pozostat. Gdy

dochodzi do 0, zatrzymuje sig.

« Timer danego modelu: oblicza tgczny czas lotu kazdego modelu, max. 99 h. 59 min. Po wytaczeniu timera modelu czas tgczny ulega
wyzerowaniu.

* Odlicza czas dla kazdego modelu z osobna. Automatycznie przetgcza si¢ wraz ze zmiang modelu.

*W kazdym trybie pracy TIMER wydaje sygnat dzwigckowy raz na minutg. Przez ostatnie 20 sekund, dzwiek powtarzany jest co 2
sekundy, natomiast przez ostatnie 10 sekund co sekundg. Po uptywie ustawionego czasu emitowany jest sygnat ciagty. (TIMER UP/
DOWN)

* Aby zresetowac licznik, najedz na wybrany timer kursorem i przytrzymaj PRZYCISK TARCZY wcisnigty przez 1 sek.

s Licznik moze by¢ wiaczany dowolnym PRZEE4CZNIKIEM A-H, DR4ZKIEM GAZU (STK-THR) (Ustawienie DR4ZKA GAZU
jest wygodne przy zliczaniu czasu lotu na 1 zbiorniku paliwa/baterii), przetacznikiem Logic (Lswil-Lsw3) lub przetacznikiem
POWER. (PWR SW).

* Mozna réwniez zdefiniowa¢ przetacznik resetujacy licznik (PRZEL4CZNIK A-H lub LOGIC( Lsw1-Lsw3))

CELE: CZYNNOSCI:

Ustaw timer 2 tak, aby odliczat w dot czas
4,5 min. Timer ma by¢ aktywowany przy
odpowiednim  wychyleniu DR4ZKA
GAZU. Ma on stuzy¢ do zliczania czasu
lotu na pojedynczym zbiorniku
paliwa/baterii.

Wejdz w ustawienia funkcji TIMER. W tym celu wecisénij przycisk MODE na 1 sekundg.
Wecisnij przycisk kursora, aby przejs¢ na 2 strone menu. Ustaw kursor w linii TIMER i
wcisnij przycisk tarczy.

Ustaw kursor w kolumnie <2>w polu 10.

Obré¢ tarcze w lewo, aby zmieni¢ wartos¢ na 4. PrzejdZ kursorem do pola sekund i
zmien wartos¢ na 30. Upewnij si¢, ze wiaczone jest odliczanie w dot (DOWN).

Przypisz timerowi drazek gazu. Ustaw kursor w polu ON>SwA (dla timera nr 2) i ustaw
wartos¢ STK THR. Nastepnie ustaw kursor w polu 50% i wyzeruj wartos¢ przytrzymujacé
przycisk tarczy wcisniety przez 1 sek. Wychyl DR4YZEK GAZU w gore do wybranej
pozycji (np. ¥a zakresu ruchu) i przytrzymaj przycisk tarczy wcisniety przez 1 sek

Wyjdz z menu naciskajgc dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

- Po 1 locie testowym mozesz ustawi¢ wartosci END POINT.

- Mozesz przypisa¢ kanatom dodatkowym inne przetaczniki (np: przelacznik
zamiast pokretta klap).

- Skonfigurowac¢ funkcje trenera: Str. 47.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Funkcje kanaféw dodatkowych (aux) (oraz elementy sterujgce odpowiadajgce kanafom 9-10) (AUX-CH): konfiguracja funkcji
sterujacych kanatami 5-10. W przypadku kanatéw CH9-10 funkcja CH9-10 POSI stuzy réwniez do zmiany kierunku dziatania
serwomechanizmu. Pamietaj, ze kanaly CH9-10 pojawia si¢ na ekranie AUX-CH tylko wtedy, gdy wiaczona bedzie modulacja PCM lub
2.4H-10CH. Kanaty 9-10 nie sa dostepne przy modulacji FM. Kanaty 8-10 nie sg dostepne przy modulacji 2.4H-7CH.

[At--CH SELECT]

CHS M=H
CHE MLrH
CH? MJrC
CHZ kUrE (S0
CHI #SwE  POSTIkROLM
CH1EkZwWA FOOLIH

Konfiguracja:

» kanatom 5-8 mozna przypisa¢ dowolny PRZELZACZNIK (A-H), PRZEL4CZNIK
LOGIC(Lsw1-Lsw3), suwak [VR(D) i VR(E)] lub pokretto [VR(A-C)] (na przyktad
przetacznik lub zamiast pokretta obstugujacego klapy). Nie mozna im przypisaé
zadnego z drazkdw sterujacych (umozliwiajg to miksery programowalne).

* kanatom 9-10 mozna przypisa¢ dowolny PRZEEZ4CZNIK (A-H) lub PRZEE4CZNIK
LOGIC(Lsw1-Lsw3). Mozna réwniez zmieni¢ kierunek dziatania serwomechanizmu.

"« Jeden przetacznik, suwak czy pokretto mozna przypisac do kilku kanatow;

 Kanaty, ktorym nie przypisano zadnego przelacznika ("NULL") kontrolowane sa
jedynie za posrednictwem mikseréw programowalnych. (Przyktad: 2 kanaty przypisane
do 2 serwomechanizméw steréw).

» Gdy aktywowane zostang funkcje GYRO SENSE, GOVERNOR, lub THR-NEEDLE ustawienia
odpowiadajacych im kanatéw wprowadzone w menu AUX-CH automatycznie przestang
dziatac.

Funkcje i przypisane im kanaty:
GYRO SENSE (ACRO): kan. 5, 7, lub 8.
GYRO SENSE (HELI): kan. 5.
GOVERNOR (HELI): kan. 7, lub 7 i 8.
THR-NEEDLE (ACRO/HELI): kan. 8.

! Pamietaj, ze jezeli do sterowania ktoryms z kanatow wybierzesz element sterujacy wykorzystywany réwniez do innych celéw (np.
podwojnych/potrojnych zakreséw wychylen czy hamulca aerodynamicznego), kazde uzycie tych funkcji bedzie skutkowato rdwniez
aktywacja funkcji danego kanatu dodatkowego.

CELE:

CZYNNOSCI:

Przypisz klapom prawy suwak [VR(E)] i
ustaw kanat 7 na NULL. Bedzie on pozniej
wykorzystywany do sterowania systemem
wytwarzania dymu (za posrednictwem
miksera gazu->CH7)

Wejdz w menu AUX-CH . W tym celu wecisnij przycisk MODE na 1 sekunde. Wcisnij
przycisk kursora, aby przejs¢ na 2 strong menu. Ustaw kursor w linii AUX-CH i wcisnij
przycisk tarczy.

Ustaw kursor przy wybranym kanale (tu: CH7 ).

Zmien element sterujacy. Obrd¢ tarczg az pojawi sie suwak Vr-E.

Powtorz w razie potrzeby (np. zmieniajac warto$¢ ch. 7 na NULL).

Wyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

- Mozesz skonfigurowa¢ miksery programowalne.

- Ustawi¢ podwaojne/potréjne zakresy wychylen oraz wartos¢ expo (D/REXP).

- Wyregulowa¢ wartosci SUB-TRIM kanatéw dodatkowych dla srodkowej pozycji
przetacznika.

- Wyregulowa¢ wartosci END POINT (réwniez przy wykorzystaniu przetacznikow

istnieje mozliwos¢ ustawienia limitdw wychylen serw).

Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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TRAINER: (trener) — funkcja stuzaca poczatkujacym pilotom do nauki latania. Wykorzystuje ona przewdd trenera (do dokupienia
oddzielnie), ktory taczy ze sobg 2 nadajniki. Istnieje mozliwos¢ okreslenia poziomu kontroli nad modelem, jaka bedzie miat instruktor.

Konfiguracja:

[TRAIHER] 1:AILE FUHC | «NORM: Gdy PRZEEZ4CZNIK TRENERA znajduje sic w pozycji ON, kontrola danego
T HH % EhEH EHHE kanatu bedzie przekazana uczniowi. System bedzie korzystat z ustawien danego
diRUDD FUHC kanatu znajdujacych sie¢ w nadajniku ucznia.
CH1:RILEROH S:GEAR OFF | «FUNC: Gdy PRZEEACZNIK TRENERA znajduje si¢ w pozycji ON, kontrola danego
PFUNC % Ehﬂﬁl HEE kanatu bedzie przekazana uczniowi. System bedzie korzystat z ustawien danego
SIAUXZ OFF kanatu znajdujacych sie w nadajniku instruktora.

. MIX: Gdy PRZEZ4CZNIK TRENERA znajduje si¢ w pozycji ON, zaréwno uczen jak i instructor beda posiada¢ kontrolg nad
danym kanatem. System bedzie korzystat z ustawien danego kanatu znajdujacych sie w nadajniku instruktora. Istnieje réwniez
mozliwos¢ ustalenia, w jakim stopniu uczen bedzie miat kontrole nad kanatem (domysinie 30%).

[Uwaga] Ustawienie to nie bedzie dziafaé, jezeli nadajnik ucznia nie bedzie obsfugiwa/ danego kanafu. Kontrola nad kanafem bedzie

przekazana instruktorowi automatycznie.

*OFF: Uczen nie bedzie miat kontroli nad kanatem pracujacym w tym trybie, nawet gdy PRZEZ4CZNIK TRENERA bedzie
znajdowat sie w pozycji ON. Instruktor posiada petna kontrole nad wybranym kanatem.

* Przelacznik: wiaczanie przy pomocy samopowracajacego przetacznika F(10CA) lub H(10CH). Brak mozliwosci zmiany.

» Kompatybilnos¢: Aparatura 10C moze stuzyé zar6wno jako nadajnik ucznia jak i trenera. Mozna ja potaczy¢ z dowolnym innym
nadajnikiem firmy Futaba, ktéry posiada odpowiednie gniazdo Trenera. Aby mdéc pracowaé w tym trybie wystarczy podiaczy¢
przewdd do ubu nadajnikéw (w przypadku nadajnikéw z serii 10C nie znajduje sie on w zestawie) i postepowac zgodnie z instrukcja.

Przykfady:

*Obstuga 5-kan. helikoptera przy pomocy 4-kan.
nadajnika jest mozliwa wowczas, gdy gaz oraz
skok ogolny ustawione beda w trybie FUNC.

»Dokonaj konfiguracji modelu w drugim nadajniku.
Aby szybko i fatwo sprawdzi¢ dziatanie
wszystkich funkcji, wykorzystaj tryb NORM i
sprawdz, czy nadajnik wucznia bedzie miat
mozliwos¢ petnej kontroli nad modelem.

W trybie NORM na nadajniku ucznia ustaw
mniejsze zakresy ruchu, inne wartosci expo oraz
w inny sposob przypisz kanaty dodatkowe (jezeli
nadajnik posiada te opcje).

Na poczatku nauki uczniowi mozesz udostgpnic
jedynie kanaty steru wysokosci i lotek, a pozostate
kanaty ustawi¢ w trybie OFF i kontrolowaé je

Zasady bezpieczernstwa:

*NIGDY nie wiaczaj zasilania nadajnika ucznia.

*W nadajniku ucznia ZAWSZE korzystaj z modulacji PPM.

«UPEWNIJ SIE, ze oba nadajniki posiadajg identyczne ustawienia trymeréw
oraz elementow sterujgcych. Mozesz to sprawdzi¢ wigczajac i wylaczajac
przetacznik trenera przy wychylonych drazkach.

«Antena nadajnika instruktora powinna by¢ CALKOWICIE roztozona. Zt6z
antene w nadajniku ucznia (nie dotyczy modulacji 2.4GHz).

*Zawsze wyjmuj modut nadawczy z nadajnika ucznia (jezeli jest to nadajnik
wyposazony w wyjmowany modut RF).

*Podczas, gdy funkcja TRAINER jest aktywna, funkcja snap roll jest
deaktywowana. Inne funkcje przypisane do tego samego przetacznika (np.
IDLE-DOWN i THR-CUT) nie ulegaja deaktywacji. Przed korzystaniem z
funkcji Trenera zawsze dokladnie sprawdz, do jakich przetgcznikéw przypisane
sg pozostate funkcje.

samodzielnie.

*Po przetaczeniu si¢ na inny model ze wzgledéw bezpieczenstwa funkcja
TRAINER deaktywuje sie.

CELE:

CZYNNOSCI:

Wiacz funkcje TRAINER i skonfiguruj ja tak,
aby uczen miat petna kontrole nad sterem
wysokosci i lotkami, aby moc korzysta¢ z
funkcji FLAPERON i AILEVATOR, oraz
czesciowsg kontrole nad sterem kierunku
umozliwiajaca zmniejszenie zakresu ruchu.
W  tym przypadku ze  wzglgddw
bezpieczenstwa nie powinien mie¢ on
kontroli nad kanatem gazu.

Wejdz w menu funkcji TRAINER. W tym celu wcisnij przycisk MODE na 1 sekunde.
Wecisnij przycisk kursora aby przejsé¢ na 2 strone menu. Ustaw kursor w linii TRAINER i
wcisnij przycisk tarczy.

Aktywuj funkcje — obré¢ tarcze, az pojawi sie wartosé OFF,

Wybierz odpowiednie kanaty i sposéb ich kontroli w trybie trenera. Funcje AlL i
ELE mozesz zostawi¢ bez zmian — wartos¢ domysla jest poprawna. Ustaw kursor
przy funkcji THR i obrd¢ tarcze, az pojawi sie wartos¢ OFF. Ustaw kursor przy
funkcji RUD i obré¢ tarcze, az pojawi sie wartos¢ NORM.

Wyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Przed lotem koniecznie sprawdz, czy nadajnik ucznia dziata poprawnie!

Co dalej?

- Ustaw w nadajniku studenta modulacj¢ PPM (jest ona wymagana niezaleznie od
modulacji odbiornika).

- Mozesz ustawi¢ parametry (D/R,EXP) na nadajniku ucznia.

- Zresetowaé trymery na nadajniku ucznia.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Menu TRIM: umozliwia regulacje oraz reset

[TRIM]
RESET H=H=g"PFi A=

ZTEF AILEF 4
ELEUE 4 <
THREOE 4 <
FIICCk d <

Dotyczy wytacznie modeli helikopterow: W

elektronicznych trymeréw.

Aparatura  10C wyposazona jest w cyfrowe trymery, ktore réznia sie od
konwencjonalnych suwakéw. Kazdy z TRYMEROW w rzeczywistosci jest
dwukierunkowym przetacznikiem. Za kazdym nacisnicciem TRYMERA wartosé
trymowanie zwieksza si¢ 0 ustalona liczbe. Jezeli przytrzymasz TRYMER wcisnigty,
wartos¢ trymowania bedzie zmieniac sie szybciej. Biezaca pozycja trymera wyswietlana
jest w formie graficznej na ekranie startowym. Menu TRIM zawiera dwie funkcje, ktére
stuza do konfiguracji trymerow.

dodatkowych trybach lotu (idle up) dostepna jest réwniez funkcja OFFSET. Gdy funkcja ta

jest niekatywna (inh), regulacja TRYMEROW bedzie miata wptyw na wartosci trymowania we wszystkich trybach lotu. Natomiast
gdy funkcja OFFSET jest aktywna, zmiana wartosci trymowania w obrebie danego trybu lotu bedzie miata wptyw tylko na ten 1 tryb

lotu.

Reset trymera (RESET): funkcja, ktora przywraca domysine wartosci trymowania (zeruje trymery). Nie kasuje ona ustawien SUB-TRIM,

ani wartosci skoku trymera (STEP).

CELE:

CZYNNOSCI:

Wiasnie dokonates regulacji potaczen
mechanicznych przy serwomechanizmach.
Teraz musisz zresetowac trymery.
UWAGA: Jest to jedna z kilku funkcji, w
przypadku ktérych nadajnik wymaga
potwierdzenia checi dokonania zmiany.

Wejdz w menu funkcji TRIM. W tym celu wecisnij przycisk MODE na 1 sekunde. Ustaw
kursor w linii TRIM i wcisnij przycisk tarczy.

Musisz wybra¢ i potwierdzi¢ che¢ wykonania funkcji RESET. Przytrzymaj przycisk
tarczy wcisniety na 1 sekunde. Ustyszysz sygnat dzwickowy.

Zamknij menu weciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

Skok trymera (STEP): ustawienie wartosci,

- Mozesz ustawié¢ wartosci precyzyjnego trymowania (SUB-TRIM).
- Ustawic¢ wartosc¢ skoku trymera (STEP): patrz nizej.
- Ustawi¢ podwadjne/potréjne zakresy wychylen oraz warto$¢ expo (D/REXP).

- Ustawi¢ wartosci END POINT.

0 ktorag ma zmieni¢ si¢ trymowanie przy jednorazowym uzyciu TRYMERA. Moze ona

wynosi¢ od 1 do 40 jednostek, w zaleznosci od cech danego modelu. Przy wigkszosci typowych modeli najlepiej sprawdzaja sig
wartosci od 2 do 10 jednostek. Wigksze wartosci skoku trymera stosuje si¢ w modelach o wigkszym zakresie ruchu
serwomechanizmow oraz przy pierwszych lotach danym modelem, aby mie¢ pewno$é, ze trymery zapewnig wystarczajace
mozliwosci korekty ustawien modelu. Mniejszego skoku trymera uzywa si¢ przy dokonywaniu precyzyjnych korekt podczas lotu.

CELE:

CZYNNOSCI:

Zamierzasz wykona¢ pierwszy lot modelem
akrobacyjnym. Zwieksz czuto$é
TRYMERA LOTEK (ustaw wiekszy skok
trymera), aby mie¢ pewno$é¢, ze w razie
potrzeby  bedziesz  modgt  dokonaé
niezbednej korekty.

Wejdz w menu funkcji TRIM. W tym celu wcisnij przycisk MODE na 1 sekunde. Ustaw
kursor w linii TRIM i wcisnij przycisk tarczy.

Woybierz trymer, ktorego skok chcesz zmieni¢ i wprowadz wiasciwa wartos¢. Ustaw
kursor w linii AILE i obro¢ tarcze w prawo, az pojawi si¢ wartos¢ 8 (przyktadowo).

W razie potrzeby powtdrz te same czynnosci dla innych kanat6w.

Zamknij menu weciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

- Mozesz ustawi¢ wartosci precyzyjnego trymowania (SUB-TRIM).
- Ustawi¢ podwadjne/potréjne zakresy wychylen oraz wartos¢ expo (D/REXP).
- Ustawi¢ wartosci END POINT.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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SUB-TRIM: funkcja stuzaca do wprowadzania minimalnych korekt pozycji neutralnej kazdego serwomechanizmu. Dostepny zakres to -
120 do +120. Wartosciag domysIna jest 0 — brak jakiejkolwiek korekty.

[SUE-TRIM] *1:HAILE
2:ELEU
THRD
RLUDC
GEAFR
FLAF
TiALK1

g2 AUKZ

a:

d:
CHi:AILEROH H
B

[=JR == == = = = ]

Przed ustawieniem wartosci SUB-TRIM zalecamy zresetowanie trymeréw — pozwoli
to na ustawienie mniejszych wartosci funkcji SUB-TRIM. Wysokie wartosci
spowoduja, ze zakresu ruchu serwomechanizmu w ktéryms kierunku bedzie
ograniczony.

Zalecamy postepowanie wedtug nastepujacej procedury:

e zmierz i zapamigtaj prawidtowa pozycje danej powierzchni sterowej;

« zresetuj obie funkcje trymeréw (TRIM i SUB-TRIM);

« zamontuj orczyki serwomechanizmow i popychacze w taki sposob, aby powierzchnia sterowa znajdowata si¢ mozliwie blisko swej

pozycji neutralnej;

« dokonaj precyzyjnej korekty trymowania przy pomocy funkcji SUB-TRIM.

CELE:

CZYNNOSCI:

Zamierzasz
FLAPERON, gdzie
jednoczesnie z lotkami. Korzystajac z
funkcji SUB-TRIM wycentruj
serwomechanizm Klap, aby jego punkt
neutralny  zgadzat si¢ z  punktem
neutralnym serwomechanizmu lotek.

skorzysta¢  z funkcji

klapy  pracuja

Wejdz w menu funkcji SUB-TRIM. W tym celu wecisnij przycisk MODE na 1 sekunde.
Ustaw kursor w linii SUB-TRIM i wcisnij przycisk tarczy.

Wybierz kanal, dla ktérego chcesz dokona¢ korekty — ustaw kursor przy kanale FLAP.
Obracaj tarcza, az powierzchnie sterowe znajdg sie w tym samym potozeniu.

W razie potrzeby dokonaj korekty pozostatych kanat6w.

Zamknij menu wciskajgc dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

- Mozesz ustawi¢ wartos¢ skoku trymera (STEP): patrz wczesniejsza strona.
- Ustawi¢ podwdjne/potréjne zakresy wychylen oraz wartos¢ expo (D/R,EXP).
- Ustawi¢ wartosci END POINT.

SERVO - menu zawierajgce wykresy pracy serwomechanizméw i opcje ich testowania: wyswietla stan serwomechanizmoéw

podtaczonych do kanatéw 1-10.

[SERUO] TESTMIER
CH1I 2 2 4 5 B 7 &2 2i1a
O_ 0100 0434 0_ 0_ o_

Menu SERVO skiada si¢ z 2 funkcji:

e wykres stupkowy tworzony w czasie rzeczywistym pokazujacy, jakie komendy
wysylane sg przez nadajnik do poszczegblnych serwomechanizméw. (Moze sie to
przyda¢ przy konfigacji skomplikowanych funkcji miksujacych, gdyz efekt dziatania
kazdego drazka, przetgcznika, itp. jest widoczny natychmiast).

« test— pozwala na sprawdzenie, czy serwomechanizmy pracuja prawidtowo (kanaty 1-8).

CELE:

CZYNNOSCI:

Zmienites wiasnie ustawienia kanatu 6,
przypisujac mu 3-pozycyjny
PRZEEZ4CZNIK C w miejsce domyslinie
ustawionego pokretta VR(A). Sprawdz, jak
zostanie to przedstawione na wykresie.

Dokonaj niezbednych ustawien (W menu AUX-CH, przypisz kanatowi 6 PRZEZ4CZNIK
C).

Wejdz w menu SERVO. W tym celu wecisnij przycisk MODE na 1 sekundg. Ustaw kursor
w linii SERVO i wcisnij przycisk tarczy.

Sprawdz, co wskaze wykres w kazdej z 3-pozycji PRZEEL4CZNIKA C. Spojrz, jak
porusza si¢ serwomechanizm.

Przetestuj dziatanie serwomechanizmu _ _ _ _ _

kanatu 6. Przygotuj wszystkie serwomechanizmy i przeprowadz ich test. Podiacz
serwomechanizmy do odbiornika. Wiacz zasilanie. Obrd¢ tarcz¢ w lewo, aby rozpoczaé
test.
Po zakonczeniu testu zamknij menu wciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Mozesz skonfigurowa¢ wybrane miksery programowalne.

- Ustawi¢ podwaojne/potréjne zakresy wychylen oraz wartos¢ expo (D/REXP).
- Skonfigurowa¢ podwadjne serwomechanizmy lotek.
- Skonfigurowa¢ podwadjne serwomechanizmy steru wysokosci.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Funkcja F/S (FailSafe) na wypadek utraty sygnatu radiowego lub przy niskim poziomie baterii odbiornika.
Dostepna tylko w trybach PCM/2.4G: umozliwia zaprogramowanie reakcji modelu na utrate sygnatu, zakidcenia lub niskie napigcie
baterii odbiornika.

Dostepne opcje:

[Fs51 1:AILE Hom . " , . . i
StELEL  Hom Osobne ustawienia dla kazdego z kanatdw. (w trybie 2.4G-7CH tylko kanat 3)

S:THROEE =o0:=| *Opcja NOR (normal) — serwomechanizm zatrzymuje si¢ w pozycji, w ktorej znajdowat
CH1:RILERON  d:RUDD  Hom si¢ W momencie wystapienia problemu.
Frs  BE EEEEE :E: -Opcjﬁ F/S (FailSafe) — serwomechanizm ustawia Si¢ w zaprogramowanej wczesniej
TIAUXL  Hoe pozycji.
SiAUKZ  wHoe «UWAGA: Konfiguracja funkcji Battery F/S bedzie taka sama jak konfiguracja funkcji

F/S dla kanatu THRO (patrz nizej).

Przykfady:

*Podczas niektorych zawoddw funkcja F/S stuzy do tagodnego sprowadzenia samolotu na ziemi¢ w przypadku wystapienia problemu.
Ma to zapobiec ewentualnemu wypadkowi. Moze ona réwniez ustawié¢ wszystkie serwomechanizmy w pozycjach neutralnych, aby
model pozostat w powietrzu jak najdiuzej.

» Modelarze bioracy udziata w zawodach czesto korzystaja z opcji NOR, gdyz nie chcg, aby chwilowa utrata sygnatu wptyneta na tor

lotu modelu.

« Skonfiguruj kanat gazu w taki spos6b, aby w przypadku zaktécenia sygnatu silnik przetaczat si¢ na wolne obroty (ACROQ). Pozwoli to
na oddalenie sie od miejsca, w ktérym wystapity zaktdcenia, a w przypadku kraksy zminimalizuje szkody.

* W przypadku modeli helikopteréw najlepszym rozwigzaniem bedzie z reguty opcja NOR.

W przypadku silnikdw benzynowych przy korzystaniu z funkcji F/S dla bezpieczenstwa zalecamy ustawienie przetacznika

wylgczenia silnika w pozycji OFF.

Aktualizacja ustawiesn F/S:Po wprowadzeniu ustawien funkcji F/S, nadajnik automatycznie przesyta te ustawienia do odbiornika co 2
minuty (PCM). Po skonfigurowaniu funkcji F/S upewnij sie, ze dziata ona poprawnie — wytacz na chwile nadajnik i sprawdz czy
serwomechanizmy ustawity si¢ w wybranych pozycjach. Zanim tego dokonasz odczekaj conajmniej 2 minuty, aby mie¢ pewnos¢, ze
nowe ustawienia zostaty zapamietane.

CELE: CZYNNOSCI:

Zmien polecenie FailSafe dla kanatu 8|WejdZz w menu F/S. W tym celu wcisnij przycisk MODE na 1 sekundg. Ustaw kursor w
(przetacznik wylaczania silnika|linii F/S i wcisnij przycisk tarczy.

benzynowego) na ustawienie|Wybierz kanat, ktorego ustawienia chcesz edytowaé (tu: kan. 8).

serwomechanizmu w wybranej pozycji. Ustaw przetacznik, ktéry steruje kanalem 8 w pozycji OFF. Obré¢ tarcze w lewo. Aby

UWAGA: Jest to jedna z kilku funkcji,| ponvierdzic che¢ dokonania zmiany przytrzymaj przycisk tarczy wcisniety przez 1
w przypadku ktérych nadajnik wymaga sekunde.

potwierdzenia dokonania zmiany.

W razie potrzeby powtdrz procedure dla innych kanatéw.

WyjdzZ z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Odczekaj 2 minuty i upewnij sie, ze ustawienia sa poprawne.

- Przeczytaj ponizsze informacje na temat funkcji Battery FailSafe.

- Mozesz dokona¢ korekty wartosci END POINT lub SUB-TRIM, aby mie¢ pewnos¢, ze
funkcja F/S bedzie dziata¢ poprawnie.

Battery FailSafe (F/S): Funkcja ostrzegajaca o niskim napieciu baterii odbiornika. Dziata ona z odbiornikami PCM/2.4G. Gdy
napiccie w baterii spadnie ponizej 3.8V, funkcja F/S ustawia serwomechanizm gazu w ustalonej wczesniej pozycji. Gdy nastapi
aktywacja funkgcji, a uzytkownik nie dokonat wczesniej wyboru odpowiedniej pozycji serwomechanizmu gazu, silnik przejdzie na
wolne obroty. Gdy zauwazysz, ze funkcja sie aktywowata, musisz natychmiast lagdowa¢. Mozesz wytaczy¢ alarm na okoto 30 sekund,
ustawiajac na chwile DR4ZEK GAZU w pozycji wolnych obrotoéw. Po uptywie tego czasu funkcja aktywuje sic ponownie.

Dostepne opcje:

*NOR F/S — w przypadku aktywacji funkcji Battery F/S, serwomechanizm gazu ustawia sie¢ w pozycji odpowiadajacej maksymalnemu
wychyleniu DR4ZKA GAZU w doét przy catkowicie wyzerowanym trymerze.

*F/S — serwomechanizm gazu ustawi si¢ w takiej samej pozycji, jaka skonfigurowano przy normalnej funkcji F/S (patrz wyzej).

! Jezeli korzystasz z 6V baterii odbiornika (5 celi), moze si¢ zdarzy¢, ze bateria roziaduje sie bardzo szybko, jeszcze zanim
funkcja Battery FailSafe zdazy si¢c aktywowac. Jezeli korzystasz z pakietu ztozonego z 5 celi, nie polegaj wylacznie na funkcji
F/S, gdyz moze ona nie by¢ w stanie kazdorazowo uchroni¢ modelu przed wyczerpaniem baterii.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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ACRO ADVANCE - ZAAWANSOWANE MENU KONFIGURACJI MODELU SAMOLOTU

Typy skrzydet w modelach samolotéw i szybowcéw (ACRO/GLID):

Istnieja 3 podstawowe typy skrzydet:

* Proste. Model wykorzystujacy jeden serwomechanizm lotek (lub kilka serwomechanizméw podtagczonych do jednego kanatu
odbiornika przy pomocy przewodu typu “Y”) i posiadajacy ogon. Jest to konfiguracja domysina, niewymagajaca specjalistycznej
procedury programowania.

* Podwojne serwomechanizmy lotek. Model posiada 2 oddzielne serwomechanizmy lotek oraz ogon. Patrz: Podwojne

serwomechanizmy lotek.

» Model nieposiadajacy ogona (latajace skrzydto). 2 serwomechanizmy skrzydet, ktdre wspotpracujg ze soba, dziatajac jako ster
wysokosci i lotki. Patrz ELEVON.

Podwojne serwomechanizmu lotek (oraz ogon) (ACRO/GLID): Wiele z obecnie uzywanych modeli wykorzystuje dwa
serwomechanizmy lotek poditgczone do dwoch osobnych kanatéw odbiornika. (Jezeli posiadasz model typu “latajace skrzydito”
nieposiadajacy oddzielnych steréw wysokosci, patrz funkcja ELEVON).

Korzysci:
» Mozliwos¢ precyzyjnego ustawienia punktéw neutralnych i limitéw wychylen kazdego z serwomechanizméw z osobna.
* W przypadku awarii jednego z serwomechanizmdw podczas lotu, zawsze pozostaje jeszcze drugi.
eLatwos¢ montazu, wigkszy moment obrotowy serwa przypadajacy na 1 powierzchni¢ sterowa. Brak koniecznosci uzycia
dodatkowych popychaczy umozliwiajacych obstuge 2 powierzchni sterowych przez 1 serwomechanizm.
» Mozliwos¢ ustawienia wigkszego wychylenia lotek w gére niz w dot, jest to bardzo pomocne przy skrecaniu — wychylenia réznicowe
lotek [aileron differential- AIL-DIFF] (definicja w stowniczku na koncu instrukcji).
 Dwie lotki moga by¢ wykorzystywane rowniez jako klapy - FLAPERON.
« Ustawienie ujemnej wartosci procentowej pozwana na odwrécenie kierunku dziatania jednego z serwomechanizméw.

Dostepne opcje:

* Qdbiornik 5-kanatowy - Przed konfiguracjg funkcji FLAPERON lub AIL-DIFF musisz aktywowac funkcje AILE-2.

* FLAPERON:
* Drugi serwomechanizm wykorzystuje kanat 6 (w przypadku odbiornika 5-kan. patrz funkcja AILE-2.)
* Lotki moga petni¢ réwniez funkcje klap.
* Funkcja FLAP-TRIM, pozwalajaca na regulacje punktéw neutralnych klapolotek, aby utrzyma¢ statg wysokos¢ lotu.
» Mozliwos¢ zaprogramowania wychylen roznicowych lotek (bez koniecznosci aktywacji funkcji AIL-DIFF).

» Wychylenia réznicowe lotek (AIL-DIFF):
* Drugi serwomechanizm wykorzystuje kanat 7 (w przypadku odbiornika 5-kan. patrz funkcja AILE-2.)
» Kanaty 5i 6 pozostajg wolne, moga stuzy¢ do obstugi klap — np. w funkcji hamulca aerodynamicznego (AIRRRAKE), gdzie
klapolotki wspotpracuja z klapami.
» Mozliwos¢ ustawienia wiekszego wychylenia lotek w goére niz w dét, jest to bardzo pomocne przy skrecaniu.

Decyzja, czy lepiej bedzie skorzysta¢ z funkcji FLAPERON czy AIL-DIFF zalezy od konkretnego modelu. Jezeli chcesz
wykorzystywa¢ lotki réwniez jako klapy, uzyj funkcji FLAPERON. Jezeli twdj model posiada 2 serwomechanizmy lotek oraz klapy,
lepsza opcja bedzie AIL-DIFF. (Sposob konfiguracji skomplikowanych modeli akrobatycznych, np. z 4 serwomechanizmami
obstugujacymi lotki i klapy o pelnym zakresie ruchu, z funkcja AIRBRAKE/crow i podobnymi opisany zostat na stronie
www.futaba-rc.com\fag\. Znajdziesz tam réwniez wiele innych opiséw konfiguracji).

Uwaga: Jednoczesnie mozna korzystac tylko z 1 z tych 3 funkcji (FLAPERON, AIL-DIFF, ELEVON). Aby aktywowa¢ inng funkcje, funkcje
wybrang wczesniej nalezy dezaktywowac.

CELE: CZYNNOSCI:
Wytacz funkcje FLAPERON, aby moc|Wejdz w ustawienia funkcji FLAPERON. W tym celu wcisnij przycisk MODE na 1
aktywowac AIL-DIFF lub ELEVON. sekunde. Wcisnij jeszcze raz, aby pojawito si¢ menu ADVANCE. Ustaw kursor w linii

FLAPERON i wcisnij przycisk tarczy.

Dezaktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obr6¢ tarcze az pojawi sig wartos¢ INH.

Wyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Skonfiguruj funkcje AILE-DIFF lub ELEVON.
Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Korzystanie z funkciji FLAPERON

[FLAPERON] [FLAPEROM] MIAMACT
MIxkIMHH L2 MIORML
(L3 AIL1k+16E% Gt
RATE-AIL1 b+166: ATLZb+100% SPEED
FLFZ b+16@% +16a%
FLP 1 p-166% FLP 10~ 1067
(ACRO] (GLID 1A+1A)

Funkcja FLAPERON wykorzystuje dwa serwomechanizmy lotek, ktore beda petni¢ zaréwno funkcje lotek jak i klap. Aby osiagna¢ efekt
dziatania klap, lotki unosza si¢/obnizaja jednoczesnie. Oczywiscie dalej sa one w stanie petni¢ réwniez funkcje lotek (wychylenia w
przeciwnych kierunkach).

[Szybowce: Przy zmianie wartosci wychylenia na ujemng pojawi si¢ ostrzezenie “change rate dir?". Aby potwierdzié cheé
zmiany kierunku wychylenia przytrzymaj przycisk tarczy wcisniety na 1 sek.]

Gdy funkcja FLAPERON jest aktywna, przy kazdym programowaniu funkcji kanatu 6 lub klap (flap) (np. w przypadku miksera.

ELEVATOR-FLAP), system traktuje oba serwomechanizmy jako klapy. Funkcja FLAPERON umozliwia oddzielng regulacje wychylen

powierzchni sterowych dziatajgcych jako Klapy. Dostepny jest réwniez trymer (FLAP-TRIM) stuzacy do synchronizacji punktow

neutralnych obu powierzchni lub do niewielkich zmian kata wychylenia klap. Funkcje END POINT i SUB-TRIM w dalszym ciagu
konfiguruja kazdy z serwomechanizméw niezaleznie.

Opcje konfiguracji:

*Dla kazdego serwomechanizmu lotek istnieje mozliwosé skonfigurowania innej wartosci wychylenia w gére i w dét — wychylenia

réznicowe lotek (Patrz przykitad).

* Wychylenia lotek w momencie, gdy maja one dziata¢ jako Klapy ustawia si¢ oddzielnie.

* Aby mdc korzysta¢ z funkcji klapolotek na odbiorniku 5-kanatowym, mozna wykorzysta¢ funkcje AILE-2. UWAGA: Funkcja ta
dziata jedynie w taki sposdb, ze wymusza ruch serwa kanatu 5 jednoczesnie z serwomechanizmem lotek, podczas gdy w dalszym
ciggu reaguje on na normalne polecenia wychylen klap (wartosci wychylen ustawia si¢ w menu FLAP-TRIM.) Funkcja AILE-2 nie
umozliwia korzystania ze wszystkich mikseréw klap, jak miatoby to miejsce w przypadku odbiornika posiadajacego 6 lub wiecej
kanatow.

* W przypadku szybowca (GLID) istnieje mozliwos¢ ustawienia oddzielnych wartosci funkcji FLAPERON dla roznych trybdéw lotu.

UWAGA: Aktywacja funkcji klapolotek jedynie informuje system, o ile maja wychyla¢ sie lotki petnigce funkcje klap. Gdy chcesz

faktycznie korzystac z tej mozliwosci, musisz zaprogramowac normalne funkcje stuzace do obstugi klap.

CELE: CZYNNOSCI:

Aktywuj funkcje FLAPERON. Wejdz w ustawienia funkcji FLAPERON. W tym celu wcisnij przycisk MODE na 1
sekunde. Wcisnij jeszcze raz, aby pojawito si¢ menu ADVANCE. Ustaw kursor w linii
Ustaw wychylenia réznicowe lotek (w|FLAPERON i wcisnij przycisk tarczy.

obrebie tej funkcji) tak, aby wychylenia w| Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obrd¢ tarcze az pojawi sie wartos¢ ACT.

dok byh( mnlej.sz.e 0 . 10%' (L{staw Wyreguluj wychylenia w gére i w dot, oddzielnie dla kazdego serwa. (tu: 90% w dét.)
wychylenia prawej i lewej lotki w dot na Ustaw kursor w linii AILL. Wychyl DRAZEK LOTEK w lewo. Obro¢ tarcze w lewo,
90%). az pojawi si¢ 90%. Ustaw kursor w linii AIL2. Wychyl DR4ZEK LOTEK w prawo.
Obrd¢ tarcze w prawo, az pojawi si¢ 90%.

Ustaw wychylenia klap w taki sposéb, aby
stanowity one 50% dostgpnej wartosci
wychylenia lotek.

Wyreguluj wychylenia lotek w momencie, gdy petnig funkcje klap. (tu:oba
serwomechanizmy na 50%). Ustaw kursor w linii FLP2. Obrd¢ tarcze w lewo, az pojawi
si¢ +50%. Ustaw kursor w linii FLP1. Obro¢ tarcze w prawo, az pojawi sie -50%.

WYyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Mozesz ustawi¢ funkcje FLAP-TRIM.

- Skonfigurowa¢ hamulec aerodynamiczny( AIRBRAKE).

- Zaprogramowa¢ mikser Klapolotek i pozostatych klap (podtgczonych do wyjscia
AUX1).

- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-rc.com/faqg/

Jezeli zobaczysz komunikat btedu “OTHER WING MIXING IS ON”, musisz dezaktywowa¢ funkcje AlL-
DIFF lub ELEVON.

Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Funkcja FLAP-TRIM (camber) sfuzgca do requlacji klapolotek:

[FLAFP-TREIM] [FLAF-TRIM]

MI¥IHH MIxkINH
RATE MIEER RATE] CUrAD

(ACRD) (GLID)

Funkcja FLAP-TRIM umozliwia wybor elementu sterujgcego [domysinie VR(A)], ktéry bedzie stuzy¢ do trymowania klapolotek
dziatajacych jako klapy. (Uwagae: funkcja FLAP-TRIM nie bedzie dziata¢ w konfiguracji AIL-DIFF. W obrebie konfiguracji AIL-DIFF
jedyna funkcja umozliwiajagca wykorzystanie klapolotek jest funkcja AIRBRAKE). Aby mie¢ mozliwosé¢ ustawienia klap w wybranej
pozycji za posrednictwem jednego przetacznika, wickszos¢ modelarzy korzysta z funkcji AIRBRAKE lub mikseréw programowalnych.

Funkcje FLAP-TRIM mozna réwniez wykorzysta¢ jako typowy ster klap podczas lotu. W ten sposéb mozna przypisa¢ kanatowi 6
przetacznik 3-pozycyjny w nastepujacej konfiguracji: “spoileron”(lotki dziatajace jako spojlery), normalny lot, oraz
"flaperon”(klapolotki). Zmieniajac wychylenia w konfiguracji funkcji FLAP-TRIM mozna nawet ustawi¢ procentowe wartosci wychylen
funkgji flaperon/spoileron. (Pamigtaj, ze ustawi¢ mozesz tylko jedna wartos¢, nie ma podziatu na wychylenia w gore i w dot).

CELE:

Skonfiguruj  funkcje  FLAP-TRIM, aby
umozliwié¢ trymowanie klapolotek

CZYNNOSCI:

Wejdz w ustawienia funkcji FLAP-TRIM. W tym celu wcisnij przycisk MODE na 1
sekunde. Wecisnij jeszcze raz, aby pojawito si¢ menu ADVANCE. Ustaw kursor w linii

petnigcych funkcje klap w dowolnym
momencie podczas lotu. Maksymalne
wychylenia dla tej funkcji maja wynosi¢
5% catkowitej wartosci wychylenia Klap

FLAP-TRIM i wcisnij przycisk tarczy.

Funkcja aktywowana jest automatycznie razem z funkcja FLAPERON. Domysle
wychylenia ustawione sg jednak na 0.

Wyhbierz o ile maksymalnie majg wychyla¢ sie klapolotki, gdy uzyjesz pokretta

ustawionej przy okazji funkcji FLAPERON. | sterujacego kanatem 6 (tu: 5%). Aby to zrobi¢ obrd¢ tarcze w prawo, az pokaze sig

wybrana wartos¢.

Opcjonalnie: Mozesz wykorzystaé¢ funkcje do sterowania klapami. Obro¢ tarcze w lewo
na 50%. Wcisnij END. Wejdz do menu AUX-CH i przypisz kanatowi 6 element sterujacy,
ktory bedzie gtownym sterem klap (np. prawy suwak). Ustaw kursor w linii CH6 i obro¢
tarcza az pojawi sie oznaczenie suwaka — Vr-E.

WYyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Mozesz dokona¢ korekty wartosci END POINT lub SUB-TRIM.

- Skonfigurowa¢ hamulec aerodynamiczny( AIRBRAKE) lub mikser (ELEV-FLAP).

- Zaprogramowac mikser klapolotek i pozostatych klap (podtaczonych do wyjscia
AUX1).

- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-rc.com/fag/

Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Whychylenia roznicowe lotek (AILE-DIFF) (ACRO/GLID 2A+1F/GLID 2A+2F)

LAILE-CIFF] [AILE-DIFF]
MI5 b IHH NORNL <
AIL1p+iBoy CGEA  ShEED
FLAF kCHE E.FLY-RADJr 25%
(ACRO) (GLID 2A+1F/GLID 2A+2)

Funkcja wychylen réznicowych wykorzystywana jest najczesciej w przypadku 3 lub 4 serw powierzchni sterowych skrzydet, gdzie
jeden serwomechanizm steruje klapami na kanale 6 lub 5 i 6, natomiast funkcja AILE-DIFF steruje praca 2 serwomechanizméw lotek
podtaczonych do kanatéw 1 i 7. Funkcja AILE-DIFF nie umozliwia wykorzystania lotek w charakterze klap, jedynym wyjatkiem bedzie
sytuacja, gdy petnia one role hamulca aerodynamicznego (AIBRRAKE). Pamigtaj, ze jezeli aktywujesz funkcje FLAP-TRIM w konfiguracji

AILE-DIFF, nie da ona zadnego efektu.

[Szybowce: Przy zmianie wartosci wychylenia na ujemng pojawi sig¢ ostrzezenie "change rate dir?". Aby potwierdzi¢ cheé
zmiany kierunku wychylenia przytrzymaj przycisk tarczy wcisniety na 1 sek.]

* Funkcja FLAP umozliwia wykorzystanie 1 lub 2 serwomechanizméw do petnienia funkcji klap.
W przypadku szybowca (GLID) istnieje mozliwos¢ ustawienia oddzielnych wartosci funkcji AILE-DIFF dla réznych trybow lotu.

CELE:

CZYNNOSCI:

Aktywuj fukcje AIL-DIFF.

Pamietaj, ze domyslnie funkcja przyjmuje
brak réznicy w wychyleniach gora-dot.
Jezeli chcesz zaprogramowaé tg réznice,
zmien ustawienia jednego z kierunkow (Np.
na 90%)

Wejdz w ustawienia funkcji AIL-DIFF. W tym celu wecisnij przycisk MODE na 1 sekundg.
Wcisnij jeszcze raz, aby pojawito si¢ menu ADVANCE. Ustaw kursor w linii AIL-DIFF i
wcisnij przycisk tarczy.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obro¢ tarcze az pojawi sig wartos¢ ACT.

Wyreguluj wychylenia w gére i w dét, oddzielnie dla kazdego serwa. (tu: 90%)
Ustaw kursor w linii AILL. Wychyl DR4ZEK LOTEK w lewo. Obréé tarcze w lewo,
az pojawi sie 90%. Ustaw kursor w linii AIL2. Wychyl DR4ZEK LOTEK w prawo.
Obro¢ tarcze w prawo, az pojawi si¢ 90%.

WYyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

- Mozesz dokona¢ korekty wartosci END POINT lub SUB-TRIM.

- Skonfigurowa¢ hamulec aerodynamiczny (AIRBRAKE).

- Skonfigurowa¢ mikser ELEV-FLAP (jezeli model posiada serwomechanizm klap
podigczony do kan. 6).

- Skonfigurowa¢ funkcje SNAP ROLL.

- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-rc.com/faqg/

Jezeli zobaczysz komunikat “OTHER WING MIXING IS ON”, musisz dezaktywowac¢ funkcje ELEVON lub FLAPERON

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Korzystanie z 2 serw lotek z nadainikiem 5-kanafowym - AILE-2 (ACRO/GLID ):

[FARAMETER] 1.2 Funkcja AILE-2 pozwala na korzystanie z funkcji FLAPERON i AIL-DIFF na 5-kanatowym
" odbiorniku. Funkcja ta jedynie przesyta systemowi informacje, ze na potrzeby funkcji
TYPEFACROBATIC EE ] FLAPERON i AILE-DIFF korzystasz z kanatéw 5 i 6 (FLAPERON) lub 5 i 7(AIL-DIFF), nie za$ 6 i

AILE-2FCHEArT 7. Aktywacja i konfiguracja funkcji FLAPERON/ AILE-DIFF bedzie w dalszym ciggu

MODULMPCH1B24 niezbedna.
ATL kOH

Pamigtaj, ze jezeli posiadasz odbiornik o liczbie kanatéw wigkszej niz 5, wybranie opcji CH6&5 czy CH7&5 nie spowoduje zwolnienia
kanatow 6 i 7, aby mdc je wykorzysta¢ w inny sposéb. Zaréwno kanaty 5 i 6 (FLAPERON) jak i 7 (AILE-DIFF) dedykowane sg funkcjom
FLAPERON i AILE-DIFF. [Jest to przydatne w modelach posiadajacych 4 serwomechanizmy lotek, ktére musza posiada¢ oddzielne
wartosci end point i sub-trim. Kanaty 1, 5 i 6 sg od razu skonfigurowane w taki sposéb, aby moc dziata¢ jako lotki. Aby taka
konfiguracja mogta dziata¢ poprawnie, ustaw mikser kanatu 7 lub 8 (drugi serwomechanizm lotek po przeciwnej stronie) oraz lotek].

CELE: CZYNNOSCI:

Zmien ustawienia drugiego|Wejdz w menu PARAMETER. W tym celu weciénij przycisk MODE na 1 sekunde. Wcisnij
serwomechenizmu lotek z CH6or7 naljeszcze raz, aby pojawito si¢ menu BASIC. Ustaw kursor w linii PARAMETER i wciénij
CH68&5. przycisk tarczy.

Pozwala to na wykorzystanie podwdjnych|Ustaw kursor w linii AILE-2 i obro¢ tarcze, az pojawi sig wartos¢ CH6&5.

serwomechanizméw lotek na 5-kanatowym
odbiorniku. Wyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Mozesz dokonczy¢ konfiguracje funkcji FLAPERON lub AILE-DIFF. Patrz:
Podwadjne serwomechanizmy lotek.
- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-rc.com/fag/

Typy ogonow (ACRO/GLID):

W modelach samolotow i szybowcow wystepujg 4 typy ogondw:
«Prosty. Model z jednym serwomechanizmem steru wysokosci i jedym serwomechanizmem steru kierunku (lub kilkoma
serwami spietymi do odbiornika za pomoca przewodu typu “Y™). Jest to ustawienie domysine.
*Podwojny serwomechanizm steru wysokosci. Patrz AILEVATOR (ACRO).
*Model bez ogona. 2 serwomechanizmy skrzydet petnia funkcje steréw kierunku i lotek. Patrz ELEVON(ACRO/GLID 1A+1F).
e Usterzenie typu V-TAIL. Ogon z dwoma powierzchniami sterowymi ustawionymi pod katem. Pracuja one razem pelniac
funkcje sterow kierunku i wysokosci (ACRO/GLID).

Uwaga: Jednoczesnie mozna korzysta¢ tylko z jednej z trzech dostepnych konfiguracji ogona (AILEVATOR, V-TAIL, ELEVON). Aby
aktywowac inng konfiguracje nalezy dezaktywowa¢ konfiguracj¢ uzywang do tej pory. W przeciwnym razie pojawi si¢ komunikat
btedu OTHER WING MIXING IS ON.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Korzystanie z funkcji ELEVON (ACRO/GLID 1A+1F):

Funkcja ta uzywana jest w przypadku skrzydet typu delta, modeli typu “latajace skrzydto” oraz w innych modelach nieposiadajacych
ogona. W funkcji ELEVON 2 serwomechanizmy dziatajg wspdlnie, pelnigc funkcje steru wysokosci oraz lotek. Istnieje mozliwosé
oddzielnej konfiguracji reakcji kazdego z serwomechanizméw na komendy steru wysokosci/lotek. Funkcja ta jest rowniez przydatna
w przypadku modeli naziemnych takich jak czotgi, w ktérych podczas jazdy do przodu oba silniki dziataja w jednym kiedynku,
natomiast przy skrecaniu silniki pracuja w przeciwnych kierunkach.

Opcje konfiguraciji:
CELEVOM] *Wymaga wykorzystania kanatu 1 lub 2.
MIxFIMH (L CRY » Mozliwos¢ zastosowanie wychylen réznicowych lotek.
RATE-AIL1 k+166% MHEES * Mozliwo$¢ zastosowania roznych wartosci wychylen steru wysokosci w gore i w dot.
AILZk+1606% +186% * Mozliwos¢ konfiguracji oddzielnych ustawien funkcji ELEVON dla réznych trybéw lotu
ELEZ b+1B@% (GLID).
ELE1»-166% [Szybowce: Przy zmianie wartosci wychylenia na ujemng pojawi si¢ ostrzezenie

(ACRO] “change rate dir?". Aby potwierdzi¢ che¢ zmiany kierunku wychylenia
przytrzymaj przycisk tarczy wcisniety na 1 sek.]

[Elf}%’lil?mﬂl — UWAGA: Gdy funkcja ELEVON jest aktywna, nie ma mozliwosci aktywacji funkcji

Ly START | FLAPERON, AILE-DIFF, ani AILEVATOR. Aby aktywowa¢ inng konfiguracj¢ nalezy

E%té::iggi SPEED | dezaktywowaé konfiguracj¢ uzywana do tej pory. W przeciwnym razie pojawi Si¢
Eaﬁg‘? komunikat btedu OTHER WING MIXING IS ON.

ELEZ k+106E% y . - . , o

ELE1 p—1GG% Uwaga: Podczas dokonywania ustawien pamigtaj, aby maksymalnie wychyla¢ drazki

(GLID1A+1R steru Kierunku i wysokosci. W przeciwnym razie przy jednoczesnym wychyleniu obu

drazkéw moze nastapi¢ blokada serwomechanizmdw.

(Szczegbiowe informacije nt. Konfiguracji skomplikowanych modeli akrobatycznych, np. typu "statek kosmiczny" znajdziesz na stronie
www.futaba-rc. com\fag.html Zamieszczono tam réwniez wiele innych przykfadowych konfiguracji).

CELE: CZYNNOSCI:

Aktywuj funkcje ELEVON. Wejdz w ustawienia funkcji ELEVON. W tym celu wecisnij przycisk MODE na 1 sekunde.
Wecisnij jeszcze raz, aby pojawito si¢ menu ADVANCE. Ustaw kursor w linii ELEVON i
Skonfiguruj wychylenia réznicowe lotek |WCiSnij przycisk tarczy.

tak, aby wartos¢ wychylenia w dot| Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obro¢ tarcze az pojawi sig wartosé ACT.
stanowita 90% wychylenia w gore..

Opcjonalnie: Wyreguluj wychylenia w goére i w d6/, oddzielnie dla kazdego serwa, gdy
bedzie ono dziafa¢ jako lotka (Np:dé/ na 90%).

Ustaw kursor w linii AILL. Wychyl DR4ZEK LOTEK w lewo. Obr6¢ tarcze w lewo,
az pojawi sie 90%. Ustaw kursor w linii AlL2. Wychyl DR4ZEK LOTEK w prawo.
Obro¢ tarcze w prawo, az pojawi si¢ 90%.

Opcjonalnie:Wyreguluj wychylenia serwomechanizméw, gdy bedg one dziafa¢ jako ster
wysokosci. (Przykfad: prawy 98%, lewy 105%). Ustaw kursor w linii ELE2. Obré¢ tarcze
w lewo, az pojawi si¢ +98%. Ustaw kursor w linii ELEL. Obr¢ tarcze w prawo, az pojawi
si¢ 105%.

Wyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Mozesz dokonaé¢ korekty wartosci END POINT lub SUB-TRIM.
- Ustawi¢ podwajne/potréjne zakresy wychylen oraz warto$¢ expo (D/REXP).
- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-rc.com/faqg/

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Podwojne serwomechanizmy steru wysokosci (ze sterem kierunku) (AILVATOR) (ACRO):

Wiele modeli posiada 2 serwomechanizmy steru wysokosci podtaczone do oddzielnych kanatéw odbiornika. (Modele typu ,.latajace
skrzydto”, ktére nie posiadaja oddzielnego mechanizmu lotek wykorzystuja funkcje ELEVON. Z kolei modele z ogonem typu ,,V”
korzystajg z funkcji V-TAIL.

[CAILUATOR] | Korzysci:
MIxkINH + Mozliwosé precyzyjnego ustawienia punktow neutralnych i limitow wychylen kazdego
RATE-AILZMNEER z serwomechanizmow z osobna.
AILd k- S@E *W przypadku awarii jednego z serwomechanizméw podczas lotu, zawsze pozostaje
. jeszcze drugi.
- P . A .
EtE%L%gg; eLatwos¢ montazu. Brak  koniecznosci uzycia dodatkowych  popychaczy

umozliwiajacych obstuge 2 powierzchni sterowych przez 1 serwomechanizm.

» Stery wysokosci moga dziata¢ jako lotki przy lotach wyczynowych lub przy symulacji
lotu samolotem odrzutowym.

Konfiguracja:

* Funkcja moze wykorzystywa¢ kanaty 2 i 8. (W przypadku mikserdw programowalnych, jako drugi serwomechanizm steru
wysokosci wykorzystany moze zosta¢ kanat 5. Przyktadowe konfiguracje: www.futaba-rc.com\fag\). Nie ma mozliwosci
jednoczesnego korzystania z funkcji THROTTLE-NEEDLE, ktora przypisana jest do kanatu 8.

* Kierunek ruchu kazdego serwomechanizmu mozna odwrdci¢ przy pomocy funkcji REVERSE, lub bezposrednio w ustawieniach funkcji

AILVATOR — ustawiajac ujemne wartosci procentowe.

» Mozliwos¢ oddzielnego ustawienia wychylen dla steru wysokosci (zaréwno kierunku ruchu jak i wartosci wychylen).

*Mozliwos¢ pracy w charakterze lotek (domysinie wychylenie 50%). Niemozliwe jest wiaczenie/wyltaczenie reakcji serwa na
komendy lotek podczas lotu. Ustawienie wartosci AILL i AIL2 na O powoduje catkowite wytaczenie tej reakcji. Uwaga: Aby zyska¢
mozliwos¢ aktywacji trybu, w ktorym stery wysokosci dziataja jako lotki, przy pomocy przetacznika, musisz wykorzysta¢ 2 miksery.
Ustaw wartosci AILL i AIL2 na 0. Wiacz miksery AlL-to-ELEV i AlL-to-AUX2 (potacz je funkcja link, wytrymuj i przyporzadkuj im
przetacznik).

(Spos6b konfiguracji skomplikowanych modeli akrobatycznych, np. z 4 serwomechanizmami obsfugujgcymi lotki i klapy o pefnym

zakresie ruchu, z funkcjg AIRBRAKE/crow i podobnymi opisany zosta/ na stronie www.futaba-rc.com\fag\. Znajdziesz tam réwniez

wiele innych opiséw konfiguracji).

Funkcja AILVATOR wykorzystuje 2 serwomechanizmy steru wysokosci, ktére moga dziata¢ zaréwno jako ster wysokosci jak i lotki

(chyba, ze wychylenia lotek ustawione zostang na 0). Aby petni¢ funkcje lotek, powierzchnie steréw wychylaja si¢ w przeciwnych

kierunkach i dziatajg synchronicznie z normalnymi lotkami.

Gdy funkcja AILVATOR jest aktywna, kazda komenda wychylenia lotek (wydana przez ruch drazka lub przez mikser) spowoduje
wychylenie obu serwomechanizmow stery wysokosci dziatajgcych jako lotki. Aby temu zapobiec, ustaw wychylenia lotek w funkcji
AILVATOR na 0. W ten spos6b stery wysokosci nie beda dziataty jako lotki.

Podczas dokonywania ustawien pamietaj, aby maksymalnie wychyla¢ drazki steru wysokosci i lotek. W przeciwnym razie przy
jednoczesnym wychyleniu obu drazkéw moze nastgpi¢ blokada serwomechanizmdw.

CELE: CZYNNOSCI:
Aktywuj funkcje podwojnych|Wejdz w ustawienia funkcji AILVATOR. W tym celu weciénij przycisk MODE na 1
serwomechanizmow steru wysokosci. sekunde. Wcisnij jeszcze raz, aby pojawito sie menu ADVANCE. Ustaw kursor w linii

AILVATOR i wcisnij przycisk tarczy.
Skonfiguruj je tak, aby nie petnity one|Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obrdé tarcze¢ az pojawi si¢ wartosé ACT.
funkgji lotek.

Opcjonalnie: Wyreguluj wychylenia w gore i w do/, oddzielnie dla kazdego serwa, gdy
bedzie ono dziafac¢ jako lotka (tu:0)

W zaleznosci od budowy twojego modelu,| Ustaw kursor w linii AIL3. Obré¢ tarcze w prawo, az pojawi sig 0%. Ustaw kursor w
niezbgdna moze by¢ zmiana kierunku| linii AIL4. Obré¢ tarcze w prawo, az pojawi sig 0%.

dziatania jednego z serw lub ustawienie[Qpcjonalnie: Wyreguluj wychylenia serwomechanizméw, gdy bedg one dziaac jako ster

ujemnej wartosci procentowe. wysokosci. (Przykfad: prawy 98%, lewy 96%). Ustaw kursor w linii ELE2. Obréé tarcze w
lewo, az pojawi sie 98%. Ustaw kursor w linii ELEL. Obro¢ tarcze w lewo, az pojawi si¢
96%.
WYyijdzZ z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Mozesz dokona¢ korekty wartosci END POINT lub SUB-TRIM.

- Skonfigurowa¢ hamulec aerodynamiczny( AIRBRAKE).
- Skonfigurowa¢ podwdjne serwomechanizmy lotek.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Funkcia V-TAIL (ACRO/GLID)

EHIQHIH& Mikser V-TAIL wykorzystywany jest w modelach samolotéw z ogonem typu “V”. 2

powierzchnie sterowe znajdujace si¢ na ogonie moga dziata¢ zaréwno jako ster

FATE-ELE] buditls wysokosci, jak i ster kierunku. Dla kazdej z powierzchni ustawi¢ mozna oddzielnie

ELEZ}- S wartosci wychylen w sytuacjach, gdy dziata ona jako ster kierunku i jako ster wysokosci.
RUCZk+ SE

UL k+ SE

UWAGA: Gdy funkcja V-TAIL jest aktywna, nie ma mozliwosci aktywacji funkcji ELEVON, ani AILVATOR. Aby aktywowaé inng
konfiguracj¢ nalezy dezaktywowa¢ konfiguracje uzywang do tej pory. W przeciwnym razie pojawi si¢ komunikat btedu ,,0THER WING
MIXING IS ON” - tak samo jak w przypadku réznych typéw skrzydet.

UWAGA: Podczas dokonywania ustawien pamietaj, aby maksymalnie wychyla¢ drazki steru wysokosci i steru kierunku. W
przeciwnym razie przy jednoczesnym wychyleniu obu drazkéw moze nastgpi¢ blokada serwomechanizméw. W takim przypadku
zmniejsz wartosci wychylen.

Konfiguracja:

* Funkcja wymaga wykorzystania kanatéw 2 i 4.

* Mozliwo$¢ ustalenia réznych wartosci wychylen dla obu serw.

« Brak mozliwosci ustawienia wychylen roznicowych steru kierunku. (Aby to zrobié, wartos¢ RUDL i RUD2 ustaw na 0, a nastepnie
skorzystaj z 2 mikseréw programowalnych: RUD-ELE i RUD-RUD, ustawiajac inne wartosci dla ruchu w gore i w dét. Beda to nowe
wartosci wychylen steru kierunku. Potacz miksery przy pomocy funkcji link i dokonaj trymowania. Nie przypisuj im przetacznika,
gdyz mogtoby to skutkowa¢ przypadkowym wytaczeniem steru kierunku. Patrz menu PROG.MIX.)

(Sposob konfiguracji bardziej skomplikowanego modelu, np. z usterzeniem typu “V’” i z mozliwoscig sterowania przednim kofem
opisany zostaZ na stronie www.futaba-rc.com\faq\. Znajdziesz tam réwniez wiele innych przykfadow konfiguracji).

CELE: CZYNNOSCI:

Aktywuj funkcje V-TAIL. Wejdz w ustawienia funkcji V-TAIL. W tym celu wejdz w menu ADVANCE. Ustaw
kursor w linii V-TAIL i wcisnij przycisk tarczy.

Skonfiguruj ja  tak, aby lewy
serwomechanizm steru wysokosci wychylat| Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obrdé tarcze az pojawi sie wartosé ACT.

. . - :
sle 0 95% wartosci wychylenia prawego [y eon i chylenia kazdego z serwomechanizmow dla funkcji steru wysokosci (tu:
serwomechanizmu. lewy 95%).

Ustaw kursor w linii ELEL. Obro¢ tarcze az pojawi sie 95%. W razie potrzeby
skonfiguruj w ten sposéb pozostate serwomechanizmy.

Wyijdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Mozesz dokona¢ korekty wartosci END POINT lub SUB-TRIM.

- Ustawi¢ podwaojne/potréjne zakresy wychylen oraz wartos¢ expo (D/REXP).

- Skonfigurowa¢ mikser ELEV-FLAP.

- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-rc.com/fag/

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Szybka beczka aktywowana przefgcznikiem (SNAP-ROLL) (ACRO):

[SHAF-ROLLI (1R Funkcja ta umozliwia wykonanie szybkiej beczki, ktéra aktywuje si¢ pojedynczym
—pate— MIX»INH przetgcznikiem. Za kazdym razem serwomechanizmy otrzymuja identyczne komendy.
AILEMEEER  SAFE-MODEMEREE Eliminuje to koniecznosé przestawiania zakresow wychylen na wszystkich trzech
ELEUHME"_’: DIR=SW1MMULL onatach przed wykonaniem beczki, gdyz funkcja SNAP-ROLL zawsze ustawia
RUDC p+1EE% 2rHULL - . ; . ) .
serwomechanizmy w jednakowych pozycjach. Jest to niezalezne od uzywanych
zakreséw wychylen, wychylen drazkéw w momencie uzycia przetacznika, itp.

Uwaga: Kazdy model wykonuje beczke w nieco inny sposob. Jest to zalezne od jego parametrow, zakreséw ruchu powierzchni
sterowych, zachowania w powietrzu, itp. Niektdre modele wykonuja beczke bez uzycia lotek, w innych wystarczy sam ster wysokosci.
W przypadku wigkszosci modeli manewr ten wychodzi najlepiej przy zastosowaniu kombinacji wychylen wszystkich trzech
powierzchni sterowych. Na sposdb wykonania beczki bedzie mie¢ réwniez wptyw predkosé¢ oraz przyspieszenie modelu. Informacje
na temat wykorzystania w samolotach zyroskopdw, ktére umozliwiajg wykonywanie bardziej precyzyjnych, ,,czystszych” manewréw
znajduja si¢ w osobnej sekcji.

Opcje konfiguracji:

«Wartos¢é wychylenia: Ustaw wartosci, o jakie ma wychyli¢ sie automatycznie kazdy ze steréw.

e Zakres: -120 do +120 na kazdy z 3 kanatdw. Domyslnie jest to 100% zakresu na wszystkich 3 kanatach.

«Kierunek: Mozna skonfigurowa¢ maksymalnie 4 oddzielne manewry, kazdy w innym kierunku (géra/prawo, dot/prawo, géra/lewo
dot/lewo). Dla kazdego z tych manewréw mozna ustawi¢ oddzielne wartosci i kierunki wychylenia powierzchni sterowych kazdego
kanatu.

Uwaga: Dla utatwienia, beczki, ktore wykorzystujg dodatnie wychylenia steru wysokosci okreslane sg jako beczki dodatnie,
pozytywne lub wewnetrzne. Przy ujemnych wychyleniach bedg to beczki negatywne lub zewnetrzne.

« Kierunek wykonania beczki: R/U = Prawo/géra R/D = Prawo/d6t L/U =Lewo/géra  L/D = Lewo/d6t

« Istnieje mozliwos¢ zdefiniowania 2 przetacznikéw stuzacych do zmiany kierunku wykonywania beczki (DIR-SW1/2). Jezeli zalezy ci

tylko na jednym rodzaju beczki, w miejscu oznaczen przeltacznikdw pozostaw opcje NULL. (Jezeli zdecydujesz si¢ zdefiniowad

przetaczniki: SW1 = gora/dét, SW2 = lewo/prawo).

» Uwaga: dobrze zapamigtaj czy- i jakie przetaczniki wybrates!.

* Przyktadowo, definiujesz PRZE£L4CZNIK A do zmiany kierunku wykonywania beczki gora/dét, a nastepnie przypisujesz ten
sam przetacznik funkcji podwojnych zakreséw wychylen steru wysokosci. Podczas lotu na zmniejszonych zakresach wychylen
steru (PRZEZ4CZNIK A w pozycji dolnej) niechcacy poruszasz przetacznikiem funkcji SNAP ROLL. Co moze sig stac¢?

» Aktywne beda ustawienia zaprogramowane w funkcji SNAP ROLL (zmniejszony zakres wychylen steru nie zadziata)

» Model wykona beczke skierowana w dot.

* Obie te rzeczy beda stanowi¢ zaskoczenie dla pilota, co moze skutkowa¢ rozbiciem modelu.

*Przetacznik bezpieczenstwa (SAFE-MOD): Istnieje mozliwos¢ skonfigurowania zabezpieczenia, ktore bedzie powigzane z
przetacznikiem odpowiedzialnym za wysuwanie podwozia. W takim wypadku przy wysunietym podwoziu przetacznik aktywujacy
beczke nie zadziata.

< ON: Mechanizm bezpieczenstwa bedzie aktywny, gdy przetacznik sterujacy podwoziem bedzie znajdowaé sie w pozycji, w
ktorej byt on w momencie wyboru opcji ON. Jezeli przetacznik podwozia bedzie znajdowat sie w tej pozycji, system nie
pozwoli na wykonanie beczki nawet przy uzyciu przetgcznika SNAP ROLL. Gdy przetacznik podwozia bedzie w innej pozycji,
funkcja SNAP ROLL bedzie dziata¢ normalnie.

« OFF: Aktywacja mechanizmu bezpieczenstwa dziatajgcego w sposéb odwrotny niz opisano powyzej.

* FREE: Mechanizm bezpieczenstwa jest nieaktywny. System nie bedzie blokowat mozliwosci wykonania beczki niezaleznie od

potozenia przetacznika podwozia.

Uwaga: Przetacznik bezpieczenstwa zawsze zwiazany jest z kanatem 5. Jezeli kanatowi 5 przypiszemy PRZEZACZNIK C,
bedzie on od tej pory przetacznikiem bezpieczenstwa. Jezeli kanatowi 5 nie przypiszemy zadnego przetgcznika lub
wykorzystamy go do obstugi drugiego serwomechanizmu lotek, funkcja zabezpieczajaca bedzie niedostepna.

* Bezpieczenstwo w trybie Trenera: Przy aktywacji trybu Trenera funkcja SNAP-ROLL automatycznie sie dezaktywuje.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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CELE:

CZYNNOSCI:

Aktywuj funkcje SNAP-ROLL. Skonfiguruj
wykonanie beczki w goére/prawo, przy
ktorej ster wysokosci wychyla sie 0 55%, a
ster kierunku o 120%.

Aktywuj opcje SAFE-MOD, aby zablokowaé
mozliwos¢ wykonywania beczek przy
wysunietym podwoziu.

Przy beczce w dét/lewo wychylenie steru
kierunku powinno wynosi¢ 105%.

(Uwaga: Podanie ujemnych  wartosci
procentowych powoduje zmiang kierunku
wykonywania beczki. Przykfadowo, przy
ustawieniu steru wysokosci na -100%
model wykona beczke w dé?).

Wejdz w ustawienia funkcji SNAP-ROLL. W tym celu wejdz w menu ADVANCE. Ustaw
kursor w linii SNAP-ROLL i wcisnij przycisk tarczy.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obrd¢ tarcze az pojawi sie wartos¢ ON lub
OFF.

Ustaw wartosci wychylen wedtug potrzeb. (Przyklad: ster wysokosci 55%,
ster kierunku 120%). Ustaw kursor w linii ELEV. Obro¢ tarcze az pojawi sie
55%. Ustaw kursor w linii RUDD. Obr6¢ tarcze az pojawi si¢ 120%.

Opcjonalnie: Aktywuj funkcje SAFE-MOD. [na przykfad w trybie ON: funkcja snap roll
bedzie nieaktywny gdy PRZEZACZNIK E (10CA) lub G (10CH) znajdzie sie¢ w
pofozeniu dolnym].

Ustaw przelacznik E lub G w potozeniu gérnym. Przejdz kursorem do linii SAFE-MODE.
Wybierz opcje ON. Przestaw przetacznik beczki w pozycje dolng — zauwaz, ze w linii
MIX wciaz widnieje OFF. Teraz przestaw przetacznik E lub G w pozycje¢ dolna. W linii
MIX pojawia si¢ ON.

Opcjonalnie: Mozesz zdefiniowac przefgczniki do zmiany kierunku wykonywania beczki.
(Przykfad: Skonfiguruj beczke w do#lewo, gdzie wychylenie steru kierunku bedzie
wynosifo 105%).

Przejdz kursorem do linii SW1i wybierz przetacznik A. Przejdz kursorem do linii SW2 i
wybierz przetacznik B. Ustaw oba przetaczniki w potozeniu dolnym.

Aby ustawi¢ wartosci procentowe postepuj wedtug powyzszych wskazowek.

WYyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

-Mozesz skonfigurowaé miksery programowalne.
- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-rc.com/fag/

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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MIKSERY: stanowig one podstawe praktycznie kazdej funkcji

Miksery sg specjalnymi programami zapisanymi na state w pamieci aparatury sterujacej. Umozliwiajg one przekazanie sygnatow
sterujacych do kilku kanatow jednoczesnie. Wystarczy do tego pojedyncza komenda sterujgca, np. wychylenie drazka, uzycie
suwaka, czy pokretta.

Istnieja rozne typy mikserow:

Liniowe (Linear): Wigkszos¢ mikseréw to miksery liniowe. Mikser liniowy 100% sprawia, ze serwomechanizm podporzadkowany
(slave) wykonuje doktadnie taki sam ruch jak serwomechanizm nadrzedny (master). Przyktadem takiego miksera jest FLAPERON, po
wychyleniu drazka lotek serwomechanizm klap porusza si¢ doktadnie w taki sam spos6b. Mikser liniowy 50% dziata w taki sposob,
ze w chwili, gdy drazek kanatu nadrzg¢dnego wychylony jest w 100%, serwomechanizm podporzadkowany wykunuje ruch o 50%
petnego zakresu.

Miksery zadanej wartosci (Offset): Mikser OFFSET jest to szczeg6lny typ miksera liniowego. Przy jego aktywacji (z reguty przy
pomocy przetacznika), serwomechanizm podporzadkowany wykonuje ruch o okreslony procent swego zakresu. Przyktadem moze
by¢ hamulec aerodynamiczny - AIRBRAKE, gdzie za jednym ruchem przetacznika wychylaja si¢ klapy, klapolotki i stery wysokosci.
*Miksery z krzywg (Curve mixes): Najczesciej uzywane sg w helikopterach, czasami rdwniez w samolotach i szybowcach.
Przyktadem moze by¢ mikser zaworu iglicowego (THROTTLE-NEEDLE), ktory zmienia sktad mieszanki paliwa w zaleznosci od
potozenia serwomechanizmu przepustnicy.

*Miksery opézniajgce (Delay mixes): Sg to specjalne funkcje, ktére powoduja, ze wybrany serwomechanizm dziata wolnie;j.
Przyktadem takiej funkcji moze by¢ mikser THROTTLE DELAY (symulacja silnika z turbing) oraz opdznione wychylenie steru
wysokosci w przypadku funkcji AIRBRAKE. W helikopterach stosowana jest natomiast funkcja DELAY, ktora spowalnia ruch
serwomechanizmu przy przetgczaniu sie miedzy réznymi trybami lotu. Aparatura 10C nie posiada w pelni programowalnych
mikseréw op6zniajacych.

W zasadzie kazda funkcja aparatury sterujacej jest mikserem. Niektore z nich sa skonfigurowane fabrycznie i od razu gotowe do
uzytku. Oprocz tego, aparatura 10C posiada 4 w petni programowalne miksery liniowe oraz 4 miksery z krzywa dla trybdw ACRO i
GLID ( w trybie HELI sg to 4 miksery liniowe i 2 z krzywg). Umozliwiajg one konfiguracje wiasnych funkcji, ktére pomoga w
rozwiazaniu specyficznych probleméw powstatych podczas lotu, oraz daja wiele innych mozliwosci.

Przyjrzyjmy si¢ teraz przyktadom kilku funkcji, ktére zostaty juz opisane wczesniej i zastandbwmy sie, jakie typy mikserow
reprezentuja.

EXPO (exponential) jest zaprogramowanym fabrycznie mikserem z krzywa, ktéry powoduje ze reakcja serwomechanizméw w obrebie
niewielkich wychylen drazka jest silniejsza (+) lub stabsza (-). Dziata on w duecie z funkcjg podwéjnych zakresow wychylen, bedaca
mikserem liniowym, ktory reguluje catkowity zakres wychylen drazka. Patrz D/R.EXP.

IDLE-DOWN oraz THR-CUT sg mikserami zadanej wartosci (OFFSET). Powoduja one, ze przy odpowiednio niskiej wartosci gazu
serwomechanizm przepustnicy porusza si¢ w kierunku wolnych obrotéw silnika o okreslong odlegtosé¢, np. aby zamknaé otwor
gaznika.

Mikser ELEV-TO-FLAP jest zaprogramowanym fabrycznie mikserem liniowym, ktéry wychyla klapy proporcjonalnie do ruchu drazka
steru wysokosci, co pozwala modelowi na wykonywanie ciasniejszych petli.

Mikser THROTTLE-NEEDLE jest mikserem z krzywa (podobnie jak miksery programowalne PROG.MIX 5 - 8), ktory steruje praca zaworu
iglicowego silnika w czasie lotu.

Mikser THROTTLE DELAY jest zaprogramowanym fabrycznie mikserem op6zniajacym, ktéry zwieksza czas reakcji serwomechanizmu
kanatu 3.

Na nastepnych stronach opisane zostaty kolejne miksery zaprogramowane fabrycznie (poszczegélnym mikserom z géry przypisano
obstugiwane kanaty). W kolejnej sekcji za$ znajda sie miksery, ktére mozna zaprogramowac w catkowicie dowolny sposéb.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Mikser steru wysokosci i klap - ELEV-FLAP (ACRO

(CELEV+FLAF1
M1k IMH

SRS
POSIMLF
(ACRO)
[ELEU-FLAP] MIXFINH
T+ 10 +
FLPL2Z] ) rgtehs STRRT
The 16% SPEED
AIL1“2 bt 162 DISTA
RAMGEP @%¢ @y LANDI
SWRSWC  POSTMUP

(GLID)

Mikser ELEV-FLAP wychyla klapy w gore lub w d6t przy wychyleniu DR4ZKA STERU
WYSOKOSCI. Najczesciej stosowany jest do wykonywania ciasniejszych zakretow lub
ostrzejszych zwrotow w réznych akrobacjach. Z reguty przy zwigkszaniu wysokosci
klapy wychylane sg w dot.

Konfiguracja:
*Rate (wartos¢ procentowa): -100% (petne wychylenie klap w gdre) do +100 (petne
wychylenie klap w dét), wartos¢ domysina to +50% (przy maksymalnym $ciggnieciu
DR4ZKA STERU do siebie klapy wychylaja si¢ 0 potowe swego zakresu ruchu).
« Switch (przetacznik): dowolny, w tym réwniez przetacznik LOGIC (Lswl - 3).
* jezeli nie przypiszesz zadnego przetgcznika (NULL), mikser nie bedzie dziatat.
(ACRO)
*Range (zakres): (GLID): Mozliwos$¢ ustawienia zakresu wokot potozenia neutralnego
drazka steru wysokosci, gdzie dziatanie miksera ma by¢ wstrzymane.
Przytrzymaj drazek w wybranej pozycji (wychylenie w gére lub w dét), nastepnie
nacisnij PRZYCISK TARCZY i przytrzymaj go przez sekunde. System zapamieta
wybrang wartos¢ wychylenia.
« Condition (tryb lotu) (GLID): Mozliwos¢ wprowadzenia oddzielnych ustawien ELEV-FLAP
dla poszczegélnych tryb6w lotu.

CELE:

CZYNNOSCI:

Aktywuj  mikser  ELEV-FLAP.  Ustaw
wychylenia klap w taki sposob, aby przy
drazku gazu wychylonym maksymalnie od
siebie  wynosity one 0%, a przy
maksymalnie $ciggnietym 45%.

Wejdz w ustawienia funkcji ELEV-FLAP. W tym celu wejdz w menu ADVANCE. Ustaw
kursor w linii ELEV-FLAP i wcisnij przycisk tarczy.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obro¢ tarcze az pojawi si¢ wartosé¢ ACT.

Wyreguluj wychylenia serwomechanizmdw klap (tu: 0% -> 45%).

Ustaw kursor w linii RATE. Wychyl DR4ZEK GAZU maksymalnie w gore (od siebie).
Obré¢ tarcze az pojawi sie 0%. Wychyl DR4ZEK GAZU maksymalnie w dét (do
siebie). Obrd¢ tarcze az pojawi sie 55%.

WYyjdz z menu naciskajgc dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

- Mozesz wyregulowa¢ wychylenia klap dla funkcji klapolotek (FLAPERON).
- Skonfigurowa¢ mikser AIRBRAKE (crow/butterfly).
- Skonfigurowa¢ miksery programowalne (np: FLAP-ELEVATOR).

- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-rc.com/fag/.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Miksery AIRBRAKE/BUTTERFLY (crow) (ACRO/GLID)

[AIR-ERAKE] [BUTTERFLY]
—-ate— —rate—
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Podobnie jak FLAPERON i AILEVATOR, funkcja AIRBRAKE sktada sie z kilku fabrycznie zaprogramowanych mikserow. W przypadku
szybowca czesto nazywana jest “crow" lub BUTTERFLY - patrz GLID. Wychyla ona jednoczesnie klapy (jezeli model je posiada),
podwojne lotki (j.w.) oraz stery wysokosci. Najczesciej uzywana jest przy wykonywaniu stromych zej$¢ lub aby ograniczy¢
predkos¢ w lotach nurkowych.

Funkcja ta czesto jest réwniez uzywana w modelach, ktére nie posiadaja klap, gdyz pozwala na jednoczesne korzystanie z
klapolotek i miksera FLAP-ELEVATOR.

Konfiguracja:

« Aktywacja: Proporcjonalnie do wychylenia DR4ZKA GAZU lub przy pomocy przetacznika — wychylenie do zaprogramowanych
pozyciji.

* Przelgcznik: Dowolny, w tym réwniez Logic (Lswl - 3).

Linear (liniowo) (Odwrotnie proporcjonalnie do wychylenia DR4ZKA GAZU): Gdy aktywny jest przetacznik miksera, sita
hamulca aerodynamicznego (AIRBRAKE) zwieksza sie w miare wychylania DR4ZKA GAZU w dot. Im wolniej pracuje silnik, tym
wieksza jest sita hamowania. Istnieje mozliwos¢ wyboru potozenia drazka, przy ktérym stopniowo ma wiacza¢ si¢ hamulec. Jezeli
chcesz, aby sita hamowania byta wprost proporcjonalna do wartosci gazu, musisz skorzysta¢ z funkcji THR-REV. Pamietaj, ze
spowoduje to zmiang kierunku dziatania drazka gazu we wszystkich obstugiwanych modelach.

Offset (zgodnie z podang wartoscig): Hamulec aerodynamiczny wiacza si¢ natychmiast po uzyciu przetacznika. Wszystkie
powierzchnie sterowe ustawia si¢ w zdefiniowanych wczesniej pozycjach. Brak mozliwosci regulacji funkcji w czasie lotu.

*W momencie, gdy dziata funkcja hamulca aerodynamicznego, wartos¢ wychylenia steru wysokosci pokazywana jest na ekranie
startowym jako wartos¢ trymera.

« Opbznienie reakcji: Aby zapobiec gwattownym zmianom potozenia modelu wzgledem horyzontu, AIRBRAKE/BUTTERFLY, mozesz
ustawi¢ op6znienie reakcji serwomechanizmu steru wysokosci w momencie aktywacji funkcji tak, aby wszystkie powierzchnie
sterowe osiagnety swe docelowe potozenie w jednakowym czasie (delay-ELEV). Wartos¢ 100% opdznienia oznacza, ze
serwomechanizm ustawi si¢ w swojej pozycji w okoto sekunde. (szybowiec: funkcja B.FLY-ELEV)

* Mozliwosé regulacji w locie: (ACRO): Gdy funkcja AILE-DIFF lub FLAPERON jest aktywna, mozesz uzy¢ trymera lotek i steru
wysokosci do przeprowadzania regulacji hamulca aerodynamicznego w locie. Nie bedzie ona miata wplywu na standardowe
wartosci trymowania lotek i steru wysokosci. Pozwala to zapobiec nieporzagdanym zmianom wysokosci lotu. Gdy przestawisz
przetacznik hamulca w pozycje off, trymery znéw beda dziata¢ w normalnym trybie.

*Wykorzystywane kanaty: Ster wysokosci, podwojne lotki oraz klapy. Mozna skonfigurowa¢ je niezaleznie. Wartos¢ 0 oznacza, ze
dana powierzchnia sterowa bedzie nieaktywna).

» Podwojne serwomechanizmy lotek: Gdy funkcje FLAPERON, ELEVON i AIL-DIFF sa wytaczone, ustawienia AILL i AIL2 nie dadzg
zadnego efektu.

Gdy funkcja FLAPERON jest aktywna, wychylenia dla serwomechanizméw podigczonych do kanatéw 1 i 6 regulowa¢ mozna
niezaleznie od siebie. Ustawienia dla klap nie bedg stosowane do klapolotek.

Z reguty w funkcji AIRBRAKE obie lotki wychylaja si¢ w gore o taka sama wartos¢, natomiast wychylenie steru wysokosci ustala sie
tak, aby zachowac¢ wiasciwa pozycje modelu w powietrzu. W zaleznosci od cech poszczegdlnych modeli istnieje mozliwosé
ustawienia réznych wychylen dla kazdej z lotek, co pozwoli na korekte zachowania danego modelu w powietrzu.

! Upewnij sie, ze wiesz w jaki sposob zareaguje model, gdy w funkcji AIRBRAKE/BUTTERFLY wychylisz lotki w dét. Spowoduje to
wytworzenie bardzo silnego oporu powietrza (co jest przydatne przy ladowaniu na ograniczonej przestrzeni), jak rowniez efektu
“poderwania do gory”, przy ktérym nos modelu ustawia si¢ pionowo w gbére. Gdy planujesz wykorzysta¢ funkcje
AIRBRAKE/BUTTERFLY do wykonywania akrobacji, nie zas do lagdowan na nieduzej przestrzeni, lepszym pomystem bedzie
wychylenie lotek w gore, zas klap w dét, jak zostato to pokazane na rysunku powyzej.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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* Podwdjne serwomechanizmy steru wysokosci:
* Gdy funkcja AILVATOR jest aktywna, z ustawien AlILL i AIL2 beda korzysta¢ jedynie serwomechanizmy obstugiwane przez funkcje
FLAPERON lub AIL-DIFF. Serwomechanizmy steru wysokosci natomiast bedg korzysta¢ z ustawien AIL3 i AlL4.

CELE:

CZYNNOSCI:

Aktywuj funkcje hamulca aero-
dynamicznego (AIRBRAKE) w modelu
wykorzystujacym  funkcje  klapolotek
(FLAPERON). Klapolotki majg wychyla¢ sie o

75%, natomiast ster wysokosci 0 -25%.

Upewnij sig, ze funkcja FLAPERON jest aktywna. Patrz ustawienia funkcji FLAPERON.

Wejdz w ustawienia funkcji AIRBRAKE. W tym celu wejdz w menu ADVANCE. Ustaw
kursor w linii AIRBRAKE i wcisnij przycisk tarczy.

Aktywuj funkcje. Ustaw PRZEEZ4CZNIK C w pozycji gérnej. Ustaw kursor w linii MIX
i obro¢ tarcze az pojawi sie warto$¢ OFF.

Ustaw odpowiednie wartosci wychylen. Ustaw kursor w linii AILl. Obrd¢ tarcze az
pojawi sie 75%. Ustaw kursor w linii ELEV. Obrd¢ tarcze az pojawi sie -25%. Ustaw
kursor w linii AIL2. Obrd¢ tarcze az pojawi sie 75%.

Opcjonalnie: Ustaw op6znienie reakcji steru wysokosci. Ustaw kursor w linii delay -
ELEV. Obrdc¢ tarcze az pojawi si¢ wiasciwa wartos¢ (np. 25%).

Opcjonalnie: Zmien sposéb dziatania funkcji z Offset na Linear (0%). Ustaw kursor w
linii MODE. Obrd¢ tarcze az pojawi sie wartos¢ Linear (0%).

Wychyl DR4ZEK GAZU maksymalnie w gore. Przytrzymaj przycisk tarczy wcisniety
przez 1 sek, az ustyszysz sygnat dzwiekowy.

(Jezeli nowe ustawienia sg inne od dotychczasowych, zostang one wyswietlone na
ekranie).

WYyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

- Mozesz wyregulowa¢ wychylenia klap dla funkcji klapolotek (FLAPERON).

- Skonfigurowa¢ mikser FLAP-ELEV.

- Skonfigurowa¢ miksery programowalne (np: FLAP-ELEVATOR).

- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-rc.com/fag/.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Mikser zaworu iglicowego - THROTTLE-NEEDLE (ACRO/HELI)

[ THR+MEEDLE] MIXMINH | ([ THR*HEEDLE] MIAFINH
r ' POINT-S 1@@.@% | | /" PHORML CHORML )
# d _io. 0 POINT-5 166, &%
= S0, 0 i 4> 75, 0%

s ¢ . s s ¢ ] 2 et chml— 3
1 2y 25.8%
o l . E v l , 1>~ B.8%

(ACRO) (HELD

Mikser THROTTLE-NEEDLE jest zaprogramowanym fabrycznie mikserem, ktéry w czasie lotu kontroluje serwomechanizm
odpowiadajacy za sktad mieszanki paliwa (kan. 8) tak, aby zapewni¢ optymalng prace silnika przy r6znych wartoéciach gazu. Funkcja
ta jest szczegolnie przydatna pilotom, ktorzy biora udziat w zawodach i lataja w roznych warunkach terenowych. Stwarza to potrzebe
regularnej regulacji ustawien silnika, gdyz prawidlowe jego reakcje sg niezwykle wazne przy wykonywaniu réznych manewrow.
Funkcja ta zapobiega réwniez zalaniu silnika pracujacego na wolnych obrotach w sytuacjach, gdy jest on zamontowany “do gory
nogami”, lub gdy zbiornik z paliwem potozony jest wyzej. Nie jest ona potrzebna w modelach posiadajgcych silnik z wtryskiem
paliwa, gdzie funkcje ta spetnia sam silnik.

Opcje konfiguracji:

5-punktowa krzywa umozliwia dobranie optymalnego sktadu mieszanki do kazdej wartosci gazu.

Serwomechanizm odpowiadajacy za sktad mieszanki musi by¢ podtaczony do kanatu 8.

Funkcja throttle cut réwniez korzysta z tego samego serwomechanizmu.

Pokretto sterujace kanatem 8 stuzy do regulacji sktadu mieszanki przy wysokich wartosciach gazu (mozliwos¢ dezaktywacji pokretia,
patrz AUX-CH).

Nie ma mozliwosci jednoczesnego korzystania z funkcji THROTTLE-NEEDLE i AILVATOR, poniewaz obie korzystaja z kanatu 8

Funkcja przyspieszenia (ACCE) (tylko w trybie ACRO) dziata w taki sposdb, ze przy gwattownym dodaniu gazu przez chwile do silnika
dostarczana jest bogatsza mieszanka. Po chwili jej sktad dostosowywany jest do aktualnej wartosci gazu. Funkcja ta wymaga
dokonania regulacji i dostosowania parametréw do charakterystyki silnika i stylu latania pilota. Przy poprawnym ustawieniu
gwattowne dodatnie gazu nie powinno powodowa¢ op6znienia w reakcji silnika.

(tryb HELI) Dostepne sg oddzielne krzywe dla réznych trybdw lotu: normalnego, idle-up 1 i 2 (razem), oraz idle-up 3. Oznaczenie
aktualnie edytowanej krzywej znajduje sie ponizej linii MIX, np: >NORML. W nawiasie znajduje sie oznaczenie trybu aktywnego w
danej chwili, np. (ID1/2). Mozesz edytowa¢ ustawienia trybu, ktdry nie jest w danym momencie aktywny bez koniecznosci wytaczania
silnika helikoptera za kazdym razem. Zawsze upewnij sie, ze edytujesz wiasciwg krzywsa.

CELE: CZYNNOSCI:

Aktywuj funkcje THROTTLE-NEEDLE. Wejdz w ustawienia funkcji THROTTLE-NEEDLE. W tym celu wejdz w menu ADVANCE i
przejdz na 2 strong menu (przycisk kursora). Ustaw kursor w linii THROTTLE-NEEDLE i
Ustaw krzywg wedlug nastepujacych|wcisnij przycisk tarczy.

parametrow:

15402/0 Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obrd¢ tarcze az pojawi si¢ wartos¢ ACT.
ggg;; HELI: Wybierz tryb lotu, ktérego ustawienia chcesz edytowac.

4:55% Ustaw wiasciwe wartosci wychylen serwomechanizmu.

5:40% Ustaw kursor w linii POINT- i wychyl DR4ZEK GAZU w dot, az podéwietli sie punkt nr

1. Obrd¢ tarcze, by ustawié wartos¢ 40%. Wychyl DR4ZEK GAZU w gére, przechodzac
do punktu nr 2. Obro¢ tarcze, by ustawi¢ wartos¢ 45%. W ten sam spos6b ustaw
pozostate wartosci dla punktéw 3, 4 i 5.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Tryb ACRO: Opcjonalnie: mozesz wiaczy¢ funkcje ACCE. (szczegOly- patrz wyzej.)
Ustaw kursor w linii ACCE i wychyl DR4ZEK GAZU maksymalnie w dot, a nastepnie
szybko w gore. W razie potrzeby ustaw odpowiednig warto$¢ procentowsa przy pomocy
tarczy.

Tryb HELI: Ustaw krzywe dla pozostatych trybow lotu. W tym celu ustaw kursor w linii,
gdzie wyswietlana jest nazwa trybu, a nastepnie obro¢ tarcze. Dalej postepuj wedtug
powyzszych wskazdwek.

WYyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Funkcja op6zZnienia serwomechanizmu przepustnicy THR-DELAY (ACRO):

[ THR-DELAY]
MI%kIHH
RATE HIEEA

Funkcja THR-DELAY stuzy do spowolnienia reakcji serwomechanizmu gazu, co ma za
zadanie symulowac¢ reakcje silnika z turbing. Opo6znienie 40% odpowiada op6znieniu
okoto 1 sekundy, natomiast 100% to okoto 8 sekund. Dla modeli helikopterow
przewidziano oddzielng funkcje DELAY.

Funkcja ta moze stuzy¢ do uzyskania efektu “spowolnionego serwomechanizmu” réwniez dla innego kanatu. Aby to zrobi¢, wybrany
serwomechanizm (np. klapy podwozia) poditgcz do kanatu 3 (THR), natomiast gaz podiacz do ktoregos z kanatow dodatkowych (np.
8) i skorzystaj z odpowiednich funkcji miksujacych. Ten konkretny przykitad opisany zostat na stronie internetowej firmy Futaba:

www.futaba-rc.com\fag\.

CELE:

CZYNNOSCI:

turbiny w modelu samolotu.

Chcesz zasymulowa¢ efekt rozpedzania

Aktywu;j

funkcje THR-DELAY z opdznieniem o 1

Wejdz w ustawienia funkcji THR-DELAY. W tym celu wejdZz w menu ADVANCE i przejdz
na 2 strone menu (przycisk kursora). Ustaw kursor w linii THR-DELAY i wcisnij przycisk
tarczy.

sekund. Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obro¢ tarcze az pojawi si¢ wartos¢ ACT.
Ustaw kursor w linii RATE i obro¢ tarcze az pojawi sig wartos¢ 40%.
Wyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Mozesz skonfigurowa¢ mikser THROTTLE-NEEDLE.

- Ustawi¢ wartosci END POINT dla przepustnicy.

- Ustawi¢ wartos¢ expo dla przepustnicy (D/R.EXP).

- Skonfigurowa¢ funkcjg¢ AILVATOR.

- Skonfigurowaé¢ miksery programowalne (np: RUDDER-AILERON).

- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-rc.com/fag/.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Kr7zvwa nazi1 /THR-CURVF (ACRO)

[THR-CURLE] MIXpIHH | Funkcja ta stuzy do konfiguracji krzywej gazu, ktéra zapewni optymalng predkos¢
r SWIFE X obrotdw silnika dla kazdej pozycji drazka gazu.
F —out—s-stk-
I AEx V5.8 75.4

D S» B2.9 BZ.5|Uwaga: Gdy aktywna jest funkcja EXP (exponential), nie ma mozliwosci skorzystania
dMR=EME  58.8 | dodatkowo z krzywej gazu.

Konfiguracja:

» Mozliwos¢ ustawienia oddzielnej krzywej dla kazdej pozycji przetgcznika.

* Przesuniecie oraz skasowanie punktu na krzywej: Punkt krzywej (-stk-) mozna przesuna¢ w lewo lub w prawo przy pomocy obrotu
TARCZY (moze on znajdowaé si¢ w minimalnej odlegtosci 2% od sgsiedniego punktu). Aby skasowadé/przywréci¢ dany punkt
przytrzymaj PRZYCISK TARCZY wecisniety przez 1 sekunde.

CELE: CZYNNOSCI:

Punkt pocza(tlfowy: S_konfiguruj pierwszy|Wejdz w ustawienia funkcji THR-CURVE. W tym celu wejdz w menu ADVANCE. Ustaw
punkt krzywej w taki sposob, aby wolne|kursor w linii THR- CURVE i wcisnij przycisk tarczy.
obroty silnika byty stabilne.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obro¢ tarcze az pojawi si¢ warto$¢ ON.

-out-:  wartos¢  wyjsciowa,  pozycja

serowomechanizmu Edytuj ustawienia 1 punktu. Ustaw kursor przy punkcie 1 (-out-). Obré¢ tarcze, aby

ustawi¢ wiasciwa pozycje serwomechanizmu.

-stk-: punkt krzywej, pozycja drazka
P yWel, pozycla dia Opcjonalnie: Mozesz przypisa¢ funkcji przetgcznik.

Ustaw kursor w linii SW i obrd¢ tarcze, aby wybraé przetacznik.

Opcjonalnie: Mozesz przesuna¢ punkt na krzywej (Np. punkt 3).
Ustaw kursor przy punkcie 3 (kolumna -stk-) i obrd¢ tarcze, aby przesuna¢ punkt w
prawo lub w lewo.

Opcjonalnie: Mozesz skasowa¢ punkt na krzywej (Np. punkt 3).
Ustaw kursor przy punkcie 3 (kolumna -stk-) i przytrzymaj przycisk tarczy wcisnigty
przez 1 sekunde, by skasowaé punkt.

Ustaw kursor przy punkcie 3 (kolumna -stk-) i i przytrzymaj przycisk tarczy wcisnigty
przez 1 sekunde, by przywrécié z powrotem skasowany punkt.

Kolejne punkty: W razie potrzeby skonfiguruj pozostate punkty.

Wyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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MIKSERY PROGRAMOWALNE LINIOWE (PROG.MIX1-4)

[FPROG.MIX1-2]

Aparatura 10C posiada 4 miksery programowalne liniowe. (Miksery #5-8's sg
mikserami dziatajacymi wedtug zaprogramowanej krzywej).

Miksery te moga mie¢ wiele réznych zastosowan, ponizej opisano niektore z nich.

—rormal- —CLFLE= . . . . , .
1 Wil SkIHH Umozliwiajg one regulacje praktycznie wszystkich parametréw, co na poczatku moze
ZrIHH —| ErIMHH wydawa¢ si¢ skomplikowane. Najlepiej bedzie, jezeli zaczniesz od korzystania z
3rIMH 7rINH domysInych ustawien tych mikseréw, a dopiero pézniej zdecydujesz, jakie zmiany beda
[FROG.MIKL] CAILE+RUDD | niezbedne. Po  skonfigurowaniu mikseréw przejdz do menu testowania
FATE ::—%5@ MIkIHH serwomechanizmoéw i sprawdz, czy wszystki dziala poprawnie. Na nastepnej stronie
OFFSETH ” TRIMPOFE znajdziesz réwniez przyktad programowania jednego z mikserow.

t=  15d LIMKMOFF

MASTERMCHL S kSLE

SLAVERCH4 FOST kHULL

Do czego mogg przydaé sie programowalne miksery liniowe?

Aby skorygowac¢ niekorzystne tendencje modelu do pewnych zachowan w powierzu (np. przychylanie sie modelu podczas
korzystania ze steru kierunku).

Aby skonfigurowac¢ 2 serwomechanizmy do sterowania jedna osia modelu (np. 2 serwomechanizmu steru kierunku).

Aby wprowadzi¢ automatyczne poprawki pewnych zachowan modelu (np. ster wysokosci opadajacy w dét razem z klapami).
Aby skonfigurowa¢ ktdrys z kanatow tak, aby reagowat na polecenia innego kanatu (np. zwigkszanie ilosci wytwarzanego dymu
przy dodawaniu gazu, oczywiscie tylko wtedy, gdy przetacznik wytwarzania dymu bedzie wiaczony).

Aby celowo wytaczy¢ silnik lub ktorys z serwomechanizméw (np. symulacja awarii jednego z silnikéw w samolocie 2-
silnikowym).

Programowanie:

*Ustawienia domyslne: Ustawienia domyslne odzwierciedlaja najpopularniejsze zastosowania tych mikseréw. Gdy zechcesz
skorzysta¢ z ktéregos z nich, po prostu wybierz numer miksera.

PROG.MIX1 lotki->ster kierunku — stuzy do wykonywania zakretow koordynowanych

PROG.MIX2 ster wysokosci->klapy — do wykonywania ciasniejszych petli (w trybie HELI jest to mikser ster wysokosci->skok)
PROG.MIX3 klapy->ster wysokosci — aby zapobiec przechylaniu nosa modelu przy zmianie wysokosci lotu (w trybie HELI jest
to mikser skok->ster wysokosci.)

PROG.MIX4 przepustnica->ster kierunku — utatwia manewry modelu na ziemi.

« Kanaty, ktére mikser moze obsfugiwac: Wszystkie 4 miksery moga obstugiwaé kanaty 1-8. (kanaty 9-10 nie sg kanatami
proporcjonalnymi i nie mozna ich miksowac). Jako kanat nadrzedny mozna przyja¢ rdwniez konkretng wartos¢ lub wybrany
element sterujacy (patrz nizej).

 Master (kana# nadrzedny): Kanat, na ktérego polecenia reaguje réwniez kanat podporzadkowany.
eInny z kanatow: Wigkszo$¢ mikseréw programowana jest w oparciu o ktdrys z gtéwnych kanatéw steréw. (np. ster kierunku-
>lotki, 25%, brak przetacznika, koryguje niepozadany przechyt modelu).

MASTER SLAVE LINK TRIM SWITCH POSITION RATE OFFSET

RUDD AILE ON OFF  dow.przet NULL  25% 0
*Wybrana wartos¢ jako kana# nadrzedny: Aby skonfigurowa¢ mikser z zadang wartoscia (OFFSET), ustaw kanat master jako
OFST (np: gdy przetacznik C znajdzie si¢ w potozeniu dolnym, klapolotki maja wychyli¢ si¢ jako klapy o0 20% ich catkowitego
zakresu ruchu).

MASTER SLAVE LINK  TRIM SWITCH POSITION RATE  OFFSET

OFST FLAP ON N/A C DOWN  20% 0

. Element sterujgcy jako kanaf nadrzedny: W takiej sytuacji na ruch serwomechanizmu bedzie mie¢ wptyw ktorys z
elementow sterujacych nadajnika. (np: lewy suwak jako drugi trymer gazu).

MASTER SLAVE LINK  TRIM SWITCH POSITION RATE  OFFSET

VR(D) THRO OFF N/A  dow.przet NULL 5% 0

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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«Slave (kanaf podporzgdkowany): Kanal, ktdrego serwomechanizm poruszany jest automatycznie w odpowiedzi na ruch kanatu
nadrzednego. W nazwie miksera jest on na drugiej pozycji (np: lotki->ster kierunku).
eLink: Stuzy do taczenia danego miksera programowalnego z innymi mikserami. Przyktad: Mikser FLAP-ELEVATOR, ktorego zadaniem
jest zapobieganie unoszeniu nosa modelu przy wychylonych klapach. Dodatkowo model posiada ogon typu “V”. Bez funkcji LINK
mikser ten przy wychyleniu klap wyda polecenie jedynie sterowi wysokosci podtagczonemu do kanatu 2. Przy tego typu usterzeniu
ogona ster nie zadziata poprawnie. Z aktywng funkcja LINK mikser bedzie sterowat zardwno kanatem 2, jak i 4.
MASTER SLAVE LINK TRIM SWITCH POSITION  RATE OFFSET
FLAP ELEV ON OFF dow.prze/ NULL 5% 0
*Trymer: Trymer kanatu master reguluje réwniez prace kanatu slave. Wyswietla si¢ jedynie w przypadku kanatéw 1-4, gdyz kanaty 5-
9 nie posiadaja trymerow. Przyktad: dwa serwomechanizmy steru Kierunku. Z wytgczona funkcja TRIM w momencie trymowania steru
oba serwomechanizmy zablokujg sie. Problem znika po wiaczeniu funkcji TRIM.
*Wigczanie/wyfgczanie miksera:
PRZE£4CZNIK: do aktywacji miksera moze stuzy¢ dowolny z 8 przetgcznikéw. Opcje UP&Cntr, Cntr&Dn umozliwiaja
wigczenie miksera przetgcznikiem 3-pozycyjnym. W takim przypadku mikser bedzie wigczat si¢ w 2 z 3 dostepnych pozycji.
NULL: Mikser jest aktywny caty czas, nie da sie go wytgczy¢ przetgcznikiem.
PRZE£ACZNIK LOGIC (Lswl - 3) rowniez moze zosta¢ uzyty do tego celu.
+STK-THR: Mikser wiaczany/wytaczany przez ruch DR4ZKA GAZU. Mozliwos¢ wyboru pozycji drazka, w ktorej mikser ma
sie wigczaé. Przyktad: Mikser OFST->(klapy podwozia), ktéry moze zadziata¢ jedynie wtedy, gdy drazek znajduje sie w
dolnej potowie swego zakresu ruchu.

MASTER SLAVE LINK TRIM SWITCH POSITION RATE OFFSET
OFST AUX?2 OFF NO STK-THR Stick at 1/2, 100% 0
For 1 sec.

*Wspdiczynnik dziafania miksera (rate): procent zakresu ruchu serwomechanizmu podporzadkowanego, o kt6ry ten serwomechanizm
si¢ poruszy przy maksymalnym wychyleniu serwomechanizmu kanatu nadrzednego. Przyktad: mikser RUDDER-AILERON, 50%. Gdy
ster kierunku wychylony jest maksymalnie w 1 strone, lotki wychylaja sie o potowe swego zakresu.

MASTER SLAVE LINK TRIM SWITCH  POSITION  RATE OFFSET

RUDD AILE OFF OFF dow.prze/ NULL 50% 0
«Offset - przesuniecie: Przesuniecie pozycji neutralnej serwomechanizmu kanatu slave wzgledem kanatu master. Przykiad: Gdy
przetacznik wigczajacy wytwarzanie dymu bedzie znajdowat sie w pozycji ON, zawdr regulujacy doptyw oleju bedzie sie otwieraé
szerzej w stosunku do pozycji serwa przepustnicy. Pozycja neutralng serwomechanizmu systemu wytwarzania dymu, ktérej do tej
pory odpowiadata srodkowej pozycji DR4ZKA GAZU bedzie teraz maksymalne wychylenie drazka w dot.

MASTER SLAVE LINK  TRIM SWITCH POSITION RATE  OFFSET

THRO AUX2 OFF OFF E DOWN 100% 100%

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora

Strona 74 z 127



“robbe

Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

www.robbe.pl, www.futaba.com.pl, www.rcskorpion.pl

CELE:

CZYNNOSCI:

Skonfiguruj mikser FLAP-ELEV:

Wiaczony, gdy PRZEE4CZNIK C
znajduje si¢ w potozeniu dolnym.

Ster wysokosci nie reaguje na wychylenie
klap w gore (spojlery).

Ster wysokosci wychyla sie 0 5%, gdy
klapy wychylaja si¢ w dét.

Jezeli model posiada 2 serwomechanizmy
steru wysokosci, funkcja LINK powinna by¢
wiaczona. W przeciwnym wypadku niech
bedzie wytaczona.

Opcja TRIM nie jest brana pod uwage, gdyz
klapy nie posiadaja trymera.)

WejdZz w ustawienia nieuzywanego miksera programowalnego. (Najlepiej, jezeli bedzie
to PROG.MIX3, ktory od razu skonfigurowany jest na mikser FLAP-ELEVATOR). W tym celu
wejdz w menu ADVANCE. Ustaw kursor w linii PROG.MIX i wcisnij przycisk tarczy. Ustaw
kursor w linii 3> i wcisnij przycisk tarczy.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obro¢ tarcze az pojawi sie warto$é ON.

Wybierz kanaty master/slave (W przypadku miksera PROG.MIX3 nie ma koniecznosci
zmiany — kanaty 6 i 2 sa zaprogramowane fabrycznie).

Opcjonalnie: Jako kanat Master mozesz ustawi¢ OFST lub VR(A-E).
SzczegOly - patrz wyzej.

Ustaw opcje LINK oraz TRIM jezeli zachodzi taka potrzeba.
(Przyktad: LINK - OFF, TRIM — niedostepny).

Wybierz przetacznik i jego pozycje. (tu: przetacznik C, dét (DOWN)). Ustaw kursor w
linii SW i obrd¢ tarcze az pojawi sie C. Ustaw kursor w linii POSI i obré¢ tarcze az
pojawi sie DOWN.

Opcjonalnie: mozesz ustawi¢ aktywacje DRAZKIEM GAZU (STK-THR).
(Szczegbly — patrz wyzej).

Opcjonalnie: Mikser moze byé aktywny cafy czas. Jako pozycje przefgcznika wybierz
MULL. Funkcja ta jest niedostepna po wybraniu S7K-7HR jako przefgcznika.

Ustaw wspdtczynniki miksera (RATE). (Przyktad: Lo=0%, Hi=5%.)
Ustaw kursor w linii RATE. Obré¢ pokretto VR(A) w lewo. Pozostaw wartos¢ 0%.
Nastepnie obrd¢ je w prawo. Obro6¢ tarcze w prawo, aby wybraé warto$é 5%.

W razie potrzeby ustaw wartos¢ OFFSET. (tu: 0%).

WYyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Mozesz dokona¢ korekty wartosci END POINT.

- Ustawi¢ podwadjne/potréjne zakresy wychylen oraz wartos¢ expo (D/R,EXP).

- Skonfigurowa¢ dodatkowe miksery programowalne, np. RUDDER-AILERON.

- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje mikseréw na stronie: www.futaba-rc.com\fag\
Inne przykfady:

Mikser RUD-ELEV (ACRO/GLID): koryguje efekt znoszenia nosa modelu przy ruchu steru kierunku.
Mikser AIL-RUD (ACRO): do wykonywania zakretow koordynowanych. Stery kierunku wychylajg si¢ razem z lotkami.

Wszystkie rodzaje modeli samolotow.

Mikser ELEV-PIT (HELI): koryguje efekt zmniejszenia sity nosnej lub pochylenia modelu.
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MIKSERY PROGRAMOWALNE Z KRZYWA ( PROG.MIX5-8) (HELI: PROG.MIX5-6)

W trybach ACRO/GLID istnieje mozliwos¢ zaprogramowania 4 mikserdw z krzywg. W trybie HELI sa to 2 miksery. Miksery
programowalne z krzywa moga mie¢ wiele zastosowan. Najczesciej przydaja si¢ w sytuacjach, gdy parametry miksera liniowego nie
sprawdzajg si¢ wzdtuz catego zakresu ruchu drazka. Jednym z zaprogramowanych fabrycznie mikserow z krzywa jest mikser

THROTTLE-NEEDLE. Krzywa sklada si¢ z 5 punktéw, ktore umozliwiajg regulacje silnika w 5 punktach wzdtuz petnego zakresu obrotéw
silnika.

Jeden z mikseréw programowalnych domyslinie skonfigurowany jest jako mikser steru kierunku->lotek (RUDDER-AILERON). Mikser
liniowy majacy stuzy¢ do zapobiegania przechytom modelu w czasie wykonywania akrobacji “knife-edge” (lot na ostrzu noza) nie
sprawdzi sie, gdyz podczas lotu na statej wysokosci wynikajace z ustawien miksera wychylenie lotek najprawdopodobniej bedzie zbyt
duze. Rozwigzaniem tego problemu bedzie stworzenie miksera z krzywa i ustalenie 5 punktow w taki sposéb, by poczatkowo
pokrywaty sie z punktami wykresu miksera liniowego. Nastepnie mikser liniowy nalezy wytaczy¢, a parametry poszczeg6lnych
punktow krzywej dobrac tak, aby uzyskac¢ optymalny rezultat wzdtuz catego zakresu wychylen drazka.

Ustawienia:

Doktadne opisy znajduja sie w sekcji Programowalne Miksery Liniowe oraz w Stowniczku.

* ACRO/GLID Domyslne ustawienia 4 mikseréw odzwierciedlaja najczestsze sposoby ich wykorzystania. Kanaty mozna skonfigurowaé

dowolnie.
» PROG.MIX5 ster kierunku->lotki - koryguje efekt niechcianego przechytu modelu(GLID — domysInie mikser lotki->ster wysokosci)
» PROG.MIX®6 ster kierunku->lotki - koryguje efekt niechcianego przechytu modelu(GLID — domysInie mikser lotki->ster wysokosci)
» PROG.MIXT7 ster kierunku-> ster wysokosci koryguje efekt niechcianej zmiany wysokosci lotu modelu (GLID — domysInie mikser
ster wysokosci->hamulec aerodynamiczny)
» PROG.MIX8 ster kierunku-> ster wysokosci koryguje efekt niechcianej zmiany wysokosci lotu modelu (GLID — domysInie mikser
ster wysokosci->hamulec aerodynamiczny)

« HELI Ustawienia domyslne:
* PROG.MIX5 ster przechytu (aileron)->ster wysokosci — wykonywanie zakretow koordynowanych
* PROG.MIX6 ster przechytu (aileron)->ster wysokosci — wykonywanie zakretéw koordynowanych

*Master: Kanatem nadrz¢dnym nie moze by¢ zadana wartos¢(OFFSET) ani element sterujacy.

* Trymer: niedostepny w mikserach z krzywa.

* Offset: niedostepny w mikserach z krzywa.
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CELE:

CZYNNOSCI:

Skonfiguruj mikser RUDD-ELEV na potrzeby
modelu, ktéry silnie schodzi w dét przy
petnym wychyleniu steru kierunku. Przy
niewielkim  wychyleniu  problem nie
wystepuje, a przy wychyleniu steru w
prawo jest on wyrazniejszy niz przy
wychyleniu w lewo:

punkt 1:25%
punkt 2:0%
punkt 3:0%
punkt 4:10%
punkt 5:20%

Mikser ma si¢ wiacza¢ (ON) w dolnym
potozeniu PRZELZ4CZNIKA C.

Jezeli model posiada 2 serwomechanizmy
steru wysokosci, funkcja LINK powinna by¢
wiaczona.

(Pamietaj, ze wartos¢ dla punktu 3 wynosi
0%. W przeciwnym razie, gdy mikser
bedzie aktywny i nie zostanie wydana
zadna komenda steru kierunku, trymowanie
steru wysokosci zmieni sig).

Wejdz w ustawienia nieuzywanego miksera programowalnego. (Najlepiej, jezeli bedzie
to PROG.MIX7, ktory od razu skonfigurowany jest na mikser RUDDER -ELEVATOR). W tym
celu wejdz w menu ADVANCE. Ustaw kursor w linii PROG.MIX i wcisnij przycisk tarczy.
Ustaw kursor w linii 7> i wcisnij przycisk tarczy.

Aktywuj funkcje. Przejdz na 2 strone dostepnych opcji wciskajgc przycisk kursora.
Ustaw kursor w linii MIX i obro¢ tarcze az pojawi si¢ wartos¢ ON.

Wybierz kanaty master/slave (W przypadku miksera PROG.MIX7 nie ma koniecznosci
zmiany — odpowiednie kanaty sg zaprogramowane fabrycznie).

W razie potrzeby skonfiguruj funkcje LINK. (tu: off)

Przypisz mikserowi wybrany przetacznik oraz jego pozycije. (tu: przetacznik F zmien na
przetacznik C, pozycja: dét (DOWN)).

Opcjonalnie: mozesz ustawi¢ aktywacje DRAZKIEM GAZU (STK-THR).

(Szczegoly — patrz wyzej).

Ustaw kursor w linii SW i obro¢ tarcze az pojawi si¢ STK-THR. Ustaw kursor w linii POSI.
Wychyl DR4ZEK GAZU do wybranego potozenia i przytrzymaj przycisk tarczy
wcisniety przez 1 sekunde.

Opcjonalnie: Mikser moze by¢ aktywny cafy czas. Jako pozycje przelgcznika wybierz
NULL. Funkcja ta jest niedostepna po wybraniu STK-THR jako przefgcznika.

Ustaw odpowiednie wartosci dla poszczeg6lnych punktdw zakresu ruchu drazka (tu: wg.
listy w lewej kolumnie). Wcisnij przycisk kursora, aby przejs¢ na 1 strong menu funkcji.
Ustaw kursor w linii POINT-1 i obr6¢ tarcze az pojawi si¢ wartos¢ 25%.

Powtorz te same czynnosci dla punktdw 2-5, wpisujac odpowiednie wartosci.

WYyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

- Mozesz dokona¢ korekty wartosci END POINT .

- Skonfigurowac¢ funkcjg AILEVATOR.

- Skonfigurowa¢ dodatkowe miksery programowalne liniowe, np. RUDDER-AUX2 (2 serwa
steru wysokosci), lub miksery z krzywa, np. RUDDER-AILERON.

- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje mikseréw na stronie: www.futaba-rc.com\fag\
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Miksery zZyroskopdw z serii GYA

Seria GYA to niewielkich wymiaréw, lekkie zyroskopy o doskonatych parametrach. Wyposazone sa w system AVCS, ktory zostat
specjalnie opracowany z mysla o modelach samolotéw. Czujnik zintegrowany z ukladem sterujacym zapewnia fatwos¢ montazu

zyroskopu na poktadzie modelu.

GYA350: do stabilizacji dowolnej z 3 osi modelu samolotu.
GYA351: do stabilizacji lotek, szczeg6lnie gdy model posiada 2 serwomechanizmy lotek, np. w przypadku funkcji FLAPERON.
GYA352: do stabilizacji dowolnej z 3 osi modelu samolotu. Zyroskop jest w stanie stabilizowa¢ 2 osie jednoczesnie.

Tryby pracy zyroskopéw GYA:

« tryb normalny: zyroskop dziata tak, jak typowy zyroskop konwencjonalny.
* tryb AVCS: Rdznica pomiedzy trybem normalnym a AVCS polega na tym, ze zyroskop pracujacy w trybie normalnym jedynie
zatrzymuje niepozadane zmiany w potozeniu modelu, np. spowodowane przez boczny wiatr. Z kolei tryb AVCS dodatkowo

Opcje konfiguraciji:

* Regulacja czutosci zyroskopu moze odbywac¢ si¢ na kanatach 5, 7 lub 8.
« Zyroskopowi mozna przypisaé¢ dowolny przetacznik (A-H)

» Czutos¢ zyroskopu moze wynosi¢ od 0 do NOR100% lub AVC100%.

aufqmafRganiePrEymyaca model do pierwotnéj pozycji.
MIX-1#IHH ZkIMH
UF_ W %
CHTE
DOWH @k 2 5k
CHRCHZ PCHZ
Shiki kG

Regulacja czufosci zyroskopu:

* NOR: Czutos¢ w trybie normalnym.

« AVC: Czutos¢ w trybie AVCS.

Wiegksza wartos¢ procentowa oznacza wicksza czutos¢ — silniejsze reakcje
zyroskopu.

e MIX-1,2: Czutos¢ zyroskopu dla kazdej z 2 obstugiwanych osi ustawi¢ mozna
oddzielnie.

Jezeli ramig serwomechanizmu drzy, oznacza to zbyt duza czutos¢ zyroskopu. Zmniejszaj czutos¢ do momentu, az drgania ustapia.
Zyroskop dziata najlepiej, gdy czuto$¢ zostanie ustawiona tuz ponizej poziomu wystgpienia drgan serwomechanizmoéw. Optymalng
czutos¢ zyroskopu dobierz po serii lotow testowych.

Zasady bezpieczerstwa:

*Przy starcie i ladowaniu zawsze przetaczaj zyroskop w tryb normalny. Start i ladowanie w trybie AVCS sg bardziej niebezpieczne.
« Zyroskop stabilizujacy ster kierunku powinien pracowac¢ w trybie normalnym. Korzystanie z tego steru w trybie AVCS jest znacznie

trudniejsze.

«Zalecamy pozostawienie sobie mozliwosci cafkowitego wyfgczenia zyroskopu w czasie lotu (czufosé¢ 0%). Patrz ponizszy przykfad.

CELE: CZYNNOSCI:
Skonfiguruj ustawienia zyroskopu GYA.| Wejdz w ustawienia funkcji GYRO SENSE. W tym celu wejdz w menu ADVANCE. Ustaw
(np.: MIX-1) kursor w linii GYRO SENSE i wcisnij przycisk tarczy.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w kolumnie MIX-1 i obré¢ tarcze az pojawi sie ON.

Opcjonalnie: Mozesz zmieni¢ przetacznik. Przyktad: przetgcznik E.
Ustaw kursor w linii SW i obro¢ tarcze az pojawi sie E.

Dobierz odpowiednie wartosci czutosci zyroskopu. (Przyktad:UP - NOR70%, CNTR - 0%
(off), DOWN - AVC70%). Ustaw kursor w linii UP, Ustaw przetacznik E w potozeniu
gornym. Obrd¢ tarcze az pojawi si¢ wartosé NOR70% . W ten sam sposob skonfiguruj
wartosci czutosci dla 2 pozostatych pozycji przetacznika.

Wyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END.
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Dodatkowe funkcje oraz wyposazenie stosowane w silnikowych modelach samolotow

Zyroskopy: Gdy model samolotu znajduje si¢ na pasie startowym, moment obrotowy $migta obraca go dookota. W modelach
helikopterow sita ta musi zosta¢ zréwnowazona, gdyz w przeciwnym razie znajdujacy si¢ w powietrzu model obracatby si¢ woko6t
wilasnej osi przy kazdorazowym dodaniu gazu. Od wielu lat w modelach helikopteréw w tym celu stosuje si¢ zyroskopy.
Przydatnos¢ zyroskopow w akrobacyjnych modelach samolotéw doceniono dopiero niedawno. Doktadniejsze informacje na temat
typdw zyroskopdw znajduja si¢ w oddzielnej sekcji.

Podczas wykonywania akrobacji powietrznych zyroskopy stabilizujgce ster kierunku i wysokosci pilnuja, by model zatrzymat obro6t
w odpowiednim punkcie (beczki, korkociagi), oraz powstrzymuja drgania ogona przy przewrotach (stall-turn). W sprzedazy jest
réwniez zyroskop 2-osiowy - GYA-352 firmy Futaba. Zyroskopy pracujace w trybie AVCS znacznie utatwiaja réwniez akrobacje
typu 3D (wykonywane ponizej predkosci przeciagniecia). W modelach w zmniejszonej skali zyroskopy utatwiaja start oraz
ladowanie, trzymajac model prosto podczas dodawania gazu.

I Zachowaj ostroznosé¢ przy korzystaniu z zyroskopu w trybie heading-hold/AVCS. Zyroskop bedzie poprawiat wszystkie zmiany
potozenia w osi kierunku niewynikajace z uzycia steru Kierunku (np. zakret przy uzyciu samych lotek i steru wysokosci). Z reguty
tryb AVCS wykorzystywany jest tylko przy konkretnym manewrach, np. zawisie z obrotami modelu, a normalnie pozostaje on
wylaczony.

Podwozie: Wciggane podwozie czesto stosowane jest w realistycznie wygladajacych modelach w zmniejszonej skali oraz w
moedlach akrobacyjnych, gdzie pozwala na zmniejszenie oporu powietrza. Serwomechanizm podwozia najczesciej podtaczany jest
do kanatu 5, ktéry obstugiwany jest przy pomocy przetgcznika 2-pozycyjnego.

! Wciggane podwozie wymaga zastosowania specjalnego serwomechanizmu, ktéry nie posiada sterowania proporcjonalnego. Taki
serwomechanizm pozwala jedynie na maksymalne wychylenie w jedna lub w druga strong, a nastepnie blokuje podwozie w
wybranej pozycji. Typowy serwomechanizm wykorzystany do tego celu bedzie caty czas pobierat prad, co moze prowadzi¢ do
przegrzania lub szybkiego zuzycia baterii. Serwomechanizmu podwozia nie da si¢ regulowac przy pomocy funkcji END POINT.

Podwozie pneumatyczne wykorzystuje standardowe serwomechanizmy. Taki serwomechanizm steruje zaworem powietrza, ktéry
wypuszcza lub zasysa powietrze, co powoduje wcigganie i wysuwanie podwozia. Podwozia pneumatyczne sg tatwiejsze w montazu,
lecz system pneumatyczny wymaga dodatkowych zabiegéw konserwacyjnych.

Klapy podwozia: Niektdre z modeli w zmniejszonej skali wyposazone sg réwniez w oddzielne klapy podwozia, ktérymi mozna
sterowac¢ niezaleznie od samego podwozia. Przyktad takiej konfiguracji mozna znalez¢ na stronie: www.futaba-rc.com\fag\.

Systemy wytwarzania dymu: Wiele modeli w zmniejszonej skali oraz modeli akrobacyjnych wyposazone jest w systemy
wytwarzania dymu. Zwigksza to realizm lotu lub daje widowiskowe efekty na pokazach. Dostepnych jest wiele typow systemdw
wytwarzania dymu. Wigkszos¢ z nich wykorzystuje serwomechanizm, ktory reguluje doptyw oleju do dyszy wytwarzajacej dym.

Ze wzgleddw bezpieczenstwa warto skonfigurowaé system tak, aby wstrzymywat doptyw oleju,gdy drazek gazu bedzie wychylony o
mniej niz potowe. Szczegdtowy opis konfiguracji systemu wytwarzania dymu znalez¢ mozna na stronie: www.futaba-rc.com\fag\.

Przelaczniki gaszenia silnika: Ze wzgledéw bezpieczenstwa w modelach z silnikami beznzynowymi zaleca si¢ montaz
elektronicznych przetagcznikéw stuzacych do gaszenia silnika. W przypadku wystgpienia jakichkolwiek probleméw w trakcie lotu
(awaria smigta, odpadnigccie rury wydechowej na skutek wibracji, awaria serwa gazu, zaktdcenia radiowe) pilot bedzie mégt szybko
wylaczy¢ silnik. Dodatkowo zaleca sie skonfigurowanie funkcji FailSafe (F/S) tak, aby przy powaznych zakt6ceniach gasita ona
catkowicie silnik.

Przetacznik taki zapobiega réwniez sytuacjom przypadkowego wiaczenia silnika, gdy model znajduje si¢ na ziemi.
Systemy zrzucania “bomb”, desant “spadochroniarzy” i podobne funkcje: Wiele modeli posiada takie witasnie dodatkowe

funkcje. Najczesciej sa one sterowane za pomoca mikroprzetacznika podtaczonego do kanatu 9 lub 10. Przetacznik wybiera si¢ w
menu AUX-CH.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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FUNKCJE MODELU SZYBOWCA

Praktycznie wszystkie podstawowe funkcje menu (BASIC) sg identyczne dla samolotu silnikowego (ACRO), szybowca (GLID 1A+1F/
2A+1F/2A+2F), oraz helikoptera (HELI). Funkcje, ktdre si¢ powtarzajg zostaty doktadnie opisane w sekcji ACRO. Menu podstawowe
szybowca zawiera dodatkowo funkcje MOTOR CUT, natomiast nie zawiera funkcji IDLE-DOWN i THR CUT.

Pamietaj, ze w trybie ACRO kanat 3 domyslnie odpowiada przepustnicy, natomiast w trybie GLID jest to kanat hamulca
aerodynamicznego (ARB). W szybowcach kanat 3 jest domysinym kanatem hamulca. Okreslenie drazka gazu STK-THR zastgpione
zostato drazkiem hamulcaSTK-ARB.

FUNKCJE MENU GLIDER (GLID(1A+1F), (2A+1F) (2A+2F)

(SZYDOWIEC) .. e 79
] LT =] 1 79
Konfiguracja prostego, 4-kanatowego modelu...................... 80
FUNKCJE MENU GLIDBASIC........cooveiieerieeniee e 82
Typ modelu (menu PARAMETER).......ccouriiieninene e 82
MOTORCUT ...ttt 83
Menu MODEL: MODEL SELECT, COPY,NAME............c.cccvun... 34
Menu PARAMETER: RESET, TYPE, MODUL, ATL, AILE-2, CONTRAST,

BACK-LIGHT, HOME-DISP, USER NAME, LOGIC SW .......c.c.cun.... 37
Rewers serwomechanizméw (REVERSE)................ccccuvnne 42
END POINT ..ttt st 43
Wolne obroty: IDLEDOWN i THR-CUT......cccocvrrerereririieicrenns 44
Podwadjne/potrojne zakr.wychylen/expo (D/R,EXP).............. 46
MENU TIMER......coiiiiiiiiiete et 49
Funkcje kanatow dodatkowych (Aux) (AUX-CH) . ............ 50
Funkcja Trenera (TRAINER)........ccooiririninene e 51
TRIM i SUB-TRIM ittt 52
Menu SERVO i test serwomechanizmow...........cccccceeveveienene. 53
Funkcje Fail Safe i Battery FailSafe (F/S) ......ccccoocvvirinnae 54
FUNKCJE MENU GLIDADVANCE. ......ccviviiieiiinee e, 84
FLAPERON ...ttt 56
FLAPTRIM oot e 57
Wychylenia réznicowe lotek (AILE-DIFF)..........ccccevveieiieinenns 58
Korzystanie z odbiornika 5-kanatowego: AILE-2................... 59
ELEVON (patrz typy 0gONOW).......ccevveeeearenieriesiesiesieeeseereenas 60
TYPY OQONOW.....cvreeiiereniesieeeeseeeseeseessaeseesseessesseessesseensesseesees 60
Podwojne serwa steru wysokosci (AILEVATOR)................... 61
VETALL et e 62
SNAP-ROLL ..ttt ettt et ens 63
Miksery: definicje i typy mikserow ........ccccoceveverevvencnnnnn, 65
ELEV-FLAP. .ttt ettt nnraee e e 66
AILE/RUDD ..ottt et 85
AILE-FLAP (tylKO GLID(2A+2F)) ...cveveiriieeeererisisieisresisesisiennsnnns 86
SPOILER MIX.. .ottt ettt 87
OFFSET (dodatkowe tryby 10tu).......cccoevveiveecnienineciens 88
START DELAY (tylko GLID[IA+1IF]) cvvvevveiieieeeesisieeese e 89
CAMBER MIX.. ittt 89
CAMBER FLAP......cotiicte ettt 90
BUTTERFLY ..ttt 91
Funkcje kanatu 3 (CONDITION/FUNCTION) ......cccoveerveveinenne 92

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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KONFIGURACJA PROSTEGO, 4-KANALOWEGO MODELU SZYBOWCA W TRYBIE BASIC

(lotki/Klapy/ster kKierunku/ster wysokosci)

Ten przewodnik ma na celu zaznajomienie uzytkownika z systemem sterowania radiowego i umozliwienie mu jak najszybszego
przejscia do uzywania nadajnika. Zawiera on réwniez kilka pomystoéw, w jaki sposéb mozna osiagna¢ jeszcze wiegcej niz mozna by
oczekiwa¢ od systemu sterowania. Zostat przygotowany w sposéb analogiczny do pozostatych instrukcji programowania: cele, ktére
chcemy osiagnacé, opis co nalezy zrobi¢, oraz instrukcje do wykonania krok po kroku.

Szczeg6towy opis kazdej z funcji znajduje si¢ w poczatkowych sekcjach instrukcji.

CELE:

CZYNNOSCI:

Przygotuj swéj model.

Zamontuj wszystkie serwomechanizmy, przetgczniki, odbiorniki zgodnie z instrukcja
swojego modelu. Wtacz nadajnik, a nastepnie odbiornik. Wyreguluj wszystkie
potaczenia mechaniczne tak, aby powierzchnie sterowe znajdowaly si¢ w pozycjach
neutralnych. Sprawdz kierunek obrotu serwomechanizméw. Zapamietaj, co bedziesz
musiat zmieni¢ w trakcie programowania.

Wybierz odpowiedni typ modelu (MODEL
TYPE). (Przyktad: GLID 1A+1F).

[UWAGA: Jest to jedna z kilku funkcji, w
przypadku ktérych nadajnik wymaga
potwierdzenia checi dokonania zmiany. Ze
wzgledéw bezpieczeristwa najwazniejsze
funkcje, takie jak MODEL RESET
wymagajg dodatkowego potwierdzenia].

Wiacz nadajnik.
Otwdrz menu BASIC przyciskajac przycisk MODE na 1 sekunde, nastepnie przejdz do
menu PARAMETER. Aby to zrobi¢ podswietl linie PARAMETER i wcisnij przycisk tarczy.

Przejdz do menu MODEL TYPE.

Wybierz odpowiedni typ modelu (tu: GLID (1A+1F) ). Obré¢ tarcze w lewo, az pojawi Sie
odpowiedni typ. Przytrzymaj przycisk tarczy wcisniety przez 1 sekunde. Pojawi sie
komunikat Are you sure?. Wcisnij przycisk tarczy, a nastepnie END, aby wrdci¢ do
menu BASIC.

Nadaj nazwe modelowi (NAME).
[Pamietaj, ze nie trzeba wykonywac

Z menu BASIC przejdz do menu MODEL. Aby to zrobi¢ podswietl linie MODEL i
wcisnij przycisk tarczy.

serwomechanizméw (REVERSE).

igd?ggz!‘t :;’Z‘ifv"t'fowy‘:h czynnoscl, - aby 5 ez do linii MODEL NAME.
pisacly el (podswietli si¢ pierwszy znak nazwy modelu).
Podaj nazwe modelu. Biezacy znak zmienia si¢ przez obrot tarczy, a migdzy
poszczeg6lnymi znakami porusza sie przy pomocy kursora. Zamknij menu MODEL
naciskajac przycisk END.
W  razie potrzeby wiacz  rewers|W menu BASIC wybierz opcj¢ REVERSE (przejdz kursorem do linii REVERSE i wcisnij

przycisk tarczy).

Woybierz odpowiedni serwomechanizm i odwrd¢ kierunek jego pracy. (Przyktad: rewers
serwomechanizmu steru kierunku). Aby to zrobi¢ przejdz do linii CH4: RUDD. Obracajac
tarcze¢ podswietl opcje REV. Powtdrz procedure dla wszystkich serwomechanizmdw,

ktdre tego wymagaja. Aby wyjs¢ weisnij END.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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CELE:

CZYNNOSCI:

Dopasuj zakresy
serwomechanizméw.

wychylen

W instrukcji modelu z reguty zalecane
wartosci oznaczone sa jako high rates).

W menu BASIC wybierz opcje END POINT. (przejdz kursorem do linii END POINT i wcisnij
przycisk tarczy).

Ustal punkty skrajne zakresu ruchu kazdego serwomechanizmu. Przykiad:
serwomechanizm klap. Ustaw kursor w linii FLAP i obrd¢ pokretto VR(A) w lewo.
Reguluj zakres przy pomocy tarczy, az osiggniesz wiasciwa wartos¢. Powtorz to samo
obracajac pokretto w prawo. Zamknij funkcje naciskajac przycisk END.

Skonfiguruj  podwdjne/potréjne  zakresy
wychylen drazkéw oraz expo (D/R,EXP).

(Nazwa aktualnie konfigurowanego kanatu
oraz  biezaca  pozycja  przetacznika
wyswietlane sa posrodku lewej strony
ekranu. Do kazdego kanalu przypisaé
mozna dwa lub trzy zakresy wychylen. Aby
to zrobi¢ wystarczy wybra¢ przetacznik
oraz skonfigurowa¢ wartosci procentowe
dla kazdej z jego pozycji (2 lub 3).

W menu BASIC wybierz opcje D/REXP. (przejdz kursorem do linii D/REXP i wcisnij
przycisk tarczy).

Wybierz odpowiedni przetacznik. Ustal wartosci dla przetacznika znajdujacego sie w
gérnym potozeniu:

Ustaw przetgcznik A w gérnym potozeniu.

Przesun kursor do linii CH>, nastgpnie obrd¢ tarcze w prawo i wybierz kanat CH>2 (ster
wysokosci). Na ekranie pojawi sie informacja ELEV(UP). Przesun kursor do linii D/R,
wychyl drazek steru wysokosci w dét, nastepnie obrd¢ tarczg aby wybraé¢ dolng wartosé
procentowa. Nastepnie wychyl go w gore i wybierz warto$¢ gorna.

Przejdz kursorem do linii EXP i w identyczny spos6b ustaw wartosci expo dla obu
pozycji drazka.

W analogiczny sposob ustal wartosci dla przetacznika znajdujacego si¢ w dolnym
potozeniu .

Opcjonalnie: zamiast przetacznika 2 pozycyjnego mozsz wybraé przetacznik 3-
pozycyjny (np. PRZEZACZNIK G).

Ustaw kursor w linii SW i obré¢ tarcze, az pojawi si¢ G. Ustaw przelacznik G w pozycji
srodkowej. Powtdrz powyzsze kroki, aby skonfigurowa¢ wartosci dla 3 pozycji
przetacznika.

Zmien element sterujacy klap - zamiast
pokretta VR(A) ustaw lewy suwak VR(D).
(AUX-CH).

W menu BASIC wybierz opcje AUX-CH. (przejdz kursorem do linii AUX-CH i wcisnij
przycisk tarczy).

Przejdz kursorem do linii CH6(Kklapy) i obracaj tarczg az pojawi sie wartos¢ VR(D).
W razie potrzeby mozesz zmieni¢ ustawienia dla innych kanatow.

Nacisnij dwukrotnie przycisk END, aby powrdci¢ do ekranu startowego.

Co dalej?

Jezeli zechcesz, mozesz skonfigurowaé jeszcze inne funkcje, ktére uznasz za przydatne
dla twojego modelu:

- Funkcja trenera: Trainer.

- Wiecej niz 1 serwomechanizm skrzydet/ogona. Patrz typy skrzydet i usterzenia ogona.
- OFFSET, BUTTERFLY(AIRBRAKE/crow), oraz inne miksery programowalne.

- wysuwane podwozie, systemy wytwarzania dymu, przetacznik wyltaczania silnika oraz
inne funkcje dodatkowe.

- regulacja wartosci SUB-TRIM, aby wyregulowa¢ punkty neutralne serwomechanizmow.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora

Strona 82 z 127



— l"'l'l"l Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
s RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,

www.robbe.pl, www.futaba.com.pl, www.rcskorpion.pl

DOKEADNY OPIS FUNKCJI MENU GLID NADAJNIKA.
Czes$¢ funkcji jest identyczna jak w menu ACRO. Doktadne opisy znajduja si¢ w sekcji poswigconej modelom samolotow..

MODEL TYPE: funkcja znajduje sie w menu PARAMETER i umozliwia wybér typu usterzenia modelu, co utatwia programowanie
funkcji.

TYPY SZYBOWCOW&;UDU A+1F) GLID(2A+1F) GLID(2A+2F)
(FLAPERON)

:‘(\;l AlL2 J AlL1 AlL2 F|_p1: ;FLPQ AlL1
AlL2 AlL1 CH7)  gp  (CHY)

(CH7)(CHe) (CH5)(CHT)

FLP1 FLP2 (CHS)
(CH6) (CHT)

Zanim przystapisz do konfiguracji funkcji szybowca, najpierw musisz ustali¢, ktéry z gotowych typow najlepiej opisuje posiadany
przez ciebie model.
*ACRO: w przypadku niektorych szybowcdw akrobacyjnych/bez napedu lepiej sprawdzi si¢ typ ACRO, gdyz oferuje on kilka opcji
niedostgpnych w trybie GLID.

« funkcje trybu ACRO:

*SNAP-ROLL

*AILEVATOR (obstuga dwoch serwomechanizmdw steru wysokosci),

*AIRBRAKE (funkcja podobna do BUTTERFLY, lecz z wigckszymi mozliwosciami konfiguracji).

Dla szybowcoéw z silnikiem nitro: miksery IDLE-DOWN, THR-CUT, THROTTLE-NEEDLE oraz funkcja THROTTLE DELAY.

W trybie ACRO brakuje jednak opcji programowania lotek o duzej powierzchni oraz oddzielnych trymeréw OFFSET dla

poszczegolnych trybéw lotu: Normal, Start, Speed, Distance oraz Landing.
GLID(1A+1F): Szybowiec z jednym lub dwoma serwomechanizmami lotek (lub bez nich) oraz pojedynczym serwem klap (lub dwoma
serwami podigczonymi do 1 kanatu przy pomocy przewodu typu ,,Y”). Jest to najprostszy typ szybowca, nie posiada on zbyt wielu
dodatkowych funkcji. Umozliwia skonfigurowanie dodatkowych tryb6w lotu.
GLID(2A+1F): Szybowiec z dwoma serwami lotek oraz pojedynczym serwem klap (lub dwoma serwami podtaczonymi do 1 kanatu przy
pomocy przewodu typu ,,Y”). Umozliwia skonfigurowanie dodatkowych trybow lotu. Aby utatwi¢ szybowcowi wykonywanie
réznych manewrow, kazdy tryb lotu posiada rézne offsety trymerdw oraz wychylenia réznicowe lotek.
GLID(2A+2F): Szybowiec z dwoma serwomechanizmami klap, ktére moga dziata¢ rowniez jako lotki, co pozwala na jednoczesne
korzystanie z lotek o duzej powierzchni oraz klap. Umozliwia skonfigurowanie dodatkowych trybow lotu. Aby utatwi¢ szybowcowi
wykonywanie réznych manewréw, kazdy tryb lotu posiada r6zne offsety trymeréw oraz wychylenia réznicowe lotek.

CELE: CZYNNOSCI:

Zmien typ modelu 1 na GLID(1A+1F). Upewnij sig, ze zatadowany jest wiasciwy zestaw ustawien modelu (Tu: 1)

UWAGA: Jest to jedna z kilku funkcji, w|Na ekranie startowym sprawdz nazwe oraz numer modelu (u gory po lewej). Jezeli nie
przypadku ktérych nadajnik wymaga|jest to wiasciwy model, skorzystaj z funkcji MODEL SELECT.

potwierdzenia dokonania zmiany.

Otwdrz menu BASIC, a nastgpnie menu PARAMETER. W tym celu wecisnij przycisk MODE
na 1 sekunde. Wcisnij przycisk kursora. Ustaw kursor w linii PARAMETER i wcisnij
przycisk tarczy.

Wybierz wilasciwy typ modelu - MODEL TYPE (tu: GLID(1A+1F)). W tym celu ustaw
kursor w linii TYPE i obr6¢ tarczg w prawo, az pojawi sie wiasciwy typ. Wcisnij przycisk
tarczy na 1 sekunde¢. Pojawi sie komunikat Are you Sure? Wecisnij ponownie przycisk
tarczy, aby potwierdzi¢.

Nacisnij dwukrotnie przycisk END, aby powrdci¢ do ekranu startowego.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Funkcja wy#gczenia silnika (MOTOR CUT) (GLID): szybki sposéb na wytaczenie silnika przy pomocy jednego przetacznika. Dziata on
niezaleznie od potozenia drgzka HAMULCA AERODYNAMICZNEGO. Wychylenie serwomechanizmu bedzie najwicksze przy

wartosci -30%.

CHMOTOR CUT]

MI®kINH
RATE MR

ShikSwA
FOST kHULL

Opcje konfiguraciji:

Koniecznie nalezy wybra¢ odpowiedni przetacznik oraz jego pozycje. Wartoscia
domysing jest NULL, gdyz pomaga to zapobiec przypadkowemu uzyciu przetacznika i
nieplanowanemu wytaczeniu silnika podczas lotu.

RATE — zakres od -30 do +30. Wartos¢ 0% oznacza maksymalne wychylenie DR4ZKA HAMULCA. Wychylenie
serwomechanizmu bedzie najwieksze przy wartosci -30%.

Funkcji mozna przypisa¢ dowolny przetacznik A-H, jak réwniez przetacznik LOGIC(Lsw1 - 3).

Catkowicie dowolna pozycja przetgcznika (POSITION). Opcja NULL oznacza mikser wytaczony na state. Opcje Up&Cntr i Cntr&Dn
pozwalajg na aktywacje miksera w 2 pozycjach tego samego przetacznika.

CELE:

CZYNNOSCI:

Ustaw taka wartos¢ RATE funkcji, aby
méc  zatrzymaé silnik  przy pomocy
wytacznika.  Pamigtaj, ze  musisz
zdefiniowa¢ odpowiedni przetacznik —
wartoscia domysing jest NULL.

Wejdz w ustawienia funkcji THR-CUT. W tym celu wcisnij przycisk MODE na 1
sekunde. Ustaw kursor w linii THR-CUT i wcisnij przycisk tarczy.

Aktywuj funkcje — ustaw kursor w linii MIX i obré¢ tarcze w lewo lub w prawo az
pojawi si¢ ON lub OFF. Wybierz odpowiedni przetacznik — W linii SW obré¢ tarcze w
prawo.Wybierz pozycje przetacznika — w linii POSI obrd¢ tarcze w prawo.

Ustaw kursor w linii RATE i obracaj tarcza az silnik si¢ wylaczy.

Nacisnij dwukrotnie przycisk END, aby wyjs¢ z menu.

Co dalej?

- Mozesz skonfigurowa¢ funkcje trenera.

- Ustawi¢ podwadjne/potréjne zakresy wychylen oraz wartos¢ expo (D/R,EXP).
- Skonfigurowa¢ podwadjne serwomechanizmy lotek.

- Skonfigurowa¢ podwadjne serwomechanizmy steru wysokosci.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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MENU ZAAWANSOWANE SZYBOWCA

Dostepne opcje zaleza od rodzajow usterzenia skrzydet i ogona.
*FLAPERON (tylko w GLID 1A+1F): klapolotki: 2 serwa lotek wychylaja sie w przeciwnych kierunkach, gdy dziataja jako lotki, oraz w
jednym Kierunku, gdy petnia funkcje klap
* CAMBER FLAP: pozwala na zmiang profilu skrzydta lub trymowanie wychylen Klap.

*W przypadku szybowcow funkcja ta moze stuzy¢ rowniez do zmiany profilu skrzydta. Wybor wiasciwej wartosci wychylenia
zalezy od konkretnego modelu, lecz zazwyczaj wybiera si¢ niewielnie wartosci wychylen (ponizej 10%), gdyz pozwala to uniknaé
nadmiernego wzrostu oporu powietrza. W przypadku niektorych typéw ptatéw, np. RG-15 nie nalezy zmienia¢ profilu skrzydta.
Wskazowki co do konfiguracji tej funkcji powinny znajdowac si¢ w instrukcji modelu.

*Pamietaj, ze jezeli korzystasz z funkcji AILE-DIFF i wigczysz funkcje CAMBER FLAP, funkcja ta nie da zadnego efektu. Jedyna
funkcja, ktéra umozliwia wykorzystanie lotek w charakterze klap w konfiguracji AILE-DIFF jest funkcja AIRBRAKE/BUTTERFLY.
»Wychylenia roznicowe lotek (AILE-DIFF): przy 2 serwomechanizmach lotek pozwala na réznicowanie wartosci wychylen lotek w
gore i w dot.

»Korzystanie z funkcji FLAPERON i AILE-DIFF z nadajnikiem 5-kanatowym. Patrz AILE-2.

*ELEVON: modele typu “latajace skrzydto”.

«V-TAIL: modele z ogonem typu V, gdzie 2 serwomechanizmy dziatajg razem jako ster osi poprzecznej i wzdtuznej modelu.

* AILVATOR: funkcja niedostepna w modelach typu GLID.

Miksery:
» Miksery programowalne liniowe (PROG.MIX1-4): w petni programowalne miksery dziatajace zgodnie z wykresem funkcji
liniowej.
*Miksery programowalne z krzywsa (PROG.MIX5-8): w petni programowalne miksery dziatajace zgodnie z wyznaczona krzywa.
*ELEV-FLAP: zaprogramowany fabrycznie mikser, ktdry jednoczesnie ze sterem wysokosci wychyla klapy modelu.
*BUTTERFLY: Zwany réwniez “crow” jest to wersja funkcji AIRBRAKE zaprojektowana z mysla o szybowcach. (Funkcji BUTTERFLY
nie mozna aktywowac pojedynczym przetacznikiem. Wychylenia powierzchni sterowych wzrastajg wraz z wychyleniem drazka
kanatu 3 w dét (lub w gére, gdy korzystasz z funkcji THR-REV) Patrz réwniez funkcja AIRBRAKE.

Miksery tworzace powierzchnie sterowe o pelnej szerokosci: klapy->lotki oraz lotki->klapy
» CAMBER-MIX/AILE-FLAP: Jest to zaprogramowany fabrycznie mikser, ktéry pozwala na wykorzystanie lotek/klap o petnej
szerokosci skrzydta w szybowcu wyposazonym w 4 serwomechanizmy skrzydet. Powoduje to zmiane profilu catego skrzydta, co
daje mniejszy opdr powietrza niz wychylenie samych klap.

Uwaga: Gdy korzystasz jednoczesnie z miksera ELEV-FLAP, krawedzie spfywu pfata wychylg si¢ w d6/ razem ze sterem wysokosci, co

zwigkszy jego efektywnosé.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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AILE/RUDD

Jednym z zaprogramowanych fabrycznie mikserow jest mikser steru kierunku z

[ﬁ%hf’;ﬁﬂbﬁ HIX] NORML & lotkami lub tez lotek ze sterem kierunku.
LD R START | Lotki->ster Kierunku (AILE—>RUDD): automatyczne wykonywanie zakretow
RATEr o G SPEED | koordynowanych.
MODERAILE+RLULD Eéﬁg? Ster kierunku->lotki (RUDD—>AILE): korekta niepozadanego przechytu samolotu
Ptlglij :ﬁBEL podczas wykonywania zakretow, szczegélnie podczas manewrdéw typu “lot na ostrzu

Opcje konfiguracji:

noza” (knife-edge).

RATE — w zakresie od -100 do +100. Wartos¢ ujemna oznacza, ze ster kierunku wychyla si¢ w kierunku przeciwnym do lotek i na

odwrét.

Funkcji mozna przypisa¢ dowolny przetgcznik, w tym réwniez przetagcznik LOGIC SW(Lsw1 - 3).

Pozycje przetacznika (POSITION) réwniez mozna ustali¢ w sposéb dowolny, w tym réwniez jako NULL (mikser wigczony na state),
Up&Cntr, lub Cntr&Dn (mikser aktywny w 2 z 3 pozycji przetacznika 3-pozycyjnego).

Tryby lotu: Istnieje mozliwo$¢ dobrania oddzielnych ustawien AILE/RUDD dla kazdego trybu lotu.

CELE:

CZYNNOSCI:

Skonfiguruj mikser RUDD->AILE, 25%, bez
przetacznika, ma on stuzy¢ do korekty
przechytu modelu przy wykonywaniu
zakretow (roll coupling).

Wejdz w ustawienia funkcji AILE/RUDD. W tym celu wejdz w menu ADVANCE. Ustaw
kursor w linii AILE/RUDD i wci$nij przycisk tarczy.

Wybierz spos6b miksowania. Ustaw kursor w linii MODE i wci$nij przycisk tarczy, aby
wybra¢ mikser RUDD->AILE.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obr6¢ tarcze az pojawi sig wartos¢ ON.

Ustaw stopien wychylenia. (tu: 100% w obu kierunkach).

Ustaw kursor w linii FLP1. Wychyl DR4ZEK STERU KIERUNKU maksymalnie w
prawo. Obro¢ tarcze az pojawi sie +25%. Wychyl DR4ZEK STERU KIERUNKU
maksymalnie w lewo. Obré¢ tarcze az pojawi si¢ +25%.

W razie potrzeby powtdrz czynnosci.

Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.

CO DALEJ?

- Mozesz skonfigurowa¢ mikser ELEV-FLAP.

- Skonfigurowa¢ mikser BUTTERFLY.

- Skonfigurowa¢ mikser OFFSET, by klapy wychylaty sie o okreslong wartos¢ po uzyciu
przetagcznika.

- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-rc.com/fag/.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora

Strona 86 z 127



“robbe

www.robbe.pl

Wytaczny przedstawiciel Futaba-Robbe w Polsce,
RC-Skorpion, ul. Nowy Swiat 38, 20-419 Lublin,
, www.futaba.com.pl, www.rcskorpion.pl

AILE-FLAP (tylko w trybie GLID 2A+2F)

[AILE+FLAF1]
MI=kIMH HORML+
L2 LR STRRT

FLFiF  @% SFPEED
FLFZF % @ DISTH

S P S LAND I
POST PHULL

Opcje konfiguracji:

AILE-FLAP jest to zaprogramowany fabrycznie mikser, ktéry w szybowcu wyposazonym w
4 serwomechanizmy skrzydet pozwala na uzyskanie lotek o pelnej szerokosci. Zwigksza
to manewrowos$¢ modelu i redukuje opdr powietrza. Przy normalnym lataniu z reguty
ustawia si¢ wartos¢ okoto 50%. W wyscigach typu “slope racing” lub F3B czesto
wykorzystuje si¢ wyzsze wartosci, dochodzace nawet do 100%.

RATE — w zakresie od -100 do +100. Wartos$¢ ujemna oznacza, ze ster kierunku wychyla sie w kierunku przeciwnym do lotek i na

odwrot.
Funkcji mozna przypisa¢ dowolny przetacznik,

w tym réwniez przetacznik LOGIC SW(Lsw1 - 3).

Pozycje przetacznika (POSITION) réwniez mozna ustali¢ w sposob dowolny, w tym réwniez jako NULL (mikser wtaczony na state),
Up&Cntr, lub Cntr&Dn (mikser aktywny w 2 z 3 pozycji przetacznika 3-pozycyjnego).
Tryby lotu: Istnieje mozliwoé¢ dobrania oddzielnych ustawien AILE-FLAP dla kazdego trybu lotu.

CELE:

CZYNNOSCI:

Wiacz mikser AILE-FLAP. Skonfiguruj go
tak, aby klapy wychylaty sie razem z
lotkami o peten zakres ich ruchu. Mikser
ma sie aktywowaé, gdy przelgcznik C
bedzie znajdowat si¢ w pozycji srodkowej.

Wejdz w ustawienia funkcji AILE-FLAP. W tym celu wejdz w menu ADVANCE. Ustaw
kursor w linii AILE-FLAP i wcisnij przycisk tarczy.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obro¢ tarcze az pojawi si¢ wartos¢ ON.

Ustaw stopien wychylenia. (tu: 100% w obu kierunkach).

Ustaw kursor w linii FLP1. Wychyl DR4ZEK LOTEK maksymalnie w prawo. Obrd¢
tarcze az pojawi sie +100%. Wychyl DR4ZEK LOTEK maksymalnie w lewo. Obr6é
tarcze az pojawi sie +100%.

Skonfiguruj odpowiedni przetacznik i jego pozycje.
Ustaw kursor w linii SW i obrd¢ tarcze az pojawi sie wartos¢ C. Ustaw kursor w linii
POSI i obrd¢ tarcze az pojawi sie CENTER.

Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.

CO DALEJ?

- Mozesz skonfigurowa¢ mikser ELEV-FLAP.

- Skonfigurowa¢ mikser BUTTERFLY.

- Skonfigurowa¢ mikser OFFSET, by klapy wychylaty sie o okreslong wartos¢ po uzyciu
przetacznika.

- Zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-rc.com/fag/.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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[[SPOILER MIXI £1-2%| [[SPOILER MIXI L2720
-SPO1-  -SPO2-  CIMHD GV T HH|
pogy YRR b- SExe CSWED
B+ SE% b+ 50% POSI-SWPSWE
CHMCHS BHLLL FLOIH
—tate—  —dlu-
SELEF @% B G%  CIMHD

Mikser spojlera - SPOILER MIX (GLID): po uzyciu przetacznika wychyla sie spojler (spojlery). Funkcja ta stuzy do wykonywania
manewru gwattownego wytracania wysokosci. Mikser SPOILER MIX dziata w potaczeniu z funkcja BUTTERFLY.

*Opcje konfiguracji:

*POZzYCJA: ZAKRES OD -100% do +100%, wartos¢ domyslina to -50% (off), +50% (on)

* KANAZ: Spojler 1: kanaty 8, 5 lub 3 (8 lub 3 w trybie GLID (2A+2F1)), Spojler 2: NULL, kan 5lubr 3 (NULL lub 3 w
trybie GLID (2A+2F1)).

* USTAWIENIA STERU WYSOKOSCI: Rate (wspdtczynnik): -100% do +100%, Delay (op6znienie): 0% do 100%

* Funkcji mozna przypisa¢ dowolny przetacznik (A-H), w tym rowniez przetagcznik LOGIC SW(Lsw1 - 3).

CELE: CZYNNOSCI:
Skonfiguruj  spojlery  sterowane przy|Wejdz w ustawienia funkcji SPOILER MIX. W tym celu wejdz w menu ADVANCE. Ustaw
pomocy 2 serwomechanizmdw. |kursor w linii SPOILER MIX i wcisnij przycisk tarczy.
Wychylenie serwomechanizmu ustaw na
60%. Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obrd¢ tarcze az pojawi si¢ wartos¢ OFF.

Przypisz kanat funkcji SPO2-CH. (tu: kanat 3) Ustaw kursor w linii SPO2-CH i obrd¢
tarcze az pojawi sie¢ CH3.

Ustaw wychylenie serwomechanizmu spojlera. (tu: SPO1/SP02= +55% do +60%)
Ustaw kursor w linii +50% (SPO1) i obrd¢ tarcze w prawo az pojawi si¢ +60%. Ustaw
kursor w linii +50% (SP02) i obro¢ tarcze w lewo az pojawi sie +60%.

Opcjonalnie: Ustaw wartos¢ wychylenia steru wysokosci (rate-ELE). Ustaw kursor w linii
rate-ELE i obro¢ tarcze w prawo az pojawi sie 10%.

Opcjonalnie: Ustaw op6znienie wychylenia steru wysokosci. (np: 25%)
Ustaw kursor w linii dly-ELE i obrd¢ tarcze w prawo az pojawi sie 25%.

Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.
Co dalej? - Mozesz skonfigurowa¢ mikser BUTTERFLY.

Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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CONDITION/FUNCTION.

Dodatkowe tryby lotu oferujg mozliwo$¢ ustawienia wartosci trymerow tak, aby
utatwi¢ modelowi wykonywanie pewnych manewrdw. Dla kazdego z trybow lotu
mozna ustali¢ wychylenia réznicowe lotek. Zanim przystapisz do konfiguracji
TRIMMHORM funkcji OFFSET, musisz aktywowa¢ tryby lotu i przypisa¢ im przetaczniki w menu

[OFFSET] - OFFSET: dodatkowe tryby lotu dla modeli szybowcdw.
S it
PoBZ START
P 8% SPEED
" LISTA
T LAMCI

Gwattowne ruchy serwomechanizméw oraz rdéznice w czasie reakcji serwomechanizméw poszczegllnych kanatdbw moga
spowodowa¢ niepozadane drgania kadtuba modelu. Réznice te mozna zniwelowaé przy pomocy funkcji opdznienia (-dly-).

UWAGA: Przy korzystaniu z funkcji V-tail zalecamy ustawienie jednakowego czasu op6znienia dla steru wysokosci i kierunku.

Funkcja OFFSET umozliwia konfiguracje 4 trymerow, ktére pozwalaja na stworzenie 4 dodatkowych trybéw lotu. Oprécz trybu
NORMAL sg to tryby START, SPEED, DISTANCE oraz LANDING. Kazdy z nich zawiera podobne opcje konfiguracji, a jedyng réznice

stanowia przetaczniki, ktore mozna przypisa¢ kazdemu z trybow.

Opcje konfiguracji:

*Dla kazdego z trybéw mozna skonfigurowaé wartosci trymowania poszczegélnych
serwomechanizmdw lotek, steru kierunku, steru wysokosci i klap.

* Trymery trybow NORMAL, START, i SPEED aktywuje si¢ si¢ przelgcznikiem G (10CA)
lub E (10CH), natomiast trymery trybow DISTANCE i LANDING przefgcznikiem C.
Konfiguracje przetagcznikow mozna zmieni¢ w menu (CONDITION/FUNCTION)

*TRIM (tryb pracy trymera):

*NORM: tryb normalny,
*MIX: podczas, gdy mikser jest wiaczony, obowiazuja
wartosci z zaktadki offset.

«Istnieje dodatkowa mozliwos$¢ zdefiniowania pokretta (CAMBER MIX), ktére pozwalaé
bedzie na zdalne trymowanie lotek i steru wysokosci w kazdym trybie lotu.

*Podczas pracy w trybie OFFSET wartosci wychylenia lotek i steru wysokosci
wyswietlane sa na ekranie startowym jako poszczego6lne trymery.

[COMDITIONAFUHCTION]
-sy- -Fos-
STARTHEGE ME  DOWH
SPEECKIHH ME BUF
DISTAMCERIHH BT BCEMTER
LAMDIMGRKIMH »C PDOLH

ARBE-FUHCKSTICE

-

[CAMEER MIX]

@x»  HOREML+=

Tht i START
FLAPTDT 29% ¢ @u)  SPEED
ELeu]bY 2% ¢ @y LANDI

LEMHULL FREM——

CELE: CZYNNOSCI:

Skonfiguruj tryb lotu START tak, by
uzyska¢ maksymalna site nosng przy starcie
modelu..

Kazda z lotek: 50%.

Kazda z klap: 100%.

Kompensacja sterem wysokosci: -5%.
PRZELACZNIK (10CA=G, 10CH=E.)
Pamigtaj — przetacznik przypisa¢ mozna w
menu CONDITION.

POKRETZO (null)
Pamigtaj — przetacznik przypisa¢ mozna w
menu (CAMBER MIX)

Wejdz w ustawienia funkcji OFFSET. W tym celu wejdz w menu ADVANCE. Ustaw kursor
w linii OFFSET i wcisnij przycisk tarczy.

Przetacz na tryb lotu START — przestaw PRZEZ4CZNIK G (lub E) w pozycje dolhg — z
trybu NORMAL w tryb START.

Ustaw poszczeg6lne wartosci (tu: AlLLi 2, 50%, FLP1i 2, 100%, ELEV -5%).
Ustaw kursor w linii AILLi obrd¢ tarcze az pojawi sie wartosé +50%.
W ten sam sposob ustaw wartosci dla AIL2, FLP1, FLP2 i ELEV.

Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

- Mozesz zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-
rc.com/fag/.
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[START DELAY]
MI=kIHH

—fla-

ELEL HllEEA
RUDDE 5%
AILE-FLAF® 5%

Funkcia START DELAY (tvliko w trvbie GLID 1A+1F)

Funkcja START DELAY pozwala na automatycznie przetaczenie funkcji OFFSET z trybu
START w tryb NORMAL po uptywie okreslonego czasu (max. 10 sek.). Opdznienie
ustala si¢ w kolumnie -dly- przy aktywacji trybu START. Funkcja ta jest przydatna w

Opcje konfiguracji:

przypadku szybowca wypuszczanego z reki.

UWAGA: Przy korzystaniu z funkcji V-tail zalecamy ustawienie jednakowego czasu
opdznienia dla steru wysokosci i kierunku.

« Czas op0Oznienia (-dly-) ustawi¢ mozna w zakresie od 0 do 100%. Przy ustawieniu 100% wynosi on 10 sekund.

CELE:

CZYNNOSCI:

Ustaw czas op6znienia na 5 sekund.

Wejdz w ustawienia funkcji START DELAY. W tym celu wejdz w menu ADVANCE. Ustaw
kursor w linii START DELAY i wcisnij przycisk tarczy.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obro¢ tarcze az pojawi sie warto$é ON lub
OFF.

Ustaw czas op6znienia. (tu: 50% dla kazdej z powierzchni sterowych)

Ustaw kursor w linii ELEV i obré¢ tarcze az pojawi si¢ warto$é 50%. Ustaw kursor w
linii RUDD i obré¢ tarcze az pojawi sie wartosé 50%.

Powtdrz czynnosci dla pozostatych powierzchni sterowych.

Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Mikser profilu skrzydfa (CAMBER MIX)

Funkcja ta pozwala ustawi¢ wspoiczynniki miksowania wychylen poszczeg6lnych
powierzchni sterowych wchodzacych w sktad skrzydta (lotek i klap) w obu kierunkach.

[CAMEER MIX]

207 START

FLAPTH 28% ¢ gy SPEED
vrt s DISTA
ELeuTH 28% . gy AHDT

L+ ZEE
LEFMHULL FEEK-—-

Umozliwia ona ustalenie oddzielnych wartosci dla lotek, klap i steru wysokosci, jak

RILEIH 8% ¢ @wy  MORML+| réwniez stabilizacje potozenia modelu w powietrzu w momencie wychylenia

powierzchni sterowych skrzydet. Mozna réwniez ustawi¢ punkt odniesienia dla
powierzchni sterowych skrzydet (PRE).

UWAGA: przetacznik do obstugi miksera domysInie ustawiony jest jako NULL.

OPCJE KONFIGURACJI:

*WSPOZCZYNNIK (RATE): ZAKRES OD -100% do +100%, wartosé¢ domysina to +30%.
«PUNKT ODNIESIENIA (PRE): Punkt odniesienia dla powierzchni sterowych skrzydet moze wynosi¢ od -100% do +100%, wartoscia

domysing jest 0%.

CELE:

CZYNNOSCI:

Ustaw wspdtczynnik miksowania lotek na

40%, mikser bedzie obstugiwany
suwakiem VR(E), punkt odniesienia
dowolny.

Wejdz w ustawienia funkcji CAMBER MIX. W tym celu wejdz w menu ADVANCE. Ustaw
kursor w linii CAMBER MIX i wcisnij przycisk tarczy.

Wybierz odpowiedni suwak.
Ustaw kursor w linii VR i obro¢ tarcze az pojawi sie wartosé VR(E).

Ustaw wspdtczynnik miksowania dla lotek (AILE). (tu: 40%). Ustaw kursor w linii
AILE i obrd¢ pokretto VR(E) w lewo. Obrd¢ tarcze az pojawi sie wartos¢ 40%. Obroé
pokretto VR(E) w prawo. Obrd¢ tarcze az pojawi si¢ wartosé¢ 40%.

Ustaw punkt odniesienia — PRE. Obrd¢ pokretto VR(E) do wybranego punktu.
Przytrzymaj przycisk tarczy wcisnigty przez 1 sekundg.

Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.
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[CAMEER FLAF1] COH 2
CLrAs (5] Ustawienia klap (CAMBER FLAP)(GLID)

Funkcja CAMBER FLAP pozwala na zdefiniowanie elementu sterujacego klap
[domysinie VR(A)),ktéry pozwoli na trymowanie wychylenia klap w locie.
Wychylenie kazdej klapy w gére/w d6t mozna regulowa¢ oddzielnie (klapy
FLP1/2). Mozna réwniez ustali¢ pozycje neutralng klap (CENTER).

Uwaga: Z funkcji CAMBER FLAP nie mozna korzysta¢ gdy funkcja FLAP-TRIM jest
aktywna.

* OPCJE KONFIGURACII:

*WSPOZCZYNNIK: ZAKRES OD -100% do +100%, wartos¢ domysina to +30%.

*P0OzYCJA NEUTRALNA (CENTER): Mozna réwniez ustali¢ pozycje neutralng klap. Dostepny zakres to -100% do +100%, wartoscia
domyslng jest 0%.

[Uwaga] Przy zmianie znaku stojgcego przy wspoiczynniku (+/-) pojawi sie komunika “change rate dir? ". Aby
potwierdzi¢ che¢ zmiany znaku wcisnij przycisk tarczy na 1 sekunde.

CELE: CZYNNOSCI:
Ustaw maksymalne wychylenia klap na  [Wejdz w ustawienia funkcji CAMBER FLAP. W tym celu wejdZ w menu ADVANCE. Ustaw
35% wychylenia catkowitego. kursor w linii CAMBER FLAP i wcisnij przycisk tarczy.

Ustaw wartosci trymowania klap dla wychylen w gore/w dot. Ustaw kursor w linii
FLP1 i obré¢ pokretto VR(A) w lewo. Obro¢ tarcze az pojawi sig wartos¢ 35%. Obrdé
pokretto VR(A) w prawo. Obrd¢ tarcze az pojawi sie wartos¢ 35%.

Opcjonalnie: Mozesz ustawi¢ pozycje neutralng serwomechanizmu klap. Ustaw kursor
w linii CENTER. Obro¢ tarcze, aby wybra¢ odpowiedni punkt.

Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Mikser BUTTERFLY (crow) (GLID)

CEUTTERFLY]
~pat.e- i

Y Y

FRESETE 15%{ S8

AIL1 W CIRMLC—2 ———

FLAFF  @% MI%pIMNH i A
AILZF  @% Sl PSR

SPOIF ——- POOLH

Mikser BUTTERFLY zwany réwniez mikserem "“crow" dziata przez jednoczesne wychylenie klap, obu par lotek oraz steru wysokosci.
Stuzy on do gwaltownego wytracania wysokosci oraz zapobiega nadmiernemu wzrostowi predkosci podczas nurkowania. Istnieje

mozliwos¢ skonfigurowania dwéch oddzielnych ustawien funkcji - CIR1 oraz CIR2.

Opcje konfiguracji:

«Aktywacja: DR4ZKIEM GAZU - proporcjonalnie do wychylenia drazka.
*Przelgcznik: dowolny. NULL: funkcja wtaczona caty czas.

Mozna réwniez wykorzysta¢ przetacznik LOGIC.

[COMNDITION-FUMCTION]
—Z—- —Fos-
STARTHERE #E PDOWH
SPEEDFIMH ME PMUP
DISTAMCERIMH BC  BCEWTER
LAMDIMGKIHH BT BDOWH

AREK—-FUHC kST ICK

«Sterowanie — odwrotnie proporcjonalne do wychylenia DR4ZKA GAZU: Mikser jest wiaczony, gdy PRZELACZNIK A (mozliwosé
zmiany przetacznika) znajduje sie w pozycji dolnej. Stopien wychylenia hamulca aerodynamicznego wzrasta wraz z wychyleniem
DRA4ZKA GAZU. Istnieje mozliwos¢ ustalenia pozycji drazka, w Kktorej ma rozpoczaé sie hamowanie. Jezeli chcesz, aby sita
hamowania byta wprost proporcjonalna do wychylenia drazka, skorzystaj z funkcji THR-REV. Pamietaj, ze spowoduje to zmiang

kierunku dziatania drazka gazu dla wszystkich modeli.

Ustawienia steru wysokosci: (konfiguracja w menu funkcji B.FLY-ELE). Funkcja B.FLY-
ELE dziata w potaczeniu z funkcja BUTTERFLY. Wartos¢ wychylenia steru wysokosci
ustali¢ mozna na 3-punktowej krzyweyj.

Punkt 1: PRESET (niezmienny)

Punkt 2: MID. Wartosci —rate- oraz —posi- dowolne.

Punkt 3: END. Wartosci —rate- oraz —posi- dowolne.

[E.FLY+ELEWU]
MIvklC=2

-rate— -Fosi-
MIDHENEER b S5k oo,
EHC A%k 93%

DELAYF @x=

L

Opdznienie reakcji serwomechanizmu steru wysokosci: Po uruchomieniu funkcji BUTTERFLY pozycja modelu moze zostaé
gwattownie zachwiana. Aby temu zapobiec, mozna wykorzysta¢ funkcje opdznienia (DELAY), ktdre spowolni reakcje steru
wysokosci, dzieki czemu serwomechanizmy klap, lotek i steru wysokosci osiagna swoje pozycje docelowe w jednym momencie.
Opdznienie 100% oznacza, ze dotarcie do ustawionej pozycji zajmie serwomechanizmowi okoto sekundy.

Kontrolowane kanafy: Funkcja BUTTERFLY steruje kanatami lotek (2 serwomechanizmy), klap oraz spojlera. Ustawienie wartosci
wychylenia na 0 oznacza, ze dana powierzchnia sterowa nie bedzie brata udziatu w hamowaniu.

Podwdjny serwomechanizm lotek: Ustawienia AILL i AIL2 nie dziataja, gdy funkcja AIL-DIFF jest wytaczona.

Gdy funkcja AIL-DIFF jest aktywna, kanaty 1 i 7 mozna konfugurowac niezaleznie od siebie.

Z reguty funkcja BUTTERFLY powoduje wychylenie obu lotek w gore o jednakowa wartos¢. Wychylenie steru wysokosci dobrane
jest tak, by wychylenie lotek nie zaktécito toru lotu modelu. Jezeli budowa lub wady konstrukcyjne modelu tego wymagaja,

mozna ustawi¢ rézne wartosci dla poszczegélnych lotek.

! Upewnij sie, ze wiesz w jaki sposéb zareaguje model, gdy w funkcji BUTTERFLY wychylisz lotki w dét. Spowoduje to
wytworzenie bardzo silnego oporu powietrza (co jest przydatne przy ladowaniu na ograniczonej przestrzeni), jak rowniez efektu
“poderwania do gory”, przy ktorym nos modelu ustawia si¢ pionowo w gore. Gdy planujesz wykorzysta¢ funkcje BUTTERFLY
do wykonywania akrobacji, nie za$ do ladowan na nieduzej przestrzeni, lepszym pomystem bedzie wychylenie lotek w gore, zas

klap w dét, jak zostato to pokazane na rysunku powyzej.

Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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CELE:

CZYNNOSCI:

Aktywuj funkcje BUTTERFLY.
Wychylenia lotek i klap ustaw na 75%.

Ustawienia steru wysokosci  zmieni¢
mozesz w menu funkcji B.FLY-ELE.

Przetacznik aktywujacy mikser moze by¢

Wejdz w ustawienia funkcji BUTTERFLY. W tym celu wejdz w menu ADVANCE. Ustaw
kursor w linii BUTTERFLY i wcisnij przycisk tarczy.

Aktywuj funkcje. Ustaw PRZEEZACZNIK A w pozycji goérnej. Ustaw kursor w linii
MIX i obro¢ tarcze az pojawi sie warto$¢ OFF.

Ustaw odpowiednie wartosci wychylen.

dowolny. (tu: lotki po 75%, Klapy 75%.)
Ustaw kursor w linii AILL i obro¢ tarcze az pojawi sie wartosé 75%. W ten sam sposob
ustaw wartosci AlL2 oraz FLAP.
Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.
Co dalej? - Mozesz zobaczy¢ przyktadowe konfiguracje modeli na stronie www.futaba-

rc.com/fag/.

Wybor funkceiji kanafu 3 (CONDITION/FUNCTION):

CCOMDITION-FUMCTION]
=== —-Fas-
STARTHENE ME BCOWH
SFEECFIMH FE BIF
LISTAHCEMIMH BC BCEHTER
LAMDIHGKIHH C ROOWH

AREK-FUHCESTICK

Funkcje, ktora bedzie przypisana do kanatu 3 wybra¢ mozna w menu ARBK-FUNC.
Wybdr elementu sterujacego innego niz drazek gazu (STK) pozwoli na zwolnienie kanatu 3 (normalnie uzywanego przez funkcje
BUTTERFLY) i wykorzystanie go do innych celow.

Opcje konfiguracji:

« Elementy sterujace, ktére mozna przypisa¢ do kanatu 3:

STK: DR4ZEK GAZU
SW-A-H: PRZELZ4CZNIK A-H
Vr-A-Vr-E: POKRETEO A-E

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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FUNKCJE MENU HELIKOPTERA (HELI)

Praktycznie wszystkie funkcje z menu podstawowego (BASIC) helikoptera sa takie same jak w przypadku samolotu (ACRO) i szybowca
(GLID). Fukcje, ktdre pozostajg identycznie niezaleznie od typu modelu zostaty opisane doktadnie w rozdziale poswieconym modelom
samolotow. Menu podstawowe helikoptera zawiera dodatkowo funkcje krzywych gazu oraz skoku ogolnego oraz mikser obrotéw
wirnika (revo). Ustawienia trybow idle-up oraz funkcji throttle hold znajduja sie w menu zaawansowanym — ADVANCE.

FUNKCJE MENU HELI (heliKOpter).......cccovvverviervsereseines 93
Spis tresci i podstawowe inf. 0 modelach helikopterdw ...... 93
Konfiguracja prostego modelu helikoptera .........c.cccccvevvenenne. 94
FUNKCJIE MENU HELIBASIC......ccccovriiiiiieinienc e 97
Menu MODEL: MODEL SELECT, COPY,NAME...........c.cccoveunnes 34
Menu PARAMETER: RESET, TYPE, MODUL, ATL, AILE-2, CONTRAST,
BACK-LIGHT, HOME-DISP, USER NAME, LOGIC SW .........ccevuven. 37
MODEL TYPE (menu PARAMETER).......coveriirerinieniniisicreecniens 97
Rewers serwomechanizméw (REVERSE)..........ccceevevevinnnne 42
SWASH AFR (kierunek ruchu i wychylenia tarczy sterujacej)
(niedostepna W trybie H-1) ..o 99
THROTTLE MIX.c. ettt 100
END POINT ..ttt e 43
Konfiguracja normalnego trybu lotu.........ccccocevereieenee 101
THR-CUT ottt 102
Podwojne/potréjne zakr.wychylen/expo (D/R, EXP).............. 46
MENU TIMER......coviiiiiieiset e 49
Funkcje kanatéw dodatkowych (Aux) (AUX-CH) . ............ 50
Funkcja Trenera (TRAINER).......cccccoevvevieviereer e 51
TRIM i SUB-TRIM 1ottt s 52
Menu SERVO i test serwomechanizmow............ccovveerveeninen. 53
Funkcje Fail Safe i Battery FailSafe (F/S) .......c.ccooceevvienenn. 54
FUNKCJE MENU HELI ADVANCE........c.ccoovviiiiinieiseiniens 103
THROTTLEHOLD.....coviveisiiieie et 103
THR-CURVE, PIT-CURVE I REVO.......cccovriririiiiieisieieeseieens 104
TryBY IAIE-UP ..o 105
Trymery/offSel......coov i 106
OPOZNIENIE ...t 107
Konfiguracja funkcji ZawiSU.........cccvvvverenieiieneeieensinseniens 108
Wysoka/niska warto$é SKoKuU ..........ccccevvviereiincicrecinennn, 109
ZYTOSKOPY i GOVEIMOIY......vvecviieieeeesiesseeeeseseseee s e eeesnns 110
Miksery: definicje i typy MikSErow ..........cccoocveeererrienncnn 65
Miksery programowalne liniowe 1-4..........cccccoovvivrvrcnnennns 72
Miksery programowalne z krzywa 5-8...........ccoceovveiennennenen. 75
THROTTLE-NEEDLE......cotiieieiieiiieinie ettt 69

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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KONFIGURACJA PROSTEGO MODELU HELIKOPTERA W TRYBIE BASIC

Ten przewodnik ma na celu zaznajomienie uzytkownika z systemem sterowania radiowego, udzielenie wskazéwek co do sposobu
konfiguracji prostego modelu helikoptera (H-1) i umozliwienie mu jak najszybszego przejscia do uzywania nadajnika. Zawiera on
rowniez kilka pomystow, w jaki sposéb mozna osiagna¢ jeszcze wiecej niz mozna by oczekiwaé od systemu sterowania. Zostat
przygotowany w spos6b analogiczny do pozostatych instrukcji programowania: cele, ktére chcemy osiggna¢, opis, co nalezy zrobié¢,
oraz instrukcje do wykonania krok po kroku.

Typowy helikopter posiada hastepujace elementy sterujace:

« Ster przechyfu (czasem potocznie zwany lotkg): Element sterowania okresowego, ktory przechyla helikopter w osi wzdtuznej. Dziata
on na zasadzie pochylenia tarczy sterujacej w prawo lub w lewo. Kanat 1.

Ster pochyfu: Element sterowania okresowego, ktory nachyla helikopter w osi poprzecznej, zmieniajac jego kat natarcia (nos
helikoptera nachyla si¢ w gére lub w dot). Dziata on przez nachylenie tarczy sterujacej w przod lub w tyt. Kanat 2.

«Ster kierunku: Zmienia kat wirnika ogonowego, co skutkuje odchyleniem helikoptera w prawo lub w lewo (0$ kierunkowa). Kanat 4.
+Skok ogdlny: Zmienia on skok ogdlny gtéwnego wirnika helikoptera (kat natarcia topat). Zwigkszenie wartosci skoku ogdlnego
powoduje wznoszenie sie helikoptera. Skokiem ogdlnym steruje sie przy pomocy DR4ZKA GAZU. Kanat 6.

Przepustnica: otwiera/zamyka gaznik. Steruje sie nig przy pomocy DR4ZKA GAZU, tak samo jak w przypadku skoku ogdlnego.
Kanat 3.

Mikser REVO: mikser, ktéry steruje wirnikiem ogonowym dziatajac na zasadzie sprzezenia z funkcja skoku. Pozwala to uniknaé¢
obracania si¢ helikoptera wokdt osi wirnika przy zwiekszaniu wartosci skoku lub momentu obrotowego silnika. (Nigdy nie korzystaj z
miksera REVO, gdy zyroskop modelu pracuje w trybie heading-hold/AVCS gyro. Zyroskop w tym trybie sam petni funkcje miksera
REVO).

CELE: CZYNNOSCI:

Przygotuj swoj helikopter. Zamontuj wszystkie serwomechanizmy, przetaczniki oraz odbiornik zgodnie z instrukcja
budowy modelu. Wszystkie trymery, pokretta oraz suwaki ustaw w pozycjach
neutralnych.

Upewnij sie, ze wszystkie popychacze zamontowane zostaty pod katem 90° (lub inaczej,
zgodnie z instrukcjg) wzgledem orczyka serwomechanizmu, oraz ze nie sa zamontowane
pod katem. Wyreguluj wszystkie potaczenia mechaniczne w taki sposob, by zapewniaty
one mozliwie poprawne sterowanie oraz zeby nie zahaczaty o siebie wzajemnie podczas

ruchu.
Wybierz odpowiedni typ modelu (MODEL|W1acz nadajnik.
TYPE). (tu: HELI (H-1). Otworz menu BASIC przyciskajac przycisk MODE na 1 sekundg, nastepnie przejdz do

menu PARAMETER. Aby to zrobi¢ podswietl linic PARAMETER i wcisnij przycisk tarczy.
[UWAGA: Jest to jedna z kilku funkcji, w

przypadku  ktorych nadajnik  wymaga|przejdz do menu MODEL TYPE.
potwierdzenia checi dokonania zmiany. Ze

wzgledow bezpieczenstwa najwazniejsze|Wybierz odpowiedni typ modelu (tu:HELI (H-1) ). Obr¢ tarcze, az pojawi sie odpowiedni
funkcje ~ Wwymagajq dodatkowego|typ. Przytrzymaj przycisk tarczy weisnigty przez 1 sekunde. Pojawi sie komunikat Are
potwierdzenia]. you sure?. Wecisnij przycisk tarczy, a nastepnie END, aby wréci¢ do menu
podstawowego.

(Jezeli odpowiedni typ modelu wyswietlit
si¢ od razu, skorzystaj z funkcji MODEL
RESET, by skasowa¢ wszystkie stare
ustawienia).

Nadaj nazwe modelowi)(NAME). Z menu BASIC przejdz do menu MODEL. Aby to zrobi¢ podswietl linie MODEL i

[Pamigtaj, ze nie trzeba Wyk_onywac’ wcisnij przycisk tarczy.
z‘ad_nych dodatkowych  czynnosci, aby Przejdz do linii MODEL NAME.
zapisac tg nazwe]. (podswietli si¢ pierwszy znak nazwy modelu).

Podaj nazwe modelu. Biezacy znak zmienia si¢ przez obrét tarczy, a miegdzy
poszczeg6lnymi znakami porusza si¢ przy pomocy kursora. Zamknij menu MODEL
naciskajac przycisk END.

Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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CELE:

v

W razie potrzeby wilacz  rewers
serwomechanizméw REVERSE). Przykiad:
Jezeli przy wychylenia DR4ZKA STERU
KIERUNKU w lewo krawedz natarcia ptata
wirnika porusza sie w prawo, wtacz rewers.

W menu BASIC wybierz opcje REVERSE (przejdz kursorem do linii REVERSE i wcisnij
przycisk tarczy).

Wybierz odpowiedni serwomechanizm i odwré¢ kierunek jego pracy. (Przykiad: rewers
serwomechanizmu steru kierunku). Aby to zrobi¢ przejdz do linii CH4: RUDD. Obracajac
tarcze podswietl opcje REV. Pojawi si¢ komunikat Are you Sure?. Aby potwierdzi¢ cheé¢
dokonania zmiany przytrzymaj przycisk tarczy wcisniety przez 1 sekunde. Powtdrz
procedure dla wszystkich serwomechanizméw, ktére tego wymagaja. Aby wyjs¢ wcisnij
END.

Dopasuj zakresy
serwomechanizmow.
W instrukcji modelu z reguty zalecane
wartosci 0znaczone sa jako high rates.

wychylen

W menu BASIC wybierz opcje END POINT. (przejdz kursorem do linii END POINT i wcisnij
przycisk tarczy).

Ustal punkty skrajne zakresu ruchu kazdego serwomechanizmu. Przykiad:
serwomechanizm steru wysokosci.. Ustaw kursor w linii ELEV i wychyl DR4ZEK
STERU POCHYZ£U w dét (do siebie). Reguluj zakres przy pomocy tarczy, az
osiggniesz wilasciwa wartosé. Powtérz to samo wychylajac DR4ZEK STERU
POCHY£U w gére (od siebie). Ponownie dokonaj regulacji. W razie potrzeby
powtorz procedur¢ dla pozostatych serwomechanizméw. Zamknij funkcje
naciskajac przycisk END.

Aktywuj funkcjg THR-CUT.

Z menu BASIC wybierz funkcj¢ THR-CUT. Aby to zrobi¢ ustaw kursor w
linii THR-CUT i wcisnij przycisk tarczy.

Aktywuj funkcje, przypisz jej odpowiedni przetacznik oraz dokonaj jej konfiguracji.
Przesun kursor do linii MIX i obré¢ tarcze w lewo do pozycji OFF. Ustaw

kursor w linii SW i obr6¢ tarcze w prawo, az wyswietli si¢ C. Nastepnie

ustaw kursor w linii POSI i obré¢ tarcze w lewo do pozycji DOWN.

Ustaw prze#gcznik C w pozycji dolnej. Wychyl DRAZEK GAZU w doét i ustaw kursor w
linii RATE. Obracaj tarcze¢ w prawo do momentu, gdy gaznik zostanie catkowicie
zamkniety. Upewnij sig, ze popychacze nie zacinaja si¢’. Zamknij funkcje naciskajac
przycisk END.

Skonfiguruj dla
normal.2
(Z reguty nie robi si¢ tego przed pierwszym

lotem testowym).

krzywa gazu trybu

Wejdz w ustawienia funkcji THR-CURV/NOR. Aby to zrobi¢, ustaw kursor w linii THR-
CURV/NOR i wci$nij przycisk tarczy. Ustaw kursor w linii 1> i obr6¢ tarcze na wartosé
5%. Przejdz kursorem do ustawien kolejnego punktu krzywej. Skonfiguruj w ten sposéb
wszystkie punkty. Wcisnij przycisk END, aby wréci¢ do menu.

Skonfiguruj krzywa skoku ogoélnego dla
trybu normal.

Kat nachylenia topat: Poczatek krzywej -4,
srodek +5, koniec +8 do +10 stopni jezeli
planujesz wykonywanie akrobacji.? (Jezeli
dopiero zaczynasz naukg latania, popros o
pomoc instruktora).

Wejdz w ustawienia funkcji PIT-CURV/NOR. Aby to zrobi¢, ustaw kursor w linii PIT-
CURV/NOR i wecisnij przycisk tarczy. Ustaw wartosci dla wszystkich punktow, aby
stworzyty wilasciwg krzywa (przyktad: punkt 1= 8%).Ustaw kursor w linii 1> i obrd¢
tarcze na wartos¢ 8%. Przejdz kursorem do ustawien Kkolejnego punktu krzywej.
Skonfiguruj w ten sposéb wszystkie punkty. Wcisnij przycisk END, aby wréci¢ do
menu.

Skonfiguruj mikser revo dla trybu normal.
(Jezeli posiadasz zyroskop typu AVCS/
heading-hold, wylacz mikser).

Wejdz w ustawienia funkcji REVO./NOR. Aby to zrobi¢, ustaw kursor w REVO./NOR i
wcisnij przycisk tarczy. Skonfiguruj punkt poczatkowy miksera (np. 10%). Ustaw
kursor w linii 1> i obrd¢ tarcze na wartos¢ 10%. Przejdz kursorem do ustawien
kolejnych punktéw. Wcisnij dwukrotnie przycisk END, aby wréci¢ do menu.

Upewnij sig, ze kierunek dziatania
zyroskopu jest poprawny. (Uwaga: jezeli
posiadasz zyroskop typu AVCS/heading-
hold, skorzystaj z menu GYRO.

Przy wiaczonym nadajniku przesun reka ogon helikoptera w prawo. Zyroskop
powinien zareagowa¢ wychylajac krawegdzie natarcia topat wirnika ogonowego w lewo.
Jezeli wychylaja sie one w przeciwnym kierunku, wtacz rewers zyroskopu.

Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody

autora
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CELE: CZYNNOSCI:
Nauka korzystania z funkcji HOVERING W menu BASIC wejdZ w ustawienia funkcji SERVO. Ustaw drazek gazu w pozycji
PITCH i HOVERING THROTTLE. srodkowej. Zwrd¢ uwage na to, ze przy pomocy pokretfa VR(C) mozna regulowaé

wartos¢ gazu niezaleznie od skoku. Pokretfo VR(A) natomiast stuzy do regulacji skoku
niezaleznie od funkcji gazu. Wcisnij dwukrotnie przycisk END, aby opusci¢ menu.

Zawsze przestrzegaj instrukcji obstugi modelu. Pamigtaj o doktadnym sprawdzeniu modelu przed lotem, torowaniu topat, itp.
Zawsze upewnij sie, ze topaty sa odpowiednio wywazone.

! Upewnij sig, ze bateria odbiornika jest nafadowana! Przed kazdym uruchomieniem silnika zmierz napiecie baterii przy pomocy
woltomierza. (Nigdy nie zakfadaj z gory, ze jezeli bateria fadowafa sie calg noc, to wszystko jest w porzgdku i model jest gotowy
do lotu!). Zbyt niskie napigcie baterii, zacinajgce si¢ popychacze i inne problemy techniczne mogg spowodowac wypadek i
powazne uszkodzenia ciafa lub mienia.

Upewnij sig, ze tarcza sterujaca wirnika jest wypoziomowana. W razie potrzeby dokonaj niezbednych poprawek.

Ustaw maksymalna wartos¢ skoku ogélnego i sprawdz, czy tarcza sterujaca w dalszym ciagu pozostaje w poziomie, a
popychacze nie zacinaja si¢. Przeprowadz taki sam test przy maksymalnie wychylonych sterach przechytu i pochytu. Jezeli tarcza
sterujaca przechyla si¢ w ktoras strong, dokonaj poprawek w konfiguracji funkcji END POINT.

Pamigtaj: Zanim przystapisz do konfiguracji funkcji throttle hold, tryb6w idle-up, offsetéw, itp., upewnij sie, ze normalny tryb
lotu modelu skonfigurowany jest poprawnie.

Przed startem: Sprawdz napiccie baterii! Przeprowadz wszystkie testy zasiegu nadajnika. Pod okiem instruktora powoli dodawaj
gazu, az helikopter zacznie odrywac¢ si¢ od ziemi. Zobacz jak model zachowuje si¢ w powietrzu i wyreguluj wszystkie trymery.
Jezeli ogon helikoptera drga, znaczy to, ze ustawiono zbyt duza czutos¢ zyroskopu.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Co dalej? (Sugestie, jakie inne funkcje mogg okaza¢ si¢ przydatne.)

Funkcja THROTTLE HOLD.

Funkcja SUB-TRIM oraz oddzielne wartosci trymowania dla poszczeg6inych trybéw lotu (OFFSETS).

Konfiguracja stabilizatora obrotéw (Governora).

Funkcja IDLE-UP.

Funkcja opdznienia (DELAY) reakcji serwomechanizmu w momencie przetaczania migdzy poszczegdlnymi trybami idle-up.
Mikser steru ogonowego->przepustnicy oraz inne miksery programowalne.

1 0d czasu do czasu wychyl drazek maksymalnie w gére i w dot, aby upewnié sig, ze ustawienia serwomechanizméw sg poprawne.
2 W czasie konfiguracji krzywych skoku i gazu, pokretia A i C musza by¢ wysrodkowane!
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FUNKCJE MENU PODSTAWOWEGO (BASIC) MODELI HELIKOPTEROW

MODEL TYPE: funkcja ta znajduje si¢ w menu PARAMETER. Stuzy ona do wyboru typu modelu, co pozwoli na dobér najbardziej
odpowiednich funkcji programowania. Wybodr typu modelu jest pierwsza rzecza, ktora nalezy skonfigurowaé przy pracy z nowym
modelem. W przypadku nadajnika 10CA domysinym typem modelu jest ACRO, natomiast w nadajniku 10CH jest to typ HELI(H-1).

RODZAJE TARCZ STERUJACYCH WYSTEPUJACE W MODELACH HELIKOPTEROW:

Aparatura 10C pozwala na obstuge 8 podstawowych typéw tarcz sterujacych, w tym najprostsza i najczesciej spotykang - H-1, oraz 7
typdw tarcz CCPM (cyclic and collective pitch mixing). Do sterowania tarczg typu H-1 wykorzystywane sa 3 serwomechanizmy, po
jednym do obstugi kazdej z osi (ster przechylu, ster pochytu, skok ogolny). W tarczach typu CCPM rozmieszczone w odpowiedni
sposéb serwomechanizmy wspdtpracuja ze sobg tak, aby umozliwi¢ sterowanie modelem we wszystkich 3 osiach. Istnieje 7
postawowych typdw tarcz CCPM. Schematy ich budowy przedstawiono ponizej. Jedng z zalet tarcz CCPM jest prostsza budowa
mechaniczna takiego rozwigzania. Ponadto, w sytuacji, gdy kilka serwomechanizméw pracuje jednoczesnie (np. w przypadku tarczy
HR3, gdzie ster pochylu porusza jednoczesnie wszystkimi 3 serwami), mozliwe jest uzyskanie wyzszego momentu obrotowego, jak
rowniez bardziej precyzyjna regulacja calego mechanizmu.

Niektore modele zaliczajace sie do typu HR3 lub HN3 réznig sie miedzy sobg. Przyktadowo, tarcza Kyosho® Caliber (HR3) posiada 2
utozone réwnolegle serwomechanizmy, ktére nie znajduja sie z przodu modelu, lecz z tytu. Jezeli kat potozenia serwomechanizméw
tarczy sterujacej twojego modelu wynosi 180°, wciaz mozesz korzysta¢ z konfiguracji tego samego typu, lecz dodatkowo musisz
wykorzysta¢ funkcje SWASH AFR, ktéra pozwoli na poprawng obstuge tarczy. Do obstugi innych, niewymienionych tutaj typéw tarcz
CCPM mozna wykorzysta¢ miksery programowalne. Patrz dziat FAQ na stronie www.futaba-rc.com\fag\.

Tarcza sterujaca dziala w niewlasciwy sposob? By¢ moze niezbedne bedzie wigczenie rewersu niektdrych funkcji (SWASH AFR) lub
noszczeadlnvch serwomechanizméw (REVERSE). Szczegoty — patrz sekcja SWASH AFR.

Typy tarcz sterujgcych
H-1 HR3 HE3
FRONT
PIT &
(Normal linkage type) (AIL) \
H-1:each servo linked (SIHT_
to the swashplate
independently. N
ELE
HN3 H-2 H-4 Hax
ELE1
g . PIT . ELE1
PIT AlL
- ...\. A "
PIT . ELE2 ELE2 AlL
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CELE:

CZYNNOSCI:

Zmien ustawienia modelu nr 3 (MODEL
TYPE i SWASH TYPE), aby rozpoczaé¢
konfiguracje modelu helikoptera z tarcza
CCPM 120°, w ktorej 2 serwomechanizmy
pracuja jednoczesnie jako ster przechytu
oraz ster skoku ogdlnego (HELI(HR3)).

Upewnij sig, ze znajdujesz sie w menu ustawien odpowiedniego modelu (tu:3).
Nazwa oraz numer modelu znajdujg sie na ekranie gtéwnym w lewym gérnym rogu.
Jezeli numer modelu nie zgadza si¢ skorzystaj z funkcji MODEL SELECT.

Otworz menu BASIC przyciskajac przycisk MODE na 1 sekundg, nastepnie przejdz do
menu PARAMETER. Aby to zrobi¢ podswietl linie PARAMETER i wcisnij przycisk tarczy.

Przejdz do menu MODEL TYPE. Obré¢ tarcze, aby wybra¢ odpowiedni typ modelu
(HELICOPTER). Przytrzymaj przycisk tarczy wcisnigty przez 1 sekundg. Pojawi Si¢
komunikat Are you sure?. Wcisnij przycisk tarczy.*

Ustaw odpowiedni typ tarczy sterujacej (SWASH TYPE) (tu: HR3.). Ustaw kursor w linii
SWASH, Obré¢ tarcze, aby wybra¢ odpowiedni typ tarczy sterujacej — HR3. Przytrzymaj
przycisk tarczy wecisniety przez 1 sekunde. Pojawi sie komunikat Are you sure?. Wecisnij
przycisk tarczy, aby potwierdzic.

Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

Jezeli ktorys z serwomechanizmdw pracuje niepoprawnie, wiacz rewers (REVERSE).

Jezeli ktoras z komend sterujacych dziata w niewtasciwym kierunku (np. ster pochytu),
skorzystaj z funkcji SWASH AFR.

Jezeli masz watpliwosci, co do poprawnego dziatania tarczy sterujacej, sprawdz
ustawienia funkcji SWASH AFR.

1 W trakcie trwania procedury zmiany typu modelu aparatura emituje powtarzajace sie dzwicki i pokazuje postep procesu. Jezeli wylaczysz
zasilanie przed jego ukonczeniem, typ modelu pozostanie niezmieniony.
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Funkcia SWASH AFR (niedostepna w konfiaguracii HELI H-1).

[SWASH AFR] Funkcja SWASH AFR (Swashplate function rate) pozwala na zwigkszenie badz
— zmniejszenie zakresu ruchu funkcji sterujacych, takich jak ster przechytu, pochytu czy
RHTE_QILE skok ogdlny. Umozliwia ona réwniez odwrécenie kierunku ich dziatania. Ustawienia
ELEVM+ SE% . " . .
FITCK S@% dokonywane za posrednictwem funkcji SWASH AFR maja wptyw na ruch wszystkich
serwomechanizmdéw biorgcych udziat w obstudze danego steru. Poniewaz w tarczach
sterujacych typu CCPM czgé¢ funkceji sterujacych obstugiwana jest przez kilka serw,
regulacja parametrow pojedynczego serwomechanizmu (jak w przypadku funkcji
REVERSE czy END POINT) nie przyniostaby oczekiwanego rezultatu. Tarczg sterujacg typu H-1 poruszajg 3 niezalezne
serwomechanizmy, dlatego tez funkcja SWASH AFR jest w takim przypadku zbedna.

Dziatanie tej funkcji wydaje sie skomplikowane, lecz mozna je tatwo zaobserwowa¢ i zrozumieé. Wyjasnimy je na przyktadzie tarczy
sterujacej modelu Kyosho® Caliber. Przygotuj model do lotu zgodnie z jego instrukcja obstugi. Typ modelu ustaw na HELI(HR3). Teraz
przystapimy do konfiguracji tarczy sterujacej.

W pierwszej kolejnosci sprawdz dziatanie funkcji steru przechytu. Moze zdarzy¢ sig, ze oba serwomechanizmy obstugujace ten ster
dziataja poprawnie (nie wymagaja zadnych zmian), oba dziataja w niewtasciwym kierunku (wtacz rewers funkcji), lub tez jeden dziata
dobrze, a drugi odwrotnie (wtacz rewers pojedynczego serwa).

Sprawdz dziatanie steru pochytu. W tym momencie serwomechanizmy steru przechytu dziataja poprawnie, wiec jezeli ster pochytu
dziata zle, moga by¢ 2 przyczyny — nalezy wiaczy¢ rewers catej funkcji, lub pojedynczego serwomechanizmu (tego, ktéry nie bierze
udziatu w obstudze stery przechytu).

Teraz sprawdz skok ogolny. Jezeli dwie pozostate funkcje dziatajg poprawnie, jedyna mozliwoscig bedzie odwré6cenie kierunku
dziatania catej funkcji. W naszym przyktadowym modelu tarcza HR3 posiada serwomechanizmy roztozone pod katem 180°. W zwigzku
z tym moze si¢ zdarzy¢, ze czes¢ funkcji bedzie dziata¢ niepoprawnie. Jezeli funkcja skoku ogdlnego dziata odwrotnie, to odwrdcenie
kierunku dziatania wszystkich 3 serwomechanizméw odwrdci réwniez Kierunek dziatania steréw przechytu i pochytu. W takim
przypadku nalezy zmieni¢ wartos¢ skoku z +50% na -50% - zmieni to kierunek dziafania funkcji skoku bez wp#ywu na pozostaze funkcije.

TEST POPRAWNEGO DZIALANIA TARCZY STERUJACEJ TYPU HR3

Funkcja sterujgca Prawidtowe dziatanie Niepoprawne dziatanie Jak to naprawi¢
Ster przechylu Tarcza pochyla sie¢ w prawo. Tarcza pochyla si¢ w lewo. W menu SWASH ustaw wartosé
AlL na -50%.
Tylna czes¢ tarczy podnosi sig. |Wiacz rewers serwa kanatu 6
(REVERSE).
Tylna czgsé tarczy obniza sig.  [Wlacz rewers serwa kanatu 1
(REVERSE).
Ster pochyltu Przednia cze¢éc¢ tarczy obniza sig,| Tarcza ~ porusza  sie  w|Odwr6¢  kierunek funkcji  ELE
tylna zas podnosi sig. przeciwnym kierunku. (przyktad: +50 na -50).
Cata tarcza podnosi sig. Wiacz rewers serwa kanatu 2
(REVERSE).
Ster kierunku Krawedzie natarcia  topat|Krawedzie natarcia obracaja sie|Wiacz rewers serwa ogonowego
obracaja si¢ w lewo W prawo. (REVERSE).
Drazek gazu Cata tarcza podnosi si¢. Tarcza obniza sie. W  menu SWASH odwr6é
CELE: CZYNNOSCI:

W tarczy typu HR3 zmien Kkierunek i|Otworz menu BASIC przyciskajac przycisk MODE na 1 sekundg, nastgpnie przejdz do
wartos¢  wychylenia serwomechanizmow|menu SWASH AFR. Aby to zrobi¢ podswietl linic SWASH AFR i wciénij przycisk tarczy.
funkcji skoku ogélnego z +50% na -23%.

Ustaw wychylenie steru skoku (PITC) na -23%. Ustaw kursor w linii PITC i obrd¢ tarcze,
by uzyska¢ wartos¢ -23%.
Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Upewnij sie, ze w potozeniu neutralnym ster6w tarcza znajduje si¢ w poziomie. W razie
potrzeby wyreguluj dtugos¢ popychaczy.

Ustaw maksymalng wartos¢ skoku ogdlnego i upewnij sie, ze tarcza pozostaje w
poziomie, jezeli tak nie jest, zmien zakresy wychylen serwomechanizméw (END POINT).
Skonfiguruj funkcje dla normalnego trybu lotu (THR-CURV/NOR, PIT-CURV/NOR,

REVO./NORM).

Autorem i wiasc| SRBWFPQ’U?H}%W&%JDHQEEXW RC-Sk;:g?: zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody
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Mikser gazu - THROTTLE MIX

[LTHROTTLE MIXI

MI¥kIHH
ELE+TH RUC-=TH
A, 6% A
A. 8% (5
. 8% A
A, 8% ax

OPCJE KONFIGURACJI:

Funkcja ta jest przydatna, gdy model ma tendencje do zmiany wysokosci lotu przy
pochylaniu wirnika przy pomocy sterdw przechytu, pochytu i kierunku. Mozna
skonfigurowa¢ ja oddzielnie dla kazdego trybu lotu.

» W kazdym trybie lotu wartos¢ miksowania moze wynosi¢ od 0 do 100%.

CELE:

CZYNNOSCI:

Skonfiguruj funkcje tak, aby
przeciwdziatata tendencji modelu do
zmiany wysokosci.

Otwdrz menu BASIC przyciskajac przycisk MODE na 1 sekundg, nastepnie przejdz do

menu THROTTLE MIX. Aby to zrobi¢ podswietl linig THROTTLE MIX i wcisnij przycisk
tarczy.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obr6¢ tarcze az pojawi sie warto$é ON.

Ustaw odpowiednie wartosci miksera. Przyktad: IDLL (AIL to TH) 10%.
(Ustaw kursor w odpowiednim polu, a nastepnie obr6¢ tarcze, aby wybraé odpowiednig
wartosg).

W razie potrzeby powtdrz czynnosci.

Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

Skonfiguruj funkcje HI/LOW-PIT.

Skonfiguruj funkcje GOVERNOR.

Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Konfiguracja normalnego trybu lotu: Normalny tryb lotu (Normal) uzywany jest najczesciej do wykonywania zawisdw. Krzywe
gazu oraz skoku konfigurowane sg w taki sposob,, aby zapewni¢ state obroty silnika niezaleznie od zmiany skoku topat. Zapobiega to
“muleniu si¢” silnika przy zbyt duzym obciazeniu (sytuacja poréwnywalna do przyspieszania samochodem pod goérke na 5 biegu) lub
nadmiernemu wzrostowi obrotéw przy nieduzym obcigzeniu (tak jak przy wciskaniu gazu “do dechy” przy wcisnigtym sprzegle). Obie
te sytuacje moga prowadzi¢ do uszkodzenia silnika. Poniewaz obie omawiane krzywe oraz funkcja miksera obrotéw sg ze sobag
wzajemnie powiazane, najpierw wyjasnimy do czego stuzy kazda z nich, a nastepnie pokazemy przyktadowy sposéb ich konfiguracji.

Krzywe gazu, skoku i miksera obrotow dla normalnego trybu lotu znajdujg sie w menu podstawowym (BASIC). Mozna edytowa¢ je
rowniez w menu zaawansowanym, gdzie dodatkowo znajduja sie jeszcze opcje konfiguracji takich krzywych dla pozostatych 4 trybow
lotu [idle-up 1 (IDLL), idle-up 2 (IDL2), idle-up 3 (IDL3), oraz throttle hold (HOLD)]. Pamietaj: Krzywe gazu i skoku dla trybu normalnego
sg Wlgczone na state, nie da sie ich wytaczy¢. W przypadku pozostatych 4 trybdw mozna wybrac, czy chcemy aktywowacé krzywe oraz
funkcje HOLD.

[THR—-CURLE] ZNORM>) ([PIT-CURVE] ZMORM> | ([REUD. MIX] MIXFIHH

- POINT-7>1g8.0" | |- [ > POINT-7>HEE |- - < HORM?
e + = .

]/. 55 £2.5 i 55+ 55 ] ., THINI=S et
s IV | | — A — Il | | =t S
yd 2302 || /| e | 2= 1o
L % 258 1> ‘8.0 | |« % eoh 15-168 | |o 5 13- Zax

*THR-CURV/NOR: Krzywa gazu dla trybu NORM. Jest to krzywa reakcji silnika na wychylenie DR4ZKA GAZU (z reguty reakcja ta nie
jest liniowa), Punkt 4 krzywej stuzy do regulacji obrotow w srodkowej czesci zakresu wychylenia drazka — jest to najlepszy moment
do wykonania zawisu. Pozostate 6 punktow stuzy do regulacji predkosci obrotéw przy maksymalnym wychyleniu dragzka w obu
kierunkach tak, aby zapewni¢ ptynne przejscie miedzy poszczegdélnymi predkosciami obrotow.

* PIT-CURV/NOR: Krzywa skoku ogélnego dla trybu NORM. Ma ona zapewni¢ jak najlepsza prace silnika w celu wykonania zawisu.
Krzywa skoku konfiguruje si¢ razem z krzywg gazu tak, aby zapewni¢ maksymalnie dobra sterownos¢ modelu w pionie, zachowujac
jednoczesnie w miaste state obroty silnika. Ustawienia poczatkowe to .4 na poczatku krzywej, +5 przy pozycji neutralnej drazka, oraz
+8 do +10 przy maksymalnym kacie natarcia topat*. Krzywa moze sktada¢ si¢ z 7 punktéw, co umozliwia doktadny opis relacji
miedzy wychyleniem DR4ZKA GAZU a skokiem topat.

* REVO./NORM: Mikser skoku ogolnego i steru kierunku (PITCH-RUDDER). Ma on na celu zapobieganie obracaniu sie¢ modelu wokot osi

wirnika przy zmianie wartosci skoku. Mikser REVO jest bardzo przydatny w modelach, ktore nie posiadaja zyroskopow typu heading
hold/AVCS.
Uwaga: Dostepne sa 3 miksery REVO: normalny (NORM), idle-up 1 / 2 (IDL1/2), oraz idle-up 3 (IDL3). Wszystkie 3 dostgpne Sg z menu
zaawansowanego (ADVANCE). Nigdy nie uzywaj miksera REVO razem z zyroskopem typu heading-hold/AVCS. Doktadne informacje na
temat tego miksera oraz jego wykorzystania w modelach z wirnikiem obracajacym sie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara i w
kierunku odwrotnym znajdujg sie w sekcji poswieconej zyroskopom.

*Wartosci domyslne podano z zatozeniem, ze zamierzasz lata¢ do przodu. Jezeli dopiero uczysz si¢ obstugi modelu helikoptera, poradz si¢ instruktora.
Niektorzy instruktorzy zalecajg, aby przy nauce latania pierwszy punkt krzywej miat wartos¢ +1, dzigki czemu model opada wolniej niz normalnie,
nawet przy zbyt mocnym wychyleniu drazka gazu/skoku w dot.

Autorem i wfascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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CELE:

CZYNNOSCI:

Skonfiguruj krzywe gazu i skoku
oraz mikser Revo dla normalnego
trybu lotu.

PUNKT POCZATKOWY: Ustaw pierwszy punkt
krzywej tak, aby stojacy na ziemi model miat
stabilne obroty silnika. Pierwszy punkt krzywej
skoku ustaw na -4°. Stopniowo dodawaj gazu do
momentu, gdy model zaraz bedzie miat sie
unies¢ nad ziemie. Pierwszy punkt krzywej
REVO ustaw tak, aby nos modelu nie obracat sie.

Otworz menu BASIC przyciskajac przycisk MODE na 1 sekunde, nastepnie
przejdz do menu funkcji THR-CURV/NOR. Ustaw wartos¢ dla pierwszego
punktu (tu: 5%). Ustaw kursor w linii POINT-1 i obré¢ tarcze az pojawi sie
wartos¢ 5%. Weisnij END.

Przejdz do menu funkcji PIT-CURV/NOR. Ustaw wartos¢ dla pierwszego
punktu (tu: 8%). Ustaw kursor w linii POINT-1 i obr6¢ tarcze az pojawi sie
wartos¢ 8%. Wcisnij END.

Przejdz do menu funkcji REVO. /NORM Ustaw wartos¢ dla pierwszego punktu
(tu: 4%). Ustaw kursor w linii MIX i obro¢ tarcze az pojawi sie ON. Ustaw
kursor w linii POINT-1 i wybierz wartos¢ 4%. Wcisnij END.

PUNKT zAwisu: Krzywg skoku ogdélnego ustaw
na +5°. Wykonaj zawis, a nastepnie wyladuj i
wytacz silnik. Wyreguluj krzywa gazu oraz
trymer steru kierunku. Docelowo model
powinien wykonywa¢ prawidtowy zawis przy
potowie wartosci gazu. Nastepnie gwattownie
zwieksz wychylenie dragzka z Y do %
Wyreguluj punkty 2 oraz 3 krzywej REVO tak,
aby przy gwattownym dodaniu gazu model nie
obracat si¢ wokot osi wirnika.

Wejdz w ustawienia funkcji THR-CURV/NOR i powt6rz powyzsze czynnosci.

Wejdz w ustawienia funkcji PIT-CURV/NOR i powtdrz powyzsze czynnosci.

Wejdz w ustawienia funkcji REVO. /NORM i powt6rz powyzsze czynnosci.

PUNKT KONcowy: Wartos¢ na krzywej skoku
powinna wynosi¢ ok. +8 do +10 stopni.
Wykonaj zawis, a nastepnie gwattownie dodaj
gazu. Jezeli silnik bedzie si¢ “mulit”, zwigksz
wartos¢ na krzywej gazu. Jezeli obroty silnika
bedag zbyt wysokie, zwigksz wartosci na
krzywej skoku w punktach 6 i 7. Wykonaj
zawis, a nastepnie wychyl dragzek gazu na
maksimum, a nastepnie wrd¢ do zawisu.
Wyreguluj krzywa REVO tak, aby model nie
obracat sie wokoét osi wirnika.

Wejdz w ustawienia funkcji THR-CURV/NOR i powtdrz powyzsze czynnosci.

Wejdz w ustawienia funkcji PIT-CURV/NOR i powtdrz powyzsze czynnosci.

Wejdz w ustawienia funkcji REVO. /NORM i powt6rz powyzsze czynnosci.

CODALEJ?

Skonfiguruj zyroskop (GYRO) lub GOVERNOR. W razie potrzeby mozesz
skonfigurowa¢ funkcje HOV-THR, HOV-PIT lub Throttle Hold.

Mozesz skonfigurowa¢ krzywe (THR-CURVEPIT-CURVEREVO.MIX) dla trybow
idle-up 1,21 3.

Podwojne zakresy wychylen oraz expo - D/REXP.

WYZACZENIE SILNIKA - THROTTLE CUT:

[THEOTTLE CUT]

MIkIMH

RATE MEEEA

THROP Sk S@%0
Sl pSH

POST RDOWH

Funkcja THROTTLE-CUT stuzy do wylgczania silnika po zakonczeniu lotu. Mozna zrobié¢
to jednym wytacznikiem i nie jest konieczne przestawianie trymera gazu, a nastepnie
ponowna jego regulacja przed kolejnym lotem. Funkcja THROTTLE-CUT dla helikoptera
umozliwia wyh6r pozycji drazka gazu, w ktorej ma si¢ ona wiaczaé/wytaczaé (z reguty
nieco powyzej wolnych obrotéw). Po wylaczeniu silnika, aby méc go ponownie
wiagczy¢, nalezy raz jeszcze wychyli¢ drazek poza wybrany punkt. Pozwoli to na

unikniecie gwattownego wskoczenia silnika na wysokie obroty. Wigcej informacji na
temat funkcji throttle cut znajduje sie w sekcji poswieconej samolotom (ACRO).

Uwaga: Pamietaj zeby ustawi¢ punkt aktywacji funkcji. Ustaw kursor w linii THRO, nastepnie wychyl DR4ZEK GAZU do wybranej
pozycji i przytrzymaj przycisk tarczy wecisnigty przez 1 sekunde. Nie ma mozliwosci wiaczenia rewersu tej funkcji.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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THR-HOLD: Funkcja ta stuzy do przetagczenia silnika w tryb wolnych obrotéw. Gdy przetacznik aktywujacy funkcje jest wigczony
PRZEEZ4CZNIK E (10CH) lub G (10CA), silnik bedzie pracowat na wolnych obrotach niezaleznie od pozycji DR4ZKA GAZU.
Funkcja ta jest czesto wykorzystywana do ¢wiczenia lagdowan w trybie autorotacji.

Funkcje menu zaawansowanego (ADVANCE) dla helikopteréw.

[THR=HOLD ] Przed przystapieniem do konfiguracji funkcji THR-HOLD zamontuj popychacz serwa gazu
MI%kFIHH w taki sposob, ze przy maksymalnym wychyleniu drazka gaznik jest catkowicie otwarty.
FOS T MEEER Nastepnie wyreguluj trymer wolnych obrotéw silnika. Aby funkcja THR-HOLD mogta

dziata¢ prawidlowo, ustaw drazek gazu w punkcie, gdzie zaczynajg si¢ wolne obroty i
dokonaj regulacji funkcji tak, aby serwomechanizm nie poruszat si¢. Aby sprawdzi¢, czy
funkcja dziata prawidlowo, przetgczaj jej wiacznik w pozycje on/off i obserwuj
zachowanie silnika. Jezeli chcesz zmniejszy¢ predkos¢ wolnych obrotéw lub wytaczyé
silnik catkowicie, podaj mniejszg wartos¢.

Opcje konfiguracji: [COMDITION SELECTI
*Aktywacja funkcji: W przedziale -50% do +50% wokdt pozycji drazka gazu —5w— —Pos—
e ° ° pozyell drazia g IDLE-UF1MEE PE PCEHTER

powiadajacej wolnym obrotom. ZKIMH FE  BOOWH
*Przeigcznik: DomyslInie pozycja dolna przetacznika G (10CA) lub E (10CH). SFIHH FFE  BDOLH
Wybor przetagcznika - CONDITION SELECT (THR-HOLD) (jedynie przetgcznik 2- THE-HOLDFIHH G FDOLH
pozycyjny)

*Krzywa gazu: Poniewaz serwomechanizm gazu ustawia Si¢ w zaprogramowanej
Weczesniej pozycji, krzywa gazu nie jest potrzebna.

*Krzywa skoku ogdlnego: Oddzielna krzywa, z reguty konfiguruje sie ja tak, aby uzyskac¢ katy natarcia topat

pomiedzy -4% a +10% lub +12%. Jest ona aktywowana automatycznie razem z funkcja THR-HOLD.

-Mikser Revo: Niedostepny dla funkcji THR-HOLD.

*Priorytet: Funkcja throttle hold ma wyzszy priorytet niz tryby idle-up. Przed uruchomieniem silnika upewnij sie, ze przetaczniki
funkgji throttle hold oraz tryb6w idle-up znajduja sie w odpowiednich pozycjach. (Dla bezpieczenstwa zalecamy uruchamianie silnika
w trybie throttle hold).

«Zyroskop: Opcje programowania zyroskopu pozwalaja na zapisanie oddzielnych ustawien zyroskopu dla kazdego trybu lotu, w tym
réwniez THR-HOLD. Zapobiega to sytuacjom, gdzie niewlasciwe ustawienia zyroskopu w momencie przejscia w tryb THR-HOLD moga
spowodowac niepoprawng prace steru kierunku, wskutek czego model zacznie sie obracac.

CELE: CZYNNOSCI:
Skonfiguruj funkcje throttle hold. Otwdrz menu ADVANCE przyciskajac przycisk MODE na 1 sekunde, nastepnie przejdz do
Ustal najlepsza pozycj¢ serwomechanizmu|menu funkcji THR-HOLD.
gazu, a nastepnie wyreguluj funkcje THR-
HOLD ustawiajac odpowiednig wartos¢|Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obrd¢ tarcze az pojawi sie wartos¢ OFF.
procentowg odpowiadajacej danej pozycji.

Ustaw kursor w linii POSI i obracaj tarcze, az uzyskasz odpowiednig wartos¢.

Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Skonfiguruj krzywa skoku (PIT-CURVE) dla funkcji THR-HOLD.

Ustaw opdznienie (DELAY) dla funkcji THR-HOLD (aby zapewni¢ ptynniejsze przejscie
migdzy dwoma trybami pracy).

Skonfiguruj zyroskop (GYRO).

Mozesz skonfigurowac krzywe (THR-CURVE,PIT-CURVE,REVO.MIX) dla trybow idle-up 1, 2
i3.

Podwadjne zakresy wychylen oraz expo - D/REXP.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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obrotow S|In|ka tak, aby zachowaé state, optymalne obciazenie S|In|ka Istnieje mozliwos$¢ ustawienia odd2|elnych krzywych dla
poszczeg6lnych trybow lotu: normalnego, idle-up 1, idle-up 2, oraz idle-up 3. Dodatkowo mozna skonfigurowac jeszcze jedng krzywa
na potrzeby funkgji throttle hold. Przyktadowe krzywe zostaty zaprezentowane przy opisach konfiguracji poszczeg6lnych trybéw lotu.

SUGEROWANE WARTOSCI:

*Tryb Normal: Krzywa skoku ogdlnego, kt6rej wartosci w punktach 1, 4 i 7 wynosza .4, +5, (+8 do +10)*. Krzywa gazu o wartosciach
0, 25, 36, 50, 62.5, 75, 100%.

eldle-up 1 & 2: Tryby Idle-up 1 i 2 z reguty sg identyczne za wyjatkiem ustawien zyroskopu. W jednym z nich zyroskop dziata w
trybie heading-hold/AVCS, a w drugim w trybie normalnym. Krzywa skoky bedzie podobna do krzywej dla trybu normalnego.

eldle-up 3: Krzywa skoku ogdlnego, ktorej wartosci w punktach 1, 4 i 7 wynosza (.8 do .10), 0, (+8 do +10). Krzywa gazu o
wartosciach 100, 75, 62.5, 50, 62.5, 75, 100 pozwala na wykonywanie manewrdéw w pozycji odwrdconej przy petnym gazie

*Krzywa skoku dla funkcji Throttle Hold: Konfiguracje zacznij od krzywej identycznej jak w trybie Normal. (do wykonywania
autorotacji w pozycji odwréconej za krzywa wyjsciowa przyjmij ta z trybu idle-up 3), z ta r6znica, ze ostatni z punktéw zwieksz o 1-
2°, aby zapewni¢ odpowiednig wartos¢ skoku przy ladowaniu.

(*Wartosci domyslne podano z zatozeniem ze zamierzasz lata¢ modelem w normalnej pozycji (przodem). Jezeli dopiero uczysz si¢ obstugi modelu
helikoptera, poradzZ si¢ instruktora. Niektorzy instruktorzy zalecaja, aby przy nauce latania pierwszy punkt krzywej miat warto$¢ +1, dzigki czemu
model opada wolniej niz normalnie, nawet przy zbyt mocnym wychyleniu drazka gazu/skoku w dot).

OPCJE KONFIGURACJI:

«Dla wygody krzywe dla trybu Normal znajduja si¢ w menu podstawowym.

*Wszystkie krzywe mozna konfigurowa¢ z poziomu menu zaawansowanego.

» Krzywa wiacza si¢ automatycznie wraz z odpowiednim trybem lotu.

*Krzywe dla trybow idle-up zaprogramowano w taki sposéb, aby zachowa¢ stata predkos¢ obrotow silnika nawet w sytuacji, gdy
zmniejszy si¢ wartos¢ skoku (réwniez przy lataniu w pozycji odwrdconej).

« Aby przejs¢ do edycji krzywej dla innego trybu lotu, zmien biezacy tryb lotu w linii COND> .

* Aby zachowa¢ przejrzystos¢, nazwa aktualnie aktywnego trybu lotu (wiaczonego przetacznikiem nadajnika) wyswietlona jest w
nawiasach zaraz za nazwa trybu, ktorego krzywa uzytkownik aktualnie edytuje. (Przyktad: patrz ponizsza krzywa. Aktywny jest tryb
normalny, lecz edytowana jest krzywa trybu idle-up 1).

-Przesuwanie i kasowanie punktu krzywej: Punkt krzywej (-Stk-) mozna przesuna¢ w prawo lub w lewo obracajac TARCZE
(najmniejsza odlegtos¢ miedzy punktami to 2%). Mozna go réwniez skasowaé/przywrdci¢. Aby to zrobi¢ nalezy przytrzymaé
przycisk tarczy wcisnigty przez 1 sekunde.

- Kopiowanie krzywej: Aby skopiowa¢ aktualnie edytowang krzywg do innego trybu lotu, ustaw kursor w linii COND> i przytrzymaj
przycisk tarczy wcisniety przez 1 sekunde. Nastepnie wybierz docelowy tryb lotu i znéw przytrzymaj przycisk tarczy wcisnigty przez
1 sekunde.

«Krzywe dla trybow idle-up oraz funkcji throttle hold mozna edytowac nawet przed aktywacija trybéw lotu. Aktywacja krzywej gazu
powoduje automatyczng aktywacje danego trybu lotu.

[[THR-CURUE] MIxkIMH [FIT-CURUE] [REUO. MIX] MIxkIMH

’ ;fFCGHD'IDLE{”UPEﬂ i /' CONDPIDL1 CHORM) | |7 " WHORML CHORML )
F —out—s—stk- & F —out—s—stlk- il .
MG 75.8  75.4 4 A+ 58 75,0 POINT-S5+ 28%

Z : a5+ 10
— o 83.5 E2.5| |[r——f—— S+ 25 B2.5| |—mp=——"
A el ey A omm sen) T -
} -\.! 3 - — L]
% E0hw2> 25.8 25.4 L"// % cobvzi— 5@ 2568 | 3 1= 28%

S "

REVO. MIX - Mikser REVO: Jest to 5-punktowa krzywa, ktéra oddziatywuje na ster kierunku, aby w ten sposdb przeciwdziata¢
obrotom modelu wokot osi wirnika przy dodawaniu gazu lub zmianie kata natarcia topat.

* OPCJE KONFIGURACJI:

«Dostepne sg 3 oddzielne krzywe: dla trybu Normal — zawis, wspdlna dla trybow idle-up 1 i 2, oraz krzywa dla trybu idle-3.

«Dla wygody krzywe dla trybu Normal znajduja si¢ w menu podstawowym.

*Wszystkie krzywe mozna konfigurowa¢ z poziomu menu zaawansowanego.

» Whasciwe ustawienia miksera aktywuja si¢ automatycznie wraz z wybranym trybem lotu.

*Aby zmieni¢ aktualnie edytowana krzywa, ustaw kursor w linii powyzej POINT-5 i wybierz odpowiedni tryb. Aby zachowa¢
przejrzystos¢, nazwa aktualnie aktywnego trybu lotu (wiaczonego przetacznikiem nadajnika) wyswietlona jest w nawiasach zaraz za
nazwa trybu, ktérego krzywa uzytkownik aktualnie edytuje.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Ustawienia miksera Revo przyjmuja posta¢ 5-punktowych krzywych. W przypadku wirnikéw obracajacych sie zgodnie z ruchem
wskazowek zegara, przy zwigkszaniu wartosci skoku ogdlnego ster ogonowy wmiksowywany jest w tym samym kierunku. W
przypadku wirnikdw obracajacych sie w kierunku przeciwnym jest doktadnie odwrotnie. Zmiana kierunku dziatania miksera polega na
zmianie znakOw stojacych przy poszczegdlnych wartosciach na krzywej - plus (+) na minus (-) o odwrotnie. Sugerowane wartosci
domysine

Obrét zgodnie z ruchem wskazdwek zegara: -20, -10, 0, +10, +20% od najnizej wartosci gazu do najwyzszej
Obrét w kierunku przeciwnym: +20, +10, 0, -10, -20% od najnizej wartosci gazu do najwyzszej.
Doktadne wartosci dopasuj tak, aby najlepiej wspotgraty z posiadanym modelem.

Krzywe miksera Revo dla tryb6w idle-up czesto maja ksztatt litery V, co pozwala na uzyskanie wiasciwej pracy steru kierunku przy
ujemnych wartosciach skoku oraz wysokich wartosciach gazu przy lotach w pozycji odwroconej. Reakcja steru kierunku jest
niezbedna zawsze, gdy zwigksza sie moment obrotowy silnika. Podczas lotu w pozycji odwrdconej, wartos¢ gazu w dolnej czesci
zakresu ruchu drazka jest zwigkszona, natomiast wartos¢ skoku jest ujemna. Zatem moment obrotowy silnika zwigkszy sig, co
spowoduje, ze helikopter zacznie si¢ obraca¢. Dlatego tez niezbedna jest wiasciwa konfiguracja miksera Revo).

Tryby IDLE-UP: Sg to dodatkowe tryby lotu przeznaczone specjalnie dla modeli helikopteréw. Umozliwiajg one konfiguracje
oddzielnych krzywych gazu, skoku, miksera Revo oraz trymerow (z wyjatkiem trybu IDLE-3), co utatwi helikopterowi wykonywanie
niektorych manewréw. Dla kazdego trybu mozna réwniez skonfigurowaé oddzielne ustawienia zyroskopu oraz podwdjne zakresy

wychylen.

Jeden z najczesciej uzywanych trybdw lotu pozwala na tatwe przejscie miedzy lotem w pozycji normalnej i odwrdconej. Jest on
skonfigurowany w taki sposob, ze wartos¢ krzywej skoku w potowie zakresu ruchu drazka wynosi 0, powyzej tego punktu warto$é
skoku jest dodatnia (wznoszenie si¢ w pozycji normalnej), natomiast ponizej jest ujemna (wznoszenie si¢ w pozycji odwroconej).
Krzywa gazu reguluje si¢ w taki sposob, aby obroty silnika byly state niezaleznie od zmiany skoku og6lnego.

Dodatkowe tryby idle-up mozna wykorzysta¢ do poprawy parametrow lotu helikoptera, np. przy szybkim locie na wprost, tytem, itp,
lub przy wykonywaniu pewnych akrobacji (petle, beczki, przewroty). Moga one réwniez stuzy¢ do konfiguracji tych samych trybdw
lotu, lecz z r6znymi ustawieniami zyroskopu ( heading-hold/AVCS lub normal). Aparatura 10C umozliwia konfiguracje 3 trybdw idle-
up oraz trybu normalnego.(Tryb IDL3 nie zawiera ustawien regulatora obrotéw - governora).

OPCJE KONFIGURACII:

Do przetaczania migdzy trybem NORM , IDLE-UPLi IDLE-UP2 stuzy PRZEE4CZNIK G [COMDITION SELECTI

(10CA) lub E (10CH). Przelacznik mozna wybraé w menu CONDITION SELECT (IDLE- DLE-UF1 Wil ‘ig‘ hEEﬁ?EE
UP1/2, IDLE-UP3). Tryby IDLE-UP1/2 mozna aktywowac jedynie przetacznikiem 3- 2kIMH FE  FDOLH
pozycyjnym, natomiast tryb IDL3 przetacznikiem 2-pozycyjnym. 2¥IHH MF EDOLIH

« Tryby aktywuija si¢ automatycznie wraz z aktywacja krzywej gazu przy pomocy THRE-HOLCRIHH #G RCOLM
funkcji THR-CURVE.

L

*Krzywe ustawia si¢ w taki sposob, aby zachowaé state obroty silnika nawet przy
ujemnych wartosciach skoku (lot odwrdcony).

 Pamietaj, ze krzywa miksera REVO jest wspdlna dla trybow idle-up 1 i 2, natomiast tryb idle-up 3 posiada oddzielng krzywsa.
« Ustawienia zyroskopu dla kazdego trybu idle-up moga sie rézni¢ migdzy soba.

* Istnieje mozliwos¢ ustawienia oddzielnej konfiguracji governora dla trybéw Normal/ldle 1/1dle2.

« Po aktywacji funkcji OFFSET TRYMERY dziatajg osobno dla poszczegélnych trybéw lotu.

Przyktadowe konfiguracje krzywych gazu, skoku oraz miksera obrotow — patrz Ustawienia Normalnego Trybu Lotu.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Funkcja OFFSET: Uaktywnia dodatkowe trymery dla poszczegélnych trybdw lotu. Funkcja ta automatycznie zmienia wartosci
trymowania poszczeg6lnych sterow helikoptera, np. przy przejsciu z zawisu w tryb szybkiego lotu. Helikoptery z wirnikiem
obracajacym sie zgodnie z kierunkiem ruchu wskazowek zegara maja tendencje do zbaczania w prawo przy duzych predkosciach. Aby
temu zapobiec mozna nieznacznie przestawi¢ trymer steru przechytu. Odpowiednia warto$¢ trymowania steru pochytu moze roznic sie
w zaleznosci od budowy modelu, dlatego tez przed jej ustawieniem nalezy zaobserwowaé zachowanie modelu przy duzych
predkosciach. Na prace steru kierunku przy wiaczonej funkcji OFFSET majg wptyw zaréwno mikser Revo, jak i trymer.

[OFFSET]
MIxkIHH
HokIDL1E — 2
RATE-AILEHIEE
ELELIK [CFS
LD e A
ShkCond.

Opcje konfiguracji:

«Funkcji mozna przypisa¢ dowolny przetacznik. Dodatkowo funkcja CONDITION SELECT
automatycznie przetgcza pomigdzy offsetami trymeréw przypisanymi poszczeg6inym
trybom lotu.

*Gdy funkcja OFFSET jest aktywna (przetacznik znajduje sie w pozycji ON), regulacja
TRYMEROW powoduje zmiane aktualnego offsetu, nie zas wartosci trymowania dla
normalnego trybu lotu.

*Gdy funkcja OFFSET jest nieaktywna (przetacznik znajduje sie w pozycji OFF),
regulacja trymeréw nie daje zadnych efektéw (model lata wedtug ustawien
trymowania dla aktualnie uzywanego trybu lotu).

*Gdy funkcja OFFSET jest wstrzymana (INH), regulacja trymeréw w dowolnym trybie
lotu bedzie miata wptyw na wartosci trymowania wszystkich trybw.

*Funkcja DELAY pozwala na ztagodzenie gwattownych przejs¢ przy naglej i znacznej

zmianie trvmowania.

UWAGA: Pamietaj! W modelach z zyroskopami typu heading-hold/AVCS nie zaleca si¢ korzystania z funkcji OFFSET oraz miksera
REVO, gdyz uniemozliwiajg one poprawng prace systemu AVCS.

CELE:

CZYNNOSCI:

Ustaw oddzielne wartosci trymowania dla
kazdego z 3 trybdéw idle-up.
Trymer steru kierunku dla trybu idle-up 2
skonfiguruj w  taki  spos6b, aby
powstrzyma¢ model przed obracaniem si¢
przy duzych predkosciach.

Otworz menu ADVANCE przyciskajac przycisk MODE na 1 sekunde, nastepnie przejdz do
menu funkcji OFFSET.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obro¢ tarcze az pojawi sie¢ wartos¢ ON lub
OFF.

Ustaw przetgcznik (SW) jako Cond (przetaczanie jednoczesnie z trybem lotu).
(Powinien by¢ ustawiony domyslinie).

Wybierz tryb IDL2 (ustaw kursor w linii No.) i obrd¢ tarcze, az pojawi si¢ tryb IDL2.

Ustaw odpowiednie wartosci trymera. (przyktad: ster kierunku (RUDD) +8%).

Wyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END i upewnij si¢, ze rdznica w
wartosciach trymowania trybu normalnego i idle-up 2 jest widoczna.

Ustaw przefgcznik F (T10CH) lub G (T10CA) w pozycji gornej (zmiana z trybu
NORMAL na tryb IDL2). Zaohserwuj zmiane trymowania steru Kierunku.

Co dalej?

- Mozesz skonfigurowa¢ funkcje DELAY lub THR-HOLD.
- Mozesz skonfigurowaé krzywe (THR-CURVE,PIT-CURVE,REVO.MIX) dla trybéw idle-up 1,
213.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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Funkcja op6Znienia - DELAY: Pozwala na uzyskanie ptynnej zmiany wartosci trymowania podczas przetaczania miedzy funkcjami
OFFSET, REVO. MIXING, i THROTTLE HOLD.

[ELAY]

RATE-RILEMEMGEER ©OFF >
ELEUE Bx COFF2
RUCCE  @x COFF2

THREOE Bx COFF2
FITCk @x COFF2

* OPCJE KONFIGURACJI:

» Mozliwos¢ ustawienia oddzielnego czasu op6znienia dla steru przechyiu, pochytu,
kierunku, gazu oraz skoku.

» Opdznienie 50% oznacza opdznienie rzedu pot sekundy, zanim serwomechanizm
dotrze na wiasciwag pozycje. Jest to dosy¢ duzo.

* Z reguty wystarczajace sa op6znienia 10-15%.

CELE:

CZYNNOSCI:

unikna¢  gwattownych przejs¢
poszczegblnymi trybami lotu.

Skonfiguruj  opdznienie  serwomecha-
nizméw wszystkich kanatdw tak, aby

migdzy

Otworz menu ADVANCE przyciskajac przycisk MODE na 1 sekunde, nastepnie przejdz do
menu funkcji DELAY.

Ustaw op6znienie dla kanatu AILE (przyktadowo: +8%).

Powtdrz to samo dla pozostaty kanatéw. Miedzy poszczegélnymi kanatami porusza sie
przy pomocy kursora.

Wyjdz z menu naciskajac dwukrotnie przycisk END i sprawdz dziatanie funkcji.
Ustaw przefgcznik E (T10CH) lub G (T10CA) w pozycji gornej (zmiana z trybu
NORMAL na tryb IDL2). Zaobserwuj zmiane predkosci ruchu serwomechanizmow.

Co dalej?

- Mozesz skonfigurowac funkcje THR-HOLD .
- Mozesz skonfigurowa¢ krzywe (THR-CURVEPIT-CURVEREVO.MIX) dla trybdw idle-up 1,
2i3.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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USTAWIENIA ZAWISU (funkcje HOV-THR i HOV-PIT):
Ustawienia gazu oraz skoku ogolnego dla zawisu umozliwiaja doktadng konfiguracje krzywych w normanlym trybie lotu. Maja one
wplyw jedynie na srodkowg cze$¢ zakresu wychylen drazka. Funkcije te pozwalajg one na dokonywania regulacji krzywych w czasie

lotu.
[HOL-THR] [HOU-FIT]
M1 0 MI&kON
RATEMEEEER < &%) RATEMEEER . &%)
HODEHORT HODEPNORH |

OPCJE KONFIGURACJI:

*Funkcja pozwala na tatwg regulacje obrotow silnika, gdyz te moga zmienia¢ sic w zaleznosci od temperatury, wilgotnosci,

wysokosci, oraz innych warunkéw zewnetrznych.

* Obie funkcje mozna w razie potrzeby tatwo wytaczyc.

« Obie funkcje mozna przetaczy¢ w tryb NULL, ktory wytacza mozliwosé korzystania z pokretta, ale zapamigtuje ostatnie ustawienia.

« Istnieje mozliwos¢ zapamietania ustawien, a nastgpnie ponownego ustawienia pokretet w pozycji srodkowej. Pozwala to na tatwe
trymowanie kilku modeli. (Pamigtaj, ze kazde zapamietanie ustawien w momencie, gdy pokretto nie jest wycentrowane, powoduje
powoduje dodanie biezacej wartosci trymowania do wartosci zapamigtanej uprzednio).

« Ustawienia mozna tatwo wyzerowac obracajac pokretto tak, aby wartos¢ trymera wynosita 0%, nastepnie zapamigtujac ja i ponownie
centrujac pokretto trymera.

» Pamigtaj, ze ustawienia tych funkcji, podobnie jak wszystkich innych za punkt zawisu przyjmuja potowe zakresu ruchu drazka.

* Funkcje te dostepne sa tylko w trybach NORM i IDLL.

CELE: CZYNNOSCI:

Uzywajac  opisanych  funkcji  ustaw|Otwdrz menu ADVANCE przyciskajac przycisk MODE na 1 sekunde, nastgpnie przejdz do
optymalne parametry do zawisu. Pamietaj,|menu funkcji HOV-THR.

ze beda one dziata¢ tylko w trybie
normalnym (zawis). Opcjonalnie: Wybierz pokretfo majgce stuzy¢é do regulacji funkcji. NULL powoduje
Ustaw krzywe gazu i skoku ogolnego tak, |fymczasowe zablokowanie pokret/a i zapamietanie ostatnio ustawionej wartosci. Ustaw
aby model wykonywat zawis bez problemu. kursor w linii VR, a nastgpnie obrd¢ tarcze, aby wybrac odpowiednie pokretfo.

Gdy model bedzie znajdowat si¢ W|Przed przejsciem do ustawien nowego modelu zapisz biezace ustawienia.
powietrzu wyreguluj obie krzywe przy|Ustaw kursor w linii RATE i przytrzymaj przycisk tarczy wcisnigty przez 1

pomocy pokretet. sekundg. Wycentruj pokrgtto VR(C).
Po  wylgdowaniu  zapisz  ustawienia = - — -
krzywych. Zamknij funkcje wciskajac przycisk END.

Wejdz w ustawienia funkcji HOV-PIT.

Przed przejsciem do ustawien nowego modelu zapisz biezace ustawienia.
Ustaw kursor w linii RATE i przytrzymaj przycisk tarczy wcisniety przez 1
sekunde. Wycentruj pokretto VR(A).

Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? - Mozesz skonfigurowa¢ funkcje THR-HOLD lub podwojne zakresy wychylen (D/REXP).
- Mozesz skonfigurowa¢ krzywe (THR-CURVEPIT-CURVE,REVO.MIX) dla trybow idle-up 1,
2i3

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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WYSOKA/NISKA WARTOSC SKOKU (HI/LO-PIT):

Funkcja ta pozwala na osobng regulacje obu potéwek krzywej skoku w poszczegolnych trybach lotu (normal, idle-up 1, idle-up 2,

idle-up 3, throttle hold).

[HI<LO-FIT]
FHORM CHORM

HI-FPITMHIEEE < 16685
ADT MR LR p+LIFE

LO-FITkIAEE C1E6EX
AC.TEMARHUAL LR R—LIrD

OPCJE KONFIGURACJI:

eIstnieje mozliwos¢ zdefiniowania trymeréw obu stron krzywej (domyslnie trymerem
wysokiej wartosci skoku jest trymer znajdujacy sie po prawej stronie).

 Tryby lotu aktywuje si¢ w menu CONDITION SELECT.

*Oba trymery mozna ustawi¢ na MANUAL, co powoduje tymczasowe wytaczenie pokretla.

« Istnieje mozliwos¢ zapamigtania ustawien, a nastgpnie ponownego ustawienia pokretet
w pozycji srodkowej. Pozwala to na tatwe trymowanie kilku modeli.

CELE:

CZYNNOSCI:

Skonfiguruj krzywa dla wysokiej wartosci
skoku w trybie idle-up 1.

Po zakonczeniu lotu zapamigtaj nowe
ustawienia.

Otwdrz menu ADVANCE przyciskajac przycisk MODE na 1 sekundg, nastepnie przejdz do
menu funkcji HI/LO-PIT.

Woybierz tryb idle-up 1. Ustaw kursor w linii NORM i obré¢ tarcze, az pojawi si¢ tam IDLL.

Ustaw odpowiednia wartos¢ (przyktadowo: 80%). Ustaw kursor w linii HI-PIT i obroé
tarcze, az pojawi si¢ wartos¢ 80%.

Opcjonalnie: Wybierz pokret/o majgce stuzyé do regulacji krzywej wysokiej wartosci
skoku. Ustaw kursor w linii VR i wybierz odpowiednie pokret/o i kierunek jego dziaZania.

Przed przejsciem do ustawien nowego modelu zapisz biezace ustawienia.
Ustaw kursor w linii HI-PIT i przytrzymaj przycisk tarczy wcisnigty przez 1
sekunde. Wycentruj pokretto VR(E).

Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

Mozesz skonfigurowac¢ funkcje PIT-CURVE oraz HOV-PIT.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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ZYROSKOPY oraz STABILIZATORY OBROTOW (GOVERNORY): Urzadzenia elektroniczne, ktore ulatwiaja
konfiguracje oraz sterowanie modelem w locie.

Zyroskop jest to urzadzenie elektroniczne, ktdre wykrywa ruch modelu oraz dokonuje niezbednej korekty polozenia przez wydanie
komend odpowiednim sterom. Przyktadowo, przy mocnym podmuchu wiatru ogon helikoptera obraca si¢ w lewo. Zyroskop wykrywa
ten ruch, sprawdza, czy nie zostata wydana komenda obrotu ogona i dokonuje odpowiedniej korekty.

W jaki sposob zyroskop utatwia konfiguracje modelu? Dobry zyroskop catkowicie eliminuje koniecznos¢ korzystania z miksera revo.
Urzadzenie samo wykrywa oraz eliminuje niepozadane ruchu modelu, przez co nie ma Kkoniecznosci konfigurowania
skopmlikowanych krzywych miksera.

Typ czujnikéw stosowane w zyroskopach: Istnieje wiele rodzajéw zyroskopéw. Pierwsze z nich byly mechaniczne — posiadaty
obracajacy sie element podobny do wspoiczesnych zyroskopowych zabawek dla dzieci. Kolejna generacja zyroskopéw
wykorzystywata kwarc piezoelektryczny, ktéry wykrywat ruch i wysytat impus elektryczny. Najnowsza, dostgpna obecnie na rynku
generacja zyroskopow oparta jest na technologii SMM (silicone micro machines). Sg to uktady scalone, ktore potrafig wykrywac ruch.
Technologia ta jest znacznie bardzie precyzyjna i mniej podatna na warunki zewnetrzne, np. temperaturg.

TRYBY PRACY ZYROSKOPU:

* Tryb Normalny: wykrywa ruch i powstrzymuje go.
»Heading-hold/AVCS: oblicza kat, o jaki obrocit si¢ model i dokonuje korekty do momentu, gdy obrdéci model z powrotem o taki
sam kat.

*Priorytet drazka: funkcja spotykana w najnowoczesniejszych zyroskopach. Im mocniej wychylony zostanie drazek sterujacy
kanatem, ktdry kontroluje zyroskop, tym bardziej zmniejsza sie czutos¢ zyroskopu. W ten sposéb, jezeli uzytkownich wychyli drazki
mocno, np. przy wykonywaniu przewrotu, zyroskop na moment sie wytaczy i nie bedzie prébowat powstrzymac obrotu modelu. Gdy
drazek powrdci do pozycji wyjsciowej, czutos¢ zyroskopu wzrosnie ponownie, co pozwoli mu znéw kontrolowac¢ tor lotu modelu.
Jezeli posiadany przez ciebie zyroskop nie posiada takie funkcji, mozesz stworzy¢ ja samemu przy pomocy odpowiednich
mikserdw. Opis wykonania takiej konfiguracji znajdziesz na stronie www.futaba-rc.com\ fag\.

WYBOR ODPOWIEDNIEGO TYPU ZYROSKOPU W ZALEZNOSCI OD RODZAJU MODELU, UMIEJETNOSCI PILOTA ORAZ ZASOBNOSCI PORTFELA!

« Mechaniczny: Na rynku wcigz znajduje sie kilka modeli. Sg one bardzo trudne w konfiguracji i mniej skuteczne niz zyroskopy
piezoelektryczne, czy SMM.

« Zyroskop piezoelektryczny bez mozliwosci pracy w trybie Heading-Hold: Tani, skuteczny i tatwy w obstudze zyroskop. Niektdre z
modeli umozliwiaja ustawienie podwdjnych wartosci czutosci lub zdalng jej regulacje. Nie posiadaja one funkcji heading-hold, ktéra
zwigksza precyzje sterowania.

« Zyroskop piezoelektryczny z funkcja Heading-Hold: Do niedawna najlepsze dostepne modele zyroskopow. Drozsze i trudniejsze w
konfiguracji. Rozpoznaje on oraz utrzymuje kierunek lotu modelu. Jest dosy¢ wrazliwy na temperature (ustawienia zmieniajg Si¢
nieznacznie w miar¢ nagrzewania si¢ urzadzenia).

«Zyroskop typu Heading-Hold SMM: Zyroskop na miare XXI wieku. W tej chwili dosy¢ drogi, bardzo wytrzymaty i prosty w
konfiguracji. Znacznie mniej wrazliwy na temperature od poprzednika. Wsrdd dodatkowych opcji znalazta sie usprawniona obstuga
serwomechanizmdw cyfrowych. Przyktady:

*GY401: Prosty w konfiguracji. Doskonaty do nauki akrobacji 3D.

*«GY502: Zapewnia lepsza precyzje dziatania na potrzeby bardziej skomplikowanych akrobacji. Powszechnie uzywany w
zawodach Class Il1.

*GY611: Wyjatkowa precyzja dziatania i bardzo niski czas reakcji. Wymaga zastosowania specjalnego typu serwomechanizmu.

Funkcja GYRO: upraszcza procedure ustawiania/wyboru czutosci zyroskopu. Umozliwia korzystanie z 2 lub wigcej ustawien czutosci.
Wyzsza czuto$¢ zyroskopu oznacza wiekszy stopien kontroli urzadzenia nad modelem. Model prowadzi sie bardziej “gtadko”, w
mniejszym stopniu reaguje on na stery. Funkcja ta doskonale nadaje si¢ do obstugi wigkszosci zyroskopdéw z mozliwoscia zdalnej
regulacji czutosci.

OPCJE KONFIGURACII:

* Regulacja czutosci zyroskopu przebiega za posrednictwem kanatu 5 (brak mozliwosci zmiany kanatu).

* Aby uprosci¢ konfiguracje zyroskopow typu AVCS/Heading-hold, konfiguracji tej mozna dokonywa¢ w trybie STD lub AVCS (GY).

* Mozliwo$¢ przypisania dowolnego przetacznika, w tym réwniez opcji Cond. — aktywacja razem z trybem lotu.

*Opcja Cond. daje mozliwos¢ korzystania z réznych ustawien zyroskopu w poszczegélnych trybach lotu. Konfiguracja zyroskopu
bedzie zmienia¢ si¢ automatycznie razem z trybem lotu.

* Czuto$¢ zyroskopu moze wynosi¢ od 0 do +100% (NOR 100% - AVC 700%), co odpowiada ustawieniom ATV od -100% do +100%.
W przypadku zyroskopdw, ktére posiadajg 2 tryby pracy (heading-hold/AVCS i normalny) przetgczanie migdzy trybami nastepuje
przez zmiane czutosci. Wartosci ujemne oznaczajg normalny tryb pracy, natomiast dodatkie — tryb AVCS.

«Wyzsza wartos¢ procentowa oznacza wiekszg czutosé zyroskopu.

* Drzenie Iub wahapig s, Q9QNA-MARSLAL RRARERjc2en MRS 7By LA AR (7ot RIS, A9 AT 045k, Br¥oKIGre] ogon

przestaje drgac.
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Ustawianie czulo$é¢ zyroskopéw AVCS (GY)

[GYRO SEMSE]
MIZRIMH HMODERSTD SWkF GY
RATE-LF 100% NOR 0% 100% AVC
DOWMP 5@, 3% + + +
*Normal Mode* *Heading Hold Mode*
0% 50% +100%

STD

CELE: CZYNNOSCI:

Skonfiguruj zyroskop AVCS w taki sposéb,| Otworz menu ADVANCE przyciskajac przycisk MODE na 1 sekunde, nastgpnie
aby w trybach idle-up 1 i 2 dziatat on w|przejdz do menu funkcji GYRO SENSE.
svstemie AVCS. natomiast w trvbie idle-un

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obrd¢ tarcze, az pojawi Sie tam
wartos¢ ACT.

Opcjonalnie: Zmier typ zyroskopu na zyroskop Heading-hold (G)).
Ustaw kursor w linii MODE i obro¢ tarcze, az pojawi si¢ tam wartosé GY.

Opcjonalnie: Zmien przetacznik przypisany tej funkcji.Przyktad: Cond.
Ustaw kursor w linii SW i obré¢ tarcze, az pojawi sig¢ tam wartos¢ Cond.

Ustaw czutos¢ zyroskopu. (Mozesz zacza¢ od nastepujacych wartosci: tryby
NORM, IDL3 - NOR 50%, tryby IDL1 i 2 - AVC 50%).

Ustaw kursor w linii NORM i obr6¢ tarcze, az pojawi sie tam warto$é¢ NOR 50%.

W ten sam spos@b ustaw czutos¢ dla pozostatych trybéw lotu.

Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej? Mozesz skonfigurowa¢ nastgpujace funkcje: GOVERNOR (ustawienia stabilizatora
obrotow), D/REXP (podwdjne zakresy wychylen/expo), DELAY (opdznienie reakcji
serwomechanizmow).

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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PODLACZANIE GOVERNORA

Serwomechanizm gazu

[\ | -

Tylko w przypadku korzystania z
funkcji regulacji sktadu mieszanki
paliwa.

Kanat
gazu

Kanat ustawiania predkosci
Podtacz, gdy zamierzasz regulowaé
predkos¢ obrotéw z nadainika.

Kanat wigczania governora/regulacji sktadu

mieszanki.

Podtgcz, gdy planujesz wigczanie i wytgczanie governora z
nadajnika, gdy korzystasz z funkcji regulacji sktadu mieszanki
lub w trakcie przesytania parametréw krzywej z nadajnika do -

governora.

Odbiornik

Serwomechanizm mieszanki

Governor jest to urzadzenie, ktére posiada szereg czujnikéw odczytujacych predkosé¢ obrétow gtowicy wirnika oraz uktad sterujacy,

ktory automatycznie kontroluje serwomechanizm gazu, co pozwala na zachowanie statej predkosci obrotéw wirnika niezaleznie od
skoku topat, warunkéw pogodowych itp. Governory uzywane sg bardzo czesto w modelach biorgcych udziat w zawodach, gdyz

pozwalajg na uzyskanie stabilniejszych parametréw lotu.

Dnciadania novarnaora znacznia 1inraczeza nroces kaonfinuracii modahi
r0 e govern € upraszcza pro 1gu oGe:

SIQuai It 'y uvia Liiavdin

wirnika, eliminuje to koniecznos¢ ustawiania krzywej gazu, co pozwala zaoszczedzi¢ sporo cza

LOO AU Tavyn i U. i i

w

GOVERNOR: Funkcja stuzaca do obstugi Governora GV-1 (firmy Futaba) pozwala na zdalny wyhér jednej z trzech predkosci obrotow
wirnika (rSl, rS2, rS3) podczas lotu. Jezeli posiadasz governor innego producenta, postepuj zgodnie z instrukcja obstugi urzadzenia.

OPCJE KONFIGURACJI:

(CGOUERHOR] Istnieje  mozliwos¢
MI¥kIMH e
P CHE+CHT
CHTRM S@. A%
CoObH e 162658, B
ShipC

konfiguracji  oddzielnego

-Do wiaczania/wytaczania governora oraz
wykorzysta¢ jeden wspdlny przetagcznik.

przetacznika
wylaczajacego urzadzenie. W tym celu nalezy poditgczyé przewdd opisany jako
Governor on/off do wyjscia kanatu 8 i zmieni¢ ustawienia funkcji CUT-CH.

wiaczajacego/

Jezeli zdecydujesz si¢ skorzysta¢ z oddzielnego wytacznika governora, mozesz do
tego celu wykorzysta¢é dowolny przetgcznik. Zwr6¢é uwage na to, aby opcja
wylaczenia governora nie byla przypisana do tego samego przetacznika co opcja
wigczania ktdregos z trybow lotu, w ktérym zamierzasz korzysta¢ z urzadzenia.

przetaczania predkosci

mozesz

«Jezeli funkcje przetaczania predkosci przypiszesz do kanatu 7 i nie zamierzasz
korzysta¢ z oddzielnego wigcznika urzadzenia, kanat 8 bedziesz moégt wykorzystaé

do innych celow.

«Istnieje réwniez mozliwos¢ doktadnej regulacji predkosci obrotéw wirnika w czasie
lotu (co utatwia dobor odpowiednich wartosci). Aby to zrobié, nalezy skorzysta¢ z
miksera programowalnego i dodatkowego kanatu odbiornika. Sposéb konfiguracji

takiej funkcji znajdziesz na stronie www. futaba-rc.com\fag\.
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W czasie, gdy governor GV-1 jest wigczony, kontroluje on serwomechanizm gazu. Z tego powodu serwomechanizm nie bedzie
reagowat na polecenia funkcji FailSafe. Aby omina¢ ten problem, przypisz funkcji FailSafe ten sam przetacznik (i jego
odpowiednig pozycje), ktory bedzie stuzyt do wylaczania governora. W ten sposob wigczenie funkcji FailSafe bedzie powodowaé

automatyczne wytaczenie governora, dzieki
funkcji FailSafe.

czemu serwomechanizm gazu bedzie w stanie poprawnie zareagowa¢ na polecenia

Expert Tip: Mounting the GV-1 to the counter gear instead of the fan dramatically

simplifies installation in many models.

PRzYKZAD KONFIGURACIJI: Sytuacja, gdy wiaczanie urzadzenia i wybor predkosci przypisane sa do 1 przetacznika.

Predkos¢ obrotéw

Pozycja przetacznika (Przet. C
lub opcja Cond).

Wartos¢ (%) Regulacja z poziomu nadajnika.

RSI: OFF UP lub NORM 0 0%.

(Odczyt predkosci na governorze:off.)
RS2: 1400 CNTR lub IDL1 50 Mozliwosé redukcji lub zwiekszenia predkosci.
RS3: 1700 DOWN lub IDL2 100 Mozliwos¢ redukcji predkosci.

* Powyzsza tabela przedstawia sposob przyporzadkowania predkosci rSI~rS3 do odpowiednich pozycji przetacznika.
* Przy korzystaniu z funkcji Throttle Hold zawsze wytaczaj governor.

* Jezeli po wylaczeniu urzadzenia predkosé obrotdw wzrasta, oznacza to nieprawidtowy kierunek dziatania funkcji. Zamien miejscami wartosci UP i

DOWN.

CELE:

CZYNNOSCI:

Skonfiguruj governor GV1 tak, aby
korzysta¢ z dwoch kanatdéw nadajnika, a
wartosci  predkosci  przelaczaly  sie
automatycznie wraz ze zmiang trybu lotu.

Governor réwniez posiada funkcje Battery
Fail Safe oraz wiele innych mozliwosci.
By¢ moze lepiej bedzie skonfigurowaé ta
funkcje z poziomu samego urzadzenia.

Otwdrz menu ADVANCE przyciskajac przycisk MODE na 1 sekunde, nastepnie przejdz do
menu funkcji GOVERNOR.

Aktywuj funkcje. Ustaw kursor w linii MIX i obro¢ tarcze az pojawi si¢ wartosé ACT.

Opcjonalnie: mozesz zmienié kanaf wyfgczania governora (na kanaf 8) oraz przypisz mu
wybrany przefgcznik. Ustaw kursor w linii CUT-CH i obré¢ tarcze az pojawi si¢ wartosé
+CH8. Ustaw kursor w linii CUT-SW i obré¢ tarcze az pojawi sie oznaczenie
odpowiedniego przetacznika.

Opcjonalnie: mozesz zmienié¢ przefgcznik sfuzgey do zdalnego wyboru predkosci
obrotéw. Przykfadowo: ten sam, ktory sfuzy do zmiany trybow lotu.
Ustaw kursor w linii SW i obr6¢ tarcze az pojawi si¢ wartos¢ Cond.

Woybierz predkos¢ obrotéw dla kazdej z pozycji wybranego przetacznika.(przykiad:
mozesz zachowa¢ wartosci domyslne). Ustaw kursor w linii odpowiadajacej kazdej z
pozycji przetacznika i obré¢ tarcze, aby wybraé¢ wiasciwg wartosé.

Zamknij funkcje naciskajac dwukrotnie przycisk END.

Co dalej?

Mozesz skonfigurowa¢ obstuge zyroskopu (GYRO), funkcje FailSafe (F/S).

Mozesz skonfigurowaé krzywa skoku dla trybu idle-up 3 tak, aby uzyska¢ jednakowa
predkos¢ wznoszenia dla lotu w pozycji normalnej i odwrdconej.

Mozesz skonfigurowac funkcje D/REXP i END POINT/SWASH AFR.

Autorem i w/ascicielem niniejszej instrukcji jest firma RC-Skorpion, zakaz kopiowania i rozpowszechniania bez pisemnej zgody autora
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SEOWNICZEK POJEC

3D: Popularne okreslenie nazywajace pewne rodzaje akrobacji powietrznych. Samoloty: latanie ponizej predkosci
przecigzenia, np. $lizg na ogon z beczka. Helikoptery: potaczenie 2 lub wiecej akrobacji, np. petla z beczka as rolling loop.

4.8V: pakiet baterii 0 napieciu 4.8 V ztozony z 4 cel Ni-Cd o napieciu 1.2V. Patrz Akcesoria.
5 cel: pakiet baterii 0 napieciu 6.0 V ztozony z 4 cel alkalicznych lub 5 cel Ni-Cd. Patrz Akcesoria.

6V (6Volt): pakiet baterii ztozony z 4 cel alkalicznych lub 5 cel Ni-Cd. Patrz Akcesoria.

ACCELERATION: mikser op6zniajacy, ktéra chwilowo wzbogaca mieszanke dostarczang do silnika, co pozwala
zniwelowac efekt nagtej zmiany momentu obrotowego. Patrz THROTTLE-NEEDLE [zawdr iglicowy].

Akcesoria: dodatkowe elementy nie wchodzace w sktad zestawu, ktére mozna uzywac razem z systemem 10C.
ACRO: typ modelu obejmujacy samoloty silnikowe. Wyboru typu modelu dokonuje sie w menu MODEL w sekcji TYPE.

ACT. Active [aktywny]. Stuzy do aktywacji danej funkcji. Funkcje dezaktywuje si¢ wybierajac opcje INH. Jedynie czgé¢
funkcji daje mozliwos¢ ich aktywacji/dezaktywacji.

Adjustable Function Rate: patrz SWASH AFR.

Adjustable Servo Travel (AST): funkcja stuzaca do regulacji punktéw skrajnych ruchu serwomechanizmu. Patrz END
POINT.

Adjustable Travel Limited (ATL): Regulacja punktu skrajnego ruchu drazka w jego dolnej czesci. Stuzy do regulacji kanatu
przepustnicy/gazu. Patrz ATL.

Adjustable Travel Volume (ATV): starsze, mniej precyzyjne okreslenie regulacji punktow skrajnych. Patrz END POINT.

ADVANCE - [menu zaawansowane]: Sa to menu dajace uzytkownikowi dostep do bardziej zaawansowanych funkcji
aparatury sterujacej dla kazdego typu modelu.

AFR: Adjustable function rate. Funkcja wykorzystywana w modelach HELI z gtowicami typu CCPM. Patrz SWASH AFR.
AILE-2: drugi serwomechanizm lotek. Patrz Podwojne serwomechanizmy lotek

AILE1/2/3/4: Oznaczenia poszczeg6lnych serwomechanizmow, ktoérymi steruje sie wydajac polecenia wychylenia lotek.
Przyktad: Jezeli w danym modelu dwa serwomechanizmy steru wysokosci moga stuzy¢ réwniez jako lotki nr 3 i 4 (tzw.
ailevator) (chyba, ze beda one nieaktywne). Patrz Podwojne serwomechanizmy lotek i Podwdjne serwomechanizmy steru
wysokosci.

AILE/RUDD (GLID): Zaprogramowane fabrycznie miksery stuzgce do miksowania pracy sterow kierunku ze lotkami lub na
odwrdt. Mikser lotka-na-ster kierunku (AILE—-RUDD): powoduje automatyczne wykonanie tzw. ,zakretu
koordynowanego". Mikser ster kierunku-na-lotke (RUDD—AILE): wykorzystywany do przeciwdziatania niepozadanemu
efektowi przechytu modelu, ktory wystepuje przy wykonywaniu zakretu, szczeg6lnie w akrobacjach typu “lot na ostrzu
noza” (knife-edge).

Aileron [lotka]: powierzchnia sterowa, ktéra kontroluje przechyt modelu w osi wzdtuznej. W helikopterach ster ten okresla
si¢ mianem steru przechytu.

Aileron-to-flap mixing [mikser lotka-na-klape]: Mikser stuzacy do tworzenia jednolitej powierzchni lotki. Nie jest
zaprogramowany fabrycznie. Patrz Mikser programowalny. Jest to ustawienie domysine jednego z mikseréw w trybie GLID.

Aileron-to-rudder mix: [mikser lotka-na-ster kierunku] Mikser, ktéry powoduje automatyczne wykonanie “zakretu
koordynowanego”. Nie jest zaprogramowany fabrycznie. Patrz Mikser programowalny. Jest to ustawienie domysine jednego
z mikseréw z krzywa w trybach HELI / GLID.

Aileron Differential [wychylenia réznicowe lotek]: Zmniejszenie stopnia wychylenia lotki w dét w stosunku do stopnia jej
wychylenia w gére. Minimalizuje to efekt ,,ciagniecia” skrzydta znajdujacego si¢ w dole i tworzy wiekszy moment obrotowy
w osi wzdtuznej. Patrz Podwdjny serwomechanizm lotki.

Ailevator: dwa stery wysokosci znajdujace sie¢ na dwoch oddzielnych kanatach. Mogg dziata¢ one jako dodatkowe lotki.
Patrz Podwdjny serwomechanizm steru wysokosci.
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AILEVATORS: (ACRO) Dwa serwomechanizmy steru wysokosci poditaczone do 2 oddzielnych kanatéw, stuzag do
wykonywania komend steru wysokosci, a dodatkowo moga rdwniez stuzy¢ jako lotki wspomagajace prace lotek gtéwnych.

Airbrake-to-elevator mixing [mikser hamulec aerodynamiczny-na-ster wysokosci]: (GLID) Mikser, ktéry powoduje
wychylenie steru wysokosci w goére lub w dét w momencie wysuniecia hamulcéw aerodynamicznych. Stuzy on do
kompensacji zmiany wysokosci lotu, ktéra jest skutkiem zwickszajacego si¢ nagle oporu powietrza. Nie jest
zaprogramowany fabrycznie. Patrz Mikser programowalny.

Airbrake [hamulec aerodynamiczny]: (GLID) Klapy znajdujace si¢ na krawedziach skrzydel szybowca, sterowane
DRAZKIEM KANALU 3 (W PRZYPADKU SAMOLOTOW ZWYKLE JEST TO DR4ZEK GAZU).

AIRBRAKE: (ACRO) Funkcja taczaca w sobie prace steru wysokosci, klap i ewentualnie spojleréw. Stuzy do gwattownej
redukcji predkosci modelu w powietrzu, np. przy ladowaniach na ograniczonej przestrzeni. Moze byé¢ ona aktywowana
automatycznie przy ustawieniu DR4ZKA GAZU w okreslonej pozycji. W szybowcach do podobnego celu stuzy funkcja
BUTTERFLY.

AST: Adjustable Servo Travel. Patrz END POINT.

ATL: Adjustable Travel Limit. Typowy trymer gazu/przepustnicy. Dziata on tylko w tej czeséci zakresu ruchu drazka, ktora
odpowiada wolnym obrotom silnika. Typowe trymery maja wplyw na peten zakres ruchu serwomechanizmu (np. trymery
steru wysokosci), lecz funkcja ATL trymuje jedynie dolng cze¢s¢ zakresu ruchu drazka gazu. Daje to mozliwosé regulacji
zachowania drazka przy silniku pracujagcym na wolnych obrotach bez wptywu na jego zachowanie przy pelnym gazie.

ATV: Starsze, mniej precyzyjne okreslenie regulacji punktéw skrajnych. Patrz END POINT.

Autorotacja: Zjawisko umozliwiajace bezpieczne lgdowanie helikoptera przy wytaczonym lub niesprawnym silniku. Do
stworzenia sity nosnej wykorzystuje ona energie obrotu topat wirnika.

AUX-CH: Ustawienia kanalu  pomocniczego. Funkcja ta stuzy do  przypisywania  kanalom  5-9
POKRETEL/PRZEE4CZNIKOW/SUWAKOW. Umozliwia rowniez ustawienie rewersu serwomechanizmu oraz pozwala na
zdefiniowanie danego kanatu wytacznie jako kanat miksera (ustawienie NULL), bez przypisywania mu jednego z gtéwnych
elementdw sterujacych.

Backup battery [bateria podtrzymujgca]: bateria stuzaca do podtrzymywania pamieci danych zapisanych na nadajniku po
wyjeciu z niego baterii gtéwnej. W wiekszosci systemdw sterowania radiowego firmu Futaba, w tym 10C wykorzystywana
jest pamie¢ EEPROM, ktora nie wymaga baterii podtrzymujacej.

BACKUP ERROR: utrata danych zapisanych trwale w pamieci nadajnika. Wymaga oddania nadajnika do serwisu.

Base-Loaded antenna [antena z dfawikiem]: zwana réwniez anteng biczowa (Whip antena). Rodzaj anteny dostepny na rynku
czesci zamiennych. Sprzet niepolecany przez firme Futaba.

BASIC [menu podstawowe]: Menu zawierajace najczesciej uzywane ustawienia dla kazdego typu modelu.
Ladowanie i eksploatacja baterii (fadowanie baterii Ni-Cd).

Battery FailSafe: funkcja pozwalajaca na wybdr sposobu, w jaki nadajnik znajdujgcego si¢ w powietrzu modelu ma
sygnalizowa¢ roztadowanie si¢ baterii. Wartos¢ domyslna: gaz na 56%, aby zmieni¢ ta wartos¢, nalezy przetaczy¢ silnik na
wolne obroty. Inny sposéb sygnalizowania ostrzezenia skonfigurowaé¢ mozesz w ustawieniach funkcji F/S. .

Sygnat dzwickowy: wydawany jest przez nadajnik w réznych sytuacjach. Patrz Komunikaty bfeddw.

Blokowanie serwomechanizmu: tarcie wystepujace w momencie, gdy serwomechanizm usituje przesuna¢ si¢ poza punkt, w
ktérym pojawia sie ograniczenie mechaniczne. Jest to zablokowanie si¢ serwa w danym punkcie. Serwomechanizm w
dalszym ciagu probuje przemiesci¢ sie poza ten punkt, co skutkuje gwattownym wzrostem zuzycia energii.

Brake flap mixing [miksery klap hamulcowych]: (GLID) Trzy miksery: klapa hamulcowa-na-ster wysokosci, na lotke oraz na
klapy sterujace predkoscia. Stuza one do: 1) kompensacji nieporzadanego efektu wystepujacego przy wychyleniu w dét klap
hamulcowych, 2) zwiekszenie powierzchni klap hamulcowych przez wykorzystanie do tego celu klapolotek, 3) zwigkszenie
sity nosnej, co zwieksza zwrotnos¢ modelu. Nie sg to miksery zaprogramowane domyslnie. Patrz Mikser programowalny.

Buddy Box: patrz Trainer box.

BUTTERFLY: (GLID) [mikser, zwany rowniez “crow”, AIRBRAKE(ACRO)]. Powoduje jednoczesne wychylenie
klapolotek w gére i klap w dét, stuzy do kontroli predkosci lotu szybowca bez wykorzystania spojlerow lub hamulcow
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aerodynamicznych. Wigcej opcji konfiguracji tego miksera umozliwia tryb ACRO, AIRBRAKE.

CAMBER FLAP (GLID): funkcja ta przypisuje elementy sterujace gtéwnymi klapami. Umozliwia to trymowanie sposobu
pracy klap w locie. Istnieje mozliwos¢ ustawienia wychylenia w gére i w dot oddzielnie dla kazdej klapy. Mozna réwniez
wycentrowac pozycje neutralng klapy.

CAMBER MIX (GLID) [mikser profilu skrzydfa]: regulacja wspotczynnika miksera profilu skrzydta, ktéry obejmuje ruch
lotek i klap w obu kierunkach. Mozna ustawi¢ rézne wartosci dla lotek, klap | steru wysokosci. Daje to mozliwosé¢ korekty
niepozadanych zmian w potozeniu modelu w powietrzu bedacych efektem ubocznym pracy powierzchni sterowych.

CAMPac: Dodatkowy modut pamieci do przechowywania ustawien modelu. Wyprodukowany przez firme Futaba (#
DP16K/64K/128K).

CCPM: Cyclic (pitch and roll) Collective Pitch Mixing. System sterowania helikopterem polegajacy na tym, ze kilka
serwomechanizmdw sterujacych pracg gtowicy wirnika dziata jednoczesnie, umozliwiajac tym samym realizacje funkcji
sterujacych. Przyktad: 3 serwomechanizmy ustawione pod katem 120° bedace w stanie obstuzy¢ cata gtowice. W gtowicy
typu HR3 2 serwomechanizmy znajdujace sie z przodu moga dziata¢ jednoczesnie, co pozwala im na jednoczesng zmiane
kata natarcia topat i przechytu. Patrz MODEL TYPE, HELI.

CH5&6: opcja ta wystepuje w ustawieniach trybu AILE-2. Pozwala ona na przypisanie drugiego serwomechanizmu lotek do
kanatu 5. Patrz Podwojne serwomechanizmy lotek.

CH6 lub 7: ustawienie domyslne trybu AILE-2. Drugi serwomechanizm lotek przypisany jest do kanalu 6 lub 7, w
zaleznosci od wykorzystywanej funkcji. Patrz Podwojne serwomechanizmy lotek.

Charge [fadowanie]: zwiekszenie energii elektrycznej zawartej w pakiecie baterii mierzonej jako napiecie. Patrz Zadowanie i
eksploatacja baterii.

Condition [tryb lotu]: (HELI) oddzielne ustawienia parametréw lotu dla danego modelu. Mogg one znacznie rézni¢ sie od
ustawien podstawowych. Patrz tryby IDLEUP 1, 2, 31 THROTTLE HOLD.

Crow: patrz BUTTERFLY (GLID) i AIRBRAKE (ACRO).
Kursor: Patrz PRZYCISKI PROGRAMOWANIA.
Mikser z krzywa: mikser, ktérego wartosci zdefiniowane sa za pomoca krzywej. Patrz Mikser programowalny.

Cyclic [sterowanie okresowe]: sterowanie helikopterem w ptaszczyznie horyzontalnej. Skok okresowy z reguty okreslany
jest mianem pochytu lub steru wysokosci. Ster kontrolujacy przechyt helikoptera nazywany jest niekiedy potocznie ,,lotka”.

Data reset [kasowanie danych]: kasowanie wszystkich ustawien danego modelu. Patrz RESET.

DELAY [op6znienie]: (HELI) wydituza czas reakcji serwomechanizmu przy przetagczaniu sie miedzy poszczegdlnymi
trybami lotu. Powoduje to tagodniejsze przejscie z jednego trybu w drugi, bez gwattownych ,,skokéw” spowodowanych m.in.
zmiang wartosci skoku ogélnego. Patrz rowniez THROTTLE DELAY, p. 59 (ACRO).

Ladowarka typu Delta peak: Popularne okreslenie specjalistycznej tadowarki przeznaczonej do tadowania zaréwno ogniw
NiMH jak i NiCd , jej doktadna nazwa to Zero Delta V Peak Charger. Patrz Zadowanie i eksploatacja baterii.

Dial mix [mikser z p#ynng regulacjg efektu]: mikser, ktérego dziatanie reguluje si¢ przy pomocy pokretta lub suwaka.
Serwomechanizm przemieszcza si¢ proporcjonalnie do ruchu pokretta lub suwaka. Patrz Mikser programowalny.

Dyferencjat (wychylenia réznicowe): sytuacja, kiedy wychylenie powierzchni sterowej w obu kierunkach rozni si¢ od siebie.
Najczesciej dotyczy ona lotek, a niekiedy rédwniez innych powierzchni sterowych. W przypadku innych powierzchni
sterowych jest to jednak zjawisko niekorzystne. Patrz Podwéjne serwomechanizmy lotek.

Dioda: element elektroniczny, ktéry pozwala na przeptyw pradu wytacznie w jednym kierunku. Stuzy do ochrony
wyposazenia radiowego przed nagtymi skokami napigcia i skutkami odwrotnego podtaczenia biegundéw przy tadowaniu
baterii.

DIR-SW: przetaczniki, ktdre stuza do wyboru jednego z 4 dostgpnych kierunkow dla funkcji Snap-roll. Patrz SNAP ROLL.

Discharge [roz/adowywanie]: zmniejszanie ilosci energii elektrycznej zgromadzonej w pakiecie baterii, najczesciej do
minimalnego poziomu napiecia, przy ktorym nie nastepuje jeszcze uszkodzenie baterii. Roztadowywanie baterii
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przeprowadza si¢ przed dluzszym okresem ich przechowywania lub jako regularng czynnos¢ konserwacyjna. Patrz
Konserwacja i fadowanie baterii.

DP16K: Patrz CAMPac.

DSC: direct servo control. Funkcja umozliwiajaca programowanie i obstuge wszystkich kanatdw odbiornika bez
koniecznosci nadawania sygnatu radiowego. Komunikacja przebiega za posrednictwem przewodu taczacego nadajnik z
odbiornikiem. Przewdd nalezy podtaczaé przy wytgczonym nadajniku i odbiorniku.

Dwa serwomechanizmy lotek: (ACRO / GLID) wystepuja w modelu, w ktérym do sterowania lotkami wykorzystywane sg 2
serwomechanizmy pracujace na 2 kanatach. Pojecie to obejmuje klapolotki lub wychylenia réznicowe lotek. Patrz Podwojne
serwomechanizmy lotek.

Dwa serwomechanizmy steru wysokosci: (ACRO / GLID) wystepuja w modelu, w ktérym do sterowania sterem wysokosci
wykorzystywane sg 2 serwomechanizmy pracujace na 2 kanatach. Pojecie to obejmuje ster wysokosci pracujacy jako lotki
(elevon), usterzenie ogona typu V, lotki pracujace jako ster wysokosci (ailevator). Patrz Podwdéjne serwomechanizmy steru
wysokosci. .

Dual rates (D/R,EXP) [podwdjne zakresy wychyler]: Stuza one do zmiany charakterystyki sterowania modelu przy
wykonywania réznorodnych manewréw. Nadajnik 10C umozliwia rdwniez korzystanie z potréjnych zakresow wychylen —
wystarczy przypisac ta funkcje do przetacznika 3-pozycyjnego. Pojecie to uwzglednia réwniez krzywg expo. Patrz EXP.

Elapsed Time Counter reset [reset licznika upfywu czasu]: patrz TIMER.

ELE1/2/3/4: Oznaczenia poszczegblnych serwomechanizmoéw, ktérymi steruje si¢ wydajac polecenia wychylenia steru
wysokosci. Przyktad: przy korzystaniu z lotek do wspomagania pracy steru wysokosci (elevon) dwa serwomechanizmy lotek
dzialajg jako stery kierunku nr 1 i 2. Patrz Podwojne serwomechanizmy steru wysokosci.

Elevator [ster wysokosci]: powierzchnia sterowa, ktora kontroluje opadanie i wznoszenie sie¢ modelu w powietrzu. W
helikopterach zwany réwniez skokiem cyklicznym.

Elevator-to-airbrake mix [mikser ster wysokosci-na-hamulec aerodynamiczny]: (GLID) pozwala modelowi na wykonywanie
ciasnych petli, gdyz hamulce aerodynamiczne wspomagaja wowczas prace steru wysokosci. used to allow the model to loop
even tighter on elevator input by having airbrakes work with elevators. Nie jest on zaprogramowany fabrycznie. Patrz Mikser
programowalny. Mikser ten jest zaprogramy domyslnie jako jeden z mikseréw z krzywa w trybie GLID.

Elevator-to-flap mix [mikser ster wysokosci-na-klapy]: (ACRO / GLID) Mikser ten zwieksza site nosng, wspomagajac prace
steru wysokosci jednoczesnym odchyleniem klap. Pozwala on modelowi na lot z mniejsza predkoscia, wykonywanie
ciasniejszych petli, zakretow itp. Nie jest on zaprogramowany fabrycznie. Patrz Mikser programowalny. Mikser ten jest
zaprogramowany domyslnie jako jeden z mikseréw w trybach ACRO oraz GLID.

Elevator-to-pitch mix [mikser ster wysokosci-na-skok ogélny]: (HELI) Mikser ten dostosowuje wartos¢ skoku ogdlnego, aby
zrownowazy¢ zmniejszenie kata natarcia fopat wystepujagce przy wydaniu komendy steru wysokosci. Nie jest on
zaprogramowany fabrycznie. Patrz Mikser programowalny. Mikser ten jest zaprogramowany domysinie jako jeden z
mikserdw w trybie HELI.

ELEVON: uktad powierzchni sterowych wystepujacych w modelu typu “latajace skrzydto”. W takim modelu 2
serwomechanizmy pracujg synchronicznie, dziatajac zaréwno jako lotki jak i ster wysokosci. Patrz Podwojne
serwomechanizmy steru wysokosci.

Elevon: dwie powierzchnie sterowe, kazda z nich znajduje sie¢ na jednym skrzydle. Dziatajg one zaréwno jako ster
wysokosci, jak i lotki. Patrz ELEVON.

PRZYCISK END: przycisk programowania, ktérego nacisniecie powoduje powrdt do poprzedniego menu lub catkowite jego
zamkniecie.

END POINT: czesto wystepuje jako skrot EPA. Funkcja ta stuzy do regulacji catkowitego zakresu ruchu serwomechanizmu
w obu kierunkach, niezaleznie od zakresow ustalonych dla odpowiadajgcemu mu elementu sterujacego. Przykifad: regulacja
wykonana dla kanatu AIL wptynie jedynie na pracg serwomechanizmu podiaczonego do kanatu 1, nawet jezeli jest on
wykorzystywany rowniez do sterowania jedng badz dwoma klapolotkami lub wspomagania pracy steru wysokosci (elevon).
Uwaga: Wartos¢ End point nie jest wartoscig absolutng. Odpowiednio ustawiony mikser moze spowodowaé, ze
serwomechanizm mimo wszystko przemiesci sie poza wyznaczony zakres.

Wyigczenie silnika: Patrz THROTTLE-CUT.
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EPA: Patrz END POINT.

Exponential (D/R,EXP): Funkcja stuzaca do ustalania proporcji miedzy wychyleniem drazka sterujacego a wychyleniem
ramienia serwomechanizmu. Najczesciej uzywana w modelach wyjatkowo czutych na ruch powierzchni sterowych. Pomaga
ona uzyska¢ ptynniejsza kontrole nad modelem przy niewielkich wychyleniach drazkdw.

FASST: Futaba Advanced Spread Spectrum Technology — Zaawansowany system sterowania firmy Futaba wykorzystujacy
technologie rozproszonego widma.

FailSafe (F/S): Funkcja stuzaca do ustawiania wybranych serwomechanizméw w ustalonych wczesniej pozycjach na
wypadek wystapienia zaktdcenia lub utraty sygnatu. Dziata ona jedynie w trybie transmisji PCM. Zawiera w sobie rowniez
ustawienia Battery FailSafe, ktore stuzg do sygnalizacji niskiego poziomu energii w baterii odbiornika.

FLAP1/2/3/4: Oznaczenia poszczegllnych serwomechanizmoéw, ktorymi steruje sic wydajac polecenia wychylenia klap.
Wystepuja one przyktadowo wtedy, gdy w danym modelu dwa serwomechanizmy lotek moga stuzy¢ rowniez jako klapy 1 i
2 (flaperon), chyba, ze ustawisz ich wartos¢ ruchu w momencie wydania komendy wychylenia klap na 0 (wtedy beda one
stuzy¢ jedynie jako lotki). Patrz Podwojne serwomechanizmy lotek i Podwdjne serwomechanizmy steru wysokosci.

Flap-to-aileron mix [mikser klapa-na-lotke]: (ACRO / GLID) Mikser ten stuzy do stworzenia jednolitej powierzchni
sterowej z klapy oraz lotki. Bedzie ona reagowa¢ na polecenia wychylenia klap. Nie jest on zaprogramowany fabrycznie.
Patrz Mikser programowalny. Mikser ten jest zaprogramowany domyslinie jako jeden z mikseréw w trybie GLID.

Flap-to-elevator mix [mikser klapa-na-ster wysokosci]: (ACRO / GLID) Mikser ten stuzy do zréwnowazenia niepozadanych
zmian wartosci skoku wystepujacych w momencie wychylenia klap. Nie jest on zaprogramowany fabrycznie. Patrz Mikser
programowalny. Mikser ten jest zaprogramowany domyslinie jako jeden z mikseréw w trybach ACRO oraz GLID.

FLAPERON [klapolotka]: dwie lotki, kazda z oddzielnym serwomechanizmem, podtgczone do kanatéw 1 i 6, ktGre dziatajg
zar6wno jako lotki jak i klapy. Patrz Podwojne serwomechanizmy lotek.

FLAP-TRIM: Funkcja stuzaca do trymowania pozycji neutralnej klapolotek. Domyslnie przypisana do kanatu 6
obstugiwanego przy pomocy POKRETZA. Pokretto to moze réwniez stuzy¢ jako gtéwny lub jedyny ster klapolotek
petnigcych funkcje klap. Istnieje rowniez mozliwos¢ przypisania mu innego miksera. Patrz Podwojne serwomechanizmy
lotek.

Frequency [czestotliwosc]: kanat, na ktérym nadaje radiowy system zdalnego sterowania.

Frequency band [pasmo czestotliwosci]: Petne spectrum czestotliwosci podzielone jest na “pasma”, ktére wykazujg zblizone
wilasciwosci. Pasmo 72MHz przeznaczone jest dla modeli latajacych, natomiast 75MHz dla modeli naziemnych. Pasmo
27MHz moze by¢ wykorzystywane przez oba typy modeli. Aby zmieni¢ pasmo czestotliwosci, w ktdrym ma pracowad
aparatura 10C, wystarczy dokupi¢ odpowiedni modut RF. Zmiana pasma czestotliwosci, w ktérym pracowaé ma odbiornik
musi zosta¢ wykonana w centrum serwisowym.

Fuel mixture control [kontrola mieszanki paliwa]: (ACRO / HELI) patrz THROTTLE-NEEDLE.

FUNC: jedna z funkcji dostgpnych w trybie Trenera (TRAINER), przy sterowaniu danym kanatem pozwala ona nadajnikowi
ucznia na korzystanie z konfiguracji oraz funkcji zaprogramowanych na nadajniku trenera. Pozwala ona na przykfad
uczniowi posiadajgcemu nadajnik 4-kanatowy na sterowanie modelem akrobacyjnym wyposazonym w 8
serwomechanizméw lub helikopterem wyposazonym w 5 serwomechanizméw. Patrz. TRAINER.

Gain [czufosc]: czutos¢ zyroskopu, lub inaczej stopien kontroli zyroskopu nad lotem modelu. Przy wysokiej czutosci
zyroskop jest bardzo aktywny i ingeruje w przebieg praktycznie kazdego manewru. Ustawienie zbyt wysokiej czutosci moze
wywotac drzenie modelu w locie, gdyz zyroskop w zbyt duzym stopniu stara sie skorygowac tor lotu. Patrz GYRO SENS.

Gear doors [klapy podwozia]: pokrywy wysuwanego podwozia modelu. W niektorych typach modeli klapami mozna
sterowa¢ niezaleznie od samego podwozia.

GLID: typ modelu, szybowiec.

Governor [regulator predkosci obrotow]: urzadzenie elektroniczne, ktore odczytuje predkos¢ obrotow gtowicy wirnika i
reguluje prace serwomechanizmu przepustnicy, co pozwala na zachowanie statej predkosci.

GOVERNOR: (HELI) funkcja, ktéra utatwia konfiguracje governora GV-1 .
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GV-1: nazwa/numer elektronicznego regulatora obrotow firmy Futaba. Szczegoty — patrz dziat Zyroskopy i governory oraz
konfiguracja funkcji GOVERNOR.

Gyro, gyroscope [zyroskop, zyro]: urzadzenie, ktore wykrywa zmiany kierunku i wysyta polecenia oraz dane majace te
zmiany zréwnowazy¢. Opis wykorzystania zyroskopéw w modelach latajacych, patrz p. 66. Typy zyroskopdw oraz ich
wykorzystanie w modelach helikopterow — patrz GYRO SENS.

GYRO SENS (ACRO/HELI): funkcja stuzaca do programowania czutosci zyroskopu. Utatwia ona konfiguracj¢ oraz
wykorzystanie zyroskopéw w modelach samolotow i helikopteréw. Strony, na ktérych znajduja sie szczegdtowe opisy typow
zyroskopow.

Heading-hold gyro [zyroskop typu heading-hold]: zyroskop, ktdry mierzy kat niepozadanego odchylenia modelu w
powietrzu i wysyla komendy majace zréwnowazy¢ to odchylenie az do momentu, w ktérym model powréci do pozycji
wyjsciowej. Patrz Zyroskopy i governory.

HELI: typ modelu, wiroptat. Patrz MODEL TYPE.

Nadajnik do sterowania helikopterem: nadajnik, w ktéorym utozenie elementéw sterujacych i przetacznikéw zostato
zoptymalizowane w kierunku sterowania modelem helikoptera. Jest on w stanie wspdtpracowac z modelem helikoptera o co
najmniej 5 kanatach. Zaréwno nadajnik 10CA super, jak i 10CH posiadaja odpowiednie do tego celu funkcje. Nadajnikiem
specjalnie przystosowanym do sterowania helikopterem jest nadajnik 10CH (ze wzgledu na rozmieszczenie przetgcznikow i
brak “grzechotki” na drazku przepustnicy, co utatwia wykonanie zawisu).

HI/LO-PIT (HELI): funkcja ta moze stuzy¢ do ustawiania krzywych skoku dla obu czesci zakresu ruchu drazka .

High band [sprzet gérnopasmowy]: sprzet dziatajacy w pasmie 72MHz na kanatach 36 - 60. Odbiornik moze pracowaé na
dowolnym kanale w obrebie gérnego pasma bez koniecznosci dostrajania. Nadajnik moze zosta¢ przerobiony jedynie przez
wykwalifikowanego specjaliste.

High Rate: Patrz D/R,EXP.

Hover [wykonanie zawisu]: utrzymywanie statej pozycji wzgledem podtoza.
HOVERING PITCH: patrz Ustawienia zawisu.

HOVERING THROTTLE: patrz Ustawienia zawisu.

Ustawienia zawisu: regulacja krzywych skoku i przepustnicy wykonywana w czasie lotu przy DR4ZKU GAZU ustawionym
mozliwie blisko pozycji neutralnej (idealny punkt dla wykonania zawisu).

Idle management: [ustawienia wolnych obrotéw silnika] réznorodne ustawienia biegu jatowego silnika modelu.
Przyktadowo: funkcja IDLE-DOWN stuzy do obnizenia putapu wolnych obrotéw silnika do Iagdowania oraz wykonywania
okreslonych manewrdw. Funkcja THR-CUT w bezpieczny spos6b wytacza silnik na komende. Nie wymaga ona ciagtej
regulacji trymera przepustnicy.

IDLE-DOWN: Tryb lotu, ktéry spowalnia prace silnika, gdy ten pracuje na biegu jalowym (zmniejsza predkos¢ ruchu
serwomechanizmu przepustnicy dla DR4ZKA GAZU ustawionego w dolnym potozeniu. Najczesciej uzywany w momencie,
gdy model stoi na pasie startowym przed wzniesieniem si¢ w powietrze, przy powolnych akrobacjach powietrznych, np.
korkociagu oraz do ladowania. Patrz Ustawienia wolnych obrotéw silnika.

IDLE-UP: Specjalny tryb lotu umozliwiajacy latanie w pozycji odwroconej oraz innych pozycjach lotu, ktore nie jest fatwo
osiagna¢ helikopterem w trybie normalnym. Uwaga: tryby idle-up aktywuje si¢ przez aktywacj¢ ich krzywych gazu.
Dostepna jest rowniez funkcja OFFSET, ktdra pozwala na stworzenie kilku wariantéw trymowania w obrebie danego trybu
lotu.

Iglicowy, zawor: kontrola w czasie lotu: patrz THROTTLE-NEEDLE.

INH: Opcja stuzaca do dezaktywacji danej funkcji. Kiedy funkcja jest nieaktywna, nie bedzie ona dziata¢, nawet jezeli
przypisany jej przetacznik bedzie znajdowat si¢ w pozycji ON. Opcja ta wytacza dang funkcje bez kasowania jej ustawien.
Dostepna jest jedynie w przypadku niektorych funkcji.

Inhibit: patrz INH.

Instalacja: Montaz i konfiguracja radiowego systemu sterowania
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Inverted [lot w pozycji odwréconej]: latanie modelem w pozycji “do géry nogami”.

Linear Mix [mikser liniowy]: mikser, ktory w obrebie calego zakresu swojego dziatania zachowuje stata proporcje miedzy
dziataniem funkcji nadrzednej i podporzadkowanej. Przyktad: mikser, ktory zachowuje proporcje 100% miedzy pracg 2
serwomechanizméw klap powoduje, ze drugi serwomechanizm przemieszcza si¢ rowno z pierwszym z nich. Patrz Mikser
programowalny.

LINK: funkcja miksujaca, ktora pozwala na koordynacje pracy kilku innych mikseréw. Patrz Mikser programowalny.
Litowa, bateria: Patrz Bateria podtrzymujgca.
LINEAR: liniowy, proporcjonalny. Patrz AIRBRAKE.

Low Band [sprzet dolnopasmowy]: sprzet dziatajacy w pasmie 72MHz na kanatach 11 - 35. Odbiornik moze pracowa¢ na
dowolnym kanale w obrebie dolnego pasma bez koniecznosci dostrajania.

LOGIC SW: przetacznik ten moze zosta¢ przypisany nastgpujacym funkcjom: THR-CUT, IDLE DOWN, AUX-CH,
TIMER, PROG. MIX, AIRBRAKE, ELEV-FLAP, oraz AILE-FLAP. Przetacznik logic stuzy do aktywacji funkcji po
wcisnieciu odpowiedniej kombinacji dwoch przetgcznikdw. dostepne kombinacje to AND (oraz) i OR (lub).

LOW BATTERY [ostrzezenie o niskim napieciu baterii]: napiecie baterii nadajnika spadto ponizej poziomu
bezpiecznego do lotéw. Natychmiast ponownie nataduj baterie. Patrz Komunikaty bfedow.

Low rate: patrz D/R, EXP.

MANUAL [reczny]: kontrolowany przy pomocy przetacznika. Przyktad: patrz Hamulec aerodynamiczny (AIRBRAKE).
Master: nadrzedny element sterujacy. Patrz Miksery programowalne.

Mechaniczny, zyroskop: wykorzystuje on konwencjonalny mechanizm zyroskopowy (taki jak w zabawkach dla dzieci), ktéry
wykrywa zmiane potozenia. Patrz Zyroskopy i governory.

MEMORY MODULE INITIALIZE: komunikat ostrzegawczy sygnalizujgcy, ze modut pamieci CAMPac umieszczony w
gniezdzie nadajnika nie zostat jeszcze sformatowany, lub byt wczesniej sformatowany przez nadajnik innego typu.
Nacisniecie Pokretfa powoduje rozpoczecie procesu inicjalizacji pamigci, co oznacza skasowanie zawartych na nim danych i
sformatowanie go do uzytku z systemem 10C. Patrz Komunikaty bfed6w.

MHz: Megaherc. Jednostka, w ktorej mierzona jest czestotliwosé. Kanaty nalezace do pasma 72MHz przeznaczone sg do
uzytku przez modele latajace, 75MHz przez modele naziemne, natomiast pasmo 27MHz moze by¢ wykorzystywane przez
oba typy modeli. Patrz Czestotliwosé.

Mikser, wspotczynnik efektu miksera, offset miksera, tgczenie mikseréw: Patrz Miksery programowalne.

Mikser z offsetem: mikser, ktéry porusza przypisany mu serwomechanizm o ustalony procent catego zakresu jego ruchu.
Ruch ten jest niezalezny od jakichkolwiek warunkéw nadrzednych. Patrz Miksery programowalne.

Mikser programowalny: stuzy on do konfiguracji specyficznej reakcji serwomechanizméw w odpowiedzi na konkretne
sygnaly niezaleznie od ustawien podstawowych elementdw sterujacych.

MIXER ALERT: Ostrzezenie, ktére powiadamia uzytkownika o tym, ze ktorys z mikseréw jest aktywny, co przy rozruchu
silnika jest sytuacjg niekorzystna. Patrz Komunikaty bfedow.

Mode [tryb pracy drgzkoéw]: konfiguracja, ktéra przypisuje poszczegdlne kanaly odpowiednim ruchom DR4ZKOW.
Ustawieniem domysinym dla aparatury 10C jest tryb Mode 2, w ktérym prawy drazek stuzy do obstugi steru wysokosci i
lotek. Instrukcja zmiany trybu pracy drazkdw znajduje si¢ na stronie www.futaba-rc.com.

PRZYCISK MODE: przycisk, ktory spetnia ré6znorodne funkcje podczas procedury programowania nadajnika.

MODEL COPY: polecenie kopiowania ustawien jednego modelu aktualnie zapisanego w pamigci do pamigci innego
modelu. Czesto uzywana do konfiguracji dwdch podobnych modeli lub do tworzenia kopii zapasowej ustawien, aby moc
poeksperymentowa¢ z innymi parametrami. Stuzy ona réwniez do kopiowania ustawien modeli z modutu CAMpac na
nadajnik i odwrotnie.

MODEL NAME: polecenie nadania zestawowi ustawieni danego modelu 8-znakowej nazwy, co ulatwia orientacje w
zapisanych zestawach ustawien. Znajduje si¢ ono w menu MODEL.
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MODEL RESET: przywrdcenie wartosci domysinych wszystkich ustawien w obrebie danego modelu, w tym usunigcie jego
typu i nazwy. Patrz RESET.

MODEL SELECT: polecenie wyboru zestawu ustawien modelu, ktéry chcesz zmodyfikowa¢ lub uzyé w danej chwili.
Znajduje sie ono w menu MODEL.

MODEL SELECTION ERROR: komunikat btedu, ktéry wystepuje w momencie, gdy ostatnio zatadowany do pamieci
zestaw ustawien modelu stanie sie niedostepny (najczesciej w momencie wyjecia z nadajnika modutu pamigci CAMPac, na
ktorym ustawienia te sg zapisane). Patrz Komunikaty bfedow.

MODEL TYPE: wybor typu modelu. Dostepne typy to samolot, 2 rodzaje szybowcdw oraz 5 rodzajow helikopterow.
MODUL: modulacja, sposob przesytania danych (PPM, PCM). Znajduje sie w menu PARAMETER.

Modut: komponent elektroniczny nadajnika, ktdry mozna z tatwoscia wyjac¢/zamieni¢. Zawiera on cata elektronike
odpowiedzialng za nadawanie sygnatu radiowego. Dzieki takiemu rozwigzaniu mozna fatwo, bezpiecznie i w sposob zgodny
z prawej zmieni¢ czgstotliwo$¢é nadawania, w ktdrej pracuje system. Standardowym modutem jest modut TP-FM, ktdry
pracuje w czestotliwosciach pasma 50MHz lub 72MHz. Dostepny jest rowniez modut TP75FM, ktory stuzy do sterowania
modelami naziemnymi.

MOTOR CUT (GLID): funkcja pozwalajaca w prosty sposob zatrzymac silnik szybowca przy pomocy jednego przelacznika.
Dziata ona niezaleznie od tego, w jakiej pozycji znajduje sie aktualnie DR4ZEK HAMULCA AERODYNAMICZNEGO.

Name: Patrz MODEL NAME.

Ni-Cd: Akumulator niklowo-kadmowy. Najczesciej uzywany typ baterii zasilajacej nadajnik i odbiornik. Patrz Eksploatacja
i fadowanie baterii.

NiMH: Akumulator niklowo-wodorkowy. Wykorzystuje technologie nowoczesniejsza niz akumulatory Ni-Cd. Zapewnia
diuzszg prace, lecz wymaga specjalistycznej tadowarki (takiej jak (Zero) Delta Peak, przeznaczonej specjalnie do tfadowania
ogniw NiMH).

NORMAL: funkcja trybu Trenera, ktéra nie umozliwia nadajnikowi ucznia korzystania z ustawien nadajnika trenera. Patrz
Trainer.

NTB8S: typowy pakiet baterii nadajnika. Patrz Akcesoria.

NULL: wyswietla sie, gdy danej funkcji nigdy nie przypisywano zadnej konkretnej wartosci, lub gdy w danym momencie nie
jest jej przypisana zadna wartos¢. Przyktad: Mikser, ktéremu nie przypisano zadnego przetacznika (w polu tym wyswietla sie
wiasnie wartos¢ NULL) jest aktywny caty czas i nie ma mozliwosci wytaczenia go w trakcie lotu.

Odbiornik/modut wielokanatowy: Aparatura 10C jest kompatybilna z odbiornikiem wielokanatowym R309DPS firmy
Futaba, ktéry moze pracowa¢ na dowolnym kanale w pasmie 72MHz.

OFFSET: (HELI) konkretne wartosci trymowania dla poszczeg6lnych trybéw funkcji idle-up (CONDITION), moga by¢
przypisane przetacznikom innym niz te stuzace do przetaczania trybdw lotu. Kiedy offset jest wiaczony (ON), trymery
znajdujace sie na nadajniku zmieniajg warto$¢ trymowania funkcji OFFSET, nie za$ warto$¢ trymowania samego trybu lotu.

OFFSETYy: dodatkowe tryby lotu dostepne dla szybowcow.
Opo6znienie kanatu: patrz THROTTLE DELAY (ACRO) oraz DELAY(HELI).

PA2: Pilot Assist. Dodatkowe urzadzenie montowane na poktadzie modelu, ktére wykorzystuje czujniki optyczne do
utrzymania wiasciwego potozenia modelu wzgledem pionu.

PARAMETER (menu): stuzy do ustawiania poszczeg6lnych parametréw, w tym reset danych, typ, modulacje, konfiguracje
drugiego serwomechanizmu lotki oraz ATL.

Pasek na szyje, “smycz”: dodatkowy pasek, na ktérym mozna zawiesi¢ nadajnik. Numer katalogowy firmy Futaba: # FTAS.
Patrz Akcesoria.

PCM: Pulse Code Modulation. Modulacja impulsowo-kodowa. Sposéb przesylania danych do odbiornika oparty na
elektronicznym kodowaniu, co pozwala na zminimalizowanie skutkow zakiocen radiowych. (Przesyt danych przebiega za
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posrednictwem fal FM i wykorzystuje kwarce FM, modut oraz przewdd trenera.). Patrz Modulacja.

Peak Charger: tadowarka, ktora automatycznie wylacza si¢ w chwili, gdy bateria jest catkowicie natadowana. Patrz
Eksploatacja i fadowanie baterii.

Piezo, zyroskop piezoelektryczny: zyroskop, ktéry wykrywa zmiane potozenia przy pomocy kwarcu piezoelektrycznego.
Patrz Zyroskopy i governory.

Pitch-to-rudder mix [mikser skok-ster kierunku]: patrz REVO.

PITCH CURVE: (HELI) krzywa skoku. Krzywa, ktéra wyznacza sposéb reakcji serwomechanizmu skoku og6lnego na ruch
drazka gazu/skoku ogélnego. Mozna ustawic¢ jg oddzielnie dla normalnego trybu lotu, trzech tryb6w idle-up, i jednego trybu
throttle hold. Zapewnia ona wilasciwg reakcje topat wirnika przy wykonywaniu réznych typéw manewréw. Krzywa dla
normalnego trybu lotu ustawi¢ mozna w menu podstawowym (BASIC). W menu zaawansowanym (ADVANCE) natomiast
skonfigurowa¢ mozna wszystkie 5 krzywych.

Podwajne serwomechanizmy lotek: korzystanie z 2 lub wigcej serwomechanizméw podtagczonych do oddzielnych kanatw,
ktore stuzg do obstugi lotek. M. in. funkcje flaperon, wychylenia r6znicowe lotek oraz elevon.

Podwojne serwomechanizmy steru wysokosci: korzystanie z 2 lub wiecej serwomechanizméw podtaczonych do oddzielnych
kanatow, ktére stuza do obstugi steru wysokosci. M. in. funkcje elevon, ailevator oraz V-tail.

PPM: Pulse Position Modulation. Modulacja potozenia impulséw. Znana réwniez pod nazwg modulacji FM. Jest to jeden ze
sposobow przesytania sygnatu radiowego. Patrz Modulacja.

Przetacznik “Kill’: (1) przetacznik wylaczajacy silnik przez zamknigcie gaznika (patrz THR-CUT, p. 40). (2) w przypadku
silnika benzynowego ze $wieca zaptonowa przetacznik ten zatrzymuje wytwarzanie iskier zaptonowych, co skutkuje
zatrzymaniem silnika.

Przeprogramowywanie przetacznikéw: Istnieje mozliwos¢ przypisania wigkszosci funkcji dowolnych przetacznikdw. Moga
w tym celu zosta¢ wykorzystane dodatkowe elementy sterujace nadajnika. Przyktadowo, istnieje mozliwosé
przeprogramowania domyslnie ustawionych steréw, np. klap | przypisanie im catkiem innych elementéw sterujacych. Patrz
AUX-CH.

Przewdd trenera: przewoOd stuzacy do taczenia ze sobg 2 kompatybilnych nadajnikéw. Stuzy do nauki latania przez
poczatkujacych pilotow. Patrz Akcesoria.

Rate [wspdfczynnik efektu dziaZania funkcji]: Przyktad: patrz Miksery programowalne.
Regulacja drazka: zmiana dtugosci i oporu drazka.

RESET: funkcja stuzaca do skasowania wszystkich ustawien modelu aktualnie znajdujacego sie w pamieci. Uzytkownik nie
ma mozliwosci skasowania wszystkich danych zapisanych w nadajniku. Dokona¢ tego mozna jedynie w centrum
serwisowym. Funkcja ta znajduje sie w menu PARAMETR.

Rewers serwomechanizmu: patrz REVERSE.

REVERSE: rewers serwomechanizmu. Funkcja ta stuzy do odwrdcenia kierunku pracy serwomechanizmu, co utatwia jego
montaz i konfiguracje.

Rudder-to-aileron mix [mikser ster kierunku-na lotke]: (ACRO / GLID) stuzy do przeciwdziatania nieporzadanemu efektowi
przechytu modelu, ktéry wystepuje przy wydaniu komendy steru kierunku, szczeg6lnie przy manewrach typu “lot na ostrzu
noza”. Powoduje on wychylenie lotek, ktdre réwnowazy niechciany przechyt modelu. Nie jest mikserem ustawionym
fabrycznie. Patrz Miksery programowalne. Jest to domysle ustawienie dwdch mikseréw — jednego liniowego i jednego z
krzywg — w trybach ACRO i GLID.

Rudder-to-elevator mix [mikser ster kierunku-na-ster wysokosci]: stuzy do przeciwdziatania nieporzadanemu efektowi
nachylenia modelu, ktory wystepuje przy wydaniu komendy steru kierunku, szczeg6lnie przy manewrach typu “lot na ostrzu
noza”. used to counteract undesirable pitch (pitch coupling) with rudder input, especially in knife edge fl ight. Nie jest
mikserem ustawionym fabrycznie. Patrz Miksery programowalne. Jest to domysle ustawienie jednego z mikseréw z krzywa
w trybie ACRO.

Rudder-to-throttle mix [mikser ster kierunku-na-przepustnice/gaz]: (HELI) mikser ten automatycznie dodaje gazu w celi
zrownowazenia obcigzenia wyniklego ze wzrastajacego kata natarcia topat. Pozwala na zachowanie statej predkosci lotu
podczas wydawania komendy steru kierunku. (W wiekszosci modeli niekorzystny efekt jest bardzo minimalny z reguty nie
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ma koniecznosci uzycia tego miksera). Nie jest mikserem ustawionym fabrycznie. Patrz Miksery programowalne.

Rx: skrot od ,,receiver” - odbiornik.

SAFE MODE: opcja wystepujaca przy programowaniu funkcji snap roll. Nie pozwala ona na wykonanie sekwencji snap roll
przy wysunigtym podwoziu. Patrz Snap roll.

Szybowiec: samolot nie posiadajacy silnika. Patrz GLID / MODEL TYPE.

SERVO: schemat w formie wykresu stupkowego, ktoéry w czasie rzeczywistym pokazuje ruchy serwomechanizméw/
komendy wydawane przez nadajnik w odpowiedzi na ruchy elementéw sterujacych wykonywane przez uzytkownika. Istnieje
réwniez mozliwos¢ przeprowadzenia testu serwomechanizmow.

Servo Slow: patrz Op6zZnienie kanafu.

SET: zapamigetanie ustawionej wartosci. Najczesciej polega ono na przycisnieciu i przytrzymaniu pokretta w odpowiednim
momencie.

Slave [podporzgdkowany]: kanat, ktérego serwomechanizm porusza si¢ w odpowiedzi na komende wydang przez kanat
nadrzedny (master). Patrz Mikser programowalny.

Slaving servos [serwomechanizmy podporzgdkowane]: Patrz Mikser programowalny.

Suwaki do dowolnego wykorzystania: suwaki znajdujace sie na nadajniku, okreslane jako VR(D) i VR(E), ktore podczas
procedury programowania moga zosta¢ przypisane kanatom 5-8 w AUX-CH, stuza jako elementy sterujace np. mikserami
programowalnymi.

System wytwarzania dymu: system, ktdry wtryskuje specjalny rodzaj oleju w gorace spaliny, co powoduje wytworzenie
smug dymu podobnych do tych spotykanych na pokazach lotniczych.

SNAP ROLL: (ACRO) funkcja, ktora fgczy w sobie jednoczesny ruch steru ogonowego, steru wysokosci i lotek, co
pozwala modelowi na wykonanie danej akrobacji (np. obrotu, korkociggu) za nacisnieciem 1 przycisku. Nadajnik 10C
pozwala na konfiguracje 4 réznych figur akrobatycznych, ktérym przypisa¢ mozna 1 lub 2 przetaczniki.

Speed Flaps: okreslenie na gtdwne klapy szybowca posiadajacego tacznie 5 serwomechanizmow.

SPOILER MIX (GLID): mikser, ktory powoduje wysuniecie spojlera w momencie uzycia przetgcznika. Stuzy do robienia
stromych zejs¢. Mikser ten moze dziata¢ rowniez w potaczeniu z funkcja BUTTERFLY.

START DELAY (tylko szybowce typu GLID 1A+1F): po uplywie ustalonego czasu ( max. 10 sek) mikser ten
automatycznie zmienia wartosci trymowania funkcji offset (OFFSET) z ustawien dla trybu START na ustawienia trybu
normalnego. Wtgcza sie on razem z trybem START. Jest on przydatny w przypadku modeli szybowcéw wypuszczanych z
reki.

STk-THR: oznaczenie znajdujace sie przy funkcji przypisanej do DR4ZKA GAZU. Przyktad: hamulec aerodynamiczny -
AIRBRAKE.

SUB-TRIM: trymer wykorzystywany do precyzyjnej regulacji pozycji centralnej (neutralnej) kazdego z serwomechanizmow.
Obstuguje sie go przy pomocy suwaka i stuzy on do przeprowadzania trymowania w locie.

SWASH AFR: (HELI, gtowica typu CCPM) stuzy do regulacji wychylen wszystkich serwomechanizmdéw sterowanych
ruchem danego elementu sterujagcego. Funkcja ta nie ma wptywu na zachowanie tych samych serwomechanizméw, jezeli sg
one obstugiwane przez inny element sterujacy. Przykiad: rewers skoku ogo6lnego nie ma wptywu na kierunek dziatania
pozostatych funkcji sterujacych.

SWASH-THR (HELI): funkcja ta stuzy do zapobiegania zmianom wysokosci lotu modelu przy przechylaniu wirnika przy
wokonywaniu komend sterujacych.

Tarcza: Obrotowy element sterujacy nadajnika potaczony z przyciskiem. Wykorzystywany podczas programowania
nadajnika.

Test zasiegu: stuzy do sprawdzania stopnia kontroli nadajnika nad modelem w zaleznosci od dzielacej ich odlegtosci.
Przeprowadza si¢ go na ziemi, aby przed lotem upewni¢ sig, czy komunikacja nadajnika z odbiornikiem przebiega
poprawnie.
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Test serwomechanizmoéw/status serwomechanizméw: Patrz SERVO.

THR-DELAY: (ACRO) funkcja ta zwigksza czas reakcji serwomechanizmu gazu, co ma imitowac¢ efekt rozpedzania turbiny
w silniku wyposazonym w turbing. Mozna wykorzysta¢ ja réwniez w dowolny inny sposéb, do spowalniania efektu dziatania
pozostatych funkcji. Patrz www.futaba-rc.com\fag\fag-9c.html.

THR-REV: rewers trymera funkcji gazu. Trymuje on zachowanie funkcji przy gérnym potozeniu DR4ZKA GAZU.

THROTTLE-NEEDLE: (ACRO / HELI) mikser z krzywa, ktory reguluje prace drugiego serwomechanizmu, ktory jest
odpowiedzialny za mieszanke dostarczang do silnika. Pozwala na uzyskanie optymalnej warto$ci obrotéw oraz parametrow
pracy silnika we wszystkich konfiguracjach.

Throttle-to-rudder mix [mikser gaz-na-ster kierunku]: mikser, ktéry kontroluje ster kierunku w momencie dodania gazu przy
starcie modelu. Nie jest on mikserem zaprogramowanym fabrycznie. Patrz Miksery programowalne. Jest to jedne z
mikserdw ustawionych domyslnie w trybach ACRO oraz GLID.

THROTTLE CURVE: (HELI) krzywa gazu. Reguluje ona reakcje serwomechanizmu na ruch DR4ZKA GAZU zgodnie z 5-
punktowsg krzywa. Dostepne sa oddzielne krzywe dla poszczegolnych trybow idle-up oraz dla trybu normalnego. Krzywa dla
trybu normalnego mozna edytowaé¢ z poziomu menu podstawowego (BASIC). Menu zaawansowane pozwana na edycje
wszystkich  krzywych w jednymi miejscu. Aktywacja krzywej trybu idle-up jest wiasnie aktywacjag tego

THROTTLE HOLD: (HELI) funkcja ta powoduje, ze serwomechanizm gazu przestaje reagowaé na ruchy DR4ZKA GAZU i
silnik caty czas pracuje na wolnych obrotach. Stuzy do ¢wiczenia lagdowania w trybie autorotacji. UWAGA.: Funkcje THR-
HOLD nalezy najpierw aktywowa¢, a nastepnie odpowiednio skonfigurowaé¢ domysla krzywa skoku.

THROTTLE MIX (HELI): mikser, ktéry mozna skonfigurowa¢ dla kazdego trybu lotu z osobna. Stuzy do zapobieganiu
zmianie wysokosci lotu modelu przy nachylaniu tarczy sterujacej przez ster kierunku, wysokosci lub przechytu.

TIMER: konfiguracja funkcja licznika czasu — timera. Stuzy on np. do zliczania czasu lotu na jednym zbiorniku paliwa, itp.
Istnieje mozliwos¢ wyboru przetacznika, ktory bedzie stuzyt do wiaczania/wytaczania timera.

TP-FM: modut nadawczy obstugujacy konkretng czestotliwos¢. Patrz Modut.

TRAINER (trener): oprogramowania, ktére umozliwia potgczenie nadajnikéw ucznia i nauczyciela przy pomocy specjalnego
przewodu, dzigki ktéremu uczen otrzymuje kontrole nad niektérymi, badz tez wszystkimi kanatami modelu — wystarczy uzy¢
odpowiedniego przetacznika. Tryb FUNC trenera pozwala uczniowi na wykorzystywanie mikserow zaprogramowanych na
nadajniku nauczyciela, przyktadowo: D/R, krzywych, mikseréw umozliwiajacych latanie 5-kanatowym helikopterem na 4-
kanatowym nadajniku szkoleniowym, itp.

Trainer box: uproszczona aparatura sterujaca bez mozliwosci nadawania sygnatu radiowego. Uzywana jest ona przez ucznia
podczas nauki latania. Nadajnik potaczony jest z nadajnikiem trenera przy pomocy specjalnego przewodu oraz korzystajacy z
ustawien zaprogramowanych na nadajniku nauczyciela.

Trymer gazu: Jezeli chcesz zmieni¢ tryb pracy trymera z trymowania jedynie wolnych obrotéw na kontrole catego zakresu
pracy funkcji gazu, patrz ATL. Jezeli chcesz catkowicie odwraci¢ kierunek ruchu DR4ZKA GAZU, patrz THR-REV. Jezeli
potrzebujesz informacji na temat dziatania funkcji idle-down i throttle cut, patrz Ustawienia biegu jafowego silnika.

TRIM (menu): regulacja proporcji pomigdzy ruchem suwaka trymera a zmiang wartoéci trymowania. Zawiera ono rowniez
funkcje reset, ktora pozwala na wyzerowanie wartosci wszystkich trymeréw elektronicznych.

TRIM OFFSET: (HELI) stuzy do regulacji trymeréw podczas przetgczania miedzy poszczegdlnymi trybami lotu. Patrz
OFFSET.

TRIM (opcja w niektorych mikserach): mozliwo$¢ wycentrowania serwomechanizmu podporzadkowanego (slave) podczas,
gdy serwomechanizm nadrzedny (master) centrowany jest przy pomocy suwakow trymerdw (na przyklad w sytuacji, gdy
wykorzystywane sg 2 oddzielne serwomechanizmy klap). Patrz Mikser programowalny.

Triple rate (potrojne zakresy wychylen): trzeci wariant ustawien ruchu elementéw sterujacych dostepny w locie. Patrz
D/R,EXP.

Tx (transmitter): nadajnik

Ustawienia startu szybowca: (GLID) patrz START-OFS.
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Ustawienia wyszukiwania praddw termicznych: ustawienia, ktére pozwalajag modelowi mozliwie najlepiej wykorzystaé site
nosng pradow termicznych. Nie jest to mikser skonfigurowany domyslnie. Patrz Miksery programowalne.

VR(A-E): elementy sterujace o zmiennej wartosci — pokretta i suwaki. Domysla konfiguracja elementdw sterujacych znajduje
sie w tabeli. VR(A-C) to pokretta, natomiast VR(D-E) to suwaki znajdujace sie po obu stronach obudowy.

V-tail, mikser: (ACRO / GLID) oprogramowanie stuzace do obstugi powierzchni sterowych modelu z ogonem typu V, gdzie
2 serwomechanizmy steruja 2 powierzchniami sterowymi petnigcymi jednoczesnie role steru kierunku i steru wysokosci.
Patrz Podwdjne serwomechanizmy steru wysokosci.

Woltomierz, odczyt napigcia: odczyt napigcia z baterii nadajnika, wyswietlany na ekranie startowym.

Wybor typu tarczy sterujacej: (HELI). Jest to jedna z faz procesu wyboru typu modelu. Wskazuje ona spos6b poruszania
tarcza sterujaca w danym modelu. Przyktadowo, dostepne sa 4 rodzaje tarcz typu "CCPM."

Whytaczenie silnika (throttle kill): THR-CUT. (ACRO / HELI) Mikser, ktéry w momencie uzycia odpowiedniego
przetacznika wytacza silnik poprzez ustawienie serwomechanizmu gazu w odpowiedniej pozycji. Nie wymaga on zmieniania
ustawien trymerow.

Wysuwane podwozie: podwozie, ktore podczas lotu pozostaje schowane.

WWW, strona: www.futaba-rc.com. Wyczerpujace informacje techniczne na temat produktow firmy Futaba.
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